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MEMORIA DESCRIPTIVA

Este sistema tiene como misién el efectuar la interfase en '
tre una serie de magnitudes, tanto de tipo digital como analégico, proceden
tes del exterior y la unidad de control de una estacién remota de teleopera
ciones; ello implica por una parte la realizacién de la propia adquisicién
de los datos y por otra la conversién digital en los casos que proceda, asi
como la conformacién de dichos datos de forma que puedan ser convertidos
a un formato normalizado, comuin a todos ellos, que haga posible su trata
miento conjunto por una unidad de control finica.

El sistema estd compuesto por tres tipos diferentes de mé-
dulos: médulos de telesenalizaciones estéticas y dindmicas, mddulos de te
lemedidas numéricas y médulos de telemedidas analbgicas, Dado que estos
diversos tipos de mddulos deben utilizar, secuencialmente en el tiempo, los
mismos canales o ''buses'' para la realizacién de las transferencias de in
formacién con la unidad de control que los rige, el acceso a dichos ''buses"
se realiza de forma selectiva lo cual se consigue mediante la inhibicién de
todos los mc')duloé excepto el interrogado en cada momento.

Los canales de entrada y salida mediante los cuales estos
mébdulos establecen el didlogo con la unidad de control son los siguientes:

- Una linea de entrada a cada médulo (ADR) a través de la cual se efectia
su seleccidn (veédse las figuras 1,2 y 3).

- Un bus de entrada comin a todos los mddulos, Si (i=0..... 7) mediante el
cual se efectfia el subdireccionamiento dentro de cada médulo de cada gru
po de 8 bits de informacién que contenga; por tanto el médulo de telesefia
lizaciones no tomaré ninguna linea de este bus pues su capacidad total es
solamente de 8 bits (8 sefializaciones), (fig. 1); por su parte el médulo
de medidas analdgicas al contener ocho medidas que se traducen en ocho
bits cada una de ellas tomaré las ocho lineas del bus Si (fig. 2) y final-

mente el mdédulo de medidas numéricas, que contiene cuatro de aquellas,
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tomaré 4 de las 8 lineas de este bus (fig. 3).

- Un bus de entrada, comin a todos los médulos, para el control de las
operaciones elementales que denominamos bus OPEi (i=0, 1).

- Un bus de salida comln a todos los médulos a través del cual estos envian
sus datos a la unidad de control; le denominamos bus de datos, BDi -—-
(i=0..... 3).

- Un bus de entrada que denominamos "bus falso" 8F, (i=0 ..... 7) que se
ré utilizado cuando en la estacidn remota se efectlien ademés labores de
telemando y se desee conocer el efecto de un determinado mando cont!-
nuo sobre una medida en particular con objeto de proceder a una telere-
gulacidn.

A continuacién procedemos a la descripcién detallada de cada
uno de los médulos mencionados.

Mbdulo de telesefializaciones estdticas y dindmicas. -

Este mddulo (esquematizado en la fig. 1) serd seleccionado por
la unidad de control mediante la aplicacién de un "cero légico'’ en su entra
da ADR, el cual debe ser mantenido mientras el médulo esté seleccionado.

Al recibir OPE=01 el médulo se identifica mediante el cbdigo

IDN a través del bus de datos de la siguiente forma:

BD0 =1 e Bit menos significativo
IDN BD, = 1

BDZf 0

BD3 = Dato disponible ....... Bit més significativo

Se puede observar que al cédigo IDN le acomparfia el bit de da
to disponible en la posiciéon més significativa; el dato estard disponible pa
ra ser recogido por la unidad de control cuando este bit pase al estado 16-
gico ''cero’.

Con OPE= 10, el mdédulo presenta los 4 bits de sefializacién
menos significativos en el bus de datos y con OPE= 11 los 4 bits de sefiali-
zacién més significativos.

El médulo puede ser programado como de ''sefializaciones es

téticas'', es decir, 8 bits indicativos del estado de 8 senales todo/nada o
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bien como de "sefalizaciones dindmicas", de tal forma que por cada sefia
lizacién de entrada se ofrecen dos bits a la salida; el menos significativo

de ellos indica el estado actual de la sefializacién mientras-que el més sig
nificativo da cuenta de si ha habido o no algin cambio en el estado de la se
fializacion desde 1a filtima lectura efectuada, seglin que se encuentre dicho

"ecero", respectivamente.

bit en "uno" o

Esta programacién del médulo de sefializaciones se efectfia
mediante los conmutadores CNl’ CN 9° CN3 y CN 4; si un conmutador de es
tos se encuentra en la posicién (E) la senalizacién serd estdtica, mientras
que si esté en la posicién (D) la sefializacién serd dindmica, siendo el bit
correspondiente al conmutador el que nos da informacién sobre los cambios
ocurridos en la sefializacién inmediatamente anterior; esta informacién pro
viene de un biestable S-R, cuya entrada S es disparada por la éalida de un
detector de flancos de la sefializacién corre spondiente y cuya entrada de
reset se activa en el flanco de bajada de 1a orden de lectura.

Este médulo se podré programar, por tanto, de las cinco ma-

neras siguientes:

N¢ de senalizaciones N@ de sefializaciones N¢ de conmutadores
estéticas dinidmicas en la posicién (E)
Ocho Cero Cuatro
Seis Una Tres
Cuatro Dos Dos
Dos Tres Uno
Cero Cuatro Cero

Las ocho entradas de sefializacién presentan aislamiento op-
toelectrénico respecto al mddulo, lo cual se consigue mediante los fotoaco-
pladores opticos CI-i (i =6 ..... 13), los transistores T2 ¥ las redes de re
sistencias compuestas por R3, R4, R5 y RG; por otra parte dichas entradas
estén protegidas contra inversiones de tensibén y contra sobretensiones de

tal forma que el médulo interpretard como "cero" 1égico toda aquella ten--

sibén de entrada que esté comprendida entre 75 voltios negativos y un voltio
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positivo y como "uno'' légico aquellas tensiones comprendidas entre seis
voltios positivos y 75 voltios positivos; estas protecciones se llevan a efec
to por medio de los transistores Tl’ los diodos D1 y DZ1 y las redes de re

sistencias formadas por R, y R

1 27

Las salidas del médulo al bus de datos BD se realizan median
te puertas de tres estados, lo cual garantiza un reparto correcto en el tiem
po de dicho bus entre las diferentes etapas de los didlogos,

Médulo de telemedidas analégicas. -

Egte mbdulo, cuyo esquema representativo es el de la fig. 2
seréd seleccionado por la unidad de control mediante la aplicacién de un "cg_
ro" 1égico en su entrada ADR, el cual debe ser mantenido mientras el mé6-
dulo esté seleccionado. Al recibir OPE = 01 el médulo se identifica median
te el cédigo IDN, dando la sefial de dato disponible en su momento, todo ello

a través.del bus B.D.

BD 0 =1
IDN BD1 =0
BD 9 = 0
BD, = Dato disponible cuando se encuentre en ''0"

Con OPE = 10 el mbdulo presenta en el BD los 4 bits menos
significativos de la medida analégica que esté subdireccionada en ese mo-
mento.

Y con OPE = 11 y siempre a través del bus BD los 4 bits més
significativos.

La seleccién de una entre las 8 medidas analbgicas se realiza
desde la unidad de control a través del bus 8, corriendo un "cero' 16gico
sucesivamente por SO, S1 ..... S'l’ o bien permaneciendo las 8 lineas en
"1" mientras no se desee subdireccionar una medida en particular. Unica
mente en el caso de estar preparado un telecontrol continuo asociado a una
determinada medida analdgica, el subdireccionamiento de dicha medida pa
ra su posterior lectura se realizaré por un bus especial, SFi (bus falso)
en vez de por la unidad de control, y ésta se limitard a localizar el médu-

lo que tenga su linea de test en activo (''0") y a leer la medida que esté sub
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direccionada.

Un tnico convertidor analdgico-digital (C.A.D.) de ocho bits
de salida (256 niveles) es compartido sucesivamente por 1:ds ocho medidas
analdgicas; el sistema de multiplexacién analégica se realiza mediante 9
relés Reed RLi (i=0..... 8) y un condensador conmutante de tal forma
que una vez subdireccionada una determinada medida por la linea Si’ el
flanco de subida del OPE =01 ordena el cierre del relé correspondiente
RL.l que conecta los dos terminales de la medida Mi a los bornes del conden
sador conmutante (Cz) durante unos 600 /’L S, transfiriéndole el nivel de la
medida; una vez desconectado 02 de la fuente de la medida se dejan trans-
currir 500 /48 con lo cual nos aseguramos de que ha pasado el tiempo de
desconexibn del relé RLi (incluidos rebotes); en ese momento se ordena el
cierre del relé RL8 que conecta el condensador conmutante a la etapa adap
tadora previa al convertidor analbgico-digital, durante 600 /L S. A partir

de esta Gltima sefial de ataque al relé R, _ obtenemos un impulso diferencia

do en la subida de una duracién de 450 //ILJ g que es la sefial de "start" de con
versién, de tal forma que al conversor le da tiempo a realizar varias con-
versiones, siendo la vélida la fltima de ellas., El conversor C.A.D. tiene
conectada su entrada de referencia a una tensidén estabilizada obtenida a
través del circuito CI-8; el ajuste de dicha tensién se realiza mediante el
potenciémetro RV3; el ajuste de la amplitud de entrada de sefial analégica
al conversor se efect@ia mediante el potenciémetro RV1 y el offset con el
RV2,

Una vez completada la conversién, se activa el "bit" de dato
disponible (cero) ante lo cual la unidad de control desactiva el OPE=01 y
envia sucesivamente los OPE=10 y OPE=11 para efectuar la lectura de la
conversidén realizada.,

Las entradas de medidas analégicas Mi-l\/['i, (i=0..... 7) ad
miten tensiones diferenciales comprendidas entre 0 y 10V correspondiendo
a salidas del conversor entre 0 y 250 niveles; dichas entradas estén prote-
gidas contra inversiones de tensién y contra sobretensiones; as{ mismo pue

den estar dotadas opcionalmente de un filtro para frecuencias superiores
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a 1 Herz. Todo ello se consigue mediante el sistema de muestreo comen-
tado anteriormente constituido por los relés RLi, los condensadores C1 y

C,, los transistores T,, T,y T3 los diodos D _, D3, DZ, y los circuitos

2’ 17 "2
CI-3, CI-9 y CI-10.

Los puntos de tierra de cada una de las 8 medidas pueden ser

1 1

cualquiera al existir total aislamiento galvnico tanto entre las diferentes
medidas como entre cada una de ellas y el mébdulo.

Las salidas al BD y de la linea de test se realizan mediante
puertas de tres estados.

Médulo de telemedidas nfimericas. -

Este médulo posee cuatro entradas de impulsos para el conta
je y otras tantas de borrado de contador o puesta a cero, seglin se puede
observar en la fig. 3.

El médulo serd seleccionado por la unidad de control median
te la aplicacién de un ''cero'’ légico en su entrada ADR, el cual debe ser
mantenido mientras el médulo esté seleccionado. Estando OPE=00, se se-
lecciona una de las cuatro medidas, a través de B.S.

Con OPE = 01 el médulo se identifica mediante el cédigo IDN

dando ademés la sefial de dafo disponible a través del bus BD:

BD0 = 1
IDN BD1 =0
BD2 = 1
BD, = Dato disponible cuando se encuentra en o'

Con OPE = 10 el médulo presenta en el BD los 4 bits menos
significativos de la medida numérica que esté subdireccionada durante el
ciclo de OPE considerado.

Con OPE = 11 el médulo presenta en el BD los 4 bits més sig
nificativos de la medida numérica en cuestién.

La seleccién de una entre las cuatro medidas numéricas se
realiza, excepto en el caso de telemando continuo, desde la unidad de con
trol a través del BS, empleando las 4 primeras lineas de dicho bus, de tal

forma que un "cerc" 1égico en 8, selecciona la medida numérica N, en s,
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la medida N1 ..... etc. Dicho "cero' debe ser mantenido desde un instan-
te antes de la aparicién de OPE = 01 hasta un instante despues de la desapa
ricién del OPE = 11, en cada ciclo de lectura, de tal forma.que la uni;iad

de control debe correr el 0" de una subdireccién a la siguiente durante el
intervalo de tiempo que media entre la desaparicién del OPE = 11 de una me
dida hasta la aparicién del OPE = 01 de la siguiente (en dicho intervalo el
OPE debe estar en 00).

En principio el médulo presenta al BD sucesivamente las me-
didas numéricas pertenecientes a cuatro contadores independientes de 0 a
99 con salida en BCD, de tal forma que el médulo posee cuatro entradas
de conteo y otras tantas de reset o puesta a cero de los contadores. No obsg
tante, el médulo puede programarse mediante los conmutadores CNI’ CN2
y CN3’ de tal forma que si uno de los conmutadores estéd en la posicién su-
perior (E) el contador correspondiente a dicho conmutador queda encadena
do con el anterior, es decir, su entrada de conteo seréd excitada por el bit
més significativo del contador anterior; ademés la entrada externa de con-
teo del contador quedard inhibida mediante dicha conexién.

Si por el contrario el conmutador se encuentra en la posicién
inferior (I), el contador se limitaré a realizar el conteo de los impulsos que
le lleguen del exterior por la entrada correspondiente. Por tanto, el médu
lo podré programarse de las cuatro formas siguientes:

N¢ de conmutadores en la posicién

Configuracién resultante superior (E)

Cuatro contadores independien-

tes de 0 a 99 Cero

Dos contadores de 0 a2 99 y uno

de 0a 99.99 Uno

Dos contadores independientes

del 0 al 99. 89 Dos no consecutivos (12 y 39)
Un contador de 0 a 99 y uno Dos consecutivos (12 y 29)
de 0 a 999.999 5 (22 y 39)

Un contador de 0 2 99.999. 999 Tres
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Siempre que una telemedida numérica esté asociada con uno
de los telemandos mediante el bus falso (cableado por el usuario en cada
caso particular), y el telemando en cuestidén esté preparado para actuar, di
cha medida estard subdireccionada por medio de SFi’ durante todo el tiem
po en el que dicho telemando permanezca preparado; para que la lectura de
esta medida se lleve a efecto es preciso que el médulo notifique a la unidad
de control que tiene una de sus medidas subdireccionadas por el bus falso;
esta notificacién se realiza a través de la linea de test; por tanto, cuando
la unidad de control haya preparado un cierto telemando, ird direccionando
cada uno de los médulos de telemedidas y observando en cada uno su linea
de test, cuando detecte en un médulo que dicha linea se encuentra en ''cero'
légico deberé efectuar la lectura de la medida subdireccionada por el bus
falso, es decir, manteniendo la ADR correspondiente en 0 y las ocho lineas
del BS en "1" (para evitar un doble subdireccionamiento) tendré que enviar
los ciclos completos de OPE (00, 01, 10, 11) continuamente hasta que el
telemando sea anulado.

De una forma anéloga a la descrita para el médulo de telese
flalizaciones se consigue que las cuatro entradas de conteo y las cuatro de
reset sean flotantes y presenten aislamiento optoelectrénico respecto al mé
dulo, estando ademé&s protegidas frente a sobretensiones e inversiones de
tensién. Se : considerard un ''cero' 16gico a la entrada para tensiones com
prendidas entre - 75 voltios y 1 voltio y un "uno" para tensiones entre 6 vol
tios y + 75 voltios Las transiciones de los contadores se realizarén en el
flanco de bajada de las sefiales de entrada, mientras que las entradas de
"reset' surtirén efecto mientras se encuentren en ""1" 1égico. Para sefiales
de conteo de muy baja frecuencia las entradas, tanto de conteo como de
reset, pueden estar dotadas (opcionalmente) de un filiro para frecuencias

superiores a 3 Hertz, mediante las redes C R3 procediéndose a conti-

nuacidén a la conformacién de los impulsos dle contaje mediante triggers
de Schmitt (CI-13 y CI-26). Para velocidades altas de conteo el filiro
debe ser inutilizado mediante la desconexidn del condensador Cl’ siendo
entonces, sensible el médulo a trenes de impulsos de hasta 10 me-

gaherzios.
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Las salidas del mbdulo al bus de datos y a la linea de test se

realiza de forma andloga a la descrita para los otros mddulos, es decir

mediante puertas de tres estados, disparadas selectivamente.
CLAVES DE LOS GRAFICOS ‘

Figura 1
CI-1

CI-2

CI-i (i=3, 4, 5)
CI-j (j=6 ...13)
CI-K (K=14, 15)
CI-18

CI-1 (1=17, 18, 19)

C1-20

CN  (m=1,2,3,4)
m

EAi (i=0....7)
EBj G=0....7)
E

D

OPEO’ 1

ADR

Cinco puertas inversoras

Tres puertas NAND de tres entradas

Cuatro puertas de tres estados, cada uno de ellos.
Foioacopladores opticos

Cuatro puertas NOR de dos entradas cada uno de ellos.
Cuatro funciones 0-exclusiva

Seis puertas inversoras cada uno de ellos

Cuatro puertas NAND de dos entradas

Conmutadores para la programacién de las sefializacio
nes en estét_icas o dinidmicas,

Terminales positivos de las eniradas de sefializaciones.
Terminales negativos de las entradas de sefializaciones.
Estatica

Dinémica

Lineas del bus de operacidn

Linea de direccibén de médulo

Lineas del bus de datos

Puntos de prueba

Alimentacién de cinco voltios

Transistores N-P-N

Diodos

Diodo LED

Diodo Zener

Resistencias

Condensadores
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Figura 2

C.A.D.
CI-1
CI-2
CI-3
CIl-4

CI-i, i(5,86,7)

CI-8
CI-9
CI-10
Ci-11
CI-12

- 11 -

Conversor analdgico-digital de ocho bits
Seis puertas inversoras

Cuatro puertas NAND de dos entradas
Cuatro puertas NOR de dos entradas

Tres puertas NAND de tres entradas

Cuatro puertas de tres estados, cada uno de ellos.

Circuito regulador de tensién

Dos circuitos monoestables redisparables
Un circuito monoestable no redisparable
Amplificador operacional de precisién
Puerta NAMD de ocho entradas
Transistores

Diodos

Diodo LED

Diodos Zener

Reles con dos contactos de salida
Alimentacién de cinco voltios
Alimentacién de 15 voltios

Tierra analdgica

Puntos de prueba

Lineas de bus de operacidn

Linea de direccién de mddulo

Lineas del bus de seleccién

Lineas del bus falso

Terminales positivos de las entradas de medidas ana-

légicas.

Terminales negativos de las entradas de medidas ana-

l6gicas.
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TEST Linea de test
BDi (i=0,1, 2, 3) Lineas del bus de datos
Ri’ (i=1....23) Resistencias

Ci’ (i=1....15) Condensadores

RV-i(i=1,2,3) Resistencias ajustables

CI-i, (i=1,2) Seis puertas inversoras cada uno de ellos

CI-3 Tres puertas NAND de tres entradas

CIl-j, (j=4...12) Cuatro puertas de tres estados cada uno de ellos.
CI-13 Dos triggers de Schimitt

CI-K, (K=14,15,16) Cuatro puertas NAND, cada uno de ellos

CI-1, (1=17..... 24) Contadores de decadas

CI-25 Dos puertas NAND de cuatro entradas

CI-26 Dos triggers de Schimitt

CI-m (m=27...34) Fotoacopladores épticos

CI-35 Cuatro puertas NAMD de dos entradas

NA-i (i=0..... 3) Terminales positivos de las entradas de contaje.
NB-i {i=0..... 3) Terminales negativos de las entradas de contaje.

Ri’ (i=0..... 3) Terminales positivos de las entradas de puesta a cero.
R{, -(i=0..... 3) Terminales negativos de las entradas de puesta a cero.
Pi’ (i=0..... 7) Puntos de prueba

OPEO, 1 Lineas de bus de operacién

ADR Linea de direccién de mébdulo

Si (i=0..... 3) Lineas del bus de seleccién

SFi (i=0....3) Lineas del bus falso

TEST Linea de test

CN-j (j=1,2,3) Conmutadores para programar el encadenamiento de

los diversos contadores.
V1 Alimentacién de cinco voltios
E Posicidén de encadenamiento de contadores

I Posicidén de independencia de contadores
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BDi (i=0.....3) Lineas del bus de datos
Ti (i=1, 2) Transistores

DZ1 Diodos Zener

Ri (i=1..... 9) Resistencias

Ci (i=i..... 4) Condensadores

D3 Diodo LED

REIVINDICACIONES

Se reivindica como de nueva y propia invencién la propiedad
y explotacién exclusiva de:

1) "UN SISTEMA MODULAR DE ADQUISICION Y CONFORMA
CION DE DATOS ANALOGICOS Y DIGITALES PARA UNA ESTACION REMO
TA DE TELEOPERACIONES DE ALTA FLEXIBILIDAD", caracterizado por
estar compuesto por tres moéddulos diferentes: méddulo de telesefializaciones,

médulo de telemedidas numéricas y médulo de telemedidas analégicas, com

- partiendo los mismos canales de comunicacibén con la unidad de control de

la estacién de la que forman parte, de tal forma que éstos son utilizados se
cuencialmente en el tiempo por cada uno de los médulos, mediante la activa
cibén selectiva de las etapas de salida compuestas por cuatro puertas de tres
estados en cada médulo y la utilizacién de un decodificador especifico en las
entradas de aquellos; cada uno de los mddulos que componen este sistema,
dispone de un mecanismo de multiplexacidén en su etapa de salida para sumi
nistrar al bus comfin una primera informacién, a través de las puertas de
tres estados, mediante la cual, el médulo en cuestién se identifica, indican
do de cual de los tres tipos citados es, lo que hace posible el que dichos m(:)_
dulos sean directamente intercambiables en su posicién espacial,

2) ""Un sistema modular de adquisicién y conformacién de da-
tos, seglin la reivindicacién 1, caracterizado ademés porque los canales de
comunicacién comunes entre ellos y la unidad de control estén formados por:
un bus de entrada de ocho lineas para el subdireccionamiento, en cada mé-

dulo, de cada grupo de ocho bits de informacién que contengan; un bus de
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operaciones de dos lineas para el control de las operaciones elementales
dentro de cada médulo; un bus falso de ocho 1fneas que seré utilizado cuan-
do en la estacién remota se efectfien adem4s labores de telémando ¥y por,
activacién de las lineas de este bus, se obtiene el efecto de un determinado
mando continuo sobre una medida en particular, y, finalmente, un bus de
salida de cuatro lineas a través del cual los médulos envian, secuencialmen
te, sus datos a la unidad de control.

3) "Un sistema modular de adquisicién y conformacién de datos,
seglin reivindicaciones 1 y 2, caracterizado ademéis porque su médulo de
telesenalizaciones para la adquisicién de sefializaciones dindmicas, posee
cuatro biestables asincronos de tipo S-R, cuyas entradas de tipo S son actl
vadas por las salidas de unos detectores digitales de los flancos de las en-
tradas de las sefializaciones que ocupan un lugar impar, mientras que sus
entradas de tipo R se activan con las salidas de unos detectores de los flan
cos de bajada de las 6rdenes de lecturas, generadas estas dltimas en el pro
pio médulo por un decodificador del bus de operaciones.

4) "Un sistema modular de adquisicién y conformacién de da-
tos, segln reivindicaciones 1 y 2, caracterizado ademés porque su médulo
de telemedidas anal6gicas contiene un inico conversor analégico-digital -

compartido secuencialmente en el tiempo, por las ocho entradas de medidas

analbégicas que alberga el médulo, mediante un sistema de multiplexacidén

analdgica realizado con nueve relés Reed ¥ un condensador flotante, de tal
forma que una vez subdireccionada una determinada medida por una de las
lineas del bus de seleccidn, el flanco del valor l6gico 01 provoca el cierre
del relé correspondiente que conecta los dos terminales de la medida a los
bornes del condensador flotante durante el tiempo suficiente para transmi-
tirle el nivel de la medida; una vez desconectado el condensador de la fuen-
te de la medida se deja transcurrir un cierto tiempo que nos asegura que ha
pasado el periodo de desconexién del relé, incluidos los rebotes, ordenédndo
se a continuacién el cierre de un segundo relé que ya conecta el citado con-
densador a una etapa adaptadora de impedancias previa al conversor analé-

gico-digital, durante un tiempo prefijado; a partir de esta Gltima senal se



10

15

20

-15-

obtiene un impulso diferenciado en la subida que se emplea como sefial de
comienzo de conversidén, siendo obtenidas, tanto esta Gltima sefial como
las que activan los diferentes relés, mediante tres dispositivos monoesta-
bles, dos puertas légicas NOR y dos inversores légicos.

5) "'Un sistema modular de adquisicién y conformacién de da-
tos, seglin reivindicaciones 1 y 2, caracterizado ademés porque dos de sus
médulos constituyentes, los de telemedidas niimericas y telesefializaciones,
estin dotados de un mecanismo protector de cada una de sus entradas, for
mado por dos transistores, un acoplador optoelectrénico, un diodo zener,
seis resistencias y un disparador Schmitt, de tal forma que la intensidad
aplicada a la primera etapa del acoplador optoelectrénico es nula en el ca-
g0 de producirse en la entrada de sefial una inversién en su polaridad, es-
tando por otra parte limitada dicha intensidad a un valor fijo, en el caso en
el que se produzca una sobretensibén por encima de los valores nominales

de sefial admitidos.
6) "UN SISTEMA MODULAR DE ADQUISICION Y CONFORMP}_

. CION DE DATOS ANALOGICOS Y DIGITALES PARA UNA ESTACION REMO

TA DE TELEOPERACIONES DE ALTA FLEXIBILIDAD", tal y como se des
cribe en el cuerpo de esta memoria y reivindicaciones que consta de 15 pé

ginas escritas por una cara y tres dibujos.

Madrid, 15 de Febrero de 1.979.

ALs L{.uu.,
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