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Esta invencidén se refiere a un aparato guadafiador
motorizado. - .

Para eiiminar malas hierbas seuutiliza corriente-
mente aparatos guadailadores montados en el extremo de un lar-
go aguilén articulado o telescdpico, a su vez llevado por
tractores o maquinas agricolas que son conducidas a lo largo
de los bordes de las pendientes. Este tipo de equipos son
inherentemente inestables, ya que para guadafiar laderas de
anchura apreciable se necesita aguilones de 1arg6 alcance, lo
que hace que el centro de gravedad del equipo se desplace la-
teralmente. Ademas, cuaﬁdo las laderas en cuestidn son muy
pendientes, existe el peligro de que el equipé se ﬁuelqué N
que el operador resulte con daﬁos;

Esta invencidn estid destinada a proporcionar ur a-
parato guadainador motorizado que es apto para funcionar inclu-
so a lo largo de laderas muy pendientes sin perjuicio para la
seguridad del operador, al mismo ‘tiempo que proporciona 1é
aptitud de guédaﬁar malas hierbas o césped a cualquier altu-
ra del suelo.

Este objeto es conseguido mediante un aparato gua-
dafiador motorizado, caracterizado por el hecho de gue compren-~
de un primer bastidor que es apoyado sobfe el suelo a través
de un par de ruedas motrices y un par de rpedés directricés,
siendo estas ltimas maniobrables por medio de un accionador
hidrdulico; un segundo bastidor, llevado por el primero y mo-

vible verticalmente respecto al mismo mediante un dispositivo

" elevador hidriulico; ¥ un grupo guadaﬁador-montado en el se~

gundo bastidor, siendo las ruedas motrices y el grupo guada-
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fiador accionados por un motor a través de una transmisidén
hidrdulica, y un acoplamiento controlado por un accionador
hidradulico, respectivamente, siendo la rueda directriz y los

accionadores de acoplamiento, el dispositivo elevador y la

transmisién hidrdulica, controlados, todos ellos, a través

de vAlvulas acclonadas por dispositivos de control remoto.
Otras caracteristicas serin comprendidas més clara-

mente haciendo -referencia a una descripcidn detallada de una

.realizacidn preferida de un aparato guadafiador de acuerdo con

la invencidn e ilustrado en el dibujo adjunto, en el cual:

La figura 1 es una vista esquemdtica desde arribe,
del aparato guadafiador de acuerdo con la invencidn, y la fi-
gura 2 es una vista lateral esquemidtica del aparato guadafia-
dor de la figura 1, a escala ampliada.

Con referencia particular a las figuras del dibujo,
con ~1- se ha indicado generalmente un aparato guadafiador de
acuerdo con la invencidn. El aparato -l- comprende un primer
bastidor -2- de forma rectangular, formado por largueros lon-
gitudinales ~3- y traviesas -4-, de perfiles metédlicos solda-
dos. En la parte posterior del bastidor -2- se encuentra mon-
tado un grupo ~5- que comprende un diferencial y una transmi-
sidn de velocidad; en la parte frontal de la traviesa -4- se
halla articulado un eje -7~ mediante un paéador pivote -6-,
qﬁe lleva en sus dos extremos los ejes —8—'para la conexibén o-
rientable de un par de ruedas directrices o de direccién -9-,
las cuales se hallan asociadas entre si, de modo conocido por
si, mediante respectivos brazos -10-, interconectados por una

barra ~1l-. Uno de los dosbrazos -10~ es rigido con un brazo
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de direccidén ~12- que es actuado por un accionador hidriuli-

- co, tal como un cilindro de doble efecto -1%-, cuyo cilindro

estd articulado en el eje -7-. Al accionar el cilindro 13-,
las ruedas -9- son orientadas hacié uno u otro lado. Del
grupo -5- sobresalen dos arboles -l4-, cada uno de los cua-
les lleva un par de ruedas motrices -15- y -16-, de las cua-
les, en el ejemplo particular repfesentado, las ruedas -15-
estan revestidas de caucho, y las ruedas -16- estin formadas
por una estructura de jaula metdlica de didmetro ligeramente
menor que el de las ruedas -15-, para bermitir la propulsidn
del aparato guadanador sobre hormigbn, asfalto y superficies
similares.

Debajo del bastidor -2- va montado un segundo bas-
tidor -17- quercomprende largueros longitudinales -18- y tra-
viesas -19~, dispuestos de modo substancialmente rectangulsr
entre las ruedas; el segundo bastidor es-sostenido por sus
esquinas mediante cuatro soportes -20- en-formé dé U inverfi—
da, situados cabalgando los dos largueros longitudinales -3-.
Estos Ultimos llevan articuladas, mediante pasadores fulcro

- 21—, las palancas -22-, que comprenden pares de brazos ma-

nivela ~-2%a- y -23%b-. Los extremos de los brazos ~-23a~ llevan

articulados mediante pasadores -24- los soportés ~20-. Los

brazos -23b- de las palancas -22-, Que estéan articulados al

mismo larguero longitudinal -3-, estin conectados en parale-

logramo mediante barras -26- que estin articuladas a través
de pasadores -25-. A los pasadores 425— de las palancas -22-
posteriores se articulan dos accionadores hidraulicos respec—

tivos que comprenden cilindros 0 gatos -27- de doblé efecto,
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cuyas porciones cilindro estén articuladas a través de pasa-
dores -28- a los extremos posteriores de los largueros lon-

gitudinales -3-. Asi se proporciona un dispositivo levantador

o elevador mediante el cual, accionando los cilindros -27- en

la direccidén de la flecha -A-, o en la direccidén opuesta a la
misma, el bastidor -17- puede ser bajado o levantado, respec-
tivamente.

Encima del bastidor -17- va montado un motor de ga-
solina -29~ con el cual va asociado, en uno de sus extremos,

un embrague -30- y una transmisidn en &ngulo recto -31-, que

comprende un engranaje angular de relacién adecuada. EL e~

brague -30- es controlado a través del brazo de palanca -32-,
el cual es actuado por un accionador hidrdulico que, también
en este caso, comprende un cilindro o gato ~%%- de doble e~
fecto, cuya porcidn cilindro estd articulada o conectada os-
cilante a un montante -34~ que se halla soldado al bastidcr
-17-. El motor -29- también acciona una bomba hidriulica -35-
del tipo de circuito doble. Uno de los dos circuitos de la
bomba estéd conectado a un motor hidriulico -36-, cuyo arbol
estd unido a un grupo transmisidn-diferencial ~5- para accio-
nar las ruedas motrices -15- y -16-; el otro circuito de la
bomba -35- egtd unido a un grupo distribuidor -37- que in-
éluye’una serie de vAlvulas. Se ha previsto las vAlvulas si-
guientes: Una primera vAlvula incluida en el circuito de in-

versibén de movimiento; una segunda véAlvula que controla las

ruedas directrices; una tercera valvula que contria el cilin-

dro o gato -27~ para elevar y bajar el bastidor -17-, y una

cuarta valvula que controla el cilindro -3%- para el acciona-
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miento del embragué -30-.

ELl arbol de salida de la transmisidn escuadra -31-
lleva enchavetado un arbol -38- que 11evé, debajo de una cha-
pa -39- de forma hexagonal y unida al bastidor -17-, un gru-
po guadafiador que comprende hojas radiales -40-. Periférica-
ﬁente a la placa hexagonal -39- van dispuestas, articuladas
alrededor de ejes horizontales mediante fisagras 4], dos
puertas frontales -42- y dos puertas posteriores -43-, mien~
tras que en los lados longitudinales se enguentran dos fane-
les de falda verbticales -44~. Las puerbas delanteras estén u-
nidas al segundo bastidor -17- por medio de sendos cilindros
o gatos hidraulicos -45- del tipo de doble efecto, ¥y 1aé dos
puertas posteriores -43- estan cpneétadas al bastidor -17- é
través de dos cilindros o gatos -46- de doble efecto. Los ci-
lindros ~45- y -46- estén conectados al .circuito hidriulico
que acciona el motor.—36—, de forma que, cuando el aparato.
guadaiiador se desplazé hacia delante, en la direccidn de la
flecha -B-, las puertas -42- son levantadas y las -4%- baja-
das, mientras que, cuando el aparato se desplaza en la direc-
cidén de la flecha -C-, las puertas -43- son levantadas y las
-42- bvajadas. Las valvulas del grupo distribuidor estin co-
nectadas por medio de pequefios brazos de palanca a un grupo
de radio-receptor, encerrado dentro de una caja -47- que pue-
de ser obburada herméticamente por medio dé una cubierta -48-.
El grupo de radio-receptor es de un tipo mul%icanal corriente
y no sera descrito detalladamente en la presente. Es de notar
con todo, que para acclonar las valvulas citadas son necesa-

rios cuatro canales, y dos canales adicionales para el mando
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del control de acelerador del motor -29- y para parar el mo-
tor en el caso de que el grupo radio-receptor pierda el en-
lace con el grupo o emisor de control. -

En 1o que se refiere al emisor de control, se con-
templa que los movimientos hacia delante, hacia atrids y la-
terales del aparato guadafiador sean controlados a través de
una sola palanca oscilante en todas direcciones, previéndose
paiancas de mando independientes para los otros controles.

El aparato guadaiiador motorizado que se acaba de
describir funciona como sigue:

Cuando se desea segar el césped o las malas hierdas
desplazéndose en la direccibén -B-, las puertas -43- son con-
troladas para bajar y las puertas -42~ para elevarse, mien-
tras que el bastidor =17~ es bajado hasta que.las hojas -40-
son llevadas a la altﬁra de corte correcta. La hierBa segada

es dirigida sobre el suelo por los paneles faldilla =44~ y

las puertas -43- en posicién baja.

El aparato guadafiador motorizado descrito en lo que
antecede, permite trabajar sobre laderas muy pendientes sin

ningln riesgo de vuelco, gracias a su extremadamente bajo

.centro de gravedad, y es extremadamente segurc para sus ope-

radores, ya que puede ser controlado a distancia.

La invencidn es susceptible de muchas modificacio-

-nes y variaciones. Asi, por ejemplo, todas las ruedas pueden

o5 .

ser acclonadas por medio de motores hidraulicos independien-
tes. Ademéas, las hojas de corte, en lugar de ser giratorias
en un plano horizontal pueden ser dispuestas a modo de tam-

bor, y una tal disposicidn de tambor puede ser accionada para



girar alrededor de un eje horizontal, transversal a la direc-
cién de avance. En otra variacién, los canales de control por
radio, particularmente aquéllos que actﬁéﬁ'sobre el sistema
de direccidn, pueden ser disefiados para actuar directamente

sobre solenoides, a los fines de una respuesta mis ripida.

C e ren v
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REIVINDICACIONES

1. Aparato guadafiador motorizado, caracterizado

.por el hecho de comprender un primer bastidor, apoyado sobre

el suelo a través de un par de ruedas motrices y un par de
ruedas directrices, siendo estas Giltimas orientables median-
te un accionador hidriulcico; un segundo bastidor, llevado
por el primero “y movible verticalmente respecto al mismo por
medio de un dispositivo elevador hidradulico, y un grupo gua-
dafiador montado en el segundo bastidor, siendo las ruedas mo-
trices y el grupo guadafiador accionados por un motor a través
de una transmisidn hidrédulica, y un acoplamiento controlado
por un acdionador hidrédulico, respectivamente, siendo lcs ac-
clonadores de las ruedas directrices y del acoplamiento, el
dispositive elevador y la transmisibén hidriulica, controla-
dos, todos ellos, a través de vAdlvulas accionadas por dispo-
sitivos de control remoto.

2. Aparato guadafiador motorizado, segin la rei-
vindicacibén 1, caracterizado por el hecho de que el disposi-
tivo elevador comprende un par de palancas, cada una de las
cuales tiene dos brazos y estd articulada a un lado respecti-
vo del primer bastidor, estando uno de los brazos de una de

las palancas conectado a un brazo respectivo de la otra pa-

lanca por medio de una barra, de manera que se forma un pa-

raleldégramo articulado sujeto a la accibén de un actuador hi-

drdulico, en tanto que los otros brazos de cada palanca se

hallan articulados respectivos soportes, fijados rigidamente

al segundo bastidor.
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3.  Aparato guadafiador motorizado, segfn la rei-
vindicacién 1, caracterizado por el hecho de gue el grupo
guadafiador comprende un Arbol vertical qﬁe lleva fijadas ri-
gidamente unas cuchillas guadafladoras y que es accionado por
un motor montado sobre el segundo bastidor, a través de un
embrague y una transmisidén en escuadra, siendo el embrague
controlado por un aécionador hidréulico que esti enlazado o-
perativamente con védlvulas controladas por radio.

4, Aparato guadafiador motorizado, segin la ré{—
vindicacidn 3, caracterizado por el hecho de que todo alrede-
dor de las hojas de corte se extienden paneles de faldiila la-
terales y puertas delanteras y posteriores, cuyas puertas van
articuladas al segundo bastidor y son capaces de ser elevaaas
y bajadas mediante accionadores hidréulicos controlados 4z

tal manera, mediante valvulas gobernadas por radio, que las

‘puertas delanteras son levantadas y las posteriores bajsdas,

cuando el aparato guadafiador se desplaza hacia delante, y vi-
ceversa cuando el aparato se desplaza hacia atras.

5. Aparato guadafiador motorizado, segin la rei-
vindicacidn 1, caracterizado por el hecho de que la transmi-
sién hidrdulica comprende una bomba que alimenta un motor hi-
drdulico para accionar independientemente las ruedas motfices
a través de un grupobdiferencial. -

6. Aparato guadaflador motorizado.

Todo ello segln gueda descrito en la presentefiemo-

" ria y resumido en las reivindicaciones contenidas al final de

la misma, establecidas de acuerdo con el articulo 100 del vi-

gente Estatuto sobre Propiedad Industrial y que comprenden en

1
1
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conjunto once hojas foliadas, escritas a miquina por una so-

la de sus caras.

Barcelona, 25 de enero de 1979

PROCOMAS - PROGETTAZIONE COSTRUZIO-
NE MACCHINE SPECIALI S.R.L.
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