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--fpansverssl normsl medisnte lz cinbz de fibras sgesn dificiles

La presente invencidén se relaciona con ud procedimiento
y dispositivo pars la medicidén o bien regulscién 9ontinua de
1la seccidn transverssl de cintas de fibras.

Pars 1s medicidén o bien regulacién de productos de la in-
dustris textil, preferentemente de cintss de diferentes mate—
risles de fibrss, es necesario medir en marcha ls seccién
transverssl de la cinta y derivsr de ello las necesariss magni
tudes de regulscidn.

Pars estas mediciones de la seccidn transversal se han
utilizado hasta shors diversos procedimientos y dispesgitivos
con diferentes éxito. Son sobre todo conotidos sistemas que
actusn mecénicamente,capacitivamente,fpticamente y neumatina—
mente. -

Los sistemas que sctuan mecinicamente se basan en el
principio en que ls cinta de fibras ée pasa por un canzsl con
seccidn transversal preferentemente rectingular, bajo pre-
5idn constante, de msnera que sl ser comstante el ancho @el_
canal, la altura llenada-del canal . es directsmente propor- :
cional s 1ls seccién trensvessl de la cints de fibres. Ls medi|
cibn de esta slturs llenads medisnte dispositivo necénicos
0 electromecsnicos es en si conocida. La exigencia de la me-
dieidn continus de la cinta que pass por el canzl, como tam-
bién la necesidsd de abarcar campos de medicién relativamente
grandes con sensibilidad constsute, han hecho hasta shora que

las mediciones de la altura llenada conocidas, de una seccién

en su empleo e imprecisss en la evsluacidn.
Los sistemss de medicidn neumiticos se bassn en el

desplazamiento del aire contenido en la cinta de fibras con

motivo de hacer passr las cints por un embudo de medicidn y dgf
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terminar ls presifm producida en el desplazamiento.Este sis-
tema es extraordinsrismente utilizable pers muchos empleo reu-
niendo sobre todo ls sencilla incorporacién de un embudo de
medicidén entre partes de‘méquina que se hallsn muy juntas,asi
como una baja solicitacién mecdnice del producto a medir y

ls posibilided de emplesr sltas velocidedes de la cints. De tot
dos modos a causs de la dependencia que las magnitudes de pre-
gién surgidss tienen de la respectiha_finura-de las fibras
del material en cints, estos procesos tienen todo su valor so-
lo gl tratarse de fibrags finas con finura de fibras relativa-
mente constante.

Se utilizan ademis sistemeﬁ capacitivos, pasando iéfi
cinta de fibrss por un condensador de placas e influenciandof'
su capscidsd. Estos sistemas conllevgn diferentes desventéjaé,
por ejemplo la vafiabilida@ de las coﬁgtantes dieléetricas per
la hfimedad del material en f£ibras, asi como los efectos dé for
ma de la seccidn trensverssl de ls cinta de fibras y el desg@é-
zamiento del punto cero por smplificacidn.

Finslmente se hsn de citar -ademds los sistemas 6pt1 og
que medignte absoreidén o reflexidn de la luz proporcionsn una
gefigl que corresponde aproximsdamente s la respectivs seccién
transversal de la cinta. Pero también estos conllevan diversas
desventsjas, que estén basadas tanto en el sistema &ptico como
también en las diferentes propiedsdes del materisl en tinta res
pecto a la refraccifén y a la gbsorcidn de la luz.

Los mencionsdos sistemss de medicién neuméticos, capaci
tivos u épticos no son ys recomendsbles, en especisl para dis-
positivos de medicién previstos psra cintas de fibras de mate-

rial basto, tales como lino, caiiamo, lana, fibras quimicas bag

tas y similares. Para tales mgterisles tenia que echarse mano
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" ciones de la seceidn transverssl de cintas de fibras, con sen-

~sién), y se caracteriza porque las vsriaciones de situascidn

. dille palpador.gque sctua en cooperacidn con éste, estando

" 1lo ranursdo y el rodillo palpador, en contra de una fuerzs

-3.—

del conocido sistema de medir lg sltura llenada de un canal
de paso de sncho predeterminsdo, medisnte una medicidén de la
altura llenada. El cometido que se impone shors consiste en
encontrar un perfeccionsmiento y un correspondiente dispOSiti-
vo apropiados pars ests medicién de ls sltura llenada.

Lg presente invencidn se refiere shora sz un procedimien-

to pars la medicidén o biem regulscidn continuas de las desvie-

sibilidad relativa, constsute e independiente del‘valor tebri-
co ajustado, en relacidn a é&ste valor tedrico, empleandose un
rodillo-ranulado y un rodillo palpador que actus en coopera=—
cidn con este, estando alojado mévil el rodille pelpador § deg
plazindose bajo 1la influencia de 1la seccién transverssl de .-
lgs cintas de fibras, en contrs de una fuerza de éppiete (pre
del rodillo palpador se transforman en un movimiento de rcte-
cifén de un eje de pslanca y tiemen como consecuencis variaciﬁ-
nes de dirececidn de una bandera de medicién dispuesta desc;ﬁ;
trada en el eje de palanca, y porque estas varisciones de dir
reccidén de la bandera de medicidn se explorsn sin cﬁntacto“me—
diante un érgano sensitivo, y las desviaciones del valor ted-
rico de la seccidn trensverssl de ls cintas de fibras, se

transformén en sefiales de error eléctricas proporcionales.

Lg invencidn comprende también un dispositivo pars la

ejecucidn del procedimiento, con un rodillo rgnulade y un ro-

alojado el rodillo palpador mévil y desplazable bsjo la in-

fluencia de ls cinta de fibras que se encuentra entre el rodi-

de apriete (presidn), y se caracteriza por un eje de palanca

->

»

-» J R e
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eﬁ el que esta slojsdo excéntricamente el rodillo palpador,y
por otrs parte por uns banders de medicién unids con eleje

de palgnca y que reproduce sus movimientos de giro, dispueéta
descentrada, asi como por un Srgeno sensitivo que de halls

en un plgno que viene dado por el eje de palanca y el eje

del rodillo palpsdor al no haber cinta, y explofa sin contacto
la situacidén de ls bandera de medicidn..

El drgano sensitivo es desplazsble s 1o largo de un
eje que esta orientado perpendicularmente.al eje de palencs
¥y sé hallas en un plsno que passa por este eje de palancs asi
como por el eje del rodillo palpador al no haber materigl.3e
trata asi pués de determinsr el pun%o de interseccidn de la -
bandera de medicidn puesta descentrads en el eje de palanca;' -
con el eje del Srgano sensitivo, Ya que las desviaciones del
eje de pslancs debidss g la c¢inta dé fibras que se hallas en
el rodillo rgnulado, son solo muy pequefias, se hs de procurar
gmpliar estas desviaciones de manera que resulte uns buens f}
posibilided de resolucién.Pero esta smpliscidn debe tener lu-
ger sin grticulsciones, varisjes, etc, mecénicos, que tengan:
que. presentar lugares de cojinetes sin holgura, dado que eéfés
perjudican la posibilided de reproducéién de la determinscién
de la situscién y con ello el ajuste del nlmmero tedrico de la
cinta de fibras.

Psra esto es shora especislmente ventsjosa la solucidn
propuesta, por cusnto que el eje, a 1o largo del cusl es des -
plazable-el érgeno sensitivo, y ls benders de medicidn que se
encuentra descentrada en el eje de palsnca, se cortsn en an-
gulo sgudo, desplazéndose notabmente este punto de intersec-

cidén a lo largo del eje de guie ya 8l reslizasr pequeflos giros

la palanca. Al dimensionarse correspondientementel descentra-
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wversal de las cintas de fibrss, esto significa que por ejem—
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miento de la bsndera de medicién pueden predeterminarse como
campo para el desplazamiento del punto de interseccién recorril
dos cuslquiera, estableciendo un limite Gnicsmente las dimen=
siones del dispositivo previsto, L

Otra ventaja del procedimiento segfin la invencidn
y del éorrespondiente dispositivo consiste en que puede cum~
plirse sin mds la exigenciz de conseguir con una y la misma

disposicidén una sensibilidad relstivamente coustsnte para cin~

tas de fibra de diferente nimero. Emplesndo en la seccidn trans

plo una cinta pesada con ung desvigcidén de secciln transversal
del 10% provoca gl menos aproximadsmente una sefial de error
igual que ung cinta ligera con tembién una desviacidn de éec-
cién transversal del 10%. Si se asocis a 1la bsnders de medicid
una forma curvs especiazl laz sensibilidad es absolutamente cong|
tante en todo el campo de nlmeros. |

Esto empleado en el procedimiento seglin la invencidn.
significa que para una cinta pesada (fuerte llensdo del rodi-
1lo rsnulado) el punto de interseccidén embre la bandera de
medicidén y el eje del drgano sensitivo se halla cerca dél eje
de palanda, mientrss que para uns cinta ligera (débil llenado
del rodillo ranulado) el punto de interseccidn entre la bande~
ra de medicién y el eje del érgano sensitivo se halla muy ‘
distanciado del eje de palanca, donde las desvisciones del eje

de palanca no condicionan ya desplazsmientos considerables
del puntc de iuterseccidu. )

Como 6rgano sensitivo se emplean‘ventajosamente las
denomingdas placas de campo en si conocidas. Estas placas

graciss 2 su pequefia construccidn gran poder de resolucidn y

gracias 2 un comportamiento lineal en un campo relstivamente
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grande, son gpropiadas para la entrega de sefisles de campo
polarizadss, conforme s la situscidén de la banders de medicién
y debido a que la bandera de medicidn como Srgsno pasivo no he
de cumplir ninguns funcién eléctrica. Ls sensibilidad de las

placas de campo a lss fluctusciones de tempersturs puede eli~

minarse mediante circuitos de compensacién spropisdos, de mang__

ra que las sefisles de error son constantes practicamente en
todas les condiciones de funcionsmiento. |

A base de las figuras se aclara el procedimiento segin
1ls invencidn ssi como ejemplos de ejecucién pars el mismo.

La figura 1 muestrs esquematicsmente el princibio de .
medicidn; .

La figura 2 muestrs como disgrams ls dependencis qug;.
la situacidén de un punto de intersecqién tiene del éngulo;déf
giro; l:‘

La figura 3 muestra una forma de ejecucién preferenté)

en vists de planta ¥ :
La figura 5 muestrez ls misma en alzadoj;

La figura 5 muestrs esquematicamente una placa de 6ém€
po situada muy lejos, sl ser pequefiz la desviacién y -

La figura 6 muestrs uns placa de campo més arrimads,al
ser grande ls desvigeidn del eje de pslanca. |

La figura'l muestrs ls disposicién de principio del dis
positivo de medicidn para el espesor de la cinta de fibras
1 mediante un rodillc ranurado 2 y un rodillo palpsdor 3.
Mientras que el rodillo rsnurado 2 tieme un lugar de cojinete
fijo, el rodillo pelpsdor 3 estd alojado rotstivo en uns pa~
lence 4, siendo girsble ests palanca 4 en un cojinete 5 y

presionsndose por ejemplo medignte un muelle 6 al fondo del

rodill6 ranurado 2. La cinta de fibrss 1 se mete en el fondo

1
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_en el cojinete 5. Primeramente hay que fijar que la longitud

"de 1z palsnca 4 influencia la magnitud del giro dngular del.

1la sbscisa 8 y se recorre por el eje de pslancs 10, y un dea-

-7'

del rodillo ranursdo 2, seglin seas el respectigo espesor de 14
cints de fibias o ls desviaeidn que hay del calor tedrico,
se levsnts més o menos el rodillo pslpador 3. El cometido con-
siste shors en determinar con la méxima precisidén posible y
en forma reproducible la megnitud de éste leventamiento y des-
censo.

Segln 1a invencién se mide el angulo de giro que el le-
vautamiento variable del rodille palpsdor 3 reproduce median-

te la palanca 4 sobre el eje de palanca 10 que se encuentrs

eje de palanca.- ,
La figura 2 muestrs en un gréfico con 1la lines 9 1a

relacién entre el dngulo de giro N, que estd indicsdo en. .

Plazamiento lomgitudinal A | cuye escala va en la ordenada 7.
Para el campo de empleo al que se va dirigido la'invenciéq,'
es ventsjoso si la lines 9 forma uns rectz en un fampo 10‘@55
amplio posible, lo cudl significs tanto como que ia transmiéié
de uns magnitud dngulsr se €ectlia en ung longitud exsctamente
proporcional.

;a-figura 5 muestras en vista de plante y ls figurs 4
en vista frontal, esquemdticasmente como ejemﬁlo de-ejeéucién,
el rodillo palpador 3, el rodillo rsnurado 2 y la cinta de fi-
bras 1. EL rodillo palpador 3 estd alojsdo en el eje de palan-
ca 10 oon una excentricidad 18.Esta excentricidad 18 corres-
ponde a la longitud de la pslanca & en ls figurz l. El eje de
Palanca 10 por su parte es totativo con marcha suave y sin

holgufa, en el 1lugsr de cojinete 17 y obtiene mediaunte un

1

’ .
organo con efecto de resorte no mostrsdo, correspondiente el




5e

10.

15,

25.

30,

'dillo palpador 3 con uns determinads fuerzas de spriete (pre-

‘medicibn 13. Esta bandera de medicién estd fijada s uns sega~-

> = 8 -

nuelle 6 de la figura 1 un.momento de giro que presiona el ro+

8ién) al rodillo ranurado 2 y con ello presions a la cinta
de fibrss 1 s uns furms correspondiente 2 la seceién transver
gsl de la rsnura. Ventajossmente ls magnltud de la presidén se
hace aaustable medisnte medios de sjuste que actusn sobre el
uelle 6. La excentricidad del cojinete del rodillo pslpador
en el eje de pslanca 10 puede conseguirse también mediante una
configuraclén a modo de clgﬁenal del eje de pslsnca 10.

El eje de palancs 10 ¥y coneretamente en suextreﬁo

opuesto al rodillo pglpedor 3, estéd dispuests uns bandera de .

racién 14 por debsjo del centro del eje de palancs 10 y esté

dessrrollads como vaerilla metdlica, prererentemente ferromagn

*hw

tlca. Con los movimientos de giro del eje de palanca 10 se gl-
ra también ls bandera de medicidn 13.
A 1la benders de medicidn 13 estd shors ssocisdo uﬁ~§r;
gano sensitive 1l que estd slojado desplazable 1ongitudin§lﬁén
te gobre un eje en un plano estando determinado este plano \
por el sje de palanca 10 y el eje del rodillo palpador 3 o
cuando se encuentran en una posicidn que corresponde a un rodis
110 ranurado vacio. E1l deéplazamiento longitudingl del érgano
sensitivo 11 se efect@a por ejemplo con un husillo petrén lé
que est3 slojado sin holgura en cojinetes de husillo 16 y es
rotativo medisnte una manivela 19. La posicién del Srgano sen-
gitivo 11 puede llevarse 2 valores predeterminsdos, medisnte

correspondientes marcas 20.

El Srgano sensitiveo 11 va provisto preferentemente

de unaplaca de campo 15. Este elemento en si conocido reacciona

8 las sproximaciones de material ferromagnético y entrega sefig
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les correspondientes. En el presente caso la place de campo
15 actua en cooperacién con la banders de medicidn 13 por cuan
to que esta se mueve pasando ante la Dplaca de campo 13 moti-
vada por las desviaciones del rodillo palpédor 3.

Medignte eleccién apropisda de la separacibén 14 de deg|
centrsmiénto de la banders de medicién 13, ya pequefias desvia-
ciones del rodille pelpsdor 3 producen desplazsmientos f£icil-
mente medibles respecto al drganc sensitivo 1ll. La placa de
campo 15 determinas concretamente cuando la bandera de medicidn

13 hs pasado snte su punto central. Mediznte el husillo patrén

12 puede shors presjustarse en forma reproducible el valor ted|

rico para el esbesor de ls cint=z dé fibras.que pasa.por el:
rodille ranﬁrado 2. Si el 6rgano sensitivo 11 se encuentra en
el extremo més lejano del husillo pat;én 12, se ha elegido ..
un campc Para cintas débiles. Para cintas pesadas se ha de..
buscar una posicidn del Srgano semsitivo 11 en la proximidad,_
del eje de palanca 10, '

Mediante ests medida se comsigue que sea relativa“;
mente constante la sensibilidad de 1z medicidn de espesores;
Esto significa que por ejemplo uns variacidn de espesor del
104 provoca los mismos efectos de regulscidn para una cinta
ligers como también para uns cinta pesada. Esto se acalsra g

base de lags figuras 5y 6.

En 1z figura 5 muestra el drgano sensitivo 11 con lsg

placa de campo 15, en el extremo més lejano del husillo pas--
trén 12, La bandera de medicién 13 comprende con sl plano que
Pasa por el eje del husillo un énguloo(4, pequefio, Asi pues
aqui ya pequefiss variaciones del &ngulo, oﬁiginan fuertes

T

desplazamientos /\[ del punto de interseccidn de 1s banders

de medicidn 13 y el eje de husillo 12, 3 lo largo de éste Glti

0O,

” .
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Esto corresponde a la medicién de uns cinta débil con fluctug
ciones de espesor absolubas correspondientemente pequefisg.

En la figura 6 por el contrsrio el 6rgano sensitivo |

11 con placa de campo 15 se encuentra préximo sl ede de palan=-

5. ca 10, Al haber veriasciones del anguloCiw el punto de inter— |
seccidn entre ls bsnders de medicidn 13 y ol eje de husillo

12 describe desvisciones esenciazlmente menores.Esto significa
tento como que gl traterse de cintas pesades'las fluctuaciones
de espesor asbsolutas tienen que ser también correspondientemen
te grandes psra obtener sproximsdamente los mismos desplaze—

10.
mientos /\l del punto de interseccién entre la banders de -
medicién 13 y el eje de husillo 12, ' ;“\}
Medisnte apropiasda eleccién:-de la excentricidad 18-
¥ de la sgparacién de descentramientq.14 puede ccnseguirsé\;:

| 15, una correlacién amplismente lineai entre la cantidad de cin%a

carse todavia major proporcionglidad, porque mediante corrg?f
pondiente conformseidn de 1la bandera de medicidén 13 se com?éh-
san las no lineslidades todavis existentes. i
20. Pars simplificsr el comportsmiento de ls disposiéigﬂ
seglin la invencidn, se ha aprovechado el punto de interseccidn
de lg bandera de medicién 13 con el eje de husillo 12 pars de-
finir lsa mégnitud de 1la desviacidén del rodilloc pslpsdor.En la
utilizacidn préctica de la disposicidén como brgeno de regula-
25. | e¢idn, ésta sé comporta por ejemplo de mansra que la placs de

campo 15 entrega uns sefial de error cuendo la banders de me-

diecidn 13 se encuentra fuera de su centro. Esta sefial de errox

provoca, seglin sea su pelaridad, uns correspondiente disminu-

cifn o sumento de ls seccidén transversel de la cints de fibraﬁ,

30. " con fines de correccidn.
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El dispositivo segin le invencidn impone psra trabsjar

plirse con medios conocidos en el mundo especializado. Es esenl
cigl sobre todo un slojsmiento sin holgura pero ﬁin embargo
de marcha suave, del ede>de palanca 10 y del hasillo patrén
12, y ademds una alineacidn exactamente perpendicular del eje
del husillo respecto sl eje de pslancs y un completo peraleli§
mo entre la banderz de medicidén 13 y la trayectoria de la
placa dé cémpo 15, a2 1o largo del husillo patrdén 12, de maner
que el entrehierro entre las mismas sea constante en todo el
campo. '
La dependencia que lz tensibn de sefigl tiene de la tem.
peratura ambien%e, propia de las placas de csmpo, puede eiif
minsrse o al menbs reducirse mediante‘cifcu{tos de compenga=.
cibn spropisdos. ' - T
Ventsjosamente la escala 120 calibrada con la que se |
fija el valor teorlco de la seccidn tramsversal de la clnta

de fibrass, se completa con otra escala cuyas 1nd1caclones21

expresan la correccidn del valor teérlqo relativa en dependen-
cia de la posicidn y del desplazamiento del drgono sensitivo

11l a lo lsrgo del husillo pstrén 12.

Deserita suficientemente la naturalezs del invento,
asi como la manera de realizarlo en la practica, debe hacer-

se constar que las disposiciones asnteriormente indicadas son

ren su principio fundamental.
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‘lacidn continua de la seccién transversal de cintas de fibras,

REIVINDICACIONES

l.- Procedimiento y dispositivo pars la medicidn o regu+

con sensibilided relativa constante, independiente del valor ted
rico ajustado, en relacién a este valor teérico, empleandose un
rodillo ranurado y un rodillo palpador que actua en cooperacién
con este, estando alojado el rodillo palpador mévil y desplazdn
dose bajo la influencia de la seccidn transverssl de la cinta
de fibras, en contra de una fuerza de apriete (presidn), proce-
dimiento caracterizado porque las variaciones de gituacién Qﬁli
rodillos palpador se transforman en un movimiento de giro del -
eje de palanca y tienen como consecuenqia variaciones de diqg%i
¢ién de una bandera de medicidn puesta descentrada en eje Qeipg
lanca y porque estas veriaciones de di¥ecci6n de la banderéjd;(
medicidn se exploran sin contacto mediante un drgano sensitiVé
¥ las desviaciones del valor tedrico de la sececidn transve#ééi
de la cinte de fibras de transforman en sefieles de error e}ééifi
cas proporcionales., o

2.~ Procedimiento segdin la reivindicacién 1, cara&%e;im
zado porque el valor tebérico de la seccidén trangversal de las
cintas de fibras se ajusta debido a que el Srgeno sensitivo sé
desplaza a lo largo de un eje que estd orientado perpeﬁdiculab-
mente al eje de palanca y se halla en un plano con éste asi comg
con el eje del rodillo palpador cuando no hay cinta.

Jo~ Proccdimientc segin las roivindicaciones 1 y 2, oos
racterizado porque como drgano sensitivo se emplea una placa de
campo en gi conocida, con capacidad de resolucidn infinitamente
grande ¥y para la bandera de medicién se utiliza material conduc-

tor magnético.
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4.~ Procedimiento segin las reivindicaciones 1, 2y 3
caracterizado porque la magnitud de ls disposicién descentra-
da de la bandera de medicidn respecto al eje de palanca se
elige de mgnera que una desviscidén de la bsndera de medicidn
dentro del campo;de regulacidén seleccionado, y la misma se
mueve en el campo de proporcionalidadvdel érgano sensitivo,
con‘lo cuidl ‘es al mencs appoximadamente constante en todo el
campo de nfmeros uns sensibilided predeterminads psra la cin-
ta de fibras a3 medir o biem a3 regulsr.

5.=- Procedimiento segfin 1z reivindicacién 1,caracte-
rizado pofque las sefigles de error actuan sobre Srganos que
’influencian la seceidn transversal de la cinta de fibras de -
tal menera que se eliminan las desviaciones que la seccidn -
transversal tiene del walor tedrico. ‘
6= Dispositivo para la ejedﬁcién del procedimiéhfo
4segﬁn ls reivindicacidn 1, del tipo que presenta un rodillo
ranursdo y un rodillo palpador que actus en cooperacién com
ésta, estando slojado el rodillo palpador mévil y siendo dés%
Plazgble bajo la influencis de ia cints de fibras que se en#:
cuentra entre el rodillo ranurado y el rodillo palpador, en-
contra de uns fuerzs de apriete {presidn), caracterizade porqu
coﬁprende un eje de palanca en el que estd alojado excéntri-
camente eﬁ un lado el rodillo pslpador, asi como por uns bég
dera de medicidn puesta descehtrada unids con el eje de palan-
" ca y reproductora de sus movimientos de giro, ssi como por sl
menos un Srgano sensitive que se halls sn un planc que vienen
dadé por el eje de palanca y el eje dél rodillo palpador a8l no
haber cinta, y que explora sin contacto la situscidén de la ban

dera de medicidn.

W

7.~ Dispositivo segun la reivindicacién 6,caracteri-
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10.

15.

20.

- 14 =

zado porque el Srgano sensitivo es desplazable s lo largo de
un eje que esta orientado perpendicularmente sl eje de pslan=
¢a y forms un plano con éste, asi como con el eje del rodillo
palpador 3 gl no haber cintas, con lo cusl el 6rggqo gensitivo
es névil bajo un éngulo determinado en el cémpo de la bendera
de medicidén,

8.~ Dispositivo segfin 1as reivindicaciones 6 y 7,carac-
terizado porque como érgano sensitivo se utilizs un placas de
campo'ls, y la banders de medicidén estd fabricada de msterisl
conductor magnético, que es mévil Pesando ente la pleca de
cempo con entrehie;ro constante. L

9.~ Dispositivo segun lss reivindicaciones 6 a 8,caTas

terizado porque le placg de campo es @esplezable sip holgﬁgéj
medignte un carro, sobre Srgenos de guis, efectusndose el .
desplazemiento medisnte un husillo pé£r6n. Tj'

10.~ Dispositivo segun la reivindicacidn 9,caracterizééo
porque el husillo patrén ests dotado de una escala calibgédéi
para ajustsr el valor tebrico de la cints de fibras a meqiffq
0 bien g regulsr. :

1l.~ Digpositivo segln ls reivindicascién 10, carecteri-
zado porque la escals calibrada para ajuster el velor tebrico
se complets mediante dstos sobre la correccidén relstivs del
velor tedrico en dependencia de 1ls posicién y del desplaza~'

miento del Srgano sensitivo.
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12.= Procedimiento y dispositivo pars la medicién o re_
gulacién continua de la seccidén transverssl de cintas de fi-
brss, tal y como queds sustsncilalmente deserito en ls presen—
te Memoria y en los dibujos adjuptos.

Esta Memoris consta de quince hojas, escritas a miquins

por una sola cara.

Medrid, {2 MAR 1979
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