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canaldn visible en las figuras 2 y 3, sobre uns pared fija; estd

U que tiene un fondo 29 y dos- ramas 27, 28 sensiblemente parale-

las sobre al menos una porecidén 26 de su extensidn adyacente al T'

-2-

ra, permiten su ajuste en una de las entallas transversales pre-
sentes en el canaldén, cuando las lenglietas son sometidas a una
cierta deformacién resultante de la aplicacién de la superficie
exterior del fondo del canaldén sobre sus extremidades.

La invencidn serd mejor comprendida con el transcurso
de la descripeidén que sigue y con referencia a los dibujos ane-
xo0s, en los que:

La figura 1 representa una vista fronial del disposi~
tivo de fijacién.

La figura 2 representa en seceibn, seghn una vista -
frontal, un éanalén fijado sobré una platina perforada porel -
dispositivo.

la figura 3 répresentavuna vista de perfil de una por-
cién de canalén fijada sobre une platina perforada.

El dispositivo de fijacibn esti destinado a fijar un

canalén 1 constituldo por un perfilado de material aislante obtg

nido por extrusién, presenta en seccién la forma general de una|

fondo.

Entallas de anchura b tales como 30, 31 y 32, 33 se -
practican de forma regular sobré las ramas, y el fondo 36, 37, -
35, de estas entallas estd dispuesto a ung distancia g de la su-
perficie exterior 34 del fondo 29.

La pared sobre la que deberi fijarse este canalén , -
que estéd representado en seccién segin dos planos pérpendicula—_
res a la figura 2, estd constituida por una placa de chapa en 1g

que son realizadas perforgciones rectangulares regularmente es-

paciadas 17, 18 y 19, 19'; las dimensiones de estas aberturas -
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son medidas por g y £, y su paso, segin estos planos, se repre~
senta por los valores p y q, en virtud de la presencia de las -
traviesas 20, 21 y 22, 23 que separan dos aberturas adyacentes.

El dispositivo de fijacidén no montado, y representado
en la figura 1, esté realizado por moldeo de una pleza de mate-
rial eléstico, y comprende principalmsnfe une base 2 que lleva -
en sus extremidades dos brazos 11, 12 que forman una horquilla
103 la superficie interior de cada brazo 11, 12 dirigida hacla «
la otra, lleva cerca de su extremidad 43, respectivamente 42, un
gancho 13, respectivamente 14.

ILa superficie interior 7 de la base lleva entre los -
brazos dos lenglietas elésticas 8, 9 cuyas extremidades 45, 46,
estén dirigidas una hacia la otra, y estén colocadas por encima
de la base para.sitﬁarse & una distancia 4 de una superficie de
retencién tal como 44 perteneciente a cada gancho; la superficig
exterior 3 de esta misma base llevd dos brganos de enganche 5 y
6 cuyas extremidades en forma de fiecha comprenden al menos una
rempa inelinada 40, 40' y un estribo 39, 39'; es%és brganos son
llevados cada uno por une poreién vertical 38, 41 deformable, sd-
lidaria de la base 2, que estén distantes un valor m tal que 1=
superficies de estas porciones dirigidas una hacia la otra se -
separen un intervelo medido por g, en tanto que las superficias
de estas porciones orientadas en direccidn opuesta quedan seperg
das por un intervalo sensiblemente igual a g.

A fin de que estos 6rganos de enganche puedan introdu
cirse y blogusarse elésticamente en la aberbura 18, ya sea en 1y
longi%ud 6 bién a caballo sobre la anchura de une sbertura 19 -
y sobre dos traviesas 22, 23, se ha elegido la dimensitén ¢ de -

modo que ésta sea sensiblemente igual a (2q-f); la colocacién -

sobre la pared se efectia mediante un movimiento de dirececién F
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la pared, se efectda la colocacién del canalén presentando éste

- |mided. Esta peneﬁracién se efectlia de tal modo que los ganchos -

ejercido sobre el dispositivo de f£ijacibnm.

Ademés, le base 2 lleva en su superficie inferior 3,
topes 15, 16 dispuestos sensiblemente en la prolongacién de los
brazos 11 respectivamente 12, Esfos topes son solicitados para -
apoyarse sobre la superfiéie 25 de la pared 20 y por consiguien-
te, un intervalo conveniente, préximo del espesor 1 de la pared,

separa el plan6 de apoyo P de estos topes, de los estribos 39, -
39'.

Cuando el dispositivo de fijacién 1 es soliderizado cdn
2 la entrada de la horquilla 10; la penetracién del canalén, que
provoca una separacién eléstico de los brazos 11, 12 es facilitd

da por la presencia de rampas 42 respectivamente 43 en su exfre-

13, 14 queden enfrentados a las entallas 30, 31, y se ejerce has

T

ta el momento en que la superficie 34 del fondo 29 dél canalén -
se apoya scbre laé extremidades de las lengiietas, y provoca su -
flexibn. Cuando la prosecuéién'Egllmovimiento lleva el fon&o 35,
36 de las entallas enfrente de la superficie de‘retencién 44 de
los ganchos, éstos penetran en las entallas y bloguean el canaién
kn posicién, ver figura 2.

En una formae de realizacién ventajosa, las raices 47,
48 de las lenglletas solidariss de la base se colocan entre lcs -
brazos 11, 12 y los érgancs de enganche 5, 6 se disponen entre -
los topes 15, 16. '

ELl dispositivo de fijacién que acaba de describirse -
resulta en particular conveniente para el mantenimiento de cana~
lones destinados a recibir conductores eléctricos 6 tubos. flexi-

bles utilizados en el control de automatismos neumédticos,

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, -
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as{ como la manere de realizarlo en la préctica, debe hacerse -
congstar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus-
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no altersn su

principio fundamental,
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- RETVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en digpositivos de fijacién pa-
ra rampas 6 canalones de gufiado de conductores en particulér -

eléctricos, que se colocan entre une pared que sirve de soporte |
y un canalén de forma gene}al en U, cuyas ramas estén provistas
de entallss transversales, caracterizados porque el dispositivo |
estd realizado por moldeo de una pieza aislante eléstica que comL
prende uns base una de cu&éswgfimeras superflcles dirigida haciza
la pared qomprende medios de enganche aptos para cooperar por exn
gatillado con al menos uné ebertura de una platina perforada que
constituye la pared, mientras que una segundas superficie des es- |
ta base, dirigida'hacia la superficie exterior del fondo del ca-
nal6n comprende, de un lado, dos lenglietas elisticas dirigidas -
hacia le suﬁerficie exterior y, de otro, una horquilla cuyos bra|
pos elésticos comprenden cada uno al menos un medio de bloqueo -
dirigido hacia el otro brazo, cuys posicién con respecto a las =
extremidades de las lenglietas y la anchura, permiten su'ajuste en
pna de las aberturas transversales presentadas en el canalédn, f'
cuando las lenglletas son sometidas a una clerta deformecidén re-

sultante de la aplicacién de la superficie exterior del fondo de

=¥

canalén sobre sus extremidades.

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, 5&-

racterizados porque las raices de las lenglletas estén colocadas.
entre los brazos mencionados de la horquilla,

3.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacio-
pes 1 6 2, caractérizados porque la base presenta en su superfi-
cie dirigida hacis la pared, tobes dispuestos en la prolongacién
de los brazos, y porque el plano paralelo a la pared y que pasa

por estos topes, estd dispuesto a una distancia, sensiblemente -~

igual al espesor de la pared, de estribos llevados por los brga-
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nosvde enganche, dlsponiéndose estos Wltimos 6rganos entre los
topes en cuestiébn.

4.~ Porfecoionamientos en dispositivos de fijacién pa-
ra rampes 6 canalones‘de guiado de éonduotores en particular -
eléctricos; tal y como queﬁa sustancialmente descrito en la pre~
sente Memoris, e ilustrado en el dibujo adjunto.

Esta Memorfa consta de 7 hojas eseritas a méquina por

unea sola cara.
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