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La presente invencidn se refiere en genersl a perfecciona
mientos en magquinas de coser, pars coser entre si piezas que
tienen bordes de longitud igusl o desigusl por medio de umna
costura de nervio, y también se refiere a perfeccionamientos

.5{ en las llamadass maquinss de coser para trabajos pesados diseia

das pasrs coser materiales tenaces, como el cuero. En especial,
esta invencidén se refiere s perfecciongmientos en dichus md-
quinas de coser, que se han disefiado para coase, el borde de
un remate sl de una pals de un zapsto moccasin, ﬁaciendo gue
10, el borde m3s largo de la pals se frunza para coincidir con la
longitud del borde del remate.

Un zapato moccasin consiste en un zgpato en el eudl
lz empella, que es ung parte de la psla, queda‘subyacente al
pie del susrio particularmente en ls zonas de los dedos y se
15, une por una costura a una puntera gue cubre los dedos.

Tradicionalmeﬁte los zapatos de moccasin se fabrican
con una costura s mano; no obstante, segin se describe en la
pateate EE.UU., nfmero 3.530.808, concedida el 2 de junio de
1969, este procedimiepto es una térea_muy costoss y tediosa
20. que exige una considersble habilidad por parte del opersrio.
Por esta razbn, se han reslizado muchos inbentos para desarro
llsr una maquina para la fsbricacién de moccasines. que, en
particular,este destinads s formar una costura que una el borde
exterior del rema#e con el de 1la empella de un moccasin,mientras
25, que la mayor parte de la longitud periférics de 1z empella

se frunce para coincidir con la longitud periféricsmente menoxy

del remate. Unz csracteristica de la pstente EE.UU. mencionad
es proporcionar ung méquina de coser de doble pespunte que tie-

ne dos dispositivos ajustables d e -alimentacién de la piezs,

30. con medios psra inducir movimientos de compresién longitudina
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-del remste que se eunrolla sobre el borde de la empella y se co

K a) una primers méquina de coser frunce sutométicamen

-2 -

a la empella, por lo que parte del margen de la empella se unen
al margen del remate por costuras en ums relacién fruncids.No
obstante, la gama de aplicacidn de ls invencién seglin ls paten
te EE.UU. mencionada esta limitsds s uns costurs fruncids de
borde abierto. Como éste tipo de costurs no es impermeable,las
splicacién queda limitsda solsmente a moccasines baratos. Por
lo tanto, los zgpetos moccasines de grsn cglidad se fabrican

conuns costura de nervio formads por el borde sobresaliente

1

se a la empells y sl remate.

Para cumplir con las exigencias de 1la industris del
calzado y ofrecer un zspsto moccasin fabricado s maquins con
una gpsriencia de cosido s msno, un nuevo método que emples
tres maquinas de coser pars producir zspatos moccasines con
el factor de comodidsd desesdo y la apsriencis de costura a
mgno y pars conseguir un sumento de eficacig, se publicé en
la revista "DNZ-Magacine né 4/1977".Este método publicado

comprende lss fases siguientes:

te la longitud periférics de la empella, en la cudl la cantidad
de fruncido y la posicidn del fruncido son gjustables por medip
de un preeselector, o mecénicamente, Simultinesmente se cose
una cinta a la empella psra fijsr los frunces.

b) se cose la suels 3 ls empells en ung magquing de
coger del tipo de columns; ¥

c) se cose finslmente con hilos hasta 0,6 mm y simul-
ténéamente en enrolla el borde sobresaliente del remate sobre
el borde de la empella pare formar una costurs de nervio.

Seglin un procedimiento publicsdo en un panfleto de

solicitante, solsmente se necesitan dos maquinss de coser de
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tiipo especial psrs producir moccasines genuinos y trabajo de
fruncido en el calzado. La primera mdquina de coser estd pro-
vista dé un dispositive paras fruncir ls empellas y coser simul
téneamente la tela, con una placa metalica situsda -entre el re
mate y la empellapara separar smbas partes y poder efectuar

el fruncido. La segunda maquins de coser cose la costurs de

ld

nervio con un hilo grueso segin se enrolla el borde sobresalie;

1=

te del remate sobre el borde de la empells.

Los métodos mencionados comprenden tres o dos fases
pera unir ls empella y el remste. En el primer método son
necesarias dos costuras suxilisres y. en el segundo método una
costura auxilisr para prerarasr las piezas de cuero ashtes de la
unién finsl por medio de doble despunte formada por hilos grue
sos. Ademds del hecho de que los hilos suxilisres no se pueden
cubrifr de uns forma invisible por ests costurs de dobie pes-
punte, la costura en secuencia de tres o dos fases produce uns
perforacién adicional en el material y una debilitacidn consi-|
derable de la costura. 7

Por lo tanto, la presente invencidn fiene por objeto
proporcionar uns maquina de coser con medios psra formar la

costura, medios de slimentacidn de ls piezs, un prensstelas y

una guia del orillo pars la pieza con medios pars formar una
costura de nervio cuando se cosen entre si un borde de una pri-
mera caPa a una segunds caps que tiene un borde ssliente que

permite la formacién de la costura de nervio. Para coser entre
gl dos cspee de maberisles relativsmente Uenwces, como por ejem

plo cuero ligero, éste objeto de ls invencidn se consigue pro=-
porcionando un borde de formaeidén en la guis del borde para ple

gar previamente el borde sobresaliente de la segunds capa 7 un

dispositivo plegador condngido que actua en un area por delante

de la aguja y en sincronismo con lgz misma, psra plegsr elborde
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empells y el remate por medio de una costura de nervio.
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de ls primers csps e impartir movimientos al borde sobresalie;
te en la direccién de la sguja. Pars emplegr més cuero ddcil,
se puede disponer un elemento intermedio por encima de la pri-
mera capa y por delasnte de la aguja. Segin otrs caracteristics
de la invencidn, el prensatelss esté provisto de una lengliets
pare servir como elemento intermedio y dispuests por delante
de 1a sgujs entre las primers capa y el borde sobresaliente ple
gado.

Otro objeto de la presente invencidn es proporcionar
ung maquina de coser para coser entre si uns primers capas que
tiene un borde relativementé largo ¥y una segunda caPa que tie=-
ne un borde relativamente corto, donde ls primers caps se frun
ce de unag forma ajustable duréﬁte 1a costura pars coineidir
con la iongitud de ls segunda caps méds corta, de tsl manera
gue la segunda capa, que tiene un borde sobresaliente, forme
una costurs de nervio.

Otro importante objeto de la presente invencidn es
proporeionar ung maquins de voser destinads s unir el borde
de uns empella de moccssin sl del vremate de moccasin con
una costurs mientrass que ls empella ée frunce para que coinci-
da su borde con el del remate, y simultdnesmente se forma un
costura de nervio.

‘ El principsl objeto de la presente invencidn es redu-
cir el elevado coste de manufacturs de los zapatos del tipo
moccasin por culps de los métodos tradicionsles de hechura a
mano o por los métodos mecénicds ﬁéﬁbionédos gue necesitan

dos o tres maquinas de coser especialmente cusndo se cosen la

Lo anterior se consigue en una maquina de coser para

coser entre si uns empells y un remate que esta provista de

[{5
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dispositivos para formsr la costurs, una guia de cantos para
guisr la empella y el remste que tienmen un borde sobresaliente
v para plegar previamente este borde; medios de alimentseidn
psre la suels, medios de ajuste para los medios de alimentacidy ..
5. ‘del remate, con el fin de determinar la longitud de la puntads,
medios de slimentacién para inducir movimiento de compresién
longitudinales en laempella y un elemento intermedio entre
los medios de alimentacidn del remate y los medios de aliments-
cidén de la empella, para evitar un fruncido del remste por el
10, mecanismo de slimentacidén de la empella.

Seglinina caracteristica de la invencidn, esta miquina -
de coser estd provista de un dispositivo fruncidos suxiliasr
conducido situsdo por delgnte de la aguja de la miquins de co-
ser, Para plegar el borde sobresaliente prevismente plegado del
15. remate alrededor del borde de la empells y para inducir movi-
mientos de compresién longitudinsles em el borde plegado del
remate antes de coser las tres capss de material por medio de
ung sols costura.

Otro objeto adicional de ésta in&encién es alimentar

20, positivemente le parte producids de la empella para evitar

una deflexidn de los frunces causada por la friccidn entre ls em
pella y el borde plegado del remate. El objeto anterior se cop
sigﬁe proporcionando un segundo elemento intermedio que se si-
tla entre la empella y el borde sobressliente plegado del rema-
25. te y por delante de la agujs. ‘

Segln olra caracteristica de la invencidn, en la cuil
los medios de alimentacidn para inducir movimientos de compre~
sién de trabajo longitudinsl a la empells consisten en un perro

de slimentacidén que actlia en un trayecto de cuatro movimientos

30. adyacente y opuesto s laz sguja ¥ le guia de los bordes, el seguﬂ-
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.de dientes dispuestos en el lado inferior de la uflets y perpen<
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do elemento intermedio que tiene una superficie deslizante es
uns psrte del perro de alimentacidn y se sitla entre la empells
¥ el borde sobresasliente plegado del remate por delsnte de la
sgujs, ¥ el perro de alimentscidn y el segundo elemento inter-
medio estdn provistos de dientes psrs acoplsorse s la superficie
superior de la empella.

En ung modalidad preferible, el dispositivo frunci-
dos’auxiliar Psra plegsr el borde sobresaliente previamente
plegado de la suels slrededor del borde de lz empella e indu-
cir movimientos de compresidén de trabajo longitudinsl al borde

plegado de la suels, comprende una uilets fruncidora provista

dicularmente 2 la direccidn de alimentscidn de ls empdlls y el
rematé y una parte cortaeda para la agujs, y un mecanismo de coy
trol psra inducir movimientos tridimensionalés en forma de e~
lipse a lg ufleta fruncidors en gincronismo con el movimiento
de la aguja.

En 1z modelided preferible de le invencidn, el meca-

m.smo de control comprende uns palsncs de dos brszos, uno de cu-

yos brazos lleva la ufleta fruncidorz un eje vertical que pivot
en el brazo de sustentacién y el brazo de soporte de la méquin]
de coser y en conexién de trensmisidn con el eje del brazo una
excéntrica que se sujeta al eje vertical, un soporte provisto
de un cojinete para alojer la palanca de dos brazos, un orifi-
cio en un extremo del soporte para slojer la excéntrica que in-
duce 10s movimientos en forma de " elipse a la ufleta fruncidora,
¥y un dispositivo pivotal en el otro extremo &l soporte, un se—
guidor de leva dispuesto en el otro brazo de la palasnca de dos

brazos, un disco de leva que coopers con el seguidor de leva

para inducir movimiento ascendente y descendente en ls ufieta
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fruncidora, y un dispositivo de resorte entre el soporte y el
otro brazo de ia palanca de dos brazosg, parsImenssr hacia abaj
la ufieta fruncidora en la direccién del borde sobressliente .
de la suela. Ademis, hay previsto~EpAdispositivode.ajuste Dars
variar el trayecto eliptico de movimientode la' ufieta fruncido
ra.

Segln una caracteristics modificada de ls invéncién,
el dispositivo fruncidor auxiliar dispuesto por delante de ls
aguja comprende ung ufieta fruncidora y plegsdora que estd pro-
vista de un lado inferior liso, un borde de entrads en ls
direccidn de alimentacidén y una parte rebsjeda para la aguja,
¥ un mecsnismo de control previsto para induci: movimisxrtos
en forma de ".elipse a la ufieta fruncidora y plegadoras eu sin-
cronismo con el movimiento de la agujs, incluyendo medi&s de
resorte pare prensar .la ubdeta fruncidors y plegadors en la
direccidn delvborde sobresaliente de la suela, medios de sjus—
te para varisr ls tensidn del muelle y medios de ajuste para
varisr la posicidn en sentido verticsl de la ufileta fruncidéra
y plegadora.

Segfin otra caracteristica de la invencidn, la miquina
de coser entre si parte de un zapato moccasin que comprenden
una empella y un remate esta provists de medios para formar
una costura de nervip por ‘meddo de un femate qué tiene un mar-
gen plegable que sobressle sobre el borde de la empella, y com
prende un rodillo provisto de un perfil moletesdo adaptado

PO, - memalS snda PRt . I T |
Para ylc5ay €4 mMETESn S0UTE5dsLenve glredesdsn d

gl borde ds ls
empells 7 el elemento intermedio antes de 1la costura y un dis-
positivo de arrastre o sobre marcha para permitir la rotacibn

del rodillo solsmente en una direccidén, una palanca basculants

i

montada pivotalmente y portesdora del rodillo, y un dispositivo

- 7'
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de accionamiento psrs mover la pelanca basculante que llevs
el rodillo, en sgincronismo con el dispositivo formador de las
puntsdas de la maquina de coser, Ders inducir movimientos de
compresién del trabajo en el margen del remste por el rodillo,
cuando el dispositive de arrastre se bloquea y psrs plegsr
previamente el msrgen cusndo el rodillo se desbloquea.

Otros objetos, caracteristices y ventajss de la in~
vencibn ge. describirén con relscidn s los dibujos y laz rei-
vindicaciones adjuntas. |

La figura 1 es una vists del costado izquierdo de
una plataforms y uns maquina de coser que incorpors uns woda-
lidad preferible de ls presente invencidn.

La figura 2, es una yista en alzado posterior da la
maquins de coser ilustrsda en ls figurs 1.

La figura 3 ilustra la miquins de coser en una vista
en la direccidén de la flecha IIX de lz figurs 2.

Le figura 4 es una vista esquemdtics en glzado pos-—
terior de las partes internas esencides de ls méquing de cosen
v perte del mecgnismo seghn la invencidn.

La figursz 5 es ung vists en planta superior y en
perspectiva de las capas de meterisl y los Gtiles de ls maqui-
na de coser pers unir entre si las cspss por medio de unag cos-
tura de nervio sin fruncido de una de las capss.

La figura 6 es una vista en planta superior y en pers|
petiva similar & la figura 5, pero con un prensatelas modifi-
cade.

' La figura 7 ilustra el prensstelas de la figura 6
en una vists en plants superior en perspectiva.

La figura 8 es una vista en perspectiva fragmentada

de una empella y un remate de un zapato de tipo moccasin,que
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ser que ilustra una -parte del brazo de sustentacidén del mate-

se han unido entre si por una costura de fruncido de borde
abierto.

La figura 9 es uns vista fragmentsda en perspectiva
de un corte de zapsto de tipo moccasin en el cuasl la empella
se ha fruncido y unido con el remate por medio de una costura
de nervio.

La figura 10 es una vists parcisl 3 mayor escagla de
la figurs 3, qhe ilustra parte de los dispositivos de alimen-
tacidn y los instrumentos para formar las puntadas y su accidn
relativa al coserse entre si las diversas capass de materisl
Por uns costura de nervio.‘

Las fiéﬁias 11, y 12, son vistss similares g la‘figura
10, cuyos dispositivos se encuentrsn en otrs posiciones de fun
cionamiento.

La figura 13 es una vista frontsl parcial en perspecti
va, tomada desde arriba, con el perro de glimentacidén superior
y otro mecanismo ilustrado en las figurss 10 y 1l2.

La figura 14 es una vista parciel similar a la figurs
13 pero con un perro de alimentacidn superior modificado,

La figura 15 ilustra elperro de alimentacidn superior
modificado correspondiente a la figura 14, en unas vista de

costado en perspectiva. .
La figura 16 es una vista en alzsdo de lz maquina de col

risl y la modalidad preferible de un dispositive de fruncido

guxiliar y plegador de costurs de tervio.

La figura 17 es una -vista en planta superior del bra-
z0 de sustentacién delmterial correspondiente s la figura 16.

La figurs 18 es una vista parcislmente en seccidn

T

transversal tomads s lo lsrgo de ls linea XIIX~XIIX de la fi-
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Lg figura 19 es una parte & mayor escels de la ufieta
fruncidora suxilisr y representa el trayecto de movimiento de
ls ufieta. o

Ls figura 20 es una vists en alzado posterior del bdrazo
de sustentscidén del material'correspondiente a 1ls flecha XX
en lg figurs 17 e ilustra un elemento de ajuste para el perro

de alimentacién superior.

La figura 21 ilustra ung psrte del brazo de sustents-

cidn del materisl provisto de un dispositivo modificado frunei|

dor guxilisr y plegador de costura de mervio, en ume vista fron
parcial.

La figura 22 es una vists en plants superior del brazo
de sustentscidén del materisl correspondiente s la figurs 21.

Ls figura 23 ilustra en uns representacidén a msyor esca-
la una parte de la ufieta fruncidoras correspondiente g las figu-
ra 21 y el trayecto Helipticé de movimiento de esta ufleta.

Lg figurs 24 es una vista en perspectiva de un soporte
vy las piezas del dispositivo de ajuste psra ls ufieta fruncido-
ra. '

La figﬁra 25 ilustra una vista frontsl de otro disposi-
tivo modificado fruncidor suxiliar y plegsdor de costura de
nervio.

Lg figura 26 es una vista en pianta superior del brazo
de sustentacidn del materisl correspondiente s la figura 25.

La figurs 2/ es una vista frontal s mayor escals de la
uifieta fruncidora em forms de rodillo que tiene un dispositivo
de sobremsrcha 0 arrastre, ilustrado em la figura 25.

La fighra 28 eg uns vista en planta superior dél rodillo

correspondiente a ls figurs 27.

tal
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Lz figura 29 es una vista frontal de otro dispositivo mo-

dificado fruncidor auxiliar y plegador de costura de nervio,

La figura 30 ilustrsz una vists en plsnts superior del bra:
z0 de sustentacidén del material correspondiente az la figura
5, 21.

La figurs 31 es uns vists tomada a 1o largo de 1a lines
de corte verticsl XXXI-XXXT de la figura 29.

Ta figura 32 es una vista tomada a lo largo de la lines
de corte vertical TXII-XXXII de la figuraz 29,

10. La figura %3 es una vista tomads 2 lo largo de la lines
de corte vertical XXXIII-XXXIII de la figurs 29,

La figura 34 es una vists superior frontsl parcisl en
perspectivs, a mayor escsla, que ilustra una parte del dlspo-
sitivo fruncidor y plegador dg costura de nervio; ¥
15. La figura 35 es uga vista en perspectiva despiezada del.
soporte del perro de alimentacidén con psrtes de acoplamienfo
y partes de mangero del material.

Refiriéndonos shora de un modo mds particular s las divep
sas figuras de los dibujos, se observard gue la miquina de
20, coser utiliiada con ésts invencidén es del tipo comocido como
"miquina de coser del tipo de brazo de puntads gruesa pPsra
trabajo funcido y moccasines genuinos" del cesionario de la
presente,clasificada, como Adler 105-RM25/S§ 75". Que indica-
da de un modo general por la referencia 1 én lss figures 1,
25, 27 3.

' Ls méguing de ceszer 1 montadsz sobre un plataforma 2 gus
lleva un motor 3 accionado por un pedal 4 ¥y en transmisién
con la maquing de coser 1 por medio de uns correa 5, compren-

de, segln resultard evidente por las figurss la 3 y 10 a 12

30. una plataforma 6, un brazo de sustentacidn del msterial 7 que
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se extiende desde la plataforms 6, un brazo de soporte 8 por-
tador de un srbol del rbol 9 y que termina en un cabezal de
costurs 10. Teniendo en considerscibén la vists esquematica en
glzade posterior de les piezas interiores esencisles segln se
ilustra en ls figura 4, la mdquina de coser 1 comprende ade-
més una barrs de aguja 1l portadors de una agujs guis hilos 12
¥ Se mueve DOr mecanismo de transmisidén de cigliefia, que com-
prende una cigiiefia 13 y un brazo de srticulacidén 14 E1 érbol
de brazo 9 llevs el volsnte normagl 15, una poles con garganta
pera correa 16, un disco excéntrico 17, uns placa de leva 19,
y estéd proviste de una cigiiefial8. ‘
Dentro del brazo de sustentacidn 7 pivots un aje

de geucho 20  que llevs un tomador de mallass 21 (en lss fi-
gurss 1,3 y 10,11,12 una lanzaderé) ,una excéntrica elevadora
22 (figura 4,31,) y una cigliefis 23 (figura 1). L3 excéntrica
levantadora 22 se gloja en dna parté de horquilla 25 de un so=
porte de perro de slimentacién 24 (figuras 10 s 12 y 29,30),

a la que se sujeta un perro de slimentacién dentado 26 por me-
dio de un tormillo 27 (figura 29), Segln se ilustrg en la figul
ra 4, una palanca de dos brazos 28 se monts pivotslmente en el

brazo de sugtentacidn 7. Un brazo 29 de ls pslanca de dos bra—

8 la cigliefia 18 del 4rbol de brazo 9 y el otro brazo de hor-
quilla 31 se articuls a la cigiiefia 23.
Un eje de slimentacibén 32 montado pivotslmente en el

- ’ .
broze de sustentacidn 7, estd provisho én s

3
[¢]

=tremo de una

§

cigliefia 34. Uns palance de articulscidn 35 pivota en ls ciglie-
fis 33 y el soporte del perro de alimentacidn 24 por medio de

pasadores 36 (figurs 31). A la cigilefia 34 se articuls uns bielp

37 (figura &) que tiene una horquilla %8 en su extremo superiop

para comprender un disco excéntrico 17 y un pstin 39,que se guis
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en un chavetero 40 de un bloque de pivote 31 que pivots en
la plataforma 6 (figum 1y 3) ¥ que estd provisto de una pa-
lanca de ajuste 42 péra regular 1a longitud de la puntada.

Segfin se ilustra en la figurs 5, la m3quina decoser 1
descrits snteriormente estd provists ademds de un prensatelas
4% sujeto a un 4rbol verticel 44, una placa de garganta 45
¥y una guia de centos 46 monteds en la ©placs de ganganté“45
pars guiar una primera capa 47 & una segunda csps 48 de un
materisl 49. Para unir entre si las dos caspss 47,48, por medio
de uns costura de nervio 50 la segunda capa 4é esta provista
de un borde sobresaliente 51 en relacidén con el borde 52 de la
primera capa 47.

Para formar la costurs de nervio 50 hay prevista una

guis de canto 46 con un csnto formador 54 y un dispositivo
plegador 5%, que se ilustra enles figuras 21 a 24.

Al brazo de sustentacidén 7 (figura 21,22) se sujeta

canto 46 se sujeta s la placa de base 55 por medio de torni-
1llos 57.' Dos almes 58 abarcan una holgurs 59 situada en la
placa de base 55 y se sujetan a ests por medio de un tornillo
60. Entre las dos almas 58 se monts pivotalmente un patin 61,
que se aloja en uns parte ghorquillads 62 de un goporte 63.

El soporte 6% estd provisto de cojinetes 64 psra alojs
pivotslmente una pslanca de dos brazos 66 por medio de un pasa
dor 67. A un brazo 68 de la palanca de dos brazos 66 se sujeta
por medio de un toruiilo 70 una uiieta fruncidors 7 piegadora
69, que sobresale de la guia de canto 46 y estd provista de
un lado inferior liso 71 (figura 23), un cento de entrads 72

y una parte rebajada 73 por delasnte de la sgujs 12 ¥ lateral'

LE]

T

a la misma. El segundo brazo 74 de la pslanca de dos brazos 76
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se aloja en patines 75 del soporte 63.En las &nimas 76 situa-
das en los patines 75 pivots un dispositivo de ajuste 77
consistente en un mando de gjuste 78 que tiene un tornillo 79
pars introducirse enlless dnimas 76 y un elemento de tope 80
dispuesto entre los patines 75 y sujeto sl tornillo 79 por un
pasador 81 y que tiene superficies de tope 82 a 85 de distan-
ciss diferentes al centro de giro dal tornillo 79. El extremo
del segundo brazo 74 se empuja contra una de las supefficies
de tope 82 a 85 del elementode tope 80 por un muelle 86, que
se ajdsta por un tornille de ajuste 87 provisto de uns tuerca
87a dispuesta en el soporte 63.

Un arbol werticsl 88 (figura 2,4,21,22) que pivots
en el brazo de soporte 8 y el brszo de sustentacidén 7 (figure
2), mantiene uns conexidn de transmisién con el drbol del braz
9 por medlo de unpsr de engrgnajesg cbnicos 89.

El soporte 63 se sgloja en su anims 65 con holgurs
por una excéntrica 90 sujeta por medio de un tornillo de ajus-
te 92 gl &rbol vertical 88. La excéntrics 90 consiste en un
cuerpo excéutrico 91 y un disco de cubierta 94 sujetsa al cuerp
91 por medio de dos tornillos 93.

'Segﬁn las figurss 4,5 y 21 a 24, el funcionamiento
de 1a maquina de coser pars coser entre si una pieza consis-
tente en una primers cspas 47 y una segunda caps 48 que tiene
un borde sobresaliente 51, se puede describir como sigue:

lss dos capss 47 y 48 se situsn una sobre otra con el
borde 51 sobresaliende sobre la primera capa 47 (figura 5)

y se pliega manuslmente slrededor del borde 62 de ls primers
capa 47, y se guisn a lo largo de la guia de csnto 46 por debg
jo del prensatelas leyantado 43 y la sgujs 12. Segln seas

el espesor de las oapag que se han de coser (primeras capss 47

segunda capa 48 ybterde plegado 51 de ls segunds caPa 48),1a

(=)
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posicidn vertical de la ufiets fruncidors y plegadora 69 puede
variar por medio de un giro del elemegto de tope 80 graciss sl
mando de ajuste 78. Después de comenzar ls formacidn de la
puntada, la ufleta fruncidors y plegadors 69 comienzs a mover-—
Se en un trayecto elfptico 95 en la direccidén de 1a flecha

96 (figura 23), en la cudl 1la parte del ".elipse 95 indicada cO
"g y Wh" presenta el alcence efectivo de la ufieta €9 después
de alcanzsr el borde 51 meéiante esta operacidén, el borde de
entrada 72 produce un plegamiento del borde sobressliente 51
previgmente plegado por el borde formador 54 de la guia de
cento 46 medisnte el contacto deslizsnte de la ufieta 69 y al~
rededor del borde 52 de la primera capas 47 y con gyuda del pe-
rro de alimentacidn inferior 26 mientras se slimenta el mate-
risl 49 en la direccién de slimentacién por medio de 1la ufiets
69 que se prensa por accidn del muelle 86, (figuras 21,22)

Las figurés & y 7 ilustran un prensatelas modificado-97,
cuya base 98 esta formada por una parte intermedis 99. Estsa
parte se sitla por delante de la aguja 12 y entre ls primers
capa 47 y el borde sobressliente plegado 51 de ls segunda capa|
48 y promueye el plegamiento finsl del borde sobressliente 51
por 1ls ufleta 69 antes de la costuras.

Ademds 1ls maquina de coser (figuras 2,2 4) y 10 a 13)
estd provista de un perro de alimentacién superior 100 movido
en un trayecto de cuatre movimientos y sujeto por un-torniilo
102 a una palance oscilante 101, que pivota por su extremo su-
perier alrededor-de un pecsder 103 (figurs 2 3 4) llevade pox

un soporte 104, Egte soporte 104 se sujeta a una barra de pren~

10 y empujada hecis sbajo Junto con la pslanca oscilante 101

v el perro de glimentacién superior 100 por medio de un muelle
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de compresidn 106 (figurse 4).

La barra del prensételas 105 lleva en su extremo li-
bre una guias de horquills 107, en la cusdl ls palanca oscilante
101 se guis deslizantemente y se mueve en la direccidn de
slimentscién y una segundas guis de horguills 108, a la que se
articuls un brazo 109 de una pslanca de angulo 110 que pivota
en el csghbezal de la costura 10, mientras que el otro brazoe 1lll
lleva un seguidor de leva 112 psra cooperar con ung leva 113
gituads en la cigiefia 135, con el fin de mover el perro de gli-
mentacidn superiof 100 en un plsno verticsl. Por medio de un
digpositivo de ajuste 114 (figura %,4) consistente en un torni
1lo de ajuste 115 montado a rosca en el brazo 111, el seguidor
de leva 113 articuledo sl brazo 1ll, se puede ajustsr més o
menos en el alcsnce efectivo de la leva 1ll3.Para mover el pe-
rro de alimentacién superior 100 en direccidén 1ongitudinal,un
4rbol basculante 116 vé montado pivotalmente en el brazo de
soporte 8 ¥ tiene un brazo 117 cou un rodillo 118, que s& aco-
pla en un canal 119 de leg placs de leva 19. En el otrrextremo
del érbol basculgnte 116, se sujeta una pslsnca ranurgda 120,
donde se aloja un bloque deslizante 121. Unes palanca de coune-
xién 122 pivota en el brazo de soporte 8, uno de cuyos brazos
123 ge forma como una horquilla 124 acoplada deslizantemente
a la palsnca oscilante 101, mientras que el otro brazo 125
estd ranurado para recibir un pstin 126, que se guia en uns ba

rra 127 y un buje 128. Los patineslzl'y 126 se conecta por una

biels 129, que queda bsjo la tensidn de un muelle de +tensidn
130, cuyo extremo libre se sostiene por el brazo 125. Ls biela
129 se articulas por uns cadena 131 s uns palanca de doble br g

20 132, que se monta pivotslmente sl brazo de soporte 8 por

un perno 133 y puede ser sccionsda por un pedal 134 (figura 1)
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conectado con una cadena 135 g lg palanca de doble brazo 132.
Un perno 1%3 (figura 2) lleva una palanca 136, que
se sujeta de una forma ajustable a ls palanca de doble brazo
132 por medio de un tornillo 137. A la Dslanca 136 se articu~
1a una biels 138 (figurs 2,16,17 y 20), que estd provista de w
agujero o blongos 139 y un elemento de tope sgliente 140 (fi-
gura 17,20).
En un srbol W1 situasdo en el brazo de sustentacidn
7, se sujeta un disco de control 142 y un mando de ajuste 143
con una escala 144, L3 biels 138 se guia deslizantemente en el
sgujero -oblongo 139 situado en el arbol 141, entre uns aran-|
dels 145 y el disco de control 142 (figura 17), por lo que el
elemento de topé 140 se gpoya contras el disco de conbrol 142.
El mando de ajuste 143 sirve psra limitar el slcance de efecto
de la palsnca de doble brazo 132, que funcions por el pedal
134,
Parz levantar el perro de alimentacidn superior 160,(figg
ra 2, ¥ 3), se monta pivotalmente en el cabezsl de costura 100
ung levs 146, que puede acoplsrse con el soporte 104 por medio
de una paknca de mano 147 (figurs 1). Un cilindro neumatico
148 se monta pivotalmente sobre lg plataforma 6 y se une con
una pslanca de transmisidn, cuyo extremo libre 150 puede hacer)
tope contra un tetdn 149 del biazo 109 (figura 4).
En 1s modelidsd preferible de mdquing de coser para coser
una empella 151 y un remate 152 de un zapato moccasin 154
por medios de una costura de nervio 153 (figurs 9), la miquins
de coser, segin se ilustrs en las figuras 4 y 16 a 19 comprén—
de sdemds uns excéntrica 155 y un disco de leva 157, que se
sujeta al arbol vertical 88 por medio de tornillos de fijacién

156 y 158.
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Un soporte 159 esta provisto de un agujero 160 en su ex-

tremo Para alojar la excéntrica 155, un cojinete 162 en el

cugl pivots una pslanca de dos brazos 163, y una parte shorqui
1lads en su extremo libre similar sl ilustrado en la figurs
Se 24 indicsdo por la referencis 164. La horquille 165 (figuras
4,17) recibe unpstin 166 scoplado pivotelmente a una palenca
167 gue se articuls en una placa de base 168 sujets por torni-
1los 172 al brazo de sustentacién 7. Ls posicién de la pglsn-
ca 167 se sujeta de una forme ajustable en um sgujero oblongo
10, 169 por medio de un perno roscado 170 y una tuerca moleteada
171,

Un brszo 173 de la pslsnca de dos brazos 163 lleva uns
ufiets .fruncidora 175 sujets por un tornillo 175. Ls uflets frun
cidora 174 (figurass 16,17 y 19) estd provista de dientes 176
15. situados en el lsdo inferior 177, y una psrte rebasjsda 178
pars sslver el trayecto de ls sguje 1l2. El otro brazo 179 se
guia en una guis lateral 180 y estd provisto de un seguidor
de leva 181 que se une g tope contra el disco de ;eva 15%7.Un
muelle 182 se situa entre la pslsnca de dos brazos 163 y un
20, | tornillo de sjuste 183 situsdo en el soporte 159 y sujeto por
ma tuerca de seguridad 184, ‘

En el brazo de sustentacién 6 vd montado un soporte 185
por un tormillo 186 (figurass 2,3,10 s 14 y 16,17), que llevs
mn  elemento intermedio 187 sujeto por tornillos 188 y que
25, termina por delante de la agujs 1l2.

Retiriéndonos s las figurss 9§ & 13, y 16,17,y 19,el

funcionamiento de la miquins de coser pasra coser una empells
151 y un remate 152 de un zspato moccasin 154, por medio de

una costura de nervio 153, ge puede describir como sigue:

i
P 30 Pod emos suponer que la sgujs 12, el perro de sliments-

. " o g Sgros
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cién superior 100 y la ufleta fruncidora 174, que se levanta
para esta finalidsd por una barra 190 montada en la paslanca
oscilante 101 (figura 2) se encuentran en la posicibén superiorj
en primer lugsr, el remste 152 se coloca entre el perro de alil
5, mentacidn inferior 26 v el elemento intermedio 187, por lo que|
el canto sobressliente 189 del remate 152 se pliega previamen-
te hscia arriba por medio del canto formador 154 de la guis
de canto 46. Entonces, la empella 151 se puede colocar sodbre
el elemento intermedio 187 y bajo el perro de alimentacidp. su-
10; perior 100. Antes de bajar el perro de glimentacién supeéior
100 y la ufiets fruncidors articulads 174, el canto salierte
189 del remate 152 se debe plegsr m mano slrededor del borde
191 de la empella 151, por lo que la ufets fruncidora 174 des;
cansa sobre el borde sobresaliente plegadoe 189. Segfin se mueve
15. la aguja 12 en sentido descendente y el perro de alimentacidn
inferior 26 alimenta el remate 152 hacia la aguja 12, la viieta
fruncidora 174 corre en un  trayecto tridimensional 192 (fi-
gura 19) desde "A" hasta "B", con el fin de copersr no sola-
mente con el perro de alimentacidn 26 sino para plegsr y ali-
20. mentar finslmente y retener el borde sobresaliente 189 hasfa
que la aguja 12 penetrs en las partes componentes del masteriall
Entonces, la ufleta frﬁncidora 174 continua corriendo
en el trayecto tridimensional 192, que se produce superponien-
do los movimientos de la excéntrica 155 y el disdo de leva
25. 157 (figura 5,16). E1 alcsnce eficsz con las dimensiones "x"
y ®y® se puede variasr ajustando 1la pslanca 177, mlentras que ’
la dimensibdn "z" se puede variar ajustsndo el disco de leva

157 axialmente.

Como lg longitud de unag puntads se puede esbablecer por

30, | 1la palanca de ajuste 42 (figuras 3 y 4) que coopera con el pe-
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rro de slimentacién inferior 26, el régimen de alimentacidn
del rerro de slimentacidén superior 100, que actila sobre ls em
pells 151, se puede varisr empujando el pedsl 134 [figura 1)
para inducir movimientos de compresidén del material longitudi-
nal dursnte el funcionamiento. El régimen de slimentacién bisi
co del perro de slimentacidn superior 100 se puede elegir
prevismente por medio del mando de ajuste 143 y la escals 144
mientras que el dispositivo del pedal 134 permite un arrsstre
a cualquier wvslor superior sl elegido prevismente por el mando
143.

De un modo similsr, seglin se ha descrito y coa rels-
cién a las figurss 6 y 7, el perro de alimentacidn superior
193 ilustrado en las figurss 14 y 15, puede estar provisto
también de un segundo elemento intermedio 194, en cuyo lado
inferior se extienden los dientes 195,..por 1o que se pueden
trabajsr msterisles gruesos ficilmente y las arrugss produci-
das por la plenitud de la empella 151 no se desorganizan por
accidén del borde sobresaliente 181 del remste 152. Lg superfi-
cie deslizante 196 del segundo élemento intermedio 194 esté
pulida y ayuda al proceso & fruncido y plegado.

Refiriéndonos s lss figuras 25 a 28, se ilustra un dis-
positivo ﬁodificado Para formarlla costura de nebvio 197,en
el cudl lg ufieta fruncidors y la guia de canto de los disposi-
tivos plegadores se reemplazan por un rodillo 198.

El rodillo 198 no configura con un perfil semicirculsn
moletesdo 199 (fignra 7) ¥y tiene un eie 200, que se 23lojs en
un elemento de arrastre o sobremsrcha 201 y se sujeta axial-~
mente por medio de una arsndela 202 y un anillo de retencidn

203, El elemento de arrastre o sobremarcha 201 se gloja en un

brazo 204 montado en un extremo 205 de uns palancs basculante

B et T e e L s e e A
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206 sujeto por medio de un tornillo 207. El brazo basculante

206, se alojs pivotalmente por un pérno 208 en cojinete 209

situados en un soporte 210, y se guia laterslmente en bloques |

de guia 211 del soporte 210. Los blogues de guia 211 estén
provistos de cojinetes 212 pars alojsr un dispositivo de ajust
213. El soporte 210 pivota aslrededor de un permo 214 sujeto
por un collarin 215 y alojsdo en una placa 216 que se sujeta
8l brazo de sustentacidén 7 por tornillos 217. El extremc libre
218 del soporte 210 se asrticula a una pslanca o brazo dé_eé-
ticulacibén 219, que se doja sobre una excéntrica 220 sﬁjeta
al 3rbol wértical 88 gque tiene un disco de cubierta 221 su-
jetos por tormillos 222 a 1la excéntrica 220.

Fl dispositivo de ajuste‘213, asi como un digpositive
de un muelle ajustable 223, que fuerzé 13z pslanca basculante
206 para empujsr el rodillo 198 contra las capss de material,
se formsn de un modo similar segln se ilustra en las figuras
2L a 24.

El funcionamiento del dispositivo formasdor de la costura
de nervio, descrito anteriormente con la relacidn a las figu-
ras 25 a 28, se puede describir como sigue:

Dursfite 1a rotacién del arbol vertical 88, el soporte 210
realiza movimientos oscilantes alrededor del perno 214, por

lo que la palanca basculante 20§ mueye €l rodillo 198 en sin-

cronismo con la agujs 12. Seghn penetra la sguja 12 en el ma-

terial y efectlis una puntads en direccidn s la posicidén supe-
rlor de la agujs, el rodillo- 138 se moverd eu 1la direccidén *R*
(figura 28) y efectua el pliegue previo del borde sobresalien-
te 189 del remate 152 (figura 9), mientras gira slrededor de

su eje 200. Cuando la aguja 12 desciende, el rodillo 198 se

[

mueye sin rotacidn en la direccidén de alimentacidén V" causada
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por &." elemento de arrastre o sobre marcha 201 e induce movi~
mientos .de compresidn y slimentacidén del meterisl en coope-
racidén con el perro de alimentacidén inferior 26. El perfil
gemicircular 199 del rodillo 198 sirve como guis de borde o
canto, puesto que el moleteado actua como uns pasrte dentads
y syuds sl movimiento grsdusl del rodillo 198 psra el plegsdo
previo y el fruncido,.

Finslmente, otra modalidad de dispositivo formador cde
costurs de nervio se ilustrs enlas figurass 29 a 35. Sotre el
arbol vertical 88 se sitda pivotalmente un soporte 224 sujeto
axialmente por un collarin 225 y uﬁa excéntrica 226 sujeta
por un tormillo de fijacién 227. El soporte 224 estd provis+
to de cojinetes 228 paras slojsr uns basrra 229 sujeta al mismo
por un tornillo de ajuste 230, y formada por un rebajo 271
asi como una guia lateral 232 paras guler un elemento desli-
zante 233. El elemento deslizante 233 se sioja de una forma
mdvil dentro del Tebajo 231 y se guia sobre ls besrra 229
v entre 1ls guis latersl 232, y estd provisto ademds de un per-
no 234 sujeto por un tornillo de fijsecidén 235. Un brazo de ar-
ticulacibn 236 se articula al elemento deslizante 233 por me-
dio de un perno 234 y se aloja en el extremo libre de ls ex-
céntrica 206. Egta Gltims estd cubierts por un disco 237 que
se sitls entre la excéntrica 226 y el soporte 224 y se sujeta
para girar por un pasador 238. En el extremo libre del soportg
234 se sujeta una placa de trensmisién 239, tor medio de tor-
nillos 240, cuya placz se guia en direccidn werticgl dentre
de un puente 241 sujeto a la placa de guia 242 y al brazo
de sustentacidn 7 por medio de tornillos 243%. Entre le placa

de trsnsmisidén 239 (figurs 31) y el soporte del perro de sli~

mentacidén 24 (figura 35) se sitlla un elemento de acoplamiento

A o 1 o o e e i A
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2ul, que comprende un elemento ¢ilindrico 245-alojado deslizan
temente en un anims longitudinal 246 de uns prolongacidn 247
situada en el soporte del perro de alimentacibn 24 (figura 35)
Un perno cilindrico de transmisidn 267, (figurs 33) sujeto a
la placa de transmisién 239, se mueve con holgura dentro del

dnima vertical 248 de la prolongacidén 247 y se guisz en un sgu-

jero radisl 249 (figurs 35) del elemento cilindrico 245, ILa

prolongacién 247 del soporte del perro de alimentacién 24 se
guia dentro de un rebajo 262 (figurs 30) situado en la placa

de guia 242, que se sujeta al brazo de sustentacidén 7 por me-
dio de tornillos 250. EL perro de alimentacidn 26 se sujeta

sl soporte del perro de alimentacidn 24 por un tornillo 27

v estéd provisto de una superficie de montaje 263 (figura 35)
para recibir un elementoc de guia del borde o caﬁto 252, que

se une por medic de un tornillo 261 y esti formado pon una
pared formadora 253 y un rebajo 254. El perro de alimentacidn
26, con el elemento de guia del borde o canto 252 se puede mo-|
rer dentro de un rebajo 251 de la rilaca de garganta 45.

El elemento deslizante 23% lleva una palanca basculante

256 (figuras 29 a 32) que pivota por medio de un perno 264.

El extremo de la pslanca 258 estd formado con una psrte de to
pe 257, que se apoya contra un dispositivo de ajuste 259 por
medio de un muelle 260 situado entfe el elemento deslizante 233
y el extremo de la palanca 258 (figura 29). ELl extremo libre
de la palanca basculante 256 lleva una ufieta plegadora 255 por
medio de un tornillo 265. La DParte delantera 266 de La uieta
plegadora 255 termina en el rebajo 254 del elemento de guis
del borde o canto 252 (figura 34).

El dispositivo formador de ls costura de nervio segin

se ha descrito anteriormente, funciona como sigue:
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La excéntrics 226 (figura 29) induce movimientos aslterns-
tivos en el elemento deslizante 233 y, por lo tanto, también
la ufieta plegadora 255 respectivsmente, de la paerte delanters
266, Estos movimientos se inducen perpendicdulsres a la direc-
c¢idn de alimentacidén del materiasl y estan superpuestos por movﬁ
mientos longitudineles de compresién del msterisl inducidos
por el soporfe de perro de alimentacidn 24 por el elemento de
acoplamiento 244 al soporte 224 que pivota alrededor del eje
vertical 88.

Como las partes compouentes del masterial se alimentan
por medio del perro de slimentacidn 26 (figura 34) hacia ls agh
ja 12, 1a pared formsdora 253 pliega previamente el borde sobrg

galiente 189 del remste 151 (figurs 9) por movimientos wverti-

cel de slimentacidén, mientrass que la parte delantera 266 de la
ufieta plegadors 255 pliega, frunce y frota finslmente el bor-
de sobresaliente 181 en aceién conjunta con el perro de aii-
mentacidn superior 193 y au segundo elemento intermedio 194
(figura 15) a uns forms de nervadura sntes del proceso de la
puntada. Dependiendo del espesor de las partes compomentes del
materisl, la posicidén vertical inicisl de la ufiets plegadora
255 se puede varisr por medio del dispositivo.de ajuste 259,
efoctuendé de éste modo la accidn de frotsmiento y funcido,.Co-
mo el perro de slimentacidn 26 se articuls por nedio del ele-
mento de scoplamiento 244 al dispositivo formedor de nervio,
una varigeidn de la longitud de las puntads por medio de la
palance de ajuste 42 (figurs l'y 3) efectus también los movi-
mientos de los Utiles formadores del nervio, v.g., la pared

formadors 253 y la parte delantera 266 de la uileta plegadora
255.

A pesar de que los dispositivos descritos anteriormente




= .,__.__.'..‘
|

10,

15.

20.

- 25 -

e ilustrados en los dibujos se refieren a la costura de las
partes componentes del material por medio de una costura de
nervio, se puéden coser también entre si dos partes componen-
tes por medio de uma costura de bordes abiertos como, por |
ejemplo, se ilustra en la figuras 8, que represents ung costurs
de frumido de hordes abiertos de un zapsto moccssin.

Sin otro andlisis adicional, lo anteriormente expuesto
revels plensmente la esencia de la presente invencién‘que~,
otros, por aplicacidén de conocimientos sctuales, pueden;adép-
tarlas con facilidad parz diversas aplicaciones sin omitinr.
caracteristicas que, desde el punto de vista de 1ls tecndlogis
snterior, constituyen normalmente caracteristicas esencisdles |
de los aspectos genéricos o especificos de ésta invenciém y,
por lo tanto, dichas adaptaciones deberin interpretarse com-

prendidas dentro ﬁe% significado y slcance de equivalencis de

las reivindicaciones adjuntas.

.Descrita suficientemente la naturaleza del invento,asi
como la masnera de realizarlo en la practica, debe hacerse
constar que las disposiciones snteriormente indicadss son sus-
ceptibles de modificaciones de detalle en cusanto no glteren

su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.- Perfeccionamientos en miquinas psra coser entre si
los bordes de una primers caps con uns segunda capa de piezas
8 elaborar, que con lg finalidad de formasr ung costurs de
nervio, presenta un borde que sobresale del borde de la prime-|
ra capas de pieza a elaborar, y que estd dotada de una guis
de bordes que actua en cooperacidén con el borde de la segunda
capa de pieza 3 elaborsr,caracterizados porque con la fingli-
dad de formsr la costurs de nervio, la guia de bordes tisaen
una psred formadora que origina el plegedo previo @el bvorde
sobresaliente y estd prevists de uns herramients plegadora
accionadas, que gctus delaqte de ls aguja pare plegar el becrde
gobresgliente plegado prevismente, slrededor del borde de la
Primers caps de piezs a elaborar y hacer avsnzar adicionalpen—
te la segunds capa en direccfon a la sgujs de ls maquina ce
cosers

2.~ Perfecclonsmientos segin la reivindicacidén 1,cersc-
terizados porque estéd previsto un elemento intermedio dis-
puesto delsnte de la agujs de la maquina de coser y que se en-
cuentrs entre la primers capa de pieza a elgborar y el borde

plegado slrededor de su borde, de ls segunds capa de piezs

3.- Perfecciongmientos segln la reivindicacidn Lcarsec-
terizados porque sl fabricarse un zapsto de tipo moccasin que
presenta una empells y un remate, ests previsto un propulsor |
de género superior que sctiia, en caso de necesidad arrugasndo,
gobre ls empella, con ls finalidad de coser la empella desa~

rrollaeds con un borde relativsmente largo, con adaptacidn en

longitud al borde relstivamente corto del remate, a formsr combd
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costura de nervio,

4,- Ferfeccionamientos segln la reivindicacidén 3,carascte-
rizsdo porque el propulsor de género superior esta dotado de w
parte intermedis que se encuentra entre la empells y el borde
sobresaliente, plegado, del remate y deéébiollada con uns Su=
perficie deslizante para el borde sobresagliente.

5.= Perfeccionamientos seghn las reivindicaciones 1, 3 ¥y
4, caracterizados porque estd prevista uns chapa separagi_o_:a
dispuesta delante de la aguja y que se encuentra entre la pri-
mera y la segunda capa de pieza s eiaborar o bien entrelia
empella y el remste. ’

6.= Perfeccionamientos segin las reivindicaciones‘i é S,
caracterizados porque pars accionar la herramienta plegado?a
desarrollada en forms de dedo para plegar el borde ssobfésa—
liente previamente plegado, de la segunda caps de pieza!é ela~
borar slrededor del vYorde de la primera capa de pieza a eié-
borsr, estén previstos un disco de mando que origina ei novi-
miento de plegado y desplazsmiento de la herrsmients plegado-
ra en el plsno horizontal, y un disco de levas que gobierna
los movimieuntos vertiéales de la herramienta plegadors, que
estén dispuestos en un arbol que estd unido en accionamiento
con el #rbol del brazo de la maquina de coser.

7.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacidén 1l,carac-

terizados porque Para plegsr previamente el borde de la segun-—
da capa, que sobresalen del borde de 1z primers caps, sirve
uns guis de bordes fijsds sl propulsor de género inferior de
la maquina de coser y movida con éste, cuyo canto formador
sobresale del plano de la placa de agujae. '

8.~ Perfeccionsmientos segfin la reivindicacién 7,ce=

racterizados porague la guis de borde puesta en el propulsor
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de género inferiot tiene un rebeje pers alojsr a la parte de-
lsntera de un dedo plegador que es eficaz delante de 1z sguja
¥ que estd bsjo el efecto de un muelle , que Pars las ejecucidn

de los movimienvos en vaivén que tronscurren de direccidn de

avance, estd unido con las partes de accionsmiento psra el pro|

pulsor de género inferior, y sus movimientos que transcurren
esencislmente perpendiculeres s la formscibén de costura se de-
riven de un disco de mando que esta unido en acci onamientc
con el arbol del brazo.

9.~ Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 1 a 5

L]

casracterizados porque para la formacidén de la costura de nervi
ests prevista una herramients plegadora sccionads medisnte una
excéntrics en sincronismo con ls agujes, y que estd bajo ia
gccidén de un muelle, cuyo dedo plegador con el fin de pleger
el borde de la segunda cspa de piezs g elgborar slrededor del
canto de la primeras caps, y de hacer avanzar las capas de pie=-
za a elaborar, en direccibn z la sgujs, estd dessrrollado con
un canto de entrads delantero,

10.~ Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 1 a 5
caracterizados porgue pars la formacidn de la costura de ner-
vio sirve uns herramienta plegadors sccbnads mediante una ex-
céntrica én sincronismo con 13 sgujs, y que estd bajo el efecto
de un muelle, que presenta un rodillo que tiene un canto for-
mador en la figura, de unperfil semicircular psra plegar el
borde de la segunda cgps aslrededor del borde de la primera ca=-
pa, y estad previsto un dispositivo gue impide el giro del ro-
dillo en su movimiento en direccidén a la sgujs, que empuja
hacia adelante sdicionelmente a las capas.

11.- Perfecciongmientos en maquinss pars coser entre si

los bordes de una primera capa con uns segunda capa de plezes
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a elaborar, tal y como queda sustanciazlmente descrito en lga
presente Memoria, y en los dibujos adjuntos,

Esta Memoria consts de veintinueve hojas, escritas
a maquina por una sols cara. $3 IR 1979
Madrid,
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