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La presente invención se refiere a unos perfecciona- 
ientos en botones-pulsadores de control de un órgano de contac-
0 eléctrico que incluye una posición de reposo y otra de traba
o.

Los botones-pulsadores corrientemente utilizados para
1  control de órganos de contacto generalmente son de dos tipos: 
saber los botones de impulsión de control en los que el órganc

obernado es sometido a un libre retomo en posición de reposo, 
los botones-pulsadores con enclavamiento del control en los - 

ue el órgano gobernado permanece bloqueado en posición de trabs 
o como consecuencia de una acción de control hasta que una nue- 
a acción de control libera este bloqueo, para permitirle recupe 
ar su posición inicial de reposo.

Naturalmente se ha estado obligado de este modo a bus 
ar un aparato único que permitiese asegurar a la vez a elecciói 
no de estos dos métodos de funcionamiento merced al posiciona- 
iento de un órgano de selección. Tan es asi que el aparato des 
rito en la solicitud de patente francesa 2 .3 2 2 .4 4 2 es suscep^ 
ible de permitir un funcionamiento ó bién de tipo de impulso ó [ 
dén de tipo con enclavamiento. Sin embargo dicho aparato impli-j 
¡a que la elección de su funcionamiento áea óperada previamente 
t. su montaje y a su cableado sobre un tablero ó cuadro de con- 
;rol; puesto que una vez- montado, el órgano de selección de la 
'unción queda prácticamente inaccesible y resulta muy molesto - 
sasar de una forma de funcionamiento a otra. Por tanto es funda- 
íental determinar antes del montaje el posicionamiento del órga- 
!.o de selección correspondiente a la función a asegurar.

La invención tiene como finalidad un botón-pulsador - 
según el cual el posicionamiento del órgano de selección del fun 
donamiento es fácilmente accesible en todas las circunstancias,
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Lncluso después del montaje cableado sobre un tablero 6 cuadro 
le control, de modo a poder modificar en todo momento su funcióx 
te utilización.

La invención tiene como finalidad un botón-pulsador - 
pie comprende en el interior de una caja ó carcasa una tecla de 
;ontrol de un pulsador que acciona un órgano de contacto gobemej- 
Lo que incluye una posición de reposo y otra de trabajo, dlspo- 
déndose esta tecla deslizante a través de una de las caras de - 
.a carcasa y provista de un órgano de selección del posicionamiea: 
;o del órgano gobernado como consecuencia de una acción sobre la 
¡ecla, incluyendo el órgano de selección una primera posición en 
.a que la tecla gobierna un impulso del órgano gobernado y una - 
¡egunda posición en la que la tecla gobierna un enclavamiento de] 
árgano gobernado.

Según una característica, el botón-pulsador comprende 
n dispositivo de fijación elástica de la tecla de accionamiento 
¡obre la carcasa.

Según otra característica, la tecla de accionamiento 
emprende en su periferia un alojamiento en el que se dispone el 
¡rgano de selección, siendo accesible este alojamiento cuando la 
ecla de accionamiento es retirada de la carcasa. El alojamiento 
¡ude también comprender un eje alrededor del cual el órgano de - 
¡elección puede pivotar para pasar de una posición a la otra.

El órgano de selección puede realizarse con ayuda de - 
n apéndice que, en la segunda*posición, ataca a una rueda con - 
rinquete solidarla de una rueda a leva que comprende una suce- 
ión de tantos salientes y cavidades como pares de dientes haya 
n la rueda con trinquete, sirviendo los salientes para un bloqu^ 
el órgano gobernado en posición de trabajo y las cavidades cor­
respondientes para una libertad de la posición del órgano gober-
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tdo.
Las características y ventajas de la invención se pon- 

rán de manifiesto a continuación con el transcurso de la des- 
ripción que sigue de una forma de realización representada a ti 
tío ilustrativo en los dibujos, en los que:

La figura 1 es una vista de perfil en sección longitud­
inal de un botón-pulsador segdn la invención.

La figura 2 es una vista en sección segdn la linea II- 
E de la figura 1.

La figura 3 es una vista en sección segdn la linea III 
Eli de la figura 1.

En las figuras se ha designado con 1 una carcasa metá- 
Lca que comprende en su cara anterior, correspondiente a la parj- 
3) superior de las figuras 1 y 2 , una abertura 1 0 a través de la 
3,al se dispone deslizante una tecla de accionamiento 2. La aberi 
ara 10 presenta un reborde 11 dispuesta a poyado contra los Lor­
es de una ventana prevista en el soporte 1 2 constituida por un 
Aadro de control.

La tecla de accionamiento 2 es amovible desde la cara 
nterior de la carcasa sobre la que se fija merced a unas pati-' 
las elásticas 13 cortadas sobre las caras laterales de la carca 
a y que cooperan en las muescas longitudinales 20 de la tecla.

A través de la cara posterior de lá carcasa, que corred 
onde a la parte inferior de las figuras 1 y 2 , se ha encajado - 
n fondo 3 que incluye una pared lateral 31 que reina a lo largo 
e la carcasa i y una pared transversal 32 enfrente de la tecla 
e accionamiento. En el interior del fondo 2, se ha dispuesto en-- 
re las paredes laterales 31 dos micro-contactos 4 que presentan 
ada uno un pulsador de control 4 0.

La posición de los pulsadores 40, que constituyen los
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órganos gobernados, está bajo la dependencia de un muelle 5 que 
comprende un bucle 51 articulado alrededor de un eje 50 dispues­
to entre las paredes laterales 31 del fondo 3 . El muelle 5 com­
prende del lado posterior, dos pequeñas zonas 52 excéntricas y 
dispuestas contra los pulsadores 40, y del lado anterior una zo­
na central 5 3 que presenta en su extremidad una patilla elásti­
ca 54 dispuesta deslizante en apoyo a lo largo de la pared ante-, 
rior de los micros-contactos 4.

La zona 53 del muelle 5 está gobernada por la extremi­
dad posterior 61 de un pulsadoriintermedio 6 , cuya extremidad - 
anterior 62 es gobernada por un apéndice de accionamiento 21 dií¡ 
puesto sobre la cara posterior de la tecla de accionamiento 2 .

El pulsador intermedio 6 se fija a través déla pared -- 
32. Un muelle de compresión 60 se dispone entre un reborde de la 
extremidad 62 y la cara anterior de la pared 32 mientras que la 
extremidad 61 comprende contra la cara posterior de la pared 32 

un tope de posicionamiento 6 3, de tal modo que el muelle 60 ten­
ga tendencia a llevar la tecla 2 a la posición de reposo apoyan­
do sobre el pulsador 2 1 .

La tecla de accionamiento 2 comprende lateralmente un 
alojamiento longitudinal 22 en el que se dispone un apéndice 7 - 
móvil alrededor de un eje transversal 70.

El alojamiento 22 está constituido por una cavidad ta3 
que el apéndice 7 pueda ocupar una posición en la que se dispon­
ga paralelamente al pulsador intermedio 6 , colocándose su extre­
midad 71 enfrente de una rueda con trinquete 81 y otra posición, 
representada con trazo punteado, en la que el apéndice 7 se dis­
pone en el interior del alojamiento 22 y en dirección opuesta a 
la de la primera posición. Resaltes 23 del alojamiento 22 que - 
cooperan con una abertura 62 del apéndice 7 permiten mantenerle
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en una ti otra de estas posiciones.
La rueda con trinquete 81 forma parte de un mecanismo 

8 que comprende además una rueda a leva 8 2, que incluye una su­
cesión de tantos salientes 83 y cavidades 84- como pares de dien­
tes haya sobre la rueda con trinquete, y un disco de posiciona- 
miento 8 5, que comprende, sobre su flanco interior tantas cavida­
des 86 como dientes haya sobre la rueda de trinquete 8 l. El me­
canismo 8 , que se coloca en una muesca transversal a la pared 32 

es móvil alrededor de un eje 80 dispuesto en esta muesca parale 
amente a la pared 32. Cada uno de los alveolos 86 coopera auca 
sivamente en función de la posición de cada uno de los dientes 
ie la rueda de trinquete 81 con una bola 87 sobre la que actúa 
un muelle de compresión 88 dispuesta paralelamente al eje 80, de 
modo a asegurar el bloqueo del mecanismo en la posicibn corres- 
mdiente al alveolo en ajuste con la bola.

Una leva 9 en forma de disco semi-circular soportado - 
3r la zona central 53 del muelle 5 coopera alternativamente con 
3s salientes 83 y las cavidades 84 de la rueda a leva 82.

El funcionamiento del botón-pulsador es entonces el si-{-
!

diente.
Cuando el Órgano de selección del funcionamiento del - 

otón-pulsador, constituido por el apéndice 7 , ocupa una primera 
osición que corresponde a la representada con trazo punteado en 
as figuras 1 y 2 , y cuando la leva 9 ha sido posicionada en una 
avidad 84 de la rueda a leva 82, una acción sobre la tecla de - 
ocionamiento tiene come efecto empujar el pulsador intermedio 6 

ontra la zona 53 del muelle 5 que es accionado en rotación aire-}- 
edor del eje 50. Cada una de las zonas 52 acciona entonces el - 
rgano gobernado constituido por el pulsador 40 de uno de los mi­
ro-contactos. Pero desde el momento mismo que cesa la acción so-
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bre la tecla 2, el muelle 60 lleva el pulsador intermedio 6 asi 
como la tecla 2 a la posición de reposo, lo que libera el pulsa­
dor 40. De lo que resulta que un control de impulsos sobre la tí. 
cía de accionamiento 2 se traduce en un control de impulso del 
pulsador 40.

Si se desea por el contrario obtener un control de en- 
clavamiento sobre el pulsador 40, basta colocar el órgano de se­
lección de funcionamiento del botón-pulsador en la segunda posi­
ción correspondiente al trazado con trazo lleno de las figuras 
1 y 2. Para ello basta tirar de la tecla de accionamiento 2 de - 
modo a liberar las patillas elásticas 13 de las muescas 20 y de 
retirar la tecla 2 de la carcasa 1 a través de la cara anterior 
de la carcasa, y después hacer penetrar el apéndice 7 1 8 0 2, y - 
colocar de nuevo en posición la tecla de accionamiento en la car 
casa. En esta posición, una acción sobre la tecla de accionamien 
to 2 se acompasa además de una acción de la extremidad 71 del - 
apéndice 7 sobre la rueda de trinquete 8 1 , lo que hace girar el 
mecanismo una posición que corresponde al paso de un diente, de 
tal modo que un saliente 83 ocupe el puesto de una cavidad 84 en 
contacto con la leva 9. Al igual que anteriormente, el pulsador 
intermedio 6 acciona el pulsador gobernado 40 por mediación del 
muelle 5 para llegar a la posición de reposo cuando cesa la ac­
ción sobre la tecla de accionamiento. Pero el muelle 5 permanece 
en posición de trabajo en virtud del ajuste de la leva 9 contra 
el saliente 83 de la rueda a leva 82, lo que tiene como efecto - 
mantener el pulsador 40 en una posición de enclavamiento de con­
trol. Para liberar el pulsador 40, es preciso entonces ejercer - 
una nueva acción de control sobre el pulsador 2 a fin de que la 
extremidad 71 del apéndice 7 que actúa sobre la rueda de trinquet- 
te 81 eclipse el saliente 83 en ajuste con la leva 9 en beneficio
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3 una cavidad 84) lo que libera el muelle 5.
Se vé asi que el paso de una forma de funcionamiento 

otra del botón-pulsador se efectúa fácilmente incluso cuando 
3 monta y se cablea sobre un tablero mediante un posicionamiento 
3 un órgano de selección dispuesto sobre la tecla de acciona- 
Lento amovible.

Es evidente que la invención no se limita en modo al­
m o  a la forma de realización que acaba de describirse y repre- 
entarse y que solo ha sido dada a titulo de ejemplo; en particu- 
ar, se puede, sin salir del marco de la invención, modificar - 
Igunas disposiciones ó sustituir algunos medios por otros equiv^ 
entes, ó incluso reemplazar algunos elementos por otros suscep- 
ibles de asegurar la misma función técnica 6 una función técni- 
a equivalente.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,. - 
si como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse - 
onstar que las disposiciones.anteriormente indicadas son suscep 
i bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin 
ipio fundamental.
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KEIVINDICACICNES
1. - Perfeccionamientos en botones-pulsadores de contro 

.e un órgano de contacto, que comprenden en el interior de una 
¡arcasa una tecla de accionamiento de un pulsador que acciona un 
rgano de contacto gobernado que comprende una posición de repo-
0 y otra de trabajo, disponiéndose esta tecla deslizante a tra- 
és de una de las caras de la carcasa, y provista de un órgano - 
e selección del posicionamiento del órgano gobernado como consec­
uencia de una acción sobre la tecla, comprendiendo el órgano de 
elección una primera posición en la que la tecla gobierna un im{- 
ulso del órgano gobernado y una segunda posición en la que la - 
ecla gobierna un enclavamiento del órgano gobernado, caractorl­
ados porque la tecla de accionamiento es amovible a través de 1̂ . 
ara de .la carcasa y comprende én su periferia un alojamiento en
1 que se dispone el órgano de selección, comprendiendo este alo- 
amiento un eje alrededor del cual el órgano de selección puede -- 
ivotar para pasar de una posición a otra, siendo la cavidad ac­
esible cuando la tecla de accionamiento es retirada de la carca-

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, ca- 
acterizados porque comprenden un dispositivo de fijación elásti- 
a de la tecla de accionamiento sobre la carcasa.

3. - Perfeccionamientos según una de las reivindicacio- 
3S 1 y 2, caracterizados porque el órgano de selección está coná 
tituido por un apéndice que, en la segunda posición mencionada, 
ataca a una rueda con trinquete solidaria de una rueda a leva - 
iue incluye una sucesión de tantos salientes y cavidades como - 
pares de dientes haya sobre la rueda de trinquete, sirviendo los 
3alientes para el enclavamiento del órgano gobernado en posición 
ie trabajo y las cavidades correspondientes para liberación de -
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la posición del órgano gobernado.
4.- Perfeccionamientos en botones-pulsadores de con­

trol de un órgano de contacto; tal y como queda sustancialmente 
descrito en la presente Memoria, e ilustrado en el dibujo adjun 
to.

Esta Memoria consta de 9 hojas escritas a máquina por 
una sola cara.

Madrid 2  ;  H E .  N 7 9

OSEE ALSTHOM.
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