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La presente?invencién se refiere a mecanismos de
pestillo y proporciona un mecanismo de pestillo adecuado para
numerosas aplicaciones diferenteé, perc en particular para su
jetar la tapa de un distribuidor de material de lavado, tal co
mo jakén en peolvo o liguido, en una méquina lavadora, tal como
una m&iuina para lavar la ropa o una miquina lavaplatos.

f! Estos distribuidores se llenan con material de lava
do, t%l como jabbn en poléo y a continuacibén se cierra la ta
pa dél distribuidor. Es muy conveniente que el cierre se efec
tfie simplemente a mano, presionando la tapa en su posicidn de
ciecre y estando mantenida en ella por el pestillo. En el mo
mento deseado, durante el ciclo de funcionamiento de la méqui
na, l; tapa del distribuidor se abre automiticamente por medio
de un solenoide gue libera el mecanismo‘de pestillo bajo el
control de un dispositivo de control programade de la miquina.
s posible que el operario pueda cerrar accidentalmente la ta
pa del distribuidor sin haber puesto el material de lavado,
tal como jabdn en polvo en €l. Es conveniente gue el operario
pueda a continuvacién abrir manualmente el distribuidor.

La presente invencién proporciona un mecanismo de
pestillo particularmente bien adaptado para su aplicacidn en
estos distribuidores, que puede cerrarse manualmente y que
tiéne dos modos de abertura diferentes, uno de los cuales esté .
perféctamente adaptado para ser realizado automiticamente, por
ejemplo por medio de un dispositivo de accionamiento electro
magnético, pero que puede, en variante, realizarse manualmente,
mientras que el otro se efectfia manualmente de tal manera que,
por ejemplo, el pestillo utilizado en un .distribuidor pueda
ser abierto de nuevo, fécilmente, a mano por el operario para

introducir material de lavado, tal como jabdn en polvo que el
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operario habia olvidado anteriormente introducir en el distri
buidor.

De manera general, la invencién proporcicna un meca
nismo de pestillo que incluye un primer elemento que estd adap
tado para acoplarse con un segundo elemento desplazable de ma
nera eldstica, estando las porciones acopladas de ios elemen
tos formadas de tal modo que una fuexza aplicada a los'elcmeg
tos en una direccibn que tiende a acoplarlos pueae producis un
desplazamiento eléstico del segundo elemento para permitir ol
acoplamientq del pestillo, un primer dispositivo manual para
desacoplar dichos elementos, v un dispositivo suplementario
para desplazar uno de los elementos con relacidn al otro cuan
doéestan acoplados, con el fin de desacoplar los elementos,
con lo cual los elementos pueden ser desacoplados tanto utili
zando dicho primer medio como accionando dicho dispositivo m§
vil.

Preferentemente, dicho primer elemento puede girar .
para desacoplarse del otro elemento, estando esta forma de mo
vimiento perfectamente adaptado para un funcionamiento automd
tico por medio de un dispositivo de accionamiento, © para ac
cionamiento manual.

Cuando dicho elemento es giratorio, incluye preferen
témente por lo menos un saliente que se acopla con el otro ele
mento cuando el primer elemento est& en una posicidn angular,
pero no cuando el elemenfo en cuestidn ha girado a otra posi
cién angular.

Cuando el dispositivo de desplazamiento de primer
elemento estd constituido por un dispositivo de accionamiento
electromagnético, cuyo funcionamiento hace girar dicho elemgg

to, se prevé, preferentemente, un dispositivo de orientacibn
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para orientar dicho piimer elemento & una poéicién de acopla
miento con el otro élémento, actuando el dispositivo de accio
namiento electromagnético, al ser activado en contra de dicho
dispositivo de orientacidn para desplazar dicho primer elemen
to a la posicién de desacoplamiento. De este modo, cuando el
dispos?tivo de accionamiento estd en su condicidn normal no
energizado, el elemento giratorio estard siempre orientado a
una pésicién en la cual el pestillo‘puede ser acoplado simple
menteiejerciéndo manualmente una presidn sobre los dos elemen
tos del pestillo para acoplarlos mutuamente. -

La invencidn presenta otras caracteristicas ventajo
sas y é?tas podrén verse claramente en la descripci&nrde los
varios modos de realizacibn que sigue,

Para gque la invencidn pueda entenderse mfs claramen
te, se describirdn ahora unos modos de realizacibn, a titulo
de ejemplo, haciendo referencia a los dibujos adjuhtos, en los
cuales: .

la figufa 1 representa un distribuidor de material
de lavado para miquina lavadora, de acuerdo con la presente
invencidn;

las figuras 2 y 3 representan la cabeza de un elemen
to de pestillo giratorio del modo de realizacibn de la figura
1:‘cuando estéd en las posiciones de acoplamiento y de desace
plamiento, respectivamente;

las figuras 4 f 5 representan una variante de forma
de cabeza para el elemento de pestillo giratorio, igualmente
en las posiciones de acoplamiento y de desacoplamiento; respec
tivamente;

la figura 6 representa detalladamente una variante

de realizacidn para la abertura manual de un mecanismo de peg
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tillo;

la figura 7 representa otra variante de realizacidn
para la misma finalidad;

la figura 8 representa una parte de una tapa que
puede utilizarse en el modo de realizacibn de la figura 1, e
ineluye varios detalles de éuperficie y una disposicidn de
pestillo modificada; y '

la figura 9 representa una seccibn transversal, toma
da a lo largo de la linea IX-~IX de la figura 8.
i. Haciendo referencia a la figura 1, se ve en ella un
distribuidor de material de lavado para midquina lavadora, que
iécluye una porcidn de recipiente 2 {(representada parcialmen
te abierta para mayor claridad, pero con el resto de la porcidn
del recipiente indicada aproximadamente en lineas interrumpidas)
y una tapa 4, la cual, en la poslcibn representada, cierra el
la?o abierto de la porcién de recipiente 2. La porcibn de re
cipiente 2 estd montada de manera fija en una parte de la m&
quina lavadora, estando por ejemplo remachada por unos rema
ches, tales como 6 en una parte 8 de la miquina lavadora. La
tapa 4 estd articulada en la m&quina lavadora, en un lado, por
medio de un pasador de bisagra 10, gue atraviesa un apéndice
12, que forma parte integrante de la tapa y un apéndice 14 si
tuado en otra parte fija 16 de la mlquina lavadora. Un disposi
tivo de articulacién similar estd igualmente previsto en el
otro lado de la tapa, pero no se representa detalladamente, ya
que puede verse solamente en la figura 1 el apéndice correspon
diente 14°'.

En la figura 1 se representa el distribuidor con la
tapa orientada hacia abajo, perc se ha hecho asi solamente pa

ra dilustrar claramente su detalle. En la préctica, el distribui
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dor se montar& corrientemente en uﬁaiposicién completamente
diferente, por ejemplo en una mdquina lavaplatos se adéptaré
normalmente en la puerta de la miquina, de tal manera que cuan
do se abre la puerta de la migquina hacia abajo, la tapa del
distribuidor se sitfle verticalmente hacia arriba, permitiendo
la cdmoda introduccién del polvo en el recipiente 2. Cuando
se cierra la puerta de la miquina en su posicidn vertical, la
tapa del distribuidor cerrédo se sitda, también, en posicién
vertical.

En la figura 1, la tapa 4 se representa mantenida
en su posicidn cerrada por un mecanismo de pestillo que inclu
yeéup primer elemento en forma de un eje 18, montado de manera
gi;atoria, en un soporte 20 sujeto en la porcibén de cuerpo 2,
y un segundo elemento gue puede desplazarse el&sticamente y
que incluye los dos brazos 22 de un muelle de alambre alargado
en forma de U 24 que esté sujeto en la tapa 4, estando intro
ducido entre pares de agujeros formados en los apéndices de
montaje 26 sujetos en la superficie interna de la tapa 4. El
eje 18 tiene una cabeza 28 dotada de muescas 30 .en sus lados
opuestos. En la figura 1 puede verse, solamente, una muesca 30
pero ambas se ilustran detalladamente en la figura 2 donde pue
de verse también que los brazos 22 del muelle éétén introduci
dds'en estas muescas, manteniendo asi la tapa en posicién cerrg'
da. Las partes mis importantes de las muescas para retener la
tapa son 1los salientes formados por las paredés inferiores de
las muescas (segfin se ve en la figura 2), y estas paredes in
feriores se representan por 32. |

A partir de la posicibn cerrada y sujeta, la tapa 4
puede abrirse manualmente ejerciendo una traccidn orientada

hacia abajo (seglin se ve en la figura 1) sobre la tapa 4, uti
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lizando por ejemplo uﬁa empuiltadura indicada en 34, de tal ma
nera que los salientes 32, que tienen una configuracién iﬁcli
nada, puedan separar los brazos eldsticos 22 hasta que se des
placen encima de los salientes en direccidn de la flecha A de
la figura 2, en cuyo momento la tapa queda libre para abrirse
en la direccifn de la flecha B de la figura 1. La operacién de
abertura es facilitada inicialmente por los brazos eldsticos
22 que ejercen una presidn orientada hacia el interior sobre la
parte inclinada de la cabeza 28 y, tasbi&n, a continuacibn por
un ﬁuelle 36 que estd montado en el pasador de bisagra 10 y
tiene una extremidad en contacto con un pasador 38 sujeto en
una parte fija 40 de la miquina, mientras que su otra extremi
dad ejerce una presibn sobre la tapa 4 y orienta la tapa en

lé direccifn de abertura, con el fin de mantener normalmente
la tapa 4 abierta cuando no esf& sujeta.

A partir de la posicién abiexta, la tapa puede
cerrarse manualmente ejexciendo simplemente una presibén sobre
ella para gue vuelva a la posicidn cerrada, de tal manera que
los brazos elésticos 22 se desplacen encima de la extremidad
delantera redonda e inclinada de la cabeza 18 y sean separados
por ella, hasta que los brazos elésticos 22 se enclaven detrés
de los salientes formados por las paredes 32 de las muescas 30.
Lé"forma inclinada de estas paredes asegura, también, que las
fuerzas orientadas hacia el interior que se les aplican por
medio de los brazos eldsticos 22 tienen una tendencia a situar
la tapa 4 firmemente en su posicidén tctaimente cerrada.

Como se ha mencionado ya, en un punto del ciclo de
la méquina se desea abrir la tapa 4 automdticamente en respues
ta a una sefial eléctrica. La sefial elBctrica se aplica a los

terminales 42 de un solenoide 44 gque puede, por ejemplo, estar
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sujeto en la pofciénrde recipiente 2; o Que podria estar suje
to en otra parte de la m&quina lavadora. En respuesta a esta
sefial, el solenocide desplaza su barra de accionamiento 46 en
la'direccién de la flecha C. La extrémidad de la barra 46 es
td acoplada con la extremidad de un brazo 48 sujeto en el eje
de fijacidn giratorio 18 y, por tanto, ei funcionamiento del
solenoide hace girar el eje 18 en sentido horario en contra
de la fuerza de orientacidn de un muelle 50qie rodea la extre
midad superior del eje 18 y tiene sus extremidades mantenidas,

una contra el brazo 48 y la otra contra el pasador de reten

‘cibn 52 sujeto en la porcidn de recipiente 2.

! Cuando el eje 18 gira, los brazos elésticos 22 se

! A3

separan porque el difmetro de la cabeza 28 entre los fondos

de las muescas 30 es inferior a la medicibn en direccién per
pendicular, hasta que finalmente se alcance la posicifn repre
sentada en la figura 3 en la cual los brazcs eldsticos estédn
fuera de las muescas. En este momento, las fuerzas de los bhra
zos elésticos 22 sobre los lados inclinados de la cabeza 28,

y tambi&n la fuefza ejercida por el muelle 36, producen el des
plazamiento de la tapa 4 a su posicibn abierta, de tal manera
que cualquier polvo contenido en la porcién de recipiente 12
puede salir del mismo.

\ Cuando se desenergiza el solenoide 44, el muelle 50
hacergirar el eje 18 en sentido horario haciéndolo volver a
su posicidn original y léibarra de accionamiento 46 del sole
noide se extiende. .

A partir de esta posicién abierta, la tapa 4 puede
cerrarse manualmente empujéndola de nuevo a la posicifn de

cierre hasta que el pestillo se acople de nuevo, como se ha

descrito va con referencia a la figura 2.
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Bunque se ha descrito el accionamiento por solenoi
de, se observa que seria posible, por ejemplo, que la extremi
dad superior del eje 18'sobresalga a partir de la parte delan
tera de la puerta de una miquina lavaplatos y lleve una empu
nadura externa de tal manera que sea posible realizar la libe
racibn del pestillo y la abertura de la tapa 4 desde el exte
rior de la mé&quina en cualquier momento deseado haciendo girar
la empufiadura y, por tanto, haciendo girar el eje 18 para
abrir el pestillo de la manera descrita més arriba. Son posi
bles numerosos otros modos de accilonamiento, incluyendo el ac
cionamiento mecénico directo del eje 18 a partir del programa
dor de la miguina.

Las figuras 4 y 5 representan una variante de forma
d; la cabeza del eje giratorio 18. La vista de la figura 5 ha
sido tomada en dngulos rectos con relacién a la vista de la
fﬁgura 4 y, por tanto, se observari que la cabeza 28 es plana
en dos lados 54, éero inclinada en sus otros dos lados 56, En
cima de los lados 56 estin foimadas dos muescas opuestas 58
que corresponden a las muescas 30 y que tienen unos salientes
60, que corresponden a los salientes 32. Con esta construccién,
el di&metro efectivo de la cabeza no aumenta cuando se hace
girar para abrir el pestillo y, por tanto, los brazos eldsti
ch_zz no han de ser separados cuando se hace girar la cabeza
¥y, por tanto, el par ne;esario para hacer girar el eje 18 es
menoxr, lo que permite la utilizacifén de un sclenoide 24 pre
visto para servicio menos intensivo. En, o incluso antes, de
la posicién representada en la figura 5, cuando se ha hecho gi
rar 90° el eje 18, los brazos 22 quedan completamente fuera de
las muescas 58 y de la porcidn restante de la cabeza, de modo

que la tapa 4 puede abrirse libremente por medio del muelle 36.



10

15

20

25

30

- 10 -

En la.fiéura 6, se repreéeﬁta ﬁn eje 18 dé forma mo
dificada que tiene una cabeza 28 redondeada en su extremidad
delantera, que tiene lados planos y que presenta salientes 62
sustancialmente en &ngulos rectos respecto a su eje. Se obser
vard que la forﬁa de la cabeza 28 permite que la cabeza separe
los brazos 22 del muelle 24 cuando se cierra la tapa, permi
tiendo asi el cierre manual de la tapa, y que los lados planos
de la cabeza 28 permiten la liberacibn del pestillo haciendo
girar el eje 18 como antes. Sin embargo, los salientes perpen
diculares 62 impiden la abertura del pestillo mediante una
traccidn manual ejercida sobre la tapa.

i‘ Para permitir la abertura manuél de la tapa, se ha
pr;visto un pulsador generalmente indicado en 64. La tapa pro
piamente dicha no se representa en la figura 6 para mayor cla
ridad, pero estaré siﬁuada en un plano entre la cabeza 28 del
eje 18 y la porcibén supérior 66 del pulsador, de talAmanera
gue los brazos 68 del pulsador atraviesen unos orificios for
mados en la tapa. El pulsador 64 estd mantenido en esta posi
¢idn por cuatro-salientes laterales 70 que se acoplan debajo
de loé brazos 22 del muelle 24, El pulsador 64 estd dotado de
superfidies de leva angulares 72, de tal manera que cuando se
ejerce una presién en el botdn estaS»superficies separen del
b;a;os 22 del muelle 24, permitiendo as{ que el muelle abierto
pase encima de la cabeza 28 para que sea posible abrir la puer
ta. | »

La figura 7 representa una variante de realizacidn
en la cual el eje 18 tiene una cabeza 28.y unos salientes 62
similares a los gue se representan en la figura 6, pero en la
cual se consigue el desacoplamiento manual haciendo girar un

elemento central 74, montado de manera pivotante, de tal mane
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ra ¢ue un par de apén&iccs 76 gue sobresalen del elemento 74
sepéren el uno del otLo los brazos eldsticos 22, libcrando

de nuevo la cabeza 28 de su posicibn detrds de los brazos
elidsticos. El elemento 74 puede montarse de manera pivotante
al exterior de la tapa, extendiéndose los apéndices 76 a tra
vés de/agujeros de forma adecuada formados en la tapa para al
canzar;el muelle 24 debajo de la tapa. En variante, el elemen
to 74;puede montarse en el interior de la tapa y un eje de
control adecuado para su rotacibn puede atravesar un orificio
formado en la tapa.

La figura 8 representa una vista en planta de aque
1lla parte de la tapa 4 mis préxima al observador, segGn se ve
en ia figura 1, y con algunas caracteristicas adicionales. En
su superficie interna la tapa estd provista de una pestafa pe
riférica 78 y de dos nervios 80 y 82 situados més hacia el in
terior y entre los cuales se apoya una junta de estanqueidad
eléstica 83 (pof ejemplo de caucho). Se observard que la junt§
de estanqueidad 83 esti situada de modo que coopere con los
bordes de las paredes B84 de la porcidn de recipiente 2 del dig
tribuidor, y que la junta de estanqueidad 83 se extiende en

toda la extensifn periférica de esta porcibn de recipiente pa

-ra asegurar la estanqueidad entre el contenido de la porcién

dé';ecipiente y el interior de la miguina lavadora.

Bl muelle 24 estd situado entre el nervio 82 y el
nervio 78 y estéd mantenido por unas porciones de puente 86 y
88 que se extienden entre estos dos nervios, estando formada
también una superficie de apoyo 90 para impedir el movimiento
longitudinal del muelle 24. Un par de salientes 9) se extien
den el uno hacia el otro a partir de los nervios 78 y 82 para

entrar en contacto con los brazos del muelle 22 cerca de sus
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extremidades libres. '
i
]

En la figura 1 esta construcci§n se representa coo
perando con un eje 18 que tiene ﬁna cabeza 28 del tipo ilustra
do en las figuras 6 y 7. Examinando la figura 8 se observaré
gue cuando se cierra la tapa, la cabeza 28 separa el brazo
eléstiio 22 y que estos se encorvan alrededor de losiﬁuntos de
apoyo formados por los salientes Si en la extremidad izquierda
y alhededor del punto de apoyo formado por la unidén de los dos
b*azos en la extremidad derecha. En razbén de esta forma de fle
xién, la longitud de los brazos elédsticos seré efectivamente
la longitud X indicada en la figura 8. Puesto que esta-dimen
sibn es relativamente larga, los brazos eldsticos pr0porc;onan
una fue£7a elédstica relativamente reducida para el cieﬁre de
la tapa y, por tanto, esta (ltima puede cerrarse con una fuer )
za manual relativamente pequefia.

En la figura 9 puede verse gue cuando se cilerra la
tapa 4, el muelié 24 se encorva en una direccién perpendicular
a su direccidn de encorvamiento cuando se aplica la cabeza 28
entre sus brazos en el momento del cierre. Esto se debe a la
presidn ejercida sobre la tapa 4 por la junta de estangueidad
84, la cual estd comprimida en cierto grado cuando la tapa es
t& en su posicidn cerrada. Los puntos de apoyo de este modo de
encorvamlento son los bordes internos de los dos puentes 86
que estén separados por una distancia Y sustancialmente infe
rior a la distancia X. Por tanto, la fuerza elfstica eficaz
del muelle 24 es'éhora mids importante y es capaz de mantener
una mayor fuerza de compresifn sobre la junta elistica 84 que
cuando los puntos de separacién estaban més separados. Esto
ayuda a mantener la junta de estangueidad 83 comprimida firme

nente contra los berdes de la pared 84 de la porcidn de reci

L]
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piente 2, incluso cuando 1la jﬁuta de estanqueidad puede pre
sentar un cierto grado de deformacldén permanente.

Los puentes 88 sirven para limitar el grado de encox
vamiento del muelle 24 por la presidn aplicada por la junta
de estanqueidad 83 de tal maneraqie el muelle no pueda defoxr
marée de manera permanente.

; Para formar los nervios y puentes ilustrados en la

!
tapa de las figuras 8 y 9, esta tapa se fabrica preferente-

.mente por moldeo de materia plastica adecuada.

f ,Ias caracteristicas nuevas de la invencibn que se men
cionaﬁ aqui y en las reivindicaciones que siguen, se consi-
deran cada una como constituyendo invenciones por s{ mismas
¥ no solamente cuando estén en combinacién con las otras ca-
racteristicas en cuestidn. | ‘

En resumen, la presente patente de invencion que ge
soliclta deber&d recaer en las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Mejoras introducidas en mecanismos de pestillo

" particularmente para dosificadores de material de lavado, ca-~

\
racterizadas porque incluyen un primer elemento que esté

adaptado para acoplarse con un'segundo elemento mdévil de ma

nera eldstica, estando las porciones de acoplamiento de los

elementos formadas de tal manera que una fuerza aplicadsa a

los elementos en una direccidn que tiende a acoplarlos pue-
de producir un desplezamiento eldstico del segundo elemento
para permitir el acoplamiento de pestillo, un primer dispo-

sitivo, manual, para desacoplar dichos elementos, ¥y un dis-

positivo adicional para desplazar uno de los elementos con

relacién al otro cusndo estén acoplados, con el fin de desa-

coplar log. elementos, con lo cual los elementos pueden de-

~ sacoplarse tanto utilizando dicho primer dispositivo como
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accionede dicho dispositiro menual,

_ .2« "Mejoras segln la reivindicacidn 1, caracteriza-

das porque dicho dispositivo manuwal desplaza el otro de 4di-

‘chos-elementos con relacidén a diche primer elemento, cuando

ambos estén ascoplados, con el fin de desacoplar los elemen-
tos. ’ ' ' |

3. -Mejoras segin la reivindicacién 2, caracteriza-
das porque el primer elemento incluye, por lo menos, un sa-

liente y el segundo elemento es un elemento de muelle de for

- ma alargada detréds del cual se acopla dicho saliente, estan

do el saliente formado para impedir su desacoplamiento del

- elemento de muelle por una fuerza popuesta a la que produ-

ce su acoplamiento.

\
4, Mejoras segin la reivindicacidn 3, caracteriza-

das porque el primer elemento {tiene una cabeza con un sa-

iiente de este tipo en cada uno de sus dos lados diametral-

- mente opuesto, y los salientes se acoplan con elementos de

5. Mejoras segin la reivindicacién Q;Acaracteriza-
das porque los dos elemenbtos de muelle separados son los
dos brazos de un muelle alargado en forma de U.

6. Mejoras seghn una cualquiera de las reivindica-
ciones 3 a 5, caracterizadas porque dicho primer dispositi-
Yo menual incluye un pulsador provisto de una o varias su-
pe}ficies de leva, las cuales, cuando se empuja el botdn,
desplazan el4sticamente el elemento o los elementos de mue-
lle de forma glargada de su posicidén de acoplamiento con el
saliente o los salientes. 7

'7. Mejoras segin una cualquiera de las reivindica-
cioﬁes 2 a 5, caracterizadas poréue dicho primer dispositi-

vo manval es un control montado sobre pivotes que lleva uno
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0 varios elementos, les cuales, cusndo se hace girar el con-

© $rol alrededor de su pivote, despluza el elemento a los ele-

mentos de muclle de forma alargada de su posicidn de acopla-
miento con dicho saliente o dichos salientes.
8. MeJoras segﬁn‘una cualquiera de las reivindica-

ciones 3 a 7, caracterizadas porgue el, o cada, elemento de

muelle de forma alargada estd dispuesto de modo que tenga

una fuerza eldstica inferior cuando se desplaia eldsticanen~

" te durante el acoplamiento del pestillo que cuando se le

aplica una fuerza por medio de dicho saliente en wna direc~
cldn que tiende a liberar el pestillo.

9. Mejoras segin la reivindicacidén 8, caracterizado
porque dicho elemento de muelle de forma alargada se encor-

va elédsticamente entre dos puntos'de apoyo separados, en

respuesta a dicho primer elemento que produce su desplaza-

miento eldstico en el momento del acoplamiento del pestillo,

Y se encorva en una direccidn sustancialmente perpendicular

+ ¥ entre dos puntos de apoyo situados més cerca el uno del

' otro, en respuesta a una fuerza que tiende s desacoplar el

primer elemento de dicho elemento de muelle.

10, Mejoras segin la reivindicacidn 1, caracteriza-

das porque las porciones de soplamiento de los elementos

-estén formadas de tal manera que una fuerzs aplicada a los

Elgmentbs en una direccidén que tiende a desacoplarlos, pue-
de'producir el desplazaniento eldstico del segundo elemento
para permitir su desac;plamiento y el primér dispositivo ma
nual incluye una poreién accionable con un dedo, que permi-

te la aplicacidén menual de dicha fuerza de desacoplamiento

- & los elementos.

11, MeJoras segin la rei#indicacién 10, caracteriza=-

das porque dicho primer elemento incluye un saliente, el
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otro elemento es un elemerto Ae.muelle eldstico encima del
cual dizhos saliente se'acdpla’cuén&o el pestillo estd aco-
plado, y el saliente estd incliﬁado de modo que pueda des-
- plazarse sobre dicho‘elemento'de nuelle cuando se aplica
una fuerza a dichos elementos en una direccidn que tiende
a desacoplarlos. _ ’ \
. 12, H&jorés segin la reivindicacidn 11, caracte-
rizadas poéque dicho primer elgmento tiene una cabeza con
un saliente de este tipo en cada uno de sus dos lados dia- -

netralmente opuestos.

13, Mejoras segin la reivindicacidn 12, caracte-

"~ rizadas porque cada saliente estd formado por una pared de

una muesca respectiva, estando las muescas situadas en la- .
dos opuestos de dicha cabeza y teniendo la cabeza cuando se
miede a partir del fondo de una muesca hasta el fondo de la
otra muesca, un didmetro inferior a la medicién qué presen-
ta. transversalmente en una direccidn que pasa entre lag dos
muescas. ’

‘14, Mejoras>ségﬂn la reivindicacidn 12, caracte-
rizadas porque cada salientg estd formado por una pared de
una muesca respectiva, estande las muescas situadas en la=-
dos opucstos de dicha cabeza, teniendo la cabeza, cuando se
mide desde el fondo de una muesca hasta el fondo de la otra
muesca, un didmetro superior a 1& medicidn que presenta
'tfansversalmente en una dirececidn que pasa entre las dos
muescas.

15. Mejoras seéﬁn una cuaslquiera de las reivin-
dicaciones 12 a 14, caracterizadas porque dicho otro elemén— )
to es el elementd desplazable elasticamente e incluye dos
elementos de muelle separados entre los 6ualés la cabeza

puede ser empujada para separar eldsticamente dichos elemen-

i
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tos de wuelle lusta que se enclaven detrés de dichos salien
teg.' |

" 16. Mejoras segin la reivindicacidn 15, caracteri-
zadag porque los dos'elemeutos dé muelle separados son los
dos brazos de un muelle en forma de U alargado.

;. 17. Mejoras segin una cualquiera de las anteriores
rei&indicaciones, caracteriéadas porque dicho dispositivo
deidesplazamiento suplementario puede ser accionado para ha-
ceﬁ girar dicho elemento con el fin de desacoplarlo de dicho
otro elemento.

f 18. Mejoras segin una cualguiera de las reivindica-
ciones 3 a 9 u 1l a 16, caracterizadas porque dicho disposi-
tivo‘de degplazamiento suplementarié eété adaptadé para ha-~
cer girar dicho primer elemento, y el saliente o los salien-
tes fo?mados en dicho primer elemento estén dispuestos de
modo que con ellos pueda acoplarse el otro elemento cuando

dicho primer elemento esté éﬁ una posicidn angular, pero no

. cuando dicho primer elemento ha girado a otra posicidén angu-

lax. L
19. Mejoras segin &na cualquiera de las anteriores

reivindicaciones, caracterizadas porque incluje un disposi-
tivo de orientagién para orientar dicho primer elemento a
una posicidn de acoplamiento con el otro elemento.

‘\\ 20. Mejoras segin una cualquiera de las anteriores
reivindicaciones, caracterizadas porque dicho dispositivo

de desplazamiento suplementario esté constituido por un dis-

positivo de accionamiento electromagnético.

21. Be reivindica por dltimo como o jeto sobre el

que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:

"MEJORAS INTRODUCIDAS EN MECANISMOS DE PESTILLO PARTICUIAR-
MENTE PARA DOSIFICADORES DE MATERTIAL DE LAVADO",
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pAginas mecanografiadas y dibujos que se acompailan.

Madrid, 22 de Enero de 1979
BERNABDO UNGRIA
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