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La presente invencidén se refiere a un mecanismo de
transmisibén con relacidn variable en forma continua, desig-
nado con el término "variador®.

Es sabido que la utilizacidn, tanto en los vehicu-
los autombviles como en el campo de la méquina—herramienta,
de una tra£smisi6n cuya relacidén varie de forma continua,
presenta una considerable ventaja.

Efectivamente, el valor de esta relacidn puede ser
adaptada en céda momento a las condiciones de funcionamiento
del motor de accionamiento del vehiculo o de la miquina en
funcidn del par y de la velocidad exigidos.

Existe ya un considerable nfmero de mecanismos de
transmisibén del tipo precitado, que tratan de satisfacer a
las condiciones precitadas.

Unos variadores conocidos del primer tipo importan-
te estin provistos de discos clnicos convexos solidarios er
rotacidén de un primer 4rbol, quedando estos discos apretados
entre otros discos o anillos de caras laterales igualmente
convexas, solidarias en rotacidén de un segundo Arbol paralslo
al primerd.

En estos variadores, la variacidn de velocidad se
obtiene modificando la separacidn entre los arboles.

Tales variadores presentan los siguientes inconve-
nientes:

- las posibilidades de variacién de la relacién son
muy escasas, lo que obliga a asociar a los variadores un con-—

vertidor de par, costoso y que acarrea un descenso del rendi-

miento global,
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- el hecho de que la distancia entre el Arbol con-
ductor y el 4rbol conducido es variable y hace compleja la
cinemdtica del variador,

—~ el hecho de que el dispositivo de accionamiento
del arbol mévil deba vencer el esfuerzo de apretado ejercido
por los discos o anillos soportados por el otro &rbol, aca-
rrea la absorcidén de una parte no despreciable de potencia o
hace precisa la utilizacidén de un motor eléctrico auxiliar
relativamente pptente. Se conoce igualmente un segundo tipo
de variador con poleas motriz y receptora de dilmetro varia-
ble, unidas por correa.

Sin embargo, la potencia transmitida por el varia-
dor es limitada.

~ la duracidn de la vida de la correa es insufisien-
te.

Con el fin de intentar remediar los inconvenientes
de los variadores de esta segunda categoria, se ha creads ua
variador en el que la correa de transmisidn es reemplazada
por una cadena.

Sin embargo, una tal substituciédn del 6rgano de u-
nién entre las poleas motriz y receptora por un Srgano més re-
sistente al desgaste, no ha permitido suprimir los otros in-
convenientes de los variadores de polea conocidos, a saber:
una potencia transmitida muy débil para un volumen demasiado
importante.

Con el fin de aumentar la potencia transmitida, se
ha propuesto ya un variador dotado de dos cadenas de unidn

dispuestas una al lado de otra entre la polea motriz y la po-
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lea receptora, quedando interpuestos entre dichas cadenas,
un disco fijado sobre el arbol de la polea motriz y un disco
fijado sobre el &rebol de la polea receptora.

Gracias a esta disposicidn, el nlmero de las zonas
de contacto entre las dos cadenas, los platos de las poleas
y el disco es dos veces superior al nfimero de zonas de con-
tacto entre 1la cadéna tnica y los platos de las poleas de un
variador clédsico, lo que permite aumentar de forma correspon-
diente, la potencia transmitida. Sin embargo, estos variados
res presentan también de por si otros inconvenientes.

Ta importancia de la fuerza que debe aplicarse a .
los platos de las poleas para asegurar la transmisibén dei per
hace preciso prever un sistema de rampas al que queda asocia-
do un conjunto de accionamiento hidriulico.

Una disposicidn tal hace al variador de un precio
de coste elevado.

Las dos cadenas independientes que trabajan en pa-
ralelo sufren alargamientos desiguales con el tiempo, lo gue
acarrea con el desgaste, el deslizamiento de una cadena con
relacibén a la otra.

Finalmente, cuando se trata de transmitir potencias
elevadas, el volumen de un variador del tipo precitado resul-

ta todavia mucho mAs importante para que puede preverse su

“aplicacidén sobre un vehfculo autombvil.

La invencidén tiende a remediar estos inconvenientes
creando para ello un variador que permite asegurar la trans-
misidn de una potencia elevada, a la vez que es de construc-—

cidn relativamente simple y de un volumen reducido.
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La invencidn tiene, por tanto, por objeto un meca-
nismo de transmisién con relacién variable de forma continua,
que comprende por lo menos un arbol conductor y por lo menos
un arbol conducido, una primera polea, fija en rotacidn sobre
el 4rbol conductor y que presenta un plato fijo en traslacidn
y un plato desplazable en traslacidn con relacibén al plato
fijo, una segunda polea fijada en rotacidn sobre el 4rbol
conducido y dotada de un plato fijo en traslacién y un plato
désplazable en traslacidén con relacibén al plato fijo, medios
de gobiefno del desplazamiento del plato mbévil en traslacidn
de la primera polea y un 6rgano de transmisidn que pasa sobre
las primera y segunda poleas, caracterizado por el hecho de
que entre los &rboles conductor y conducido, entre los platos
de las primera y segunda poleas, quedan fijados en rotacibn
unos elementos radiales destinados a ser encajados en ranuras
correspondientes formadas en el drgano de transmisién, oue-
dando delimitadas dichas ranuras por unas partes del menciona-
do brgano de transmisidén que presentan una elasticidad trans-
versal que‘permite asegurar el apretado de dichos elementos
radiales al aplicar una fuerza de acercamiento entre los pla-
tos de las mencionadas primera y segunda poleas.

Segln una caracteristica particular de la invencidn
el mencionado 6rgano de transmisidn estd constituido por una
cadena y cada eslabdn de la misma presenta unas muescas para.
lelas a la direccidn de desplazamiento de la cadena y delimi-
tadas por unas laminillas elédsticas que constituyen las par-
tes indicadas del érgano de. transmisién que presentan una

elasticidad transversal.
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Otras caracteristicas de la invencién irén épare-
ciendo en el curso de la descripcidn que sigue.

En los dibujos anexos, establecidos finicamente a
titulo de ejemplg:

La figura 1 es una vista en aléado Y en seccidn de
un mecanismo de transmisidén con relacién variable segin la
invencidn, dotado de dos variadores acoplados entre si; la
figura 2 es una vista en seccidn, a mayor escala, de la polea
motriz de uno de los varadores de la figura 1; la figura 3 es
una vista lateral de un eslabén de la cadena del variador se-

gin le invencidn; la figura 4 es una vista en paspectiva de

un eslabdén tal como el de la figura 3, realizado de una 5615

pieza; la figura 5 es una vista en perspectiva de un eslabdn
de cadena para variador segin la invencién, formado por va-
rias piezas ensambladas; la figuré 6 es una vista en perspec-
tiva de un elemento de una correa destinada al variador segln
la'invencién; la figura 7 es una vista en perspectiva de uﬁa
variante del elemento de la figura 6; la figura 8 es uma vis-
ta frontal en seccidn de otra forma de realizacidn de un va—
riador segln la invencidn; la figura 9 es una seccibn segln
la linea 9-9 de la figura 8; la figura 10 es una vista esque-
mética de un variador segin la invencibén, cuyo elemento de
transmisidén estd constituido por una corona; la figura 11 es
una seceién segin la linea 11-11 de la figura 10.

A continuacidén se hace referencia a las figuras 1
¥y 2, para describir un mecanismo de transmisi§n perfeccionado
segln la invencidn.

Puede observarse en la figura 1 un mecanismo de es—
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tas caracteristicas alojado en un cirter -1~ y que comprende
dos variadores de velocidad ~2- y -3-.

El mecanismo de transmisibén comprende un Arbol con-
ductor ~i- y un &rbol conducido -47-, El &rbol conductor -4-
estd unido por medio de un dispositivo de acoplamiento -5-
clasico al arbol de entrada -6- del primer variador -2-. El
arbol de entrada -6- presenta en su extremo acoplado al Arbol
conductor -4-, un pistdn -7- que forma parte de un gato hi-
dréuiico -8- de gobierno del desplazamiento de un plato -9-
de una pfimera polea del variador -2-, montado desplazable a-
xialmente sobre el arbol de entrada ~6-.

El gato -8- comprende ademds un cilindro -11-, que
forma cuerpo con el plato de la polea -9~ y que constituye,
por tanto, la parte mbévil del gato. |

" El1 gato -8- es alimentado con fluido por un conduc-
to axial -12- formado en el &rbol de entrada -6-.

El conducto -12- esti conectado al gato por un con-
ducto -1%- que desemboca en una cémara -14- formads en ia Su-
perficie del pistdén -7- situado frente al cilindro -11-.

Por su extremo opuesbto, el conducto -13- estid co-
nectado a una conduccidén de alimentacidén -15- por intermedio
de un empalme -16- del que una boquilla -17- penetra en un o-
rificio -18- en que termina el mencipnado conducto.

En el extremo del arbol de entrada -6- opuesto al
plato -9- queda fijado un plato’ -19- fijo en traslacidn.

Los platos -9~ y -19- de la primera polea -10- pre-
sentan, en forma conocida en si, unas superficies interiores

troncocbdnicas dispuestas enfrentadas una a otra y destinadas
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a cooperar con un drgano de unidn que va a describirse a con-
tinuacidn.

El variador -2- comprende ademds una segunda polea
-20- formada por un plato -21- fijo en traslacidn, fijado so-
bre el arbol ,de salida -22- del variador y un plato -2%-
montado desplazable en traslacidn sobre dicho Arbol de salida

Al igual que los platos -9- y -19-, los platos -21- y -23-

presentan superficies interiores troncocdnicas.

En el ejemplo representado en la figura 1, el brga-

‘no de unidn entre las poleés -10- y ~20- del variador -2- es-

t4 constituido por una cadena -24-, Tos eslabones de la cade-

na -24-, de los que varias formas de realizacidn se represen—

tan en las figuras 2 a 5 cooperan sucesivamente conrlas super-
ficies troncocénicas de las poleas -10- y -20-.

Tal como puede apreciarse especialmente en las fi-
guras 1 y 2, cada eslabdn -25- presenta en seccidn la forma-
ie un peine dotado de unas entallas -26- y unas laminillas -
-27-, quedando encajados en las entallas -26- unos discos -28-
fijados en rotacién sobre el &rbol -6-. |

En el ejemplo representado en las figuras 1 y é,
los discos -28- estén soportados por unos cubos separados
-29- provistos de ranuras interiores -3%0- encajadas. en unaé
acanaladuras -31- formadas en la superficie exterior del Ar-
bol -6-.

El grueso de las laminillas de los esiabones -25-
es suficientemente pequefio para que las mismas presenten una
elasticidad transversal que permite apretar a.ios discos -28-

cuando se aplica un esfuerzo axial por medio del gato -8- al
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plato -9~ de la polea -10-. Dichas laminillas pueden ser re-

tornadas.

Los eslabones-25- presentan unos elementos de con-

tacto con las superficies troncocénicas de los platos -9- y

=19~, que estén constituidos, tal como puede verse mejor en

la figura 4, por un saliente -3%2- que forma cuerpo con cada
laminilla exterior -27- del eslabén.

Este saliente presenta una superficie inclinada
-33~, cuya inclinacidén corresponde con la pendiente de las
superficies troncocdnicas de los platos. Sobre esta superfi-
cie estd montado un brgano eldstico curvado -34-, combado ha-
cia la superficie del plato correspondiente y destinado a a-
segurar que el apretado entre los discos -28- por las lamini-
llas =27~ de los eslabones -25- no se produzca mis que cuando
el eslabdn alcance una posicibn radial con relacidn a las su-
perficies troncocdnicas de los platos. Los discos -28- pueden
ser ligeramente biconvexos.

Los érganos eléasticos -34- presentan unos ganchillos
-35~ encajados en vaciados —56¥ previstos en los salientes-
-32-.

Tal como puede observarse en las figuras 3 y 4, los
eslabones -25- comprenden dos patas -37- atravesadas por ori-
ficios -38~ y en las que estin destinados a encajarse unos
ejes de articulacidén de unidén de los eslabones entre s=i.

La polea -20- del variador presénta, al igual que
la polea -10~ unos discos -%9- fijos sobre el Arbol de salida
-22- y que cooperan con la cadena -24-,

El variador -3~ del mecanismo de transmisidén repre-
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sentado en la figura 1 es idéntico al variador -2-, con ex-
cepcidén del hecho de que la posicibén de los platos de polea
fijos y mbéviles en traslacidn quedan invertidos.

Es por ello que la polea de entrada -40- del varia-

- dor -23- presenta un plato -41- mdvil axialmente y solidario

en traslacidén del plato -23- de la polea -20- del variador 7
-2~

Por contra, el plato -42- de la polea -40- es fijo
en traslacidn.

T#ualmente, la polea de salida —45—.del variador -3-
comprende un plato -4#4- fijado en traslacibén y un plato ;45—
desplazable en traslaciéns siendo gobernados los desplazﬁé »
nientos de este G1ltimo por un gato -46- andlogo al -8- de go-
bierno del plato -9- del variador -2-.

Las poleas -40- y -43- quedan unidas por una cadena
—2Ua— idéntica a la cadena -24- del variador -2-. a

El 4rbol de salida del variador -3- esté acoplado:
al &4rbol conducido -47- del mecanismo de transmisidn.

Como se comprende, los arboles de las poleas —lO;,
-20-, -40-, -4%- quedan montados en el cAirter -1- a través>de
rodamientos apropiados -48- o cualesquiera otros drganos de so-
porte convenientes. La hermeticidad del pistén -7- del gato
-8- queda asegurada por una junta tdrica -49- montada en una
garganta formada en la superficie exterior del pistédn -

Tgualmente queda interpuesta una junta térica ~-50-
entre el plato -9- y el Arbol -6-.

En el ejemplo de realizacién representado en las fi-

guras 1 a 4, los eslabones de las cadenas -24- y -24a- de u-



10

15

20

25

11

nién entre las poleas de los variadores -2- ¥y -3~ estén rea-
lizados‘de una sola pieza, quedando relacionados tGnicamente
los 6rganos eldsticos -34-,

El eslabdn -51- representado en la figura 5 difie-
re de los eslabones precitados por el hecho de que estd cons-
tituido por un apilamiento de elementos en forma de plagui-
tas, solidarizados por vastagos -52-. Entre dichas plaquitas
se encuentran dos plaquitas extremas -53%- provistas cada una
de un saliente -54- sobre el que va montado un érgano eldsti-
co =55- curvado, con su concavidad dirigida hacia el exterior
mantenido con juego con relacidén a dicho saliente por un re-
mache -56-.

Puede verse que, en el presente ejemplo, el drgano
eldstico -55- es de una doncepcién diferente de la del 6rgano
-4~ del eslabdn -25- representado en la figura 4.

Las plaguitas -53- presentan en su parte intermedia
una ranura -57- que les confiere una elasticidad transversai
suficiente para asegurar el apretado del disco -28- (figura 2)
al acercarse el plato de la polea correspondiente.

El eslabbn representado en la figura 5 presenta ade-
més unas léminas eldsticas -58-, entre las que quedan inter-
calados unos separadores -59-. de formacidn de entallas.

Finalmente, en su parte intermedia, el eslabbén -51-.
comprende unas plaquitas -60- provistas de patas -61- atrave-
sadas por orificios -62- destinados a recibir los ejes de ar-
ticulacidén de los eslabones y unas plaquitas -6%- formando
separadores interpuestas entre las plaquitas -60-.

En el ejemplo de realizacibén de la figura 5, el es-
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labbn presenta unos talones cuya inclinacibén cofresponde a la
conicidad de las superficies troncocdnicas de los platos con
los que coopera la cadena.

Estos talones estin destinados a establecer,_para
una posicién radial dada de la cadena con relacidén a la po-
lea, una relacibén de transmisidn exacta y reproducible.

Sin embargo, eﬁ las aplicaciones en que esta rela-
cidn puede sufrir pequefias variaciones, los talones pueden
llegar a suprimirse.

Un'ejempld de cadena de eslabones sin talones queda

_representado en la figura 2. -

Ta ausencia de los talones permite, por variaciénr
de la posicidn de los platos mbéviles en traslacidn, hacer va-
riar la relacidén de transmisibén de forma extremadamente rapi-
da, lo que no ocurre con los variadores de velocidad clésicos.

En la figura 6 se ha representado un elemento eni-
logo al de la figura 4 pero fijado a una correa armada -55-

Por otra parte, tal como el eslabdn de la figura 5,

este elemento va provisto de talones -66-.

Presenta en su parte superior un alojamiento -67-
en el que gueda encajada la correa -65-.

En la figura 7 se ha representado una variente del
brgano de unidn de 1ld figura 6.

Lia diferéncia entre los dos ejemplos de realizacidn
reside en el hecho de que en la figura 7 la correa -65a- de
unibén entre los eslabones -68- atraviesa la parte inferior
del eslabén por una entalla -69- prevista en éste.

En las figuras 8 y 9, se ha representado en vista
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parcial un ejemplo de realizacidén particular de un variador
segln lé invencidn.

En este ejemplo de realizacién, como en los ejem-
plos precedentes, cada polea de un variador presenta un pla-
to =70~ fijo axialmente y un plato -71- desplazable en tras-
lacidn, uniendo las poleas del variador un dérgano de unién
-72-, constituido en este caso poplina cadena de eslabones -73-
andloga a la de la figura 5.

Sobre cada arbol de polea tal como el arbol -74-,
queda montado un casquillo -75-, dentado exteriormente, mien-
tras que sobre unos ejes -76- paralelos al 4rbol -74- quedan
montadas en rotacibn unas piezas ~77- en forma de peines de
dientes curvados -78-~, cada una de las cuales presenta un
sector dentado -79- que engrana con el dentado del casquillc
=75=,

Por consiguiente, los dientes -78- de las piezas

-77- juegan aqui un papel de los discos -28- del dispositivo

- de la figura 2.

Tal como puede verse en la figura 9, un resorte -80-
uno de cuyos extremos es solidario del casquillo -75- y cuyo
otro extremo estd unido al plato fijo -70- de la polea, actha
permanentemente para mantener a las plezas -77- en posicidn
desplegada, contra la accibén de la cadena -72-.

El perfil de los dientes curvados -78- es tal que,
cualquiera que sea la posicidén de la cadena -72- con relacidn
a las poleas, las zonas de contacto entre los dientes -78- de
las piezas -77- y las léminas eldsticas -8l- de los eslabones

~-7%- presentan superficies casi constantes.
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La posicidn replegada de las piezas ~77- represen-
tada en trazo mixto en la figura 8, se alcanza al llegarse a
la separacidn méxima de los platos -70- y -71-.
El variador representado en las figuras 10 y 11 es
del tipo con érgano de unién rigida.
7 Presenta, al igual que las Variantes precedentemen—
te descritas, dos poleas -82- y -83%- de platos desplazables

en traslacién dos a dos y que presentan superficies interio-

‘res troncocénicas. Sobre los &rboles ~84-, -85- de las poleas

-82~, -8%- quedan fijados en rotacién unos discos -86- que
cooperan con una corona rigida -87- que esti dotada de laéﬁ*
gargantas anulares -88- en las que penetran los discos -Béﬁg
: Las gargantas -88- quedan delimitadas por unos e-
lementos de corona delgados -89-, eldsticos en direécién"

transversal, de tal manera que el efecto de apretado de los

‘platos de una polea provoca la retencidén de los discos -86-.

en la corona -87-. Los discos -86- quedan soportados porw.sl
érbol -84~. El apretado no queda asegurado mis que sobre"una
1inea radial de los platos.

Resultan, por tanto, inftiles, los resortes previs-
tos en los éjemplos de realizacidén de cadena y de correa.

Los diversos epmplos de realizacidn de variadores
que acaban de describirse presentan sobre los dispositivos
conocidos-un cierto nfimero de ventajas.

El hecho de que varios discos fijados sobre los &r-.
boles de entrada y de salida cooperen con varias superficies
de contacto del drgano de transmisibén, multiplica otro tanto

la capacidad de transmisién del par.
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Por consiguiente, para un esfuerzo dado aplicado al
plato névil en traslacién de una polea de un variador, el par
transmitido por el variador segin la invencidn es mucho més
importante que el gue podia transmitirse con variadores cla-
sicos.

Esto permite evitar la aplicacidn de esfuerzos im-
portantes sobre los platos mdviles de los variadores y hace,
por consiguiente, inGtil el empleo de cualquier dispositivo
multiplicador de rampas.

La posibilidad de transmitir una potencia importan-
te permite reducir el volumen del variador segin la invencidn.

Finslmente, el variador segfin la invencidn permite
obtener unas relaciones de transmisidén reproducibles con pre-
cisién y presenta un tiempo de-. respuesta que puede ser redu-
cido a valores minimos.

En el ejemplo de realizacidn de la figura 1, el me-
canismo de transmisidén presenta dos variadores segin la in-
vencidn acoplados en serie, pero se sobreentiende que este
variador estid concebido igualmente para ser utilizado solo.

En cuanto se refiere al funcionamiento del variador
segln la invencidn, es andlogo al de las variadores clésicos

de este tipo.

i
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REIVINDICACIONES

1. DMecanismo de transmisidén con relacidn variadble
en forma continua, que comprende por lo menos un &rbol con-
ductor y por lo menos un &rbol conducido, una primera polea
fijada en rotacidn sobre el Arbol conductor y dotada de un
plato fijo en tras1aci6n ¥ un plato desplazable en traslacidn
con relacidén al plato fijo, una segunda polea fijada en rota-
cidén y un plato desplazable en traslacibdn con relacidn al
plato fijo, medios de gobierno del desplazamiento del plato
m6vil en traslacidén de la segunda polea y un drgano de tféhs—
misidén que pasa sobre las primera y segunda poleas, caracﬁe¥

rizado por el hecho de que sobre los platos conductos y con-

ducido, entre los platos de las primera y segundas poleas,

quedan fijados en rotacidn unos elementos radiales destinados
a encajarse en Tanuras correspondientes previstas en el bzga-
no de transmisidn, quedando delimitadas las indicadas ranﬁfas
por unas partes del mencinnado drgano de transmisidn gue’ pre-
sentan una elasticidad transversal que permite asegurarigi.
apretado de dichos elementos radiales al aplicar una fuerza
de acercamiento entre los platos de las mencionadas pfimera
v ségunda poleas. 7

2. Mecanismo de transmisién con relacién varia-
ble, segin la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho de
que el indicado érgano de transmisibén es una cadena, cada es-
labén de la cual presenta unas entallas paralglas a la direc-
cidn de desplgzamiento de la cadena y delimitadas por unas

laminillas elisticas, que constituyen las mencionadas partes
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del érgano de transmisidén que presentan una elasticidad
transversal.

3. Mecanismo de transmisidn con relacidbn varia-
ble, segln la reivindicacidn 2, caracterizado por el hecho
de que cada eslabdn de cadena esti realizado en  una sola
pieza. |

4, Mecanismo de transmisibén con relacién varia-
ble, segln la reivindicacidn 2, caracterizado por el hecho de
que cada eslabdn de cadena estd realizado por un apilamiento
de plaquitas, reunidas por vastagos transversales.

5. Mecanismo de transmisibén con relacidn varia-
ble, seglhn la reivindicacidn 4, caracterizado por el hechio Ce
que el mencionado apilamiento que constituye el indicado es-
labdén comprende unas plaquitas extremas que retienen unas
laminas eldsticas entre las que se han dispuesto unos separa-
dores de formacidn de dichas entallas, asi como unas plaqui-
tas provistaswde patas provistas de orificios destinados a
recibir unos ejes de articulacidén del eslabdn, quedando io-
térpuestas entre dichas plaquitas provistas de patas, uras
plaquitas que forman separadores.

6. Mecanismo de transmisidn con relacidén varia-
ble, segin la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho de
que el mencionado é6rganc de transmisidn estid comstituido por
un conjunto de elementos que presentan unas entallas delimi-
tadas por unas partes gue presentan una elasticidad transver-
sal, quedando soportados dichos elementos por una correa.

7. Mecanismo de transmisidén con relacidn varia-

ble,.segln la reivindicacidn 6, caracterizado por el hecho de
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que dichos elementos del 6rgano de transmisidén quedan fijados
a su correa por su parte superior.

8. 1Mecanismo de transmisibén con relacidn varia-
ble, seghn la reivindicacién 6, caracterizado por el hecho de
que los indicados elementos del 4rgano de transmisidén son fi-
jados a éu correa por su parte inferior, atravesando dicha
correa una entalla formada enrcada uno de dichos elementos.

9. QMecanismo de transmisién con relacibn varia-
ble, segln una cualquiera de las reivindicaciones 2 a 8, ca-
racterizado por el hecho de que cada eslabdn de cadena o cada
elemento de correa presentan en sus extrémos destinados é'cd—
operar con los platos de las poleas, unos elementos de con--
tacto con las superficies troncocénicas de los platos de po-
leas, estando constituido cada elemento de contacto por un
saliente solidario de cada una de las laminillas exbteriores
del eslabbn o del elemento de correa considerado, llevando -
dicho saliente un érgano eldstico curvado, destinado é ns per-
mitir el apfetado de los elementos radiales por aquellas lami-
nillas elésticas de los eslabones o de los elementos de co-
mrea més que cuando estos Gltimos alcanzan una posicién radial
con relacidén a las superficies troncocbénicas de los platos
de las poleas. |

10. Mecanismo de transmisidén con relacidn varia-
ble, seghn la reivindicacibn 9, caracterizado por el hecho de

que el indicado 6rgano eldstico estd combado hacia el exte-

"rior y presenta ganchillos encajados por engarce en vaciados

previstos en el saliente.

11. Mecanismo de transmisidén con relacidn varia-
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ble, segln la reivindicacidn 9, caracterizado por el hecho
de que dicho drgano eldstico presenta una concavidad dirigi-
da hacia el exterior y estid fijado al mencionado saliente
por un remache,

12. Mecanismo de transmisidn con relacibdn varia-
ble, segin una cualquiera de las reivindicaciones 2 a 11, ca-
racterizado por el hecho de que cada eslabén de cadena o cada
elemento de correa presenta por lo menos un taldn dispuesto
por encima de un elemento de contacto.

13. Mecanismo de transmisidn con relacibn varia-
ble, segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, ca-
racterizado por el hecho de que dichos elementos radiales cs-
tan constituidos por discos, planos o biconvexos.

14. Mecanismo de transmisidén con relacidn varia-
ble, segln la reivindicacibén 13, caracterizado por el hecho
de que los discos son soportados por un nlGcleo comln, fijado
en rotacidn sobre el &rbol correspondiente.

15. Mecanismo de transmisidn con relacibn varia-
ble, seghn una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 11, ca-
récterizado por el hecho de que los indicados elementos ra-
diales estén constituidos por unas piezas en forma de peines

de dientes curvados, montados en rotacidn sobre ejes parale-

los al &drbol de la polea considerada y regularmente repartidos

alrededor de dicho &rbol y por el hecho de gue va dotado ade-

més demedios de desplegado de dichas piezas en forma de peine.
16. Mecanismo de transmisibén con relacidpfaria-

ble, segin la reivindicacibdn 1, caracterizado por el hecho de

gque los indicados medios de desplegado comprenden un casqui-
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1lo dentado exteriormente, montado giratorio sobre el Arbol
de la polea considerada y que engrana con unos sectores den-
tados previstos sobre cada pieza en forma de peine, quedando
previsto un resorte para solicitar al casquillo en el sentido
del desplegado de dichas piezaé en forma de peine.

17. Mecanismo de transmisidn con felacién varia-

ble, seghn la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho de

que el indicado 6rgano de transmisidn estid constituido por

una corona rigida que presenta unas gargantas anulares en las
que penetran los indicados elementos radiales,

18. Mecanismo de transmisidn con relacidn varia—
ble.

La presente mémoria descriptiva consta de veinte
hojas foliadas, escritas-a miquina pér una sola cara.

Barcelona, -12 de enero de 1979

Louis GUIRRIEC y
FONDERIE DE L'YONNE
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