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La presente invención concierne a lanianipu- 
lación de materiales y más particularmente a mótódós 
y mádios para colocar artículos tales como paqueáSgá* 
postales en un contenedor abierto.*

Existen muchos tipos do artículos, como.Xos 
paquetes postales que no son realmente frágiles^^joero 
que sin embargo se deben manejar con un cierto
do, como, por ejemplo, cuando se echan en un saqp/^; } . . . . .  **.*
bolsa. Es habitual llenar las sacas o bolsas posta­
les con paquetes postales y es posible dejar caer los 
artículos en la saca, porque la misma no es muy alta 
y es deformable de manera que hasta cierto punto ab­
sorbe el impacto cuando un paquete golpea la saca o 
choca contra otros paquetes dispuestos en el i.ntcri"r 
de la misma . Los artículos se pueden dejar caer en 
la saca manual o automáticamente a medida que se der.:-:ir 
gan, por ejemplo, desde un dispositivo clasificador 
automático de paquetes postales que separa los paque­
tes y los distribuye en una pluralidad, de cacas que 
corresponden.á determinados destinos.

Se ha observado que el progreso conduce ái 
empleode contenedores rígidos en iugar\de-...sacáp ;'y o á . 
conveniente que tales contenedores sean más altos y de 
mayor volumen que lass.acáat nodales oI%urp;;amM3n



3

tada y la rigidez de los contenedores hacen que re­
sulte más difícil cargarlos; con los paquetes de una 
manera suave si se dejan caer en el interior de los 
contenedores desde su parte superior. En algunos 

5 servicios seha prescrito una altura máximé dé ,&0,
cm. para la caída libre de un paquete# aunque# 'como

* .
es natural#! es interesante reducir dicha altura!̂ .*'Los
problemas de carga sen más pronunciados con referen-
cia a la alimentación automática de paquete al codte

10 nedor# dado que con el llenado manual existe por*
menos la posibilidad de poner el paquete dentro*
contenedor de una. manera suave. Sin embargo es

'". *gado utilizar los contenedores principalmente para. &1
* * * ̂llenado automático en lugares donde los paquetesy.^son 

15 suministrados normalmente desde el extremo de salida
de una rampa elevada o de un transportador aéreo.

Con él fin de efectuar el llenado automá­
tico del contenedor de una manara suave debe ser po­
sible disponer de algún modo de una cara abierta en 

2o el contenedor# a través de la cual la rampa o trans­
portador sé puedan introducir eh el contenedor# prime 
ro en la proximidad de su fondo y luego en niveles 
gradualmente más altos# por ejemplo# haciendo bajar el 
contenedor a medida que sé va llenando* y manteniendo 

25 cerrada con medios bportunoa previstos debajo de la ram
. pa O; del transportador ̂  citada cara abierta# Jhasta r 

' que.* .la! -misma-' sé'̂ c'iê é.? .j^r7mediáciéd'-'j<ié!^éÍe!Mhto.: -=*!-.J!:, 
* 'r-'̂ lateral'del contenédor cuándo éste ya está' lleno. ; Sin;



embargo ésta y otras soluciones similares requicrrsi 
construir el contenedor como un conjunto sofisticado 
que inevitablemente resulta caro en comparación con un 
simple contenedor rígido provisto de caras, y cc"*&E*qoa 
'que los contenedores se deben emplear en grandes enh- 
tidádes, la citada solución no resulta interesante*

La invención tiene la finalidad de propur- 
cionar métodos y medios qué permitan cargar un conté-

* + +* w*
nedor single con una pequeHa altura de caída do los,

. ' ' *  *  +

paquetes y de manera que el contenedor adopté una**py-
siciáa constante durante su llenado, por lo que*?!o

.  *  *
^  * * -es necesario ningún dispositivo especial para movffclo 

ya que el contenedor puede simplemente permanecer en 
el suelo debajo del extraño de suministro del transpor 
tador o de la rampa de alimentad^.

De acuerdo con la invención, se utiliza un 
elemento intermedio de soporte de los paquetes qu - re­
cibe los paquetes del extremo de salida del tran ;: ort. *
dor o rampa de alimentación, disponiéndose inicí cimen­
te el elemento de soporte sólo ligeramente por dohaj" 
del citado extremo de salida, después de lo cual se ha 
ce descender gradualmente el elemento de soporte en el. 
contenedor de manera que la parte superior del conjut-'o 
de paquetes depositados en el mismo se sitúa invaria­
blemente debajo del extremo de salida con una pequeHa 

.separación con relación al mismo. Cuando el elemento 
i de sbporte llega a'una predetenniñada posici&i inferior
en el contenedor , se dispone dic!w elemente-en posi-
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ción retiraba por ejemplo, plegándolo o haciéndolo 
oscilar hacia abajo# de manera que suelta los paque­
tes , con lo que les mismos se deslizan o caen hacia 
abajo hasta el fondo del contenedor, después de lo
cual el elemento de soporte se puede elevar, roblpén

** = - . . * . .* J-.'
dolo del contenedor, por el interior de este ditimo
sin interferir substancialmente con los paquetes*.que

 ̂ ; ,r, .j'". * * * *
quedan ahora en el contenedor. Aunque los paquetes
caigan al soltarlos, la altura de la caída seré pe- - . . ******
queHa porque cuando se sueltan se hace desde una pp-

. - * . *  *
sición del elemento de soporte razonablemente ccrcp-

... .  - ' '
na al fondo 'del contenedor . Así se puede cargar S.n

. . . .  .. .****
cluso un contenedor alto con paquetes desde una 'soba 
de depósito elevada sin que ninguno de los paquetes 
efectde una caída libre considerable y no se precisa 
en absoluto ninguna adaptación especial de los conto 
nedores. Los mismos se pueden situar sobre el suelo 
debajo del extremo de alimentación del transport -dor 
de paquetes :y no es necesario que sean movibles ver! .̂ 
cálmente ni el soporte del contenedor ni el transporta 
dor de alimentación.

En las reivindicaciones que se acompañan s-..- 
define con mhyor detalle el alcance de la invención 
que se describe a continuación detalladamente, a tí­
tulo de ejemplg,, con ,referencia a losi dibujos adjuntos. 

. Eh 'dichos dibuj os : :
Y* ' ' r' r r ' Y . Y ...

una vista'-e^perspóctívá'-dc
un aparato de acuerdo con la invención. Y'".-, i ;.... .
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la figura 2 es una vista en alzado lateral 
del aparato, que ilustra varias posiciones del ele­
mento de soporte de los paquetes.

La figura 3 corresponde a otra vista en al­
zado lateral que representa una modificación del ele­
mento de soporte de los paquetes.

La figura 4 es un alzado lateral esquemático 
de otra forma de realización de la invención. ***

La figtira 5 muestra en alzado frontal la rea 
lización de la figura 4. ****1

El aparato ilustrado en las figuras 1 
consta de dos montantes -2- de guia lateralmente-e^ues 
tos previstos de guias -3- para guiar verticalmey^ 
dos patines -4- montados adyacentes a la parte s u p ­
rior de un dispositivo de soporte -6-, de forma^qüe

****
este dispositivo es guiable verticalmente por las guias 
-3- cuando se eleva y se hace descender por medio de 
un cable de elevación -8- y medios elevadores apro­
piados cualesquiera -10-. El dispositivo de soporte 
-6- comprende un elemento de bastidor superior -12- 
quc es mantenido invariablemente en una posición vor- 

. tical por mediación de los patines alargados -4-, y 
una plataforma inferior -14- articulada en puntos 

, -16- al extremo inferior del bastidor -12-, de atañera,
y qué sobresale, en una posición inicial, cw!o sé. lltts-

las figur̂ l-.y -?W.p̂ r̂ ndiéulát!)ténte al.-bastí- 
cior Él cable- de.. eiévaci¿h ̂ 8- no está unidqí '

.. a uh trafvésaño
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-18- cuyos extremos sobresalen a través do sondas
correderas verticales -20- previstas en los - trotóos
laterales del bastidor -12-, de tnanora ĉ ue dic!.o
travesano es movible en I03 citados tramos lato'ales
verticalmente con relación al bastidor. Lose::t.rb-^
mos salientes del travesado -18- sostienen el e.̂ tys:-
mo de sendos cables -22- que se extienden hacia, nbgjo
a través de una anilla -24- hasta un punto de ut.^vn
del correspondiente borde lateral de la plataforma*,
-14-. El bastidor -12- es soportado en la citadq**.

*****
posición inicial por el hecho de que los extrañas bx
teriores del travesano -18- se aplican superioQHottt -

+  *  **..*contra el extremo superior de las correderas -20- y 
la longitud* de los cables -22- ha sido previ st.-j de 
modo que en esta posición del travesano la pía¡for ­
ma -14- sobresale substanciaban te en forma horizon­
tal con respecto al bastidor -12-:' La nona frot.t-ai 
del bastidor está provista de una placa de cubierta 
-27-. Un contenedor -28- a cargar con los pa i.M hes 
se coloca debajo de la platafonna -14- del disposi: - 
vo -6-  elevado , con lo que dicha plataforma puedo 
recibir paquetes suministrados por una banda tr -usp' 
tadora -30-:tme, a su vez, recibe loa paquetes de "t.--, 
rampa -3I-(F^ig. 2) asociada, por ejemplo; con una o - 
. taci&i. &f.descaris^é:^^^sporthdw^-."b -b-.-,'
(no representado) .- i 44 ---... ' --
. , 41) Péspues de s i tu ar...) ,c l'¡ ; con tenedor - dálla lo ' ¡ .
de la,platá^ónná -!*14̂  7 ¡se^hácQ bajar él dispositivo J' .. -- d.' ... : ' -***̂. * '"
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de soporte -6-# con lo que la. plataforma -14- se
aplica sobre el extremo exterior del transportador
-30- como se ilustra en la figura 2 en una posición
B-'t Después la plataforma -14- adopta de nuevo su
posición horizontal -C- y se provoca el descenso del
dispositivo de soporte lo suficiente para introAic^r

* *.*
el extremo inferior del bastidor -12- y toda la pía**

* * * *
taforma -14- en el extremo superior del contenedor,
por ejemplo, situando la plataforma -14- en la posi-

**.*
*ció" -D-. Con el mecanismo -lo- se detiene ahora,

*  +  *

el descenso del dispositivo de soporte y el transpor-+
tador -30- empieza a descargar pañetes sobre la nía* * .**

*  * +informa -14- des-le una pegue fia altura de caída. * l?c
$ *ha previsto un sistema do célula fotoeléctrica -32-*,

- * .+ * ,-34- apto para detectar la presencia porma nonti?* 
de paquetes en un nivel por encima de la parte su­
perior del contenedor -28- y de esta manera hacer que 
el dispositivo elevador -10- provoque otro descenso 
del dispositivo de soporte y con ello el de la plata­
forma -14- y los paquetes ya depositados en la misma 
en respuesta a dicha detección hasta que la pttrte su­
perior del montón de paquetes dispuesto sobre la pía 
informa se sitúa de nueve justamente por debajo del 
sistema detector. Con esto , la parte superior do 
los paquetes permanece substancialmente en un nivel 
constante, a la V(& que aumenta la altura del montón 
do paquetes a tnpdida, qpe se Imce descender gradualmen 
te el dispositivo de soporte. La citada — presencia
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permanente" so refiero al hecho de ftuo el síntoma d—  

tector fotoeléctrico actúa con un tiempo conotute 
Que no responde ál hec^o de que un-paquéte c^ioa sim­
plemente a través del haz luminoso. . .

*w*  *Cuando la plataforma -14- con su descensow # #
gradual llega hasta una posición intermedia -K-#.él
dispositivo: de soporte no se puede hacer desdentar

* * +

más porque los patines -4- encuentran un tope for'bod't 
por el extremo inferior-34- de las correderas -3-. 
Ahora el bastidor -12- no so puede hacer bajar mr*e; 
pero el sisly.-ma de célula fotoéléctrica -32-, 
ce que el mecanismo elevador -10- produzca el ddr&s?"-- 
so del cable de elevación -0- en respuesta a un ino; 
mentó estacionayj^ de los paquetes en el nivel do i e s ­
terna de la célula fotoeléctrica# Los paquetes s:̂  a¡ - 
yan sobre la plataforma -14- y cuando el cable eleva­
dor -8- se; hace descender, debido al peso de los p* ' e 
tes se produce la oscilación hacia abajo de la p'at - 
forma -14- sobre las articulaciones -16- y por t'ni ­
el travesano -18- na desliza hacia abajo por las co­
rrederas -2Q- , transmitiéndose la tracción a. t?r < ¿ór 
de los cables -22-.

Con la oscilación de la plataforma-14- ' - :j." 
sentada por .las posiciones -F^ - y - Fg** On la fip"- 
2, todo el mbntón de paquetes dispuesto sobre 1*' ni * 
taforma desciendo de acuerdo con el suministro !<- n" 
vos paquetes a la parte superior del montón y los pa­
quetes llenan gradualmente el contenedor -¿8- siempre



10

5

10

15

20

da una manera suave, hasta que la plataforma adopta 
la posición -G- en la que está dispuesta prác ti camón
te en forma plana con la pared posterior, contra la 
que se aplica la plataforma -14- quedando debajo del 
bastidor -12-. El bastidor -12- en su citada posi­
ción inferior queda situado a un nivel tal que ¿yuyla

* * 1 + +**espacio suficiente oara hacer oscilar hacia abnjp 
la plataforma -14- hasta el fondo del contenedor/ co 
mo se indica en la posición -G-. Esta posición co-

' - Jrresponde a la posición inferior del travesano -18*-
*

con respecto al bastidor -12- , habiéndose previno <.
medios detectores (no ilustrados) para detectaf *<33.bha
posición y hacer que el mecanismo de elevación *-̂ 3.0-

# *
cntpuje el cable -8- hacia arriba. * ^

Puede apreciarse que es muy fácil. hace^'sv- 
bir y retirar del contenedor el bastidor vó?rt.'C"-.l -3.2- 
y la plataforma asimismo vérticai -14- en su posición
-G- mediante la fuerza de elev-ción que se aplica por
intermedio del travesano -10- a los puntos de articula
ción -26—. Se provó una disposición en 3.a que en la %
posición **C— de lo plataforma los caíales —22— so hallen 
situados detrás de los puntos de articulación -16-, 
con lo que el empuje de elevación tenderá a mant- nor
la plataforma —14— alineada con el bastidor vertical 
"*- 2*** con .la cooperación dotmedips do 3 imitación do 
giro adecuados (no represenR^!¿s).

, ^  ^  manera expuesta, cuando la p3.<tf.aí<*'rma
—14— ha llegado a su posición inferior —G—. ol din—
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positivo de soporte s¡e esteva con respecto al conte­
nedor -28-. $e detie^^ñ d  transportador -30- y se 
puede substituir el ^¡síB^áyedor por un nuevo contene­
dor# ya sea manualmente con medios de substitución 
automáticos. .

Cuando el t&Lsgnnagrtlvo de soporte -6- 116^a 
a su posición superior provoca la oscilación Ĵ e. 
la plataforma -14- hacBea *arriba desde la posición* *
-O- hasta la posición — (o más bien hasta la posi­
ción -A-) con medios seSasádores adecuados cualesquie­
ra# por ejenqplo# median <Be tope que provocan el* des­
plazamiento de los caMüsáa- -22- desde detrás de los*

*  +  * *

puntos de articulación — Ü3M&— hasta una posición en la 
que quedan delante de da&ohos puntos# con lo que el 
peso del dispositivo dé— soporte determinará el despla 
zamiento del mismo hacrf^a abajo con respecto al trove 
saño -18- y se producís^ 3.a oscilación de la plataftur 
ma -14- hasta su posicíá&n horizontal -A-. No obstante 
debe entenderse que s&^aaede variar ampliamente la mo 
ñera en detalle como eíectáa el control de giro de 
la plataforma -14- deBEt&SHS del alcance de la invención.

En la figura 38 ilustra el hecho de que lo 
plataforma puede estajr esampuesta por varios elementos 
de plataforma -15- artEscmí3.ados entre si para formar 
una superficie de sopdacdS^ rígida para los paquetes n""< 
se apoyan sobre ella rntEesanAras se hace girar articulada 
mente hacia arriba# conato sste ilustra en la parte inferir 
de la figura 3# de taí sssanera que se pueden desplazar

25
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de su posición vertical a su posición horizontal me­
diante la retirada del dispositivo de soporte -6- del 
contenedor, con lo que el llenado del mismo se puede 
realizar de una manera muy suave porque los paquetes 

5 se sueltan de la plataforma prácticamente sin que
efectuón ninguna caída libre. I*. %* *.*

En las figuras 4 y 5 se muestra esquemática­
mente una forma de realización en la que el dispositi­
vo de soporte consiste en una estructura de playa -38-

:
10 que comprende una pared posterior -40- y dos paredesase

laterales opuestas -42-, estando articulados al borde#
inferior de dichas paredes laterales sendos elementos+ * #

+*de parrilla -44- que constituyen las mitades de la* pía
. Itaforma inferior citada. En sus posiciones elevadas,* *'.+ + +

15 los elementos de parrilla no tienen que estar hob*zon-
tales, sino que pueden converger hacia abajo. Como se 
indica con la doble flecha -46-, el transportador ali- 
mentador de paquetes está dotado de un movimiento altor 
nativo horizontal, con lo que los paquetes u otros arti 

2o culos a cargar en el contenedor pueden ser distribuidos
regularmente en la parte superior del montón de aríícu 
los que se disponen sobre los elementos de plataforma 
-44-. Podrá apreciarse que por el hecho de que la pla­
taforma de soporte está dividida en dos mitades opues- 

25 tas el dispositivo de soporte se puede situar en su po­
sición inferior de descarga en general más cerca del 
fondo del contenedor que en el caso en que la platafor­
ma inferior está constituida por un elemento unitario



13 *

que cubre tcéo el fondo del contenedor solamente por un<-
cara. El elemento de soporte -14- puede estar cons
tituído por otros medios distintos de los elementos
de plataforma articulados# por ejemplo# por una es-

5 tructura plegable de una disposición telescópica. In
cluso puede utilizarse una lona udtro elemento Í&HM&-
nar con medios para soltarlo por un lado opuesto-a*

+  +  *  *

otro por el que queda sujeto# por ejemplo# en una es
tructura tal como la utilizada de acuerdo con la? fi-:

10 guras 4 y 5. *

N O T A  ...

e **. *Se reivindica como objeto déla presente Pa-
* * *.

15 tente de Invención: *****
1.- Método para cargar un contenedor abierto 

superiormente con paquetes# especialmente postales# 
suministrados desde una posición de entrega situada 
encima del contenedor para ser descargardos en el in- 

20 terior del contenedor# caracterizado por el hecho de
descargar los paquetes consecutivos sobre un elemento 
de soporte intermedio que se hace bajar gradualmente 
dentro del contenedor# de manera que los paquetes se 
dejan caer desde una distancia relativamente corta de 

25 la posición de entrega al elemento de soporte p a la
parte superior de los paquetes ya depositados sobre 
el mismo# cuyo elemento de soporte cuando esté en una 
posición muy baja# por basculamiento o similar se le 
hace soltar los artículos y adoptar una posición en
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general adyacente a una o más caras del contenedor 
y luego dicho elemento de soporte en esta posición 
se le hace Subir finalmente separándolo de los pa­
quetes y el.contenedor, y se dispone nuevamente en 
su posición ¡inicial de soporte de los paquetes.

2.- Método,según la reivindicación 1, . * .*
racterizado porque el descenso del elemento de goy
porte se controla con medios detectores que detec­
tan la presencia de la parte superior del montan de 
paquetes sobre el elemento de soporte en un nivel " 
inferior a la posición de entrega.

2'.- Aparato para la realización del método,* + +
según la reivindicación 1, caracterizado por el ñé-$ * - a .* + *cho de constar de un dispositivo de soporte y medios* **.

* * .para desplazar el mismo verticalmente entre una'posi 
ción elevada de partida por encima de un contenedor 
situado debajo y una posición baja en la que dicho 
dispositivo de soporte se aloja por lo menos parcial^ 
mente en el contenedor, cuyo dispositivo de soporte 
comprende porciones de soporte dispuestas substancial 
mente verticales susceptibles de ser situadas adya­
centes a porciones laterales interiores del contenedor 
cuyas porciones de soporte presentan en sus extremos 
inferiores un elemento* de soporte accionable para 
ser desplazado entre una posición en general horizon­
tal de soporte de los paquetes y una posición inopera­
tiva en la que dicho elemento de soporte se sitúa en 
general retirad) de su posición de soporté- de los pa-
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quetes y por ej^aplo# alineado verticalmente con 
dichas porciones de soporte? habiéndose previsto 
Medios para producir el descenso gradual del dispo­
sitivo de soporte con el elemento de soporte en su** * *
posición de soporte de los paquetes y provocar *ei 1+
desplazamiento del elemento de soporte hacia su ci­
tada posición inoperativa en respuesta a la llegad 
da del dispositivo de soporte a la indicada posigsión 
baja. .

4. - Aparato * según la reivindicación 3#.*&n*+ +*
el que se han previsto medios detectores para conr
trolar el descenso gradual dél dispositivo de so**,. *
porte en respuesta a la llegada de la parte supe­
rior del montón de paquetes dispuestos sobre el ele­
mento de soporte a un nivel predeterminado.

5. - Aparato# según la reivindicación 3# en 
el que el elemento de soporte consiste en una pla­
taforma inferior articulada al extremo inferior de 
las porciones de soporte,y unida con medios de deten 
ción susceptibles de ser liberados para mantenerla 
en posición de soporte de los paquetes y para permi­
tir su oscilación hacia abajo# según el caso.

6. - Aparato# según la reivindicación 5, en 
el que la plataforma está provista de una o más por-/ 
ciones de plataforma más exteriores articuladas de 
modo que son giratorias hacia arriba en la posición 
de soporte de los paquetea pero sin que sean girato­
rios hacia abajo#



7J- Aparato, según la reivindicación 5, en 
el que se han previsto medios de guia para guiar el 
dispositivo de soporte^ con desplazamiento vértical 
paralelo, cuyo dispositivo de soporte está suspendí-

w *do dé un cable de elevación por medio de un tralreSa-
e #4ño que es movible verticalmente con relación a dichas 

porciones de soporte entre una posición alta arriaé
que él travesaño sostiene el dispositivo da soporte 
y sirve para mantener la citada plataforma inféttor 
por medió de una conexión de control en su poái&ión 
horizontal de soporte, y una posición inferior **§ la 
que el travesaño por intermedio de dicha conexjhóp de 
control permite la oscilación de la plataforma hacia 
abajo hasta una posición substanciálmente vertical 
y bloqueada temporalmente cuyos medios de guia com­
prenden medios de tope inferiores para definir la ci­
tada posición inferior del dispositivo de soporte, 
de manera que mediante el descenso continuado del 
travesaño la plataforma inferior puede oscilar hacia 
abajo.

8. - Aparato, según la reivindicación 5, en
el que el elemento de soporte está constituido por dos 
porciones de plataformas articuladas á los extremos 
inferiores de respectivas porciones de soporte opues­
tas . "

9. - Método y aparato para cargar contenedores
abiertos superiormente con paquetes, especialmente 
postales. _
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