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’ prStales en un contenedor abiprto..}uf”'

PATENTE DE IN ENCT?T ﬁf”‘
mBmmamme=nn ====u==========a===’======.‘-'==:-:zau
Mem ofr ia descriptiva -

' . o %o
La presente invencién concjerne a ld manipu-j‘l

lac16n de materiales % mus particularmente a métodos

Y médios para. colocﬁr artfculoo' ales como paqun&euo

isten muchos tipos da articu)o». como.los

paquetes postales que no son realmente fréqileu" peco

que ain embargo se dcben manejar con un cjcrto bnjda'

do, como, por ejemplo. cuando se echan en un uaeo 9
’00

bolsa, Es hﬁbitual lienar Jas sacas o bolgas po"ta~
les con paquetes postales y es posible dejar caer los
art{culos en la saca, porque la misma no es muy alta
y es deformable de manera que hasta cierto punto ab-
sorbe el-ihpacto cﬁando un paquetc golpea la saca o
choca contra~dtros paquetes dispuestos en el interiar
de la misma .. Los artfculos se pueden dejar caer en
la saca manual o automdficamenté a medida que so desear
gan, por_ejemplo. desde un dispositivo clﬁsificnﬂor
automdtico de;paqﬁetes postales que separd lqs'baquem

tes ¥ loéfdistribuye en una pluralidéd_de sécas'que

_corresponden a determinadou deatinos.

il SB ha obuervado que el progreso conduco a1

"»-f,_ P

N empleo de contcnedores rigldos en 1ugar de sacas u‘éJ‘

‘;conveniente que tales contenedores sean méo nlLou ¥ nn’"

't”mayor volumen que las dacas normaleo. La alfura aumﬂn N

Joe, v . o . .. ——
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'j_servicios se ha prescrito una: altura méxima de.

tada Y la rigidez de los contenedores hacen que re-

sulte més dificil cargarlos con 108 paquetes de una

manera suave si se dejan caer en el interior de los

contenedores desde .su parte superior. Bn algunos

. ,‘

BO

A_,\ .‘:.1;" .'. :

Cme para 1a caida libre de un paquete. aunque. como

- ‘..

es naturalh es 1nteresante reduczr dicha altux~2'kos;

-..-..~.

-t

i problemas -de carga sbn més pronunciados con referen~f
cia a 1a alimentacién automética de paquete al coﬁae
: nedor. dado que con el llenado manual existe por lo

'menos la posibilidad de poner el paquete dentro &ET

‘Z.-A * %,

Acontenedor de una manera suave. Sin embargo es nbli .

gado utilizar los contenedores prlncipalmente paéa.é;j
llenado automético en lugares donde los paquetes}fgon
suministrados normalmente desde el extremo de: salzda
de una rampa elevada o de un transportador aéreo. '
Con el fin de efectuar el llenado automé-

tico del contenedor de una manera suave debe- ser po-.
sible'disponer de~§1gun modo e una cara ghierta en
el contenedor, a través de la cuaI'la rampa’"6 trans-

portador se puedan introducxr eh el contenedor, prlmb

ro en la ptoximxdad de su. fondo y luego en niveleu

f‘gradualmente més altos. por ejemplo. h6318060 bagar el
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fﬁseparacién con relacién al mlsmo. Cuando el elumonto

R :nedor simple coa una pequeﬁa altura do caida de lo§

~embargo ésta y otras solueiones similar@s regquieren
.,::construmrel contenedor como un congunto 50fiutl01d0
" que inev;tablemente resulta caro en comparacion con un

‘simple conteuedor rigido provisto de caras, y coMb ‘ﬁa

Ta

E fque los contenedores se deben emplear en grandes rﬂn-f:

tidades, la citadﬂ solucién no resulta 1ntere ant" :

an e

La invencién tiene ia finalidad de propar-

‘.“0

‘*cionar métodos y medios que permitan cargar un conte-"

‘..O.

‘paquetes y de manera que el contenedo* adoPte un- pq«

o. -

sicidn : constante durante su llenaao, por lo an hn
es necesario ningﬁn diopositivo especial para movhrJO.
ya que el contenedor puede simplemente permanecer en

el suelo debajo del.extremo de suministro del transpor,

tador o de 1a rampa de alimentecién.

De acuerdo con 1a inVencién, se @tilizn un
elemento intermedio de soporte de los paquetes que ro-
cibe los paquetes del extremo de salicda deg transports

dor o rampa de alimentaci&n. disponiéndosce iniciiumen-

te el elemento de soéorte sélo ligeramente-por Jehinjor

del citado extremo de qalida. después ‘de 1o cual o PR

ce de cender gradualmente el elemento de soporte o K

_'contenedor de manera que la parte uunerior dnl vow,Un

© de paquetes depo itadoo .en el miumo se vitua invaria

a

~'b1emente debajo del extremo de salida con un1 pequﬂma

" Jﬁ';.(de woporte 11ega a una predeterminadaAp031¢l6n infurinr B

v en el contenedor ; se’ dispone aiche element9~en poui-
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cién retirada por ejemplo, plegdndolo o haciéndolo

oscilar havia abajo, de manera que uelta 1os paque—

‘ tes , con lo que lcs miumos se dealiz1n o c1on hacia

abajo hasta el fondo del contenedor, devpues de lo

cunl el elemnnto de sOporte se pucdc elevar, roujrﬁn

do]o del contcnedor, por el interior de este thimo

sin 1nter£erit substanc1almente con 103 paquote"' ae.

quedan ahora en el contenedor. Aunque lovf aquﬁtcs

caigan al soltarlos. 1a alturaAde la aida serd pe—.

.C.QO

quefla perque cuando se sueltan se hace desde una po-

.00

sicién del élcmento de soporte razonablemento corén.-

o @

na al fondO'del contenedor . Aqi se puada curdar 5n

cluso un contonedor alto con paquetes desde wna” oha

de depdsito ‘elevada sin que ningquno de los pacuetes

efectde una'caida libre considerable y no se pradina

en absoluto ninguna adwptacién especial de los conts:

nedores. Los mismos se pueden ,1tuar sobre cl suelo

debajo del extremo de aliméntacidn del transport dor

de paquetes:y no es necesario que scan movibles vexrti

calmente ni el soporte del contenedor ni el trinspota

dor de alimentacién.

™

En’ las reivindxcaciones que se ﬂCOWle“H o

define con muyor detalle el alcance de la invencién

que se describe

tulo de ejemplo»

a conflnuacién detnlladumnn'n,.u Lia

-4

con referenc;a a los ﬂibuJOu nﬂ;unlnu,




1a figura 2 es una v;sba en alzado lateral
del aparato. quz ilustra varias pOSlCloneS del ele-
mcnto de’ so;porte de los paquetes. ‘
La figura 3 correuponde a otrn vista en ale
_ zado ldteral 1ue representa una modificaci6n del ele-'
5 i mr-nto de soporte de los paquetes. o . i
A . o

- La figura 4 es un alzado later'tl esciuoau«ts‘.'co

.0
M R ]

N de otra fnrma de reali acién de 1a :lnvenci6n. see *

La figura 5 muestra en alzado frontal]a rna

"‘f,li?acién de la Figura 4. T SR P
‘10 _' - n.l aparato ilustradoe en las figuras 1 y'*z'
| consta de dos montantes =2- de guia _lateralmente whues
tos previstos de gu»iés -‘3- para g\iiar verticalm&,:t:.
d‘os'patines -4— montados adyacentes a ia parte ‘sm;.wf-
» not de un d:.aposita.vo de soporxte -6-, de forma! qhe
‘.0
15 este dx..,po..J.tJ.vo es guiable verticalmenta por Xas guias
-3- cuando s2 eleva y se hace descender por medio Jde
‘un cable de elevaciédn -8- y medios elevadores apro-
piados cualesquiera =)0=, El r}iéposi_tivo‘ de soporte
=G~ cbmpfcﬁde un- elemento de hastidor supera‘.or “12-
20 . 'quc es ma mtomdo invars. -\blenente en una posie:.én vcr-
Ft;cal por mediaci. 6n de Jo pat.mc»., alarqado., -ty y
una plutnf‘ orma inferior -14~::-rt1cu1adn en punt.os

j-16- al e tremo J.nfﬁrlor del bastz.dor'-lz— do manera,

‘ .que *obresa"e. -en una posj.cién J.nic;al, cm o se :i3 UG-

o N nte al urr.,ti-

.....

no eut‘i Unl(l('u

dlrcct'zmente a’l basudor‘-lz-».' .,ino a un trdvesauo

H -



~18- cuyos extremos sobresalen a tr'vés do Ondx)

i

c¢orrederas: vcrticales -20— provistas en Joa llumn"
laterales del bas tidox -32-, do mnnora quu d:rhn
travesafio es movible en los citados trMNOu‘lﬂf“'ﬂlWh

verticalmente con relacién al bnstidor. Los et nb-

(¥4}

mos sal;entes del travesaro -18- eost;enen eJ P*ﬂ;ﬁ-—
mo de sendos cab]es -22- Que se exiiendon hacil dhjjn
a través de una anilln -74- hasta un punto ‘da uu%un
del corrcﬁpondiente‘borde lateral de 1a plntaﬁormn-
10 . =l4-~, E1 Sa t;dor ~12- es soport»do en lq clim?f‘

posicién inicial por el hecho de que los ’ {trbuh" o

tnriores del travesafio -18- se aplican superionwwén
contra el éxtremo auperior de las correderaq -,é;.;
la longiﬁud» de los cables--zz- ha sido prevists de
15 1 modo cue en esta posicidn del travesafio la plotiior.-
ma =14- soﬁresale substdncialmentemeﬁ formﬁ;hmrizon»
tal con res pecto al bastidor -12- La zonﬁ Lronkal
del hastidor estd provista de una plaéa de cnhiovta
=27=. Un contenador =28~ a cargar con log pirine b
20 se coloca debajo de la platnforma -14- del disposili-
| VO ~6~= elevado s con lo que dicha plataforma pnrdo
recibir paquetes suministrados por una banda gy
tadora ~30~ t{ue, a su vez, rec-he ]0:‘3 p:\(mctr'-" TR

_rampa -3I-(Fig. 2) asociada, por ejomplo, con i e

?ﬁ&taclén dc dcacarga deun transportudor dluLIiUHI”O]

~:'(m:’ 'epresentado).
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20

25

de soporte =6=, con lo que la plataforma =l4- se
aplica sobre el extremo exterior del transportador
=30~ como se ilustra en la figura 2 en una posicién
B=; Después la plataforma =14= adopta de nuevo su
posicién horizontal -C= y se provoca el descenso del
dispositivo de soporte lo suficiente para introQ%C%F

. *,

el extremo inferior del bastidor -12- y toda la pla-

taforma =14~ cn el extromo superior del contcenedor,

por ejemplo, situando la plataforma ~l4=- en la posi-

.. Y
.. ®e
cidn «D-, Con el mecanismo =10- se detiene ahora
LA ]
¢l descenso Gel dispositivo de soporte y el transpor=
. *
[A XX X}

tador «30= empicza @ descargar pagquetes sobre la pla
. L

- . » *
tafona =)ld= desle una pedueila aliura de cafda, Ve
. L]

...

ha pravisto un sistema de cdlula fotoeldctrica =32,
T e e®

e &

«3%=~ apto para dctectar la presecncia permancnthe e’

*

de paguetes an un nfval por encima de la parte su-
prrior del contepador =28« y de esta manera hacer cue
el dispouitivo elevador -10- provogyue otro descenso
d=21l dispositivo de soportic y con ollo 2l de la plaotae
forma =14« v los parjuates ya depositados en 1a mizmn
en respuestd a dicha deteccidn hasta que la phrte su-
perior del montdn de paguetes @ispuesio sobre la pla
tafoma se sitdn de mievo justawente por dnhajo del
sistama detector., Con esto , la parte suporior de
ioh paguestes permanece suhstanciq}mente.pﬂ.un nivel
constante, a la vdk que aumenta 1a altura del montdn
de pafquetes a medida que se hace descender gradualmwi

te el dispositivo de soporte., La citada-lpresencia
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permanente® se refiexn al hecho de que el sistoen (o=
tector fotoeldctrico actda con un tiempo conutante

que no responde al hecho de due unvpaguete coign sin-

plemente a través del haz luminoso. RE
. ) , ..l' »”
Cuando la plataforma ~l4e~ con su descenup

gradual llega hasta una posicidn intermedia =Bw-s, el
diopositivo de soporte no se puede hacer deodean

b..

mds porque los patines -4~ encuentran un tope Loyt

por el ertrcmo inferior=34¢- de las correderas =3-,

- .

Ahora el bastidor =12~ no se puede hacer hajar ﬁﬁa{
pero el sistema de célula fotodléctrica -32~, -335:P4
ce que el mecani:mo elevador -10- produzea el d&gﬁéuu
$0 del cable de elevacidn ~8- en respuests a un inci:,
3
mento estacionapis de los paguetes en el nivel del 5ir
tema de la célula fotoeléctrica, Los paquetes s o7
yan sobre la'platnforma ~l4« y .cuando el cable wlavi-
dor -8~ se; hace descender, debido al reso de los v @
tes se produce la oscilaciédn hacia abajo de 1o plat -
forma -l4-.sobre las articulaciones =16- v por Lt
el travesaiio =18~ se desliza hacia abajo por las ce-
rrederas =2@- , transmitiéndose la traccidn o trrwds
de los cagges w22,

'Con;la oscilacién de la plataforma=l4e- rope
sentada po;%ias posiciones -Fl LD Fz— e o Fioeee o,
2, todo @l-Mbntén de paﬁuetes dispuesto sobre Yol
taforma desciende de acuerdo con el suminiétro deeopee
VoS paﬁuetes a la parte superior del montén ? loz poe-

quetes llenan gradualmente el coritenedor ege; sicmpre



(91}

b

N
(9,

- 10 =

de una manera suave, hasta que la plataforma adopta
la posicifn ~G- en la que estd dispuesta pricticamen
te en fomma plana con la pared posterjor:'contra la
4que se aplica la plataforma =14 quedando debajo del
baztidlor =12«, El bastidor =12« en su citada posi-
cién inferior cqueda situado a un nfvel tal quc‘qnﬁdﬂ

espacio suficiente rara hacer oscilar hacia abajo

la plataforma -14- hasta el fondo del contenedor, qg
mo se indica en la posicién -G-, Esta posicién co-
rresponde a la posiciédn inferior del travesaiio :iak

con respecto al bastidor =12~ , habiéndose previsto «

medios detectores (no ilustrados) para detectar "ditha

. L,*,
posicibén y hacer que el mecanismo de elevacién ‘=Lo-
empuje el coble -8- hacia arriba, e

- o‘

~

Pucde apreciarse que es muy - ici) haconss u«
bir y rotirar del conionedor el bhastider vérticzl -)2-
y 1o platalorma asiwismo vértical -14- en su posicidn
=G- merlismte la fuerza de elevocidn gue se aplica por
intermedio del tinvesaiio =16~ a los puntos <o articnla
cibén ~26-. Se provéd wna disposicidn en la cuc en la
N ]
pgsicién =G~ do la plainforma los cables =22« so i lon
situnios detrds de Jou vuntos Jde articulaci on =lhim,
con 1o (ue el ompuje de elevacidn venderd a wondoner
la plataforma ‘14-aline;da con e). bastidmr véridcal
-72-, con da (’()OD’ r'.u idn r. ,tmn“ .05 Ao lisdtacidn Jda

‘u‘-

airo ddOCH“ﬂO" (no rcprn cntndsu)c
De la manera e; pue'i’cao cuando la plataiorma

.« LR e s
~14% ha llegado a su posicidn’ inFerior =Ge, ol ise

—
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- i -

positivo de’ soporte se eAeva- con respecto al conte=-

nedor =28e,- Se deticaein el transportiador =30~ y Se

-G .

puede substituir el comtf=wedor por un nuevo contene-

dor, ya sea vma-nﬁalmente»'o con nmedios de substitucidn

v e
L2 L]

automdticos, ' e "

Cuando el tivo de soporte -6- llega
a su posd.cién auper:l;m. =e provoca la oscilacién_gle.
la platafohna «l4= hacEsa arriba desde la posicié“nf-

~G= hasta 3.-& posicién =5~ (o m#s bien hasta la posi-

idores adecuados cualeqqxii.e-v

cién =A-) con medios acena
ra, por ejemplo, medios @@= tépe que provocan el- dean
plazamiento da los cablle=ss =22~ desde detrds de loa-
puntos de art:lculaci.&x —3A6~ hasta una posicién e;x. .]..a
que gquedan delante de &Bxhos puntos, con 10 que el

peso del dispositivo de= moporte determinard el despla

‘zamiento del mismo hacfiaa abajo con respecto al trave

safio ~18- fr%se producir®® la oscilacién de la platafor
ma =14= hasta su posicE&im horizontal =-A-, No obstante
debe entenderse que se panede variar ampliamente 1a ma
nera en detalle como seefecfﬁé el control de giro de
1a platafor;mé =14~ dentmp del alcance de la invencidn.

En la figura 3B =e ilustra el hecho de que ln

" plataforma puede estar emmpuesta por varios elemnntm

de plataforma «~15- artF&rmlados entre si{ para formar

una superfj;cie de sopamti= rigida para los paquetes guan
sSe apoyan sobfe ella mfe=miras se hace girar articulada
mente hacia arriba, comm e i1lustra en la.Q parte inferic

de .la figur-a"3, de ta%k me=mera que Se puecien -desplazar
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de su posicién vertical a su posicién horizontal me-
diante la retirada del dispositivo de soporte ~6- del
contenedor. con lo que el llenado del mismo se puede
realizar de una manera muy suave porque los paduetes
se sueltan de la plataforma précticamente sin que

efectuén ninguna cafda libre. o %
o o4

En las figuras 4 y 5 se muestra esquemftica-

L X X ]

mente una forma de realizacién en la que el dispositi-
vo de soporte consiste en upa estructura de p1a¢§ ~38~

que comprende una pared posterior -40- y dos pareﬁés

laterales opuestas -42-, estando artfculados al borde

L]
®ooen

inferior de dichas paredes laterales sendos ele@epxos

de parrilla =44« que constituyen las mitades de 1&fp1g

»

taforma inferior citada. En sus posiciones elevadas,

L]
. o7,

los elementos de parrilla no tienen que estar hot-Zon=
tales, sino que pueden converger hacia abajo. Como se
indica con la doble flecha =46., el transportador ali-
mentador de paquetes estd dotado de un movimiento alter
nativo horizontai, con lo que los paquetes u otros arti
culos a cargar en el contenedor pueden ser distribuidos
regularmente en la parte superior del montén de artfcu
los que se disponen sobre los elementos de plataforina
~44-, Podr& apreciarse que por el hecho de que la pla-
taforma de soporte estd dividida en dos mitades opnes-
tas el dispositivo de soporte ée puede situar en su po-
sicién inferior de descarga eh‘general mds cerca del
fondo del-contene@o;:que en el.caso en que la platalor-

ma inferior. estd. constitufda por un elemento unitario
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que cubre tedo el fondo ded contenedor solamente por um..
cara, El elemento de soporte -14- puede estar cong
titufdo por otros medios distintos de los‘eleméniqs

de plataforma articulados, por ejempio; por una es-
tructura plegable de una’disposicién telescdpica. In
cluso puede utilizarse una lona u dro elemento ?h@%p

nar con medios para soltarlo por un lado opuesth?n

otro por el que queda sujeto, por ejemplo, en una es

tructura tal como la utilizada de acuerdo con lag fi-

guras 4 y 5. ) .

N T A .
SEETTsRERES f

Se reivindica como objeto delr presente * Pa=

tente de Invencién: e
1.~ Método para cargar un contenedor abierbo
superiormente con paquetes, especialmente postales,
suministrados desde una-posicién de entrega situada
encima del céntenedor para ser descargardos en el in-
terior del contenedor, caracterizado por el hecho de
descargar los paquétes consecutivos sobre un elemento
de soporte intermedio que se hace bajar gradualmente
dentro del coﬁtenedor, de manera que los paguetes se
dejan caer desde una distancia relativamente corta de
la posicién de entraga al elemento de soporte o a la
parte superior de los paguetes ya depositados sobre
el mismo, cuyo elemento de soporte cuando estd en una
posiecidn muy baja.vpor basculamiento o gimilar se le

hace seltar los artfculos y adoptar una posicidén en
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general adyacente a una o mds caras del contenedor
y luego dicho elemento de soporte en esta posicién
se le hace subir finalmente separdndolo de los pa=-
quetes y el,contenedor, y se dispone nuevamente en
su posiciéﬁ:gnicial de soporte de los paquetes,
2;; Método, segin la reivindicacién 1, jea

» LS

racterizado porque el descenso del elemento de go-

LR ’

porte se controla con medios detectores gue detece

tan la.preséncia de la parte superior del montég de

paquetes sobre el elemento de soporte en un nivel *-

ceow
-

inferior a’la posicién de entrega, .
Bié Aparatc para la realizacidn del_méggay.
segin la reivindicacién 1, caracterizado por.e%zﬁé}
cho de constar de un dispositivo de soporte y T;giés
para desplazar el mismo verticalmente entre ung'bé52
cién élevada de partida por encima de un contenedor
situado debajo y una posicidn baja en la gque dicho
dispositivoide soporte se aloja por lo menos parcial
mente en él;pontenedor, cuyo dispositivo de soporte
comprende bérciones de soporte dispuestas substancial
mente vertigales sugceptibles de ser situadas adya-
centes a p?%ciones laterales interiores del contenmdior
cuyas porciénes de soporte presentan en sus extremos
inferiores un elemento" de soporte accionable para
ser deséla;ado entre una posicién en general horizon-
tal de:npo?ée de los paquetes y una posicién inopera-

tiva en la.que dicho elemento de porte se situa en

general retirad de su posicidn de soporte de los pa-
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quetes , por ejempleo, alineado verticalmente con
dichas peorciones de soporte, habiéndose previsto
medios para producif el descenso gradual del dispoe-

s8itivo de soporte con el elemento de soporte en su

posicién de soporte de los paquetes y provocar :;i:.‘.
desplazamiento del elemento de mporte hacia su éik
tada posicién inoperativa en respuesta a la lleééa
da del dispositivo de soporte a la indicada posicién.
baja, . o

-
Aase sy

4.~ Aparato , seqgin la reivindicacién 3,.°&n

ee”

el que se han previsto medios detectores para con-

L

trolar el descenso gradual del dirpositivo de 80,
porte en respﬁesta a‘ia llegada dé la parte suﬁgi‘
rior del montdn de paquetes dispuestos scbre el ele-
mento -de soporte a un nivel predetermiﬁado.

5.- Aparato, seqén la reivindicacidn 3, en
gl que el elemento de soporte consiste en una pla-
taforma inferior articulada al extrémo inferior de
1a5 porciones de soporte.y unida con medios de deten
cién suscebtibles de ser liberados para manteneria
en posicién de soporte de los paquetes y para permi-
tir su oscilaciédn hacia abajo, segin el caso.

6.~ Aparato, seqin la reivindicacién 5, en
el que la plataforma estd provista de una o méz pors;
ciones de platéforﬁé més exteriores articuladas de
modo que son girator;as hacia arriba en la posiqi6n><

de soporte de los paquetes pero sin que sean glirate-

- rios hacia abajo. -
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" 7.= Aparato, segdn la reivindicacién 5, en
el que se han previsto.medios de gufa para guiar el
d13po§it£vé §e‘soporte=con desplazamiento vértical
paralelo, cuyo dispositivo ée sopofte,esté suggspdia

do de un cable de elevacién por medio de un trh?e&a-

fio que es movible verticalmente con relacién a:aichas

porciones de soporte entre una posicién alta aﬁ:ia.
que el travesafio sostiene al dispositivo da soﬁ%ite_
Yy sirve Qa?a mantener la citada plataforma inférdor
por~medié @e una conexién de control en su poéué%6n
horizontﬁl de soporte, y una posicién inferid?‘eé la
que el travesafio por intermedio de dicha conei@éé de
control permite la oscilacidn de la plataforma hacia
abajé hasta una posiciéﬁ substancialmente vertical
y bloqueada temporalmente cuyos medios de quia com-

prenden medios de tope inferiores para definir la ci-

tada posicién inferior del dispositivo de soporte,

de manera que mediante el descenso continuado del

travesafio la plataforma inferior puede oscilar hacia
abajo. ) )

'8,~ Aparato, seqin la reivindicacién 5, en
el que el =2lemento de soporte estd constitufdo por dos
porciones de plataformas articuladas a los extremos
inferiorésfde respectivas porciones de soporte opues-
tas, - i Q

9.= Método y apﬁrato para Eﬁrgar conténedores
abiertos‘supertqrmente con paquetes,. especialmente

postales.

~
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