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'como fin la declaracifn del objeto sobre el que ha de recaer el

 territorio nacional de una Patente de Invencidn, de acuerdo con la

L vigente Legislacién sobre Propiedad Industrial que, como el unun-

{ versidn del movimiento del Srgano motriz.

' del movimiento desde un 8rgano motriz conectado al mismo v suscep-

- 2 -
La presente memoria descriptiva tiene

privilegio de explotacién industrial y comercial, exclusivo en el

ciado fndica, se trata de "DISPOSITIVO DE TRANSMISION CON CAMBIO
AUTOMATICO DEL MOVIMIENTO DE SALIDA PARA CUALQUIER INVERSibN DEL
SENTIDO DE GIRO DE UN ORGANO MOTRIZ".

La p?esente invencidn se refiere a un
dispositivo de transmisién del:movimiento, que caﬁbia automatica-
mente la direccidn del movimiento de giro de salida para cada in- |

M&s ‘en particular, la invencidn se re- !

fiere a un dispositivo de engranajes destinado a la transmnisidn

tible de invertir el sentido de su movimiento de giro; donde el
engranaje de salida esti monﬁado sobre un elemento de soporte ca-
paz de desplazarse angularmenﬁe entre una primera posicién (en

la que el citado engranaje de salida se engrana con una primera
rueda dentada utilizadora) y una segunda posicibn (en la que el
engranaje de salida ée engrana con una segunda rueda dentada uti-
lizadora). '

El elemento de soporte, mévil angular-
mente y caracterfstico de la invencidn, se ha disefiado de manera
que se desplace a una posicidn y permanezca en esta Gltima cuando
el 8rgano motriz est& girando en un sentido, y, entonces, se des=~
place automiticamente a la segunda posicién (y permanezca en esta
dltima) cuando el 8rgano motriz domienza a girar en el otro sen-
ﬁidb de rotacidn. En otras palabras, el engranaje de salida mon-

tado en el dispositi?o est8 engranado con la primera rueda denta-
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| netofénica que funcionan tambiln en "autoinversién", en que -ade-

-3 -

da utilizadora, transmitiendo a esta {iltima el movimiento del &r-
gano motriz, para uno de los sentidos de giro de este 8rgano mo-
triz; y, entonces, se engrana con la segunda rueda dentada utili-
zadora, transmitiéndo a &sta el movimiento del 8rgano motriz, par
el sentido opuesto de giro de este filtimo, o T

Es evidente que el fmbito de apliqaéiﬁn

del dispositivo de aciterdo con la invencidn es de una gran ampli-
tud, pues se le puede utilizar en cualquier miquina, desde jugue~
tes a miquinas herramientas, en las que se precise cambiar a vo=
luntad el sentido de rotacién de un 8rgano cualquiera y variar la
rueda utilizadora., Sin embargo, el dispositivo de acuerdo con la

invencién se aplica particularmente a registradores de ciﬁﬁﬁ:hag—

m8s de cambiar la direccidn del movimiento de la cinta, hay. ue
cambiar también, la rueda dentada que utiliza el movimiento; en
otras palabrasg en que se precise cambiar el 8rgano (por ejéﬁplo,
la bobina de cinta) al que se transmite el movimiento de giro, al
realizarse cada cambio de la direcciln de movimientp del &rgano
motriz (por ejemplo, 'el motor que acciona el registrador) ,

Sin embargo, un objeto fundamental de la
invencifn es el de procurar un dispositivo a engranajes suscepti-
ble de transmitir el movimiento desde un 8rgano motriz a una de
dos diferentes ruedas dentadas utilizadoras, por medio de un engrd
naje de salida en el que el movimiento se transmite en direccién
opuesta a una u otra de las citadas ruedas dentadas utilizadoras
en funcidn de la direccién del movimiento de giro del 8rgano mo-
triz, con cambio automltico de la posicién del citado engranaje
de salida al producirse la inversidn del sentido de giro del 8r—
gano motriz, y esto basdndose exclusivamente en esta inversién

del sentido de giro,
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- invento, en los planos adjuntos representamos (a titulo de « jem-

- dispositivo de acuerdo con la invencidn, que muestra el elemcuto

‘'sentada en la figura 1 a la posicidn ilustrada en la figura 2,

-4 -

Para comprender mejor la naturaleza del

plo meramente ilustrativo y no limitativo) una forma preferente
de realizacidn industrial, a la que nos remitimos en nuestra des-

cripeidn; sobre dichos planos:

La figura 1 es una vista en planta del

de soporte mévil (21) en la posicidn en que esti engranado con
una de las ruedas dentadas utilizadoras,

La figura 2 es una vista similar del dis
positivo, mostrando al elemento de soporte mdvil en la posicién
en que engrana con la otra rueda dentada utilizadora,

_ La figura 3 es una vista similar del dig
positivo, con el elemento de soporte mdvil en una posicibu inter-

media, en el curso de su desplazamiento desde la posicidn renre-

debido a la inversién del movimiento del 8rgano motriz,.
' La figura 4 es una vista lateral de un
detalle que muestra el elemento de soporte mévil del dispositivo.}
La figura 5 es una vista de otra varian-
%e constructiva del elemento de soporte mdvil del dispositivo,
La figura 6 es una vista en planta de
otra variante del elemento de soporte mévil y de la segunda ruwda

de transmisidn, montada en este elemento.,
Habri de hacerse notar que, dado que el
dispositivo de acuerdo con la invencién es una transmisiln a engrL
najes, podrd comportar cualquier niimero de ruedas dentadas que
se desee,
Sin embargo, a fines de la invencidn,

s8lo son esenciales el 8rgano motriz y el par de ruedas dentadas
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finales,

En esta descripcién de una aplicacidn pap
ticular del dispositivo, resultari que, entre el 8rgano motriz y
la primera rueda dentada del arriba citado par de ruedas dentadas,
se hallan dispuestas dos ruedas dentadas, .

| De todo lo que antecede se deducg_dﬁé es-

tas ruedas dentadas no son importantes para la invencién y‘nbzen-
tran en el fmbito de esta dltima, |

La figuras 1 a 3 muestran el dispositivo
de acuerdo con la invencién, usado para transmitir el movimiento
de la rueda dentada motriz (10), o bien a la primera rueda denta=
utilizadora (12) (figura 2),

Este dispositivo incluye esencialmentes

una primera rueda dentada (13), engranada con la rueda dentada mo
triz (10) por el intermedio del primero y del segundo engraﬁéjes
de transmisidn, indicados con (TR1) y (TR2), respectivamente; una
segunda rueda dentada (14), engranada con la primera rueda denta-
da (13); una plaquita de conexidn alargada (15) que comporta dos
agujeros (16) y (18) en las proximidades de sus extremidades, y
un elemento elfstico de presién (19) con el elemento de blogueo
(20) asociado, En este dispositivo, el complejo que incluye la
rueda dentada (14) y la plaquita de conexidn (15) constituye el
citado e€emento de soporte m8vil, referenciado aquf globalmente
con (21).

Tal como se observa claramente en la fi-
gura 4, un extremo de la chapita de conexién (15) est8 soportado,
a través del agujero (16), sobre el perno (22) de la rueda denta-
da (13). EL perno (22) es solidario de una placa estacionaria de

soporte (P), y sobre esta placa (P) estin montadas pivotantes to-
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' tada hacfa abajo y, por tanto, con sus partes periféricas solici-]

tando la plaquita de conexién (15) contra la cara superior de la

-6 -

das las ruedas dentadas representadas, con la excepcién de la ruc
da dentada (14). La plaquita de conexién (15) comporta, en su
otro extremo, un perno corto (23), sobre el que estf montada, de
forma que pueda girar libremente, la rueda dentada (14).

En esta figuracifn, con lu rueda
dentada (13) es solidaria una rueda dentada (13A) formada por en-
cima’'de la primera citada, y la rueda dentada (14) est4 engrana-
da con la rueda dentada (13A) (figura 4).

Sobre el perno (22) esti cncajado
también, un elemento elistico anular, curvo o cdncavo (19j, el
cual elemento (19) esti sometido a compresidn entre la superficie
superior de'la plaquita de conexién (15) y el elemento de bloca-
je (20), diépuesto inm8vil sobre el extremo del perno (22), El

elemento elistico anular (19) esti montado con la concavidad oried

rueda dentada (13A) solidaria de la rueda dentada (13).

) Debe hacerse Obse?var que la fuer
za'ejercida.por el elemento elfstico (19) sobre la plaquita de
conexidn (15) es tal, que ella generari una ligera friccién entre
la superficie del fondo de esta plaquita (15) y la cara superior
de la rueda dentada (13A). Esta friccibn determina‘que la plaqui-{
ta de conexidn (15) gire conjuntamente con la rueda dentada (13)
por el intermedio de la rueda dentada (13A), cuando el movimien-
to angular transmitido en el mismo sentido a la plaquita (15) pue
da efectuarse libremente,al tiempo que esta friceidn permite que
la rueda dentada (13A) pueda girar con respecto a la plaquita (15
cuando cualquier obsﬁéculo impida el movimiento angular de esta
dltima en el sentido de la rotacién de la rueda (13A), como se

describird en detalle a continuacidn,
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En la figura 1 se puede observar que, en
funcionamienﬁo, la rotacibn en el sentido de las agujas de un rc-
loj de la rueda dentada (10) con la transmlslﬁn ilustrada, deter-
minari una rotacx&n en el sentido contrario a las agujas de un re-
loj, por parte de 1as ruedas dentadas solidarias (13), (ISA),«Slen
do la plaqulta (15) solicitada asimismo a realizar un mov1m1ento
angular en el sentido contrario al de las agujas de un reloa.

Es evidente que este movimiento angular
en el sentido contrario a las agujas de un reloj, al que se ve s0-
licitada la plaquita de conexién (15), resulta imposible en la con

dicidn dibujada en la figura 1, dado que la rueda dentada (14),

montada en la extremidad de la plaquita de conexién (15), esp§ en—{

granada con la rueda dentada (13A), por lo que se tendri qﬁé‘ia
rueda dentada (13A) girard "por friccién" con respecto a la pla-
quita de conexifn (15), transmitiendo el movimiento a la rhqdh den
tada (14), la cual, a su vez, lo transmite a la rueda utilizadora
(11), como se observa claramente en la figura 1.

‘ Por el contrario, si se invierte el sen-
tido de rotacidn del Srgano motriz, la rueda motriz (10) girari,
ahora, en el sentido contrario a las agujas de un reloj, con lo
que, con la transmisién ilustrada, la rueda dentada (13), (13A)
se ve obligada a girar en el sentido horario (figuras 2 y 3).

Esta rotacifn en sentido horario de la
rueda (13A) puede comunicarse por rozamiento a la plaquita de co-
nexidn (15), tal como se aludié previamente, dado que nada se opo-
ne a este movimiento en la situaciln de la figura 1, existente en
el momento dé la inversidn del sentido del movimiento del 8rgano
motriz, En consecuencia, la plaquita de conexidn (15) se desplaza-
ri angularmente en el sentido horario (figura 2), lo que causari,

en primer lugar, el despegue de la rueda dentada (14)de la rueda
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utilizadora (11), y mis tarde, llevari a la citada rueda dentada
(14) a engranarse con la rueda dentada utilizadora (12) y a comu-
nicar a 8sta una rotacidn en el sentido horario, como aparece cla-
ramente ilustrado en la figura 3, Evidentemente el movimiento an-
gular de la plaquita de conexién (15) se ve parado en el momentu
del engrane de la rueda dentada (14) con la rueda utilizadora (12)
y desdé ese momento en adelante la rueda dentada (13A) girarg P
ligera friccifn" con respecto a la plaquita de conexién (15).

Resultarl evidente que invirtiendo

’ i .
ahora de nuevo el sentido de rotacién del 8rgano motriz, y por

Jtanto el de la rueda motriz (10) se tendrf una inversidn del sen-

tido de rotacidn, asimismo, de la rueda dentada (13), (13A), el
cual se transmitiri por rozamiento a la plaquita (15) gue se mo-

veré automfticamente en sentido contrario a las agujas de un re -

‘lloj. Esto causari que la rueda dentada (14) se desacople de la

rueda dentada utilizadora (12) y que aquélla entre de nuevo en
contacto con la rueda dentada utilizadora (11).

A prop8sito del engrane y desengra-
ne de la rueda dentada (14) con respecto a las ruedas dentadas uti
lizadoras (11) y (12), es importante resaltar que la posicién del
perno (22) con respecto a las citadas ruedas utilizadoras se de-
terminari de manera que el engrane de los dientes de las ruedas
dentadas (11) y (12) con los dientes de la rueda dentada (14) no
cree ni una componente de "repulsién", ni una componente demasia-
do elevada de "atraceién", siendo aconsejable una ligera compo -
nente de abtraccidn,

Haciendo referencia ahora a la fi-
gura 5, se observa en &sta un elemento de soporte m8vil (21) de
un tipo ligeramente diferente, En esta configuracifn, la rueda

dentada (13°) es una rueda simple, y la rueda dentada (14*) est4
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directanente engranada con aquella.Los otros elementos, a saber:
la plaquita de conexidn (15°), los pernos (22”) y (23°), el ele~
mento elistico curvo (19°) y el elemento bloqueo (20”) son idénti-
cos a los elementos correspondientes representados en la figura 4,
ys por tanto, no neqesitan, describirse con mauor detalle.iAﬁgque
el funcionamiento es sustancialmente idéntico, el rozamien£o£?de
transporte" del soporte m8vil actuar8, en este caso, direc£éﬁénte
entre la cara superior de la rueda dentada (13”), engranada con
la rueda dentada (14°), y la superficie inferior de la plaquita
dé conexidn (15%).

ELl dispositivo representado transmite
el movimiento de la rueda motriz (10), o bien a la rueda utiliza-
dora (11), o, en el sentido opuesto, a la rueda utilizador;'(iz):
en funciln del sentldo de giro de la rueda motriz (10), ‘ Tt

Es evidente que la interposiciﬁn;dé ungj
rueda dentada entre la rueda dentada (14) = o (14°) =~ y una de
las dos ruedas motrices utilizadoras, serf suficiente para deter-
minar que estas {ltimas sean hechas glrar en el mismo sentido,

La accidn repulsiva o atractiva del en-
grane de los dientes de las ruedas dentadas (11) y (12) con los
dientes del engranaje (14), puede utilizarse para hacer due 1la
segunda rueda de transmisidn (14) engrane con la primera rueda
utilizadora o la segunda rueda ubilizadora, es decir, las ruecdas
dentadas (11) y (12), Bastard con disefiar el difmetro de la segun-
da rueda de transmisidn (14) y la longitud del elemento de sopor-
te mdvil (15) de manera tal, que exista una posicién intermedia
del elemento de soporte m8vil (15) para la que los dientes de la
rueda dentada (14) estén parcialmente engranados con los dientes
de ambas ruedas utilizadorass (11) y (12),

Esta situacidn aparece en la figura 6,
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longitud, respectivamente, tales, que los dientes periféricos de -

| engranaje que se acoplan entre sf.

ros, si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de la pre-

1 sente soliciﬁud.

- 10 -

en la que se representan una segunda rueda de transmisidn (114) y

un elemento de soporte m8vil (115), que poseen un difmetro y una

la rueda dentada (114) estfn parcialmente engranados con los dien
tés de ambas ruedas utilizadoras (111) y (112) cuando el elemeuto
de soporte mdvil (115) se encuentra en una posicidn intermedia,
Con esta disposicién constructiva, la rueda de transmisién (i14)
se desplazard hasta engranar compiebamente, o bien con la rueda
utilizadora (111) o con la rueda utilizadora (112), segin sea el
sentido de giro de aquella rueda de transmisién (114), debido a

la accidn atractiva o repulsiva existente entre los dientes de

De cuanto precede resultari que el

dispositivo de transmisidn a funcionamiento automftica de acuerdo
con la invencidn, resuelva el problema de comunicar el movimiento
de un 8rgano motriz a una u otra de las dos ruedas utilizadoras,
segiin sea el sentido de giro del propio 8rgano motriz,

Descrita suficientemente la natura-
leza del presente invento, asf como su realizacibn industrial,
s8lo .cabe afladir que en su conjunto y partes constitutivas es po-~
sible introducir cambios de forma, materia y disposicién, sin sa-
lirse del cuadro del invento, en cuanto tales alteraciones no des
virtfien su fundamento,

El solicitante, al amparo de los
Convenios Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva

el derecho de extender la presente demanda a los paises extranje-

Igualmente el solicitante se reser-
va el derecho de solicitar los adecuados Certificados de Adicién,

en la forma sefialada por la Ley, al introducir en el presente in-
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vento cuantos perfecéionamientos se deriven del mismo,

NOTA

La Patente de Invencidn que se solicita por
veinte afios como nueva en Espafia, de acuerdo con la vigente Legis-
lacién sobre Propiedad Industrial, deberf recaer sobre "DISPG§ITI-
VO DE TRANSMISION cbn_ CAMBIO AUTOMATICO DEL MOVIMIENTO DE_’.s.ﬂLIDA
PARA CUALQUIER INVERSION DEL SENTIDO DE GIRO DE UN ORGANO bio'TiIz",
en todo de acuerdo con las siguientess

REIVINDICACTONES T

12,~ Dispositivo de transmisién con cambio

automitico del movimiento de salida para cualquier invers%ﬁn_del
sentido de giro de un 3rgano motriz, donde el citado diqusié}vo
comporta una rueda motrlz conectada al citado 8rgano motrii;;una
primera rueda dentada utilizadora del movimiento del cita&b*érga-
no motriz; una segunda rueda dentada utilizadora del movimieﬁto
del citado 8rgano motriz, en forma alternativa con la citada pri-
mera rueda dentada utilizadora; una placa de soporte que sirve de
base a la citada rueda motriz y a las dos citadas ruedas utiliza-
doras; una primera rueda de transmisidn, acoplada con la citada
rueda motriz y montada en un perno soportado fijo a la citada pla
ca de soporte; un elemento de soporte m8vil, dispuesto por encima
de la citada primera rueda de transmisidn, una extremidad del cual
est8 montada pivotante alrededor del citado perno estacionario; y
una segunda rueda de transmisiln, gque gira alrededor de un eje
soportado en la otra extremidad del citado elemento de soporte md
vil, girando de manera que engrane constantemente con la citada
primera rueda de transmisidn, caracterizado porque el citado ele-
mento de soporte m8vil, es susceptible de desplazarse angularmenw-
te desde una primera posicidn, en la que la citada segunda rueda

de transmisidn estf completamente engranada con la primera de las
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citadas ruedas utilizédoras y completamente desengranada con la
segunda de las citadas ruedas utilizadoras, hasta una segunda po-
sicidn en que la citada segunda rueda de transmisién esti compic~
tamente engranada con la citada segunda rueda utilizadora y com-
pletamente desengranada de la citada primera rueda utilizadora,

22,~ Dispositivo de transmisidn con cam~
| bio automftico del movimiento de salida para cualquier inversifn
del sentido de giro de un 8rgano motriz, en todo de acuerdo con
la reivindicacién primera, caracterizado porque incluye un Srgano _
flexible Que.determiné que la superficie interna del citado ele-
mentoé de soporte mbvil haga tope, con ligerc rozamiento, contra
la cara correspondiente de la citada primera rueda de transmisidn
de manera que esta ligera friccidn actie entre la citada praimera
rueda de transmisidn y el citado elemento de soporte mdvil, mon-
'tado sobre aquélla, y esta friccidn se use para transmitir ¢l mo-
vimiento de giro de la citada primera rueda de transmisién al ci-
tado elemento de soporte m8vil, hasta el punto en que la citada
segunda rueda de transmisidn se acople con una de las citadas fug
das utilizadoras.

2,~ Dispositivo de transmisidn con cam-

bio automitico del movimiento de salida para cualquier inversibn
del sentido de giro de un 8rgano motriz, en todo de acuerdo con
la segunda reivindicapi6n, caracterizado porque la citada primera
rueda de transmisidn incluye dbs ruedas dentadaé superpuestas y
que forman un sélo cuerpo la una con la otra, donde la rueda den-
tada inferior est engranada con la citada rueda motriz, mientras
que la rueda dentada superior hace tope, con una ligera fricci6n7
contra el citado elemento de soporte mbvil, y esti engranada con
la citada segunda rueda de transmisién.

42.~ Dispositivo de transmisidn con cam-
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: de soporte m6vi1, posicién en la que los dientes de la citada se-
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bio automftico del movimiento de salida para cualquier inversién
del sentido de giro de un 8rgano motriz, en todo de acuerdo con
la reivindicacidn tercera, caracterizado porque el citado elemen-
to de soporte m8vil incluye una plaguita de conexién, y el ultado
8rgano flexible estf constitufdo por un elemento anular curvado,
calado en el citado-perno'estacionario, por encima de la cit;ga
plaquita de conexién, y solidarizado a &sta filtima por medidﬂde
un elemento de blocaje,

52,~ Dispositivo de transmisi8n de cambio
automitico del movimiento de salida para cualquier inversién del
sentido de giro de un 6réano motriz, en todo de acuerdo copﬁ%g
reivindicacién primera, caracterizado porque la posicién del_éita-
do perno sstacionario, la longitud del citado elemento de soporte
mdvil que pivota en una de las extremidades del citado peéno; y
el difmetro de la citada segunda rueda de transmisién, se elige

de manera quedefinan una posicién 1nﬁqrmedia del citado elemento

gunda rueda de transmisién estén parcialmente engranados con los
dientes de las dos citadas, primera y segunda ruedas utilizadoras;
de modo que la citada segunda rueda de transmisién pueda determi-
nar que el citado elemento de soporte mdvil se desplace a la ci-
téda primera o segunda posicién, con lo que la segunda rueda de
transmisifn podrd engranar con s8lo una de las citadas ruedas uti
lizadoras, transmitieﬁdo a 8sta el movimiento del citado 8rgano
motriz y estando completamente desacoplada de la otra, haciendo
asf uso de la accién ;tractiva 0 repulsiva que es generada entre
los dientes engranados de dos ruedas dentadas acopladas entre si,
aceidn que depende, asimismo, generalmente, de la direccidn del
movimiento de giro de la rueda de transmisién y del fngulo de tra

bajo de los dientes que engranan entre sf,
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62,~ "DISPOSITIVO DE TRANSMISION CON CaM
BI0 AUTOMATICO DEL MOVIMIENTO DE SALIDA PARA CUALQUIER INVERSION
DEL SENTIDO DE GIRO DE UN ORGANO MOTRIZ",
. Seglin queda sustancialmente dcscrito en
la presente memoria descriptiva que consta de catorce hojés,;mn-
canografiadas por una séla cara, acompafiadas de sus correspondien

tes dibujos,
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