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La presente memoria descriptiva tiene como fin la-
declaracidn del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio =~
de explotacién industrial y comercial, exclusivo en el terrilo--
rio nacional de una Patente de Invencién, de acuerdo con la vi--
gente Legislacidn sobre Propiedad Industrial que, como el enun~--
ciado indica,se trata de "SISTEMA PARA EL FUNCIONAMIENTO EN MAR-
CHA ATRAS DE'REGISTRADORES DE CINTA MAGNETOFONICA",

La presente invencién se refiere a un sistema nuc-
vo y perfecéionado para el funcionamiento en marcha atris de re~
gistradores de cinta magnetofénica en los que se usa un danico ro
dillo loco y un dnico rodillo de presi8n.

Los registradores de cinta magnetof8nica provistos
de funcionamiento en marcha atris, tanto del tipo de casette.co~
mo de bobina, disponibles actualmente en el mercado, comportan -~
dos sistemas de accionamiento: uno para cada sentido de la accidn
motriz o movimiento de la cinta.

En todos los registradores actualmente en uso y do
tados de funcionamiento en marcha atr8s, la cabeza magnética de-
lectura y grabacién est§ dispuesta aguas arriba del rodillo loco,
pues la cinta ha de pasar sobre el cabezal magnético a una veloci
dad absolutamente constante,

Sin mebargo, esta disposicidn constructiva con dos
rodillos locos da lugar a una configuracién muy compleja y por -
tanto costosa, pues deberi incluir todos los mecanismos Yy elemen
tos de mando que se precisen para arrastrar alternativamente la-
cinta con el rodillo loco y el rodillo de presiédn asociados a -
aquellos, a saber: el conjunto rodillo loco-rodillo de pre:;ién, -
situado aguas abajo del cabezal, con respecto a aquella direccidn

de accionamiento de la cinta,

Por el contrario, el solicitante de la presente in
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vencién ha disefiado y realizado un nuevo sistema de funcionamien
to en marcha atr8s, en el que se usa un finico rodillo loco y un=-
finico rodillo de presién; y este sistema mueve la cinta en uno u
otro sentido del movimiento de la cinta,

Mis afin, en este sistema se usa un @inico cabezil =
magnético de lectura y grabacidn, y, consecuentemente, esta ca-
beza estari situada aguas arriba del rodillo loco, como recsulta=-
habitual, con respecto a un sentido de movimiento de la éinﬁa, y
aguas abajo del rodillo loco con respecto al otro sentido de mo-
vimiento de la cinta, de manera que la cinta sea comprimiaa;ha—-
cia el cabezal magnético, y no estirada con relacidn a eshéjﬁlti_
mo.,

La buena marcha de esta disposicién constructiva,-
que utiliza el bobinado de la cinta con desenrollado del tramo -
flojo de cinta, realizado por fricecién por el carrete de bobina-
do de la cinta, es debida principalmente a un 8rgano de guiado,-
apropiadamente disefiado y dispuesto, que hace contacto con la =~
cinta en el lado delvconjunto rodillo loco-rodillo de presidn =
que esti situado opuesto al lado donde se halla dispuesta la ca-
beza magnética; es decir, aguas abajo de este conjunto con respec
to al movimiento de la cinta en la direccién normal, y aguas arri
ba del mismo conjunto, con respecto al movimiento de la cinta en
la direccidn opuesta (direccién de marcha atris).

Este 8rgano de guiado modifica la trayectoria de -
la cinta aguas arriba del conjunto rodillo loco-rodillo de pre-—-
sifn (segfin el sentido de marcha atris), determinando, asi, que-
la cinta se aproxime al conjunto y sea agarrada entre el rodilio
loco y el rodillo de presidn a un Angulo sensiblemente igual o -
muy préximo al 5ngulp con el que la cinta se aproxima al conjuntd

rodillo loco-rodillo de presi8n en el caso del desplazamiento en-
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el sentido normal. Ademis, este 8rgano de guiado aumenta la lon-
gitud de la cinta que hace contacto con la superficie cilfndrica
del rodillo loco, y gufa a esta cinta en un plano vertical, impi
diendo asf cualquier desplazamiento en esta direccidn.

Por tanto, un objetivo esencial de la presente in-
vencidn, lo constituye el disefio y la realizacién prictica de un
sistema perfeccionado para el funcionamiento en marcha atrfs de-
los registradores de cinta magnetofénica, el cual sistema inclu-
ye un 8rgano de guiado de 1la cinta, asociado a un conjunto dnico
de rodillo loco=todillo de presidn y que hace uso de un unico ca
bezal, usfndose estos elementos para ambos sentidos del movimien {
to de arrastre de la cinta. 7

Otro objetivo importante de la invencidn, consiste
en procurar un sistema perfeccionaéo que cgmporta un 8rgano de -
guiado, que gufa la cinta o impide cualquier desplazamiento de -
la misma en el plano vertical, Este 8rgano de guiado esti dis—-—-—
puesto, a la vez, aguas abajo, y aguas arriba del conjunto motrii
de la cinta constitufdo por el rodillo loco ¥ el rodillo de pre-
sidn, y es susceptible de desplazarse de una.primera posicién a
una segunda posicidnj; de modo que los ‘elementos de guiado de la=-
cinta, inclufdos en el citado 8rgano de guiado y dispuestos -
aguas arriba del conjunto motriz (con respecto a la direcci8n de
la accién motriz de la cinta), se encuentren mis proximos del ci
tado conjunto motriz que los elementos dé guiado correspondientes
que se hallen dispuestos aguas abajo del mismo,

' Para comprender mejor la maturaleza del invento, -
en los planos adjuntos representamos (a tftulo de ejemplo mera—-—
mente ilustrativo y no limitativo) una forma preferente de reali

zacidn industrial, a la que nos remitimos en nuestra descripcidn;

sobre dichos planos:s
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La figura 1 es una vista en perspectiva, con par
tes omitidas, de un registrador de cinta magnetofdnica que incor
pora una primera realizacién préctica de la invencidn, desprovis
ta del 8rgano de guiado,

La figura 2 es una vista en planta, a escala;ﬁédu-
cida, de la realizacidén prictica ilustrada en la figura 1.

La figura 3 es una vista esquemftica que meestra -
la disposicidn y el funcionamientq del 8rgano de guiado de-15 -
realizacién prictica representada en la figura 1,

La figura 4 es una vista en perspectiva de un- sis-
tema que comporta una segunda realizacién prictica, incldy?bdo -
un drgano de guiado mévil situado en la primera posicidn. N

La figura 5 es una vista en planta, muy esqueﬁﬁti-
ca y parcial, de la segunda realizacidén préctica, con el Gbégno-
de guiado situado en la misma posicién que en la figura 4.

La figura 6 es una vista similar de la segunda rea
lizacidn prictica, con el 8rgano de guiado de la figura 4 situa=-
do en la otra posicibn.

La figura 7 es una vista en planta, esquemitica y~-
parcial, de un sistema que constituye una tecera realizacién pr&g
tica, que incluye un 8rgano de guiado mévil situado en la prime-
ra posicién; y

La figura 8 es una vista similar de la tercera rea
lizacidén prictica, que incluye al 8rgano de guiado mévil de la -
figura 7 en la otra posicidn,

Haciendo referencia especialmente a las figuras 1~
y 2, el sistema de acuerdo con la invencidn incluye, en esencia,
un elemento de soporte (10); un cabezal magnético (11); un con-=-
junto (12) de rodillo loco-rodillo de presidn, que incluye un ro

dillo loco (12A) y un rodillo de presién (12B); y un elemento de
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guiado (13). En esta realizacién préctica, se usa asfmismo un ca
rrete (BA) de bobinado de cinta, el cual carrete (BA) funciona -
en marcha atris, es decir en el sentido de la flecha (FR).

El elemento de soporte (10) incluye un cuerpo alar
gado (15), cuya extremidad (16) tiene una seccidn transvexéél en
"CM, mientras que su otra extremidad (18) esti curvada en ingulo
recto,

El elemento de soporte (10) esti montado pivotante
sobre la placa (P), por medio de un pasador (19) que se aloja =~
déntro de los agujefos correspondientes, practicados en los bra-
zos de la extremidad (16).

Ademis del cabezal (11), el elemento de soporte =
(10) sustenta un soporte (20) del rodillo de presién (12B), el -
cual soporte (20) incluye una ménsula dotada de una seccidn trang
versal en "C" y que incluye dos alas (21), de las que en la figu
ra s8lo aparece representada el ala superior, y un alma vertical
(22). _

Cada ala (21) presenta una prolongacién (23) que -
forma un &ngulo con aquélla; yrlos dos extremos (24) de las pro-
longaciones (23) estén conectados por una corta alma vertical -
curva (25). Asfmismo, el ala inferior (21) tiene una prolonga=—-
cibn trasera (26) que comporta un pequefio pasador (27) en el ex~
tremo libre de la misma., Uno de los extremos de un muelle heli--
coidal de tensidn (28) se halla anclado al pasador (27), mientras
que el otro extremo del muelle (28) estd anclado en (29) a la pa
red trasera (PR) de la placa (P).

La m&nsula (20) esti montada sobre el elemento de-
soporte (10) y articulada en forma pivotante alrededor de un pa-
sador (30), el cual esti alojado dentro de ambas alas (21); la -

citada ménsula (20) comporta, a su vez, un pasador (31) al que -
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se articula en forma pivotante al rodillo de presidn (12B).

Asfmismo existe un drgano de mando (no representiie
do) que provoca que el elemento de soporte (10) se desplace ungu
larmente en una u otra de las direcciones sefializadas por las =
flechas (FA),impulsando asf al cabezal (11)en contacto coﬁ“i; -
cinta (N ), o alejlndolo de esta dltima,

Finalmente, un corto pasador (32), orientado lacia
abajo, sobresale de la cara inferior de la prolongacidn ﬁraéera-
(26), y este pasador (32) se aloja dentro de una hendidura (33)-
practicada en la placa de fondo (P), 77

Con una disposicidn de este tipo resulta evi&ehte-
que, cuando el elemento de soporte (10) gira en el sentido"gﬁn——
trario al de las agujas de un reloj (al objeto de desplazar el -
cabezal (11) alejindolo de la cinta (N).),la ménsula (20) giraré
en el sentido de las agujas del reloj, debido al pasador (32), =
la hendidura (33) y el muelle (28), de manera que el rodillo de-
presidn (12B) se alejari del rodillo loco (12A), liberando asf -
a la cinta (N) que estf apretada entre ambos, con vistas a ejecu
tar las funciones de marcha adelante y deé rebobinado rfpidos.,

El funcionamiento en el sentido normal del movimie
to de la cinta (N) - flecha (FN) - no necesita describirse en de
talle, pues, en este caso, el cabezal (11) esti situado aguas =
arriba del conjunto (12) de rodillo loco-rodillo de presidn, y -
el funcionamiento es, entonces, idéntico al de cualquier regis--

trador de cinta (N).

Por el contrario, el funcionamiento de marcha atrid

durante el cual el rodillo loco (12A). gira en el sentido opuesto,
se realiza en la direcciln de la flecha (FR), vy en este caso, -
tal como se observa claramente en la figura 2, el cabezal (11) =

se halla situado aguas abajo del conjunto (12) rodillo loco-rodi
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(N) es eﬁpujada hacia el cabezal (11) del conjunto (12), aunque-
la cinta magnética es un elemento extremadamente flexible,

De acuerdo con la invencidn, esto es posible en ra
z8n de que el conjunto (12) gobierna el desplazamiento de la cin
ta (N) hacia el cabezal (11) con su propia velocidad de rotacién)
asegurando, asf, que la cinta (N) se mueva exactamente a la velo
cidad de lectura y grabaciln, mientras que el tramo de cinta (N)
situado aguas abajo del cabezal (11) es rebobinado por el carre-

te(BA) que se encuentra girando en el sentido de las agujas de -
un reloj.

Sin embargo, el mando antes citado de la cinta -
(N) por parte del conjunto (12) rodillo loco=-rodillo de presidn-
a traccidn, no bastarfa para permitir una marcha del registrador
en la que la fluctuacidn y el trédmolo actisticos se redujeran con
siderablemente, sin la presencia del 8rgano de guiado (13), que-
incluye el extremo (24) de las prolongaciones (23) y el alma ver
tical curva (25) dispuesta entre &stas,

' Este 8rgano de guiado modifica la trayectoria de -
la cinta (N) en las proximidades del conjunto (12) rodillo locow |
rodillo de presién, de manera que el tramo (N1) de la cinta (N),-
que esti aproximfndose al conjunto (12) para pasar entre ambos -
rodillos durante el funcionamiento en el sentido de la flecha -
(FR), define un.éngulo con la direccibn (R), direccién que es la
1fnea de uni6n de los ejes de giro del rodiilo loco y del rodi--
1lo de presidn, Este afgulo es sensiblemente igual (o ligeramen-
te menor) que el &ngulo definido por la direccidn (R) y el tramo
ae cinta (N2), cuando este tramo (N2) de cinta (N) estg acercin-—
dose al conjunto (12) para pasar entre sus rodillos durante el -

funcionamiento en el sentido de la flecha (FN); es decir, hacien
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do referencia a la figura 3, de modo que el fngulo «{ 1 sea sensi
blemente igual o menor que ¢ 2.

Asfmismo, este cambio en la trayectoria de la cint4
(N) incrementa la longitud del tramo de cinta (N) que estﬁ en coq
tacto con la superficie cilfndrica del rodillo loco (12A)?“E§tas
dos caracterfsticas han mostrado ser decisivas al objeto de redu
¢ir a un valor excelente los valores de fluctuacidn y trémqlp -
del sistema de la invencidn, o

Debe hacerse notar que, alternativamente, el alma=

.....

do entre los extremos (24) de manera que girase librementéieh con

a

tacto con la cinta (N). -

En las dos configuraciones posibles del Srgano de=-:
guiado (13) de la cinta (N) que acaba de ser descrito, las fun--
ciones de las puntas(24!) de los extremos (24) son de importan—-—
cia decisiva, pues estas puntas (24'), que sobresalen del alma -
curva (25) o del rodillo en giro libre que puede sustituir a es-
ta dltima, impiden que la cinta (N) se desplace verticalmente, -
en la direccidn de los ejes del rodillo de presién (12B) y del -
rodillo loco (12A), evitando asf, la posible inconvenencia de =
que la cinta (N) se libere de la accidn de apriete ejercida so--
bre ella por el rodillo loco (12A) y el rodillo de presién (12B)

Finalmente, hay que hacer notar que, en el caso de#
ejemplo descrito, si se usa una casete C del tipo Philips, el -
4rgano de guiado que incluye los elementos (24) y (25) se aloja-
dentro de una de las dos ventanas laterales previstas en las pare
des frontales de tales casetés, .

Es evidente que el fieltro (PH) que empuja la cin—h
ta (N) contra el cabezal (11), el elemento de reenvio (MN) y el~

carrete (BA) son partes integrantes de la casete (c).
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Haciendo referencia ahora a las figuras 4 y 6, en-—
las que se han representado dnicamente las partes esenciales de~
la invencién, partes a las que se ha seﬁalizado con las mismas -
ci%ras de referencia usadas en las figuras 1 a 3 pero incrementa
das en 100, estas figuras muestran que el sistema perfeccioanado-
de acuerdo con la invericidn, provisto del 8rgano mfvil de guiado,
incluye, en combinacigns un elemento de soporte (110); una cabe~
za magnética (111); un conjunto motriz (112) que incluye unirodi ‘
110 loco (112A) y un rodillo de presién (112B); y un conjunto de
guiado (113), que incluye un elemento giratorio (120) montade pi
votante en el eje (131) del rodillo de presién (112B) y des ele-
mentos estacionarios de gufa (141) y (142) separados por nna ven
tana (143).

. El elemento rotative (120) incluye una parte supe-
rior (121), dispuesta por encima del rodillo de presién (112B),-
y una parte inferior, dispuesta por débajo de este rodillo de -
presién y no representéda en las figuras,

La parte inferior (no representada) es idéntica de
la parte superior (121), que incluye dos brazos separados entre-
sf (123A), (123B); de modo que los brazos correspondientes de la
parte superior y de la parte inferior est8n conectados entre si-
por un perfil vertical (125).

La prolongacidn en forma de "C" (144A), (144B) so—
bresale de cada perfil vertical (125), presentando cada prolonga
cidn dos dientes separados verticalmente en una distancia ligera
mente mayor que el ancho de la cinta (N) que ha de usarse en el =~
fegistrador, apareciéndo estos dientes sefializados en las figu--
ras con las cifras de referencia (124A) y (124B), respectivamente

Con una estructura de este tipo, como el elemento-

(120) puede oscilar libremente alrededor del eje (131) del rodi-
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1lo de presidn (112B), tambidn podri oscilar ficilmente desde -
la posicidn de las figuras 4 y 5 a la posicién de la figura 6, y
viceversa, al producirse un cambio de sentido en el movimiento -
de la cinta (N), debido a la presidn ejercida por el rodillo de=-
presién (112B) sobre el elemento de soporte (120) que estébl?ce-
contacto con &1,

Debe hacerse notﬁr que, en la posicidn de la figu-
ra 5, la rotacidn en el sentido contrario al de las agujéé.&é un
reloj, por parte del elemento m8vil (120), estd bloquedada por el
pasador (145) solidario del elemento de soporte (110) del rodillo
de presién (112B), mientras que el desplazamiento angulafiféh el
sentido horario, del mismo elemento mévil hacia la posicidn de -
la figura 6, est& bloqueado por la cara interna (141A) del ;le——
mento de guiado (141), e

' De todo lo anterior resulta evidente que, en la po
sicidn de la figura 5 del elemento (120), la prolongacidn (144A),
debido a los dientes separados (124A) entre los que la cinta -
(N) se desplaza con ligero rozamiento durante el movimiento de -~
la misma en el sentido de la flecha (FR) -(funcionamiento en mar-
cha atris del registrador), forma un elemento de guiado de la =
propia cinta, con respecto a los posibles desplazamientos verti-
cales de la misma, el cual elemento de guiado se halla situado -
aguas arriba del conjunto motriz (112) y mls prdximo a este con-
junto que cualquier otro elemento de guiado colocado aguas abajo
del conjunto, con respecto a este sentido de movimiento de la -
cinta,

De forma similar, en la posicién de la figura 6 -
del elemento (120), la prolongacién (144B), debido a los dientes
(124B) verticalmente espaciados de la misma, entre los que la -

cinta (N) se desplaza con ligera friccién durante el movimiento-
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de la misma en el sentido de la flecha (FN) (movimiento en direc
cién normal), forma un elemento de guiado de la propia cinta, =
con relacidn a posibles desplazamientos verticales de la misma,~
el cual eleménto de guiado esti situado aguas arriba del conjun-
to motriz (112) y mds préximo a este conjunto que cualquizr ~iro
elemento de guiado situado aguas abajo del conjunto con.réspecto
al sentido de arrastre de la cinta. )

De lo anterior resulta evidente que la configura—
cibn representada en las figuras 4 a 6 utiliza la fuerza de roza
miento ejercida por el rodillo-de presifn (112B) durante la rota
cién del mismo sobre él elemento de soporte (120) que estahlece-
contacto con ei citado rodillo, con vistas a provocar que el elg
mento de guiado mévil (120) se desplace automiticamente deéde -
una posicién hasta otra posicién del mismo, al cambiarse el sen-
tido del movimiento de la cinta,

En las figuras 7 y 8 aparece representada una ber-
cera configuracién, que comporta, asfmismo, un 8rgano mévil de -
guiado, de manera que el desplazamiento del 8rgano de guiado m&-
vil desde su primera posicidn. a su segunda posicidn, al tener -
lugar el cambio de sentido del movimiento de la cinta, se obtie-~
ne, ahora, usando un 8rgano electromagnético, apropiadamente co
nectado al citado 8rgano mévil y gobernado por la misma sefial que
fegula el cambio de sentido del movimiento de la éinta.

En estas figuras, las partes similares o idé&nticas
a las partes ilustradas en las figuras 1 a 3, se indican con nﬁmg
ros de referencia incrementados en 200,

En 1as'figuras aparece representado que el elementor
de guiado (220) estl provisto de un dnico brazo (223A) dotado de
un elemento de guiado (244A) idéntico al elemento de guiado (144A

de la configuracién anterior, y comporta dos dientes separados -
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verticalmente el uno del otro, mientras que el otro elemeuto de-
guiado vertical (244B) es estacionario y se halla situado a mi~=f
tad de camino entre el cabezal (211) y el conjunto motriz (212)=-|
constitufdo por el rodillo loco (212A) y el rodillo de presién -
(212B). _ A G

El elemento de guiado (220) esti montado pivotante
en (250) sobre el elemento de soporte (210), y estd provisto de~
un brazo de palanca {251)que sobresale del cuerpo (221) énqi; di
reccidn opuesta con respecto al brazo (223)

El extremo (252) del brazo de palanca (251)est4 -
taladrado, y la extremldad de un muelle de traccién (253)[§éb5~—
anclada a ese taladro, mientras que la otra estremidad del mue--
1le (253) se ancla a uh punto fijo (254). ELl extremo (252) gopog
ta, también, un cuerpo (255) de material magnédtico, que se halla
situado muy pr&ximo al extremo activo de un electroimfn (EM) con
venientemente conectado al circuito motriz del registrador.

Asfmismo, el extremo (244A) del brazo (223A) del =
elemento (220) se aloja demtro de una ventana (243) que encierra
los elementos de gufa (241) y (242) que son anflogos a los elemen!
tos de gufa ilustrados en las figuras 4 a 6,

El funcionamiento de esta tercera configuracidn cs
evidente, ELl electroimin (EM) resultari energizado y provocari -
que el 8rgano m8vil (220) se desplace a la posicidn de la figura
7, cuando la cinta (N) est& moviéndose en el sentido de la flecha
(FR), es decir, cuando el registrador funcione en marcha atrfs;-
mientras que el electroimin (EM) sé desactivari y, en consecuen-
cia, el muelle (253) provocarf que el 8rgano m8vil (220) retorne
a la posicibn de la figura 8, cuando la cinta (N) est& moviéndo-
se en el sentido de la flecha (FN), es decir, cuando el registra

dor funcione en la direccién normal,
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De hecho, puede observarse que en ambos casos, los
elementos de guiado vertical aguas arriba del conjunto motriz -

(212), esto es, los elementos (244A) en el caso representado en-

la figura 7 y los elimentos (244B) en el caso representado én la-{

figura 8, estin situados mis prdximos a ese conjunto motriz vue- |

los elementos de guiado situados aguas abajo del mismo, cofl res-
pecto al sentido del movimiento de la cimta (N).

Es necesario resaltar aqui la importancia de los -
elementos de gula (41), (42), (141), (i42), (241), (242), que, -

en las configuraciones representadas, gufan la trayectoria dz la

cinta (N) en el plano horizontal, Estos elementos de gufa decer- |
minan que la cinta (N) se desplace a lo largo de una curva o bu- |
cle alrededor del rodillo loco (124), (112A), (212A), cont ribu—- |
yendo, asf, a que la cinta (N) no pueda desplazarse en el plano .

vertical, al dar a esta cinta una cierta rigidez con respecto a-

este plano, actuando asf como una nervadura de refuerzo,

Ademd3s, los elementos de gufa (41), (42), (141) -

(142), (241), (242), ejercen por rozamiento una ligera accién de |
frenado sobre la cinta cuando 8sta se desplaza en marcha atris, - |
es decir en la direccién de la flecha (FR), y esta accidn de fng'

nado es muy ventajosa con vistas a obtener un movimiento de avan

ce correcto de la cinta en esa direccidn de arrastre, En el otro
sentido del movimiento de la cinta, es decir en la direc=ién de-

la flecha (FN), esta accidn de frenado es ejercida por la frice—

cidn de la cinta contra el cabezal magnético, como es el caso en |

los registradores convencionales.

De todo lo anterior resulta evidente que las confi

guraciones que se acaban de describir y que aparecen ilustradas-

en el dibujo anexo, alcanzan completamente los objetivos de la ~

invencibn, procurando un sistema simple, de bajo costo y alta =

e
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fiabilidad, que, aunque comporta un {inico conjunto rodillo loco-
rodillo de presidn y un finico cabezal magnético, permite que el-
registrador que lo incorpore funcione a satisfaccién, también en

marcha atris, debido especialmente a los 8rganos de guiado mévi-

N

les que se acaban de describir, L

Se intenta que la invencién pueda aplicarse, no sé
lo a los registradores a casete, como se ha descrito e ilestrado,
sino también en cualquier otro tipo de registradores de cinéa -
magnetofénica,

Descrita suficientemente la naturaleza del piééen-
te invento, asf como su realizacién industrial, sdlo cabelé&§dir
que en su conjunto y partes constitutivas es posible intfodgﬁir-
cambios de forma, materia y disposicidén, sin salirse del cuedro~
del invento, en cuanto tales alteraciones no desvirtfien su funda
mento,

El solicitante, al amparo de los Convenios Interna
cionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho de ex
tender la presente demanda a los pafses extranjeros, si fuera PO,
sible, reivindicando la misma prioridad de la presente solicitud

Igualmente el solicitante se reserva el derecho de
solicitar los adecuados Certificados de Adicidn, en la forma se-
fialada por la Ley, al introducir en el presente invento cuantos-
perfeccionanientos se deriven del mismo.

NOTA

La Patente de Invencién que se solicita por veinte
afios como nueva en Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién
sobre Propiedad Industrial, deberi recaer sobre "SISTEMA PARA EL
FUNCIONAMIENTO EN MARCHA ATRAS DE REGISTRADORES DE CINTA MAGNETO
FONICA", en todo de acuerdo con las siguientes:

REIVINDICACIONES

I3
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12,~ Sistema para el funcionamiento en marcha -
étrﬁs de registradores de cinta magnetofénica, caracterizado por
que comprende una combinacidn de: un conjunto motriz de la ciuta,
constitufdo por un rodillo loco y un rodillo de presién, el cual
conjunto es susceptible de arrastrar la cinta en una u otrd de =
las dos direcciones de movimiento posibles, es decir, la direc.--
cidn normal y la de marcha atrls; un s8lo grupo de cabeza magné-
ﬁica, que estari colocado aguas arriba del citado conjunto motrid
con respecto a la direcCi6n del movimiento normal de la citada ~
cinta, y aguas abajo del mismo con respecto a la direccién de -~
marcha atr8s de la citada cinta, de manera que el citado conjun-
to funciona, en este caso, regulando ekactamente la velocidad -
del movimiento de la cinta hacia la citada cabeza mientras un ca
rrete de bobinado enrolla la cinta que ha pasado frente al cita-
do cabezal; un conjunto de guiado de la citada cinta, el cual -
comporta un 8rgano de guiado que es susceptible de guiar la cin-
ta en un plano horizontal, estando este 8rgano colocado en la ca
ra del citado conjunto motriz opuesta a la cara en la que esti -
colocada la citada cabeza magnética y acoplindose con la cinta -
inmediatamente aguas arriba del citado conjunto motriz, con rela
cidn al citado movimiento de marcha atréé, haciendo variar la -
trayectoria de la citada cinta al aproximarse al citado conjunto
motriz; y un 8rgano de guiado que es susceptible de guiar la ci-

tada cinta en el plano vertical,

2,~ Sistema para el funcionamiento en marcha -

atrids de registradores de cinta magnetofénica, en todo de acuer-
do con la primera reivindicacidn, caracterizado porque el citado
8rgano de guiado de 1a cinta en el plano horizontal, se ha dise-
fiado y dispuesto, con relacidn al citado conjunto motriz consti-

tufdo por un rodillo loco y un rodillo de presidn, de manera tal,
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que el tramo de cinta que se aproxima al citado conjunto rodillo
loco-rodillo de presién para pasar entre ambos rodillos, en el =
movimiento de marcha atrfs de la cinta, y la direccién de la 1f-
nea que enlaza los ejes de giro del citado rodillo loco y 81 citg
do rodillo de presidn, definen, conjuntamente, un fngulo =enslws
blemente igual, o muy préximo, al fingulo definido por la ci£&da-
direcci8n y el tramo de la cinta que se aproxima al citado con--
junto rodillo loco-rodillo de presidn, pasando entre ambos r&ﬂi—
llos, en la direccién normal del movimiento de la citada cinta.

‘ ' 38,= Sistema para el funcionamiento en marcha -
atrls de registradores de cinta magnetofénica, en todo de aqﬁér-
do con las reivindicaciones primera y segunda, caracterizadé bog
que el citado '8rgnao de guiado de la cinta en el plano horizone
tal, se ha disefiado y dispuesto, con relacidn al citado conjunto
constitufdo por el rodillo loco y el rodillo de presifn, de mane
ra taly que aumenta sensiblemente la longitud del tramo de cinta
que acomete la superficie cilfndrica del citado rodillo loco. H

48,~ Sistema para el funcionamiento en marcha -
atris de registradores de cinta magnetofénica, en todo de acuer-
do con la segunda reivindicacién, caracterizado porque el citado
8rgano de guiado de la cinta en el plano horizontal, incluye unosﬂ
elementos que impiden que la cinta que se desplaza sobre ellos -
pueda desplazarse en la direccidn de los ejes del citado conjun-—
to motriz constitufdo por el rodillo loco y el rodillo de presi&nﬂ

52,~ Sistema para el funcionamiento en marcha -
atris de registradores de cinta magnetof8nica, en todo de acuer=
do con las reivindicaciones primera y segunda, caracterizado popr
que la citada cabeza magnética esti montada sobre un elemento = r
alargado, mévil con respecto a la placa de soporte del citado re

gistrador; porque el rodillo de presidn del citado conjunto mo--
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triz constitufdo por el rodillo loco y el rodillo motriz, esti-
soportado por una ménsula de soporte que incluye un ala superior
¥y un ala inferior, mdvil sobre el citado elemento alargado; y -~
porque el citado 8rgano de guiado forma un s8lo cuerpo con la -
ménsula de soporte del citado rodillo de presidn.

62,~ Sistema para el funcionamiento en marcha -
atris de registradores de cinta magnetofénica, en todo de acuer
do con la quinta reivindicacidn, caracterizado porque el citado
Grgano de guiadoc de la cinta en el plano horizontal, incluyeuna
prolongacidn del ala superior y una prolongacién del alainferior
de la cinta ménsula de soporte del rodillo de presién, asi como
un alma curva dotada de una altura sensiblemente igual al ancho
de la citada cinta; de nodo que este alma curva conecta las ox-
tremidades. de las citadas prolongaciones, donde estas extroemida
des sobresalen mis ailé de la citada alma curva, impidiendo, asi,
que la cinta se desplace en la direccidn de los ejes del citado
conjunto constitufdo por el rodillo loco y el rodille de presién

7284~ Sistema para el funcionamiento en marcha -
atris de registradores de cinta magnetofdnica, en todo de acuer
ao con la sexta reivindicacidn, caracterizado porque el citado-
8rgano de guiado incluye una prolongacidn del ala superior yuna
prolongacidn del ala inferior de la citada ménsula de soporte -
del rodillo de presidn, asf como un rodillo que posee una altura
sensiblemente igual al ancho de la cinta, girando este rodillo-
en forma libre entre los extremos de las citadas prolongaciones,
sobresaliendo estos extremos mis allf del citado rodillo de giro
iibre, impidiendo asf, que la cinta se desplace en la direccién
de los ejes del citado conjunto constitufdo por el rodillo de -

presidn y el rodillo loco.

82,~ Sistema para el fujcionamiento en marcha -
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atris de registradores de cinta margnetofénica, en todo de acuer
do con la primera reivindicacién, caracterizado porque el 8rgano
de guiado disefiado para guiar la cinta en el plano vertical, es-
t4 situado a ambos lados del citado conjufito motriz de cinta que
comporta el citado rodillo loco y el rodillo de preéiﬁn asocigdo,
incluyendo aquél 8rgano de guiado un elemento de soporte, éi’he-
nos, del citado 8rgano de guiado, el cual elemento es suscepti--
ble de desplazarse automiticamente desde una primera posiéi&b?a;
una segun&a posicién, al producirse cada cambio de sentido del -
desplazamiento de la cinta; siendo las citadas posilciones ﬁngs -

~~~~~

que se acopla con la cinta aguas arriba del citado conjuntc mo—-

triz de
estf en
gano de

gituado

cinta, con respecto a la direccidn de marcha de la cinta,
cualquier caso més préximo al conjunto motriz que gllﬁr-
guiado de la cinta en el plano vertical, que puede estar

eventualmente aguas abajo del citado conjunto motriz, co

relacidn al citado sentido de marcha de la cinta,

92,~ Sistema para el funcionamiente en marcha -
atris de registradores de cinta magnetofdnica, en todo de acﬁerf
do con la octava reivindicacidn, caracterizado porque el citado=-
soporte m8vil del 8rgano de guiado, incluye un elemento montadao
pivotante en el eje de rotacidn del citado rodillo de presidén, y
susceptible de desplazarse angularmente eﬁ forma libre alrededor
del citado eje; comportando este elemento montado pivotante, dos
brazos distanciados entre sf, situados a un lado y a otro de la=-
1fnea que une los ejes de rotacién del citado rodillo de presién
y el citado rodillo loco; incluyendo cada brazo un elemento de -
guiado, en forma de "C", que comporta dos dientes horizontales,-
separados verticalmente el uno del otro en una longitud que coin

cide sensiblemente con la anchura de la cinta usada en el regis-

-
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102 ,~ Sistema para el funcionamiento en u.ircha-
atrls de registradorés de cinta magnetofdnica, en todo de acuer-
do con la novena reivindicacibn, caracterizado porque el citado-
&rgano de guiado de la cinta, que modifica la trayectoria de es—
ta cinta en el plano horizontal, se halla situado en el lado de-
la citada 1fnea de upi&n de los ejes de rotacibn, que es opucsto
al lado en que se halla situada la cabeza magnética del registra
dor; comprendiéndo dos elementos separados por una abertura, en-
el interior de la cual se desplaza el brazo correspondiente del-
citado soporte m8vil del 8rgano de guiado en el plano verticalj-
donde este brazo tiepe una longitud tal, que en la primera posi-
cibn o posicidn de encajamiento de la cinta, el elemento de guig‘
do del mismo sobresale de la citada abertura, mientras que en’ la
segunda posicién, o posicién de desacoplamiento de la cinta, el-
citado elemento de guiado esti retrafdo dentro de la citada aber
tura; teniendo el otro brazo del citado soporte mdvil, una longi
tud tal, que, por el»contrario, cuando asume la citada primera =

posicibn, el elemento de guiado de este segundo brazo es exte~-—-.

rior a la trayectoria de la cinta, mientras que en la citada se-
gunda posicibn, este elemento de guiado se halla dentro de la -
trayectoria de la cihta, estableciendo contacto con &sta Gltima,

112 ,- Sistema para el funcionamiento en marcha-
atrés de registra&ores de cinta magnetofénica, en todo de acuer-
do con la décima reivindicacidn, caracterizado porqﬁe los brazos
del citado soporte m8vil poseen una longitud y una configuracidn
tales, que el elemento de guiado solidario de cada uno de los i
tados brazos, cuando est& en conbacto con la cinta, esti somebi-
do a una accidn motriz ejercida por rozamiento de la cinta, de,—;

modo que el soporte mdvil que sustenta los citados brazos se de¢s
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place angularmente para cada cambio de sentido del desplazamien-
to de la cinta; moviéndose, asf de la citada primera posicidn a=-
la segunda, y viceversa; estando este desplazamiento angular del
soporte, limitado, en una direccidn, por un elemento de bloqueo,
y en la otra direccién por uno de los elementos de gufa eétgbio-
narios, -

128 ,~ Sistema para el funcionamiento en marcha-

* -
A A

atris de registradores de cinta magnetofdnica, en todo de acuer-
do con la octava reifindicaci&n, caracterizado porque el citado-
soporte m8vil incluye un elemento en forma de zapata que compor-
ta un brazo de palanca que sobresale lateralmente; estando este-
elemento montado pivotante, en el extremo de uno de los‘ciéé&ps-
brazos, alrededor de un pasador situado en las proximidadesigpl-
rodillo de presién, mientras que el extremo del otro brazo?6pﬁe§
to al citado brazo de palanca, incluye el citado 8rgano de gufa~-
do de la cinta en el plano vertical, de modo que este ngano de-
guiado se halla situado en el lado opuesto al lado ocupado por -
la cabeza, con respecto a la citada 1lfnea de unidn de los ejes =
de rotaci8n del rodillo loco y el rodillo de presidn; y porque,=-
al extremo del citédo brazo de palanca, est§ anclada la extremi-
dad de un muelle de tracpi&n, mientras que la otra extremidad de
este muelle esti anclada a un punto fijo, y en las proximidades-

del punto de anclaje del citado muelle, el brazo de palanca sopoj]

ta un cuerpo de material magnético, situado en la zona de influen|

cia de un electroim8n estacionario conectado al circuito eléctri
co de accionamiento del registrador, el cual electroimén, cuando
est4 activado, atrae al citado brazo de palanca, en oposicidén a-
la accidn del citado muelle,desplazando, asf, angularmente el so
porte mévil,

138,~ Sistema para el funcionamiento en marcha-
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atris de'registradofes de cinta magnetofénica, en todo de acue:r—
do con la duod&cima reivindicacibn, caracterizado porque el cita
do 8rgano de guiado que modifica la trayectoria de la cinta en -~

el plano horizontal, incluye dos elementos separadds por una -

" abertura que aloja al brazo del citado soporte mdvil que compor-

ta, en la extremidad del mismo, el citado 8rgano de guiado que in
cluye un elemento dé guiado en forma de "C", elemento que estl -
dotado de dos dientes horizontales, distanciados verticalments -
el uno del otro en'uha longitud que coincide sensiblemente con -

el ancho de la cinté; de modo que el brazo aludido tiene una lon

gitud tal, que el citado elemento de guiado sobresale de la cita ]

da abertura y establece contacto con la cinta cuando el citado -

i

soporte mévil se desplaza a la citada primera posicién bajo la
acci8n de atraccién del citado electroimfn mientras que el elo=—
mento de guiado se retrae al interior de la citada abertura cﬁag
do el electroimfn esti desactivado y el soporte mdvil, sometido-~
a la acci8n del muelle de recuperacibn, se encuentra en la cita-

da segunda posicidn:de modo que el estado activado o desactivada

del electroimfn esti establecido por el sentido del movimiento - |

de la cinta. .
148 .- NSISTEMA PARA EL FUNCIONAMIENTO EN MARCHA
ATRAS DE REGISTRADORES DE CINTA MAGNETOFONICA",

Segﬁn queda sustancialmente descrito en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de veintitrés hojas, mecanc

grafiadas por una s8la cara, acompafiadas de sus correspondientes

dibujos,

- 2L

ST,

ek 48




por ——rp
- 23 -
1 Madrid, a
~ E1 Agente 0 al
MIUEL FERNAND oN
P.P.
5
10
15
20
JOSE VILCHES BARRIENTOS
25
30




[y

‘dd
" ZAONVNYIS TanoIN
) oaby 13

PUPEN

teloy seloyg

OV JINCEiTgHIM



WERBETRONIC AG.

7-32.



3hojas hojal

AN 2712 PR
2 28)20) )31 10 1) N

J{ 1B

FR =N
%0 PH N

i
w22 s -

M

FA

~ Escala variap

Madrid

El Agente

MIGUEL FERNANDEZ -\}0
P.P.




WERBETRONIC AG. 3hojas hoja 2

Madrid
MIGUELEIJERN%N%E{]} {vas

Y .
JOSE VILCHES BAGKIESAOS

737, Y



WERBETRONIC AG.

3hojas

hoja3

12

120

31125 1238

Fig 8

Escala variable
Madrid

El Agente Oficial
iA;H;HJEL FERNANDEZ - LOAYSA

/22

il ]

195 252 293

254
—TW° 251
e £ 220221 250 210
e (

O 2128

7

-

1 242
4% 244A 2446

G EN

Z-32.  JOSE VILCHES BARNEN




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



