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El o b je to  de é s ta  P a ten te  de In tro d u cc ió n  c o n s is te  en 
una máquina a lim en tadora  y compactadora de m a te ria s  tex ti. 
l e s ,  d e s tin ad a  a la  recuperac ión  de tra p o s , r e t a l e s ,  hila^ 
dos de la n a , s in té t i c o s ,  algodón, cabos de husada de d i ­
fe re n te s  ca lid ad es  e t c . ,  cuyas m a te ria s  son tra ta d a s  en fo r  
ma sumamente e f ic a z  en orden a consegu ir un grado óptimo 
de capacidad en e l  producto r e s u l ta n te  lo  que f a c i l i t a  
su tra tam ien to  p o s te r io r  por o tro s  conjuntos de maquina­
r i a  t e x t i l  convencionales, d estin ad o s a su aprovechamien 
to  in te g r a l ,  ta le s  como d iab lo s  d esh ilach ad o re s , tre n e s  de 
c a rd a s , e t c . .

Básicam ente l a  máquina o b je to  de e s ta  memoria d e sc rip ­
t iv a  e s tá  c o n s t i tu id a  por l a  a so c iac ió n  de un grupo de 
a lim en tac ión  d isp u esto  en l a  boca in f e r io r  de s a l id a  de 
un s i lo  de acumulación de m a te ria  de la s  c a r a c te r í s t ic a s  
an tes  in d ic ad as , p a ra  i r  rec ib ien do  e l  m a te r ia l ,  y bajo 
cuyo conjunto se encuen tra  una to lv a  de compactación y 
s a lid a  de l a  m a te r ia .

El grupo de a lim en tac ión  se c a ra c te r iz a  por e s ta r  fo r  
mado por una s e r ie  de ro d i l lo s  c i l in d r ic o s  p a ra le lo s  y



con tiguos, p ro v is to s  de p a le ta s  so b re sa lie n te s  o r ie n ta ­
das según g e n e ra tr ic e s  y asociados todos a un m oto r-re - 
d u c to r-v a ria d o r  de velocidad  e in fe rio rm en te  e s tá n  d i s ­
puestos unos e je s  p a ra le lo s  dotados de unas pa las  b a t í  
doras de d e sa rro llo  re c ta n g u la r  apestañadas en sus bor­
des extremos y acoplados a o tro  m oto rreducto r. Ambos 
m o to res-reduc to res tie n e n  d i s t i n ta s  c a r a c te r ís t ic a s  de 
ve locidad  y de régimen o p e ra tiv o , le n to  y secuen cia l 
e l  co rrespond ien te  a lo s  ro d i l lo s  y ráp ido y permanen­
te  du ran te  todo e l  c ic lo  func ion al e l  de la s  p a la s , con 
lo  que lo s  prim eros van acogiendo en forma p rog resiv a  
e l  m a te r ia l ,  a b a ja  ve lo c id ad , haciéndolo p asa r a su 
tra v é s , s in  d e te r io ro ,  m ien tras que lo s  segundos, a gran 
velocidad  van desbrozando ese m a te r ia l y lo  dejan  cae r 
a la  to lv a  de compactacién en p e rfec to  e s tad o , e v itá n ­
dose e l  a rro lla d o  de l a  m a te ria  t r a ta d a  en la s  pa las en 
v ir tu d  de su p e r f i l  extremo apestañado en d iedro  ob tuso .

Este conjunto de elem entos hace que se consiga una 
a lim en tación  de m a te r ia l a l a  to lv a , llegando é s te  en 
p e rfe c to  e s tad o , operando a velocidad  (co c ien te  can tidad  
de m a te ria l/tiem p o ) su fic ien tem en te  a l t a  como paraasegu­
r a r  l a  re n ta b ilid a d  de l a  máquina.

Además, l a  to lv a  de s a lid a  e s tá  específicam ente  cons 
t i t u i d a  para d ar paso a ese gran caudal de m a te r ia l ,  
teniendo a l  menos una de sus paredes am ovible, con me­
d ios de a n c la je  en una posic ión  e le g id a  y o t r a  de sus
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paredes e s tá  lig a d a  a un d isp o s itiv o  v ib rad o r de excén­
t r i c a  o por o tro  sistem a convencional (neum ático, e tc . )  
v iéndose som etida a un movimiento periód ico  de v ib ra c ió n  
con e l  que se asegura  la  compactación uniform e d e l ma­
t e r i a l  en  su avance a tra v é s  d e l t r a c to  v e r t i c a l  de l a  
to lv a .

Tal so lu c ió n  impide lo s  a ta sc o s , pero e s to s  se ev itan  
p rácticam ente  dado que tran sv e rsa lm en te  a l  cana l de l a . 
to lv a  de compactación e x is te  una c é lu la  u l t r a s ó n ic a  * 
conexionada a lo s  medios de m aniobra y gobierno d e l 
m o to rreducto r o grupo de tra c c ió n  asociado a lo s  ro d i­
l l o s  a lim en tad o res , de modo que esa  c é lu la  determ ina 
l a  p u esta  en marcha y parada a l te r n a t iv a  de esos ro d i­
l l o s ,  en función  de la  densidad  de materiáL en e l  t ra c to  
v e r t i c a l  de l a  to lv a . A si, cuando no hay paso de mate­
r i a l  se e x c i ta  l a  c é lu la  u l t r a s ó n ic a  y genera una seña l 
e l é c t r i c a  que pone en marcha e l  m otor, haciendo que g i­
ren  lo s  ro d i l lo s  a lim en tadores de m a te r ia l  y cuando hay 
un paso excesivo de m a te r ia l se genera o t r a  seña l e lé c ­
t r i c a  produciendo l a  parada de l a  a lim en tación  h a s ta  que 
e l  paso se a l i v i e .  E sta d isp o s ic ió n  asegqra l a  im posibi 
l id a d  de a ta sc o s , y p ro tege a toda l a  e s t ru c tu ra  de lo s  
so b reesfuerzos que e l lo  pud ie ra  suponer, pero además, 
hace que la  máquina dé una s a l id a  re g u la r  y uniform e de 
m a te r ia l ,  alimentando a s í  convenientem ente a la s  o t ra s  
máquinas de tra tam ien to  a lin ea d a s  funcionalm ente con e l l a .



Por ú ltim o , cabe d e s ta c a r  la  p o s ib ilid a d  de u t i l i z a  
c ión de la  máquina para m a te r ia le s  de d ife re n te s  carac  
t e r í s t i c a s  de compactación, a s i  como l a  p o s ib ilid a d  de 
re g u la r la  para  d i s t in to s  cau d ales . En t a l  sen tido  y 
según se ha indicado an terio rm en te  una de la s  paredes 
de l a  to lv a  es móvil con p o s ib ilid a d  de graduación de 
su posic ió n  respec to  a la s  o t r a s ,  a l  o b je to  de graduar 
l a  sección  tra n sv e rsa l d e l paso, reg u lac ió n  m ediante la  
cual se programa l a  máquina para un determ inado caudal 
y/o en función  de la s  c a r a c te r ís t ic a s  de la  m ate ria  a 
t r a t a r  dado que l a  adecuación de la  sección  de paso de­
term ina la  capacidad de c irc u la c ió n  a su tra v é s  de ma­
te r i a l ,  y por ende l a  c é lu la  u l tr a s ó n ic a  ocasiona una 
p a r t ic u la r  secuencia  funcional de lo s  c i l in d ro s  alimen 
ta d o re s .

La c o n s titu c ió n  y funcionam iento de l a  máquina, a s i  
como la s  c a r a c te r ís t ic a s  p rop ias de la  misma, se compren 
derán m ejor con l a  s ig u ie n te  d e sc rip c ió n  hecha con r e f e ­
re n c ia  a lo s  d ibu jo s a d ju n to s , en lo s cuales se m uestra 
en sección  y a t í t u l o  de ejemplo no l im ita t iv o  una posi 
b le  forma de e jecu c ió n , siendo:

La f ig u ra  13 corresponde a una re p re se n ta c ió n  esque­
m ática  parcia lm ente  seccionada de la  máquina que se pre 
con iza .

La f ig u ra  23 m uestra en p e rsp e c tiv a  y d e ta l le  uno de 
lo s  c i l in d ro s  a lim entadores y una de la s  p a la s  b a tid o ra s .
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La f ig u ra  33 es i l u s t r a t i v a  d e l conjunto que se p re­
coniza d esp ro v is to  d e l grupo de a lim en tación  y por tan to  
con acceso d ire c to  m ediante un cargado r-e levado r d e l ma­
t e r i a l ,  en l a  to lv a  de com pactación.

En e l l a s  se anotan  la s  s ig u ie n te s  p a r t ic u la r id a d e s .
1 0 . -  S ilo .
1 1 . -  Boca de a lim en tac ió n .
1 2 . -  D e tec to r e lé c t r ic o  de n iv e l  en e l  s i lo  -1 0 - .
1 3 . -  R o d illo s  a lim en tad o res .
131- P alas  a lim en tad o ras .
1 4 . -  MotcKiaductor de accionam iento de lo s  ro d i l lo s  -1 3 - .
1 5 . -  Tabique separado r.
1 6 . -  P alas  b a tid o ra s .
161- Alas v o lad izas  de la s  p a la s  -1 6 - .

1 6 'I -  P estañas acodadas de la s  p a la s  -1 6 - .
1 7 . -  M otorreductor de accionam iento de la s  p a la s  -1 6 - ,

y d e l sistem a v ib ra to r io  m ecánico.
18 . -  D isp o s itiv o  v ib rad o r por e x c é n tr ic a .
1 9 . -  Pared f lo ta n te  de com pactación.
2 0 . -  C élu la  u l t r a s ó n ic a .
21 . -  Pared m óvil (opcionalm ente también v ib ra to r ia  por

en lace  func ion al a l  conjunto - 1 8 - ) .
22 . -  R egulador.
23 . -  Conjunto cargador de m a te ria  t e x t i l .
24 . -  Banda o c in ta  de a lim en tac ión .
2 5 . -  Banda e levadora  de a lim en tac ió n .

- 5 -



2 6 .- C ilind ro  a lim en tador.
La máquina e s tá  c o n s titu id a  por un b a s t id o r  c o n s t i tu ­

tiv o  de una e s tru c tu ra  v e r t i c a l  c e rrad a , que determ ina 
un re c in to  su p e rio r  o s i lo  - 10- ,  a l  que accede la  mate 
r í a  por una en trad a  de a lim en tación  - 11- ,  cuyo s i lo  va 
p ro v is to  de un d e te c to r  de n iv e l  - 12- ,  una cámara cen­
t r a l  en con tinu idad  dotada de lo s  c i l in d ro s  de alim en­
ta c ió n  -1 3 - , y de la s  p a la s  b a tid o ra s  -1 6 - , y una to lv a  
de compactación y s a l id a  - 20- ,  in f e r io r ,  estando la s  t r e s  
secciones perfectam ente a lin e a d a s .

En l a  zona c e n t ra l ,  en un espacio  tra n s v e rs a l a so c ia  
do a l  fondo d e l s i lo  - 10- ,  e s tá n  montados unos ro d i l lo s  
-1 3 - , p ro v is to s  cada uno de cu a tro s  a le ta s  lo n g itu d in a ­
le s  -1 3 - o p a la s  re c ta n g u la re s  so b re sa lie n te s  radialm en 
te  y espaciadas a 909. Dichos r o d i l lo s  -1 3 - , van d ispues 
to s  en para le lism o  y en un mismo plano h o r iz o n ta l ,  con 
l a  p a r t ic u la r id a d  de que bajo  lo s  dos c e n tra le s  e s tá  s i ­
tuado un tab ique -1 5 - , de sección  tra n s v e rs a l  t r ia n g u la r  
a modo de cuña y a uno y o tro  lado de á l  quedan lo s r e s ­
p ec tiv o s e je s  de la s  pa las  b a tid o ra s  -1 6 - , en la  v e r t ic a l  
d e l cen tro  d e l in te re sp a c io  o paso l i b r e  e n tre  cada dos 
r o d i l lo s  -13-.

Los rodillos -13-, disponen en el extremo de su eje 
de un piñón o polea dentada y todos e s tá n  re lac ion ad os 
m ediante transm isión  preferen tem ente de co rrea  o cadena, 
a un motoHBductor v a riad o r de ve locidad  -1 4 - , anclado a
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esa  a l tu r a  en un l a t e r a l  d e l b a s t id o r ,  siendo dicho mo- 
to re d u c to r -1 4 - , de b a ja  ve loc id ad , de manera que lo s  
r o d i l lo s  -1 3 - , g ira n  lentam ente y por la  acc ión  de sus 
p a las  o a le ta s  - 1 3 '- ,  van acogiendo en forma p ro g resiv a  
e l  m a te r ia l  d e l s i lo  y lo  de jan  cae r a  su tra v é s  hacia  
l a  zona in f e r io r ,  pero de manera que, en razón a su d is  
p o s ic ió n  y a l  tab ique  c e n tra l  -1 5 - , e l  m a te r ia l pasa en 
su ca íd a  jun to  a una u  o t r a  p a la  b a tid o ra  -1 6 - , cuyo g i ­
ro con tribuye  a desprender a l a  m a te ria  y p o s ib i l i t a r  su 
c irc u la c ió n  v e r t i c a l  descenden te . A e s te  e fe c to , la s  dos 
p a las  b a tid o ra s  -1 6 - , van conectadas a un segundo motor 
re d u c to r  -1 7 - , v a r ia d o r  de ve lo c id ad , con régimen de ve 
lo c id ad  muy su p e r io r  a l  de accionam iento de lo s  ro d i l lo s  
-1 3 - , para  b a t i r  a s í  correctam ente e l  m a te r ia l y d e ja r lo , 
cae r a l a  to lv a  - 20- ,  de com pactación.

Debe d e s ta c a rse  especialm ente  e l  hecho de que m ien tras 
la s  p a la s  b a tid o ra s  -1 6 - , actúan  de forma con tinua , lo s  
c i l in d ro s  o r o d i l lo s  -1 3 - , lo  hacen a l te r n a t iv a  y/o se- 
cuencialm ente a l  e s ta r  gobernado e l  m otoreductor -1 4 -, 
por una c é lu la  u l t r a s ó n ic a  - 20' - ,  d isp u e sta  en e l  tra c  
to  v e r t i c a l  de l a  to lv a  - 20- ,  de modo que en función  de 
l a  p re sen c ia  o no, de m ate ria  c ir c u la n te  en dicho re c in ­
to de compactación se produce la  parada o puesta  en mar­
cha d e l m otorreducto r -1 4 - , en una acción  a l te r n a t iv a  
perfectam ente s in c ro n izad a .

Las p a las  b a tid o ra s  -1 6 - , van acopladas a sendos e je s



5

10

15

20

25

- 8-

coti piñón extremo y e s tá n  c o n s titu id a s  cada una por una 
p laca  de d e sa rro llo  re c ta n g u la r  -1 6 - , con unas l ín e a s  de 
plegado en ángulo re c to , para  de term inar sendas ex tensio  
nes v o lad izas - 1 6 '- ,  de sen tid o s  opuestos y rematadas 
en o t r a  l in e a  de doblado en ángulo mayor a 908 d e fin ie n  
do sendas pestañas rec ta n g u la re s  - 1 6 '- ,  todo e llo  en una 
d isp o s ic ió n  de f á c i l  constru cc ión  y que asegura un e f ic a z  
ba tido  d e l m a te r ia l en razón a lo s d i s t in to s  planos b a t i  
dores -1 6 - , - 1 6 '- ,  - 1 6 ' ' - ,  con e fe c tiv id a d  asegurada 
por l a  o r ie n ta c ió n  o b lic u a  de la s  pestañas extremas 
- 1 6 ' ' - ,  ev itando asimismo e l  a rro lla d o  de m a te ria  sobre 
d ichas p a la s .

La to lv a  -2 0 - , comporta una pared f lo ta n te  -1 9 - , aco­
p lada superiorm ente m ediante una lin e a  de a r t ic u la c ió n , 
e in fe rio rm en te  lig a d a  a la  e x c é n tric a  de un d isp o s itiv o  
v ib rad o r -1 8 - , conectado a l  m otorreductor -1 7 - , por lo  que 
se h a l la  vibrando continuam ente en movimiento l in e a l  de 
vaivén en sen tido  tra n s v e rs a l a l a  to lv a  rea lizan d o  una 
compactación y a c e le ra c ió n  d e l paso de m a te r ia l a lo  l a r  
go de su s u p e r f ic ie .  La pared d irectam ente  opuesta  a la  
f lo ta n te  -19-, -2 1 - , es por lo  menos d e sp lazab le , merced 
a l  elemento de reg u lac ió n  - 22- ,  en sen tido  de un ace rca ­
miento o separac ión  de la  pared opuesta  -1 9 - , para  regu­
l a r  l a  sección  de paso, de la  to lv a  de compactación - 20- ,

En una v a r ia n te  de re a liz a c ió n  i lu s t r a d a  en la  f ig u ra  
33 la  to lv a  - 20- ,  rec ib e  e l  m a te r ia l  en caída  desde un ro
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d i l l o  alim entado r  -2 6 - , s ituado  en su v e r t i c a l  en c o n ti­
nuidad con una banda in c lin a d a  *25-, d isp u e s ta  a c o n ti­
nuación de una c in ta  tra n sp o rta d o ra  h o r iz o n ta l -2 4 - , cons 
m tu t iv a  a su vez d e l fondo de una camara —23—, o cargador 

5 de f ib r a  t e x t i l  convencional. Ambas bandas -2 4 - , y -2 5 -,
disponen de n e rv io s  tra n s v e rs a le s  y se mueven accionadas 
por un m oto rred ucto r, alim entando m a te r ia l a l  r o d i l lo  de 
p a las  -2 6 - , que lo  va v e rtie n d o  a l a  to lv a  -2 0 - . Es de­
c i r  se  prevé una r e a l iz a c ió n  de l a  máquina s in  e l  grupo 

10 a lim e n ta d o r-b a tid o r  g ra fiado  en l a  f ig u ra  13.
D e sc ri ta  en modo s u f ic ie n te  e s ta  p a ten te  de in tro d u cc ió n  

como para  poder s e r  en tend ida  y lle v a d a  a l a  p ra c t ic a  por 
técn ico  en l a  m a te r ia , se recaba hacer ex tensivo  e l  p r i ­
v i le g io  dimanante de l a  in sc r ip c ió n  r e g i s t r a l  de l p resen - 

15 te  documento a la s  v a ria c io n e s  de d e ta l le  que no a l te r e n
su e se n c ia lid a d  que se resume en sus condiciones de nove 
dad en la s  s ig u ie n te s :
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1 3 .-  Máquina alim entadora y compactadora de m aterias 
t e x t i l e s ,  c a ra c te r iz a d a  esencialm ente porque e l  grupo de 
a lim en tación  va asociado en la  p a rte  in f e r io r  de un s i lo  
de acumulación de la  m ate ria  a t r a t a r  y e s tá  c o n s titu id o  
por una s e r ie  de c i l in d ro s  a lim entadores formados cada 
uno por un cuerpo a x ia l  o tambor rematado en su extremo 
por un e je  d e l que es s o lid a r io  un piñón, llevando dicho 
tambor cuatro  pa las  de s u p e r f ic ie  re c ta n g u la r  con su o la  
no o rien tad o  rad ialm ente  y con separac ión  angu lar de 906, 
disponiéndose e s to s  c i l in d ro s  p a ra le lo s  y e q u id is tan c ia d o s , 
tran sversa lm en te  a la  a b e r tu ra  de acceso , presentando un 
tab ique c e n tra l  de sección  t r ia n g u la r  que d iv id e  en dos 
l a  zona de en trad a  de m a te ria , con un mismo número de e le  
mentos a cada lado de d icha  pared .

2 3 .-  Máquina a lim entadora  y compactadora de m aterias 
t e x t i l e s ,  según la  a n te r io r  re iv in d ic a c ió n  y porque los 
c i l in d ro s  a lim en tadores van movidos por un m otorreductor 
v a riad o r de v e lo c id ad , m ediante una transm isión  de piñón 
y cadena, estando vinculado e l  conjunto de tra c c ió n  a la  
carcasa  de l a  máquina en un l a t e r a l  de l a  misma, girando 
dichos c i l in d ro s  a velocidad  muy b a ja , acogiendo la s  pa­
la s  de una forma p ro g re siv a  la  m a te ria  d e l s i l o .

3 3 .-  Máquina alim en tadora  y compactadora de m ateria s  
t e x t i l e s ,  según la s  a n te r io re s  re iv in d ic a c io n e s  y porque,



en l a  p a r te  i n f e r io r  de cada par de c i l in d ro s  de alim en­
ta c ió n  y en una p o s ic ió n  c e n tra l  en re la c ió n  a lo s  mismos, 
van d isp u e s ta s  unas pa las  b a tid o ra s , s o l id a r ia s  a unos e je s  
f in a liz a d o s  en un piñón, d isp u esto s  según una d ire c c ió n  
a x ia l  común a l a  de lo s  e je s  de lo s  c i l in d r o s ,  estando 
formada cada p a la  por una p lac a  de d e sa rro llo  re c ta n g u la r  
a so c iad a  a l  e je  c e n t r a l ,  con sus bordes prolongados por 
dos planos en volad izo  o rto g o n a les  a l a  s u p e r f ic ie  de üa 
p lac a  o rie n ta d o s  en d ire cc io n e s  o p u es ta s , que van rem ata­
dos por una pestaña  tam bién re c ta n g u la r , con un d ied ro  da 
en lace  sensib lem ente mayor a 90S, estando accionadas e s­
ta s  p a la s  por un segundo m otorreducto r anclado en un l a ­
t e r a l  de l a  máquina, cuya ac tu ac ió n  determ ina un g iro  
de la s  p a la s  a v e lo c id ad , muy su p e rio r  a l a  de g iro  de 
lo s  c i l in d ro s  a lim en tad o res .

4.a ,-  Máquina a lim en tadora  y compactadora de m ate ria s  
t e x t i l e s  según la s  a n te r io re s  re iv in d ic a c io n e s  y porque 
acoplada con l a  sección  de s a l id a  d e l conjunto a lim en ta - 
d o r, e s tá  d isp u e s ta  l a  cámara de com pactación, en cuyo 
tr a c to  v e r t i c a l  va s itu a d a  una c é lu la  u l t r a s ó n ic a  cone­
xionada con e l  m otorreducto r de accionam iento de lo s  c i  
l in d ro s  a lim en tado res , en forma que dicho conjunto es 
ac tivado  secuencialm ente , en función de l a  no p resen c ia  
de m a te r ia  en e l  paso de ca ída  de é s ta  en l a  camara, de­
tec tad o  por l a  c é lu la .

5 a .-  Máquina a lim en tadora  y compactadora de m aterias



t e x t i l e s ,  según todas la s  a n te r io re s  re iv in d ic a c io n e s  y 
porque l a  cámara de com pactaciún t ie n e  a l  menos una de 
sus paredes l a t e r a l e s  de mayor s u p e r f ic ie  m óvil y/o v i ­
b r a to r ia ,  por ac tu ac ió n  de un sistem a de e x c é n tr ic a  v in  
culado a su cuerpo que es accionado m ediante una tra n s  
m isión de cadena y piñón por e l  m o to rred ucto r que gob ie r 
na a la s  p a la s  b a tid o ra s , siendo l a  pared inmediatamen­
te  o pu esta  d e sp laz a b le  en e l  sen tid o  de lo s  desplazam ien 
to s  de v ib ra c ió n , pudiendo m o d ifica r  la s  secciones de 
paso máxima y mínima adap tándolas a la s  condiciones e s ­
p e c if ic a s  de l a  m a te r ia  a t r a t a r .

63.- MAQUINA ALIMENTADORA Y COMPACTADORA PE HATERIAS

TEXTILES".
La p re sen te  memoria co nsta  de doce ho jas fo lia d a s  

y m ecanografiadas po r una de sus ca ra s  y se i l u s t r a  en 
e l  plano que a l a  misma se acompaña.

M adrid,
PASCUAL PVANTO
P. P.

Firmado: Migad. A cato s Giroaís
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