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El presente invento se' refiere de un modo gene-
/

ral .a equipos vibradores para el manejo de materiales, ta­

les como alimericadores vibrantes, tamices vibrantes, empa­

rrillados vibrantes, transportadores vibrantes, equipos 

sacudidores para, fundición y aparatos envasadores vibrantes,. 
Has particularmente, el invento se refiere a un dispositivo 

vibrador operable como sistema vibrador de dos masas.

i Existen muchas propuestas, tanto en la técnica 
de patentes anteriores como en el uso comercial, para la 

construcción de equipos vibradores para el manejo de ma­

teriales. Las diferencias básicas entre estas propuestas 

de equipos residen en los modos diferentes de montar el 

miembro de trabajo que es hecho vibrar, tal como una cana­
leta para alimentar el material, y las diferencias en las 

técnicas mediante las cuales las vibraciones son transmitid 
das al miembro de trabajo.

Un dispositivo ampliamente usado para generar 
y transmitir vibraciones al miembro de trabajo supone el 
uso de un peso excéntrico asegurado a un árbol giratorio.
El árbol puede ser el de un motor eléctrico o el árbol 

puede ser independiente y estar accionado por una correa 

por un motor separado del árbol. Con un árbol independien­
te que es accionado por correa, el propio árbol puede for­
marse fácilmente para que tenga una parte excéntrica. Pue­

den asegurarse más de un peso excéntrico a un árbol rota-s
• • i

tivo para producir energía de trabajo vibratoria. Todo es­
to se conoce ya en la técnica anterior.

■cociste una diversidad de enseñanzas en la téc­
nica anterior para transmitir la energía de trabajo vibra­
toria generada desde el excitador al miembro.de trabajo.
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- 3e sabe ya, en la técnica anterior, y se ha em­
pleado mucho a escala comercial, tener muelles de ballesta 

de ángulo fijo soportando al miembro de trabajo y al exci­
tador como una unidad por encima de una base de montaje.

En algunos equipos vibradores, el equipo está suspendido 

o soportado sobre muelles aisladores, funcionando el exci­
tador y el miembro de trabajo como sistema vibrante de dos 

masas. En tal sistema, el excitador sctúa como una masa y 

el miembro de trabajo actúa como segunda masa, estando las 
masas diseñadas con relación a la frecuencia natural del 
sistema en su conjunto.

En el presente invento, un dispositivo vibrador 
para accionar miembros de trabajo usados en los alimenta- 

dores, tamices, transportadores y otros dispositivos vi­
brantes que manejan material a granel, puede funcionar co­
mo sistema vibrante de dos masas. Un excitador de pesa(s) 
excéntrica(s) accionado por motor se emplea formando una 
masa con un bastidor u otro elemento y un miembro de tra­

bajo forma una segunda masa. Las dos masas están acopladas 

por muelles para transmitir la energía de vibración genera­
da por el excitador a la segunda masa.

Este acoplamiento por muelles entre las dos ma­
sas es ajustable en un plano en general vertical para va­

riar la dirección de la aplicación de las fuerzas del exci­
tador transmitidas desde la primera a la segunda masa. Es­
ta capacidad de ajuste del acoplamiento por muelles permi­
te fijar la dirección de aplicación de las fuerzas del ex­
citador como lo exijan las condiciones de uso. Ciertos ma­
teriales y partes individuales pueden requerir aceleración 
vertical muy específica de la superficie .de transporte que50
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-es fijada por la frecuencia de funcionamiento, carrera y
/

ángulo de inclinación de los muelles. Ss muy deseable po­
der ajustar estos parámetros para acomodarse a las carac- 

, terísticas del material que se está manipulando. Asi, la 

posibilidad de 3juste del acoplamiento por muelles *ofrece 
gran flexibilidad'al proporcionar un equipo vibrador que, 

incluso después de haberse instalado en un iugar de uso 

particular, puede ajustarse si el montaje original del ' 
equipo no fuera completamente satisfactorio para el uso en 
el que.ha de emplearse.

Además, con el invento, el empleo de un motor 

de c.c. del tipo con escobillas o s.in escobillas es parti­
cularmente útil en alimentadores y tamices pequeños■

Con lo que antecede a la vista, es un objeto 
primordial de este invento .crear un dispositivo vibratorio 

operable como sistema vibrante de dos masas en que los me­
dios de muelle que acoplan las dos masas del sistema son 

ajustables para variar la dirección de aplicación de las 
fuerzas del excitador generadas en una masa y transmitidas 
a través del acoplamiento de muelles a la segunda masa, 

en que las masas están aisladas del soporte en su posición 
de uso para eliminar la transmisión de vibraciones al so- 
porte. . '

Otro objeto de este invento es crear el disposi­
tivo vibrador como se ha descrito en lo que antecede en el1.

\

que el acoplamiento ajustable de muelles .está al descubier­
to en el costado del dispositivo vibrador, de tal modo 

que sea fácilmente accesible para ajuste según pueda ser 
necesario en el servicio y en el uso del dispositivo.

Otro objeto del invento es crear un dispositivo



p- HoJh m'imr4“/

/

5

10

15

20

25

/

-vibrador que incorpora un miembro de trabajo, cuyo dispo­
sitivo puede ajustarse fácilmente después de instalado pa­

ra hacer que su funcionamiento sea completamente satisfac­
torio para el uso particular y el tipo de material que se 
está manejando.

También es un objeto de este, invento crear un 

dispositivo vibrador mas o menos normalizado que puede 
construirse y admitir luego* uno de una diversidad de dife­

rentes miembros de trabajo, tales como un tamiz, canaleta 

de alimentación, transportador, etc. montado en este dispo- 
sitivo vibrador normal.

Los objetos anteriores, y otros, del invento, 
resultaran evidentes al considerar los detalles descritos 
de realizaciones preferidas del invento, que se dan en re­
lación .con los siguientes dibujos.

La fig. 1 es un alzado lateral de una realiza­
ción del dispositivo vibrador de este invento incorporan­
do una canaleta de alimentación;

la fig. 2 es una vista en sección dada por la 
línea 2-2 de la fig. 1;

la fig, 3 es un8 vista en corte dado por la lí-- f
nea 3-3 de la fig. 1;

la fig. 4 es una vista en corte dado por la lí­
nea 4-4 de la fig. 1; • \

la fig. 5 es una gráfica' que muestra las condi-
• /

ciones de vibración en las cuales funciona el invento;

.18- fig. 6 es un alzado lateral de una segunda 
realización del 'invento empleando un excitador de árbol 
cqn excéntricas accionado por correa;

i

la fig. 7 es una vista en alzado con partes en.50
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_sécción de \La'realización de la .fig. 6;

la fig. 8 es una vista en corte dado por la- i 
línea 8-8 de la fig. 6; j

la fig. 9 es una vista en corte dado por la lí­
nea 9-9 de la fig. 6;

la fig. 10 es una vista que muestra un disposi­

tivo vibrador semejante al ilustrado en la -fig. 6, con e.1 

alimentador suspendido sobre muelles aisladores y cables 
desde un soporte elevado;

la fig, 11 es una vista en alzado lateral de 
¡ana tercera realización del invento en la que una canaleta
i

de transportador forma parte del dispositivo vibrador;

la fig. 12 es una vista en corte dado por la lí­
nea 12-12 de la fig. 1 1;

la fig. 13 es una vista en corte dado por la 
línea 13-15 de la fig. 1 1;

la fig. 14- es una vista en corte dado por la 
línea 14— 14- de la fig. 11;

la fig. 15 es una vista en alzado de un conjun­
to de acoplamiento por muelles que emplea caucho unido a 
las superficies de los miembros interior y exterior, que 
es utilizable en el presente invento;

la fig. 16 es una vista en sección dada por la 
línea 16-15 de la fig. 15; • -

la fig. 17 es una vista en alzado de un acopla­
miento de muelles como alternativa al acoplamiento mostra­
do en la fig, 15 y que emplea muelles helicoidales en lu­
gar de caucho; y 1

. i

la fig. 18 es una vista en corte dado por la 
línea 18-18 de la fig.' 1?.30
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_ -La fig. 1 ilustra una realización del presente
invento. Aunque el dispositivo vibrador de este inventoj

es apropiado para diferentes estructuras- en que se utiliza
energía de trabajo vibrante, las realizaciones del invento
se ilustran convenientemente en relación con alimentadores

y transportadores. Evidentemente, el invento puede emplear- 
.  ̂ I

se con alimentadores pequeños, alimentadores grandes, ali-
meniadores rectilíneos de piezas, tamices, rejillas, trans­

portadores, sacudidores para fundición y envasadores, todos 
los cuales se basan en un grupo de parámetros de diseño
i

comunes.
/

En la fig. 1, se ha ilustrado un pequeño ali- 
mentador 10 que incluye una canaleta alimentadora 12. El 
dispositivo funciona como sistema vibrador de dos masas 

con la base 14 formando una primera masa que lleva un ex­
citador de pesa excéntrica accionado por motor como descri­
biremos, y la canal 12, junto con el bastidor 16 que la 
soporta y que forman la segunda masa del sistema de dos. 

Como se muestra más claramente en la fig. 2, la primera ma­

sa 14 está acoplada a los muelles 18 transmisores de las 

vibraciones para transmitir vibraciones generadas por el 

excitador de pesas excéntricas montado sobre la base a la 
segunda masa que incluye la canaleta 12 del miembro de tra­

bajo, de tal manera que la energía de trabajo vibratoria 

del excitador mueva a la canaleta para llevar a cabo la 
alimentación o avance del material. :

v-.. (

La base o primera masa 14 que lleva el excita-
¡

dor de pesas excéntricas está montada sobre muelles aisla­

dores como se ve mejor en la fig. 4. Un soporte de base B 

tiene asegurado a él, por pernos 20, por ejemplo, un perfil
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_acanalado 22, estando asegurado uno de estos perfiles a 

la oase S en cada extremo del alimentador vibratorio, como 
se muestra en la fig. 1. SI muelle aislador viene dado 

por un montaje de caucho 24- que comprende un par de aran­

delas unidas a caras opuestas de un bloque de caucho. Una 
arandela esta atornillada al perfil en U 22 por un conec­

tador 26 de tornillo y tuerca mientras que la otra arande­

la está asegurada a la base 14-, que forma parte de la pri­

mera masa del sistema de dos masas vibrantes. El montaje 

de caucho 24- aisla las vibraciones del alimentador para 

que no sean transmitidas a la estructura de soporte del 
dispositivo vibrador.

-̂ 1 excitador de pesa excéntrica accionado por 
motor llevado por la base se ilustra mejor en la fig. 3. 
Comprende, con preferencia, un motor 30 de corriente con­
tinua, con escobillas o sin ellas, que está montado sobre 
una base 14-. El motor 30 tiene un árbol 32 con dos extre­

mos. Cada extremo del árbol 32 tiene una pesa excéntrica 
3^ estando encerrada cada una, como protección, dentro de 
una cubierta 36. Se comprenderá que el motor 30 es alimen­
tado apropiadamente por'cables que no hemos mostrado para 
que haga girar a las pesas excéntricas 34-. El motor 30,

■s

convenientemente, está fijado a la base 14- por tornillos 
58. ; ' \

Los muelles de acoplamiento 18 para transmitir 
vibraciones desde el excitador soportado por la primera 
masa a la segunda masa consistente en el bastidor 16 y la 
canaleta 12, consisten cada uno en un par de bloques de 

caucho 4-0. La pared interior de cada bloque 4-0 está unida 

a un miembro interior 4-2 y la pared exterior de cada bloque
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3 0  está unida a un miembro exterior 44. 2sta estructura se 
muestra en las figs. 15 y 16. El miembro interior 42 está 

asegurado por el tornillo mecánico 46 al bastidor 16 pór 

la tuerca 48. El miembro exterior 44, como se ve mejor en 

las figs. 1 y 15, tiene patillas 50 que se extienden ra­

dialmente y diametralmente dispuestas. Estas patillas 50. 
quecjan encima de la superficie exterior de las placas que 
forman la base 14, Cada patilla 50 tiene una ranura arquea­

da 52. Un sujetador roscado 54 se extiende a través de ca­

da ranura 52 y rosca en la placa adyacente que forma la 
base 14. Aflojando el tornillo 46 y el sujetador 54, el 

miembro exterior 44 del acoplamiento de muelles puede ajus­

tarse con relación al eje geométrico del sujetador '46 para 
regular la dirección de aplicación de las fuerzas de vibra­
ción desde el excitador que está en la masa que forma par­

te de la base 14 a la segunda masa formada por el bastidor 
16 y la canaleta 12.

Esta variación en el ajuste de los acoplamien­
tos de muelle 18 puede estar dentro del arco del ángulo A 

como se muestra en la fig. 1. Con preferencia, el árbol 

de excéntricas del excitador está situado con su eje geomé­
trico sustancialmente en el centro de gravedad <CG) del 
conjunto de la base y la canaleta. Normalmente, la apli­

cación de fuerza está generalmente en línea con la línea 
mostrada en la fig. 1, que sé extiende desde el CG de la 

base 14 a través del CG de la canaleta. El dispositivo pue­
de construirse para que tenga el CG de la base por debajo 
y hacia atrás del eje geométrico del excitador, como se 

muestra en las figs. 1 , 6 y 1 1, en cuyo caso el ajuste de 

los muelles de acoplamiento 18 tendrá un efecto de excita-
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_ción algo diferente. 3n cualquier caso, los muelles de 

accionamiento 18 se ajustarán para acomodarse mutuamente. 
Guando se ajustan hacia arriba de la línea entre los dos 

centros de gravedad, , el excitador comunicará un mayor mo­

vimiento vertical al alimentador de canaleta, en compara­

ción con las vibraciones longitudinales. Análogamente, 

cuando.los muelles de acoplamiento 18 se ajusten hacia 

abajo de la línea entre los dos CG, el movimiento longitu-

dinal(será mayor y las vibraciones verticales serán menores/
Un perno pasante 56 y uh espaciador 58, como se 

muestra en la fig. 4, sirven para sujetar las placas que 
componen la base 14. Como se muestra en la fig. i, se em­

plean al menos dos de tales pernos y espaciadores junto a 
los extremos de la base 14.

La fig. 5 ilustra a modo de ejemplo mediante 
una gráfica condiciones típicas de funcionamiento de los 
dispositivos vibradores de este invento. La cresta .de la 
curva representa la velocidad de resonancia para la vibra­
ción cuando la velocidad del árbol del excitador en rpm 

es igual a la frecuencia natural en ciclos por minuto. Sn 
estas condiciones, la cantidad de lambda es igual a 1.

Sin embargo, no es razonable operar en la cresta o a la 

frecuencia de resonancia y el aparato se.hace trabajar 
usualmente a alrededor .de 0,9, que en la fig. 4 se'ha re­

presentado por la velocidad máxima de alimentación. Cuando 
la cifra de lambda se reduce a una relación de aproximada­

mente 0,6, el dispositivo vibrador, efectivamente, tendrá
una relación o régimen de alimentación igual a cero.

. \

La 6 muestra una segunda realización del
i

invento. Los componentes básicos son muy semejantes a los
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_d.e 'la estructura'de la realización de la'fig. 1. La base 

14-0 tiene muelles de acoplamiento ajustables 180 similares
0 los ya descritos con respecto a la primera realización. 
Una canaleta 120 está acoplada a la base 140 por los mue­

lles 180, Como en el caso de la realización anterior, los 

muelles aisladores 100 soportan al dispositivo vibrador 
sobre la superficie B./ 1 

■ La diferencia básica entre las realizaciones
primera y segunda es que un árbol independiente 102 está

montado sobre la base 140 por medio de un cojinete de bo-
1

PLas o de rodillos esféricos 104 llevado por la base 140.

El árbol 102 tiene una parte excéntrica 106 tal que, al 
girar el árbol 102, la parte excéntrica genera las' vibra­
ciones de la energía de excitación que se transmiten por

i

los muelles de acoplamiento 180 a la canaleta 120. Un ex­
tremo del árbol 102 lleva una polea 108. Una polea 114 en 

el árbol motor tiene la correa 110 aplicada para acciona­

miento con ella de tal modo que la alimentación apropiada 
de corriente al motor 112 mediante cables (que no hemos 

mostrado) actúe para mover el árbol excitador. Esta polea, 

en forma de polea de garganta sencilla, es con preferencia 

ajustable o de paso variable, de tal modo que la velocidad
de accionamiento pueda alterarse sencillamente cambiando

/

el diámetro de la polea o el paso, incluso aunque se use 
un3 velocidad constante del motor de c.a. de 1800 rpm o 

3600 rpm, para accionar el árbol excéntrico 102. Una co­
rrea 110 se aplica a la polea 108 y se extiende hasta un 

motor 112 que está montado sobre la base 140 espaciado 

del eje geométrico del árbol de excéntricas 102. Como se 

muestra en la fig. 6, el motor puede estar montado con po-
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-sioilidad de ajuste sobre una bancada 116 empernada a la 
base/140 por pernos 118. la bancada 116 está ranurada en

‘ i

arco en 112 en un extremo de ella para acomodar o absorber 

, el atirantamierto de la correa para accionamiento adecuado 
y permitir también el ajuste del motor para' acomodar di­

ferentes diámetros o pasos de la polea ajustable 114 o el 

motor 112. Una cubierta apropiada 124 puede sujetarse a la 

pared lateral de la base 140 para encerrar el accionamiento 
de correa y las poleas en el motor 112 y el árbol de ex­

céntricas 102. Las figs. 8 y 9 muestran vistas en corte 

por la realización de la fig. 6 y la fig. 7 muestra un al­

zado de extremidad de la construcción de la fig. 6.

La fig. 10 muestra un dispositivo vibrador idén­
tico a la realización de las figs. 6, 7, 8 y 9. La única 

diferencia es que, en lugar de usar muelles aisladores 100 

debajo del dispositivo para soportarlo desde una superfi­
cie B, el dispositivo de la fig. 10 está soportado desde un 
techo 0.

B1 dispositivo mostrado en la fig. 10 tiene pa­
tillas 126 aseguradas junto a los extremos de la base 140 
a cada lado de la base. Un cable metálico 128 está conec­

tado a cada patilla y se extiende.hacia arriba por abertu­

ras que atraviesan el techo de soporte C. Unos muelles ais­

ladores 130 están soportados entre arandelas 132 superiores 

e inferiores. Cada cable se extiende a través de un muelle
t̂

aislador I30 y arandelas 132, teniendo la extremidad su­

perior de cada cable una tuerca 134 roscada sobre el conec­
tador 136 fijado al extremo superior del cable. Así, el 
dispositivo vibrador queda suspendido del techo C y las vi­
braciones del dispositivo no pueden ser transmitidas a la
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_estructura de soporte,
i
j i La fig. 11 muestra un transportador alargado 

que emplea el invento en una aplicación práctica diferente. 

Este transportador alargado tiene características y cons­
trucción básicamente similares a las de la primera ‘reali­

zación mostrada en la fig. 1. Tiene una. canaleta de trans­

porte 212, una base 214 y una serie de muelles de acopla­

miento ¡218 que acoplan la base y la canaleta de una manera 1
similar a la antes descrita para las otras realizaciones.

10 La base 214 está soportada adecuadamente sobre muelles ais­
ladores que funcionan del mismo modo que los muelles ais­

ladores antes descritos para las otras realizaciones. Un 
excitador de pesas accionado por correa está montado sobre 

la base 214. Sste excitador incluye un árbol de excéntri-

15 cas 202 montado en cojinetes 204 en cada extremo del ár­

bol, estando asegurados estos cojinetes a la base 214. Co­

mo se muestra en la fig. 13» el árbol 202 tiene una parte 
excéntrica 206 que, cuando el árbol es hecho girar, genera 
la energía de vibración para accionar la canaleta 212 de

20 transporte. Una polea 208 está montada sobre el extremo
!} del árbol 202 y una correa 210 se aplica a la polea 208 

para moverla. Un motor 215 está montado sobre la base, es­

paciado del árbol de excéntrica 202. Lleva la polea 216 

con la correa 210 que se aplica a dicha polea para movi-

25 miento. SI motor puede montarse de manera ajustable sobre \i'
\

/

la base 214 por medio de una placa 220 del mismo modo que 

el motor descrito que estaba montado en la realización de 

la fig. 6. Una cubierta apropiada 222 puede disponerse pa­
ra encerrar la correa y las poleas.

30 El funcionamiento básico de la realización mos-
22019 • ■
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lirada en las figs. 1 1, 12, 15 y 14- es el mismo que el de 
las realizaciones antes descritas.

5

la base 21-4- está adecuadamente montada sobre 
bloques de caucho aisladores 224- que soportan el disposi­

tivo vibrador por encima de una superficie de soporte para 

impedir que las vibraciones del dispositivo sean transmiti­
da ai soporte.

Las figs. 17 y 18 ilustran una construcción al-

10

ternativa para los muelles de acoplamiento 18, 180 0 218. 

La construcción alternativa de los muelles puede sustituir 

a las realizaciones que antes hemos descrito en las que se 

emplean caucho natural 0 sintético con las características

15.

amortiguadoras bajas del caucho natural. El muelle'de aco­
plamiento alternativo 250 tiene un miembro interior 252 y 

un miembro exterior 254 muy similares a los miembros inte­
rior y exterior de los muelles de acoplamiento que antes 
hemos descrito. El miembro exterior 254 tiene patillas ra­

diales 256 que se extienden hacia fuera, cada una de las 

cuales está ranurada en 258 para dar las características
20 de capacidad ajustable de los otros muelles de acoplamien­

to. En lugar de los bloques de caucho, una serie de mue­

lles helicoidales metálicos están dispuestos entre el miem- 
bro interior 252 y el miembro exterior 254. Estos muelles

25
helicoidales están bajo compresión y están diseñados para 
dar una potencia elástica al menos doble de la potencia

y7
• /  *
elástica de cizallamiento a fin de correr sólo a lo largo

de la línea de inclinación de los muelles de acoplamiento.

La potencia elástica de cizallamiento determinará la fre-
. -\

cuencia natural del sistema vibrante de dos masas y no ocu—
30 rrirá excitación en la dirección de compresión porque la

22019 '
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.potencia elástica en compresión es mucho mayor que en ci- 

zallamiento. Como el caucho natural o o'., sintético están 

limitados en cuanto a su capacidad para resistir altas tem­
peraturas, el conjunto alternativo de Euelles 250 de las 

figs. 17 y 18 resulta ser adecuado para manipular materia 
les a granel con alta temperatura.

Como se ha dicho antes, un motor de c.c. del 

tipo con escobillas o sin ellas es particularmente adecua­
do para transportadores pequeños o similares. Usando un 

/
control del tipo de RSC (rectificador de silicio controlado) 

(no mostrado) la velocidad máxima ajustada para el motor 
de c.c. con relación a la frecuencia natural para el sis­
tema vibrante de dos masas puede regularse y también la 

velocidad del motor de c.c. puede variarse hacia abajo des­
de este punto de ajuste máximo lo que variará la carrera 
de la canaleta y controlará así el caudal del material que 

se está manejando. Una velocidad preferida para el motor 
de c.c. en alimentadores pequeños estaría entre 2000 y 

2500 rpm. También, el motor de c.c. es de fácil control 

para el frenado a parada instantánea lo que se necesita 

en aplicaciones de envasado en que se requiere un exacto 

control dé1 peso del material alimentado a una balanza.

El uso de un motor de c.c. está limitado razonablemente a 
un tamaño máximo de canaleta de irnos 250 cm de anchura y
750 mm de longitud.

/
Cuando se use un motor de c.a., las velocidades

normalmente disponibles son .sólo 1800 o 36OO rpm. Así,

se emplea un accionamiento por correa en V con una polea 
\

de paso variable para ajustar la-velocidad máxima con reía-
t

ción a la frecuencia natural del sistema.vibrador acoplado
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■por inúelles, de dos masas. En unidades grandes, que empleen 
accionamientos de múltiples correas en V con varias gar­
gantas en las poleas, el tamaño exacto de la polea en el 
. árbol de excéntrica o la polea del motor y el árbol se de­

terminaría por cálculo y ensayo real en el momento del mon­
taje. 3e obtiene una carrera variable cambiando la veloci­

dad del motor mediante un control adecuado que altere el 

voltaje o la frecuencia de la alimentación de corriente al 
motor.,

/  . •

Aun cuando hemos descrito varias realizaciones
específicas del invento, será evidente para los expertos 

que pueden hacerse en ellas cambios y modificaciones sin 

apartarse por ello del invento. Por consiguiente, se pre­
tende en las siguientes reivindicaciones cubrir todos es­

tos cambios y modificaciones que caigan dentro del verda­
dero espíritu y alcance del invento.

22019
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REIVINEI PACIONES

los puntos de invención propia y nueva que se pre­
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de 
Invención en España, por VEINTE años, son los que se reco­

gen en las reivindicaciones siguientes:
la.- Un dispositivo vibrador que puede funcionar 

como sistema vibrante de dos masas, para mover un miembro 
de trabajo tal como se usa en alimentado res vibrantes y si­
milares, que comprende: una primera masa que lleva unos me­

dios excitadores de pesa excéntrica movida por motor para 
producir energía de trabajo vibrante, una segunda masa que 
tiene un miembro de trabajo que forma parte de'dicha segun­
da masa, medios de muelle transmisores de vibraciones que 
acoplan dichas masas para transmitir dicha energía de traba­
jo vibrante desde dicha primera masa a dicha segunda masa, 

siendo dichos medios de muelle capaces de deflexión sustan­
cialmente solo en una única dirección para aplicar las fuer­

zas del excitador a dicha segunda masa sustancialmente solo 
en dichas direcciones, y angularmente ajustables con rela­
ción a las dos masas citadas con independencia de dichos 
medios excitadores para permitir la variación en la direc­

ción de aplicación de las fuerzas del excitador según lo 
exijan las condiciones de uso, y muelles aisladores que so­
portan a dichas masas y a dichos medios de muelle para eli­
minar la transmisión de vibraciones a la estructura que so­

porta al dispositivo vibrador.
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22.- Un dispositivo según la reivinfiicación la, 

en el cual dichos:medies excitadores 'comprenden una pesa, 
excéntrica asegurada a cada extremo de un motor de árbol 

con dos extrenos para que las pesas sean accionadas direc­

tamente por el árbol de dicho motor.
32.- Un dispositivo según la reivindicación 22, 

en el cual dicho motor es un motor de c*c. del tipo de es­

cobillas,
4&.- Un dispositivo según la reivindicación 22, 

en el cual dicho motor es un motor de c.c» del tipo sin 

escobillas.
5£.- Un dispositivo según la reivindicación 12, 

en el cual dichos medios excitadores comprenden un árbol 
llevado por dicha primera masa con, al menos, una pesa ex­
céntricamente montada sobre dicho árbol, una polea asegu­
rada a dicho árbol, un motor llevado por dicha primera, ma­
ca, y al menos una correa que conecta para accionamiento á 
dicho motor con dicha polea para que dicho motor accione 
a dicho árbol.

62,- Un dispositivo según la reivindicación 5-, 

en el cual dicha polea es de paso variable, con lo cual la 
velocidad de giro de dicho árbol puede cambiarse en rela­

ción con la velocidad de dicho motor.

7-.“ Un dispositivo según la reivindicación 5-f 
en el cual dicho motor es un motor de c.a.

82,- Un dispositivo según la reivindicación 12, 
en el cual dichos muelles aisladores vienen dados por mue­
lles dispuestos entre un soporte situado bajo dicho dispo­
sitivo y dichos primeros medios.

92.- üh dispositivo según la reivindicación 12,
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en el cual dichos muelles aisladores vienen dados por mue- 
■iles interpuestos en medios de cable de conexión entre di­
cha primera masa y un soporte situado encima ce ciicho dis­

positivo .
10^,- Un dispositivo según la reivindicación 1-, 

en el cual dichos medios de muelle transmisores de vibra­

ciones comprenden una pluralidad de conjuntos compuestos 

de miembros interiores y exteriores, muelles transmisores 
de vibraciones dispuestos en compresión entre dichos miem­
bros, estando uno de dichos miembros conectado a dicha pri­
mera masa y estando el otro de dichos miembros conectado a 
dicha segunda masa, estando dichos miembros alineados en 
general con dicha dirección de aplicación de las fuerzas 
del excitador para transmitir dicha energía de trabajo vi­
brante a dicha segunda masa en la dirección de cizallamien- 
to de dichos muelles transmisores de vibraciones.

lis,- Un dispositivo según la reivindicación 10-, 

en el cual dichos muelles transmisores de las vibraciones 
vienen dados por caucho bajo compresión entre dichos miem­

bros estando dicho caucho unido a cada uno de dichos miem­

bros.
• 122.- Un dispositivo según la reivindicación IOS, 

en el cual dichos muelles transmisores de las vibraciones 

vienen dados por muelles helicoidales en compresión entre 

dichos miembros.
13ü.- Un dispositivo según la reivindicación 12, 

en el cual dicha primera masa comprende una base, dicha se­
gunda masa comprende un bastidor que lleva a dicho miembro 
de trabajo, y dichos medios de muelle comprenden una plura­
lidad de conjuntos transmisores de vibraciones que acoplan
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dicho bastidor a dicha base, estando montado cada uno de 
“dichos conjuntos de-manera que .puede, ser- ajustado angular­
mente en un plano" generalmente', vertical con relación a di­

cha base y a dicho bastidor.
14a.- un dispositivo según la reivindicación 13-, 

en el cual cada uno de dichos conjuntos comprende miembros 
interior y exterior, muelles transmisores de vibraciones 
dispuestos en compresión entre dichos miembros, estando vino 
de dichos miembros conectado a dicha base y estando el otro 
de dichos miembros conectado a dicho bastidor, estando en 

general dichos miembros alineados con dicha dirección de 
aplicación de las fuerzas del excitador para transmitir di­

cha energía de trabajo vibrante a dicho bastidor en la di­
rección de eizallamiento de dichos muelles transmisores de 
las vibraciones.

15a.- Un dispositivo según la reivindicación 14a, 
en el cual dicha base incluye una placa lateral vertical 
que se extiende a lo largo de cada lado de dicha base, di­

cho miembro exterior de cada uno de dichos conjuntos tie­
ne patillas ranuradas que se extienden radialmente que que­
dan por encima de la superficie exterior de la placa con la 
que está asociado, y unos primeros medios de sujeción se 
aplican a través de cada ranura de patilla con su placa aso­
ciada para asegurar de modo ajustable dicho miembro exte­
rior a la placa con la opie está asociado, estando por lo 
menos dos de dichos conjuntos asociados con cada placa ci­
tada.

I6s.- Un dispositivo según la reivindicación 15 a, 
en el cual unos segundos medios de sujeción aseguran a ca­

da miembro interior de cada uño de dichos conjuntos a di-

I IoJh núm. j - y



1 - Iíojh niinV;̂'

1

5

10

15

20

25

30
23059
VAL

cho bastidor
>

17S.- Un dispositivo según la reivindicación 162, 

en el cual dichos medios de sujeción vienen dados por suje­

tadores roscados.
18o.- Un dispositivo según la reivindicación 162, 

en el cual dichos muelles transmisores de la vibración vie­

nen dados por caucho en compresión entre dichos miembros de 
cada uno de dichos conjuntos, estando dicho caucho unido a 

cada uno de dichos miembros dentro de cada conjunto.
192.-Un dispositivo según la reivindicación 162, 

en el cual dichos muelles transmisores de las vibraciones 

vienen dados por muelles helicoidales en compresión entre 
di dios miembros de cada uno de dichos conjuntos.

20£.- Un dispositivo según la reivindicación 132, 
en el cual dicho excitador de pesas excéntricas tiene su 

eje geométrico de rotación situado en esencia en el centro 
de gravedad de la primera del conjunto de la primera y de 

la segunda masas.
212.- Un dispositivo vibrador.
Sal y como 3e ha descrito en la Memoria que antece­

de, representado en los dibujos que se acompañan y con los 

fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de VEIN2E hojas escritas a má­

quina por una sola cara.
Madrid, 28JW1979



<sj 00

J
/

(D

to in
CVl (M

i

>
• í

FI
G

.1
7





I/IX

1*70 8 2> V , -* * í* & *s; ..

i
14

'26 /
r  s £ V-1 -»■ /- /■ n ■ ' (
?5G 4 254

\
< r r

/

■258

-2 5 6

FIG.17

£**
• 

O
I



XI/x: 
MiTirn 

‘a mv:1-I
*1

FI
G

.3



V.ILLIAM V. S'UHLIN

BBZSa ¿zzzza

12*

36

34

J



II/IX

p 7 ° « 2 6



1I
/I
X

tí
n  

.  i

FI
G

.5



'.■.ILLIAM V. SFURLIN

14-

24N

FIG.5

*
/s
 s
 s
 s
 s



III/IX

FIG.4



P7
0 
8¿

#

’ i

■ 4
t 4

FI
G

.7



:ak V. SÍUHLIN



_ • a g x
p 7 0  8 7 6



W1
LL
IA
K

>

FI
G

.9



WILLIAK V. .'URLIN

QSSP

ESFfl

FIG.9



V/IX
> 7 0 8 2 '



IL
LI
AK
 V
. 

E3 
l'H

LIK
 

Vl
/I
X

-,'J

tí- *«• ^
* <V Vooo

oK \s

FI
G

.1
0



wILLIAK V. SH'aiIK

•v>
-, !•— *■



Vl/ix

? r a a i  i

FIG.10



il
U

.-
íL

IN
 

V
II

/
IX

>
k:
- t

FI
G

. 1
1



..ILLIAK V. SPUIÍLIN

I

FIG. 11



I
VII/IX

218

i

FIG. 11



' « I

FI
G

.1
3



V.ILLIAM V. UHLIN

FI6.12

FIG. 13



VIII/IX



IL
LI
AK
 V
. 

S.
'U
HL
IK in

t

FI
G

.1
5



FIG.15



IX/IX

FIG.14
214


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



