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4.

 Esta inveneién se vefiere a’un mecaniomg de lim—
pla~porsbrisas arrastrado por un motor reversible gque fun~——
clona en tna direcci&g de rotacidn en avance durente el ba~
rrido normal y on una direccidn de rotecidn en retroceso —

5« cuando se precisa “esiacionar” las escobillas. |
Con tnles mecanismos, es habitual disponer un miem
bre oscilable 1ineé3mnte pare ser srrastirodo por el moloxr
reversible a través de una manivela, estande conectado el ~
miembro osollable linealnente con las escobilias por medio
10« de un varillaje o un c¢able de cremallerss Con ¢l fin dg ==
efectuar el estacionamiento de las escobillas en una posie~~
oién en la que no difienlten lo visién a trovés del parpbrl
pag, se prevé us interruptor de f£in de carrera :ixw- es a_aqi-g
nado dniezmente cumndo aloangsn las _escobiﬂéé sx;;;;msic:l_.é@;
15. de estacionaniento. Ia préctica habitusl ha consitido en =
disponer el imterruptor de fin de carrera en el trayecto de
movinfeato de la correders oscilable linealmente de tal mo=
do que sea accionado por ella dnicsmente cusnda 86 méﬂa
el motor puesto que esta inversidn de la direccidn de fqn-??
20. cionamiento del motor hace que lg correderva so¢ deaplaée m‘?:g_
| méticamente més allf de su ifmite sormal de recorrido entm
extremo de su carrers. Existe unz tendencia crecienbe rhrg:
maximizar el drea barrids por las escobillas durante el fun
cicnemiento normal y de este mode el movimlento extra z?egu_g_
25. rido pare desplazar lss escobillas s su posicién do estseip
namiento estd haciéndoce c¢ada ves mds pequefio, por ojemrle
golamente 102 del arco de recorrido. Esto quiere decir q:;e.""'
es necepario Qolocar &l interrﬁp‘tor de fin de carrera 'da -
ma maném extremadomente preciss en relamoldn con lp corTe=-

30. dera porque, al final de la carrera de la corredera, peque~
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Nos srrores en 8l peslcionamiente del interruptor de fin -
de carrera dan como resultado grandes errores en la pogi~ ~
gién de estacionamiento demeada d&e las eocoblllas. Se pre~-
clard que es esencisl asegurar que ol interruptor de fin de

carrera pueds ssr asciooado por la corradera puesto que, de

otro modo, o1 motor continuaria funolonsnde yes que se vonti
wig la alimentacidn electrica para el motor a través del in
tarruptor d' fin de carrers cuando es abierto el interrupe-
tor ds control accionable manuziments por lo gue, #i no se

abre nunce ¢l interruptor de fin de carrers, el motor conti

noard funcionando.
Es on objeto de 1la presente invencidn eviter o m_#‘
tigar la desveninla antes indicadn en un mecsnismo de lime~

R

pia~parabrisss gque es mpcclonado por un motor reversidble rre

viendo uns construccidn que permita estuacionar las escobllles

de una formas nés precisa y qus asegure que el funclonapien
%o del interruptor de fin de carrers pueds producirse ds —
nna maners estable.

ﬁc souerdo con la pressnte invencidn, ss propor=—

sions, en un mecanimo de limpia~parebrisss gcclonado pop -~

motor reversible que incluye un miembro giratorio a travée

del cunl se imprime &l arrastirve a una escobilla a pertiw«@
dal motor reversible, un dispesitive pera acvionar un intoe-
rraptor de fin de cerrera pare paray ol motor en una posie

oidn sstacionada de la escobilla, comprendiendo dioho dispo

sitive un elemento accionador del interruptor de fin de ca~-
rrera nontado, durante en uso, pars girar alrededor del eje
el mienbro girvatorio, oo miembro impualsor montade para gi~
rexry durente su uso, gon el miembro giratorio y acoplatle -

en relacién ds srrastre con &l elezento sccionadoy en las ~ -
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direseclones de rotacidn en avance y mﬁrocew del miembyro =
giratordc, estendo dispuestos el miembro impulsor ¥ el ele~
mento mecionador del inkerruptor de mode gue, en la direc~—

~¢idn de rotacidn en pvence del miembro giratordo, el elemen

to sccionador sem empuindo dentro de uom posiclfn on lg ==’
gue el interruptor de fin de carrera e encuentra fuers de

Ba recorridos de desplazeniento ¥, en lao direccidn de xotas '

eién on retrocese del miembro girstorios el elemento accio-
nador e6 empujedo dembro € una posicidn en la que &3 intom
rruptor de fm de -nerrei-a s encuentra en- eu trayecto fe =
desplazemiento de tal mods que el interruptor de fin de eca-
PIora eeaw;aeeionaﬂa en uns posicidn anzular pradateminﬂda“
del ndembro giratordo (nicemente cuende este Gikimo esti ot
vando en la direccidn de retrocesc. : - “
#n una forma de veglizacidn preferida, el elemento

' aseoionador co empufado por medlos eldsticos Sentro de uns =

20+

e

30

do sus posiciones cltadad y ¢l mienbro fmpulsor, en una de
las direccicnes di demplavemiento del miembre giratorio, ag ‘__
tun sobre el elemento mccionador en une direceidn apmpiada;
para oponerae a los medios elénticos. Preferiblemente, e‘l"ﬁ-
mienbre impuleor actda sobrs ¢l elemento atclonador duran:h%
la rotecién del mienbro giretoris en la direcoidn de refraw
ceso con el fin de mpu.jar al elemente acclonamdor aéntm Ge
dicha poeicidn en 1a que 6l interruplor de fin de carrera se
encuentra deniro ae_ su trayecto de desplazemiento,.

Es conveniente que ¢l miembro impulsor dengs e
superficie de tope que coopere con el glemento accionador —
con el fin de mover & esto dltimo cuendo estd girsndo el ~-
miembro giratorio en la direccddn de avance, y tiene una s
perficie de rempmn que, durante el movimiento del xﬁxiembro B
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4.

ratorio en la direccidn de retrocesn, se aplica contre el ~
slemento gocionador ¥ lo mueve conira la sceidn del medio -
sléstico dentro 4e dicha posicidén en la qua el interruptor
de fin de carrern sc encuentra en su irsyecio de desplaza~~
niento, estando provisto el mismbyro impulsor de otre super—
ficie de %tope oontira la que 88 aplica el elenento scclongw-
dor cuando ha slfo smupujado el mismo contra sl medio eldsti
¢o por la superficle de rempe.

| Del modo més ventajoso, se hen previsto medlos pe
ra impertir una resistencis fricclonal a la rotsoldn del ole
mento mecionudor.

Convenientemente, sl medio pars impartir resizbeg
els comprende on misabro de fricoidn que tiens una superii
cle contra la que me aplics la saperficis del elemento scclo
nador y medios para empijsr a las iaporfieiw sntre af.

Ba preferible que las supsrilioies mutuenmente meo~
plables del sicabro de friceidn y del elementc swoionador
estén provistas de ondulaciones pura incrementar la resifiew
tencia friccional eaire ellas.

Es conveniente que el miembro de friceidén adopbe
la forms de vo collarin que tiene uma brida y que ¢l elemen
%0 socionador incluya wo anillo acoplado sobre el solludda-
¥y sfiicado contra la Wrida.

Se va g describir ahore wne realizacidn de la pye
sente invencidn, a titulo de ejemplo, con referencia & los
dibujos que se acompeis, en los ques

Ia figura 1 es una seccidn axial tonada a través
de perts de wn mecanimno limpiswparsbrises para vehiculos =
gue $lustre on dispositive de acuerdo son uma reslizaoidn -
de la presente invendidn pura acolongr un interruptor de = -
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fin do varrera del mecsnisme limpia-parabrisass

la figurp 2 o8 ung viata en planta deade exviba -
de rartes del dispositive acclonador de la flgura 1,

1a figura 3 es ona viska en peméectiva de parie
del dispositivo mostrado en las figures 17 2, | o

la figura 4 ez une vista parcilalmente en ssccidn
de parte el mecaniswo de la figura 1 que mmestra el dlapo~
sitivo accionador en ung rosieidn diferente a la iinstrada
en lg figore 1, ¥

1z figars 5 es una vistz de costads del interrupter
de fin de carrerse ' |

Con referenciz a los dibujos, el dispositivo quio
nador para su incorporacidn a un mecanismo de mPia-pamf-:

'brihsaa pai'a vehiculon accionado poy motor reversible lnclue

¥e una rueda dentada 10 montada en uns corcass 11 para glrar
con rolacidn & la mizma sobre un eje dorto 12. Ia rueda.dep
tada 16 puede girpr tento en una direccidn de avance cone. -
en una direccidn de retroceso segin se ha indicado por 1&5
flechas ¥ y R respeotivamente en la flgura 2. Aunque no se.
he ‘vepresentedo en lom dibujos, la rueds deatada 10 es éﬁég -
trada de un modo en af eonocido por un motor reversible po?w
medio ds un tornillo sin fin montade sobre el eje de salten
fa del motor reversible.

Ia rucda dentada 10 lieva un pesedor de plvote gque
orbita alrededor del eje de rotacidn de la rusda dentaﬂa 10
previa rotseidn de le misma ¥ que estéd conectedo con un va=-
rillaje para oscilar las escobillas del limplaparadbrisas del
vehiculo. Este tipo de meeeniamo es prefexi‘blamen‘ba del %ipo

descrito en nuesirs solieitud de patente britémica eopendien
te nt 445/78 de fecha 6 ds Enero de 1.978 en el que g6 ha -
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pravisto un simple meoaniemo de excéntrica para incrementar
la cerrers efeciiva de la manivela ouando funciona el motor
reversible en la dirsccidén de retrocesc en oposicidu a la -
direccidn de avance. El motor reversible es controledo por
ol interruptor de accionmmlento manual descrito en la soli-
citud de patenis britdnics copendients antes menclonads, on
yo contenido es incorporado sgui como referensia. El motor
roversidble estd provisto de an interruptor de fin de carre~
rs 13 que sirve pars efectuar el frenade dindmico del motor
reversitle cusnfo es coaprimido un debolo 14 del mismo. E1
interruptor de fin de carrera 13 estd montado sobre la car-
caea 11 de 28] modo que el émbolo 14 se proyactas dontrole
le carcasga 11 a trovés de mna ebortura 15 de la nimea. R3-
émbolo 14 se halla bajo la rueda dentada 10. :
E1 dispooitivo para sccionar el interrupior de —-
fin de carrera 14 comprende mn elemento acclongdor del fn—
terruptor de fin de carrers bajo 1a forma de un anillo 16 -~
provisto de una forma de leva anteriza 17. El anillo 16 ez~
t4 montsdo sodre tn collarfn de rldstico 18 que tiene une -
brids snulsr que se extiends hacia fuera 19 en un sxtremo =
superior del mismo. E1 collarfn 18 eetd wontedo sobre una -
protuberancia interna 20 enterisa con la carcasa 11. Bl <~
1lerin 18 tiene unn parte plana 21 en eu superficle intgw -
rior que coopars von una parte plana correspondiente de la
superficie exterior ds la protuberencla 20 para evitar qua
glre ol sellarin 18 en relsmcidn ocon la protuberancis 20. =
Une superficle superior dsl sanillo 16 es empujada en coning
to con ung superficie inferior de la brida 19 por medio de
un zaelle de compresidn 22 que ee apliva slirsdedor del co=-
llarin 18 y choce en su extremo inferior contra la carcasa
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11. Yas superficlee mutuamente cooperantes del anille 16 ¥
@e la brida 19 presentan ondalaciones qué s8¢ gxtienden cir—
cunferencislmente ton 4l f£in de incrementsr le resietencig
friceionsl a la rotacidn del anillo 16 en relacidn con la -
trida 19. EL dispositivo mecionsdor incluye ademds un miem=
bro impulsor beje Is forme de una place arqueads 23 que as~
i;.z‘i remachade con Iz cara Inferior de la mecla dentada 10 § |

aue incluge was poreidn de placa 24. La poreidn de mlacs =~

24 se proyechka hacla ambajo & partir de la ruede dentada 10

y tiene forme arqueada (como se puede ver en la ﬁsum 2)s
In un extremo, 1a roreién de place 24 eotd provicta de unn
superficle Qe tore 25 que e¢s la superficie anterlor cudids :
se mugve la placa 23 en Is Giveceidn de rotanidn en avance.
de la rueda denteda 10. Ia poreidn de placa 24 eatd provige
%a @6 un borfe inferior que tiens una ranps 26 que rﬁonﬁung, '
a un escaldén 27 ¥ otra superficie de tore 28 que ne extien—
de perpendiculazmente @ la superficie del escalén 27. Ia —
porcién de place 24 estd alinesds con un caelic 29 que sir-
ve para unir de menera enteriza ls leva 17 von el enilio 16.
~ Durente su uso, cuando gira la rueds dentamda ‘_l‘.é ki
en le direceisn de avance P, la superficie de tope 25 ae'ii‘ﬁ
poreidn de placa 23 se aplica contra un borde del cuells ";‘2‘9
y Ge este modo girg el gnillo 16 y la leve con él. Ea estas
condiciones, ol muelle 22 ha empujedo a la leva 17 2 une po
sicidn en la que so mueve en un recorrido que esid separado
por encima do le parte superior del émbolo 14, es decir que
ol &mbolo 14 del interruptor de fin de carvera 13 se halla
fuera del recorrids de desplazamiento de la leva 17. Cuendo
pe invierie la direccidn do rotseidn de la rueda &an'kadé 10
con el fin ds que glre en la direccidn de la flecha R en la
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fizura 25 ya no tiene lugar el arrastre positivo previamente
impartido a la leva 17 y al anille 16 y se produce ¢l movi~
miento relativo entre la poreidn de placa 24 y la leva 17.
La leva 17 pormanece relativamente sstacionaris debido a la
resistencia friocional el movimiento impartida por las Suw
porficies mubuamente cooperantes dsl snille 16 y de la bri-
da 19« Al continuer la rotscidn de la rueds dentada 10 en la
direccidn de retrocesc R, prirmeremente la remps 26 se aco~-
pla bajo el cuello 29 y después se zcopla el eacoldn 27 = =
por debajo de ella. Durante ests operscidn, el onello 29 §
de este modo el miembro de lave 17 son empujades hacla aba=
Jo pare edopter la posicidn ilustrads en la Pigura 4. Bsto
produce el movimiento de la leva 17 ent una Qireccidn genew
ralmente axial en relavidn con el eje ds rotecidn ds la rue
da denteda 10 y conira le sccidn del muelle 22. Ll movimien
to de la poreidn de placa 24 con relscidn a le leva 17 e ~
produce hasta que el cuello 29 pe pone en contecto con la -~
otre superficie de tore 28, In este explazemiento, la lova
17 ha eido desplageda & une posicidn en la que el dmdolo 14
del laterruptor de £in de carrera 13 se halla dentro del ve
corrido de desplazamiento de le leva 17. Ia rutacidn conti<
nuadn de 12 rueds destadm 10 y de este modo la porcidn do ~
placa 24 hace que ol anillo 16 ¥y la leva 17 giren alredew
Gor del eje de rotacidn de la rusda dentada 10 hasta que el

‘fmbolo 14 sea comprimido por la leva 17. Ia depresidn del ~

éxbolo 14 produce la depresidn de tn brago de contecio movi
ble 30 del interxuptor de fin de carrera 13. Esto haco = 2
ves que un meimer contacte 31 {figura 5) poriads por el bra
g0 movible 30 8o separe del contactd 32 ¥y que ua segmdn -
contacto 33 del brago movitle X0 codpers con un contacto 344
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Ios contactos 32 y 34 asi como el brazo 30 aetém;tgeneetadcu

" con el circuito de alimentscidn del motor revermible de um

modo eh sf conocide do tal modo quey cuando los cnﬁtactos -
33 y 34 estén aplicados mo contra otro, tenga luger el fre
nade dindmico del motor reversible. |

Ia forma antea citada del mecanismy permite asf =
que &l interruptor de fin de carrera 13 sea accionado en una
rosicién angulay predeterminada de 1a rueda -&entada 10 fdnicg

 pente ouando la misma gira en la direceidn de retroceso Re

BEn esta posicidn angular predeisrminada de la rueda dentada
10y las escoﬂillas- se encuentran en sus popiciones de asta~
clonemientoe _ o

1a realizacién anteriormente descrita es de uﬁw:-:
fatricecién relativemente simple y proporciona un i‘rena&o‘;- |
extremadamente preciso del motor preciscmente en la pos;gg;ég
angnler degeada de la ruedn dentada 10« Asegura iguslmente.

 quey bajo ninguna circunstencia, pueda ser accionado el in-* )

terruptor d¢ fin de carrers 13 cuando funciona la rueda cié__n_
tade 10 en la direceién de avence. Igusiments, ecsta form"a}":-;
de dispesicién del interruptor de fin de carréra pormite ~*-°-
arrencer fAcilmente la rueda dentada 10 tanto en la -amé{s—i |
eidén de avance F como en la direceidn de retroceso R paras =l
funcionamiento normel o para el 'barridov internitente rfpido
como se ha descrito en la solicitud de patentes britinica =~
copendiente antes mencionandae

Adicionsimente, la disposicién entes descrita siem
pre permite que tenga lugar al menos uns, ¥y nunce més de dog,
revoluciones completas de la manivela antes de efectuny el
frenado dindmico. Esto asegure que, independientemente del
mecanismo de excéntrica empleados tenga siemgrb- {iempo para



O

10

e

204

i 18

10

funcionay antes dal frenado dinémico.

Ss apreciard qus 4l dispositive scolongdor del in
terruptor ds fin de carrera tul como s8 desorito con refersg
ois @ las Piguras 1 & 4 s loe dibnjos e8 Do solumente apxo~
riado pare sz uso don el mecasismo de limpla-psrabrisas del
tipo desorito en 1m solicitud de petente britdnica copsndien
te antes oltads, sino que ea tumdidn apropiads peve ser uso-
40 s cualguier meosniomo scoiosador de limpie-perebrisas -~
& ol que ne alosnoe wna posicidn de esteclonmuiento de lus.
escobillss amtomdticsmente por inversidn de la ddreccidn de
rotecidn del nobors

L. 2.4

la Fatente &a Invencidn que 9¢ oelloits por velnte
afios para Bopeiiz, de acuerdo con la vigents Legislacidn, de~
berd reocner solwes "DISPOSITIVO PARA ACCICNAR UN INTERRUFTOR
DR FIR DE CARRERA FARA PASAR EI MOTOR EN FOSICION DE ESTACIQ
NAMIENTO DE La ESCOBILIA DE 0N LDAPIAPARABRISAS®, con Priori
dad 4o la solicitud ds Patente un Gran Bretafia nt 444/78 de
Zochn 6 do Inerv de 1.978, segin las caracterieticas sngncig
les de les siguientessw

o nr-/v 3]
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REIYINDICACIONES |

16,~ Digpooitive pera eccionsy my interruptor dafin
d¢ ceyrers peve porer el motor on rosicidn ds estacionanients
de Ia esoobflla de tn limpieparchrises, del tipe eoplesdo en
un mecantemo ds mpigpersbrisas accionade en un motor Tevere
sible qué incluye ux miembre giratorio a travéo del cusl maim
prime £l arrastre & wna oscobille desde el motor veversitla,
conprendiendo dlcho SiSpositivo wn elemento sccfonador de Jnk_g
rrogtor 6 #in de carrere montado duronte oa use, pera give
alrededor asl &je 4o mienbtro giretorio, un miembre impulsoy
montado pers giraw, furante ou usoc, con ol miembro giratoris
¥ coopiebie en relacidin de arrestre con ol elemento accidaa&r
en laa direceionen de rotecién en avance y velroceso del miem
bro giratorin, estands dimpusetos ol mismbzo impuleor y o) dls

mente eeciocedor del interruptor d¢ tel modo ques e 1& Girec

cidn de rotaeidn en avance fddl mienbro piratoric, sl clemento

" aceionedor sen empujado dentro de unm ponicidn en 1m que slin

20«

254

30«

terruptor e fin de carrers se halla fuera dp su trayecio de
desplazaniento yy en le direccién e rotaciSn iaversa del mien
hre ziretoris, ol clemento accionador e empujado dentro de um
posicidn on la que el interruptor de £in f¢ camm 8o balla
en su trayecto de desplazemiento con ol f£in de gus sl interrup -
tor de fin de¢ carrera sea accionsdn en uvna posieidn engular -
predatorminads deX mienbro giratoris dnicamente ouando gira
oote Hltine en la -d.*.reccﬁn da refrocesos

28~ Dispoeitive para accionsy un interruptor de =
£in da carrera para parar o1 motor en rosicidn de sstaciona-
miento de la oucotiilla da un YSmpiaparabricas, nagin la rei-
vindicneidn 1, en 1 que el elemento avcionador es mpujédo
por mediés #lésticos dentro de uns do sus dos posiciones ofe
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tades ¥ ol mienbro impulsor, en wna ds las dirscciones fde w-
desplazaniento del mismbro giratorio, actia sobre el elemento
ssaionador en una direccidn amopieda pera oponerse a log ~
madios eldsticos.

Ba 3.~ Dispositivo pars aoclonay ma interruptor de -
fin de carrera pere persr el motor en yosicidn de esiaciona~
wiento de la spooddlla de un mmnmbuau; sogdns la rei-
vindicaolén 2, sn ol que ol slexbyo impulsor sodds sobre sl
elementy scoionader durante la rotacidn del miexbtro glrabo-

10e rio en la direcoidn contraria oon ol fin de empujar al sle--
mento ascionador dentre de dlche posicidn en la qus el intew
rruptor de £in de cerreru se halla dentro do sz trayeots <o
desplazaniento.

4%~ Disponitivo para ecolonay wa interruptor dy -

15» Z2in de carrera para parar 8l motor en posioidn 8e esiaciona-
miento de 1o sscoblilla de on limpisparabriscs, segin la rei~
vindivaoidn 2, en ol que &l miembro impulsor $iene uua super
fiole de Sope que coopors con el elsmento aoclonador con el
fin de hacer girar & este Altimo cuando eetd girando el miem

20, bro giretorio en la dirscoidn ds avonce, y tiens tna supsre
ficie d¢ rampe que, durants el movisiento del miembro giratp
vic s la direseidn contraria, se splica gontre el elemento
sccionador ¥ 1o Busve contra la aocidn de los medios eldsti-
oos dmtro de dicha posicién en la que el interruptor de fin

25. s ocarrera e ewaenira dentro de su trayecto de desplasanien
to; sstands provieto sl miesmbro impolsoxr d¢ otrs superficie
de tope contra la que &s aplica &l elemento ssclonsdor cuando

ha sido mpruiads sl mismo conkzra los nedios aldstiocos por la

supertiois de remph.
30. 58,= Disponitivo peare socioner tn interruptor 8¢ ~
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fin de garrera para parar ¢l motor en poricidn de estacionge

xﬁento da la escobma de un limplaparcbrises, segln ung « «

onslquiera de las reivindicaclones procedentos, en el Qu& 88

han previsto medios pave impartir una vesistencis friccisnal
5+ g la votaoidn dsl elemento acclonadors ,

' - 68,- Dispositivo pera sceclonsr ua interrapior de -~
fin de csrrera para parar oI motor on posicidn de eﬂ"ﬁaﬁéna?»
misnto de la omcobills de un limptaparabriass, seglin la el
vindiencidn 5, en ¢l que ol medio pers impartir la resistenw

10y oia comprende on miombro ds fﬁccmﬁ que tisne una superfie~
cie contre lu que Se aplica una éuperﬂcie dol elamento ncm-
clonadory ¥ medios para smpajor a las mperﬁc;.-éa eatye af.
Th.~ Dispoaibtivo para acclongr wn interruptor de fin
de carrera pars parar 8l motor en posicidn de aatéciomm:&ﬁ»
15« to de la escobilla do un linpinparhrises, segfin la roivin—w
. dicacidn 6, en el gque las superficies rutusmente acoplables
dol miembro &8 frdoeidn y ol glemento scclonador estdn pro-
viston de ondulaciones con el Din de incromentor la resige
tencig friccional entra ellos. | '
20w 8s.~ Dispositivo para accionar un interruptor de =
fin @e cerrera rara perar el uotor en posicién de estacione-
niento de le escobilla do un limpiaparatricass aegﬁu la rei~
vindicoeidn 6 6 7s en ol que sl mienbre de fricoidn 'hi:me la
forma de un collarin que ticne una brida y al slonento aoolo
25. pader ineluye vz anillo acoplads sobre el collarin ¥ aplicew
do contra la bridas '
98.~ "DISFOSITIVO PARA ACCIONAR UN INTERRNPTOR DE
~ FIN DE CARRENA FPARA PARAR EL MOTOR EN POSICION DE ESTACIONA
MIENTO DE LA ESCOBILIA DE UN LIMPTAPARSBRISAS®e |
304 _ Seafn gueda sustencinlmente desorio en la p:'éaen--'
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te mmmorxia qus conste de catorcs hojes esoritas a méquing -
yor tma sola cara y scompaliadae de dibujos.

Madrid, 28 pIC.1978
IOGAS INIUSTRIES LIMITED.
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