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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE afios

solicitads en Espafia a favor de Vittorio VIGAND, de nacig
nalidad iteliene, domiciliado en Via Delle Ginestre, 13,
5 2ingonia, Bergamo, Italia, por "Perfeccionamientos én las 
méquinas para plegar meterial en hojas", con prioridad de
la solicitud italisna 19019 A/78 de fecha 4 Enero 1978. -

MEMORT

Esta invencién se refiere a una méquina me jorada
10« . para plegar hojas de distintos temafios y materiales, tales

como las hojas de papel que formanm un libros = = = = - - -

Tal como se conoce, los distintos pasos de ela-
boracién que dan como resultado la formacién de un libro,
folleto o similar, incluyen el plegado de los pliegos pre

15. viamente impresos en dos hojes solapadas sobre cada pégina,
a fin de definir dqs o més hojas de pégina. Se realiza esta
Operégi6n de plegado ventajosamente en una méquina automg
tica, de un tipo bien conocido en la técnicé, que compren

de medios adaptados para doblar los pliegos en hojas y efeg
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tivos, en la préctica real, para empujarlos por recorridos
configurados a fin de hacer que los pliegos se doblen solos,
asi como rodillos que actdan sobre los pliegos ya plogadoé
para apretarlos a fin de crear une lines nftida y permanep

te de plegados = = ~ = = e m - - - .- .- - - - -

Eetos rodillos constituyen una fuente de graves
problemas técnicos en la construccién de dichas méquinas
para el plegado de hojas, porque las exigencias impuestas
& los mismos son tanto numerosas como fundamentales. Efec~
tivamente, han de ser de dimensiones generoses, en.la direg
cién longitudinal, a fin de permitir el paso entre ellos
de pliegos que pueden ser muy grandes. Deben ser capaces de
resistir considerables presiones sin flexionarse: hen de
fabricarse segin 1imites de tolerancia muy estrechos en su
dimensién diesmetriel y a una redandez eventualmente pcrfeg
ta, ya que de otra forma tan'bo la presidn eplicada como la :
velocidad tengencial variaria localmente y las hojas se
arrestrarian de una menera desigual; y, finalmente, han de
instalarse de tal manera en la méquina que mtengaﬁ la prg
siép ejercida por ellos a un nivel estrictamente predeter—
minado de scuerdo con el tipo de hojas que se tratan y a
fin de poderse desmontar y volver a montar fécilmente a los

efectos de entretenimiento. = « = = @ «c - w - - - - - -

En la actualidad, se satisfacen estas exigencias

fabricendo tales rodillos a partir de acero macizo rectifi



cado superficialmente, = = -« = = = « - - - - - - - - - -~

Ademds, se fabrican dichos rodillos con cubos
terminales ihtegrales destinados para la introduccidén pivg
tante en el bastidor fijo de la miquina. También se prevé

5e que al menos un rodillo de un par de rodillos opuestos sea
separgble o de quita y pon respecto del otro;len otres pala

bras, los cubos de un rodillo estén esociados con ranuras

o elementos de gufa que permiten un movimientoAclaramente-

definido de los rodillos de separacién uno de otrc contra
10. la fuerza de elementos empujadores previstos especialmente,

normalmente regories calibradof, = = =« « = = = = = = = -

Esta técnica; ademés de ser costosa, debido a A»
la necesidad de un rectificado de precisién de los rodillos
de considerzble longitud, también origina graves problemss

15. de equilibrio dinédmico de los rodillos durante su mecani-

 zacién. Bfectivemente, los rodillos se hacen girer alredg

dor de sus propios ejes con una elevada velocidad angular
lo que induce en los mismos, debido a ld presencia de zonas
inevitebles de desigualdad en la distribucién del pesb, fe

20, némenos de oscilacién y latigazos de un Carééter més o mg
. nos aeusado, debido a que los rodillos sufren alteraciones

de su forme estrictamente lineal entre sus extremos, y se

flexionan. Es evidente que teles desviaciones de la esta-

bilidad dinémica pueden ser muy graves, en el sentido de

25, que causzn un arrastre desigual de las hojase = = = = = -
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Los fenfmenos citados se agravan sdn més o por lo
menos no se reducen, por los simples soportes de rodillo,
estando introducidos dichos rodillos con sus cubos libres
y deslizantes dentro del bastidor. En efecto, dado que los
cubos estén simplemente sof_portados por rotacién se concede
una libertad méxime al desarrollo de tales fenémenos dinémi
cos de oscilacién y se pefmite que los rodillos me flexio-~
nen en todas las direcciones en su parte central, sin que

dichos cubos opongan ninguna resistencié 8 0110, = = = = = =

Tales inconvenientes estén agravados ain més por-
que los rodillos no sélo ss hacen girar a una velocidad
muy elevada alrededor de sus ejes, sino que también estén
bajo esfuerzo de flexién por las hojas que se introducen en

tre ellos bajo un esfuerzo de elevada presifne = = = = =« = =

Lo antedicho es de aplicacién no sélo a los rodi
1llos fijos sino tembién a los elevables. Efectivamenfo, las
ho jas, cuando penstran entre dos rodillos, tiendeﬁ}é~elevar
el rodillo mévil en una direccién sleatoria, dentro de 1iI-
mites, que suele no coincidir exactamente con la direccién
de movimiento ascendente previsto para el rodillo. O sea,
suele elevarse el rodillo mévil algo oblIicusmente a la di-
reccién de la fuerza de impacto generade por la admisién de
una hoja doblada, con lo que queda sometido también a es-

fuerzos y flexién con sus soportes terminales. - « = = ~ -

Finelmente, debe observarse que los resortes calji
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brados, tal como suelen utilizarse, al forzar nétuamente ios
rodillos uno‘cohtra ofro, ceden ligeraﬁsnte con el tiempo,

a menudo en un grado desigual, permitiendo de esta forma
una oscilacién irregular de los extremos de los rodillos,

en vez de sélo los movimientos igugles de los rodiilos, uno

hacia y desde el otro, que es lo que se requiere, = - - — =

Se ha encontrado que no pueden aliviarse estos ip
convenientes ni siquiera revistiendo los rodillos con un mg
terial eléstico capaz de admitir irregularidades de espesor
de las hojas, o las operaciones de introduceién y extrac-
cién de las hojas. Se ha podido averiguar, de hecho, que eg
te remedio es inanéptable debido tanto al muyArépido desgag
te del material comn‘al hecho de que aumenta las irregulari
dades y las vibraciones dindmicas de ios rodillos debido a

su accién elfistica. = = = = = = = = = - m .- -

Uhé me jore. lograda respecto de lo qué antepederha
sido revestir los rodillos bien total y bien parciglmente o
bien por caminos helicoidales de caucho duro que se desgas—
ta lentamente y no tienme efectos elésticos. Nd_obstante, eg
te remedio sélo proporciona mejbra en cuanto a la accién
friccional gplicade ﬁor los rodillos = las hojas de'papel,
ya que cuanto més dur6 es el caucho, menos capaz es de gb-
sorbef las fuerzas de impacto de las hojas y cuanto més
elistico es el caucho, dentro de las limitaciones impuastés
por lag exigencias de desgaste, mayores son las oscilacio-

nes periédicas y vibraciones prolongadass entre los rodillos.



5e

10,

15.

20.

Asf, los problemas asociados conm la estructura y
soporte de dichos rodillos en la miquing todavia estén sin

ung solucidn satisfactorie. = = = = @ = & « 0 - - - " - - -

Bs una finalidad de esta invencién evitar los ig
convenientes arribs citaddsvy resolver el problema técnico
de cémo disefiar y montar en una miquina plegadora de hojes
dichos rqdillos pivotantaé a f{n de impedir que, cuando giran
a elevada velocidad alrededor de sus ejes y han d¢ sujetar
las hojas entre ellos, degsarrollen oscilaciuneg o'@esviacig

nes que provoguen un arrastre desigual de las hojaf, =« = = =

Se logra esta finslided substancialmente con una
méquina me jorada para plegar materiales en hoja, segin esta
invencién, que comprende wna pluralidad de rodillos dispueg
tos opuestamente por pares y montados por los extremos en un
bastidor fijo y forzados uno hacia el otro por elémﬁﬁtos de
presién caracterigada porque dichos rodillos tienéhrﬁna sy

perficie exterior dotada de tetones flexibles, = = = = = =

Otras ceracteristicas y ventajas de-la invencién
serén evidentes de la siguiente descripcién detallada de unsa
realizacién preferida pero no exclusiva de la invencidn,
ilustrada a tftulo de ejemplo y no de limitacién en los plg

NOB aNeXOs €N 108 QU = = = = = o= = = =@ = w - I I R

la Pigura 1 ilustra dos rodilles situados opuag
tamente segln esta invemeién; - - -~ - - - - -



la Figura 2 ilustra, parcialmente en elzado ¥y par
cialmente en seccién, la estructura de un rodillo segdn se

ilustra en la Figura 1j= = = = =« = e o = = =@ = = = = -

la Figurs 3 es una vista parcialmente en seccién
5e de los extremos de dos rodillos opuestos, segﬁn se ilustra
en la Figura 1, y de une parte del bagtidor de la méquina

y de lbs elementos de presién de los rodillos; y - = - = - -

la Figura 4 es una vista dibujada perpendicular— :
mente respecto de la anterior que ilustira los mismos compo

10« nentes que la Figura 3; pero no en seccidn; -—— e = a =~

La méquina plegadora de hojes de la presente in#eg
cién comprende, de una manersa conocida‘per,ae, ¥y no ilustrg
da en los dibujos; medios adaptados para plegar los pliegoé
en hojas, basados en el uso de recorridos limitentes gque

15; obligan los pliegos a doblarse sobre sf, rodillos rotativos
| pivotantes que estédn dispuestos en juegos cdntigues ¥ opues
tds, entre los gue se hacen pasar los pliegos piegados a8 |
efectos de prenéado; y medios de accionamiento pare imﬁulsar

dichos rodillos rotativamente, o sea, un motor eléctrico que

20; transmite su movimiento a todoé los rodillos a través de un

tren de engranajes o correas de accionamientos « — = = = « - ~

Con referencia a las Figuras citadas, la méquina
segin la invencién comprende um bastidor fijo 1, en el que

estén montados pivotantemente los extremos de un primer rg
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dillo 2g y un segundo rodillo 2b situsdo opuestamente res-
pecto del primero; Ambos rodillos 2g y 2h estén conectados
por medio de pasadores, respectivamente, a un primer pasa-
dor 4 y un segundo pasador 5. E1l primer rodillo 2g es sug
ceptible de separarse del'segundo rodiilo 2b tal como se

explica més adelanie, mientras que el eje geométrico del

rodillo 2p es fijo. Ademéds, el primer rodillo 23 esté aso~

ciado con empujadores o elementos 3 de presién que son efeg

$ivos para resistir su separacién del aagundo_rodiliq 2b

e incluyen, ventajosamenteé, cilindros neumémicog'iéuconeg

tedos articuladamente en su parte superior 17 a wiEs ore jas
1g del baetidoi' 1 ¥ que se extienden cada uno en un véstego
19 y collar 10 que rodea el primef pasador 4 del pgimer ro
Q110 20 m = mmmmmmmmmm - fmmmmeem

Los pasadores 4 y 5 estén fijos ventajéééﬁénte
respecto de la rotacién en el bastidor 1 y pivotaﬁie% res-
pecto de los rodillos 2 y 3 por medio de rodamien¥§sfintog
puestos 12 situados en asientos formados en los é%ﬁ;Qmos de
los rodillos. Particularmente, los rodamientos 12 som fodar
mientos de empuje, dado que se contempla que los pasadoreé
4 y 5 estén forzados axialmente a fin de mantener los res-
pectivos rodillos forzados en la direccién axial. Més par
ticulermente avn, los pasadores 4 y 5 cbmprimen sus reépeg
tivos rodillos. Se obtiene tal compresién por el uso de Tre
sortes de compresidn, por ejemplo tal como se ilustra para

el rodillo superior 2g o por medios de cooperacién no elég
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ticos, tal como se ilustra péra el rodillo inferior 2b. Efec
tivemente, el primer pasador 4, que estéd formado eh su super
ficie exterior con una primera parte lisa 4g vy una segunda
parte roscada 4b, estd atornillado en el collar 10 y fija-
do en el mismo éon un retenedor 14 mientraqupe el coliar

10 esté forzado a su vez por dos resortes acopados 13 que

se apoyan en el bastidor 1 y =zetdan hacia el primer rodillo

Dy i — et o e e e o o o - e o e o -

El segundo pasador 15 esté roscado en tvda su lon
gitud y axoinillado en el bastidor 1 y fijado con otro rete
nedor 21. Se contempla que el apretado se efectﬁé de modo
segurd introduciendo un Wtil apropizdo en el alojamiento 15
a fin de gplicar presiénval gsegundo rodillo 2pe = = « - = -

La Figura 4 ilustra en particular cémo el primer
pasador 4 tieme su parte no roscada 4g introducide en una - .
entalladurs 16 cén forma de V lo que permite pars el pasa-
dor mismo, y consiguientemente para el primer rodillo 2g,
una amplia gama de movimientos contra la accién del cilin;
dro neumético 18, La entalladura 16 en V define dos super-
ficies terminales inclinadas 20 que se extienden oblicuamepn
te uno al otro y subastancialmente de forma simétrica respeg
to de un plano que incluye el éjé del segundo rodillo zg.y

el eje de la'conexidn'oscilante 1T = = = = = = = e - = m -

Segdin la invencién, los rodillos 2 comprenden un

nlicleo cilindrico interior 11 en una sola pieza, y una plu
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ralidad de manguitos 6 que estén montados sobre el ndcleo
11 y bloquesdos sobre el mismo en ubicaciones estrechamente
contiguas, a fin de definir éon sus superficies exteriores
la superficie cilindrica exterior de cada rodillo 2. En par
ticular, dicha superficie exterior de cada rodillo 2 tiene
zonas en las que hay un revestimiento 7 que es de caucho
duro o material similar, y zonas definidas por partes super

ficiales no revestidas' 8 de los manguitos o m == m -

Estas partes superficiales no revestidés.é estén
moleteadas en sentido longitudinal de los rodilloé 2. El re
vestimiento 7 de caucho duro o material similar presenta
irregularidades superficiales que forman tetones flexibles 9.

Puede haber cualquier ndmero de menguitos 6 que
gse desee y estén fijados de cualquier manera apropiada,
siempre que estén equilibrados estrictemente al mfcleo 11
de los rodillos, que en los dibujos se ilﬁatra ventqusamqg
te como hueco. Ademés, cada maﬁguito puede ‘tener ;@g}zonaa
revestidas 7 y las no revestides 8 dispuestas de.Qodo arbri
tario. Ventajosamente, no obstante, tales zonas se alternan
¥y las partes revestidas 7 definen una serie de anillos parg
lelos unos a otros y equidistantes en distancias equivalen

tes a sus proplas longitudes. = = = = - = = e =@ = = - - - -~ ‘

Ello permite ventajosamente que los rodillos se
dispongan opuestamente, tal como se ilustra en lg Figura 1,

con los revestimientos 7 de um rodillo en coopersacién con
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las partes superficiasles no revestidas 8 del rodillo adyg

centec—""'—""'"“"‘ ------- P T I I )

Le méquine me jorada segin esta invencién funciona

como sigue: = ~ - = = = - - e e e e e = = e

De una manera conocida per se, se doblan los ’plig_
gos en hojas dentro de la miquine y luego se dirigen al pa-
so0 entre los rodillos 2g y 2b para la etapa devprensado. Los
rodillos 2g y 2b estén situados opuestamente umo a otro y-

soportados por los pasadores 4 ¥ 5e = = = — = = - —————

Los pasadores 4 y 5 no pueden girar y estén intro

ducidos directamente en el bastidor 1¢ = = = = = = = = = =« «

Ademés, los pasadores 4 y 5, bien debido a la ag

cién delos resories 13, o bien de su cooperaciGn.axorning

da forzada; gplican una fuerza de compresién dirigida axial
mente s los rodillos 2g y 2b cen la interposicién de roda-
mientos de empuje para permitir tamnto la transmisién de las
fuerzas compresivas como la rotacidén de los rodillos respeg
to de los pasadores. En la préctica real, 1os-pasadores 4
¥ 5 son independientes de los rodillos, con lo que pueden
separarse por simplé retirada, al desatormillarlos del bag
tidor 1 o del coilar'10} - o e e - R

Bl primervﬁasador 4, o pasador del rodillo mévil

2, si bien estéd fijo én_cuanto a rotacién, es mévil en cuap
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to a que puede moverse contra los elementos 3 de presién

dentro de le entalladura 6 con forma de V en cualquier dj
reccién deseads siempre que esté incluida dentro de lemsy
perficies inclinadas 20. e e e e e e —m——.———- -

A medida que las hojas entren en el pasoc entre
los rodillos opuestos, los tetones 9, que son flexibles,
flexionan para permitir que las hojas pasen entre ellos,
reduciendo de esta forma el movimiento de separacién de los
rodillos y sin transmitir a los mismos una fuerza ée-inpqg
to aguda.'Adicionalmsnte; las zonas revestidas 7 y\ias £0
nas no revestidas 8 alternas tienden a ondular y iﬁﬁgo eg

tirar ligeramente las hojas, impidiendo de esta forma que

- Im invencién logrea sus finalidades. Deuheého,
los rodillos proporcionados; gracias a los tgtoneg;ﬁlexi-
bles 9 que sobresalen de su superficie exterior,~agﬁéﬁ obl}
gados a seperarse uno de otro cuando las hojas pgegn;entrd
ellos, 86lo en un grado limitado; Los tetones, 9,‘§§ecti~
vemente, admiten por flexién el espesor y cualquier desigual
dad de las hojas, incluso en presencia de una elevada fueyr
za de presiém entre los rodillos, ejercida por los elemen-
tos 3 de presién. En la préctica real con loa tetomes 9,
los rodillos 2 estén sometidos a un esfuerzo de flexién re
ducido, con lo que pueden hacerse huecos y de pared bastap
te delgada. Ello tiene consecuencias importantes sobre la

estabilidad de dinédmica de los rodillos, porque debido a



-13 -

la masa reducida, se atentian considerablemente las irregula
ridades de distribucién de peso, reduciendo también de esta
manera las desviaciones generales en los rodillos a eleva-

das velocidades de rotaciffe « = = = - e e - - - - - - -

5e Bs de importancia k_;acer hincapié en que los tetg
nes 9.no ejercen accién de contacto eléstico, que tal como
gse Iia citado, creariz peligrosas oscilaciones elisticas en

~ tre los rodillos opuestos, sino que se flexionan de modo

inelfstico. = « = « = «w = = w - - e - - == - -

10. Segfn la invencién, las oscilaciones y las desvig
ciones de los rodillos se contrarrestan efectivamente tembién
por el sistema de soporte nuevo. Efectivemente, los extremos
de los rodillos no estén libres en la direccidén axial sino
que més bien estén mantenidos bajo un esfuerzo axiel, a fin

15. de oponer con fuerzas auxiliares de alte orientacién la de
formacién esponténea de los rodillos. También contrituye a
la reduccién de las oscilaciones desiguales la capﬁcidad
conferida a los pasadores de los rodillos méviles de mover
se libremente deniro de las entalladuras 16 con forma de V.

20. La introduccién repentina de wma hoja mis gruesa entre dos
‘Todillos opuestos queda absorbida de esta forma por el movi
miento de elevacién del rodillo superior, el cual movimien
to de elevacién ventajosamente se produ'c;e en» la misma direg
cién qﬁe impone el impacto contra la hoja introducida. Asi,

25, no se crean desviaciones y limitaciones que puedan atribui;-_
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se a recorridos impuestos posiblemente sobre los rodillos
méviles. Los cilindros neuméticos 18 permiten estos movi-
mientos aleatorios dentro de la entalladura con forma de

V en virtud de las conexiones articuladas 17. Ademés, los
cilindros neumfticos 18 también aseguran ung presién cong
tante entre los rodillos asi como la capacidad de escoger

diche presiflle = = = = = = o c e o e e - - .- - - -

Debe observarse ademés que la invencién ensefia
un disefio particularmente préctico y funoionai de los rodi
llos y de su soporte., Efectivamente, gracias a 1é provigién
de un nticleo 11 y mamguitos 6.sobrapuestos al mighb{ se re

duce cualquier operacién de rectificado de las,supefficies ”

exteriores de los rodillos a la rectificacién de'mahguitos
de pequefio tamafio y consiguientemente de mecanizacldn més
fécil, mientras que la substitucién de las partea auperﬁi
ciales dafiadas puede realizarse subsiituyendo simplsmente
uno o més de los manguitos 6. También es extremadamente
fécil y répido desmonter wn rodillo sin implicar mbvimien-
to del bastidor 1 o de los rodillos préximos. — = = = = - -

Otras ventajas logradas como resultado de las

me joras segdin esta invencién son las sigulentes: -~ = = = - -

Los rodillos pueden disponerse también sin algu
nos de los manguitos para proporcionar zonas de deslizamiep
to libre cuando, por ejemplo, se prevé el peso de hojas paxr

cialmente revestidas de cola 0 cuando se ha de proporcionar

!
H
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un paso libre para partes sobresalientes locales, - = - -

Tes pruebas en servicio han confirmado ademés que
la calibracién de la fuerza de presidn aplicada por los ci
lindros neuméticos 18, en ﬁna méqpina segin la invencién, -
puede realizarse de modo basto, ya que no es -decisivo .para

la debida operacidén de la miquing. = - = = - - - - - - -

Fiﬁalmente, se ha determinado que le perfecta
adhesién de los cilindros a las hojas y la ausencia de fuer
zes de arrastre desiguales, debido a la presién o separs- ‘
cién local de los rodillos resultantes de su flexién ha elj
minado la formacién de cargas electrostéticas sobre las
hojas mismas, conm un control ¥y manipulacidn mis Yéhoiles cop

siguientes de las hojas en toda la miquina, - - - - - - -

La invencién segén se ha deserito en la presente
es susceptible de numerosas modificaciones yr variaciones,
todas las cuales caen dentro del concepto inventivo. Por
ejemplo, la forma de los tetones 9 puede escogerse a volun
tad y el revestimiento puede ser wn ma.te.fial} pléstico depgo
sitedo por moldeo a presién. Ademés, todos los detalles
pueden estar substituidos por otrés elementos técnicamente'

equivalentes,s -~ = - - - -~ =« « =~ ~ - —_——em - - - -

A los efectos consiguientes se declaran de nove
dad y propiedad para Espafia, sus territorios y plazas de

sobersnfa, las reivindicaciones que siguen. - - - - = ~ -
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BEIVINDICACIORNES

1,- Perfeccionamisntos en las méquinas para plegar
materiel en hojas, que comprenden una pluralidsd de rodillos
dispuestos opuestamente por parés Yy montados por sus extre-
mos en un bastidor fijo y forzados uno hacia el otro por ele
mentos de presién, earacteiizados porque dichos rodillos
tienen una superficie exterior dotada de tetones flexibles.

2.=- Perfeccionamientos segin la reivind;qacidn 1,
caracterizados porque dichos rodillos comprenden_ﬁm_ﬁﬁcloo
interior eilfndrico de una solg pileza y wna plnra;;dad de
manguitos sobrepuestos a dicho ndcleo interior cbaxialmonte,
¥ porque dichos manguitos estén dotados en al menvs parte de
un revestimiento substancialmente duro y no eléstico del que
sobresalen dichos fetones en la forma de irregularidodes sy
perficiales, = = = « «w « =« = A i i

3e-~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
caracterizados porque dicho revestimiento de dichos mangui
tos comprende una pluralidad de anillos paralelos entre los

que estén interpuestas partes de manguitos sin revestir. -

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3,
carecterizedos porque dichas partes no revestidas de mangui

tO eﬂtén mOletQadas. - ek e A W Wl W am e '— - e W HE e W W W W

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1,
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caracterizaedos porque se proporcionan en dos rodillos situg
dos opuestamente partes de superficie con tetones y partgs
de superficie sin tetones de modo que cada parte formade con

dichos tetones se enfrenta a una parte sin dichos tetones.

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
ceracterizados porque dichos extremés de dichos rodilles
estén montados eﬁ dicho bastidor de tel forma como para qug
der sometidos & la accién de fuerzas dirigidas axialmente

respecto de los TOJILLOBs = = = = = = = = = — - - -

7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6,

- caracterizados porque dichas fuerzas se aplican por pasadg

res independientes de los rodillos, fijos en cusnto a rotg
cién y que cooperan com dichos rodillos a través de rodamien
tos de empuje introducidos en respectivos asientos en los

extremos de dichos rodillos. = = = = = = = = = = = = = - -

_ _ ,
8.~ Perfeccionamientos segféin la reivindicacién 7,

caracterizados porque dichos pasadores estén forzados axial

mente hacia dichos rodillos por resortes. = = = = = = « ~ =

9.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 7,
caracterizados porque dichos pasadores estén roscados en dicho
bastidor y empujados por fuerza por cooperacién de roscado

contre dichos r0dilloge = = = = m = = = = = = = = - — -

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
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caracterizados porque hay pasadores mdviles; siendo dichos
pasadores méviles perpendicularmente respecto de sus ejes
e introducidos en entalladuras formadas en dicho bastidor
¥y dimensionados de tal forma que proporcionan direcciones
plurales de movimiento para dichos pasadores, estando aso
ciedos ademés dichos pasadores con elementos de presién
que comprenden cilindros neuméticos umidos pivotantemente

a dicho bastidor y que actdan en oposicién a dicho movimiég

11+~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS !AQUINAS‘PARA
PIEGAR MATERIAL EN HOJAS": = = = = = = = = = = = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en
le presente memoria que consta de dieciocho hojas foliadas
y mecanografiadas por una sola de sus carae y de uua lémina

de dibujos que la ilustra.

npg
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