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El objeto de la presente invencidn es an dispositivo mez ‘
clador con mecanismo temporizador. Se ha manifestado que los di%
positivos mezcladores conocidos de esta clase no soﬁ’solo cons—,
tructivamente muy costosos sino que son también propensos a ave-
5. i rias; las fuerzas a superar por el mueiie de la relojeria al es-
tar funcionando son generalmente grandes y el mantenimiento y es
pecialmente la sustitucién de los distintos componentes son com{
plicados y laboriosos. La invencidn se fundamenta por lo tanto
en el cometido de crear un dispositivo mezclador con mecenismo
10. temporizador que no solo es sencillo de manejar y de mantener,
sino que su relojeria no estd sometidé a ninguna carga mecaznica
directa durante su tensado, transcurso y reposicién.

Para esta finalidad el dispbsitivo mezclador coir meca—
nismo temporizador seglin la invencidn estéd caracterizadc norque
15, -~|L.el cuerpo distribuidor de vdlvula actua en cooperacién mediante
' v un.palpador,‘por”débajo, con un dis@o de leva que estéd aioja&o
giratorio en la carcasa de la parte superior del dispoéitivo,

 actuando conjuntamente con topes previstos en el lado superior

Y

del disco'de leva unas levas de accionamiento de giro de la reld
20, jerfa la cual estd apoyada sobre la carcasa de la parte éuperior
coaxialmente 2l disco de leva y estd circundada por un mando gi
ratorio alojado asimismo coaxialmente a la carcasa de la parie
superior y que sirve para tensar la relojeria a través del disco
de leva y el palpador, para abrir el cuerpo de vélvula ¥y para
25, ajustar el tiempo de apertura de la vdlwvula.

El mando ¥ 1z relojeria forman asi pﬁég una. unidad apoyd
da en la parie superior, que estd acoplada suelta con el disco
de leva el cual transmite como movimiento de carrera en sentido

de apertura o bien de cierre al cuerpo de vdlvula, a través del

30. palpador, su movimiento administrado por la relojeria.
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El mando de accionamiento estéd desarrollado ventajosamen
te como caperuze y estd alojado en la carcasa de la parte supe-
rior a través de rodamientos. Es especialmente conveniente si
el mando de caperuza presenta una tapa desmontable, de manera
que en caso de necesidad es facilmente accesible la relojerig
que se hella en el mando; mediante esto es por ejemplo 5séibie
desmontar o bien recambiar la relojeria y el disco de leva de hg
do sencillo. |

El acoplemiento entre el mando, la relojeria y e¢i disco
de leva se hace segin la invencidn de manera que un giro del
mando desde la posicién de reposo (correspondiente a la situe-
cién de cierre de la vélvula), gracias a un correspondienfe re-
corrido en vacio del acoplamiento entre la rglojeria ¥y el disco
de leva, origina primero el tensado de la relojeria, luego el
giro del disco de leva y a través del palpador abre la védlvula,
ajustdndose simultaneamente la relojeria a su campo de transcun
so de tiempo. Mientras que shora la relojeria va recorriendo ha
cia atras este campo (de 1 a 5 minutos segin sea el disco de‘lg
va) permanece abierta la vdlvula; luego salta la relojeria y ha
ce retornar al disco de leva a2 su situacidn de partida de mane-
ra que al mismo tiempo se cierra la vdlvula a través del palpa-
dor.

En este caso se ha manifestado que especialmente vente
joso que el dngulo de giro para el tensado de la relojeria supo

ne por ejemplo 45° (o bién 60°) y el dngulo de giro pars la ca=

L1 3 R - e e - e - - N - -t . - - »
e vélvula ¥ la zona de transcursc de relo g SUupOLle apluXl

madamente 130°, de maners que' para el accionamiento del disposi
tivo basta uwn giro del mando de aproximadamente 190°.

Ia invencién se describe a continuacién z base del dib

L}

jo a modo & ejemplo.
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Ia figura 1 muestra un dispositivo mezclador con meca-
nismo temporizador segin la invencidn, en seccién axial,

La figura 2 muestra esquemdticamente una vista en plap)

Ia figura 3 muestra esquemdticamente la leva que actua
en cooperacién con el palpader, y

Las figuras 4, 5, 6 y 7 muestran esquemdticamente dife-

El dispositivo mezclador dibujado tiene la carcasa 1
usual con la tape de cierre 2'que cierra hacia abajo la cdmara
mezcladora, y qué sirve al mismo tiempo para el apoyo de un mue
lle 3 que de modo conocido solicita al cuerpo distribuidor de
védlvula 5 en la parte superior de la vdlvula 4. La parte de vés

tago Sa excentrica del cuerpo distribuidor 5 estd unida con una

cual puede ajustarse de modo conocido la relacidén de mezcla de |
agua caiiente ¥y agua fria y asi pues la temperatura ie la mez-
cla, El védstago del cuerpo distribuidor 5 prolongado hacia arril
ba estd desarrollado como esbiga palpa&ora 5b que trabaja en
cooperacidn la superficie de leva Ta en elAlado inferior de un
disco de leva 7. Este disco de leva 7 estd alojado en un perno
8 que ajusta excentricamente respecto al eje del cuerpo distri-
buidor 5 en la parte superior 4. Este perno 8 lleva por su par-
te la relojeria 9 dispuesta sobre el disco de leva 7; el elemen

to tensor 9z de la relojeria 9 estd unido con un mando giratori

B~

s e A R PO 2 . ;
forma de casquillo, Bste mando glraloriv esid cercado pou

10 en
arriba con una tapa 1lOa desmontable, y circunds tanto a la relg)
jerfa 9 como también al disco de leva 7, y estd fijado axialmep

te, pero giratorio en la parte superior 4, a través de un roda~l

miento 11 asegurado contre desplazamiento axial., Bl disco de leva
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7 girable alrededor del eje del perno 8, tiene en su lado supe+
rior dos levas de acoplamiento Tb diametralmente opuestas y que
presentan seccién transversal en forma de sector, entre las cug
les entran dos nervios de arrastre 9b que hay en el lado infe-
rior del elemento de salida 9c de la relojeria 9.

A base de las figuras 2 a 7-se aclara seguidamentéla uls}
do de e jemplo el funcionamiento de este dispositivo desbfito:

Ia relojeria 9 estd montada de manera que al encontray

se la védlvula en situacién de cierre y al encontrarse cofrespog
dientemente en su situacién finsl el mando giratorio 10 (marca
izquierde en la figura 2) la relojerfa est4d tensada previémente
en un pequeﬁ6 éngulo o) (figura 2), Si ahora, partiendo de la s_gf
tuacidén final que se muestra en la figura 2, = hace girar el
mendo giratorio 10 en el sentido de las agujas del reloj, se
tensa primeremente sole la relojeria 9 que forma con €1 una und
dad, mientras que los nervios de arrastre 9b de la relojeria si
mueven en un éngulo Dilibremente desde una a otra de las dos
levas de acoplamiento 7b en forma de sector del disco de leva
7 (figura 5). Un siguiente giro del mando giratorio 10 en un
dngulo y'tiene como consecuencia un arrastre en giro del disco
de leva 7 a través de los nervios de arrastire 9b; con esto la
espiga palpadora 5b llega desde una superficie de reposo x per
pendicular a su eje, de la superficie de leva Ta del disco de
leva 7, a una superficie inclinada "y", de manera que la espigs
palpadora 5b y con ella el cuerpo distribuidor 5 se presiona en
la cuantia de la carrera "h" a la situacidn abierta de la vdlvy
la, en la cual la espiga palpadora 5b se detiene en una segundg
superficie de feposo z. Los nervios de arrastre 9b y las levas

de acoplamiento 7b adoptan ahora la situacién final que se mueg

tra en la figura 6. Se ha de observar que durante todo el giro
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| gulos de giro /5 ¥ Jv. Se ha demostrado que el denominado 4ngulo
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descrito del mando giratorio 10 (4ngulos f y {§*) se ha fensado la,
relojeria, acopldndose durante una zona final predeterminada del
dngulo v el resorte del reloj con el trén de ruedas mediante en-
grane de dientes. Esto significa que una vez concluido el movi-
miento de giro del mando giratorio en la cuantia de los 4dngulos
/3 v ¥ (relojeria tensada y en engrane) la relojeria se mueve re-
tornando, arrastrando al mando giratorio 10 eﬁ la cuantia de 4n-

gulo de transcurso de tiempo J (que es siempre menor que el 4ngu

7). Una vez terminado este dngulo de giro cf el tren de ruedas de
reloj se desengrmmznuevameme vy el muelle del reloj se destensa
més o menos bruscamente; con esfto los nervios de arrastre 7b chg
can contra las levas de acoplamiento 9b, de manera que el disco
de leva 7 se mueve retornando a su situacién de partida; el duro
choque del disco de acoplamiento 7 en su tope finalveété amorti-
guado mediante un cuerpo amortigusdor por ejemplo de caucho de
nitrilo. Se comprende que en esta reposicién del disco de leva i
la espiga palpadora 5b se empuja hacia abajo desde su superficié
de reposo y llega de nuevo 2 su segunda superficie de reposo "x",
& lo largo de la superficie inclinéda y de manera que la vdlvula
se cierra forzosamente, 7

En el desarrollo ¥y funcionamiento descritos del disposg

tivo, es también esencial el correcto dimensionamiento de los 4n

de choque (? , 0 sea el resto del 4dngulo de escotadura /3 que queda
después del transcurso del reloj ( éngu—lo g ) hasta el choque de |
los nervios de arrastre 9b en las levas de acoplamiento Tb, supdl
ne convenientemente 30° vy el édngulo de giro del disco de_leva,

es decir el 4dngulo B’V supone convenientemente 300. A este 4ngulo

bdsico de 160° se afiade el 4dngulo de transcurso de tiempo que d.‘i

T PR TP S R
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pende de la construccidn de la relojeria empleada, Sg ha manifq£

tado como especialmente conveniente una relojeria en la cual por

cade diente que se encuentrs engranado resulta un dngulo de

transcurso de reloj de 7,5° y un tiempo de marcha de 12,7 segun;

dos. Al emplearse una semejante relojerie y un dngulo bdsico de

160° resultan los valores que se ven en la siguiente tabla:
TABLA DE TIEMPOS Y ANGULOS

Giro total =

Tiempo de | Relo] Dientes Escotadura
:lzgggo:{l g: 6 4 4 6 + )/V
12,7 7,5° 1 37,5° 167,5°
25,4 15° 2 45° 175°
38,1 22,5° 3 52,5° 182,5°
50,8 30° b4 60° 190°
63,5 37,5° 5 67,5° 197,5°
76,2 459 6 75° 205°
88,9 52,5° 7 82,5° 212,5°
101,6 60° 8 90° 220°
114,3 67,5° 9 97,5° 227,5°
127 75° 10 105° 235°
139,7 82,5° 11 112,5° 242,5°
152,4 90° 12 120° 250°
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posible cerrar a mano la vélvula en cualquler momento mediante

" 10a del mando giratorio 10 la relojeria 9 queda libre y puede
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Ia unidad formada por el mando giratorio y la relojerid
9, 10 tiene que estar desarrollada asi pues por lo menos para uz
dngulo de giro total de 167,5° & como méximo para un dngulo de
250°.

Asi pues es por ejemplo posible equipar'a un dispositi~

solo 37,50; el dnico tiempo de marcha ajustable supone entonceé
naturalmente solo 12,7 segundos en cada caso. Si el dispositivo
tiene sin embarge un disco de leva con un 4ngulo de escotadura
/3 de 1200, puede ajustarse mediante correspondienté giro el man
do giratorio 10, hasta el engrana de un nimero de dientes de la

relojeria diferentes, ftiempos de salida de agua correspondientes

Gracias al tipo de acoplamiento descrito entre el mandd

10, la relojeria 9 y el disco de leva 7, es naturalmente también

retrogiro del mando giratorio 10, en ftanto la relojeria preseny,

te,‘como es siempre el caso convenientemente, un>acoplamiento de
resbalamiento que puentea el engrane de los dientes. De esto re-
sultza que ﬁi al tensarse ni al funcionar ni ai reponerse la relg
jeria se expone ésta a una carga mecanica directa, Gracias a la|
construccién descrita sén también pequefias las fuerzas de fric-
¢idn a superar por la relojeria (rodamiento 11, junta de agua
salpicada 10b entre el mando giratorio 10 y la manijs de tempe-)
ratura 6, palpador Sb-disco de leva 7).

El dispositivo descrito ofrece una ventaja esencial que
consiste en que son. facilmenbe accesibles las partés a mantener

¥ eventualmente 2 sustituir. Asi pues una vez quitada la tapa

desmontarse como unidad; con esto queda accesible también el dig

-
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co de leva 7 y puede gquitarse o bien sustituirse. Una vez quited

da la tapa de cierre 2 con muelle 3 de la carcasa 1, puede des-~
montarse también como unidad el cuerpo distribuidor 5 juntamen-

te con el palpador,

L aa )

Descrita suficientemente la natura;.eza del invento, as
como la manera de realizarlo en la prédctica, debe hacersefc.ons-
tar que lag disposiciones anteriormente indicadas son suscepti-
bles de modificaciones de detalle en cuanio no alteren su. prin=-

eipio fundamental.
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RETIVINDICACIONES

l.-~ Perfeccionamientos en dispositivos mezcladores con
mecanismo temporizador, caracterizados porque el cuerpo distri-

buidor de vélvula actda en cooperacién mediante un palpador, por

debajo con un disco de leva que estd alojado rotative en la card
casa de la parte superiof del dispositivo, actuando conjuntamen-
te con topes previstos en el lado superior del disco de leva unas

levas de accionamiento de giro de la relojerie la cual estd apo-+

yada sobre la carcasa de la parte superior coaxialmente al disce
de leva y estd circundade por un mando giratorio alojado asimis

mo coaxialmente a la carcasa de la parte superior y que airve pa

para abfir el cuerpo de vdlvula y para ajustar el tiempo de apel

ra tensar la relojeria a través del disco de leva y el palpador

tura de la vélvula.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1, carac+

pa desmontable del mando giratorio, esté apoyada desmontable en
la carcasa de la parte superior mediante un perno dispuesto'son
su eje desplazado respecto al eje del palpador, sobre cuyo pernd
estd alojado el disco ‘de leva,
3= Perfeccionaﬁientos segin la reivindicacidn 2, carac
terizados porque el éngulo de transcurso de reloj mdximo éjustaw
ble, es menor que el éngulb de escotadura entre las levas de to-
pe del disco de leva. |
08 segin la reivimdicaciba 3, carac—
terizados porque la relojerfa en la posicidn de cierre del mandg
giratorio estd tensada préviamente en un pequefio 4ngulo.

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 4, carac~

terizados porque el mando giratorio una vez recorrido el dngulo
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de escotadura arrastra al disco de leva en un dngulo dentro del
cual la leva de mando del disco de leva lleva al cuerpo de védl-
vula & une situacién abierta y en cuya zona final se ajusta el

tiempo de transcurso de reloj.

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, carac
terizados porque el dngulo de escotadura supone como minimc‘37,5
grados y como méximo 120 grados, suponiendo el dngulo de giro
ndximo del mando giratorio como mfnimo 167,5° y como méximo 250,
mientras que el dngulo de giro del disco de leva supone 1300.

7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 6, carac

terizados porque un dngulo de transcurso de reloj de 7,50 dorre;

ponde & un tiempo de marcha del reloj de 12,7 segundos, .

8.~ Perfeccionamientos éegﬁn una de las reivindicaqione
la6, caracter;zados porque la relojeria y el disco de leva unI
vez quitada la tgps del mando giratorio son desmontables hacia
arribe, y una vé% quitada una tapa de cierre de carcasa son des
montables el cﬁerpo distribuidor de vdlvula con palpador hacia
abajo. ’

9.~ Perfeccionamientos en dispositivos mezcladores con
p .

mecdnismo temporigzedor, tal y como queda sustancialmente descris

to en la presente Memoria y en los dibujos adjuntos.
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Esta Memorie consta de gnce hojas escritas a méquins
por una sola carsa. gﬁ ik, 1979
Madrid,

AKTIENGESELLSCHAFT XARRER, WEBER & CIE.
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