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MEMORIA DESCRIPTIVA

E l p re se n te  in ven to  s e  r e f i e r e  a d isp o n  

s i t i v o s  para  la  e lim in a c ió n  autom ática  de ju g u e te  en 

embragues de v e h íc u lo s  a  m otor. -

5 . Mas p a rticu la rm e n te  e l  in ven to  s e  r e f i e r e

a d is p o s i t iv o s  para  l a  e lim in a ció n :a u to m á tica  de juego  

en embragues de v e h íc u lo s  a motor d e l  t ip o  que comprenden 

una p alan ca  de desembrague, u n a:p alan ca  de mando o p erab le  

por un conduotor d e l  v e h íc u lo  para e fe c tu a r  e l  desembrague 

10 . a tr a v é s  de un miembro in term ed io , a r t ic u la d o

a l a  p a lan ca  de mando, y ,u n  c a b le ,  un extremo d e l cq al„
 ̂ "o**

e s tá  f i ja d o  a l  miembro in term ed io  y  e l  o tro  extremo „„ 

e s ta  f i j a d o  a l a  p a lan ca  d e  desem brague, medios de " '  " 

b loqueo  que e fe c tú a n  e l  ínterem peño de l a  p alan ca  de¿^

1 5 .  mando y  e l  miembro in term ed io  para  im pedir su  rotación-! 

r e l a t i v a ,  y  medios de l ib e r a c ió n  para desempeñar lo s .  

medios de bloqueo p ara  desempeñar e l  miembro interm ed io  

de l a  p alan ca  de mando, cuando e s ta  ú ltim a  e s tá  en una 

p o s ic ió n  de rep o so , con e l  f i n  de f a c i l i t a r  que e l
0 3

20. miembro in term ed io  asuma una p o s ic ió n  de reposo,

perm itien d o que se a  ab so rb id o  e l  juego  r e s u lta n te  dM .i^ 

d e sg a ste  d e l  embrague.

E l o b je to  d e l p re se n te  in ven to  c o n s is te  

en p ro p o rcio n a r un d is p o s i t iv o  d e l  t ip o  a n te s  in d ica d o ,

25* que es de sim p le  c o n stru c c ió n  y  es de funcionam iento 

f i a b l e  y  se g u ro .

De conform idad con e l  p re se n te  in ven to  

s e  p roporcion a un d is p o s it iv o  para l a  e lim in a c ió n  

au tom ática  de ju ego  en embragues de v e h íc u lo  a motor 

30, d e l  t ip o  a n te s  c ita d o , que s e  c a r a c t e r iz a  porque

a) l a  p alan ca  de mando comprende prim era y  segunda p a rte s

A
*̂"5 o
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conectadas por un p iv o te , sien d o  la  prim era p a rte  un 

b razo  de mando que t ie n e  en uno de su s extrem os un p ed al 

a l  que s e  a p lic a  la  fu e rz a  de desembrague, y  sien d o  

la  segunda p a rte  un b ra zo  de conexión  que in te rc o n e c ta  

5 .  e l  b razo  de mando y  e l  miembro in term ed io ;

b) lo s  medios de bloqueo comprenden, por lo  menos, 

un elem ento de enclavam iento comportado por e l  b razo

de mando y  un elem ento de bloqueo dentado que coopera 

con e l  elem ento de enclavam iento  o cada elem ento de 

1 0 . enclavam iento para s e r  bloqueado se le c tiv a m e n te  con lo s  

d ie n te s  d e l  miembro interm ed io  con e l  movimiento d,el. 

b ra zo  de mando d urante una c a r re r a  de t r a b a jo  de l a , ' 

palanca de mando; y   ̂ *

c) lo s  medios de l ib e r a c ió n  comprenden medios de re to rn o  

15 , e lá s t ic o s  que actúan  e n tre  e l  miembro in term ed io  y . e l ,

b ra zo  de mando para in f lu e n c ia r  e l  b ra zo  de mando "entorno 

de su  p iv o te , h a c ia  prim eros medios de to p e  comportados 

por e l  b razo  de con exión , desbloqueando e l  e lem en to '

de bloqueo de d ich os d ie n te s  cuando e l  b ra zo  de cdnexión
, ^20. empeña segundos medios de to p e  f i j o s  con una c a rre ra  / 

de re to rn o . 3, j

E l in ve n to  s e  d e s c r ib ir á  ahora mas 

p a rticu la rm e n te , a t i t u l o  de ejem plo, con r e fe r e n c ia  

a lo s  d ib u jo s  que s e  acompañan puramente esquem áticos 

2 5 * en donde:

La f ig u r a  1 es una v i s t a  en a lza d o  

l a t e r a l ,  p a rc ia lm en te  en s e c c ió n , de un embrague para 

un v e h íc u lo  a motor equipado con una prim era modalidad 

de un d is p o s i t iv o  de conform idad con e l  in ven to  para 

30 . l a  e lim in a c ió n  au to m ática  de ju ego  en e l  embrague.

La f ig u r a  2 e s  una v i s t a  l a t e r a l ,  a 

mayor e s c a la ,  d e l  d is p o s i t iv o  rep resen tad o  en l a  f ig u r a  1 .



La f ig u r a  3 es una v i s t a  en p e rs p e c tiv a  

en d e sp ie c e  d e l  d is p o s i t iv o  rep resen tad o  en l a  f ig u r a  2 .

La f ig u r a  4 es una s e c c ió n  tomada por 

l a  l in e a  IV -IV  de l a  f ig u r a  2 .

La f ig u r a  5 es una v i s t a  en l a  d ir e c c ió n  

de l a  f le c h a  V de l a  f ig u r a  2 .

La f ig u r a  6 es una v i s t a  en a lza d o  

l a t e r a l  p a rc ia lm en te  c o rta d a , s im ila r  a l a  f ig u r a  2, 

de un d is p o s i t iv o  de conform idad con una segunda modalidad 

d e l  in ven to*

4 ^ 4

4^49 O T

La f ig u r a  7 es una v i s t a  en p e rs p e c tiv a  o 

en d e sp ie c e  d e l  d is p o s i t iv o  rep resen tad o  en l a  f ig u r a  6 .

La f ig u r a  8 es una se c c ió n  tomada 

por l a  l in e a  V I I I - V I I I  de la  f ig u r a  6, y

La f ig u r a  9 es una v i s t a  l a t e r a l  

fra g m e n ta ria , p a rc ia lm en te  en s e c c ió n , de un d is p o s it iv o
-v **

de conform idad con una te r c e r a  m odalidad d e l  in v e n to ,

En toda l a  d e s c r ip c ió n  s e  u t i l i z a n  la s  

mismas r e fe r e n c ia s  num éricas para d e s ig n a r  la s  

mismas p a r te s  o p a rte s  c o rresp o n d ie n te s  de la s  m odalidades 

i lu s t r a d a s .  ^  T

T a l como s e  re p re se n ta  en l a  f ig u r a  1 °̂***'
*\ 4 T? '

un embrague de v e h íc u lo  a  motor, in d ica d o  generalm ente 

con 1 ,  s e  m antiene en una p o s ic ió n  normalmente empeñada 

m ediante un r e s o r t e  de d is c o  c ó n ic o  2 . Una p alan ca 3 

de desembrague s e  f i j a  con medios conocid os a un área  

c e n tr a l  d e l  r e s o r t e  2 y  s e  m antiene en co n ta cto  con 

e l  r e s o r t e  2 m ediante l a  a c c ió n  de un r e s o r te  de te n s ió n  

h e l i c o id a l  4 .  La p alan ca  de desembrague 3 es o p erab le  

por e l  conductor d e l v e h íc u lo ,* por medio de un c a b le  5 

que es accion ad o por e l  mecanismo de mando d e l  embrague
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t a l  como s e  d e s c r ib e  mas a d e la n te .

E l mecanismo de mando d e l embrague 

in c lu y e  una p alan ca  de mando 6 que comprende prim era y  

segunda p a r te s :  l a  prim era p a r te  es un b razo  de mando 8 

5. que t ie n e  un p ed al 1 1  en s u  extrem o l i b r e ,  a l  c u a l s e  

a p lic a  una fu e rz a  de desembrague, y  l a  segunda p a rte  

es un b razo  de conexión 9 que in te r c o n e c ta  e l  o tro  extremo 

d e l mando 8 y  una e sp ig a  de p iv o te  7 por medio de l a  que 

l a  to t a l id a d  de l a  p alan ca de mando 6 e s tá  p ivotab lem en te 

10 , montada en e l  cuerpo d e l  v e h íc u lo  (no re p re se n ta d o ).

El b razo  de conexión 9 comprende dos b a rra s  de conexión 

9a de ig u a l  lo n g itu d  p iv o ta d a s , por uno de sus extrqm'os 

r e s p e c t iv o s , a l  b ra zo  de mando 8 m ediante una espiga^ " 

de b a rra  de conexión 10 y  p ivo ta d o s por su  o tro  extremo 

15 .  a l a  e sp ig a  de p iv o te  7y t a l  como s e  re p re se n ta  en,JLa^ 

f ig u r a  4 .  ^
j **

Una de la s  b a rra s  de conexión 9n e s tá  j 

p r o v is ta  con prim eros medios de to p e  que comprenden una 

p ro yecció n  l a t e r a l  12 que hace to p e  con una s u p e r f ic ie  

20. coop eran te  13 d e l b razo  de mando 8 en la  p o s ic ió n  djg

reposo o de empeño de embrague de l a  p alan ca  de maddp Ó, 

para l im it a r  l a  r o ta c ió n  d e l  brazo  8 con re sp e c to  #1°", 

brazo  de conexión 9 cuando la  p alan ca  6 v u e lv e  a l a  

p o s ic ió n  de rep o so . Un miembro a la rg a d o  in term ed io  

25 .  14 e s tá  in te r p u e s to  e n tre  l a s  b a rra s  de conexión 9a

d e l  b razo  de con exión  9 y  es p iv o ta b le  entorno de 

l a  e sp ig a  de p iv o te  7 .  E l miembro 14 p re se n ta  un 

extremo en forma de gancho 14a que empeña ün extremo 

coop eran te  5a d e l  c a b le  5, f i já n d o s e  extrem o opuesto 5b 

30 .  a l  extremo l i b r e  de l a  p a la n ca  de desembrague 3.

E l o tro  extremo 14b d e l  miembro 14 p resen ta  d ie n te s  15
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d is p u e sto s  en un s e c to r  cen trad o  so b re  e l  e j e  de l a  

e s p ig a  de p iv o te  7 * Durante l a  c a r r e r a  de t r a b a jo  de 

l a  p a la n ca  6 lo s  d ie n te s  son se le c tiv a m e n te  empeñados 

por lo s  medios de bloqueo dentados que comprenden un 

5 * t r in q u e te  16a comportado por un elem ento de enclavam iento 

16 formado en e l  extremo ad ya cen te  d e l  b ra zo  de mando 8,

Un prim er gancho 17? formado en e l  b ra zo  d e  mando 8 

opuesto a l  t r in q u e te  16 , empeña un extremo ¿ e  lo s  medios 

de l ib e r a c ió n  form ados por un r e s o r t e  h e l ic o id a l  18 ,

10 . empeñando e l  o tro  extrem o un segundo gancho 19 d e l 

miembro in term ed io  1 4 . ^

Un segundo medio de to p e  20 , ^

f i j a d o  a l  cuerpo d e l  v e h íc u lo , hace to p e  con l a  p ro yecció n  

12 d e l  b ra zo  de conexión  9 cuando l a  palan ca  6 s e  encuentra 

1 5 . en l a  p o s ic ió n  de re p o so . La p a lan ca  6 es in flu e n c ia d a

h a c ia  l a  p o s ic ió n  de reposo por e l  r e s o r te  18 , ta l.,  domo 

s e  re p re se n ta  en l a  f ig u r a  1 .

En una c a rre ra  de tr a b a jo  e l  conductor 

p is a  a fondo e l  p ed a l 1 1  y  e l  b razo  de mando 8 gira*' ̂  ^
 ̂ i-.*'

20. entorno de l a  e sp ig a  10 , haciendo que e l  tr in q u e te * '- ,^

16a d e l elem ento de enclavam iento 16 empeñe se le c tiv a m e n te  

lo s  d ie n te s  15 d e l  miembro in term ed io  14 . E sto bloque^
*\lT'

conjuntam ente l a  p a lan ca  de mando 6 y  e l  miembro i n t e r ­

medio 14, que g ir a  entorno de l a  e sp ig a  de p iv o te  7 

2 5 . para desempeñar e l  embrague 1  por medio d e l c a b le  5 . 

Durante l a  c a r re r a  de re to rn o , cuando e l  conductor 

le v a n ta  su  p ie  d e l  p ed al 1 1 ,  l a  p alan ca  de mando 6 

y  e l  miembro in term ed io  14  permanecen bloqueados con­

juntam ente h a s ta  que la  p ro ye cció n  de to p e  12 d e l  brazo  

30 , de co n exió n  9 apoya en e l  segundo medio de to p e  20

im pidiendo e l  g ir o  a d ic io n a l d e l b razo  de conexión 9 .

E sto  p erm ite  que e l  r e s o r te  18 d evu elva  e l  b razo  de
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mando 8 a *u posición do reposo pivoteado el brazo 8
con re sp e c to  a l  b razo  de conexión 9 entorno de la

e sp ig a  de a r t ic u la c ió n  10 y  desplazando e l  tr in q u e te

16a fu e ra  de empeño con lo s  d ie n te s  15 . La p ro yecció n

5 . de to p e  2 apoya co n tra  l a  s u p e r f ic ie  13 d e l  b ra zo  de

mando 8;  im pidiendo e l  movimiento p iv o ta n te  a d ic io n a l

d e l b ra zo  8 . En e s ta  p o s ic ió n  de reposo e l  miembro

in term ed io  14 queda l i b r e  para p iv o ta r  entorno de la

esp ig a  de p iv o te  7 y  asume una p o s ic ió n  que absorbe

1 0 . c u a lq u ie r  juego debido a l  d e sg a ste  de l a  p la c a  de

embrague l a .  , ,,
** <

En c a r r e r a s  de tra b a jo  su b s ig u ie n te s

e l  tr in q u e te  16 a  empeñará se le c tiv a m e n te  lo s  d ie n te s/ 15 

según l a  p o s ic ió n  angular adoptada por e l  miembro i n f e r ­

i ó .  medio 14* elim inando de e s t e  modo e l  juego  h a s ta  q u a ;, 

e l  d e sg a ste  de l a  p la c a  de embrague l a  es t a l  

que un s a l ie n t e  15a d e l miembro interm ed io  im pide  ̂

e l  g ir o  a d ic io n a l d e l miembro in term ed io  14 con re sp e cto  

a l  brazo  de mando 8 . En e s t a  e ta p a  l a  p la c a  de 

20 . embrague g a sta d a  l a  deberá s u s t i t u i r s e .  t /

En l a  f ig u r a  6 lo s  prim eros medios  ̂

de tope comprenden un puente 12 que in te r c o n e c ta  le ts ^  

b a rra s  de conexión 9a d e l brazo  de conexión 9 adyacen te 

a l  brazo  de mando 8 . En e l  borde de cada b a rra  de 

2 5 . conexión 9 a opuesto a l  puente 12 se  en cu en tra  una

r e s p e c t iv a  o r e je t a  28 que t ie n e  un o r i f i c i o  r e s p e c tiv o  29, 

Las b a rra s  de conexión 9a re t ie n e n  una e sp ig a  

a la rg a d a  30 , lib rem en te  g i r a t o r i a  en lo s  o r i f i c i o s  29 

e n tre  la s  b a rra s  de conexión 9a . La e s p ig a  30 conporta  

30 .  medios de bloqueo dentados, en e s te  caso  una rueda dentada 

34 que engrana con lo s  d ie n te s  15 d e l miembro interm edio
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1 4 # La rueda dentada 34 es c o a x i l  con un p a r de ruedas 

31 c o n tig u a s  a l a s  b a rra s  de conexión  $a y  cada 

una t ie n e  un borde c ir c u n fe r e n c ia l  c o le te a d o  31á .

A l a  e s p ig a  de b a rra  de conexión 10  está n  f i ja d o s  

5 , elem entos de enclavam iento  26 , uno en cada l a t e r a l  d e l

brazo  de mando 8, ju n to  á la s  ruedas coop eran tes re sp e c­

t i v a s  31# Cada elem ento de ene1avamiento 26 p re se n ta  

una s u p e r f ic ie  cóncavam ente cu rv a  26a p a ra  e l  

c o n ta c to  f r i c c i o n a l  con e l  borde m oleteado 31a de l a  

10# rueda a so c ia d a  31#

Cuando l a  p a la n ca  de mando 6 s e  en cu en tra

en l a  p o s ic ió n  de reposo l a s  s u p e r f ic ie s  cu rva s 26a J

de lo s  elem entos de e n c l avamiento 26 no es tán  en -n '?

c o n ta c to  con su  rueda coop eran te  r e s p e c t iv a  31# Siñ'.em-

15# bargo cuando e l  cond uctor oprime e l  p ed a l 1 1  g i r a  e*h ̂

b razo  de mando 8, lle v a n d o  l a s  s u p e r f ic ie s  26a de lo s^ -ele-

mentos de en d avam ien to  en c o n ta c to  de f r i c c i ó n  con la s

ruedas 31 ,  im pidiendo e l  g ir o  de l a  e s p ig a  30  y  de l a  rueda

dentada 34 y  bloqueando l a  p a la n ca  de mando 6 con é l '
'  \20 . miembro in term ed io  1 4 # En l a  c a r r e r a  de re to rn o  e l

d is p o s i t iv o  o p era  t a l  como s e  ha d e s c r it o  an terio rn fen té, 

con l a  excep ció n  de que e l  elem ento de b lo q u eo, la ^ \ ^ \  

rueda dentada 34, e s t á  siem pre engranada con lo s  d ie n te s  

15  d e l miembro in term ed io  1 4 , pero  t ie n e  e l  g ir o  l i b r e  

25 # cuando e l  brazo  de mando 8 s e  en cu en tra  en su  p o s ic ió n  

de re p o so .

En una t e r c e r a  m odalidad, m ostrada en 

l a  f ig u r a  9, que es s im ila r  a l a  segunda modalidad 

previam en te d e s c r i t a  con r e fe r e n c ia  a  l a  f ig u r a  6, 

lo s  elem entos de en d avam ien to  26 t ie n e n  s u p e r f ic ie s  

curvoconvexas 26b p a ra  e l  empeSo f r i c c i o n a l  con la s

30
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ruedas a so cia d a s 31 .

3 .

1 0.

1 5 .

2 0.

2 5 .

30 .  .

N O T A

D e s c r ito  e l  o b je to  d e l p re se n te  in ven to  

se  d e cla ra n  nuevas y  de p ro p ia  in ve n ció n  l a s  s ig u ie n te s  

r e iv in d ic a c io n e s .

1 . -  P erfeccio n am ien to s en lo s  d isp o ­

s i t i v o s  p a ra  l a  e lim in a c ió n  autom ática  de juego  en embra­

gues de v e h íc u lo s  a m otor, d e l t ip o  que coaprenden una pa­

la n c a  de desembrague, una p a la n ca  de mando o p e ra b le  p o r un 

con d u ctor d e l v e h íc u lo  p ara  e fe c tu a r  e l  desembrague a tr a v é s  de 

un miembro in term ed io , a r t ic u la d o  a l a  p a la n ca  de mando, y  

un c a b le ,  un extremo d e l c u a l e s t á  f i ja d o  a l  miembro in t e r ­

medio y  e l  o tro  extremo e s t á  f i ja d o  a l a  p a la n ca  de desem­

b ragu e, medios de bloqueo que e fe c tú a n  e l  interempeño., da l a  

p a la n ca  de mando y  e l  miembro in term ed io  p a ra  im pedid  su  

ro ta c ió n  r e l a t i v a ,  y  medios de l ib e r a c ió n  p a ra  desempeñar 

lo s  medios de bloqueo con e l  f i n  de desempeñar e l  miembro 

interm ed io  de l a  p a la n ca  de mando cuando é s ta  se  

en cu en tra  en una p o s ic ió n  de rep o so , p ara  f a c i l i t a r  que. - 

e l  miembro interm ed io  asuma una p o s ic ió n  de reposo en '", Î 

l a  que s e  absorbe e l  juego r e s u lta n te  d e l d e sg a ste  d e l / , 

embrague, c a r a c te r iz a d o s  porque

a) l a  p a la n ca  de mando comprende prim era y  segunda 

p a r te s  ( 8 ,.9 )  co n ectad as m ediante un p iv o te  (10 ), siendo 

l a  prim era p a r te  un brazo  de mando (8) que t ie n e  en 

uno de su s extrem os un p ed al ( 1 1 )  a l  que se  a p lic a  

fu e r z a  de desempeño d e l embrague (1)  y  sien d o l a  segunda 

p a r te  un brazo  de conexión (9) que in te r c o n e c ta  e l  

brazo  de mando (8) y  e l  miembro interm ed io  ( 1 4 ) i 

(b) lo s  medios de bloqueo conprenden, por lo  menos,
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un elem ento de enclavam iento  (16 , 26 ) conportados por 

e l  b razo  de mando (8 ), y  un elem ento de bloqueo dentado 

(16a , 34) que coopera con e l ,  o cad a, elem ento de e n c la -  

vam iento (16 , 26) p ara  b lo q u e arse  se le c tiv a m e n te  

5 . con lo s  d ie n te s  (15 ) d e l miembro interm ed io  (14 ) con

e l  movimiento d e l b razo  de mando (8) durante una c a r r e r a  

de t r a b a jo  de l a  p a la n ca  de mando (6)3 y  

(c )  lo s  medios de l ib e r a c ió n  conprenden medios 

de re to rn o  e lá s t i c o s  (18 ) que actúan e n tr e  e l  miembro 

1 0 . in term ed io  (14 ) y  e l  b razo  de mando (8) p a ra  in f lu e n c ia r  

e l  b razo  de mando (8) entorno de su  p iv o te  (10) h a c ía  

prim eros medios de to p e  (12 ) conportados por e l  b razo  .. 

de con exión  ( 9 ) ,  desenpeñando e l  elem ento de bloqueo'^  "* 

(16 a , 34) de d ich o s d ie n te s  (15 ) cuando e l  b ra zo  de V  

1 5 * conexión  (9 ) empeña segundos medios de to p e  f i j o s  (29) "  

con su  c a r r e r a  de re to m o *  ^  *

2 , -  P e rfecc io n a m ie n to s, de conform idad 

con l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  c a r a c te r iz a d o s  porque e l  elemento 

de bloqueo dentado conprende un tr in q u e te  ( l6 a )  comportado

20.. p o r e l  elem ento de enclavam iento (16 ) y  d irectam en te*^ -' 

empeñable con d ich o s d ie n te s  (15 ) d e l miembro interm edio

(14 ) ..
3 P e rfe cc io n a m ie n to s, de conform idad 

con l a  r e iv in d ic a c ió n .1 , .  c a r a c te r iz a d o s  porque e l  elem ento 

2 6 *. de bloqueo dentado comprende una rueda dentada g i r a t o r i a  

(3 4 ); comportada por e l  b ra zo  de con exión  (9) y que 

engrana con lo s  d ie n te s  (15 ) d e l  miembro interm ed io  

(1 4 ) a y por l o  menos una rueda (31) )  c o a x i l  con l a  

rueda dentada (34) y  f i j a d a  a é s t a  y  porque e l  o cada

3 0 ., elem ento de enclavam iento  (26 ) p re se n ta  una s u p e r f ic ie  

cu rva  (26a , 26b ) que e s ta b le c e  c o n ta c to  f r i c c i o n a l
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eon un borde c ir c u n fe r e n c ia l  (31a) de una rueda 

r e s p e c t iv a  c it a d a  (31) durante l a  c a r r e r a  de tr a b a jo  

de l a  p a la n ca  de mando (8) p a ra  in p e d ir  e l  g ir o  de 

l a  rueda dentada (34 ) .

5 .  4 .** P e rfecc io n a m ie n to s, de conform idad

con l a  r e iv in d ic a c ió n  3 y c a r a c te r iz a d o s  porque l a  s u p e r f ic ie  

curvada (26a) d e l o de cada elem ento de enclavam iento 

(26) es cón cava.

5.  -  P erfeccio n am ien to s de conform idad con 

10 . l a  r e iv in d ic a c ió n  3 , c a r a c te r iz a d o s  porque l a  s u p e r f ic ie

cu rv a  (26b ) d e l o de cada elem ento de enclavam iento  

(26) e s  convexa.

6 .  -  P erfeccio n am ien to s en lo s  d is p o s it iv o s  

p a ra  l a  e lim in a c ió n  autom ática de juego en embragues de v e -

1 5 . .  h ic u lo s  a m otor.

Según s e  d e s c r ib e  y  r e iv in d ic a  en l a  p re ­

s e n te  memoria d e s c r ip t iv a  que co n sta  de 1 1  p ágin as fo l ia d a s  

y  e s c r i t a s  a máquina por una s o la  cara^

M adrid, a 2 6 D!C. 1978

Firmad: JESUS PtCAZO
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