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‘La presente lnvenclén se refiere a miquinas expende

v R

doras automatlcas y en partlcular a sistemas .transportadores
para méquinas expendedoras autom&ticas.

Las méquinas expendedoras automiticas tipicas utili
zadas para distribuir una bebida tal como café, té&, sopa,-etec,
'inéluyen una pluralidad de recipientes de ingrediente&' inclu

yendo cada re01p1ente un concentrado de %ngredlente baJo la

LY

forma de-un jarabe o de un polvo,'una tcabeza de dlstrlbuc1 Sn
|

'adaptada para dosificar una cantidad de ingredientes n una

ta a denezclado, un medulo de distribucibén de agua para.- distri
l\w “8«
buir una 01erta cantlaad de agua callente o fria en lz taza
e
de mezclado, un dispositivo para realizar-el mezclado =n el in

tenior de la taza y un conducto de descarga paLa descargar la

v

bebida mezclada en un recipiente adecuado tal como un vasec de
. .
papel para su consumo ulterior.
Estas méquinas expendedoras autom&ticas son bien co

nocidas y se utilizan ampliamente. Padecen el incorveniente

" gue consiste en gque los conductos,.las cabezas de dosificacién

y la taza de mezclado necesitan una frecuente llm ez& POr mo

&

tivos de higiene y que la yuxtaposmcién de una ‘fuente de sumi

S\

nistro de agua con la cabeza de mezclado hace que los ingredieg

tes més hidroscépicos formen una costra en el Interior de su

.

recipiente y, por tanto, se produce una dosificacién y una

distribucién imperfectas de los ingredientes en la taza de mez

.clado. Esto aumenta el trabajo de mantenimiento de esta miguina

y esta circunstancia, conjuntamente con su fiabilidad relativg

- mente mediocre para realizar una operacibn de distribucifn uni

forme, ha conducido a hacer que las miquinas expendedoras auto

méticas gocen poco de la confianza de los usuarios.

1

De acuerdo con la presente invencién se proporciona
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una miquina expendedora automftica que incluye por lo menos un

ﬁuesto de'disfribﬁcién'de fécipientéé'bara distribuir recipien
tes individuales a partir de una pila o de un almacén de los

mismos, una pluralidad de puestos de distribucidn de ingredien
tes, un dispositivo transportador que incluye un carro y un.so

porte de recipiente asociado adaptado y dispuesto pare recibir

~un recipiente en dicho puesto de.distribqpién de recipientes y

para presentar dicho recipiente sucesivamente a cada pucsto de

|
‘distribucién de ingredientes, un dispositivo de control rara

hader o permitir quegqp récipiente reciba una parte de por io

] . R .
menos un ingrediente en un puesto de descarga donde ol rucipien

e
te ponjuntamente con los ingredientes se separa del dispositivo

de roporte.
: : En un modo de realizacidn particular de la pruaette
inv$ncidn, sé ha previsto un carril de soporte, un carro gue
puede desplazarse a lo largo de dicho carril, un brazo de so
porte de recipiente asociado con dicho carro para desplararse
con &l, y un elemento de transporte continuo conectade activa
mente con dicho cario con el fin de desplazar dichc carro a lo
~ )

largo de dicho carril, un dispositivbjge arrastre para dicho

elemento y un dispositivo detector asociado con dicho elemente

_para -detectar de manera continua la posicién del carro con re

1ac16ﬂ‘al carril.

La miquina expendedora automética de acuerdo con la
invencién puede incluir un dispositivo de seleccién por medio
del cual un usuario puede elegir uno o varios ingredientes en

-

tre una pluralidad de los mismos, y-gracias al cual un vaso de

-papel es transportado por el dispositivo transportador de acuer

do con la informacibn seleccionada hasta cada puesto de ingre

diente eleéido para recibir una carga del ingrediente elegide.
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La méqqina expendedora avtomidtica puede también in -

cluir un dispositivo de distribucién de agua separado del pues

, to de distribucidn de ingredientes, suministréndose el agua ca

liente o fria segfin el caso para completar la preparacién de la

bebida. El puesto de distribucidn de agua puede estar separado
) o i : - -

del puesto de distribucidn de ingredientes, con lo cual’'el re

cipiente se presenta en el puesto de descarga y se sepéra del
4 .

dispositivo de soporte del transportador y a continuacién se

-introduce manualmente en el puesto de distribucidn de agua para

completar la Qreparqqién de la bebida. En varianfe, el pnesto
de "distribucién devééﬁéhﬁﬁede estér situado entre el puesto de
distribucién de ingredientég y el puesto de descarga, <on.lo
qual se introduce agua en el recipiente con los ihgredientes
antes de la descarga del recipiente en ei puesto de descarga.

Cada pﬁesto dé;distribucién‘de ingredientes puede in
éiﬁix un recipiente de distribucién y un cohjunto de vilvula
solidario del mismo, con lo cuai cuando el'ingrediente ha sido
distribuido completamente a partir del :ecipiente, todo el con
sunto puede ser retirado de la méAqguina expen@gdqpa automdtica
y puede ser desechado. En un modo de {galiz;ciéﬁ‘preferido de -
la invencidn, el puesto de distribucién de ingredientes puede
incluir un recipiente de distribucidn y un conjuntorde védlvulas
de acuerdo con las solicitudes de patente de Gran Bretafia copen
dientes, a nombre del mismo solicitante, n°s.‘52053/77 cognate
21202/78. |

La miquina expendedora automdtica de acuerdorcon la

invenci6n puede incluir una pluralidad de pilas de vasos, estan

.do el transportador dispuesto de tal manera que elija los vasos

de una pila en un orden o en una gecuencia dada. Los vasos se

eligen preferentemente a partir de una pila hasta que se agote,
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después de lo cual la seleccibn empieza a partir de una segunda

.

éxnueva pila.'En una vériante de rédlfzacién, los vasos se eli
gen a partir de una posicifn donde se colocan las pilas, y se
sitfia una nueva pila en la mismé posicién cuando la pila prece
denté estd agotada.

. &
El dispositivo de control puede incluir un circuito

" 16gico que comprende un dispositivo de recepcién de in:struccio
<

nes de seleccidn, un dispositivo para detener el transpnrtador

"con el recipiente en correspondencia con por lo menos un pues

to-de distribucibn qa‘}ngredienteselegido, un dispositivo para
- PR
controlar la cantidad.del” ingrediente distribuido en dicho
[
puesto y un dispositivo para hacer volver el carro del trans

portador después de la descarga del recipiente de medoe que re

‘ciba otro recipiente a partir de uvna pila de recipientes.

El” transportador puede incluir un carril continuo en
Ei'cual el carro efect@ia un circuito alrededor del carril has
ta una posicién de referencia. con 1o cual el transportador
puede incluir una pluralidad de carros dispuestos cada uno de
nodo que completen solamente una parte del circuito en respues

~

ta a una secuencia de operaciones de Qistribuéién, En variante,
la miqguina expendedora autométicé puede incluir un dispositivo
que hacer volver el carro a una posicidn de referencia o posi

cidn inicial al final de cada secuencia de operaciones de dis

tribucién. La posicifén de referencia o posicién inicial puede

yvariar de acuerdo con la disponibilidad de vasos en una pila

dada cuando se utiliza una pluralidad de pilags de vasos.

BEs preferible que el trapsportador incluya un elemen
to de carril sustancialmente vertical que tiene en un borde su
perior una superficie de soporte:adaptada para recibir el peso

de un carro y de los recipientes soportados por éste, y un par
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de superficies laterales sepa;adas adaptadas cada una para en

trar en céntacto con el carro para impedir una inclinacidn sus

, tancial del mismo respecto al carril. El elemento de carril

puede incluir una particidn vertical de la cual un borde supe

rior constituye la superficie de apoyo de carga adaptada para’
. b

recibir el peso del carro y del recipiente.

3¢

El carro ﬁuede'estar constituido por un soporta en
.

forma de U invertida dei'cual un ala colgante estéd dotadé de
un brazo orientado lateralmente que ée extiende hacia‘eliéxtg
riqr del carril. Ca@g&ﬁ;a'colgante puede tener un rodillo adap
tado, para entrar eﬁuégﬁziﬁto con una superficie léﬁefa;~del
elemento del carril y la po?éiﬁn de puente intermedia entre las
alas colgantes puede también llevar un rodillo adaptado para
rodar sobre la superfi¢ie superior de. apoyo de Ca;ga del;cérril.

El-brazo puede incluir una cinta de soporte susﬁag
éiélmenﬁe curva sujeta de manera fija en el brazo y que se ex
tiendé ligeramente encimé del ércd de un sémicfrculo;’la cinta
de soporte estd adaptada para recibir un Vasd de qonfiguracién
generalmente seudocédnica que tiene su diéme;ro_més pequefio cer

A

ca de su base.

[N

El puesto de descarga puede‘incluir una plataforma
de recepcibn situada en un piano separadb hacia abajo respecto
alxplaﬁo de'un carril y respecto a la base del recipiente cuag
do'ésté soportado por dicho transportador y una superficie de
apoyo situada debajo del plano de desplazamiento del brazo de
soporte curvo &on el transportador,_coh lo cual cuando el brazo

4

entra en contacto con la superficie.de apoyo, el movimientc del

. transportador-hace que el material del vaso se deforme, desaco

plandose asi el vaso del brazo de soporte, con lo cual el vaso

cae hacia abajo y es recibido por la plataforma. EL dispositivo -



1 transportador esté consg;tuido ?refeyentemente pPor una correa
é‘la corréa'pﬁede'ser ﬁna correa déﬁégaa. El carril puede ser
» un carril en forma de L, estando la rama m&s corta de la L si
tuada en posicién de yuxtaposicidn con relacién a una plurali
5 dad ﬁe puestos de distribuci6n de vasos mientras que la rama
nmds larga de la L qsté yuxtap;esta a una'pluralidad de puestos
: de distribucién de ingredientes..Cuando la corxea es una correa

dentada, estd situada preferentemente alrededor de uras ruedas

‘de guia dentadas con una configuracidn generalmente en forma

J10 de"L, estando una de<dichas ruedas dentadas accionada para des
B T e k;"""‘
e plazar la correa. Una‘pieza de puente colgante se extiende pre,
‘v

ferentemente a partir de la.correa hasta el carro transportador
para desplazar el carro en respuesta al movimiento de la correa.
hl trayecto de la correa puede corresponder a la porcifn exter

15 ' na que siguejsustancialmente el. trayecto del elemento de carril
E;;nsportador y la parte interna de la correa puede estar dig
puesta dentro de la porcidn definida por el &ngulo entre las
dos ramas del carril e incluye un dispositivo del muelle de

;'. tensifn de la correa. | " "

20 El transportador puede tamb;én inéiﬁir uno o varios

rodillos dentados conjuntamente con la piaca de levas soporta

b da en &l, con lo cual el movimiento de la correa que correspon

o

de.él movimiento del carro puede ser detectado por un sensor
v y puede ser transmitido a dicho-dispositive de control. El sen
25 sor puede ser un eﬁisor de infrarrojos y una célula fotoeléctri
ca, los cuales, conjuntamente, exploran la posicibn de la placa
- de levas.
o La zona rectangular de la parte definida por el carril
.puede acomodar los médulos de agua caliente y fria para distri

30 buir agua éaliente'y/o frfa en el puesto de distribucibn de agua
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éeparado de los puestosrge distribucilidn de ingrediente.

; . " Eh una variante de realizacién de la invencién, el
transportador puede incluir una cinta longitudinai,'cada extre
midad de la cual esté soportada éor vna polea, estaﬁdo cada po

lea arrastrada para hacer que la cinta pase de una a-otra,
i V g

‘transportando asi dicho cairq hacia adelante y hacia atras a

lo largo de dicho carril. Dichas'poleas pueden estar sgsGporta
. 1 hond

das por m eje comlin y diséuestas_de tai manera que cvando la

"cinta se desenrolla de una polea se enrolla en la otr;;;Una jole)

léa intermedia puedeéqstaf gituada en‘unlpunto intermedio de la
X AN T
longitud de la cinta alrededor de la cual se invierte la.cinta,
- . “" 2
estando la polea intermedia provista de un muelle destinado a

mantener la tensibn de la cinta. La cinta puede tener una‘plu

iralidad de agujeros y un detector de agujeros aaaptado;pa;a ex

plorar una p&rte de la cinta que incluye los agujeros, con el
%fn de detectar el paso de los agujeros deiante del detector.
El detector puede ser un diodc emisor de luz que funciona con
juntamente con un sensor fotoeléctrico, con lo cual se generan’
impulsos cuando cada agujero éasa por el s?gson;-Una plurali
dad de pistas de agujeros pueden incogporarééﬂen la cinta rea
lizando diferentes lineas de agujeros para proporcionar una in
fqrmac@én ademids de la que se necesita para detectar el movi

miento del elemento de cinta. La pista'puede de nuevo tener la

forma de una L y una polea intermedia puede situarse entre la

.polea'intermedia-y la polea de arrastre para definir un trayec

to en forma de L de la cinta. La c;pta>puede ser una cinta de

polipropileno y puede ser reforzada. con un tejido o con otros

* materiales.

En lo que sigue se da una descripcién, a titulo de

ejemplo sélamente, y con referencia a los dibujos adjuntos, de



=

30

miquinas expendedoras automdticas de acuerdo con la presente
ihvencién: ‘ ' o
La figura 1 es una vista vertical parcialmente en
seccidn de un sistema transportador para miquina expendedora
automdtica de acuerdo con la presente invencién;

la figurq_z es una vista en planta diagramética que
representa el conjuﬁto de elementos de tgansporte del aparato
de la figura 1; N &

la figura 3 es una vista en planta de un transporta

do¥ de miquina expey&é@oré automitica de acuerdo con la pre

T e

B g
.

seﬁte invencibn;
/ “la figura 4 es uﬁé vista en alzado de una extremidad

del aparaﬁo de la figura 3;

la figura 5 es una vista en alzado frontal del apara
to de la figara 3;

la figura 6 es un diagrama de despiece de un detalle
del eje de arrastre y del conjunto del aparato de la figura 3;

la fiqura 7 es un detalle del dispositivo detector
electromecinico y del lector del aparato d§¢la i}gura 3;

La miquina expendedora autogéticaAilustrada de mane
ra general en la ffgura 1 incluye una unidad de base 10 que al
berga normalmente una unidad de vacfio y una bolsa de desperdi

cios para contener y recibir los vasos de papel desechados des

pués de su utilizacién por el usuario. La base 10 tiene una su

perficie superior 11 la cual contiene una pluralidad de sopor

tes de carril que sobresalen de dicha superficie. Cada soporte

de carril contiene una ménsula intermedia que soporta un carril

“vertical 14, Los soportes de carril y las ménsulas intermedias

asociadas con ellos definen un carril en forma general de L 14

A}
gue se extiende con un ramal mis largo situado separada y para
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lelamente a la parte frontal de la m&guina expendedora automi

. L . A w ) )
tica mientras que su ramal mds corto se extiende sustancialmen

., te de manera paralela y a una cierta distancia de un costado-

de la mdquina, estando formada una curva suave entre los dos
ramales lineales. El carril incluye un elemento sustancialmente
vertical que tiene un par de Iadoé 15 dispueétos de ménera'
sﬁstancialmente sepérada vy paraléla y,un§>superfici¢ superiqr
inclinada 16, asi como ﬁha base 17, eétando la parte inferior
de las superficies iateralés 15 y de la base 17 soporﬁadg' por
dibﬁas ménsulas intermgdiés v acoplada con ellas. Por tanto,
elféarril estd moﬁ£;&}#aéymanera_rigida respecto a la base 10.
‘Un carro 20 esté'gispuesto para desplazarse scbre

dicho carril e incluya-un elemento sustancialmente en forma de

U invertida 21, que tiene una porcidn de puente central..22 y un

- par de alas Colgantes 23 y 24. La porci6n de puente central 22

iléva un rodillo 25 que puede girar libremente respecto a la
porcién 22 que estd acoplada con la superficie. superior incli -
nada 16 del carril 14 y que se desplaza sobre ella.

Cada una de las alasAcolgantes iEt?IHQ,Z3 y externa
24 lleva un rodillo lateral 26 que esgé adaééédo para acoplar
se con el lado correspondiénte 15 del carrxil 14 y que sirve pa
ra mantener el carro en su posicidn con relacidn al'carril pro
piameﬂée dicho. El ala colgante exterxna 24 lleva un brazo 27
orientado lateralmente que tiene en su_extremidad-externa una

prolongacién vertical 28. La prolongacién vertical 28 sé termi

na por un anillo de soporte de vaso 29 que estd constituido por.

" un elemento curvo que se extiende sobre un arco del orden de
-190° de tal manera gque un vaso de forma ahusada 30 pueda ser in

;troducido en el anillo 29 y estar soportado por su circunferen

. Y N
cia en un plano separado hacia abajo respecto a la extremidad
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superior dgl vasq de talwmane;a gue la base 31 del vaso esté
éeparada hacia arriba con relacién a la superficie 11.

A una cierta distancia vertical encima del carril y
desplazada ligeramente hacila elcexterior del mismo estd situa
da una correa dentada 40. El carro 20 lleva un elemento de ar

%
ticulacifn 32 orientado hacia arriba y gque esté destinado a

s
.

acoplarse con el carro de modo que &ste se desplace cui la
]

correa, haciendo que el movimientc de la correa dentada 40 pro

"duzca un movimiento correspondiente del carro 20 a lo largo de

dicho carril. N

T Hacia-caa;'giaEﬁmidad el carril estd dotado de un
eje oriéntado hacia arriba‘zl, 42, El eje 41 estf situado en
la extremidad de la porcitn mis corta del carril dispuesta a
1o largo de los costados de la miquina y a una cierta distancia
paralelamenté a los mismos. ELl eje 41 estd conectado de manera
&iiatoria con una rueda dentada gue tiene 24 dientes adaptados
para acoplarse.con los dientes coxrespondientes formados en la
correa 40. El eje 41 esta dispuegto de modo gue sea accionado
por un motor 44 cuando se suminiétza energfg por, medio del dis
positivo de control (no representado), La cdifea dentada 40 se
extiende a lo largo del ramal iateral mis corto 45 del carril
alrededpr de una rueda intermedia curva lisa 46 y a lo largo
dei'lééo méis largo 47 de la m&quina. En la extremidad externa
del ramal frontal mds largo 47 estd& situada una rueda de 15
dientes 48 alrededor de la cual pasa la correa 40. La rueda 48

estd dispuesta de modo que gire con el eje 42 y un elemento de

leva 41 estd sujeto en ella para constituir un detector de des

» plazamiento. El trayecto de retorno interno de la correa 40 es

sustancialmente mralelo y separado con relacidn al ramal fron

tal més lafgo 47 donde pasa encima de la polea de guia 50 y a
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continuacidn a la rueda 43.

continuacifn alrededor de un dispositivo tensor 51 y vuelve a

El dispositivo tensor 51 incluye un eje fijo 52 que
lleva montada de manera giratorig en &8l una rueda de 24 dieg
tes 53 y un brazo tensor 54. EL brazo tensor 54 lleva hdcia su-
extremidad externa un eje 55 ;ue lleva en él-una ruedé:intermg
dia lisa librementé.giratoria 56, estandé esta diqusiéién tal

que la rueda intermedia lisa 56 estd en contacto con la - sSuper

"ficie posterior no dentada de la correa 40. Un muelle tensor

57"tiende a aplicar.una polarizacién a la rueda intermedia 56
pafa,empujar hacia ;aéfanfe la correa, sirviendo ia superficie;
curva de la rﬁéda de 24 diégtes 54 para tensar la corre&j Y
siendo el grado de tensidn apiicada proporcional a la teqsién
%plicada al muelle 57. '

La rueda de 24 dientes 53 1lleva de modo que gire con
éiia un elemento de leva gue sirve para indicar su rotacién y
ayudé también a indicar el-desplazamiento v el movimiento de
la correa 40 con relacifn al carril 14,

Cada elemento de leva asoéiado»ceg las ruedas 48 y 53
estd dispuesto'de modo que coopere con un séﬁéor de infrarrojos
con el fin de generar un impulso al final @e cada revolucidn,
indicando asi que el carro 20 estd frente a ;as posiciones de
1as'pfias dewasos en el caso de la rueda 53 yAde los puéstos
de distribucifn de ingredientes en el caso de la rueda 48,

- Yuxtapuestos al ramal més corto del carril 14 y de la

correa 40 se han previsto 3 puestos de distribucién de vasos

60, 61 vy 62, respectivamente. Yuxtapuestos al ramal frontal

-més largo 47 de la correa,40:y con el ramal frontal correspon

1diente del carril 14 se han previsto seis puestos de distribu

cibn de in%redientes 63, 64, €5, 66, 67 y 68, respectivamente.
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Cada puesto de distribucidén de vasos estd provisto
de un distribuidor de vaso de un tipo™bien conocido en la téc
nica y adaptado para distribuir un vaso procedente de la parte
inferior de una fila envrespueséa a una sefial apropiada.

Cada puesto de distribucidn 63 a 68 incluy:s un con
‘junto de recipiente y vdlvula descrito y reivindicado en la
solicitud de patenéé a nombre del mismo solicitante n®30979/76

]

y no se considera necesaria aqui ninguna descripcidn suvlemen
| ' . )

'taiia de estos dos elementos.

- En el espagio situado en la parte posterior éel con
junto transportadérmszkhg'previsto un médulo de agua caliente/
fr a‘70'que constituye dna "fuente de suministro de agua calien
tely/o fria a un puesto de distribucién de agua.

' La base 10 estd provista hacia la extremidad del ra
mal’frontal‘hlejado de los puestos de distribucién de vasos
60, 61 y 62 de una superficie de apoyo vertical 72 de accpla
miento con los vasos. Debajo de la superficie 72 de acoplamien
to con los vasos se ha previsto una plataforma de recepcibn de
vasos 73 separada hacia abajo respecto a la suggrficie 11, La
extremidad superior.de la superficie §e aé;§o 7é es tal gue el
anillo de soporte de vaso pase por éﬁcima de modo que cuando
el ani}lo de soporte 29 pasa encima dé la superficie de apcyo
7£}A13 superficie de apoyo entre en contacto con un vaso sOpor

tado por €l y el movimiento continuo del soporte 29 por delan

te de la superficie de apoyo 72 produce una deformacibén de la

pared del vaso 30 que desacopla este filtimo del anillo 29 y
permite que el vaso caiga para seghrecibido por la plataforma
73 de recepcibn de vasos.,

En la préctica, la separécién entre los centros de

los puestbs de distribucidn de vasos es generalmente diferente )
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de la separacibn .entre los centros de los puestos de distribu
¢idn de iﬂgredientes. éor éonsiguiéﬁéé, el detector de despla

zamiento asociado con la rueda dentada 53 esté adaptado para

‘detectar el movimiento de la correa con relacidn a los puestos

de distribucidn de vasos mlentras que el detector de desplaza
miénto asociado con la rueda dentada 48 esté adaptado para de

tectar el desplazamlento de la correa con relacidn a la separa.

c¢idén de los puestos de dlstrlbuc16n. .

El circuito de control de la m&Quina'incluYékﬁhos me
dids para hacer volveqkautométicamente a la posicitn fnicial
el'carro transportéao;“én'el momento del arranque de la méqui
na de tal manera que a continuacién gea posible obtene; uha

secuencia de operaciones de distribucibn en respuesta'a.la'ig

‘formacién recibida y transmitida a través de un panel -de con

-

trol.
En el momento del arranque de la m&quina, el circui

to de control reacciona para activar el motor 44 de modo que

arrastre la correa 40 en la direccién orientada hacia la super

f1c1e de apoyc 72 de dlstrlbuCLén de tal mapera_ que el soporte

de vaso 29 pase encima de la superf1c1e de apoyo 72, producien
do asi la separacién de cualguier vaso soportado por &l. El mo
vimiento del soporte de vaso 29 y del carro asociado 20 conti

nfia hasta gue el carro accione un micro-interruptor que deter

mina el final del recorrido. A continuacifn, el circuito de

control es disparado para invertir el sentido de rotacibn del

motoxr 44 y para arrastrar el soporte de vaso y.el carro asocia

do 20 en direccifn opuesta; al mismo tiempc, el detector de

* desplazamiento se activa y el circuito de control es programa

. do para hacer o para dejar que el carro se desplace en la di

reccidn opuesta hasta gue el anillo de soporte de vasos 29 se
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sitfe frente a la primera pila de d;stribucién de vasos dispo
nibles»qué contieﬁe vaéos. por tants;“suponiendo gue la prime
ra fila de distribucién disponible que contiene un suministro
de vasos es la pila 61, la correspondencia del carro 20 y del
anillo de soporte de vasos 29 se obtiene por medio del detec
tor de desplazamiento asociadz con la rueda dentada 53. Cuando
el anillo de soporte vacio llega'al puesto 61, el circuito de
control dispara el dist;ibuidor de vasos 61 para introducir un
vaso en el anillo de soporte 29. En este momento, la m&guina
estd en su posicidqndefreferencia y estd esperando instruccio
ne;-del usuario. 51"5232520 indicar& la bebida que dessa obte
ner y con las prOporciones‘aeseadas, conjuntamente con cvalguier
aditivo. Por ejemplo, un usuario puéde necesitar un vaso de ca
ifé de fuerza media con azficar y nata. El distribuidor de café
puede, por eﬁemplo, ser el puesto 64, el distribuidor de azf
éﬁf puede ser el puesto 65 y el distribuidor de leche puede ser
el mesto 67. El circuito de contfol se activard transmitiendo
las instrucciones por medio del panel de contrel con el fin de
detener el carro con el soporte del vaso egécorrgspondencia
con cada una dé'estﬁs posiciones. Cuando se-gﬁfroduce la ins

truccién de puesta en marcha, el motor 24 se activa y arrastra

la correa hacia adelante de modo que el carro 20 se desplaza

!

hacia la superficie de apoyo 72. Cuando el indicador de despla
zamiento asociado con la rueda dentada 48 indica la presencia
del carro 20 y del vaso en la posicibn de distribucibn 64, se
interrumpe el accionamiento del motor y se introduce en el va

so la porcidén adecuada de café. Al final de la operacién de

“ distribucidn, el motor 44 se activa de nuevo y el carro se des

. Plaza hasta el puesto 65 donde se repite la secuencia para dis

tribuir azficar en el vaso. Al final de la operacién de distri
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bucibn de azficar en el puesto, 65 el motor 44 se activa de nue

vo y el carro sigue desplazéndose hasfa el puesto 67 donde el

motor se para y se introduce en el recipiente una cierta canti
dad de leche, Al final de la operacidn de distribucién de la
leche, el motor 44 se activa una vez mds para arrastrar la

correa y el carro asociado 20 hacia adelante hasta gue ‘el vaso

" con sus ingredientes entre en contacto con la superficie de
]

1

apoyo 72, lo que producé su separacién‘del soporte 29 Gé la ma

‘nera indicada mds arriba y sitda el vaso sobre la plataforma

73: El usuario toma el vaso de la plataforma 73 y lo coloca a
S

S . v'... o aggs, . . . ) ) .
continuacidn en el puesto de distribucifn de agua que esti se-

[ . .
parado de’ laplataforma de ééscarga_73 para introducir 9n.e1;

vasoc una cierta cantidad de agua y, en caso de necesidad,. para

‘afectuar un mezclado y una agitacién con el fin de complétar

la preparéciﬁn de la bebida.

La méquina ilustrada en las figuras 3.a 7 de los 4i

'bujos,adjuntos incluye una plataforma de soporte intermedia

110 a partir de la cual esta soportada la cinta 111 de control

de transportador. .

~ .

Los detalles del carril de soportg'y del carro de #g

sos se describen con referencia a las figuras 1 y 2.

- La cinta 111 constituye el dispositivo de trénsporte

. .

delrcénjunto transportador. La plataforma de soporte intermedia

de forma general de L 110 lleva hacia una extremidad un eje de

arrastre 102 que cuelga de la parte inferior de la plataforma

de soporte 110, estando el eje 102 accionado por medio de un

motor (no representado)..El eje llgvé una polea superior 113 y

+ una polea inferior 114.

Cada una de las poleas 113 y 114 esté constituida

por un caéquillo central 115 y un par de pestafias separadas
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1lé. Las pestafias esténVProvistas de una cavidad 117 adaptada

para acopiarse con la extremidad 118 de la cinta con el fin

- de anclar esta (ltima en la polea.

La polea superior 113 estd provista de un par de
clavijas diametralmente dispuestas y orientadas hacia el ex
terior 119 y la po{ga inferior estd provista en su superficie
superior de tres rahuras 120 que'se extienden cada una a tra
vés del eje de rotacién.ae la polea ;14 con un &ngulo de sus
tancialmente 60°las unas respécto a las otras. La dispcsicidn
es tal que las clayijﬁg célgantes 119 puedan situarse en una

. LR XYY
de las ranuras 120 de- aqgolea 114, con lo cual la polee 113

y!la polea 114 quedan mutuéaente sujetas de modo que puadan
girar conjuntamente. - .

Un eje intermedio 121 estd montado en la unidr de
los brazos de la plataforma de soporte en forma general de L,
colgando el eje intermedio a partir de la superficie inferior
de la plataforma 110 y llevando una polea intermedia superior
122.y una polea intermedia inferior 123 de menor di&metro que
la polea superior. La disposicién es tal qgs cadg una de las
poleas 122 y 123 puede girar libremente resﬁécto a la otra.

La extremidad del recorrido de la cinta a partir del
eje de;?rrastre 121 esté constituido por medio de una polea de
reﬁbrﬁé 124 alrededor de la cual se invierte la direccién de
desplazamiento de la cinta 111.

- La cara inferior de la plataforma 110 estd provista

de un par de soportes colgantes seggrados 125 y 126, respecti

vamente, que tienen cada uno un orificio orientado lateralmen

' te para recibir una barra longitudinal 127 que permite el movi

miento deslizante de los soportes . 125 y 126 el unc respecto al

otro. La barra 127 lleva entre 1os soportes 125 y 126 un man



1 'gulto 0 un collar 128 sujeto en la barra 127 de modo que pueda

o

reallzar an’ ’ movimiento deslmzante con“ella. La superficie anu
lar del collar 128 yuxtapuesta al s0porte 125 estd dotada de
una pluralidad de dispositivos de montaje de muelles de trac
5 ;cién, y unos muelles de traccidn 129 estén situados'entre'el

‘collar 128 y el soporte 125 para orientar el collar 128 hacia

: el soporte 125, La barra 127 lleva en Su;extremidad q&é'se ex
tiende a partlr del soporte 125 un estrlbo en forma de © 130
elicual estéd dotado en la extremldad de sus brazos dL ura per
_10 fdra016n que recmbe un eje 131. El eje 131 lleva de modo que
- puﬁda girar en El la polea de retorno 124 constituida pcr un

L3

cagquillo central y un par de pestaflas separadas que alryen

como guia para la cinta lll que pasa encima. La dispoqiﬂ o]
‘es ‘tal que el muelle 129 sirve para orlentar la polea. X24 en
15 el sentldo opuesto a la dlrec016n de desplazamiento de la cin
ta en la polea 124 para tensar la cinta y mantener esta tensibn
cualesquiera que sean las variaciones de léngitud qué pueden
producirse durante el desplazamiento de la cinta.
R ) ' La cinta asi representada en la flgura 3 proporciona,
‘20 por tanto, un ramal de cinta externd }llA ;‘un_£amal de c1nta

interno 111B, estando el carro y su recipiente asociado sopoxr

v tados .por el ramal de cinta externo 111A.

Para el montaje, las extremidades 118 de la cihta
Tl se introducen en la cavidad adecuada 117 de las poleas 113 y
25 Al4. Las poleas 113 y 114 se separan para desacoplar las cla
. vijas 119 de una de las ranuras 128. Se hace girar.uha de las
‘i _ poles para compensar la flojedad dgvla cinta-lll,y péré tensar
v ia'polea de retorno 124 contra sus muelles de oiientacién 129.

La longitud de cinta enrollada en cada polea es preferentemen

30 te tal qué en la extremidad del desplazamiento del carro en
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cada direccitn, qproxim?damenﬁe dos vueltas de cinta permanez
éan en la’ polea que tiene el menor‘ﬁﬁﬁero de vueltas,

La determinacién del movimiento de la cinta puede
efectuarse por medio de una cabéza detectora indicada general
mente por 140 (véase figura 7).

La cabeza incluye un bloque 141 de configuracién
general cuboide y uh orificio central 142 para recibir los
conductores y los conectores del mecandismo de deteccifrn. El
bloque 141 tiene una porcibn inferidr 143 que lleva dcs pares
de" brazos colgantesux%ﬁ. Cada par de brazos 144 estén situados
dglmodo que estén'ahhg¥hgﬁadas sobre la cinta 111, de tal mane

{

ra gue cada brazo se sitfie én los lados opuestos de la cinta

encima de por lo menos una parte de su anchura. Un primer bra

‘zo de cada par lleva un diodo emisor de luz y un segundc brazo

de cada par lleva un sensor. El diodo emisor de luz y el sensor

asociados del segundo brazo estdn alineados de modo que la luz

. procedente del diodo sea transmitide al sensor para generar una

sefial. El segundo par de brazos estd provisto de un dispositi
vo similar, estando el sensor y el diodo emisor de luz situados
en uh plano diferente del plano del pfimerpgér Aé brazos.

La cinta 111 estd dotada de una pluralidad de aguje
ros 14% separados longitudinalmente, que constituyen una prime

ra’piéta adaptada para ser leida por el diodo emisor de luz y

la fuente del primer par de brazos separados 144 y una segunda

_;inea de agujeros separados 146 estd formada a un nivel dife

rente de la pista, proporcionando asi un segundo grupo de in

formacifn que es leida por el segundo par de brazos de la cabe

.o za i40.

La pista 1 puede contener informacidn relacionada con

la posicién del carro con relacién a la pila de distribucién de
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vaqos Yy a los recipientes de ingredientes de tal manera que

. -

cuando la c1nta 111 se desplaza para arrastrar el carro de so

porte de vaso a lo largo del soporte asociado, la indicacibn
de la presencia de uh agujero 145 de la primera pista.gn yux
taposicidén con el primer par de brazos 144 indicard que el
catrro y el vaso sogprtado por éste estén en correspondencia
con un distribujdorfdado. ‘ o

La pista 2 puede llevar: 1nformac16n que puede, entre

‘otras cosas, impedir por ejemplo la d15tr1buc16n de, po~ ejem

plé, azficar en un 1ngned1ente de sopa. Esto permitird la dig
. T o e -
~Lr1buc16n de bebidas dlferentes en la misma m&qulna. mmT

i .

’ "Se observari que el aparato descrito més arribé'prg
porcicna un medio sencillo para desplazar un carro de soporte
de vaso entra una pila de suministro de vasos,‘éor una'baite,
y tna pluralidad de recipientes de distribucibn por otra parte,
con lcicual el movimiento directo de la cinta que arrastra el
carro se detecta directamente por medio de la dabeza 140.

| En resumen, la presente patente de invencibn que. se

solicita deberd recaer en las siguientes
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REIVINDICACIONES

1. Méquina expendedora automitica que tiene por lo
menos un puesto de distribucidn de recipientes para distri-
buir recipientes individuales a partir de una pila o de un a}l
macén de recipientes y una pluralldad de puestos de distribu-
clén de ingredientes comprendiendo dicha méquina un transpor-
tador dotado de un carro y un dispositivo de soporte asociado
adaptado y dispuesto para recibir y soportar un recipiente en
dicho puesto de distribucidn y para presentar, secuencialmen-
te, dicho recipiente en cada puesto de distribucibén de ingre-
dientes y un dispositivo de control para hacer o pira dejar
que dicho recipiente reciba une parte de por lo menos un in-
grediente, y un puesto de descarga donde el recipiente, con-
juntamente‘coh los ingredientes se descarga del dispositivo
de soporte del transportador, donde el recipiente al desaco-
plarse del dispositivo de soporte, se invierte el transporta-
dor para girar al carro hasta una posicidn de referencia.

2. MAquina expendedore automidtica segin la reivin-
dicacidn 1, caracterizada por un carril de soporte, un carro
que puede desplazarse a lo largo de dicho carril, un brazo de
soporte de reclpiente asociado con dicho carro para desplazar
se con €1, un elemento de transporte continuo conectado acti~
vamente con dicho carro para desplazar dicho carro a lo largo
de dicho carril, un dispositivo de arrastre para dicho elemen-
to, y uwn dispositivo detector asociado con dicho elemento pa-
ra detectar de manera continua la posicién del carro con rela
ci6n.al carril.,

3. Méquina'expendedora automética segin la reivin-
dicacidn 1, caracterizada porque incluye un dispositivo de

distribucién de agua separado de los puesto de distribucién
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de ing redientes.

4, MAquina expendedora automdtica segin la reivin-
dicacién 1, caracterizada poréue el dispositivo de control in
cluye un circuito légico incluyendo un dispositivo de recep-
cibn de ingtrucciones de seleccién,.un dispositivo para dete-
ner el transportador con el recipiente frente a por lo menos
un puesto de distiibucién de ingredientes'elegidos, un dispo-
sitivo para controlar la cantidad de los ingredientes distri- -
buidos en dicho puesto, y un dispositivo pﬁra hacer volver a
la posicidén inicial el carro transportador después de la des-
carga del recipiente para que pueda recibir otro recipiente
procedente de 1g pila de recipientes. »

5. Miquina expendedora automdtica seglin ls reivin-
dicacidén 1, caracterizada porque el transpdrtador incluye un
elemento de cérril sustancislmente vertical que tiene en un
borde superior una superficie de soporte adaptada para reci- -
bir el peso de un carro y del recipiente soportado ;c: éste,
asi como un par de superficies laterales separadas qpe:estéﬁ,
adaptadas cada una paba acoplarse con el carro con el fin deA
impédir una inclinacién sustancial del mismo con relacién al
carril. |

6. Méquina eXpendedora aubomitica segin la reivine-
dicacién 5, caracterizada porque el carro incluye un soporte
en forma de U invertida que tiene un éla colgante provista de
un brazo orientado lateralmente que se extiende hacia el eﬁtg
rior del carril, estando dicho carro gdaptado’para desplazar-
se sobre un bbrde superior de dicho elemento de carril,. .

7. ‘Miquina expendedora automdtica seglin la reivin-
dicacidén 1, caracterizada porque el dispositivo transportador

incluye una correa dentada situada alrededor de las ruedas de
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guia dentadas y de una configuracién generalmente en L, estan
do arrastrada una de dichas ruedas dentadas para impartir un
movimiento & la correa, y caracterizada ademds porque incluye
por lo menos un rodillo dentado que tiene una placa de leva
destinada a girar con é1, con lo cual el movimiento Je la co-
rrea que corrasponde al desplazamiento del carro es detectado
por un sensor interconectado activamente con dicho dispositi-
vo de control,

8. MAquina expendedora automitica segin la reivin-
dicacidn 1, caracterizada porque dicho transportador incluye
una cinta longitudinal que tiene una extremidad soporisada por
una polea, estando por lo menos una de dichas poleas arrastra
da para desplazar dicha cinta desde una polea hasta la otra,
con el fig~de trunsportar asi dicho carro a lo largo de dicho
carril, .

9. MAquina expeundedora automitica segin la reivin-
dicacidén 8, caracterizada porque las poleas estdn =~ntadas en
un eje comin y estédn dispuestas de tal manera que la cinta se
desenrvlle de una polea mientras se enrolla en la otra, y es-
tando ademés caracterizada porgque incluye una polea interme-
dia dispuesta en un punto intermedio de la longitud de la cin
ta y alrededor de la cual la cinte cambia de direccidn, estan
do orientada dicha polea intermedia de modo que mantenga la
tensibn aplicada a la cinta.

-~ 10, MAquina expendedora automitica segin la reivin-
dicacién 8, caracterizada porque la cinta estd provisia de
una pluralidad de agujeros y caracterizada ademds porque in-
cluye un detector de agujeros adaptado para explorar unu par-
te de la cinta con el fin de detectar los agujeros mientras

pasan delante del detector.
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11; Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Tnvencién que se solicita por
"MAQUINA EXPENDEDORA AUTOQMATICA".

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente Memoria descriptiva que congta de veinticuatro pagi

nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 14 de diciembre de 1.978
BERNARDO UNGRIA
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