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por VEINTE años

solicitada en España a favor de YOSHIPA K05Y0 K.K., de na­
cionalidad japonesa, domiciliada en No# 1, Kanda Izumi-oho, 

5. Chiyoda?-ku, Tokyo, Japón, por "Perfeccionamientos en los
aparatos de ensamblaje de bandas de cierre de cremallera", 
con prioridad de la solicitud japonesa 32-151125 de fecha 
15 diciembre 1977*

MEMORIA 3*MHHPTIVA 

10. Antecedentes de la Invención

La presente invención ce refiere a un aparato de 
ensamblaje para su uso con bandas de cierre de cremallera 
utilizadas para formar una cadena de cierre de cremallera 
combinando un par de bandas de cierre de cremallera que se 
han de interacoplar una con otra mediante los elementos de 
acoplamiento individuales de lee mismas. - —

Loe aparatos de ensamblaje de la tdenica anterior 
para una tal finalidad están dotados de un par de rodillos 
de tracción que giran coaxialmente a la misma velocidad y 

20. que están poaicionaáos próximos uno a otro, un elemento



rwunidor con una estructura en su parte principal parecida 
a la de un oursor de un cierre de cremallera acabado y po- 
sioionada en el lado de entrada de loe rodillos de tracción 
arriba citado# y unoa árganos de detención posicionados de­
lante ce la Mitrada al elemento reunidor que sirven para 
alinear los extraeos iniciales do las filas de elementos 3<* 
acoplamiento de ambas bandas ds cierre de cremallera (ver 
por la publicación de patente alemana D3-AS 12?5432). - —

Cada una de las bandas ds cierre de cremallera 
alimentadas al aparato está configurada en un tramo conti­
nuo con zona* o espacios sin elemento* de acoplamiento, ca 
da uno ds una longitud predeterminada, a intervalos predeter 
minados y ao combinan bandas de oiorrs ds cremallera de la 
derecha y do la izquierda en el demento reunidor para for­
mar una cadena de cierre de cremallera de bandas interaco­
pladas, introduciéndose en el elemento reunidor con las 
las ds slsmentos mirando una a otra después de que se han 
llevado los sxtrsmos inicialss ds las filas de los elemen­
tos ds ambas bandas ds cierre en alineación y manteniéndo­
se la alineación como tal y descargándose la cadena de ci& 
rre de cremallera interacoplada del elemento reunidor con­
tinuamente por loa rodillos da tracción. - - - - - -  - —

En la alineación de las bandas de cierre de cre­

mallera segdn ea ha citado arriba, en loe aparatos conven­
cionales, el progreso de la banda de cierre de cremallera 
adelantada se interrumpe por el órgano de detención en au



lado durante un período durante el cual ee hace avanzar la 
Panda de cierre de cremallera retardada para ¿icantar la 
adelantada y, cuando emboa extremos iniciales llegan a 003 

tacto con los órgano# de detención individuales, se apor­
tan loa órganos de detención para permitir el progreso de 
ambas bandas de cierre de cremallera* - - - - - - - - - -

Loe problamas de los aparatos de la técnica ante 
rior son que las bandas una vez alineadas a menudo salen 
de alineación antee do cue se combinen completamente provo 
cando un mal acoplamiento de los elementos porque se reali 
za la alineación antee de que las bandas entren en el ele­
mento reunido y que algunos de los elementos son desplazados 
de sus posiciones debidas donde se han fijado a las cintas 
de soporte a causa de la gran fuerza de impacto ejercida so 
bre los elementos de la banda adelantada por la interrupción 
de su progreso en los órganos de detención dando, por reeul 
tado una fiabilidad disminuida del trabajo de ensamblaje. 
Además, la productividad en los aparatos de la técnica an­
terior no puede ser suficientemente elevada, porque una ve 
locidad aumentada de alimentación de las bandas da como re 
cuitado xna fuerza de impacto aumentada eobre los elementos 
que entran en contacto con los órganos de detención para 
limitar la velocidad de alimentación así como porque se tag 
da un tiempo considerable-aente largo para alinear los ex­
tremos iniciales de las bandas adelantada y retardada, lo 
que limita la velocidad global del aparato. - - - - - -



Remanan de la  Invención

Es por le tanta una finalidad da la presente inven 
oión proporoionar un aparato da eneamMLaje fiable y eficaz 
para brida* de cierra da cremallera, con el que se puede lie, 
var un par da banda* de cierre da cremallera en acoplamien­
to da manara segura, ain una alineación defectuosa para for 
mar una cadena de cierre de cremallera y el aparato de an- 
e ambla je de la preñante invención eetá construido de tal ma 
ñera, para poder hacer avanzar la banda retardada a una ma 
yor velocidad que la banda adelantada cuando embaa banda* 
corren desequilibradamente a fin de que pueda lograres rá­
pidamente la alineación da loa extremo a iniciales de laa fi, 
las de elementos que sa han da acoplar. - - - - - - - - -

SI aparato da ensamblaje da la presante invención 
completado con la finalidad de eliminar loa problemas arri­
ba descritos en los aparatos de la tóenica anterior se ca­
racteriza por una estructura en la que se proporcionan unos 
medios para detectar los extremos iniciales de laa filas de 
elementos da las bandas da cierva en su movimiento, propor­
cionándose una fuera* resistiva para retrasar la velocidad 
da marcha da la banda, mediante la cual aa retarda la rota 
oióa del rodillo da tracción correspondiente a la fuerza 
resistiva, misntras que ae acelera la rotación del otro ro­
dillo, efectuándose la detención de los extremos iniciales 
y la fuerza resistiva por un par de palpadores prsvietos 
en el elemento reunidor y obteniándose la diferencia metro
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las velocidades de giro de ambos rodillos do tracción por 
un mecanismo de transmisión diferencial. - - - - - - - -

Breve descripción de los dibujos

la Figura 1 es una vista en planta del aparato da 
5* ensamblaje para su uso con bandas de cierre de cremallera

de acuerdo con la presente invención; - - - - - - - - - -

la Figura 3 es una vista en sección transversal 
del mismo aparato por la linee 1-1 de la Figura 1 segán se ve 
en la dirección de las flechas; - - - - - - - - - - - - -

10. la Figura 3 es una vista en sección transversal
del mismo aparato por la linea 1 1 - 1 1  de la Figura 1 segdn 
se ve en la dirección de las flechas; - - - - - - - - - -

la Figura 4 es una vista en sección transversal 
del mismo aparato por la linea 111-111 de la Figura 1 se- 

15. gdn se ve en la dirección de lea flechas; - - - - - - - -

la Figura 5 es una vista en planta similar a la 
Figura 1 en que los palpadores eetán en posiciones avanza­
das; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 6 es una vista en planta que ilustra 
20. como uno de los palpadores detecta uno de los extremos ini

cíales de las filas de elementos dentro del elemento reuní 
dor, estando la parte superior del elemento reuaidor retí-



yAdo A efecto* de ilustración;

la Figura 7 sa una vista en planta que ilustra el 
estado de las bandas de cierre de cremallera que han llega­
do a un acosamiento exacto una con otra sin alineación de­
fectuosa dentro del elemento reunidor, hablándose retirado 
la parte auperior del elemento reunidor a efectos de ilus­
tración; y - - - - - - - - - - --------

la Figura 9 ea tota vista en yerapectiva que ilus­
tra una satructura alternativa de los palpadores y su dis­
positivo de soporte. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

PescriBoiÓn detallada de las realisaciones preferidas

A continuación se iluatra el aparato de la presen 
te invención por medio de ejemplos con referencia a los pía 
nos anexos. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Kn las Figuras 1 y 2, hay un par da rodillos 5 y 
Ó da tracción, uno próximo al otro, en una posición avanza 
da de un bastidor 4 y un elemento reunidor 7 , que tiene una 
forma algo triangular, esté posicionado en el lado de entra 
da en eatoe rodillos 5 y 6 de tracción de modo saliente en 
el extremo del bastidor 4. Un elemento deslisante 10 está 
previsto en si bastidor 4 con susceptibilidad de deslizar­
se hacia adelante y hacia atráa en la dirección del elemen 
to reunidor 7 del bastidor 4 y si elemento deslizante 10 

tambián sirve como soporta para loa palpadores 3 y 9. La



estructura del elemento reunidor 7 es parecido en principio 
al de un cursor de too cierre de cremallera acabado, cons­
truido con una parte superior y una parte inferior eombina 
das en una sola pieza con una ranura 11 de guía con forma 
de Y (vstr Figuras 6 y 7) para laa filas de elementes de eco 
plamiento. La parte superior del elemento reunida* 7 está 
dotado de aberturas 12 y 13 de guía a lo largo de la ranura 

M I  de guia cada una sobre una distancia desde la entrada 01 

elemento reunidor 7 a la posición donde se ha terminado el 
acoplamiento de los elementas ê  y *%, y por las que los 
palpaduras 8 y 9 son guiados a lo largo de la ranura 11 de 
guia. Una de laa aberturas 13 de guía os más larga que la 
otra abertura 12, prolongándose per el extremo en la mitad 
del paso de los elementos de cada una de las bandas de oie 
rre de cremallera. Laa uHas 14 y 15 que ce extienden flexio 
nadas hacia abajo en los extremos de loa palpadoree 3 y 9 

están introducidas en las aberturas 12 y 13 de guia, respqc 
tivamente, y las puntas de las uKas 14 y 15 están situadas 
en la ranura 11 de guia. Los palpaáores 8 y 9 están sopor­
tados pivotantamente permitiendo su rotación dentro de pla­
nos verticales en los extremos superiores de los soportes 
que se encuentran cada uno en los extremos de loe brazos 17 
y 18 que a su vez están soportados pivotantements por los 
extremos de una placa 16 de base fijada al elemento desli­
zante 10 en un ángulo recto y susceptible de rotación den­
tro de un plano horizontal alrededor de los pivotee. Cada 
uno de los palpadoras 8 y 9 está conectado al brazo 17 Ó 18 

con un resorte 19 en el lado opuesto a la uHa 14 y 15 de mo



do que lis uña 14 6 15 está forzada hacia abajo en la abartu 
ra 12 6 13 de guia. H3. elemento deelizante 10 siempre está 
sometido a la fberza de tracción hacia el punto fijo 20 ejsg 
cido por un reaorte 2 1. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La eetruetura de loa rodilloa 5 y 6 de tracción 
ae ilustra en la Figura 3 que ea una vista en sección trana 
vernal. Loa rodilloa 5 y 6 catán conoctedoe al árbol impul- 
aor 22 a traváa de un meoeniamo 23 de transmisión diferen­
cial. 0 cea. el árbol impulsor 22 está dotado de un dieco 
24 a modo de peataKa fijado en una cola pieza al árbol y el 
dieco 24 eatá dotado en eu periferia de una pluralidad de 
bolas 25 puyo diámetro es mayor que el eapeaor del dieoo 24 
y que giren libremente en agujerea pasantes en el dieoo 24. 
Loa rodilloa 5 y 6 derecho e izquierdo están conectados al 
árbol impulsor 22 coa el dieco 24 entre ellos, haciendo 
oontaoto por presión bajo la fuerza de empuje de un reaorte 
26 de discos acopados. Cada una de los rodillos 5 y 6 de 
tracción eatá ea contacto con un respectivo rodillo subsi­
diario 28 en su periferia superior con el que ae arrastran 
hacia adelante las bandee de cierre de cremallera. - ----

La Figura 8 iluetra una eetruotura de soporte al­
ternativa para loa palpadorea 8 y 9, en la que hay un par 
de poetes verticales 29. 29 dotados por sus extremos infe­
riores de engranajes 30, 30 del mismo diámetro y engranados 
uno con otro y por sus extremos superiores de manivelas 31,
31 a cuyo* extremos están unidas pivotantamente placas ocl­
ientes 32, 32 en su parte media, permitiendo rotación libre.



Loa palpadoree 3' y 9' satán soportados pivotantemente por 
los soportas que están sobra las placas oscilantes 32, 32 
de modo que las uñas 14* y 15* su loe extremos Re los palpg 
dores y que se dirigen hacia arriba pueden moverse hacia 
arriba y hacia abajo con lo que las puntas de las uñas 14* 
y 1 9* penetran en las aberturas 1 2* y 13* respectivamente, 
de guia o salen de las mismas en su lado inferior. Se ejar 
ce una tracción hacia abajo sobre los palpadoree 8* y 9* 
por los extremos opuestos a las uñas 14* y 15'* respectiva 
mente, por la acción de los resortes 19*, 19* de modo que 
las uñas están empujadas hacia arriba sn las aberturas de 
guía desde debajo. Adicionalmente, los poetes verticales 
29, 29 están sometidos a movimiento rotativo en virtud de 
los resortes 21', 21' de modo que se fuerzan las uñas 14* y 
15' Re los palpadoree 8' y 9 * hacia loa extremos de las 
aberturas 12* y 13* cerca de la entrada del elemento reuní 
Ror 7'. Además, la parte inferior del elemento reunidor 7' 
ee de mayor grosor en su extremo delantero para formar una 
parte elevada 7'je de modo que las uñas 14' y 1$' salen f&* 
Gilmente de la ranura 1 1 * de guía deslizándose por esta pag 
te elevada 7 'a^ - -

En el aparato ilustrado en las figuras 1 y 2, las 
uñas 14 y 15 de los palpaduras 6 y 9 salen de la ranura 11 

de guía empujando los palpadoree 8 y 9 hacia abajo en el %  
tremo opuesto a las uñas bajando la barra 33 de empuje que 
es accionada por un adenoide u otros medios apropiados. - *



Él proceso de ensamblar beodas de oierre de orema 
llera por el uso del aparato con la estructura arriba expuee 
ta se describe a continuación coa detalles. Cuando se hace 
pasar un par de bandas derecha e izquierda f, y fg a trwós 
del elemento reunidor 7 bajo la tracción del par de rodillos 
5 y 6 de tracción derecho a izquierdo, los elementos e, y 
e% de la derecha y de la isquiarda se acoplan uno con otro 
sucesivamente en el elemento reunidor 7 para formar una ca 
dona de oierre de cremallera ensamblado, las bandas tienen 
zonas espaciadas S] y Kg a intervalos predeterminados y cuan 
do estas zonas espaciadas S] y Sg penetran en el elemento 
reunidcr 7, las puntas de las uHaa 14 y 15 de los palpaduras 
8 y 9 entran an contacto con los elemento* individuales ê  y 
e% directamente deepuóe de las eonae espaciadas y Sg, da­
do que lee uHaa 14 y 15 eobreealen a travóe de lae aberturas 
12 y 13 de guía dentro del elemento reunidor 7 . Si los ele­
mentos #i y §g que avenzan están en la debida poeioión de 
alineación de modo que puedan acoplarse de modo preciso loe 
elementos e^ y eg unos con otros, lae uKae 14 y 15 entran 
en ooataoto con loe elementos e^ y *g al mismo tiempo y a 
continuación se adelantan loe palpadores 3 y 9 a la misma 
v<Aocidad con que tosan contacto con loe elementos ê  y Cg, 
reepeotivmsente en su avance, mediante lae uHaa 14 y 15.
Tal como ss ilustra en la Figura 6, no obstante, cuando una 
de las bandas f̂  y fg, f^ en la Figura 6, por ejemplo, ae 
adelanta a la otra banda fg de modo que el elemento eg de lo 
banda retrasada aún no ha entrado en contacto con la uña 15 

cuando el elemento ê  adelantado ya ha hecho ooataoto con la



uña 14) entonces el avance de la banda sufre una tensión 
hacia atris en virtud de eu interacción con la u3a 14 del 
paleador 8, la cual tensión a su vez retrasa la velocidad 
de giro del correspondiente rodillo 5 de tracción y, por 
otra parte acelera la velocidad de giro del otro rodillo ó 
de tracción que ejerce una fuerza de tracción sobre la baga 
da retardada fg* De esta forma aumenta la velocidad de avan 
ce de la banda fg mientras que diminuye la velocidad de 
la banda adelantada f ̂ de modo que el elemento eg de la ban 
da retardada fg rápidamente entra en contacto con la uHa 15 
del palpador 9 en debida alineación con el elemente adelan­
tado Cj para acoplarse de modo preciso dentro del elemento 
reunidor 7. Cuando las uHaa 14 y 15 alcanzan el punto de 
unión de las bifurcaciones derecha o izquierda de la ranura 
11 da guía, las uñas 14 y 15 salen de la ranura 11 por me­
dio de la barra 33 de empuje, accionando el adenoide. - -

Tal como se describe arriba, el aparato de ensog, 
blaje de esta invención está construido proporcionando un 
par de palpadores que sirven para detectar los extremos 
iniciales de las filas de elementos en las bandos de cierre 
derecha e izquierda y, al mismo tismpo, para retardar el 
progreso de la banda adelantada de tal manera que las uKaa 
de los palpadores penetren en la ranura de guia del ciernen 
to reuniáor o salen de la misma libremente, y proporcionan 
do un mecanismo do transmisión diferencial entre loe rodi­
llos de tracción derecho a izquierdo en virtud del cual el 
retraso de la banda adelantada por el palpador conduce di*



- 1? -

rectamente al retraso del correspondiente rodillo de trac­
ción y, como consecuencia, a la aceleración del otro rodillo 
de tracción en el sismo {prado que el retraso del primer roli 
lio de tracción de modo que se corrife rápidamente la alinea 

5. clón incorrecta de lae bandas derecha e izquierda con el eub
siguiente acoplamiento de los elementos que v* realiza sin 
alineación defectuosa y de modo seguro. Además el palpador 
que ha entrado en contacto con el elemento inicial de la can 
da adelantada no se detiene en el punto de contacto sino que 

10. continua moviíndoee en el sentido del avance de la banda míen
tras ejerce una fuerza de retraso acore la banda adelantada 
de modo que el elemento recibe un choque inferior por contac 
to con la tifia del palpador y ae realiza de modo suave y sin 
sacudidas la oorrección de la alineación de las bandas sin 

15* riesgo de defomaoión de loa alaaentoe o desplazamiento de
los elwentoa fuera de sus posiciones correctas. - - - - -

A los efectos consiguientes se declaran de noveJal 
y propiedad para SapaHa, aua territorioe y plazas de sobera­
nía, laa reivindicaciones que siguen. - - - - - - - - - - -



1. - Perfeccionamientos en loe aparatos 3# ensambla 
je 3* bandas de cierre de cremallera, que tienen un par de 
rodillos de tracción previstos uno próximo ál otro y un ele 
mentó reunidor poeicionado fijamente en el lado de entrada 
de dichos rodillos de tracción, caracterizados porque el apa 
rato está dotado de un par de palpaáoree susceptibles de ce 
netración libremente en la ranura de guía de dicho elemento 
reunidor para loe elementos o salir libremente de ella, y 
que sirven para detectar loa elementos iniciales de las ban 
das y para retrasar el avance de la banda cuando está en con̂  
tacto con los elementos y porque el aparato tiene un mecanis 
mo de transmisión diferencial entre dichos rodillos de trac­
ción con lo que se retrasa uno de los rodillos de tracción 
correspondiente a la banda adelantada y se acelera el otro 
de los rodillos de tracción según la diferencia de velocidad 
entre las bandas que avanzan caucada por la alineación imper 
fecta de las filas de elementos en las bandas individuales.-

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque el mecanismo de transmisión diferen­
cia!. tiene una estructura tal que hay un disco a modo do pee 
taña que forma una sola pieza con el árbol impulsor óe los 
rodillos de tracción, una pluralidad, de bolas euyo diámetro 
es mayor que el espesor de dicho disco está alojada en Ria­
cho disco con libre rotación y los rodillos de tracción es 
tán introducidos sobre el árbol impulsor con libre rotación



14 -

en son tacto Aa p r e s i ó n  pon dichas bolas, estando el disco 
entre loa rodillos. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

3.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1 

o la reivindicación 2, caracterizados porque loa palpadores 
3. tienen cada uno una uHa flexionaóa en el sxtrwo del cuerpo

del palpador que penetra en la ranura de guia para los ele­
mentos y los palpadores que oscilan alrededor de tanto loe 
ejes verticales como los ejes horizontales están soportados 
sobre un elemento deslizante capaz de deslizarse en la di- 

10. rección de avance de las bandas que son arrastradas por los
rodillos de tracción y el elemento deslizante está conecta­
do a un resorte que ejerce una fuerza de tracción eoare el 
cuerpo deslizante en el sentido inverso al dsl avance de las 
bandas. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - ------

13. 4.- Perfeccionamientos según la reivindicación 3,
caracterizados porque hay una barra de empuje que mira cada 
uno de loa palpadoree con la que se libra la uña del ciernen 
to reunidor. ------------------------------------------

3.- Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 
20. caracterizados porque la suoerfioie del elemento reunidor

se eleva en los extremos de la ranura de guía para lee uñas 
de los palpadores con lo que las uñas salen le las ranuras 
de guía deslizándose por la superficie elevada. - - ----



6.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS DE ENSAM­
BLAJE DE BANDAS DE CIERRE DE CREMALLERA". ------ - - - - *

Todo ello conforme ee desoribe y reivindica en la 
presenta memoria que consta de quince hojas foliadas y aec& 

5. nografiadae por una sola de sus caras y de cuatro l&ainae
de dibujos que la ilustran.

í.AíUi. - - ,/,J
A A Aí. CU<J¿Í .rü'.̂04

*  15 -
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