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MEMORTA DESCRIPTIVA

_ﬁi p;esente invento se refiere a un juguete
¥ mas;bbfﬁiddlgfménte 4 un nuevo dispositivo para accionar
un objeto de vhelo simgiﬁdo thl ¢omo pbﬁveﬁemplo, un avion
de juguete, ,V{’

Constituye un objeto dgl:presente‘invento el
proporcionar un dispositivo del tipo;descrito que es apto
para hacer que un objeto de vuelo simulado realice una vuel
ta completa vertical asi como un vgelo circular,

Otro objecto del in&ento consiste en Propore
cionar un dispositivo del tipo descrito apto para hacer
que un objeto de vuelo simulado ascienda y descienda de
forma repetida.

De conformidad con el preéente invento, se
proporcioga un dispositivo para accionar un objeto de
vuelo simulado que se caracteriza porque compreade uila ese—
tructura giratoria que incluye un alojamienbo, un cbnjun—
to giratorilo que gire con respecto a esta y dispuesto para
ser accionado para el giro en torno de un eje vertical,
un motor montado en dicha carcasa, una primera transmi-
sion para transmitir energia de giro de dicho notor a
dicho conjunto giratorio para que gire este, un brazo de
soporte alargado pgiratoriarmente soportado por un extremo
por dicho conjunto de giro para poder girar con este y
con respecto al conjunto y soportar por el obtro extremo
dicho objebo de modo éue el citado objeto pueda moverse
con dicho brazc de soporte y una segunda transmision pa=
ra transmitir potencia de giro de dicho mobor a dicho
brazo para que gire este con respecto a dicho conjunto de
giro, y medios de mando operables manualmente para contrgp

lar el movimiento de dicho objetos

El presente invento se describira ahora
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El presente invento se describira ahora unica«=
mente a titulo de ejenplo, con referencia a los dibujos
que se acompafian,

Bn los dibujos:

La figura 1 es una vista en perspectiva de
una modalidad del presente invento que ilustra el estado
en gue un avion de juguete esta realizando un vuelo cire
cular,

La figura 2 es una vista en perspectiva de una
variante de la modalidad representada en la figuré iﬂque |
ilustra el estado en que un avion de juguete esta realiw
zando una vuelta completa vertical, RS

La figura 3 es una vista en perspectiva de la
variante representada en la figura 2, ilustrando el esta

do en que el avion esta realizando un vuelo en elevacion.

Aann

La figura /4 es una vista en perspectiva de un
conjunto de giro de un conjunto de transmision motrié.

La figura 54 es una vista en planta de una
seccion del alojamiento inferior,

La fipura 5B es una vista en seccion transe
versal tomada por la linea V-V de la figura 5A.

La figura 5C es una vista en seccion trans-
versal tomada por la linea X=X de la figura 5Ae

La figura 6 es una vista en seccion transver
sal de una cstructura giratoria.

La figura 7 es una vista en perspectiva de
una estructura giratoria de la que se ha separado uné
cupula, y ,

La figura 8 es una vista en perspectiva que
ilustra la estructura inbterna de un avion y la forma en

que este es comportado por el brazo de soporte,
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En los dibujos porciones o partes
anilogas se designan con las mismas referencias numéricas
y caricteres,

Haciendo ahora referencia a los dibujos,
en las figuras 1 a 4, A designa una estructura giratoria,
B designa un objeto volante de juguete cn forma de un
avién montado en un extremo de un brazo de soporte
hueco alargado Bl, el otro extremo estd giratoriamente
sgportado por 1la estrubtura giratoria é y E»denota una
caja de mando que estd conectada a la esbructura giratoria

é mediante un miembro intermedio hueco re%ativamente planc

D, estando provista dicha caja de mando con una palanca

de nano Cl operativa para actionar un motor y para
hacer que el avién B realice un vuelo en vuelta completcz
vertical, asi como un vuelo circular, y asimismo con

otra palanca de mano C 2 operativa para hacer que el

avidn B se eleve y descienda.

La estructura girgtoria é comprende. -
un alojamiento sustancialmente cilindrico 1 formado
por una seccidn de alojamiento inferior 2 y una seccién
de alojamiento superior 3 montada sobre la anbterior, -
estando formada integramente dicha seccién de alojamiento
inferior 2 con el miembro intermedioc 2, ¥ ur conjunto
de transmisidn 4 para impulsar el motor 2 montado en
dicha seccibn de alojamiento inferior 2,

Haciendo ahora referencia o 1as figuras
54, 5B, 5C, la seccidn de alojamiento inferior 2 v
adopta forma de una cubeta sustancialmente cuadrada
y estd provista, en un lateral, con una carcasa 5
para recibir pilas secas 6,6, En el interior de la carcasa
5 estin previstos primero y segundo contactos eléctricos

7, 8 que son aptos para poner en contacto los electrocos
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positivo y negativo de las pilas Secas, 6, 6 que han

de disponerse en dicha carcasa 5 en serie. Con la

referencia numérica 9 se indica un contacto giratorio

que estd pivotado a dicha carcasa 5 mediante una

espign de pivote 10 pardlforﬁar‘uh cornutacor principal

81 para el circuito de ehergfa conlel primer contacto 7

y qgeu s8e proyecta hhcia fuera del aiojamiento semicilindrico
1, Con las referencins numéricas 1l y 12 se indican '
primero y segundo conmutador S2 para un circuito de motor,
El extremo externo de cada uno de los contactos de

resorte 11, 12 estd fijado firmemente a 1la Beccién de
alojamiento inferior 2 por medio de un romache l3¢

Tal como se representa, estos contactos 11, 12

se extienden horizontalmente en relacién sustancizlmente
paralela, dejando entre ambos un cierto huelgo G. o

El segundo contacto de resorte 12 estd provisto con una

.....

porcién doblada en forma de "W" 12a en la proximidadN

PP}
A

cel huelgo G, i sa
El contacto giratorio 7 del interruﬁtoé
principal 81 se conecta 2l primer contacto de reSOpf%g
11 a través de un hilo concuctor 14, Los hiios conductores
15 y 16 se extiencden respectivamente del segundo contacto o
de resorte 12 y dicho segundo contacto 8 y se conectan
a un motor eléctrico 17.
Con la rceferencia numérica 18‘se indica
una primera varilla operativa alargadn que se extiende
entre la caja de mando C y la seccién de alojamiento
inferior 2 a través de dicho miembro intermedio Dy
que estd pivotablemente conectada por un extremo
a la primera palanca de mano gl mediante wma espiga
19 ce modo que puede desplazarse longitudinalmente mediante
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1a nanipulacién de la primera palanca ¢e mano ci,

La primera varilla 18 estd provista, ¢a su otro extremo-
dispuesto en el interior de la séccién_de alojamiento
inferior 2, con una seccifn de mando 20 que esti guiada
ldngitudinalmentera 1o largo de una pared de gufa 21
que se extiende hacia arriba a partir de ﬁna pared de
fondo 2a de la sgccién de alojamiento inferior 2 ¥ que
se extiende horizontalmente en paralelo con la sécc@én
de mando 20 y el seguncdo countacto de resorte 12,

La seccidn de mando 20 de la primera
varilla 18 est4 provista con una orejeta 22 en un lateral
enfrentado al segundo contacto de resorte 12, Esté;'
orejetn 22 es apta para establecer contacto y empujar
diché porcibén en-forma de "W! 12a hacia el primer = -
contacto de resorte 11, de modo que mediante el contacto
de los dos contactos de resorte 11 y 12 se cierra el
segundo interruptor S2, La seccidn de mando 20 estd -
provista también, en el mismo lateral que la orejeta 22
¥y entre la orejeta 22 y la extremidad de la sececibn.
de mando 20, con primera y segunda entallas semicirculares
23 ¥y 23 en donde es cmpefiable el vértice de la porcibn
en forma de nvu, _

Cuando el vértice de la porcién en f;rma de WU 12a estd -
en empefio con una u otra de estas entallas 23, 24, se

nmantiene cerrado el segundo interruptor 82 para el circuito

" de motor, Las entallas 23, 24 permiten que sea ccionada

Por pasos la palanca de mano 9} en virtud del efecto
de retén que se proporciona mediante el empeﬁo_de 1a
porcibén en forma de V! 12a con las enﬁaiias 23, 24 de 1a
Seccién de mando 20, Tal como puede apreciarse en las

figuras 54y 6, 1z seccidn de mandé 20 presenta una
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superficie inclinada que se extiende transversalmente
25 entre las dos entallas 23, 24 y tombién una superficie
plana superior 26 que se extiende descde el borde superior
de la superficie inclinada 25 al extremo de la seccibn
de mando 20, Estas superficies 25 y 26 forman ﬁna,,_
superffcie de leva que se describird ﬁas adelante,

Con la referencié numérica 27 de las
éiguﬁas 54 a 5¢C y:6 se indica unalpglanca en forma de L
que estf pivotablemente Eonecéadai mbdiante una espiga 28,
a una segunda varilla operativa alargada 29 a través de

uno de sus extremos, que Se extiende en la seccién de

A

alojomiente inferiro 2 a través de dicho miembro 3”,“
intermedio hueco D, El otro extremo de la varilla 29
esti pivotablemente conectado a un miembro de enlgcga
no representado,que & su vez esth pivotablemente T
conevtado a la segunda palanca de mando €2 de la caja
de mando g de modo que cuanco Se manipula esta segunﬁa
palanca C2, la segunda varilla 29 puede desplazarde: -
longitudinalmente, La palanca en forma de WL® 27 HHA;
estd dsipuesta entre dos soportes 30,.131, sustancﬂa}épn£e
paralelos, que se proyectan hacia arriba a partir de 1a
pared de fondo 2a de la seccién de alojamiento inferior 23 .
respectivamente, y estéd soportaAa giratoriamente por su
poreién doblada mediante una espiga 32 que se extiende
horizontalmente entre los soportes 30, 31, Cuando la
segunda varilla 29 se desplaza hacia la izquierda, tal
cono 8¢ apreci@ en la figura 5B, 1a poreldn extrema
de la palanca en forma de "L? 27 se cleva tal como se
representa en la figura 5B.

Con la referencia numérica 33 se indican

miepbros de gufa que discurren a lo largo de las
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caras internas de las paredes laterales de la seccidn
de alojamiento inferior 2, Estos miembros de guia 33
sirven como gufas para la seccién de alojamiento superior 3,
cuando &sta se encuentra montada sobre la seccidn
5e de alojamiento inferior 2.
A continuacién el conjunto de transmisibn
motriz 4 se describiri con referencia a las figuras 4 a 7.
ElL conjunto de transmisidn motriz 4
estd montado sustancialmente sobre la parte central
10,  de dicha seccidn de alojamiento inferior 2, y comprende
una plataforma giratoria 34, un soporte verticalmente
oscilante 35 que soporta el brazo de soporte §1 conectado
de forma giratoria a éste, estando dispuesto dicho
soporte oscilante 35 en la superficie superior de _
1s, dicha plataforma giratoria 34, dos placas de soporte
circulares 36, 37 que tienen sustancialmente el mismo
difmetro que el de dichxk plétaforma giratoria 34 v
disponiéndose una sobre otra coaxilmente, una clipula
38 que tiene sustancialmente el mismo didmetro qug‘éi
20, de la plataforma gifatoria 34 y montada sobre ésta"
para cubrir dicho soporte oscilante 35 y un cilindrcl-
tubular 39 que estd dispuesto de modo que circunde
la periferia de la plataforma giratoria 34 y placas de
soporte 36, 37, de modo que pueda desplazarse verti-
25, calmente a lo largo del eje vertical comﬁn,de estos
miembros 34, 36, 37. .
Tal como 8se reﬁresenta,en 1a figura 6
1la plataforma giratoric 34 adopta sustancialmente forma
de una copa invertida y presenta, enrla superficie
30. interna de su pared cilindrica,‘dientes de_éngranaje

internos 34a. Una orejeta de empefio anular 34b emerge



hacia arriba de la superficiec superior ce la plataforma
giratoria 34 en la porcién contigua a su borde periférico
de modo que dicha cfipula 38 se lleve en cmpefio ajustado
con ésta y se fije firmemente sobre dicha superficie
5. superior, Ea la parte central de la superficie superior

de 1la plataforma giratoria 34 se proporcionan también
dos soportes verticales 40, 41 para recibir entre
ambos el soporte oscilante 35 que tiene una forma sustanclal-
mente semimcircular, tal como se aprecia en su vista

10, lateral, Arboles de mufién 42, 43 sobresalen coaxil-
mente hacin fuera de las paredes laterales de dicho
soporte oscilante 35 y estén sopobtados por apoyosfu*ﬁ
nrevistos en dichos soportes 40, 41, de modo que el
soporte oseilante 35 pueda oscilar entornc de un eié:;

15, comfin horizontal de los Arboles 42, 43, o

Tal como Se representa claramente en

n
cann

las figura 6 y 7 un manguito de guia ligeramente doblado
44 estf montado en el brazo de soporte Bl en la proiimidad
de su porcién de kase, Bl brazo de soporte E} se  "ouC

20, proyecta en el soporte oscilante 35 a través de una: .-
porcidn central de una pared frontal 45 Ce &ste y
presenta, en el extremo interno de su porcién de base,
con una rueda dentada 46 que tiene mayor difimetro
que el del brazo de soporte §1 ¥ se encuentra en contacto

25, deslizante con la superficie interna de dicha pared
frontal 45 de modo que 1la rueda dentada 46 pueda servir
tanbién como un retén para impedir que escape el brazo de
soporte gl. Lo rueda dentads 46 empefia con uh piiidn
intermedic 47 que es comportado por la pared frootal

30, 45 v que a su vez es empeiiado por una corona dentada
48 que estd montada coaxilmente con uno de dichos

Arboles de mufidn 43 del soporte oscilante 35 en su
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interior. »

Tal comoc se representa on las figuras
6 y 7 se propofciona i ﬁesogte heligoidal de tensibn 49
un extreno déi cual ée:fija & una espiga 50 provista
en una de las paredés laterales del sopgrée oscilante
35 alejado de la parced anterior 45, fijandose el otro
extremo a un gancho 51 que se proyecta hacia arriba
de la superficie superior de dicha plataforma giratoria
34. Este resorte de tensibn 49 actfia para influeaciar
el soporte oscilanto 25 en sentido horario, tal como
se agprecia en la figura 7, de modo que proporcione
un contrapeso contra el peso del avién § compoftadéfpdr
el brazo de soporte Bl. Sc proporciona también una
palanca 52 en una parte inferior de la pared anter;br A5,
que se extiende horizontalmente hacia fuera del soporte
oscilante de modo que rebase 1igeraﬁente el difmetro
externo de dicho cilindro tubular mévil verticalmente 39,

~ En la pared periferica de dicha cﬁpui;’38 se

forma un resorte alargado en sentido've;tical 383 que
facilita que el manguito de guia 44 ¥ la palanca 52 -
osecilen verticalmente a su través entorno del eje
horizontal de giro del soporte oscilante 35,

La plataforma giratoria 34 se dispone
para que gicre entorno de un Arbol vertical 53 que se
extiende verticalmente a través de una abertura central
54 formada en el centro de la plataforma girvatoria.
El Arbol vertical 53 se extiende también verticalmente
a través de los centros de dichas dos placas de soporte
36, 37 y esti provisto, en su extremo inferior, con
un seguidor de leva 55 en forma de un bloque cénico

invertido que se encuentra normalmente en contacto con
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la carp superior de dicha seccidn de rando 20 en una
poreién contigun o dicha superficie ce leva 25, 26,
Las placas de soporte inferior y superior 36, 37

8e fijan firmemente a la seccidén de alojamlento inférior
2 por medio de colunnas que 8¢ extienden verticalmente
56, 57, El Arbol vertical 53 es apto para desplazarse
verticalmente con respecto a la plataforma giratoria
34 y placas de soporte 36, 37. En el extremo superior
del Arbol vertical 53 se fija un extremo del Arbol
flexible B2 en forma do un resorte helicoidal, que

se extiende longitudinalmente a través del brazo de
soporte hueco Bl, Montade en la porcién superior ﬁaxz
Arbol vertical 53 se encuentra un pifién 58 que es apto

para angranar con la corona dentada 48 del soporte .
LI
Tan ",

oscilante 35, Este pififn 58 estd normalmente
dispucsto ligeramente por debajo de la corona dentada 48
v est4 desengranasio., Cuando la Seccién de mando 20-~--

se desplaza longitudinalmente en la direccién dericha,
tal como Se aprecia en la vista de la figura 6, mediante
la manipulacidn de 1la palanca de mando 91 de la cai;;

de mando C, el seguidor de leva 55 monta sobre 1au.4;
superficie de leva plana 26 por medio de la superficie
de leva inclinada 25, motivando asi que el eje vertical
53 se desplace hacia arriba, de modo que 8e¢ eleva el
piftén 58 con el 4rbol vertical y se lleva en engrane

con la corona dentada 48, Cuando el pifién 58 engrana

con la coronn dentada 48 para que gire &sta, el giro

de la corona dentada 48 se transmite, a través del
ocngranaje intermedic 47 en empelio con ésta, a dicha
rueda dentada 47 para que gire el brazo de soporte B1,

con lo que el avidn B comportado por el brazo Bl gira
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en torno dé su.eje.

El nmotor eléctrico 17 s8¢ conecta
a loe iilos conductores 15, 15 on el interior de dicha
seccidn de alecjamiento inferior 2, Tblrcomo s¢ representa
en la figura 6 el motor 17 se monta fijamente en la

placa de soporte inferior 36 y esti previsto con un

pifin de salida 173 que Se cncuentra en conexién operativa

con una rucda dentada 61 montada cn el Arbol vertical §3
a través de los engranajes intermedios 59 60 para provocar
el girc del 4rbol vertical 53. Otro pifidn 62 esti montado
sobre el Arbol vertical 53, que esti en conexidn operativa
con el cngranaje interior 34§ de la plataforma giratoria 34
a través de los engranajes intermedios 63, 64, 65,
con lo que gira el Arbol vertical 53 por medic del.
motor 17, siendo transmitido su giro a la plataforma
giratoria 34,

' El cilindro tubular 39, que esth
montado para el desplazamiento libre en senbido vertical
se cncuontra en contacto, por su extremo inferior,..
con la superficie superior de la porcidn extrema de
1a'pa1anca en forma de WL® 27, Cuando 1# segunda palonca
de mano E? de la caja de mando C sc manipula para
desplazar la porcidn extrema de la palanca 27 en direccidn
ascendente, se eleva ol cilindro tubular 39 con lo que
empuja la palanca 52 del soporte oscilante 35 hacia
arriba, motivando asf{ 1la oscilacibn del soporte oscilable
35 hacia arriba entorno de dicho eje horizontal con
el brazo de soporte Bl, con lo que el avibn B comportado
por el brazo El se¢ oleva a la altitud corresﬁondiente
a la ﬁedida del movimiento angular ascendente del brazo

de soporte El.



La figura 6 ilustra la estructura
interna del avién B y la forma en que el avién es comportado
por el brazo de soporte hueco El.-Tal como se representa,-
este brazo Bl estd conectado, por su poréi&n extrema,
5 o una de las alas principales 66 del avién Bl de
modo que Se acopla clésticamernte en una cavidad
coincidente 67 formada en el ala, El Arbol flecible _
B2 que se extiende a trivés del brazo de soporte hueco B1,
estd fijado, por su extremo, al arbol 68 de una
10, rueda dentada 69 gue esti engranada con un pifién 70
que estd montado en el Arbol 71 de la hélice 72 del
avién B, haciendo asi posible que gire la hélice iﬁkjf
Cuando se monta un helicdptero, no representado, sobre
el brazo Bl en lugar del avién, su rotor puede girir
15. de igunl modo que se ha indicado anteriormente,. E;“;;so
de que wn ave estimulada, no representada, o similar,
sena comportada por el brazo El, &sta puede construIFﬁé
para que mucva Sus alas, . Asimismo, el giro del drﬁoi}
flexible B2 pucde utilizarse para producir wn sonIdQﬁE
20. imitativo apropiado, . SRR
Ahora la descripcidn se dirigird a la -
forma en gyue funciona el juguete del presente invento, -
En primer lugar, cuando el contacto
giratorio 9 que se extiende hacia fuera del alojamlento
25, 1 se situn en la posicién de "marcha", el &rbol
principal 81 del circuito para las pilas secas 6
es activado, En segundo lugar, cuando la primera
palanca Cl de la caja de mando C es empujada hacia la
estructura giratoria &, se desplaza la primera varilla
30. 18, que tiene la seccién de mando 20, en la direccidn
opuesta para hacer que el segundo interruptor §?,se
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ponga en posicidn operativa en la forma antes citada
y para que el vértice de 1la porcidn en forma de WO
‘123 del segundo contacto de resorte 12 empefie la primera
muesca 23 de la seccién de mando 20, Cuando el
5,  dinterruptor 52 se dispone en posicién de marcha, empieza
a girar el motor 17, haciendo que gire el &rbol vertical 33
y de la plataforma giratoria 34 a través de la transmisién
antes citada 17a, 59 a 65, ¥y 34a. Cuandc gira la
plataforma giratoria 34, gira con &sta el soporte
10, oscilante 35 para hacer girar el brazo de soporte gl
coﬁportado por el soporte 35, con lo que el avién Bl
soportado por el soporte 35 efectua un vuelo circular .
entorno de la estructura giratoria é. Al propio tiempo
el giro del Arbol vertical 53 es transmitido a la
15, hélice 72 del avidn Bl a través del &rbol flexible §2'
para su giro.
Luego, cuando es empujada adicionalmente
la primera palanca de mano Cl, el vértice de la poréiég
en "' 12a se lleva en empefio con la segunda entalla 24
20, de la seccién de mandé 20 y, al propio tiempo, el
seguidor de leva 55 es forzado a cabalgar sobre la
"superficie de leva horizontal elevada 26 por medioc de
1a superficie de leva inclinada 25 para elevar el
~ &rbol vertical 53, de modo que se lleve su piiién superior
25. 58 cn empefio con la corona 48 del soporteroscilante 35.
Asi pues, el giro del Arbol vertical 53 se transmite
al brazo de soporte Bl en la forma antes citada, de
modo que el avidn B gire con el brazo de soporte gl
para realizar un vuelc de vuelta completa vertical,
30. tal como se representa en la figura 2, al tiempo que

+

vuela circularmente,
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A continuacidn, cuando se manipula
la palanca de mano C2 de 1la caja de mando E en la forma
previame nte descrita, se eleva el avién B hasta una
altitud superior, tal como se ha indicado anteriormente,
La figura 3 ilustra el estado en que 8e ha elevado el
avién B hasta casi su altitud mas elevada. Luego,
cuando se lleva de nuevo a su posicibn priginal
1a segunda palanca de mano 92 deseiencle el
cilindro tubular 39 con la palanca de elevacién 27 para
hacer que descienda el brazo ce soporte El ¥, por conSie

guiente el avién B montaco sobre éste. Por consiguiente,

-
.

cuando se ejerce traceién y empuja repetidamente la -

segunda palanca de mano €2 el avibn B asciende y

desciende de forma repetida. Asf pues, cuando .

N~

se manipula de este modo la segunda palanca de mano 92
durante el vuelo circular y/o el vuelo de vuelta comp{pta

vertical del avién B, éste ascenderf y descenderi et

" AN
n"oron
Aaat

repetidamente como un bombardero en picaco.

= » = ~~.
N 0 T A ) nﬁ “
g o “aman

Descrito el objeto del presente invento
se declaran nuevas y de propia invencién las siguientes
reivindicaciones,

1,~ Dispositivo para accionar un
objeto de vuelo simulado, caracterizadeo porque comprende
una estructura giratoria que incluye un alojamiento,
un conjunto de rotacién giratorio con respecto a éste
y dispuesto para que gire entornc de un eje vertical,
un motor montado en el interior de dicho alojamiento,
una primera transmisidn para transmitir energfa giratoria

de dicho motor a dicho conjunto de rotacidén para que gire
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&ste, un brazo de soporte alargado giratoriamente soportado
por un extremo mediante dicho conjunto de rotacién de

modo due puﬁda girar con &ste y soportando por el otro
extremo dicho objeto de modo que el ecitado objeto pueda
moverse corl dicho brazo de soporte y unn segunda trans-

misién para é&aﬁemitir enctgia girgtorié a dicho motor

a dicho brads dé soporte para qud gire &sté con respecto

a dicho conjﬂﬂéd de rotaciény ¥ ﬁEdios.de hando abedonables
manuaimente pars cortrolar ei goviitdento ab dichc objetol '
’ 2 o= Dispositivo de conformidad con

la reivindicacién 1, caracterizado porque dichos medios

de mando operables maonunlmente para el control del
movimiento de dicho objeto comprenden una primera

palanca de mano y una varilla operativa pivotableqente
conectada a ésta y con una seccién de mando operativa‘

para accionar dicho motor y también para llevar

dicha segunda transmisidn en empefio operativo con dicha
primera transmisién, 5

' 3.~ Dispositivo, de conformidad con

1as reivindicaciones 1 y 2, caracterizado porque _
dicho conjunto de rotacidn comprénde una plataforma
giratoria dispuesta para el giro entorno y con respecto
a un 4rbol vertical desplazable axilmente y un soporte
oscilante dispuesto sobre dicha pletaforma giratoria
de modo que gire con &sta y soportando giratoriamente
dicho brazo de soporte alargado de modo,que el referido

brazo de soporte pueda girar con y en relacién a

dicho soporte oscilante, disponiéndose dicho soporte
oscilanbe para que pueda oscilar entormo de un eje
horizontal de modo que pueda elevar y descender dicho

&rbol vertical desplazable axilmente con dicha primera
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transmisidn para el giro y apto para ompefiar operativamente
con dicha segunda transmisién cuasnde Jdicho Arbol vertical
se desplaza axilmente hacla arriba de modo que con el
empefioc operativo de dicho Arbol vertieal con dicha
segunda transmisidn el citado brazc de soporte pueda
girar con respecto a dicho soporte oscllante,

4.~ Dispositivo, de conformidad con

las reivindicaciones 2 a 3, caracterdzado porgue dichos

medios de mando operables manualmente para contsolar
el movimiento de dicho objeto comprencen, adisionalmente,

una segunda palanca de mano y una palanca operativg .

b -
=~

o

conectada a &sta y siendo operativa para hacer que
dicho soporte oscilante efectue un movimicnto de oscila-
cibén para que se eleve y descienda el brazo de sop@gt%

con dicho objeto,

5.~ Dispositivo, de conformidad con
las reivindicaciones 2 a 4, caracterizado porque d;;ﬁ;
brazo de soporte es de estructura tubular y a travéﬁ*:
del cunl se oxtiende un Arbol flexible en formag dé\né
resorte helicoidal, conectfndose dicho Arbol flexible-
por un extremo a una porcidn superior de dicho Arbol
vertical desplazable en sentido axil y por el obtro
extremo a una parte operativa de dicho objeto,.

6.~ Dispositivo, de conformidad con
la reivindicacidn 5, caracterizado porque dicho objeto
es un avidn de juguete que tiene una hélice dispuesta
Para wyue gire por medio de dicho &rbol flexible,

7=~ Dispositivo para accionar un objeto
de vuelo simulado,

Scglin se describe y reivindica en la pre-

sente memoria descriptiva que consta de 18 pAginas folin-
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das y eseritas a miquina por una sola caras

Madrid, a 12 DIC. 1978

JAIME ISERN

b

Frode, 12805 PICAZO
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