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prioridad de la solicitud japonesa 32-134363 de facha 9 No­
viembre 1977. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

SBMORIA D̂ CRIPTIVA
10. ANTECEDENTES DE M  SWEHCI^

Camoo de la invención*

La presente invención se refiere a un aparato para 
fabricar una banda de cierre de cremallera que incluye una 
cinta de soporte tejida y un elemento de acoplamiento en ea- 

1$. piral o helicoidal tejido en la cinta de soporte a lo largo
de su borde longitudinal. - -- -- -- -- -- -- -- --

Tácnica anterior:

íos aparatos conocidos para producir una banda de 
cierre de cremallera del tipo arriba descrito pueden compren
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dar un telar ain lanzadera tal coma un telar de agaje* para 
tejer tna cinta de *oporte y tn conjunto de rotor aaociado 
Operativamente con el telar para suministrar un mcnofilaneo— 
to y ua hilo de refuerzo, incluyendo el conjunto de rotor un 
mandril para extenderse a lo largo de un borde longitudinal 
de la cinta en formación y junto a la línea de ajuste de la 
cinta. NI conjunto da rotor arrolla el aonofilamento alrede­
dor del mandril y el hilo de refuerzo alimentado con el mia­
ño, formando de eeta manera el elemento de acoplamiento en 
eapiral reforzado con el hilo de refuerzo a medida que se 
tejen en la cinta al quedar entrelazado con los hiloe de te& 
aa insertados por los portatramaa del telar. - - - - - - - -

El conjunto de rotor comprende una carcasa, una 
rueda o rotor susceptible de giro en la carcasa y que tiene 
un agujero descentrado axial a través del cual pasa el mcnc- 
filameato y un Arbol hueco alrededor del cual la rueda ea 
susceptible de girar y a través del cual ee suministra el 
lo de refuerzo, estando fijado el mandril al Arbol. Dado que 
durante la operación del aparato la rueda gira a fin de tor­
cer el aonofilamento en un movimiento orbitente alrededor 
del Arbol, el Arbol flota en la rueda y ee mantiene eln gi­
rar sólo por el mandril que coopera ecn el elemento de aco­
plamiento espiral arrollado alrededor del mismo y tejido en 
la cinta de soporte. Por lo tanto, el Arbol ea susceptible 
de bailar y hacerse girar alrededor de su propio eje debido 
principalmente a la cooperación friocicnal con la rueda 6*x&

23.
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torio y a vibraciones transmitidas del mandril alrededor del 
cual se produce la acción de arrollamiento del monofiiatasn- 
to. Tales movimientos del árbol a su vez amplifican loa moví 
mientes vibratorios dei mandril, que se incrementan cada vez 

5* más a medida que la rueda gira a velocidades superiores. Ello
ha conducido a inconvenientes en el sentido de que el monofi 
lamento que se arrolla puede conformarse de modo irregular y 
loa hilos de trama que se insertan tienden a aflojarse en el 
borde de la cinta. Además, los portatramaa que so mueven en 

10. vaivén a través del mandril para insertar loa hilos de trama
pueden chocar con el mandril en eu vibración con lo quo pue­
de doblarse o romperse el mandril. -

B2SHHEN DE LA IHVFNCIOH

Mh conjunto de rotor arrollador en el aparato ceo- 
15. prende una rueda susceptible de giro en una carcasa y un ár­

bol flotante alrededor del cual la ruada es susceptible de 
girar, soportando el árbol un mandril. La rueda tiene medios 
para guiar un monofilaaento de modo que giro en una trayecto 
ria orbitante para arrollar al moaofilamento alrededor del 

20. mandril. Bh par de émbolos actúan operativamente entre el ár
bol y la carcasa a través de la trayectoria orbitante con lo 
que el árbol está mantenido en todo momento fijo respecto de 
la carcasa. Eho de los émbolos es susceptible de retracción 
a la vez ibera de la trayectoria orbital para permitir cue 

2$. los medios de guía rebasen el émbolo. Según una primera rea­
lización, los émbolos están dirigidos diametralmente en sen-



tidoa opuestos uno del otra y dispuestos sobre un seguidor 
de leva sueceptible de desplazamiento en ana carcasa fijada 
al Arbol y que tiene un rodillo recibido en una ranura de 1& 
va emcántrica en una oara de la rueda# teniendo la carcasa 
un par de alojamientos ¿iaaetralaanta opuestos para rsoibir 
los émbolos, rsapectivamanto. Cha segunda realización coa* 
prende un par de alojamientos diametralmente opuestos en un 
cilindro sobre el árbol para recibir un par de &&oloa# res­
pectivamente# que están dirigidos diametralmente opuestos 
wo hacia el otro y soportados sobre un porta&aboloa montado 
deslizan teman te en la carcasa# siendo susceptible el partaág 
bolos da movimiento en vaiváa por medio de un seguidor de lg 
va que tiene un rodillo que coopera con una. leva exc&atvica*

2a una finalidad de la presente invención propor­
cionar un aparato para fabricar una banda de cierre de cremg 
llera con un elemento de acoplamiento espiral tejido# tenista 
do el aparato w  mandril que se mantiene inmóvil durante el 
funcionamiento del aparato. ------------********

otra finalidad de la presente invenci&a es propor­
cionar un aparato para fabricar una banda de oierre de crez& 
llora con un elemento de acoplamiento espiral tejido# tenias 
do el aparato un conjunto de rotor para arrollar un monofi2& 
mentó alrededor de un mandril a una velocidad superior y tan 
suavemente, sin deformación y seguramente que sea posible en 
el elemento espiral. --------------- - ******



Otras cambas ventajas, aspectos y objetos adiciona 
lea de la presente invención ae harán manifiestos a los téc­
nicos en la materia con referencia a la descripción detalla­
da y los planos anexos en los que se ilustran realizaciones 
estructurales preferidas que incorporan los principios de la 
presente invención a título do ejemplo. - - - - - - - - - -

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La Figura 1 es una vista en planta parcialmente en 
sección transversal de un aparato construido Ae acuerdo con 
una primera radicación de la presente invención; —  - —

la Figura. 2 es una vista en aleado frontal coi pag 
tes en sección transversal del aparato ilustrado en la Figu­
ra,

la Figura 3 es una vista en sección transversal por 
la línea 111-111 de la Figura 3, que ilustra una posición de 
un par de émbolos para retener inmóvil un Arbol flotante reg 
poeto de una carcasa; - -- -- -- -- -- -- -- -- --

las Figuras 4 y 5 son vistas parecidas a la Figura 
3, que ilustran posiciones sucesivas de los émbolos; - - - -

la Figura 6 es una vista en planta parcialmente en 
sección transversal con partes omitidas de un aparato según 
una segunda realización de la invención; - -- -- -- -- -



la Figura 7$ que aparece con la Figura 5 es una 
viata en aleado frontal con partea omitidas del aparato de 
la Figura 6; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 8 ee una viata en sección transversal s& 
gún ae ve desde el interior de un conjunto de rotor! - - - -

la Figura 9 ee una viata en acecido transversal 
por la linea DMX de la Figura 7, que ilustra una po*ioi&* 
de un par de émbolos para retener inmóvil MR árbol flotante 
respecto de una carcasa; - - - - - - - - - - - - - - - - - -

las Figuras 10 y 11 son vistas parecidas a la M g R  
ra 9, que ilustran posiciones sucesivas de loe émbolos; y -

la Figura 12 es una vista frontal fragmentarla de 
una banda de cierre de cremallera producida por el aparato 
de la preasnte invención. - - - - - - - - - - - - - - - - -

Loa principios de la presente invención son parti­
cularmente útiles cuando ae realisan en un aparato tal como 
al que as ilustra en la Figura 1, indicado aubstancialmante 
por el número 10.

El aparato 10 incluye un telar 11 de agujas de 
construcción conocida para producir una cinta 12 de aoporte 
de oierre de cremallera continua y estrecha# eoaprandiando



esencialmente el telar 11 una pluralidad de lizas 13 pura, 
formar caladas elevando y bajando hiles 14 de urdimbre de no 
de selectivo* un insertader 15 de trama que tiene un par de 
partatramas euporior e inferior 16* 17 para insertar respec­
tivamente hilos 18, 19 de trama a través de las caladas de w  
dimbre* aguja de lengüeta 20 susceptible de movimiento 
en vaivén en la dirección de la urdimbre a lo largo de un 
borde longitudinal de la cinta 12 para recoger y tejer el hi 
lo de trama 19 llevado por el portatramas 17 a fin de formar 
un orillo 21 de cinta a lo largo de dicho borde longitudinal 
de cinta* y un peine 22 para ajustar el hilo 19 de trama en 
la linea 23 de ajuete de la cinta 12. - - - - - - - - - - -

Tal como se ilustra en la Figura, 2* los portatramas 
16* 17 estén espaciados verticalmente uno del otro para per­
mitir que un mandril o aguja arrolladora 24 se extienda Mi­
tre ellos. Un levantador 25 de trama susceptible de movinien 
to en vaivén vertical esté situado junto a la línea 23 de 
ajuste y, cuando el portatramas 17 esté introducido plenamen 
te a través da la calada de urdimbre* es susceptible de moví 
miento hacia arriba para tomar contacto con el hile 19 de 
trama y elevarlo más alié del hilo 18 de trama de modo que la 
aguja 20 de lengüeta puede recoger el hilo 19 de trama de mo
do seguro.

El aparato 10 de la Figura 1 incluye además un cen 
junto 26 de rotor arrollador dispuesto a lo largo de -*-a cala 
da de urdimbre para suministrar un mcnofilasento 27 y dos hi



loo 28) 28 de refuerzo y paro arrollar el mcnof ilemento 27 
alrededor del mandril 24 a fia de conformar el mcnofilaasato 
27 ea un elemento 29 de acoplamiento helicoidal que ae ha de 
disponer a lo largo del borde de la cinta alegado del orillo 
21 < El MecíiT enw ^^ 27 es de material plástico y tiene tna 
pluralidad de partea aplastadme ensanchadas 30 espaciadas a 
intervalos predeterminados por en longitud) estando formadas 
las partes 30 por ejemplo por sataapado. Las partes aplasta* 
das *niW"had'M* 30 permiten que ae doble el monofilaaento 27 
fácilmente en tales partes cuando se arrolla el mcnofilanen— 
to 27 y las partes aplastadas ensanchadas alternas 30 fbneig 

como cabezas 31 de acoplamiento del elemento 29* ********

El conjunto 26 de rotor arrollador comprende aube- 
tanoialmente una base horizontal 32, un par de carca** pri­
mera y segunde 33. 34 espadadas ma de otra y que se extia& 
den hacia arriba de la base 32, un par de ruedas primera y 
maguada 35. 36 montadas ccn susceptibilidad de rotaci&i en 
la* carcasas primera y segunda 33. 34. respectivamente, y un 
árbol flotante 37 que tiene tn par de caequillos 36, 39* fi­
jados a sus extremos, estando montadas las ruedas 33. 36 con 
susceptibilidad de rotación alrededor de los caequillos 38, 
363 respectivamente* Las ruedas 35. 36 tienen dientes perü& 
ricos 39 que engranan en relación impulsada con los tngrsna- 
jes 40 (silo ae ilustra uno en la Figura 3) dispuestea res­
pectivamente en las carcasas 33. 34 y montados sobre un ár­
bol motor 41 que tiene en un primer extremo un piBAa cÓnice 
42 qua eetá engranado con un pi8&t cónico 43 y susceptible



da ser inpulsado por el sismo el cual engranaje 43 está co­
nectado a una apropiada fuerza motriz tal como un motor elá&
trico (no ilustrado). -

Las ruedas 35. 36 tienen dos agujeros 44. 45 raspee 
tlvamsnte que están alineados uno coa el otro y están situa­
dos descentradamente respecto del árbol 37. y dos guias 46, 
47. respectivamente, que están posieicaadas respectivamente 
junto a los agujeros 44. 45. Oh soporte 48 de mandril está 
acatado fijamente sobre el árbol 38 y se extiende horizontal 
mente hacia el telar 11 de agujas, incluyendo el soporte 46 
ea su extremo distal una pestaña 49 a la que el mandril 24 
está fijado. Ua aro 30 de guia que se ve mejor en la Figura 
2 está fijado al soporte 48 de mandril. El monofüamentc 27. 
después de haberse dotado de las partes aplastadas ensancha 
das 30 por un dispositivo de estampación (no ilustrado) pa­
sa por el agujero 45. se lleva por las guias 47. 46 y luego 
atraviesa el agujero 44. Cuando se hacen girar las ruedas 
35. 36 el monofilsmsnto 27 gira orbitalmente alrededor del 

37 y a medida que el monofilamente 27 sale del aguje­
ro 44, es guiado por el aro 50 de guía para girar alrededor 
del soporte 48 de mandril. El monofilamsnto 27 entonces se 
arrolla alrededor del mandril 24 junto a la linea 23 de ajus 
te de la cinta para formar el elemento helicoidal 29 de aco­
plamiento a medida que se teje en la cinta 12 por los hilos 
18, 19 de trama. - ---------

Xi grboi 37 soporta una carcasa 51 que tiene una
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rsaura vertical $2 qua se extiende a través de la aiaaa. Tal 
cooo ee ve mejor en la Figura 3. un seguidor 53 de leva está 
dispuesto deslizantemente en la ranura vertical 52 y tiene 
tu agujero colino vertical 54 a traváa del cual se extiende 
el árbol 37. El seguidor 53 de leva tiene un par de émbolos 
superior e inferior 56, 57 dirigidos en sentido opuesto y 
susceptibles de movimiento por teta trayectoria diametral a 
través de la rueda 35 cuando el seguidor 53 de leva se suave 
en vaivén en la ranura 52* La carcasa 33 tiene una abertura 
circular concéntrica 55 con la rueda 35, y un par de aloja­
mientos superior e inferior 53, 39 diemetrslmente opuestos 
que es abren en la abertura circular 35 y satán situados r*- 
dialaente hacia afuera de la abertura circular 55 yer la tq^ 
yeetoria de movimiento da los ésboloa 56, 37 para recibirlos, 
respectivamente. El seguidor 53 de leva tiene un rodillo 60 
dispuesto hacia abajo dal agujero colieo 54 y recibido en 
una uñara 61 de leva dispuesta descentradamente en una cara
33&  de la rueda 35* -

Cuando la rueda 35 gira, la guía 46 se Hueve en 
una Órbita ciroular a lo largo del borde de la carcasa 33 <P** 
rodea la abertura ciroular 35, estando mterscctada tal tra­
yectoria orbital por la trayectoria de movimiento de los éa- 
boios 56, 57. A medida que la guia 46 se mueve en su órbita 
más a^lá de un punto que está espaciado engulsraente en 90* 
de emboa alojamientos 38,59 (Figura 3), el seguidor 53 de 1& 
va está Bubatanoialoento en la posición media de su carrera 
y loe émbolos 56, 37 están dispuestos parcialmente en los



alojamientos 58, 59 respectivamente, y cooperan eon la carca 
ca 33, de modo que el árbol 37 está retenido sin susceptibi­
lidad de movimiento respecto de la carcasa 33* Suponiendo 
que la rueda 33 gira en el sentido contrario al de las agu­
jas del reloj# cuando la guia 46 se acerca al alojamiento ía 
ferior 59# se hace que el seguidor 53 de leva se desplace la 
cia arriba, catando introducido el émbolo superior 56 en el 
alojamiento superior 58 y estando retirado el émbolo inferior 
57 del alojamiento inferior 39* Al continuar la rotación de 
la rueda 35 se coloca el émbolo superior 56 totalmente en el 
alojamiento superior 58 y se retrae el émbolo inferior 37 
fuera de la órbita circular del agujero 44 tal como se ilus­
tra si la Figura 4, con lo que la guía 46 rebasa el émbolo 
inferior retraído 57- 3h este memento, el árbol flotante 37 
se tMntieae fijo respecto de la carcasa 38 por el émbolo su­
perior 56. A medida que la rueda 35 sigue girando en el sen­
tido contrario al de las agujas del reloj, el seguidor 33 de 
leva baja con lo que retira el émbolo superior 56 del aleja­
miento superior 58 e introduce el émbolo inferior 57 en el 
alojamiento inferior 59- Así, se permite que la guía 46 rebg 
se el émbolo superior 56 y que cruce la trayectoria de ¡sovi. 
miento del seguidor 53 de leva y al mismo tiempo el émbolo 
inferior 37 mantiene el árbol flotante 37 inmóvil respecto 
de la carcasa 33*

Coa una tal dlspoeici&i, se mantiene el árbol flo­
tante 37 fijo respecto de la carcasa 33 por medio del émbolo 
superior 56, el émbolo inferior 57 o ambos, que cooperan con
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la carcasa 33 donde quiera quesea que la guia 46 as encuen­
tre en su trayectoria orbital.

la Figura 1 ilustra además un soporte 62 de bobinas 
que tiene un par de valonee espaciadas 63# 64 fijadas el ár­
bol 37 y que soportan entre sí tm par de bobinas 65# 66 de 
loe hilos 28, 28 de refuerzo, estando Mantenida en poaici&t 

bobina por medio de un par de portabobinas 67# 68 acata 
dos cobre las valonea 63# 64 de soporte# respectivamente* Oa 
árbol de ooapreai&a 69 normalmente fuersa cada uno de loa 
portabobinas 67# 68 hacia una de las bobinas 65# 66 a fin da 
dar tn grado apropiado de resistencia a la rotaci&a da dicha 
bobina. El árbol 37 tiene un peso axial 70 y Mi par de aber­
turas 71, 71 a través de les que as suministran loa hilos 28# 
28 de refuerzo a partir de íae bobinas 65# 66, respectivaŝ  
te en al paso 70. Los hilos 28, 28 de refuerzo a medida que 
pule" gel paso 70 en el extremo del árbol 37 al que está uni 
do el soporte 48 de mandril pesan respectivamente a través 
de un par de agujeros 72, 72 en la pastean 49 del soporte 48 
de mandril a fin de extenderse a lo largo del mandril 24. -

Ch conjunto 75 da rotor enrollador construido da 
acuerdo con una segunda reali*aoi3h da la imranoiái compren­
de béaioammtte una base 76, un par de carcasas primara y **- 
gmda 77, 78, un par da ruadas primara y segunda 79# 80 topos 
tadaa con suaoeptibilidtg da rotaciAa en las carcasas prime­
ra y segmda 77# 78, respectivamente, y un érbol flotante 81 
que tiene en sus extremos un par de casquines 82, 83 sobra
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loa que las ruedas 79, 60 están montadas con susceptibilidad 
de rotación, respectivamente* Las ruedas primera y segunda 
79, 80 tienen dientes periféricos 84 con los que se engranan 
con relación impulsora un par de engranajes 85 (se ilustra 

5, sólo uno en la Figura 8) soportados sobra un árbol motor 86 

qua tiene en un primar extremo un piñón cónico 87 que engra­
na coa otro piSÓn cínico 88 conectado a una fuente motriz 
apropiada (no ilustrada), El árbol 86 también soporta un en­
granaje 89 de pequeña diámetro qua se engrana a modo de im- 

10. pulsión con un engranaje 90 de gran diámetro sobre un árbol 
91 que tiene una leva excéntrica 92 susceptible de rotación 
con el engranaje 90 de gran diámetro. — — — -

las ruedas primera y segunda 79, 80 tienm un par 
de agujeros descentrados 93# 94 y un par de guias 95# 96 uni 

1$. das a las ruedas 79# 80 cerca de los agujeros 93* 94 respec­
tivamente, para guiar el manofilaaento 27. 3b soporte 97 de 
mandril está fijado al árbol 81 y tiene un aro 98 de guia de 

i amanan y una psetaSa 99 sobre la que el mandril 24 eje
tá montado. - ------ - - —  ------------------

20. 3b barril o cilindro 100 está montado coaxialmente
sobre el árbol 81 para rotación con el mismo. Tal como se 
ilustra en la Figura 8, un porta&aboloa 101 está montado con 
susceptibilidad de movimiento en la carcasa 77 y tiene un elg, 
manto deslizante vertical 101a susceptible de movimiento des 

g$. limante en vaivén a través de un bloque 102 de guia fijado a
la carcasa 77 y un par de brazos horizontales superior e in-
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feriar 103, 1033 que se extienden desde los extremos del el& 
manto deslizante vertical 1013. B* par de soportes superior 
e inferior 104, 105 están montados respectivamente sotare los 
traeos superior e inferior 103, 1033 y están dirigidos uno 
hacia el otro. Loa soportes superior e inferior 104, 105 so­
portan un par de dábalos superior e inferior 106, 107$ sien­
do buscos los soportes 104, 105 para permitir que los éaho- 
loa 106, 107 satán parcialmente alojados en los miamos. Hay 
un par de resortes helicoidales 108, 109 de coopresidn din* 
puestos alrededor de los émbolos superior e inferior 106,
107, respectivamente, y actúan entre el soporte superior 104 
y un retán 110 sobre el éz&olo 106 y entre el soporte infe­
rior 109 y vi retán 111 del émbolo 107 a fin de forzar ñor* 
anímente loe émbolos superior e inferior 106, 107 uno hacia 
el otro, i medida que el portaémbdoa 101 as suave hacia 
arriba y hacia abajo, loa émbolos 106, 107 es mueven en vai­
vén verticalmante por una trayectoria que intersecta diame­
tralmente la ruada 79 y el cilindro 100. El cilindro 100 *i& 
ne m  par de alojamientos 112, 113 diametralaante opuestos 
situados en la trayectoria de movimiento de los émbolos 106, 
107 y que se abren en sentido opuesto uno dsl otro haoia loe 
émbolos 106, 107, respectivamente, para recibirlos. - - - -

Uha palanca. 114 que actúa como un seguidor de leva 
está nM*i*nd* pivoteo tómente pía? un primer extremo a un baa% 
dor 115 y está conectada por su otro extremo al suporte 105 
del émbolo inferior a través de un ealabdn 116. la palanca 
114 tiene un rodillo 117 situado subatancialaente entre medio

25.
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3e loa extremos de la palanca 114$ cooperando el rodillo 117 
coa la leva excéntrica 92. Un resorte 118 de tracción actúa 
entre la palanca 114 y el bastidor 115 pera forzar noraalEan 
te el rodillo 117 a fin de presionarlo contra la leva 92. -

Cuando se hace girar el árbol icgiuleor 86, hace gi 
rar las ruedas 79$ 8o por medio de loa engranajes 85 y al 
pilotín tiempo hace que el engranaje 90 gire por medio del en** 
grana je 89$ de modo que la rotación de la primera rueda 79 
está en sincronismo con el movimiento en vaivén del portaém- 
boloB 101. En la Figura 9$ cuando la guia 95 a medida que 
progresa en Mía Órbita circular está espaciada angulanaente 
en 90S de los émbolos 106$ 107$ ambos émbolos 106$ 107 tienen 
sus extremos distales dispuestos ea los alojamientos 112$
113$ respectivamente# manteniendo el árbol 81 inmóvil reopec 
to de la carcasa 77. A medida que la rueda 79 gira en el sen 
tido centrarlo al de las agujas del reloj $ baja el portaámbo 
los para hacer quo el soporte superior 104 se deslice sobre 
el émbolo superior 106 o admito un trozo del mismo y para 
car que el émbolo inferior 107 se retire del alojamiento 
113. El portaés&olos se desplaza hacia abajo hasta que el eg 
tremo distal del émbolo inferior 107 esté retraído radiaimen 
te hacia fuera de la trayectoria orbital de la guia 95# con 
lo que la guía 95 avanza a través de la trayectoria de movi­
miento alternativo de los émbolos 106$ 107 y rebasa el émbo­
lo inferior retraído 107. En este momento, el árbol 81 está 
mantenido fijo respecto de la carcasa 77 por el émbolo supo-

25
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rior 106 (Figura 10). La rotaci&s continuada da la ruada 79 
Moa que la guia 95 se desplace orhitalnaata hacia el Aobolo 
superior 106, que entonces ae eleva fuera del alojamiento 
112 por el movimiento ascendente del porta&nholoa. El Acholo 
inferior 107 ahora tiene su extremo Aistnl dispuesto en el 
alojmoianto 113 y mantiene ol Arbol 81 inmóvil en posición 
reapeoto de la carcasa 77. La guia 95 entanoaa procede per 
la trayectoria orbital despejada del Ambolo superior 106. -

conciguima tómente, loa Amboloc superior o inferior 
1(̂ , io7 ocnjuntamente o individualmente soportan al Arbol 
flotante 81 fijo respecto da la carcasa 77 sin interferir 
cea. el movimiento rotativo de la guía 95. -

En la Figura 6, el Arbol 81 tas&iAn soporta un so- 
porte 119 para bobinas sobre el que están soportadas un per 
de bobinas 120, 121 de las que se suministran los hilos 28 de 
refuerso a travla de un paso interior 122 del Arbol 81. - -

la Figura 12 ilustra a escala ampliada el elemento 
29 de acoplamiento helicoidal tejido opa loo hilos 18, 19 de 
trama, teniendo el elemento 29 de acoplamiento las cabezas 
31 de acoplamiento en cooperación con el mandril 24. Hay hilos 
adicionales 11$&, 12% y 12% <P* se extienden en el sentido 
de la urdimbre a lo largo del elemento 29 de acoplamiento y 
que están entretejidos con loa hilos 18, 19 de trama para %  
jetar y cubrir el elemento 29 de acoplamiento. La iaduai&t 
de tales hilos adicionales 119&* 12% y 12% de urdimbre se25.



ha practicado en la técnica y no constituye la presente in­
vención. - - - ------

Si bien distintas modificaciones de menor alcance 
pueden ser sugeridas por loe técnicos en la materia? debe 
quedar entendido que so desea realisar dentro del alcance de 
la patente que esta se merece, todas aquellas realizaciones 
que razonable y debidamente dentro del alcance de ce­
ta contribución a la técnica. - — — — — — — — — - — —

A loa efectos consiguientes as declaran de novedad 
y propiedad para España, sus territorios y plazas de sobera­
nía, las reivindicaciones que siguen. - - - - -----

-17 -
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perfaccionamientos an loa aparatos pava fabri- 
oav bandas da cierra da omaallara, que incluyan una cinta 
de soporta tejida da hilos da urdimbre y da trama y unal*- 
a#nto da acoplaaisato haliooidal tejido en la cinta da *op<9E 
te a lo largo da su borda longitudinal, oaracteriaadoa por-

el jarato e<M&raadat---************ ********

(e) medios para tajar la cinta da soporta, incluya 
do dichos medios msdios pava formar calada*
conhilosdaurdiaibrayunportatraBasparai&
aavtav un hilo da trama a través da la oalada
da urdiabra;- - - - - - * " * * * * * ' * *  ***'****'*

(b) un mandril que ea extiende substaacialaanta a 
lo largo da los hilo* da urditdve, aiando di­
cho portatraaaas suaoaptible da movimiento an 
vaivén a través da dicho mandril) y «. — <* — **

(c) un conjunto de rotor pava arrollar un aataofilg 
manto en trayectoria orbital para femar 
el elamnto da acoplamiento arrollado alrededor 
da dicho mandril y tejido an la cinta por al 
hltn da trama, comprendiendo dicho conjunto da 
rotor una carcasa, tam ruada men tada con sus­
ceptibilidad de rotacidn en dicha carcasa y que 
tiene medios para guiar al aonofilamento, un



árbol flotante alrededor del que dicha rueda 
ee susceptible de rotación, estando soportado 
dicho mandril sobre dicho árbol, un par de éa- 
boloa primero y segundo quo actúan operativa­
mente entre dicho árbol y dicha carcasa a tra 
véa de dicha trayectoria orbital con lo que su 
mantiene dicho árbol en todo momento fijo rea­
pretó de dicha carcasa, siendo susceptible de 
retracción uno de dichos émbolos a la ves fue­
ra de dicha trayectoria orbital, y medios para 
hacer girar dicha rueda. - - - --------

2.— Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque el aparate incluye medios para hacer 
que dichos émbolos primero y segundo se muevan en vaivén por 
una trayectoria que intersecta diaaatralsente dicha trayecto 
ria orbital en relación eincrcnisada con la rotación de di­
cha rueda.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 
caracterizados porque dichos medios alternativos comprenden 
una ranura de leva excéntrica en una cara de dicha rueda, 
n¡ps; carcasa montada sobre dicho árbol, y un seguidor de leva 
recibido deslicantemente en dicha carcasa, teniendo dicho sg,

de leva un rodillo dispuesto en dicha ranura de leva.

4. — Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 
caracterizados porque dichos émbolos primero y segundo están
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dirigidos en sentido opuesto y dispuestos sobre dióho segui­
dor de leve, teniendo dicho carcasa un psr de alojamientos 
primero y segundo situados diaaetralasnte opuestos en dicha 
trayectoria de movimiento de dichos émbolos para recibir di­
chos émbolos primero y segundo, respectivamente. - - - - - -

5. - Perfeccionamiento# según la reivindicaci&i 2, 
caracterizado# porque dichos medios alternativos o emprenden 
una leva excéntrica conectada a dichos medios rotativos, me­
dios que llevan dichos émbolos primero y segundo y soporta­
dos deejUsantemente sobre dicha carcasa, y un seguidor de 1& 
va conectado a dichos medios portadores y que tiene un rodi­
llo que coopera con dicha leva excéntrica* — — — — — — —

6. - Perfeccionamientos según la reivindicad^ 2. 
caracterizados porque dichos émbolos primero y segundo estén 
dirigidos uno hacia el otro, teniendo dichos medios de sopqg 
te de árbol un par de alojamientos primero y segundo eitua- 
doe díametralmeate opuestos en dicha trayectoria da Roviaiea 
to de dichos émbolos para recibir dichos émbolos primero y 
segundo, respectivamente. -

7. - Perfeccionamientos según la reivindicación 6. 
caracterizados porque dichos medios portadores incluyen un 
par de soportee primero y segundo sobre los qus dichos émbo­
los primero y segundo estén mentados deslisentemsnte, respeg. 
tivamente, y un par de resortes primero y segundo que actúan 
entre dicho primer soporte y dicho primer émbolo y entre di-
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cho segundo soporte y dicho segundo émbolo, respectivamente, 
y que normalmente fuerzan dichos émbolos primero y segundo 
uno hacia el otro. - - - - - - - - - - - - - - —  - - - —  -

8.- "PERFECCimAMIPHTpS EK LOS APARATOS PARA FAB% 
5. CAR BARDAS DE CIERRE DE CREMALLERA*'. - - - - - - - - - - - -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de veintiuna hojas, foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus caras, y de ocho láminas 
de dibujos que la ilustran.
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