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HEMORIA DESCRIPIIVA
ICEDENTES DF LA INVEHCIOH

Campo de la invencidng

La presente invenciln se¢ refiere a un aparato para
fabricar una banda de clerre de cremaliera oue incluye wna
cinta de moporte tejida y un elemento de acoplamiente en es-
piral o heliccidal tejidc en la cintn de aoporte a lo large
de su borde langitudingl, m w e v s v e n e v e v oo m o«

Técnica anterior:

Los aparatos cocnocidos para producir una banda de

cierre de cremallera del tipo arriba descritc muelen compren



5.

10,

15,

20.

220

der un telsr sin lansndera tal como wi telar de agujas pars
tejer una ointa de soports y wum omjunto de rotor asocisdo
dperativaments con el telar para suministrar un monofilmoen—
t0 y un hilo de refusrso, incluyendo el conjunto de rotor wn
mandril para extenderse 3 1o largo de un borde longitudinal
de la cinta an formacifn y junto a im 1fnen de ajuste 4s In
cintas El conjunto da rotor arrolla el mmofilamento airede-
dor del mamdril y el hilo de refuerszo alimnntado ocon el mie~
mo, formando de esia manexa ol elemontc de ascoplamiente en
eapiral refursadc com el hilo de refusrso & npedida que 88
tejen en la cinta al quedar entrelasado con los hiloe de trg
na insertadoa por los portatramas del LelAry » v = w & www

El conjunto de rotor comprends wna carcass, una
rueda 0 rotor susceptibls de giro en la carcasa ¥y que tiens
w agujero descentrado axial a travéa del cual pass el momo-
£ilamento y w 4drbol husco alrededor del cual lm rueda es
gusceptidle de girar y a través del cual me suninistra el hi
1o de refusrsc, estando fijado el momdril al drbol. Dado que
dursnte la operacién del aparato is rueda gire a fin de tore
cer sl mopofilamento en un movimiento orbitente alrededor
del 4drbol, el drbol flota en la rueda y ®e pantiens sin gi-
rar sélo por el mandril que coopera S ol elenento de acc~
plamiento sapiral arrollado alrededor del mismo y tejido en
1a cinta de soporte. Por lo tanto, el drbol es susceptible
de bailar y hacerse girar alrededor de su propio eje debido
principalmente & la cooperacitn friccicnal con ls rusda girsg
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toria y e vibraciones transmitidas del mendril alrsdedor del
cual se produce la accidn de arroliamiento del monofilamen-

to. Tales movimiento: del Srbol a su vez amplificen les movy
mientos vibratorios del mandril, que se incrementan cadn ves
nds n medida cue la yueda gira z velocidades superiores. Hilo
ha conducifio B inconvenientes en el pentido de que el monofi

lamento qus Se arrolla pusde conformarse de modo irregular y

loa hilcs de trama qus ge insertan Sienden a aflojarse en el

vorde de la cinta. ademds, 108 poriatramas que se nueven i
vaivén a trevés del mandril para inseriar los hilcw de trama
pueden chocar con el mandril en su vibracidn con 1o que pue-

de doblarss o rouperse ol BAndrily = = v = « w w a ww « =« -

i conjunte de rutor arrollador on el ayarato com-
prende una rusds eusceptible de giro en una carcasa y un dr-
hol flotante alrededor del cual lz rusda o9 susceptible de
girar, asoportando el &rbol un mandril. La rusda tienc medios
para gular un nonofilamento de modo que gire en wma trayecig

‘ria orbitante vara arroilar el monofilamento alrededor del

mendril. Un par de émbolos actidan cperativamente entre el 4r
Yol y la earcasa & través de la trayectoria orbitante con lo
que el 4rbol estd mantenido en todo momento fijo respecto de
ia carcasa. Uno de los émbolos es susceptidle de retraccidn
a la veg fuera de la trayectoria orbital para permitir cue
105 medios de guia rebasen ol émbolo. Sexlin una primera ren-
lizacidn, lon &mbolos cotén dirigidos diameiralmente en sen-
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tidos cpuestos wo del otro y dispusatos sobre W ssguidor
de leva susceptible de desplazaniento en A carcass fijads
al &rbol y que tisne un rodillo recibido en una rsuura de 1g
va excéntrica en una carae 4¢ la yusda, teniendo la carcasa
un par da alojamientos diametralmente opuestos para recibir
108 4mbolos, respectivamentc. Uoa segwads realirscifn com-
prende wn par de alojamientos diamatralments opueatos en uk
cilindro sobre sl Arbol para recibir un par de &ubolos, ree-
pectivamente, que sstén dirigldos dizsetralmente opuastos
uno hasis el otro y soportalos sobre un portaézboles montado
deulizmtemente en la carcasa, siendo pucceptible el portedn
bolos de movimiento e vaivén por medio de un eeguidor ds lg
va que tiette wn rodillo que coopers con una leva excéntrics.

va wa finalidad de la presents invencidn propor-
oiongy un aparato para fabricar wa bands de olerrs de cremy
llera oot W@ elemento de acoplamiento empirsl tejide, tenlep
dc ¢l aparato w mandril que se mantisne inpévil durante el
fimcionanianto del aparatls w = w e e s oo oo s s ese

Otra finalidad de la presents invencidn es propore
cionar un gparato para fabricar wna benda de clerre de orezg
1laera cou wn olenento de acoplamiento sopiral tejido, tenien
do ¢l aparato w ccajunto de rotor para arrollar un monofily
mento alrededor de un mandril a una velocidad supericr y tan
suavemetite, oin deformscifn y seguramonte que 8ea posible en

‘lelmtoaﬂpw. - s wh s W W Oh R UL WR N RS W TH W W W A W
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Ctras muchas ventajas, aspectos y objetos adiciong
les de la presente invencifn se hardn manifiestos a log tée~

nicos en la materia con referencia a lu descripeidn detalla-

das y los planos anaxos en los que se ilustran reslisaciones
estructurales preferidss que incorporan los principios de la
presente invencidn a titulo do ejemoloe » w = “w = = =« = = -

BREVE DESCRIPGION BE TOS DIBUJIOS

Ia Figura 1 es una vieta en planty parcialmente en
secoiln transversal de un aparato construido de acuerdo con
una primera realiracifn Ge la presente invencifn) = = < « -

la Figura 2 en una vista en aisado frontal con par
tes en peccidn transversal dei azparato ilustrado en la Figuw

la Figura 3 es ung vists en seccidn transversal por
la lfnea III-III de iz Figura 2, ¢ue ilustra unz posicién de
wm par de émbolos para retecer inmdvil un &rbol flotmnte reg

lag Plguras 4 y 5 son vistas parecidas a la Pigura

3, que ilustran posiciones mucesivas de log &mboloug) ~ = = =

la Figura 6 es wna vista en planta parcialmente en
@ecciln transversal con partes omitidas de un sparsto scgin
una segunda realiszacidn do ls invencilnlj = « o = « = « = = ~
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la Figura 7, que aparsce con la Pigura 5 o3 wne
vista en algado frontal con partes omitidas del aparato de
lams;u-nnuu—-—-u-ﬁ--wnu‘uu———-

1a Pigura 8 es una vista en seccidn traneversal sg
gin se ve dende el interior de wn conjunto de rotory = = = =

ls Pigura 9 ¢s una vista en ssccidn transversal

por la lines IX~IX de 1a Figura 7, que ilustra una posioidn
de un par de dmbolos para retener inmfvil wn drbol flotanta

respecto 48 UNQ CAICASA] » w e e e o w e m e = w e o - oo

las Piguras 10 y 11 scn visiss parecidas a la Figy
s 9, que ilustran posicianes sucesivas de los éxbolos) y -

la Figura 12 es wia vista froutal fragmenteria de
wa bapds de clerrs de cremallera producida por ol aparato

de la orasente inveticifile * s v s e mvco oo onoee

Los prinoipics de la presente invencifn son parti-
cularmente Gtiles cusndo se yealizan en un sparato tal como
el que ee ilustra en la Figura 1, indicado substancialmente

por’lmm 10, > % = = 2w o o @ W= mwwwwwn -

El aparato 10 incluye un telar 11 de agujes de
construcoidn conocida para producir usa cinta 12 de scporte
de oierre de cremallera cantinua y estrecha, comprendisndo
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egencislmente el telsr 11 wa plurglided de lizos 13 pars
formar caladas elevando y bajande hilos 14 de urdiobre de mo
do melectivo, un insertador 15 de trama que tiene un par de
portatramas superior e inferior 16, 17 para inportar respec—
tivamente hilos 18, 19 de trama s través de las calades de wp
dimbre, wna agujs de lengleta 20 susceptible de movimiento

en vaivén en 1la direccifn 36 la urdimbre a 1o largo de wn
bords longitudinal de 1a cinta 12 para resoger y tejer el bi
10 de trama 19 llevado por ol portatramas 17 a fin de Zorwar
ua orille 21 de cinta a lo largoe de dicho borde longitudinal
de cinta, y wi peine 22 para ajustar el hile 19 de trama en
le linea 23 de ajuste do la cinta 12 m e = v e = o= ===

mal como pe ilustoa en la Figura 2, los portatrauas
16, 17 estén espaciados verticalmente uno del otro para per=
mitir que un pandril o aguja arrclladora 24 se extisnde en-
tre ellos. Un levantador 25 de trama susceptible de movimien
%0 en valvén versical ostd situsdo junto a la 1inea 23 de
ajuate y, cuando el portatramas 17 estd introducido plenamen
te a través de la calada e urdimbrs, es gusceptible de movi
miento hacis arriba para tomar ccntacto coun el hilc 19 de

trama ¥ elevaric nis aild del hilo 18 de trama de modo que la

agujo 20 de lenglleta pusde recoger el hilo 19 de trama de rQ

doseguz'o.---—~----—~-~------------

El aparato 10 de la Figura 1 incluye adends un cop
junto 26 e rotor arrulindor digpuesto a 1o largo de la ecalg
da de urdimbre pars suministrar un monofilasento 27 y dos hi
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los 28, 28 ds refuerzo y para arrollar el manofilanento 27
alrededor del mandril 24 s fin de conformar el aomofilamento
27 en wn elemento 29 de acoplamieuto heliooidal que se ha de
disponer a lo largo del bords de la cinta alejado del orillo
21. 1 monofilamento 27 es de material pldsticc y tiene Wma
pluralidsd de partes aplastadas enmanchades 30 espacisdan a
intérvalos predeterminados por su longitud, sstando formafdas
las partes 30 por ejemplo por entampado,. las partes splasis-
das ensanchadas 30 permiten que se doble el monofilamento 27
fdcilments en tales partes cuando se arrolls el mcnof1lenen
to 27 y 1s8 partes splastadas ensanchades altervas 30 funeio
nen como cabezas 31 de acoplamiento del olanento 20, w = @ =

El cnjmto 26 de rotor arrollador comprende sube~
tancislmente unn base horisontal 32, un par de oarcasas pri-
mera y segnda 33, 34 espzaciadas una de otra y qus se axtien
den bacia mrriba de la base 32, un par de ruedas primers y
wegunda 35, 36 montadan con supceptibilided de rotacifa en
1a® carcasas primera y segundan 33, 34, respectivaneita, y W
&xbol flotante 37 que tiene wun par de capquillon 38, 38g fi-
jsios & sus extremos, edtando pontaiss las rusdas 33, 36 ocm
pusceptibilidad de rotacifn alrededor de Log casquillos 38,
36g respectivamente. Les ruedas 35, 36 tienen disutes perifd
ricos 39 que engronan en relaciln impulsada oo los engraie~
jes 40 (8610 we ilustra wno en la Figura 3) dispusstos res-
pactivamente en las carcesas 33, 34 ¥ moutados sobrs . &~
Dol motor 41 qus tiens en wn primer extyemo W pififn clnico
42 que estd engranado con wn pififn ofnico 43 y susceptidls
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de ser impulsado por el miemo el cunl engranaje 43 egtd co-
nectado a wie apropisde fuersa motrig tal como un motor elég

trdood (ae iluﬂtraﬂ@). - an WE NS NS R W G G A N G ER G W W e W e

Ias ruedas 35, 36 ticnen dca agujeros 44y 45 reepeg
tivamente que ¢stdn alineados uno con el otro ¥ estdn situa-
dos dencentradamente respecto del &rbol 37, y dos gulfas 46,
47, respectivamente, qus estén posicicnaldas raspectivamente
junto a los agujercs 44, 45. (n soperte 48 de mandril estd
ncntado fijamente sobre el Arbol 38 y se extiende horimantal
ments hacia ol telar 11 de agujas, incluyendo el soporte 48
ot su oxtremo distal wna pestafia 49 a s que ol mandril 24
estd fijado. Un aro 50 de gufa quo se ve mejor en la Pigura
2 ont4 fijado al soporte 48 do mendril. El moncfiiamentc 27,
despuén de haberse dotndo de las paries aplastadas enpancha
das 30 por un dispogitive de estampacién (no ilustrado) pa~
ga por el agujerc 43, @e lileva por las eulas 47, 46 y luego
atraviesa el agujoro 44. Cuando se hacen girar las medan
35, 36 el monofilamento 27 gira orbitolmente alrededor del
&rbol 37 y a medida que el monofilamente 27 sale del aguje-
ro 44, es guiado por ol aro 50 de guia para girar alrededor
del soporte 48 de mandril. El monofilamento 27 entnces se
arrolla airededor del mandril 24 junto a la linea 23 de ajug
te de la cinta pexnformar el elemento helicoidal 25 de aco=-
plamiento @ medida que 86 teje 1la cinta 12 por los hilos

18, 19detrama.—---------a-—---------

k1 4rbol 37 soports una carcasa 51 que tiene una
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ranura vertical 52 que se extiends & travée de la misaa. Tal
como g6 Ve mejor e la Figura 3, un seguldor 53 de leva estd
dispussto deslizantemento en la rauura vertical 52 y tiene
W agujero coliso vertical 54 & través del cual s sxtiende
ol #rbol 37. El meguidor 53 de leva tiene 1 par da éambolos
superior e inferior 56, 57 dirigidas en sentido cpuaesto y
susgeptibles de movimignto por waa trayectoria diametiral a
travée de la Tusda 35 cumido sl ssguidor 53 de leva me mueve
en vaivén en la ranura 52. La carcasa 33 tiene wna adertura
ciroular concéntrica 59 con la rueds 35, y wm par Ge aloja~-
mientos superior e inferior 58, 39 dimoetralmente opusaton
qmuabrenmlaabortmemuarﬁsraﬁnaiwuwv.
dialmente hacia afuera de 1a abortura cireaulsr 55 y& la Wy
yectoria da movimiento de los &xbolos 56, 57 para recibirlos,
respectivamente. £l seguidor 33 de leva tiene wn rodillo 60
dispuseto hacia abajo del agujevo coliso 54 ¥ recibide en
wa raours 61 de leva dispussta descentradamtitie n A cars
333 de 1a rueda 3js == mm e e e mmomooeoS oSS

Cuando la rusda 35 gira, la gufa 46 se musve en
una &rbita ciroular a lo largo del borde de la oarcasa 33 que
rodea la abartura ciroular 55, estendo intersectada tal Sra~
yootoria orbital por la trayectoria de movimiento de los o
volos 564 5Te A modida que 1s gufa 46 me mueve en su Orbita
mnds alld de un punto qus estd sspaciado sngularmente on 908
de axbos alojamientos 36, 59 (Pigura 3), el seguidor 53 de 1p
va estd substancislmente en la posiciln media ds Bu carrera
y lom dmbolos 56y 57 estdn dispusstos parcialnmente en 1os
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alojanientcs 58, 59 respectivaments, y cooperan can la caven
e 33, da modc que ol 4rbol 37 estf retenido sin susceptibie-
lidad de movimiento respecto de la carcasa 3. Suponiendo
que la rueda 33 gira en ol sentido sventraric al de las agu~
Jes del relojy cuando la gufa 46 s acercs al alojemiento in

‘farior 59, s hace que ol meguidor 53 de leva se deapluce hg

ciz arriba, estando introducido el &mboslo supericr 56 en el
alojemionto superior 58 y estando retirado el Swbolc inferdier
57 del alojamiento inferior 59. AL continuar la rotacidn de

1z reda 35 ge coloca el &mbulo supsricr 558 totalusente en el

glojamiento superior 538 y se retras ol Subolo inferior 57
fuera de la Orbita circuler del agujero 44 tal como se ilus-
tra en ln Figura 4, con 1o que la gula 46 robasa el &mbolo
inferior retraido 57. 3n sate momonto, ol Arbol {lotante 37
me mantiste i'i.:lo rogpacic de 1a vaveass 33 por el émbolo suw
pexior %6. A medida que la rueds 35 sigus girando en el cen-
tids contrario al de las agujus del relod, ol seguider J3 de
lgva baja con 1o que rotira el énbolo superior 56 del 2loje~
miento superior 58 ¢ introduce el &uholo inferior 57 en ei
alojamiento inferior 59. isi, ss pormite quo 1z gula 40 rebp
g5 ol dmbolo superior 56 ¥y qwe cruce la trayeolcrls de movi
misnto del seguidor 53 de leva y al mismo tiempe el fubolo
inferior 57 mentienc el &rbol flotaunte 37 inmdvil rospecto

aalaem33. e b G te AP N O VP N BB B G N SB G Gk M W W e W

Gon una tal disposicifn, e mantieme ol drbol flo-
tante 37 fijo respecto de la carcana 33 por medio del d&wbolo
superior 56, ol &mbolo inferior 57 o ambos, que cooparsh con
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1g carcesa 33 donde quiera que ses que la gufn 46 se enouen~
tre en ou trayectoris orbital. w e w = = e o m o w o

1a Figura {1 ilustra ademés un soporte 62 de bobinas
que tiene un par de valcnes esprciadan 63, 64 fijadan al &~
bal:&?yquenportmmtuaimpardchomﬁ&,664:
108 hilos 28, 28 de refusrso, estando mentenida en posicifn
cada bobina por medio de wn par de portabodbinas €7, 68 montp
dog sobre las velonas 63, 64 de soporte, respectivenente. th
drbol de compresidn 69 normalnente fusrza cads o 4¢ low
portshobinas 67, 68 haolia wa de 1a8 hobinas §5, 66 a fin de
dar wn grado apropiado de resistencis @ 1a rotacidn de dicha
bobina.lsllrbolwtimmpmuid?nymwum
tures 71, 71 a través de lon ques oe suministran loe hilos 28,
28 de refusrzo a partir de las bobinas 63, 66, respectivanes
te en al paso 70. Los hilom 28, 28 de refuersc s medida que
aalmdolpw?amelemmdelwlﬁalqwuum},
do el soporte 48 de mandril pagsan respectivaments a travis
de un par e agujerce 72, 72 en la pestafa 43 del soporte 48
domdﬂlamaamm:mglowmmlu.a

U conjunto 75 de rokor aprollsdor oonetruido de
acuerdo oo una ssgunda realisacifn de la invencidn compreb~
do bésiosmente una base 76, w par ds carcasas primers y se-
gmda 77, 78, un par de ruedas primeras y segunda 79, 80 sopop

tadas oon susceptibilidad de rotacidn en las carcasas pring-

ra y segunda 77, 78, respectivaments, y ua &vol flotante 81
que tiens en sus extremos un par de camquilloe 82, B3 aotwre
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loa que las ruedas 79, 80 estdn montadas con auacegtibnmad
de rotacidn, respectivamente. las rusdss prizmera y segumda
79, 80 tienen dientes periféricos 8§ con los que se engranan
o relacién impulsora un per de engranajes B5 (eo ilustra
Se 8810 wno en la Figura 8) moportados sobrs wn &rbol wotor 86
que tiene en wn primer oxtremo wa pifién ofnico 87 que engra-
na con otrs pifidn cénico 88 conectado & wia fuente motris
gpropliada (no ilustrada). Bl &rbol 86 tacbién soporta un en-
granaje 89 de pequefio didmetro que 86 engrdhia & nodo do ime
10. puisifs con wi engranagje 90 de gron didmetro sotre W &rbol
91 que tiens una leva excéntrica 92 susceptible de rotacién
con ol engranaje 90 de gran Aidmotro. e w s v o - o - - o -

1as rusdas primera y segunda 79, &0 tienmun par
Ge agujevos descentrados 93, 94 y wn par de gufas 95, 96 uni
15« das a las ruedas 79, 80 'carca de loa agujeros 93, 94 respec~
tivamente, para guiar el manofilamento 27. U Soporte 97 de
mondril estd fijado sl 4rkol B1 y tiene un arc 98 de gula de
ponofilagento y una pestafie 99 schre la que ol mandril 24 eg

20, Un barwil o cilindre 100 estd montedo coazialmente
gobre el &rbol 81 para rotacifén con el mismo. Tal como se
ilugtra on la Figura 8, un porteémboles 101 setd moniado con
susoeptibilidad de movimiento en la carcasa 77 y tiens wn elg
mento deslizente vertical 1013 susceptible de movimiento deg

25. ligante en vaivén & través de un blogue 102 de gufa fijado
1g carcass 77 ¥y un par de brazos horisontales superior e in-
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ferior 103, 103g que se extienden desds los extremos del elg
manto deslizante vertical 101a. Un par de soportes superior
e inferior 104, 105 eetén montalos respectivasente sobrs 1os
wrasos superior o infericr 103, 1033 y estdn dirigidos uno
hacis el o%ro. Los moportes superior e inferior 104, 103 wo-
porton un par ds dmbolos superior s inferiox 106, 107, sieb~
do huecou los soportes 104, 105 para permitir que los febow
los 106, 107 eatén parcialumente slojados en loa miemos, Hay
m par de reaorkes helicoidales 108, 109 de conpronifn 4ipe
puestos alrededor de log émbolos superior e inferiw 166,
107, respectivammute, y actimn enirs el soporte muperinr 104
¥ un rotén 110 mobre ol émbolo 106 ¥ entre sl soports infe-
rior 105 y un retdn 111 del dndolo 107 a Zin de forsar noxe
malmente los dmbolos superior ¢ infewrior 106, 107 uao hacia
ol otro. A medida que el portafmbolos 101 me mueve hacis
arribe y hacia sbajo, los émbolos 106, 107 se xueven on vai~
véa verticalmente por una trayectoria que intsrsecta Aiuom-
tralmente la rueda 79 y el cilimdro 100. El eilindyo 300 $ig
neg wa par de alojamientos 112, 113 diametralmente opuestos
situados en la trayectoria de movimiento de los dmbolos 106,
107 y que me atven on mentido cpussto uno del otro hacia los
Subolos 106G, 107, respecsivaments, pare recibirles, - = = =

Una palanca 114 qus sctda como un seguidor ds leva
ontd motitada pivotantemente por un primer sxtremo & un bastl
dor 115 y est4 coneotada por Bu ofro extremc al soporte 105
del éxbolo inferior a través de un eslabdn 116. la phlanca
114 tiens wn rodillo 117 situado subatancialmente sntre medio
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de log extremos de ia palanca 114, cooperando el rodillo 117
con la lova excéntrica 92. Un resorte 118 de troceiln metln
eatre la palanca 114 y el bastidor 115 para forzar normalmon
te el rodillo 117 a fin de presionaric conira la leva 92. =

Cuando se hoce girar el 4rbol impulsor 86, hace gi
ror las ruedas 79y 30 por medio de los engrenajes &5 y al
migmo tiempo hace que el engramaje 50 gi;-e por madio del en~
granaje 83, de modo cue la vovacidn de la primera rueda 79
estd en sincronismo con el movimiento en vaivén del portadm-
bolos 101. Fn la Figura 9, cumdo la gufa 9% n medida wue
progresa en wna Srbita circular eetd espaciada angulaxmente
en 90 de lom &mbolos 106, 107, ambos émbolos 106, 107 ticnen
sus extramos distsles dispusuton em los alojamientos 112,
113, respectivameute, mwnteniendo el &rbol 81 inndvil respog
to de la carcasa T7. A medida que la rueda 79 gira en el sen
tido centraric 4l do ias agujas del relejs baje el portadmby
108 para hacer gue el soporte superior 104 ge deslice sobre
ol émbolo superior 106 o simite un trogo del wismo y pave kg
cer que el Sumbolo inferior 107 se retire del alojamiento
113. El portadudolos se desplava hacla abajo hasta que el oF
treno distsl del &mbolo inferior 107 eetd retraido radisimen
te bacia fusra de la trayectoria orbital de la guia 93, con
1o que la gufa 95 avansa o través de la treyectoria de movi-
miento alternativo de Llos émbolos 108, 107 y rebasa el &mbo-
1o inferior vetraidoc 107. M este mumentoy el 4rbol 81 eatd
maatenido fijo respecto de la carcasa 77 por 8l éubclo supo-
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rlor 106 (Figura 10}« La rotacifn continuada de 1z rueds 79
hace que la gufa 95 se desplace orbitalmenta hacia el éubolo
superior 106, que entaicos se eleva fuers del slojaniento
112 por el movimiento ascendente dal portadcbholos. El &mbolo
infwierm?ahomtimauaxmmmlMWMmcl
alojamiento 113 y mentienc ol drbol 81 inmdvil en posicifn
respecto 4a la carcosn 77. La gula 95 eatomoss procede por
1a trayectoria orbital despejnda dol &bolo muperior 106e ~

consiguientomente, lon émbholos mperior & inferior
106, 107 cmjmtanente o individualnente soportan ol drbdol
flotente 81 £ijo respecto da 1l carcasa 77 min interfordr
ccn el movimiento rotativo de la guis 95 v v m o= o m

Bn ia Flgurs 6, el &rbol 81 tankidn soporta wn 8o=
porte 119pambobmwaomelqmaat&1mpwtdumpw
de bobinas 120, 121 de las qus se Buminiatra lom hilos 28 de
vefusrso a través de wa pasc interior 122 del &xbol B¢ = ~

Ia Pigura 12 ilustre a oncala amplicda el olemento
29 de acoplamiento helicoldal tejido con loe hilow 18, 19 de
trama, teniendo ol elemento 29 do aooplamiento lao cabeses
31 de acoplamiento en cocperscidn oon ¢l mendril 24, Hayhiloa
adicionales 1193, 120g y 1213 que se oxtienden sn 4l sentido
da la uydimbre a 10 largo del elomento 28 ds acoplamiento y
qua estén entretejidos con loa hilos 18, 19 de trama PAra N}
jetar y cubrir ¢l clsnento 29 de acoplamiento. Ia inclusifn
ds balos hilos adicionslea 119g, 1208 ¥ 121g de wdinbre 58
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he practicade en la téonica y no cenatituye 1a presente ¥l

\Yexlci&l.-‘---u--n—oun—-n-”u—n-----u

34 bien dintintas modificaeiones de nenor alcance
pueden ser sugeridas por los técnicon en la materia, debe
quednr entendido cue se desea voaligar dentro del alcance de
1n patente quo e¢sts se mersce, todas aquellas realigacimes
que caigan razcneble ¥y debidamente dentro del aleance de ee-

taﬂmtfimci&lalatﬁmzca, e G WM W GR MB MR W Ne ek W e ow e

A los efectos comsiguiontes so declarsn de noveded
y propiedad para Espafa, sus tarritorios y plagas de scbera-

nin, las reivindicaciones que Siguetle = = == === < ===
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RELVINDIOGACIONED

1,~ Perfecciononientos en 108 aparatos para fabrie
car bandas de cierre de cremallera, que incluyen una einta
de soporte ta;iudomoadawdmyan trama y . le~
mento de mooplamiento helicoidal tejido en la ointa de SOpOR
ts & 10 largo de su borde longitudinal, carncterissdos por~

quﬂ'lwmto nW; [ L R B

(a)

(v)

(c)

medios para tejer la cinta de moports, incluyen
do dichog medios medios para formar caladas
cmhuoadomuhﬂympmmmig
mwhilodamatn*dnhm
dcurdimhre;-~----~---~---..-.-

mmmrﬂqumutimmmulmna
1olumodammoademm. siendo 4iw
cho portatramss susceptible de movimiento en
vaivén a través de Glcho mendrily y « = = ==

w conjunto de rotor para srrollar wn aomofily
mento en wna trayectoria orbital para foroer
el elemgnto de scoplamiento arrollado slrededor
de dicho mendril y tejido en la cints por ol
nilo de trama, oomprendiendo dicho conjunto de
rotor wWia CArcasas wng rusia nontada con Sus~
ceptibilided de rotaciln en dicha carcasa y Que
tiens medios para guiar el monofilanento, un



Se

10,

19

204

25.

-G -

&rbol flotante alredédcy del que dicha yueia
eo susceptible de rotacidn, astando soportado
dicho mandyil sobre dicho &rbol, wn par de 4o
bolos primerc y segwdo guo act@an operativa-
pente entre dicho &wbol y dicha carcasn & trg
vée de dicha trayectoria orbital com 1o que Se
mantiene dicho &rbol en todo momento £1jo rec-
pecto de dicha carcada, slendo susceptible de
rotraceidn wno de dichos émbolos a la vez fue-
ra de dicha travectoria orbital, y medios para
hacer girar dicha ruedae = = = = = = = = « = =

2.~ Porfeccicnamientos segin la reivindicacifn 1,
caracterizados porque el aparabo ingluye medios para hacer
que dichos dmbolos priuers y segunio Be muevan en vaivén por
wa trayectoria que intersecta diometralmente dicha trayectg

‘pia orbital oi rolacién sincromigada coo la rotacion 8¢ di=

mmﬂa'-‘-nud—uv-p-ﬂﬂaau-—nau--—-—-

3.~ Porfeccichamicntos segin la reivindicaciln 2,
caractorizados porque dichos medica aliermativos comprenden
wna ranurs de leva excéutrica en una cara @e dicha rueda,
una carcasa moatada sobre dicho &rbol, y un seguidor de leva
recibido deslizanvemente en dicha carcasa, teniendo dicho ag
galdor de lova un rodillo dispuesto en dicha ranura de leva.

4.« Parfeccionamientos segin la reivindicacidn 2,
caracterisados porqus dichos émbolos primere ¥ segundo estdn



5

10.

20,

25

-20 -

dirigidos en mentido opuesto y dispuestos socbre dichc segui-
dor de leva, teniendc dicha carcasa un par de alojamientos

primero y segundo situados diametralmente opuestos en dicha
trayectoria de moviniento de dichos S$ubolos para recidir di-
chos émbolos primero y segundo, respectivammite. = = = ===

5.- Perfeccicnamientos segin la reivindicacifn 2,
caracterigados porqus dichos medios altemativos ocomprenden
wna leva excéntrica consctada a dichos medios rotativos, me-
di0s que lLlevan dichos duboloa primero y segundo y soporta~
dow desiizantemenits sobre dicha carcasa, y im seguidor de 1g
va conectado a dichos medics portadores y que tiens W rodi-

110 que coopera con dicha leva excéntrica. = = w mw = = = = =

6.~ Parfeccionamientos segin la roivindicaciln 2,
caracterizados porque dichos émbolos primerc y segunio estén
dirigides wmo hacia el utro, teniendo dichom medios de sopor
te de Srbol wn par de alojamientos primero y sopudo esltuse
dos dismetralmente opuestos en dicha irayectoria de movimien
to de dichos émbolos para recibir dichos émbolos priuero ¥y
segundo, respectivamente. S R

7.= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 6,
caracterisados porque dichos medios portadorss incluyen wm
par de soportes primero y segundo sobrs los que dichos éxnbo~
108 primero y segundo eatdn mmiados deslizantemente, respeg
tivamente, y un par de rasortes primero y segundc que actdan
entre dicho primer sopcrie y dicho primer dabolo y sutre di-
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cho segundo scporte y dicho segundo &ubolo, respectivamente,
¥y que normalmente fuerzan dichos émbolos primero y segundo

\mﬁhaﬂiaalgﬁm. " S A G M W W G Y A G G e Dh MR e P G s em e

8o~ “PERFECCIONAMIINTOS BN 103 APARATOB PARA FABRL
CAR BAKDAS DE CIERRE DE CHEMALLERAM, = w w w =« = = = « = =

Tod0 ello conforxme se deseribe y reivindica en la
pregente menorin que conata do veintiuna hojass foliadas y
wmocanografiadas por una sola d¢ ous caras, y de ocho ldminas
de dibujos qua la iluatran.

- ety -w-;q

A

BARCELONA, - 8 NOV, 1978 |
P A M CURELL SURGL

j—




JoNns TN W Y d

gigi ~ug - (VNOTIONVE

e e e

ve 68 Z€ Woo 7o £9 g ¢ ;
LY NI/
e 79, \ L9 69\ | e
(A} 89 IS - oy .
LE QW/., J
9t 5 &
4 8l 6l
DgE S .
Sy, I /2
. Y7 ; o/,
om Nhku'.\ .NN
LY __ L9” 69 oY .
=
71 \
S9 ol [
£l
1 -9ld

*¥*¥ OADOM VCIHSOX

(S¥POH €) 1 ¥rOH



AU Nddd i) L

R S N N X3

FIG.

A (XS
0
4
w <
2L Ny
N
"—.

-t N /
- ™
-

”f {_~
0 v o~
-0 bt
-h “ll'nﬂn .4
Q N
20!.

~

O

™~ w

w
o~

e

™

29

/ .
49 28

19 18

& 3355 6




nuva | \C aUJdAD )

“1G. 1

RS

BARCELONA, - 8%.v 19/
P.A. M CURELL SUNOL




v K.K.

KCG

IDa

,,..
Yy

E4o)

FIG. 2

+—34
?\41

56 63

v
e

AT IILLISY.
N :

AW

I~

1978

-8

. CURELL SUROL

BAPCILONA,
/e

P a

32

s




YOSHIDA KOGYO K.XK.

FIG. 2
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HOJA 2 (8 HOJAS)
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YOSHIDA KOGYO K.K.

HOJA 3 (8 HOJAS)
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YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 4 (8 HOJAS)

FIG. 5
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YOSHIDA KOGYO K.K.

FIG. 6
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HOJa 5 (8 HOJAS)

27

H— ! |

\
i
|
i
|
|
|
|
|
if
i
I
|
i
i
|
|
i
1
|
i
1
4]

i
&
l
‘el
|
1
H
i
{
X
17 !
(#%)

, BARCELONA, - SNuv 1978
87 7 A & CURELL SUI

e V4
R i

74

92 §5°76 119 78




YOSHIDA XOGYO X.K. HOJA 6 (8 HOJAS)

FIG. 8
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YOSHIDA KOGYO X.K. HOJA 7 (8 HOJAS

FIG. 9




YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 8 (8 HOJAS)

FIG. 12
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