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E l p resen te  invento se r e f ie r e  a un ind icador de 
in c lin a c ió n  para máquinas de carga que tien en  medios de 
agarre que son a ju s tab le s  a un ángulo a rb i tr a r io  de in c lin a ­
ción  con re la c ió n  a un plano de re fe re n c ia , por ejem plo .la  
h o rq u illa  de una c a r r e t i l l a  elevadora de h o rq u illa . El pro­
p ó sito  de e s te  ipvento  es hacer posib le  que e l conductor u íoperador de l a  máquina de carga a ju s te  la  in c lin a c ió n  de los 
medios de agarre a una posic ión  que sea la  más adecuada parí 
coger lo s  a r t íc u lo s .

Cuando se cargan a r tíc u lo s  ap ilados, ta le s  como 
ta b le ro s , con una c a r r e t i l l a  elevadora, la  h o rq u illa  de la  
misma se in troduce en espacios ex is ten te s  en l a  p i la  de 
a r t íc u lo s . Es entonces im portante que la  h o rq u illa  tenga la  
misma in c lin a c ió n  que lo s  espacios, porque, de o tro  modo, 
l a  h o rq u illa  puede dañar lo s  tab le ro s  en donde se in troduce.

Cuando se cargan objetos c i l in d r ic o s , como ro llo s  
de papel, con una c a r r e t i l l a  de su jec ió n , apoyando lo s  medie 
de f i ja c ió n  sobre l a  su p e rfic ie  c i l in d r ic a  del r o l lo  es im­
p o rtan te  que e l  contacto  de lo s  medios de su jec ió n  con e l 
r o l lo  sea  p a ra le lo  a l  e je  geométrico de é s te . Si l a  su jec ió i 
se produce en ángulo con e l  e je  geométrico, e l  r o l lo  r e s u l t :  
dañado, cortándose las capas e x te rio re s  del mismo, co rte  que 
se produce cuando e l r o l lo , durante e l  movimiento de su jeciqn  
continuado, in te n ta  g ira r  hacia una posic ión  en la  que e l 
e je  geométrico d e l mismo sea p a ra le lo  a l a  l ín e a  de contac­
to  de su jec ió n .

En ambos casos e x is te  un gran r ie sg o  d^ dañar lo s ¡
a r t íc u lo s  debido a que la  in c lin a c ió n  de lo s  medios de su je -

* 'c ió n  no puede juzgarse con l a  p rec is ió n  su f ic ie n te  desde e l ,
a s ien to  del conductor. '
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El p resen te  invento resu elv e  e s te  problema por 
medio de un ind icador de in c lin a c ió n , adecuadamente de tipo  
e lec tró n ico , co n s is ten te  en un percep to r, por ejemplo un 
potencióm etro, que d e tec ta  la  posic ión  angular de la  hor­
q u il la  con re la c ió n  a un plano de re fe re n c ia , e l plano de­
fin id o  por la s  su p e rfic ie s  de soporte de la s  ruedas, y una 
aguja ind icadora que muestra la  posic ión  detectada por e l 
percep to r.

El invento se describe más en p a r t ic u la r  en l a  si' 
guíente memoria con dibujos anejos, que represen tan :

La f ig u ra  1 una c a r r e t i l l a  elevadora de h o rq u illa  
con una h o rq u illa  para a r tíc u lo s  su e lto s  o a r tíc u lo s  ap ila ­
dos y un ind icador de in c lin a c ió n  de acuerdo con e l  inven­
to ;

La f ig u ra  2 una c a r r e t i l l a  de su jec ió n  con medios 
de su jec ión  para ag arra r un ro l lo  de papel o a r t íc u lo  sim i- 
l a r  y un ind icador de in c lin a c ió n  de acuerdo con e l  invento 
mostrando e s ta  f ig u ra  lo s  medios de su jeo ión  en su  posic ión  
co rrec ta ; y

La fig u ra  3 la  misma c a r r e t i l l a  de su jec ió n  que 
la  f ig u ra  2 pero con los medios de su jec ión  en una posic ión  
in c o rre c ta .

La c a r r e t i l l a  10 rep resen tada en la  f ig u ra  1 e s tá  
p ro v is ta , en forma conocida de una h o rq u illa  11 que es a ju s- 
tab le  en d irecc ió n  v e r t ic a l  en un b a s tid o r  de elevación  12. 
La h o rq u illa  e s tá  colocada formando un ángulo de 903 con e l  
b a s tid o r . E l b a s tid o r  puede se r  in c lin ado  en ángulos d ife ­
re n te s  y, en l a  fig u ra ,, una in c lin a c ió n  hacia d e lan te  e s tá  
marcada con xs y una in c lin a c ió n  hacia a trá s  e s tá  marcada 
con yS. Los ángulos están  re lacionados con la - l ín e a  15, que
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"es perpendicu lar a l  plano 16 del sue lo . Cuando e l  b a s tid o r  
de elevación  es in c lin ado  formando un c ie r to  ángulo hacia 
d e lan te  o hac ia  a tr á s , la  h o rq u illa  11 se in c l in a  en e l  m is­
mo ángulo hacia abajo o hacia a r r ib a , respectivam ente, con 
re la c ió n  a l plano 16 d e l suelo , siendo a s í e l  plano 16 e l 
plano de re fe re n c ia  para l a  in c lin a c ió n  de la  h o rq u illa .

La in c lin a c ió n  d e l b a s tid o r  y de la  h o rq u illa  es 
d e tec tada  por e l  percep tor 13 y re g is tra d a  por e l  d isp o siti¡-  
vo in d icado r 14, de manera que e l  conductor de l a  c a r r e t i ­
l l a  puede a ju s ta r  la  h o rq u illa  a l a  posic ión  deseada. La po­
s ic ió n  h o rizo n ta l se u t i l i z a  cuando l a  h o rq u illa  se in t ro ­
duce en tre  lo s  ta b le ro s  de una p i la ,  empleándose una i n c l i ­
nación hacia  a r r ib a  con e l  f in  de impedir que lo s  a r t íc u lo s  
se d e s lic e n  y Caigan, y u tiliza n d o  una in c lin a c ió n  hacia 
abajo para la  descarga.

Las f ig u ra s  2 y 3 m uestran o tro  tip o  de máquina 
de carga, siendo é s ta  una c a r r e t i l l a  con un d isp o s itiv o  de 
su jec ió n  para coger o b je to s. En e l  caso i lu s tra d o , e l d isp o ­
s i t iv o  de su jec ió n  tie n e  dos brazos de su jec ión  20 d es tin a ­
dos a ag arra r por lados opuestos un r o l lo  de papel 21 colo­
cado con su  e je  geométrico en d irecc ió n  v e r t ic a l .  La fig u ra  
2 i l u s t r a  e l  d isp o s itiv o  de su jec ió n  ajustado con l a  po si- 

. c ió n  angular c o rre c ta  de manera que la s  su p e rfic ie s  de con­
ta c to  de su jec ió n  de lo s  brazos de su jec ió n  sean p a ra le la s  
a l  e je  geométrico d e l r o l lo  de papel y, por tan to , apoyen 
sobre l a  su p e rf ic ie  de é s te . La f ig u ra  3 i l u s t r a  un ángulo 
in c o rre c to  d e l d isp o s itiv o  de agarre ,ángu lo  que da como re ­
su ltad o  un contacto  de puntos e n tre  la s  su p e rfic ie s  de su je ­
c ió n  y e l  ro l lo  de papel, con e l  consigu ien te  daño d e l ro ­
l l o  en lo s  puntos de con tacto .
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En lo s ejemplos d e sc rito s  se supone que e l  suelo 
es e l plano de re fe re n c ia . En caso de que la  c a r r e t i l l a  se 
encuentre sobre un suelo in c lin ad o , e l  ind icador r e g i s t r a ­
rá  as í l a  in c lin a c ió n  con re la c ió n  a l plano in c lin a d o . Si 
en lugar de ello , se desea r e g i s t r a r  una posic ión  h o rizo n ta l 
con independencia de l a  posib le in c lin a c ió n  de l a  o a i r e t i ­
l l a ,  esto  puede conseguirse por medio de un d isp o s itiv o  de 
plomada con e l  que e s té  relacionado  e l  ind icado r.

En lo s ejemplos d e sc rito s  se rep resen ta  cómo se
10 a ju s ta  la  posic ión  angular de lo s  medios de agarre cambian­

do la  posic ión  del b a s tid o r  de elevación  con re la c ió n  a . l a  
c a r r e t i l l a .  Naturalmente, e s te  a ju s te  puede r e a l iz a r s e  tam­
b ién  haciendo que lo s  medios de agarre sean angularmente 
a ju stab lea  con respec to  a l b a s tid o r  de elevación.
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Los pujntos de invención propia y nueva que se pre- ísen tan  para que sean objeto de e s ta  so lic i tu d  de Paten te de 
Invención en Espada,por VEINTE años, son lo s  que se recogen 
en la s  re iv in d icac io n es  s ig u ie n te s :

13 .- D ispositivo  ind icador de in c lin a c ió n  para má­
quinas cargadoras que tie n e n  medios de agarre que son a jus- 
ta b le s  en un ángulo a rb i t r a r io  de in c lin a c ió n  con re la c ió n  
a un plano de re fe re n c ia ,.c a ra c te r iz a d o  porque e l  d is p o s i t i ­
vo comprende un percep tor destinado a d e te c ta r  l a  in c lin a ­
c ión  de lo s  medios de agarre con re la c ió n  a l  plano de re fe ­
re n c ia  y un d isp o s itiv o  ind icador conectado con dioho per­
cep to r y destinado  a m ostrar dicha in c lin a c ió n  en un lugar 
v is ib le  a l conductor u operador de l a  c a r r e t i l l a .

23 .- D ispositivo  según la  re iv in d ic ac ió n  13, ca­
ra c te riz a d o  porque e l  plano de re fe re n c ia  es e l  sue lo .

3 - -** D ispositivo  según la  re iv in d ic ac ió n  13, ca­
ra c te riz a d o  porque e l  plano de re fe re n c ia  es un plano h o ri­
zo n ta l ..

4- 3 .-  D ispositivo  según cua lqu ie ra  de la s  r e iv in ­
d icaciones precedentes, ca rac te rizad o  porque lo s medios de 
agarre  son a ju s tab le s  en d irecc ió n  v e r t ic a l .

5 3 .- D ispositivo  según una cua lqu ie ra  de la s  r e i ­
v ind icac iones precedentes, ca rac terizad o  porque lo s  medios 
de agarre es tán  co n s titu id o s  por una h o rq u illa .

63 .- D ispositivo  según una cualqu iera  de la s  r e i -
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vind icac iones 13, a 4-! ca rac te rizad o  porque lo s  medios de 
agarre es tán  c o n s titu id o s  por un d isp o s itiv o  de su jec ió n .

7 3 .-  D ispositivo  según una cua lq u ie ra  de la s  r e i ­
v indicaciones p recedentes, ca rac te rizad o  porque es e le c tró ­
n ico .

8 3 .- D isp o sitiv o  in d icado r de in c lin a c ió n  para 
máquinas cargadoras.

Tal y como se ha d e s c r i to  en l a  Memoria que ante­
cede, represen tado  en lo s  d ibujos que se acompañan y para 
lo s f in e s  que se han esp ec ificad o .

E sta  Memoria consta de s e is  hojas e s c r i ta s  a má­
quina por una so la  ca ra .

Madrid, 2 9. DtC. 1978
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