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cion con relacion a un plano de referencia, por ejemplo, la

de papel, con una carretilla de sujécién, apoyando los medig

“lcontinuado, intenta girar hacia una posicidn en la que el

leje geométrico del mismo sea paralelo a la linea de contac-

f‘[oju niomn,

~ El presente invento se refiere a un indicsdor de

inclinacidn para miquinas de carga que tienen medios de

horquilla de una carretilla elevadora de horquilla. E1 pro-

o N - .
pbsito de este invento es hscer poeible gque el conductor u
’ . .

coger los articulos.
Cuando se cargan articulos apilados, tales como
tableros, con una carretilla elevadora, la horguilla de la

misma se introduce en espscios existentes en la pila de

. lerticulos. Es entonces importante que la horquilla iengs la

misma inelinacidn que los espacios, porque, de otro mcde,
la horguilla puede dafiar los tableros en donde se introduce.

Cuando se csrgan objetos eilindricos, como rollos

de fijacidn sobre 1s superficie cilindrica del rollo es im-

portante que el contacto de los medios de sujecién con el
lse produce en &ngulo con el eje geométrico, el rollo results

se produce cuasndo el rollo, durante el movimiento de sujecid

1 i

operador de la méquina de carge ajuste la inclinacibr de log

rollo sea paralelo al eje geométrico de éste. Si la sﬁjeci&n

dafiados corténdose lsscspas exteriores del mismo, corte que |

agarre que son ajustables a un sngulo arbitrario de inclinad -

medios de agarre a una posicidn que sea la més sdecueda parzi

1

to de sujecidn.
J En embos casos existe un gran riesgo de dafiar los |
articulos debido a que }é inclinacidn de los medios de suje-
cién no puede juzgerse con la precisidn suficiente desde el

asiento del conductor. ' ‘ '

-
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Hojn noim. 2

- El presente invento resuelve este problema por
medio de un indicador de iﬁelinacién, adecuademente de tipo
electrdénico, consistente en un perceptor, por ejemplo un
potenciémetro, que detecta la posicidén engular de la hor-
quilla con relacidédn a un plano de referencis, el planoc de-
finido por les superficies de soporte de las ruedas,'y_upa
sguja indicadora que muestra la posicidn detectada pér;él
perceptor., ' ff 

El invento se describe més en perticular en la si
guiente memoria con dibujos enejos, que representan:‘j'

La figura 1 una éarretilla elevedora de horqulila
con una horquills para erticulos sueltos ¢ articulos éﬁila—
dos y un indicador de inelinacidén de acuerdo con el inﬁen—
tos o

La figura 2 una csarretilla de sujecidn con ﬁedios
de sujecidn para agarrar un rollo de papel o articulo eimi-
lar y'zn indicador de inclinscion de scuerdo con el invento
mostrando esta figura los medios de sujeoidén en su posicién
correcta; y .

La figura 3 la misma carretilla de sujecidn que
la figura 2 pero con los medios de sujecidn en una posioién
incorrecta. o

La carretilla 10 representeda en la figura 1 est8

provista, en forma conocida de una horquilla 11 que es ajus:

La horquills estd coloceda formando un &ngulo de 902 con el
bastidor. El bastidor puede ser inclinado en &dngulos dife-
rentes y, en la figura, una inclinacién hacia delante esta

marcada con x2 y una inclinscidn hacis atrés esté marcada

con y®. Los éngulos estén relacionados con la. linea 15, que

table en direccidn vertical en un bastidor de eleveeidn 12.|
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|detectada por el perceptor 13 y registrada por el dispositi

|se deslicen y caigan, y utilizando una inclinacidn hacia

|abajo para la descarga.

Hojn ndam. 3

es perpendicular al plano 16 del suelo. Cuando el bastidor

de elevacidén es inclinado formsndo un cierto dngulc hacia

delante o hacia atrés, la horquills 11 se inclina en el mis
mo éngulo hacia abajo o hacia.arriﬁa, respectivamente, con
relacidén al plano 16 del suelo, siendo asi el plano 16 el
:plano de referencia para la inclinacidn de la horquills.

La inclinscidn del bastidor y de la horquilla es

vo indicador 14, de menera que el conductor de la carreti-

lla puede ajustar la horquilla a la posicidn deseada. La po
sicidén horizontal se utiliza cuando la horquilla se intro-
duce entre los tableros de una pila, empleéndose una incli-

nacidén hscia arriba con el fin de impedir que los srticulos

Las figuras 2 y 3 muestran otro tipo de méquina

de cerga, siendo ésta una carretilla con un dispositivo de

sujecidn para coger objetos. Bn el caso ilustrado, el dispo
’sitivo de sujecidn tiéné dos brazos de sujecidn 20 destina-
dosva agarrar por lados opuestos un rollo.deApapel 21 colo~
cado con sw eje geométrico en direceidn vertical. Za figura
2 ilustra el dispositivo de sujecidn ajustédo con la posi-

cién aﬁgular correcta de manera que las superficies dé con—
tacto de sujecidn de los brazos de sujecidn sean paraielas'
al eje gedmétrico del rollo de papel y, por tanto, apoyen

‘sobre la superficie de éste. Le figura 3 ilustra un &ngulo

incorreéto del dispositivo de agarre,énguib que da como re-
.sultado un contacto de puntos entre las superficies de sujeL
cidn & el rollo de pepel, con el consiguiente dafio del ro-

1lo en los puntos de contacto.

()
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Hoja niim. 4

En los ejemplos descritos se supone gque el suelo
es el plano de referencia. En ceso de que la carretille se
encuentre sobre un suwelo inelinado, el indiéédor registro-
ré asi la inclinacidn conArelacién al plano inclinado. Si
en lugar de ell% ge desea registrar una posicidn horizontzl
con independencia de la pdsible inclingcidn de la carreti-
lla, esto puede conseguirse por medio de un dispositivﬁfde
plomada con el que esté relacionado el indicador. _

En los ejemplos descritos se representa cémo se
ajusta la posicidén angular de los medios de agarre cambian-
do la posicidn del bastidor de elevscidn con relaciéﬁ alla
carretilla. Naturalmente, este ajuste puede realizgrse‘tamﬁ
bién heciendo que los medios de agerre sean angularmente

ajustebles con respecto @l bastidor de elevacidn.
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REIVINDICACIONES

I

Los pﬁntos de invencidn propia y nueva que se pre
sentan para gue sean objeto de esta solicitud de Patente gde
Invencidn en Espaﬁa,bor VEINTE afios, son los que se recogen
en las reivindicaciones siguientes:

18.- Dispoéitivo indicador de inclinescidn para mé
quines cargsdoras que tienen medios de agarre que SOon ujus-
tables en un &ngulo arbitrario de inclinacidn con relscidn
a un plano de referencia,.caracterizado porque el dispositi-
vo comprende un percéptor destinado a detectar la inclina-
cidén de los medios de agarre con relacidn al plano de rafe-

rencia y un dispositivo indiqador conectado con dicho per-

|ceptor y destinedo a mostrar dicha inclinacidn en un lugar

visgible al conductor u opérador-de la carretilla,

!

28,.- Dispositivo segin la reivindicacidn 12, ca-

|racterizado porque el plano de referencia es el suelo.

32.~ Dispositivo segim la reivindicacidn 12, ce-

zontal..

48,~ Dispositivo seglin oualquiera'de las reivin~
dicaciones precedentes, caracterizado porque loz medios de
agarre son ajustables en direccidn vertical. |

2,~ Dispositivo seglin una cualquiera de las rei-

[

de agarre estén constituidos por una horguilla.

62,~ Dispositivo segln una cualquiera de las rei-

racterizado porque el plano de referenciz es un plano hori-|

‘vindlcaclones precedentea, caracterlzado porque los medios . .
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[vindicaciones 12, a 48, caracterizado porque los medios de

|agarre estén constituidos por un dispositivo de sujecidn.

7€.~ Dispositivo segln une cualquiera de las rei-

vindicaciones precedentes, caracterizado porque es electrd~

Inico.

88.- Dispositivo indicador de inclinscidn para

méquinas cargadoras.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y para
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de seis hojas escritas o mé-

quina por una sola cera.

Medrig, 20.DIC.1978
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