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La Patente principal se refiere a un distanciaddr-amor-
tiguador de vibraciones para los conductores en haz de 1f-
neas eléctricas aéress, _ | |

Como se ha ilustrado detglladaﬁento en la Patente prin-
eipal.‘los brazos articulados que aprietan a los subconduce
tores pueden realizar numerosos movimientos respeééé 8l cuer-
po principal del dispositive. Uno de estos posibles movimien-
tos es elldesplazaﬁiento longitudinal de los brazos articu-
lados @ lo largo de ejes de seccifn poligonal solidopios con
el cuerpo princip#l; | ;

Este desplazamiento de los brazos articulados ha sido
rernitido voluntariemente para dejar que, despuéa'@el mone=
taje del dispositivo sobre el haz de conductores, uno o més
brazos articulados encuentren ellos mismos la mejoﬁgposici6n
sobre el eje poligonal, De hecho; puede ocurrir 656; o0 por
detecto_de montaje o por el movimiento relativo de los sub-
conductores, uno o més brazes articulados sean inducidos'ﬁ
deapiazarse respecto a la posicién de montadé}’qne estf cen-
trada sobre el eje poligonal. i : |

Segln la construceién del dispositive conforme a la Pa- -
tente principal, los brazos articulados del dispositivo puew
ﬁan desplazarse a lo largo de los brazos poligonales hasta
tocar el cuerpo prinoipal, provocando por ello rozamientoa ,
entre las dos parﬁea. el consiguiente desgaste ¥y la pertur-

bacién de la oscilacién o de la vibracién del brazo em torno
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al eje poligonal.

El perfeccionamiento a que se refiere la presente soli-
eitud de adicidn permite evitar el inconveniente explicade
en lo que antecede,

En el dispositivo conforme a la Patente principal los
brazos poligonales solidarios del cuerpo principsl tienen
seccién transversal igual en toda la longitud libre y es
por ello por lo que los brazoam articulados, al desplazarse
en un sentido o en el 6’6:.'0, pueden alcanzar el cuerpo prin.
cipal. ' -

En el dispositivo conforme al presente inve:;to -dos
ejes poligonales solidarios 'del cuerpo principal tienen,en
la proximidad de los dos extremos libres opuestos, seccibn
transversal mayor que la seccifn transversal de la parte
central, |

De este modo, cuando cualquier elemento ol&aﬁico, ine
clufdo en el brazo articulado, ya descrito en la FPatente
principal, ha recorrido la parte central del e;}eﬁ poligonal,
debe detenerse en correspondencia con el aumento' de.-la P T-T.28
c¢ifn del propio eje, de modo que el brago articuiado queda
distanciado del cuerpo principal.

Este perfeccionamiento seri desecrito ahora a tf{tulo de
ejemplo con referencia a los dibujos adjuntos. En estos di-
bujos se han mantenido todos los nfmeros de referencia con
los cuales se identificaron partes correspondientes del dis-
positivo conforme a la Patente principal.

La figura 1 es una vista de la articulaciém entre bra-
zo articulado y cuerpo principal, parcialmente seccionada
segln J=J de la figura 2; y

La figura 2 es una seccifn segfin Z~Z de la figura 1,
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del eje poligonal sélidario del cuerpo principal.

El eje 5, en vez de tener la seccifn trsnsversal uni- -
forme en toda su longitud libre, tiene seccién cuadrada en
la proximidad de los dos extremos, mientras que en la parte
central lleva los alojamientos 50 dentroAdeVléa cuales puee
den correr los elenmentos elﬁﬁticoa Ge |

Es evidente, por ello, que el brazobarticulado 1 no pue-~
de desplazarse en todo el espacio 13 comprendido entre los ’
lados externos del braze y la superficie interna del cuerpo
principal 4, E1 eje poligonal 5 ilustrado tieme cuatro su- |
perficies de deslizamiento de los elementos el&sticah 6.

Naturalmente, la longitud de los alojamientos 50 es, de
un lado, suficiente para permitir el deseado desplazamiento
longitudinal de los brazos 1 a lo largo de los ejes 5 pero,
de otro, es tal que los elementos elfsticos 6 se detengan en

el punto justo para que los brazos articulados 1 permanezcan

- todavia separados del cuerpo principal 4.

Se recuerda que con 7 se indica el apéndicé practicadd
sobre el brazo articulado para que, en caso de oscilaciones
excesivas del propio braze, el apéndicé vaya & detenerse 80~
bre el tope 8; con 9 se iﬁdica 1& mordagze que aprieta ﬁn sub-
conductor 10 y con 11 se indican las plequitas fijadas sobre
dos zonas circulares opuestas del brazo articulado 1 delmodo
que los elementos elhsticos 6 seen mantenidos en su poeici6n
correcta.

Es evidente que, aunque en los dibujos adjuntos se ha"
ilustrado un eje poligomal con cuatro superricies de desliza-
miento de los elementos elésticos, el eje poligonal podrd
construirse con un nfmero menor o mayor de dichas superfi-

cles de deslizamiento y qué, en tal caso, podrfn igualmente
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realizarse correspondientes alojamientos 50,
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Los puntos de invencién pronia ¥ nueva que se presen=
tan para que sean objeto de este Primer Certificado de Adi-~
cifn en Espsaiia, son los siguientes:

12,~ Perfeccionamientos introducidos en el ofjeto de la
Patente principal n®. 404.705, por: “Distanciador y amorti-

guador de vibraciones en los haces de conductores dev 1fneas

eléctricas abreas”, caracterizados porque los ejes rigidos
de seccién poligonal, a lo largo de los cuales pueden correr
los brazos articulados, estfn provistos, en cada lado del
poligono, de un alojamiento dentro del cual piiede correr el
correspondiente elenento elfstico, cuyo aio;}amiento se extien-
de s8lo en una parte del trayecto centrﬁl del eje poligonal,
de modo que se limite a lo necesario el desplazamierto de

' los brazos articulades y se evite que estos Gltimos puedsn

tocar el cuerpo principal.

29.- "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUGIDOS EN EL OBJETO DE
LA PATENTE PRINCIPAL Ne. 404,705, por: "DISTANCIADOR Y AMOR-
TIGUADOR DE VIBRACIONES EN LOS HACES DE GONDUG&ORES IE LI~
NEAS ELECTRICAS AEREAS™, todo tal y conforme se describe en
la presente Memoria, la cual consta de seis folios mecano-

gratiados por una sola cara.-
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