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rodillo se esté moviendo a lo-largo de la superficie de tral

“bhajo ¥y sobre la superficie de estacionamiento y las ranu-

Hoja num, 1

Bate invenko sg¢ refiere a aparatés’para desplegar
alambres, .

Se conocen aparatoé desplegadores de alambres,
que comprenden una plantilla, y un rodillo gue puede ser he
cho rodar a 1o large de una superficie de tfabajo alargada
de la pléntilla entre un primer extremo y un segundo extre-
mo de la misma, para colocar alambres eitéhdidos‘spbre la
suﬁerficie de trabajo en rahuras desplegadoras de alambre )
yuxtapuestas existentes en'ella, teniendo la superficie de
trabajo rebajada dentro de ella una superficie de»estabiong_
miento paralela a la superficie de trabajo &_estan&o cﬁiocg
da entre el primer extremo detla plantilla y las ranqgas,
las cuales ranuras estdn préximas al segundo extremo de la
plantilla y se extienden en general longitudinalmentel:és-
pecto. de la superficie de trabajo, con lo cual después de
que los aiambres sean colocados en relacién lateralmente
yuxtapuesta sobre la'superficie de estacionamiento, exfeﬁp
diéndose porciones de lds alambres sobre.lés ranuras‘y h$-

cia el segundo extremo de la plantilla, y después de’iﬁe el

ras, cada alambre es dirigido hacia dentro de una de las ra
nuras.
Aunque dichos aparatos conocidos son apropiados |

para desplegar alambres que inicialmente estén colocados en| .




P-

10 .

15

20

25

04108

Hoja nam. 2

| relacidn coplanar, pueden aparecer dificultades cuando los
alambres estén inicialmente en la forma de un haz desofdeng_
do, p&r el hecho de que los alasmbres pueden ser deteriora-
dos cqmg resultgdo de la operacidén de rodadura, o pueden no
ser colocados apropiadamente dentro de las ranuras.

El invento parte de la comprobacidén de que puede
lograrse un mejor control con respecto a lbs alambres dispo
niendo las ranuras de manera tal que éstas comiencen a dis-
tancias de la superficie de estacionamiento que gumenﬁen
progresivamente en sentido lateral de la direccién de roda-
dura, |

‘ | De acuerdo con el invento, los aparatos desplega—
dores de alambre pegin se define en el segundo pérrafo dJe
esta memoria descriptiva estdn caracterizados por una super
ficiemdqsplegadora de alambre que es coplanar con la super-
ficie de eétacionamiento,.se aguze hacia el segundo extramo
de la plantilla y estd colocada'entré la superficie de éstg
cionamiento .y las ranuras, siendo definido el extremo de la
superficie desplegadora de alambre, mds préxime al segundo

extremo de la plantilla, por los extremos de ranuras més

| préximos al primer extremo de la plantilla.

Este mejorado‘éontrol de los alambres se logra en
virtud del hecho de que cuando un alambre m&és exterior ha

sido colocado en una més exterior de las ranuras, este alam

| bre puede también ser utilizado como un'tope 0 como uns re-
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| 1ineas V-V de 1a figura 4;
lo largo de las lineas VI-VI de la figura 4

- 1o largo de las 1ineas VII-VII de la figura 43 -

- ra 3 pero que muestra los alambres, esquemdticamente, y el

Hoja nam. 3 i

»ferencié para colocar el siguiente alambre mds extsrior en
la siguiente ranura mis exterior, ete, o o
Pare une mejor comprensidn del invento se hard re
ferencia ahora, a.titulo de ejemplo, a los dibujos anejos,
én los cuales: ' .
- la figura 1 es una vista en perspectiva de un ex-|

tremo de un caeble eléetrico de alambres mdltiples'a partir

la figura 2 &8s una v1sta en perspectlva de medlos
‘desplegadores de alambre que comprenden una plantllla y nn
rodilio en asociacién operativa con los alambres del cable;
la figura 3 es una vista en planta superior a es-
cala aumentada de la plantilla; o
la figura 4’es una vista en planta‘sdperiofffrég—
mentagig, a escale mds aumentada, de la plantilla;

la figura 5 es una vista #omada a lo largo de laé
la figura 6 es una vista.tﬁmada'sastancialmepﬁo a
la'finura T es uné vista tomada sustancialmente a
la flgura 8 es una vista tomada sustancialmente a

lo 1argo de las 1fneas VIII-VIII de la flgura 4; y

la figura 9 es uns vista 31milar a la de Ja Tigu~

del cual se ha desnudado una porclon de la funda del cable,' ‘
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ras 2 y 3, une superficie 18 desplegadora de alambre, sus-

Hoja ntim. 4

Tal como se muestra en las figurss 1 ¥y 2, un'cable
eléctrico de miltiples alambres comprende alambres 2 conte-
nidos dentro de una funda aislante 4 para cable, de la cual
una porcidén extrema ha sido desnudada desde el cable para
de Jar expuestos los alambres 2,

’El aparato comprende un rodillb és prensador de
alambre y une plantilla 6 en la forma de un bloque que tie-
ne una superficie de trabajo 8 que se extiende & su través
desde un extremo 10 a un extremo opuesto 12 de la plantiila
6. Una superficie lisa 14, de estacionamiento de alambre
dispueéta dentro de le superficie de trabajo 8 y paralela a
ella4se extiende entre paredes laterales 24 formadaé‘en la
blantilla 6. La superficie de estacionamiento 14 estéd reba-
jada por debajo de la supgrficie'de trabajo 8 por una dis-
tancia gue es sustancialmente igual al didmetro de cada o
de 1los alambres 2, Une supsrficie lisa 16 extendedora o
abridora de alambre se extiende desde la.superficie de esta
cionamiento 14 entrs las paredes laterales 24 hasta_el ei—
tremo 10 de la plantilla 6, y tiene una pendiente que se '
aleja progresivamente del plano de la superficie de trabajo
8 hacla el extremo 10,

Tal como se ve del mejor de los modos en las figu

tancialmente triangular, se extiende desde la superficie de
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L estacionamiento 14 con la cual es coplanar, hacia el extre-
mo 12 de la plantilla 6. Ia supérficie 18 tiene'porcioﬁés
marginales 1ateraies 20 y una porci6nAde vértice 22 préxima
al extremo 12, Comenzando, y divergiendo, de porciones mar~
ginales 20 de la superficie 18, haecis el extremo i2'de la -
plantilla 6 se encusntran ranuras 26 receptoras de alambre
definidas por nervaduras 28, estando dimeﬁsionada cada ranu
ra 26 par; recibir uno de los alambres 2. Resultard eviden-
te que el extremo aguzado de la superficie dééplegadora @e
~alambre, es decir el extremo de la misma que estd mds prkxi
mo al extremo 12 de le plantilla, es definido por los é%trg
mos de lss ranuras 26 mds préximos al extremo 10 de la plan
tilla. ' o
' Cede nervadure 28 se extiende desde una porclén
margiqg; 20 de la superficie 18 hasta el extreﬁo 12 deﬂié
plantilla 6, y tiene una primera porcién 30 mis préxiﬁé‘al
extremo 12, una segunda poreién intermedia 32, y una terce-
ra poreidn 34 mds pféxima a la porcién marginal adyacg#fs
20, Ia primera poreién 30 de cada nervadura 28 tiene,'ségdn
se muestra en la figura 5, una superficia superior 31_que'

es coplanar ¢on la superficie 8 ¥ que tiene anchura unifor-

| me, téniendo la Segunda porcidn 32 una superficie superior

33 que se inclina desde la superficie 31, progresiveamente
hacia el plano de la superficiée desplggadoré 18 y por lo

tanto alejdndose del plano de la superficie de trabajo 8.
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| Tal como se ve del mejor de los modos en la figura 4, la se
gunda porcién 32 de cada nervadura 28 tiene una anchuré,que
disminuye en direccidn hacia la porcidn marginal adyecente
20, Ia tercera porcidn 34 de cada‘nervadura 28, la cual por
cién se extiende paramlelamente a las paredes laterales 24,
tiene una superficie superior 35 (figura 5) que se extiende
desde el extremo mds inferior de la superficie 33 paralelé-
mente & 1; superficie de trabejo 8 y hacia la poreién margi
nal adyacente 20, y una superficie extrema 57 que se lncli~
ne desde la superficle 35 hacia dicha porcién marginal 26.
la tercera porcidén 34 de cada una de las nervaduras 28'tie~
ne une altitud mdxima con respecto a la superficie desplegg
dora 18 sustancialmente igual a la mited del didmetro dge
uno de los alambres 2, y sirve ﬁara estabiecer.un control
inicial con respecio & cade’ tno de los alambres 2 que han
de ser désviados desde la superficie desplegadora 18, tal
como se describe mds abajo. Puede decirse en resumen gue
las nervadurss 28 tienen superficies superiores 3N que}éon
coplanares con la superficie ae trabajo.8 préxiﬁa a} extre-
mo 12 de la planti}la 6, ostando aguzadas en altitud y en’
anchure las segundas porciones 32 de las nervaduras 28 has-
te que sus superficies superiores tengan una altitud por en
_cima de la superficie desplegadora 18 sustancialmente igual
a una mitad del didmetro de uno de los alambres 2, exten~

diéndose entonces dichas superficies superiores paralelamen
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-te a las paredes laterales 24 hasta que finalmente se'agu-

Zen hacia las porciones marginales 20 de la superficie des-
plegaéora 18,y se combinen con ellas. Es la generacidn de

curvagde las terceras porciones 34 de las nervaduras 28 des|.

!

- de la superficie 18 la que hace posible que se es:tabiezca

el control inicial con respecto a los alambres que han de

~ ger desviados desde la superficie desplégédora 18, segin se

expllcara mis abajo.
las figuras 6 hasta 8 muestran tres etapas qucas:L

vas en el ciclo desplegador de alambre del aoarato. Tal 20-|

- mo se muestra en la figura 6, los alambres mas exterlores

2-1 y 2-1' son dirigidos, segin es movido el rodillo 25 a

- 1o largo de la superfiéie 18, desdn la supsrficie 18 hacia

dentro de ranuras 26-1 ¥y 26-1' en virtud de la generacion

de curva de las nervaduras 28-1 y 28~1' resnectmvamente. Se -

s ev1dentm qu° cuando 1as ranuras 26-1 ¥ 26-1! estanrpleng
mente formadas por las nervadures 28-1 y 28-1', las terée—
ras porciones 34 de 1as nervaduras 28-2 y 28-2! establecen
al m;smo tlempo un control inicial con respecto a los alam-

bres 2-2 y 2—2' respectlvamante. La, flﬂura T ilustra el apa

urato cuando los cuabro alambres mds exteriores han 91do desg

. v1ado§ desde la superficie desplegedora 18 y se ha estable-

cido control inicial sobre los alambres 2-3 y 2-3' por las

terceras porciones 34 de nervaduras 28-3 y 28-3', Ia figura|

8 muestra el aparato en una subsiguiente etapa del ciclo
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1 _después de que seis alambres hen sido desviados desde la su
perficie desplegadora 18 y se ha obtenido coﬁtrol inicial
con respecto a alambres 2-4 ¥y 2-4' por las ferceras porcio-
nes 34 de hervaduras 28-4 y 2841, ‘ ‘
) . Tal como resultard evidente de las figuras 3, 6,
7, 8 7 9, la anchura W, (figura 3) de la superficie de esta
cionamiento 14, que esi%ambién la anchuré‘de la superficie
extendedora o abridora 16, es igual a n x D, en donde n es
el nimero de alambres 2 en un haz, yD es ei didmetro de.
10 | vno de los alambres 2.

. " Se describird ahora un pleno ciclo de funciona-
miento del aparéfo. Un haz de alambres 2 es-colocado ini-
cialmente sobre la superficie extendedora o abridora 16 ex-
tendiéndose los alambres 2  sobre la superficie de estaciong
15 miento 14, sobre la superficie desplegadora 18 y sobre las
renuras 26, en direccién al extremo 12 de la plantilla 6,
El rodillo 25 es descendido hasta quedar sobre la superfiQ
cie de trabajo 8 junto al extremo 10 de le plantilla 6 Yy es
movido & través de la superficie 8 haois el extremo 1Z'de
20 la plantilla 6 por medios (no mostrados), por ejemplo un
pistén o martinete de prénsa del tipo descrito en la solici
tud de patente de los Estados Unidos ndmero 4.043.0&7 de la
solicitante., Cuando el rodillo 25 ha sido descendido ﬁaata
quedar sobre la superficie de trabajo 6, los alambres 2 son

25 confinados en un dres de seccidn tpansversal definidas por

04118
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mla superficie extendedora o abridora 16, las paredes latera

les 24; y la superficie de contacto del rodillo 25. Cuéndo

el rodillo 25 es movido a través de la superficie de traba-

- jo 8 ?agia el extremo 12 de la plantilla 6, el drea de sec-

cidn transversal en la que estdn confinzdos los alambres 2
se hace progresivamente menor segin disminuye el desplaza-

miento. entre la superficie desplegadora 16 y la superficie

| de trabajo 8, de modo qﬁe los-alambres 2 son forzados a vol
| verse a alinear por si mismos lateralmente dentro del»érea
menor, ayudados por la lisura de»la superficie extendédb#a

o abridora 16 y de la superficie de estacionamiento 14,

Cuando el rodillo 25 ha elcanzado una posicién por encims
de le superficie de estacionamiento~14,vlos alambres 2 esm

tén en relacidn contigua lateralmente yuxtapuesta, ejercien

"do las paredes laterales 25 una fuerza de compresidn trans-

versal sobre la agrupacién de alambres 2, Se apreciaré'gue:

| los alambres del par mds exterior de alambres 2-1 y 2s1'fes

tdn colocados contra 1as paredes laterales 24 cuando el ro—'
aillo 25 estd en una posiclén por encima de la superflc*e

de estaclonamlento 16, Los alambres més 1nterlores en la

agrupacién no puneden ser colocados con tal elevado grado de

_précisién a causa de la £lexibilidad -de los alambres 2 y de

las fuerzas de compre516n e jercidas sobre los alambres mas
interiores en 1la agrupac16n. Por'esta razén, se establece

primeramente un control inicial sobre los alambres mds exte
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_riores 2-1 y 2-1', susceptibles de ser colocados, por parte
de las porciones 34 de las nervaduras 28-1 y 28-1' y lﬁego,
cuaﬁdo ge ha logrado un pleno control, los alambres més X~
teriores 2-1 ¥ 2-1' actdan como wna referencia con relacidn
a la cual son colocados y luego controlados los siguientes
plambres mas exteriores 2-2 y 2-2', Ségdn-avanza el rodillo
25 a lo largoe de la superficie de trabajo'8 hagta una posi-
cién por ;ncima de la superficie dgsplegadora 18, en la
cual las nervaduras 28-1 y 28-1* salen de~l§s porcibnes'mag
ginales 20, las terceras porciohes 34 de las nervaduras'z

- 28-1 y 28-1' sirven para establecer un control inicialléon
respecto a los alambres 2-1 y 2-1! qaé entonces descansan
en las ranuras parcialmente generadas 26-1 y 26m11, Losf
alambres 2-1 y 2-1' son entonces dirigidoé divergentemepte
desdeNla'agrupacién de alambres 2 por las supsrficies 33 de
las ner&aduras 28-1 y‘28~1' ¥ las porciones 34 de las nerva
duras 28~2 y 28-2' son interpusstas eﬁtre los alambresAz-z
y 2-3 y 2-2' y 2-3', Ia anchura Wy que es la anchura de la
superficie 18 en cualquier lugar Eé ella hacia el'e;treﬁo
12 de la plantilla 6 es igual @ nD - xD,en donde 1 es el nd
mero de los alambres 2, D es el didmetro de cada alambre 2
¥ X es el nimero de 1os_alambréé desviados hasta hobrefége
lugar, Cuando el rodillo 25 avanza hacia el extrem0'1é de
'la plantilla 6, las segundas porciones 32 de las nervaduras

28 desvian a los alambres 2-2 y 2-2' divergentemente desde
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~lavagrupacién de alembres 2 y luego desvian subsiguientemen

casos, en que sélo han de ser desplegados unos pocos alam—
| muy rigldos, pusden ohtenerse resultados acentables medlan—
- te aproximaciones simplificadas 0 menos que ideales ai apa—

“en donde simplemente se deaee separar y desplagar 1os alame

. realizacién de operaciones con los alambres. Por ejemplo,

Ftoja nam. 11

te a los alambres exteriores 2-3, 2-3' asi como 2-4 y é~4[
sucgs:i.vamente hasta que cada uno de los alambres 2 sea des~|
- viado f.dgntro de una de las ranuras 26, definidas por las
nervaduras 28, Ds este modo loé alambres 2 son colocados en .
relacidn coplanar lateralmente yuxtapuesta fija, para hacer
posible que se realice con los alambres uﬁ trabajo 0 un en~ |
" sayo adlClonal. ‘ '
V Se apreciara que aungue el anarato arriba de°§r1~
t0 produce dlvergenc1a simétrica de touos los alambrea ae
una agrupacmén de alambres 2, el aparato puede ser modlflcg
do para ﬁroducir solamente el despliegue de algunos de los
alambres 2 de una agrupacién, Por lo teito, la planfillev
puede estar provista, por ejemplo, con ranuras y nervaduras

s6lo en un lado de la superficie desplegadora. En algunos
bres o en que los alambres son de calibre nuy grande o son
rato deserito con referencia a los dlbuaos. ' .

El. aparato puede ser utilizado en clrcunstan01as

tres de un haz o de un cable Yy colocarlos ‘en relaclén dlsta$'

clada entre si, lateralmente yuxtapuesta, para facilitar la
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_una sola plantilla tal como se muestre en los dibujos puede
sor utilizada para desplegar los alambres en un cable & los
alembres desplegados pueden ser transportados lusgo a wn
aparato para conecter los extreﬁos de alagmbre con termina~
les. El aparato puede sger incérporado, por ejemplo, en una
variedad de aparatos tales como mdquinas de fabricacidn de
cables, tal como.se describe, por ejemplo, en la memoria de
patenfe de los Estados Unidos ndmero 4,043,017 de la solici

tante.
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_una plantilla, y un rodillo que puede ser hecho rodar a 1o

. largo de una sdperficie de trabajo alargada de la plantilla

rtes en ella, tenisndo 1a superficie de trabago rebaaada den'

1o largo de 1a superficie de trabajo y sobre la superfiele

superficie desplegadora de alambre que es 00planar con la

Hoja nam. 13

REIVINDICACIONES

18,- Aparato desplegador de alambre que'comprende

entre un prlmcr extremo y un segundo extremo de la misma, pg
ra colocar alambres extendidos sobre 1g superfic;e de traoa

ao en ranuras desplegadoras de alambre yuxtapuestas eyistenv

tro,de ella uvna superficie de estaclonamlentorparalelg g la
superficie de trabajo y‘éstandd coloca&d gntre el pfiﬁef ex
tremo de la plantilla 'y las ranuras, laé'cuales ranurés és—
$dn pg6$imas al segundo exiremo de la plantilla y se éxtieé.
den generalmente en sentido longitudinal de la superficie
de trabéjo, con lo cual después de que 1os alambres eéféh
colocados en relacién lateralmente yuxtapuesfa sobre ié:su—"
perficie de estéciohamiento, extendiéndose porcibnes dé:los
alsmbres sobra las fanuras ¥y hacia el segundo extremo de la

plantilla, y después de que el rodillo haya sidor mOV1dO a

de estacionamiento y las ranuras, cada alambre es dlrlgldo

hacia dentro de una de las ranuras) caracterizado por una
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_superficis de estacionamiento, se aguza hacia el segundo ex
tremo de la plantilla y estd colocada entre la superfiéie
de estacionamiento y las ranuras, siendo definido el extre~-
mo de la superficie desplegadora de alambre, mds préxims al
gegundo sxtremo de la piantilla, por los extremos de ranu-
ras mis préximos al primer extremo de la plantilla.

| 28,~ Apardto de acuerdo con laAfeivindicacién 18,
caracterizado porque los exiremos de las ranuras més préxi-
mos al primer extremo de la plantilla estan colocados a dig

tancias progresivemente decrecientes respecto del segundo

38,~ Aparatd de acuerdo.con las reivindicaciones
18 § 28, caracterizado pérque el extremo de la‘supéfficié
desplegadora de alambre mds préximo al seéando extremo de
la plentilla tisne forma s&stancialmente triangular, esten~
do dirigido el vértice de la superficie desplegadora de
alambre en direccidén al segﬁndo extremo de la plantilia.

42, Aparato descuerdo con las reivindicaciones
18, 28 § 38, caracterizado porque cada una de las nervadu-
ras gue cooperan pgra'definir las ranuras tiene una érimefa
porcién con uns primeras superficie superior qué es.coﬁ;anar
con la superficie de trabajo ¥y que estd aleﬁada de la super
ficie desplegadora‘de'alambre, wng segunda porcign qué tie-
ne una segunda superficie eupefior inmedintamente adyacente

a la superficie desplegadora de alambre y que se'aguza en
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Laltitud en direccidn hacia la superficie desplegadora de

alambre para combinarse alli con ella, y una tercsra por-

| eibn que tiene una tercera superficie superior entre las su

perficies supériores primera y segunda y que se aguza en an
chura y en altitud hacia la Superficie~desplegaddfa de alam
bre, para facilitar la desviacifn de los alambres dentro de
las ranuras, @or medio del rodillo. o
58,- Aparato de acuerdo con la relv1ndlcaclo 48,

caracterlzado porque la segunda porcldn tiene otra suparfi-
cie super:.or entre las superficies superiores segunda y ver
: ceréi& que es paralela a lg superficie de trabajo, 4

68,~ Aparato de acuerdo con las reivindicaciones

' 48 § 52, caracterizado porque las segundas porclones de to-

das las nervaduras se extlenden paralelamente a paredes la-
terales que conectan la superflcle de estacionamiento con
la superflcle de trabajo. ‘ .

. 78,- Aparato de acuerdo con una cualqulera de las
precedentes relvindlcaclones, caracterizado por unas superfi
‘cie extendedora‘y’abridora de alambre enire el primer ékfrg.
mo de la plantilla y la superficie de estaclonamlento, y
que se aguza divergentemente de 1a superflcie de esta01ona-
mlento en la direccldn del primsr extremo de la plantilla. '

" 88,- Aparato de acuerdo con una cuglduiéra éerlas
reivindicaciohes precedentes, en cémbinacién.cbn una plﬁra—

lidad de alambres que hen de ser desplegados con la ayuda
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~ Jcede representado en los dibujoB que se acompafian y para .

‘la méquina por una sola cara.
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el aparato, caracterizado porque la superflcie de estacio~
namlento esta rebajada por debaaq‘de la superf101e de trabg
jo en una distancia Que es sustanciélm@ﬁte;igaal al didme-
tro de cada alambre y tiene una'anchuréfqué es sustancial-
mente iguel a la suma de los didmetros de todos los alambres
98,~ Aparato de acﬁerdo con;uﬁa cgglqﬁiera de las
precedentes reivindicaciones, en combinaeién con una plura-
lidad de alambres que'son d35plegadosfc§ﬁ la ayuda del épa—
rato, caracterizado porqus la anchura de la superficiec des-
plegadora de alembre en cualquier lugap de ella es igral a
nD ~ xD en donde n es el nimero de los alambres, D es el
didmetro de cada alambre y X es el némero de alembres qus,

han sido desviados dentro de ranuras hasta abbre ese luzar.

108, ~ APARATO DESPLEGADOR DE ﬁLAMBRE.

Tal y como se ha descrito en:la lemoria que ante-

-

log’ flnes que se han especlflcado.

Esta. Hemorla consta de dle01se1q “hojas escritas

Madrid, 20 Nnm'/s
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