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@  TtTULAH HE)

O s / R e f . :  TY84Y3PD. FRANCISCO GARCIA CABRERIZO N/^ef.í 0.0. 34.768/KP
VMK A '  4 MOD. ^!OS UTYUCBSB COMO PR!MBRA PAC!NA OB LA MBMOR!A

POOR
QUALÍTY



t .

Sata, invención se relaciona esa muñecas animada 
y más pMticularmento con una en forma de bailarina^ que — 
pueda hacerse g irar mediante un mecanismo activador da las 
piornas-

S* BsscrlfcM" a . la  Monica antw iar.
Las muEecae de tipo raimado gozan da gran acepta­

ción entre las niñas. Como ta les muñecas animadae, ana, o <—* 
más porciones de su anatomía son selectivamente aoaionat&es 
por medios mañuelas o a motor para sim ilar loa movimientos 

10. humanos-
Se ha ooatruido una de ta les muñecas en formada 

bailarina, con una diadema c corona- Beta corona se configu 
ra  de modo que pueda ser agarrada por 3a usuaria de la,8Mg& 
ea, a  fin  de que data realice un movimiento sim ilar a l §&r- 

1?- una danzarina de ballet o- bailarina- Una de tales muñecas -  
se muestra en la  patente estadounidense, na 3.616.570, d e%  
ssoáRf y colaboradoras, expedida el 2 de Noviembre de 197Í y  
titt^ada "Animated Dell" ("3Meca animada'*), transferida al 
concesionario de la  presente invención. Otra de talca muñor 

20. cas bailarinas so muestra y describe en la  patente estadou­
nidense na 3-597.876, expedida e l 10 de agoste de 1971 a  —* 
nombre de Im saki y  colaboradores, titu lada ^Animated ^ y "  
("Juguete animado"), cuya patente fue igualmente transferi­
da a l concesionario de la  presente invención. En la  muñeca 

25.  de esta  última patente, un interruptor de múltiples géstelo 
nos, accionado desde e l exterior de l a  muñeca por medio de 
un botón de control situado grefcribleme&to en la  cabeza de 
aqaáHs, contraía e l fUncicnaaiento de ia  vanesa en una de 

. don maneras. Sn ana primera- posición del interruptor, un sg, 
30. dio accionador situadom e l in terio r del torso se acopla -



a.

repetidamente & un primor conjunto controlador do loo pasosa 
que a  su roa está acoplado a una piorna de la  muñeca para -  
transm itirle un movimiento lineal que produBca un mcvimisn* 
to  do marcha* En tma segunda posición dol interrtq)tor, un -  

5. segundo conjunto controlador da loa pasca entra en'acopla-^ 
miento, caneando la  rotación del cuerpo do la  ne^aca para -  
simular ana pirueta*"

^  objeto da la  presenta invención ae e l do pro-* 
porcionar una nuera y peribooioaada muñeca animada*

10. Otro objeto ae la  provisión da una muñeca batíase^
na dotada do una oonatrucoida eda^liücada que la  pera&ta.- 
la  realización da piruetas y que ál mismo tiempo permito a 
la  usuaria e l accionamiento de un mecanismo activador de 
la s piernas durante la  rotación de la  muHeea C con 3oe,mo^ 

15. dios de rotación inactivedos.

Los objetos expuestos, y otros, de la  iHwanaiáa%. 
se coneigaen mediante la  provisión de una muñeca ¿^ ta^  de 
un miembro acoionador montado coa movimiento alternativo en 

20. la  linea longitudinal central de sqpálla* extendiéndose'un 
extremo de dicha miembro acoionador al exterior de la  muñe- 
ca para recib ir un botón de control configurado con una Rqg 
aa que simula una porción de una corona* Bh conjunto acoio­
nador está fijamente montado dentro del torso da la  muñeca, 

25* con un engranaje de accionamiento provisto de una. abertura 
cuadrada que recibe un árbol cuadrado o Chaveteado del adeg 
bro acoionador para perm itir la  rotación de la  muñeca alre­
dedor de loe dedos de uno de sus pies, manteniáadose en po­
sición manualmente un botón* El otro extremo del miembro tg  

30. cioaador recibe una leva que actúa conjuntamente con una %



lauca acodada al oprimirse aquél, acoplándose la  palanca — 
acodada de modo que haga g irar la  eirá pierna de la  RMgeca 
en respuesta a la  depresión Asi mimbra accionado?* la  pri­
mera piorna está montada con un maag%it&*d6táa pasea situar 

5.  fijamente la  piorna ^rededor de la  cusí gira la  muSeca reg 
poeto al torso# en alineamiento general sobre un plano ver­
tica l con la  linea longitudinal central de aquélla.

Otros objetos, características y ventajas de la  -  
invención resultarán evidentes con la  lectura de la  descria 

10t, ción, considerada en relación con les dibujas* as les que- 
ndmeres de referencia similares se refiísren a elementos 
legos de las diversas vistas*

BMW aesci-iücUn 3e la s_ < ü b .i^
La figura t es una vista en perspectiva de la  na* 

Seca bailarina animada segdnla invención.
3s figura 2 es usa vista frontal de la  muñeca de 

la  ^g tsa  1# íMa poreioasg de la  miseá en sección tranawa^* 
s d  c separada para ilu stra r los componentes de aquélla* 

la  figura 3 es una vista as a&sada la tera l de ̂  
2Ĉ  stwaeos de la  figura 1, con porciones de la  aásas sopsradaa 

o en sección transversa para ilu strar les- componentes &&—- 
ternes de nquélls* mostrándose una pacana ca disposición 
 ̂rada con líneas discontinuas*

la  figura 4 es una vista posterior' parcial* toma- 
2gt, da en general a '1c largo de la  lá&aea 4*4 de la  figura 1* 

la  figura $ es una- v ista en- sección transversal* 
tomada en general, a  'le- largo de la  línea $*$ de la  figura 2* 

%a figura 3 os una vista en. seeciáí transversal -  
tomada en general a 1c largo de la. línea M  da la  figura 2* 

30* que ilu stra  el acoplamiento de una pierna*



4 +

La figura 7 es una v ista en sección transversal -  
tontada en general a lo largo da la  linea 7-7 de la  Agora 2, 
que ilu s tra  e l acoplamiento de la  otra pierna; y

La Agora 8 ee una v ista  en perspectiva deepieza- 
5. da, pwoialmente interrua^pida, qoe ilo a tra  el mecañieao ac­

tivador de laa piernas.
Descripción de la  versión p re fe á ^
Can referencia ahora a los dibujos, y más particn 

lamente a la  Agora 1? se muestra ana muHeca baAariaa de- 
10.  signada en so conjunto por 10 y provista de on toree t% ton 

brazos 14 y 1? articuladamente montados en e l mismo, y le  -  
cabeza 16 extendida hacia arriba y dotada de una diadema o 
corona simplada 18 en so parte superior. Pendiendo hacia — 
abajo desde e l torso 12, hay dos piernas 20 y 22, cada ana 

15. de las ocales termina en on pie, cayos respectivos extremos 
24 y 26 se extienden hacia abajo en ana posición indicativa 
de ana danzarina de ballet. B1  extremo 24 del pie izquier­
do se apoya sobre una superficie 28, sosteniéndose on botón 
de control 30 de la  corona 18 mediante la  mano 32 de la  .am& 

20. r ia . Tal oboe se describirá más adelante, con e l botón
control 30 sostenido por aquélla y con e l extremo 24 del — 
pie en contacto con la  snperAcie 28, la  mcHeea 10 paede h& 
cerae g irar bajo el control de medios accionados a motor — 
dispuestos en e l in terio r del torso 12. Durante esta rota— 

2$. oída, mediante depresión del botón 30, puede articularas la  
pierna derecha 22 hacia fuera o hacia a trás para simular un 
balanceo de la  adama. Con e l motor inactivado, puede articg  
lares tamSBÓa la  pierna 22 para simular ta l  balancee me- -  
diante una adecuada depresión del botón de control 30.

30. Con referencia a la s  figuras 2 y 6, la  pierna iz -



quierda 20 de la  aaSeca 10 está mocada en e l terso 12 de -  
manera que pueda mantenerse en posición fija# en alinoamiag. 
te  general con la  línea longitudinal central de aquélla* es 
decir* pendiendo sagdh una linea generalmente vertioal* La 

5* ploma 20 está for^hda de un material sostaneialaonte ríg i­
do y en extremo superior está provisto de una porción 34 en 
forma de copa que se extiende a  través de una abertura 36 -  
formada en la  porción in ferio r del torso 12* En e l in terio r 
de éste hay un tabique 38 con una abertura alineada 40 que 

10* se acopla Beiecionalaente a un hueco circula r  del extrema-  
Interno da la  poroión acipada 34* Oh msaguite-detón 42̂  se .-  
interpone entre la  porción acopada 34 y la  superficie más -  
plana adyacente que rodea a  la  abertura 36 del terso 12. 3o 
mo se muestra en la  figura 6* e l manguito-detón 42 tiene un 

15. reborde periférico 44 que toea la  superficie exterior adya­
cente a la  abortos 36* con una porción tubular extendida — 
hacia dentro que tiene un par de protuberancias alineadas y 
diametralmenta opuestas 46 acopladas a  unos cortes practiog 
dos en la  pa^Lferia de la  abertura 36 para situar fijamente 

20. e l manguito-detón 42 respecto a l terso 12* El citado msagc& 
to-detén se une solidariamente a un par da brazos elásticos 
y paralelos 48* cada uno de los cuales está  provisto do un 
detón 50 centralmenta situado y adaptado para acoplarse a  -  
un par de protuberancias 52 formadas en la  superficie exta- 

25. rio r de la  porción acopada 34 de 3a pierna 20* Con la s  dos 
protuberancias 52 acopladas a los dos detenes 50 en la  peaí 
ción ilustrada en la  figura 6* la  pierna 20 se mantendrá en 
posición f ija  respecte a l torso 12* extendiéndose la  linea 
longitudinal central de la  pierna 20 verticalmente respecto 

30* a  la  linea longitudinal central del torso 1%

5 .
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Con referencia ahoya, a las figuras 2. 7 y 3, la  -  
otra piorna 22# o piorna Aereaba? está articuladamecte mon­
tada en la  porcidn in ferio r del toreo 12 por medio de una -  
poratdn acopada 34 que pasa a taaváa de an manguito 36 y -  

3+ poreona&gaiaato a lasM%adea&ortHraa alineadas 38 y 60# -  
formadas en a l torso para recib ir rotatoriamente la  poreidn 
acopada 34* Bn esta pierna derecha 22 no se diapene ningún 
detáa* la  porci&i interna de la  porcidn acopada 34 de Tía — 
pierna 22' está prevista de un tabique 62 que presenta una -* 

10+ ranura 64 enfermada X. Como se ilu stra  tasabián en l a  figg 
ra  8, la  ranura 64 está configurada para rec ib ir una sedeián 
de forma similar 66 de un miembro acodado 68# e l cual iacl& 
ye e l árbol 66 de seocidn transversal en X# cayo áztml se -  
alinea general ocn un segundo árbol 70. Entre loe árbo^- 

13+ les 66 y 70 hay una porcidn acodada 72 dotada de un borde -  
superior 74 que se estrecha hacia abado a  uno y otro lado -  
da su centro.

Como se muestra en la  figura 2? con e l árbol 66 *. 
del miembro acodado 68 acoplado a la  ranura 64 de la  pierna 

20* 22? y con data última extendida en general hacia abado#'"él 
borde scqperior 74 da la  peroián acodada 72 del miembro 68 -  
presenta su. oantro dispuesto en general a lo  largo d* la  %  
mea longitudinal central del torso 12 de la  muñeca 10* SI -  
otro árbol 70 del miembro acodado 68 se extiende a  traváa -  

23+ de una abertura formada en la  poroidh acopada 34 de I* o tra 
pierna 20? destinándose este montado sdlo a efectos de e s ^  
bjllsaoidh? con e l árbol 70 en lib re rotaoidn dentro de la  
abertura* Como- puede verse? e l eje definido por la  línea egg 
tendida a trseás de los árboles 66 y 70 os generalmente hc- 

30* risontai? como e l bordé sopeÉbxr 74 de la  p o rc ia  acodada -



Extendiéndose en g^meral perpendicularmente a l — 
punto medio del borde superior 74$ hay un miembro acciona— 
dor 80 situado en la  línea longitudinal central de la  müSe- 

5  ̂ ca 10, extendiéndose un extramo del mismo a l exterior de la  
cabeza 16 para rec ib ir e l botén de control 30 fijado a  la  -  
misma#-El otro extremo del miembro accionador 80 lleva ase­
gurado un miembro de leva 84 dotado de una superficie gene­
ralmente cénica con su vértice extendido en general centra^ 

tú# monte y hasta las proximidades del borde superior 74 de 3^ 
porcién acodada 72 del miembro 68# Como se describirá Más- 
adelante, y orna breve referencia a la  figura 3$ e l miembro 
accionador 80 está montado para un movimiento alternativo -  
en la  linea longitudinal central de la  muSeca 40# con la  v- 

15, punta in ferio r de la  leva 84 en alineamiento con e l centro 
del borde superior 74 de la  porcién acodada 72$ La posicién 
normal se ilu s tra  con trazado continuo y a l oprimirse e l be 
tén de oontrol 30 hacia abalo# a la  posicién señalada con — 
Ucea discontinua# el miembro de leva 84 desciende a  la.po- 

20# sioién tramada con linea discontinua para que su punta éá-^ 
tde conjuntamente con e l extremo o borde a je r ia r  74 de la  
porcién acodada 72$ impulsando así a  la  porcién acodada 72 
en e l sentido de las agujas del reloj# segén se mira a  la  
figura 3* para elevar de este modo la  pierna 22 a  la  posi— 

2̂  cién señalada con Unes discontinua y  simular a s i un movi­
miento de balanceo# B1 alineamiento d d  extremo de la  leva 
84 perm itirá también la  rotacién de la  pierna 22 en dlree— 
cién contraria a  la  do las agujas del re lo j s i e l borde su­
perior 74 de la  porcién acodada 72 se encuentra ligeramente 

30* a  la  izquierda del citado extremo d d  Báem&ro de leva 84* -

7 .

7 2 .



8.
Bata posición dependerá de que la  muHeca se ind ine o no 3^ 
geramente hacia adelante o atrás respecto a la  fuerza de la  
gravedad# puesto que la  pierna derecha 22# que es libremen­
te rotatoria# tenderá a presentar una orientación angular -  

5. respecto a l terso# que pende por gravedad* Así# e l miembro 
aoeionador 80 puede moverse alternativamente para causar e l 
oíelico acoplamiento de la  leva 84 a la  porción acodada 72 
del miembro 58 para oscilar o g irar la  pierna 22# a volun­
tad de la  usuaria de la  maSeca.

10. Con referencia de nuevo a la  figura 2# la  porción
superior del torso 12 Ueva fijamente montado un adaptador 
tubular de cuello 88# a través del cual se extiende e l adeg 
bro aoeionador 80. Asegurado dentro de la  cabeza 16, hay un 
cilindro 90 de mayor diámetro que e l ag itado r 88, que está 

13. concéntricamente montado respecto a l miamo. Ma aecaaiamo 92 

de resorte colocador de la  cabeza interconecta funeionalm^ 
to e l adaptador 88 con e l cilindre 90. La porcióia superior 
94 del adaptador de cuello 88 es de menor diámetro y Meno 
un r u arte 96 que lo circunda# acoplándose un extremo 98 d d  

2o. resorte citado# a través de una abertura# a l adaptador 88 y 
fijándose e l otro extremo 100 de ta l resorte dentro de cent 
abertura de una pieza transversal 402 del cilindro 90. SI -  
miembro aoeionador 80 está provisto de un árbol do articula 
oión 404 que se extiende a través de la  porción 94 de diám 

23. tro  reáuoido d d  adaptador de cuello 88. El miembro acciona 
dor 80 tierno una poroiÓn intermedia 406 de mayor dimensión 
que e l árbol 404# para su colocación dentro del adaptador -  
de cuello 88. Extendiéndose hacia abajo desde la  porción i& 
tem edla 406, hay una barra chaveteada o cuadrada 408# a eg 

30. yo otro extremo se conecta e l miembro de leva 84. Puede ut33&



ssrae un resorte 110 para impulsar hacia arriba a l miembro 
accionador 80, circundando e l resorte 110 a la  barra 108 en 
tro  la  porción intermedia 106 y un tabique fijo  US formado 
dentro del torso 12+

Uh mecanismo de accionamiento a  motor 120 se ase­
gura dentro de un alojamiento 122 formado mi e l in terio r — 
del torso 12, motándose en dicho alo jamiento un motor 124 
eléctricamente conectado a  un par de baterías 126 y  126 at­
inadas dentro de amos compartimientos del alojamiento 122* 
Como so ve en la  figura 4# las baterías son accesibles a  *- 
través de una cubierta 130 de los citados compartimientos, 
formada en la  parte posterior del torso 12*

Con r e f e r id a  a las figWHas 2, 3 y 5, e l á rbo l-  
del motor 124 está  provisto de un engranaje de tom illo  132 
que mueve a  un engranaje recto 134 dotado de un piBón 136 -  
para aarotaeión alrededor de un eje generalmente vertical* 
El pia&t 136 actúa conjuntamente con un engranaje accitma*- 
dor 138 provisto de una abertura chaveteada o cuadrada 140 
en su centro, para rec ib ir la  barra chaveteada o cuadrada -  
108 del miembro sccionador 80* Como se ilu s tra  mejor en láa 
figuras 2 y 3* e l piada 136 del engranaje recto 134 es bas­
tante profundo en su dimensión vertical para mantener e l eg 
granujo aoaianador 138 en contacto cósa d i durante la  depre­
sión del miembro acoionador 80* El engranaje accionador 138 

"flotad eaenoialmente dentro del alojamiento 122 entre e l -
engranaje recty%34 y e l saliente de ^poyo 140 formado en e l 
in terio r del d e  jamiento 122, extendiéndose la  barra 108 a 
través del saliente 140* Son esta disposición particular* -  
e l resorte 110 usado para impulsar e l botón da control 30 a 
su posición elevada puede eliminarse sin  que afecte a l Rza-
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oAonasdento do lo  muñeca animada 10.
En a l fUnoionacdento, con e l botón da control 30 

mantenido en posición i l ia  y con e l motor 124 ensrgizado a 
través de conexiones eléctricas convencionales con las batg  ̂

3. rías 126 y 128, debido a l acoplamiento do la  barra chavetea 
da 108 con la  abactora situada dentro del engranaje acoiom 
dor 138, a l g irar el motor, este engranaje permanecerá estg 
oionario, girando asi toda la  mañoca alrededor del extremo 
24 de la  pierna izquierda 20. Durante este rotación, la  aaqg. 

10. r ia  puede mover alternativamente e l botón de control 30 pm- 
ra  balancear la  pierna 22, coco ae muestra, entre las posi­
ciones señaladas con lineas continuas y discontinuas reapeg 
tivamente en la  figura 3* B1 mecanismo orientador de la  ca­
beza, que ae muestra y describe más detalladamente en la  %  

15. tente estadounidense antes citada, na 3.597.878, aunque no 
forma parte de la  presente invención, permite la  rotación -  
del cuerpo o torso 12 de la  muñeca a través de un ángulo de 
90a aproximadamente, mientras la  cabeza 16 permanece en po­
sición f ija . Después del grado adecuado de rotación, e l re - 

20. serte 96 permite e l giro de la  cabeza 16 en la  direooión de 
rotación de modo brusco, para permanecer en esa posición dg¡ 
rante otro segmento de desplazamiento de 90a.

Para e l use de la  muñeca anteriormente descrita, 
sin funcionamiento del motor 124, la  usuaria de aquélla pu& 

25. de sujetár la  pierna izquierda 20 en su posición descendida 
es decir, verticalmente, en alineamiento general con la  l i ­
nea longitudinal central del torso 12, colocar luego e l ex­
tremo 24 sobre una superficie adecuada y mover seguidamente 
e l botón de control 30 de modo alternativo para oscilar la  

30. pierna 22 hacia adelante o atrás, aegdn sea la  relación de



la  porción acedada 72 del miembro 63 respecto a l siembro de 
leva 84 en e l momento del contacto. Análogamente, con e l -En 
to r 124 energizado y la  muñeca en rotación, puede moverse -  
alternativamente e l botón de control 10 para efectuar MÍ — 
una osoilaoióh o balanceo de la  pierna 22.

Aunque se ha mostrado y descrito una versión pre­
ferida, se entiende que pueden efectuarse etras diversas —* 
adaptaciones y modificaciones dentro del espíritu  y ámbito 
de la  invención.

10* S O T A  ^  j,
la  Patente de invención que se so lic ita  por vein­

te  aSos para Espada, de acuerdo con la  vigente legislación, 
deberá recaer sobrea "MUÑECA ANIMADA QUE PUE  ̂HACERSE S&*r 
RAE MEDIANTE UN MECANISMO ACTIVADOR DE LAS PIERNAS*, con — 

15* Prioridad de la  Solicitud de Patente en Estados Huidos n%m. 
878.856 de fecha 17 de Febrero de 1978, segán las earaote—

n *
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. „ R,, I , , A,
1#- HbHsca. animada que puede hacerse g irar mediaa. 

te  un mecanismo activador da las piernas, que comprende en 
coH&inaa&án un torso! ana primera pierna articuladamente — 

5̂  montada en dicho torso; detenes para situ ar fijamente esta 
primera pierna en alineamiento general con la  linea loagt%  
dinal central de diCho torso; coa segunda pierna articulada 
mente montada en e l torso; en miembro accionado* manualmen-- 
te utiliaable# móvilmente montado dentro del torso; y medios 

10. acoplados a  la  segunda pierna dentro del torso y que rtepog 
den a la  manipulación del referido miembro accionador pata 
articu lar esta segunda pierna# con e l extreme de la  primera 
pierna apoyado sobre ana soperíicie y retenida, de modo que 
so simóle e l movimiento de ana bailarina*

15* 2*- HUReca animada que pueda hacerse g irar media&
te  on mecanismo activador de las piernas# aegdn la  re iv in ^  
oaddn 1# en la  que dicho miembro accionador está montado -  
con movimiento alternativo dentro del referido torso*

3*- Muñeca animada que puede hacerse g irar medita 
20* te un mecaniamo activador de las piernas# segdn la  re iv in ^  

cacidR 2# en la  que los medios acoplados a la  segunda piar* 
na incluyen on medio acodado*

4*- HMBeoa animada qoa puede hacerse g irar mediag 
te  an mecanismo activador de las piernas, aegdn la  reil%nd&

25* nacida 3, en la  que e l citado miembro accionador inday* un 
miembro de leva ooafigurado para acoplarse a l referido me­
dio acodado y articu lar la  segunda pierna#

3a- M eca animada que puede hacerse g irar mediad 
te  an mecanismo activador de las piernas# segdn la  reiviadg. 

30. caddn 4# en la  que la  citada muñeca incluye además una oa-



boza montada en e l referido torso y e l miembro accionador se 
extiende por la  línea longitudinal central de la  muñeca a — 
travÓs de la  cabeza y termina en un botón manualmente oprimí 
ble.

5. 6 .-  M eca animada que puede hacerse g irar median­
te  un mecanismo activador de las piernas), segón la  reivindi­
cación 5, en la  que la  muñeca incluye además un medio accio­
nador montado dentro del tarso y e l miembro accionador inclu 
ye además un árbol movido por dicho medio accionador para la  

10, rotación de la  muñeca alrededor del extremo de la  segunda -  
pierna# con dicho botón manualmente retenido en posición.

7. -  Muñeca animada que puede hacerse g ira r median 
te un mecanismo activador de las piernas# segón la  rdeindi- 
cación 6, en la  que dicho medio accionador incluye un motor

15. montado en posición f i ja  dentro del torso y un engranaje ,de 
accionamiento movido por e l motor# estando fijamente acopla 
do e l engranaje de accionamiento a l citado árbol#

8. *- Mañoca animada que puede haceras g irar median 
te  un mecanismo activador de las piernas# segón la  reivindi,

20* cación 7* en la  que la  citada cabeza incluye ana corona s i ­
mulada y el referido botón está configurado de modo que fbr 
me una porción de esta corona*

9*- Muñeca animada que puede hacerse g irar madiaa 
te  un mecanismo activador de la s  piernas# segón la  reivind^ 

25. cación 5# en la  que dicho medio acodado es un miembro f ija ­
mente acoplado a la  segunda piorna para la  articulación de 
la  misma.

10.- Muñeca animada que puede hacerse g irar media* 
te  un mecanismo activador de las piernas# que comprende en 

30* combinación na torso: una cabeza montada en este torso: una

? 3 .
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primera pierna articuladamente montada en e l torsos medien 
para situar fijamente la  primara pierna en alineamiento -  
general can la  línea longitudinal central del torso! ooa 
segunda pierna (Maculadamente montada en e l torso! medies 

3. de accionamiento dentro de este torso! y un miembro ac­
cionado? montado con movimiento eJLternatiw dentro del tog 
so en la  línea longitudinal central del mismo y extendido 
a traed* de dicha cabeza* provisto de un botdm y acoplado 
a lo* mencionados medica acoionadcres para la  rotaoidh 

10. de la  moHaoa alrededor del extreme de la  segunda p ier- 
na*, con aqudl botdn manualmente retenido en peal- ** 
ddo#

H .-  MuMOa animada que puede hacerse g irar me­
diante un mecanismo activador de la s  piernas, según la  r*& 

15. vindicacidn 10* en la  que la  maSeoa incluye además medico 
acoplados a  la  segunda pierna dentro del toreo y que res­
ponden a l movimiento alternativo del miembro acdonador ar 
tioalando esta segunda pierna.

12**- MUdeea animada que puede hacerse g irar me— 
20.  diante un mecanismo activador de la s  piernas* aegdn la  re i 

vindicacidn 11* en la  que loe medios acoplados a  la  segun­
da pierna incluyen un medio acodado.

13. -  MMBeea animada que puede hacerse g irar me­
diante un mecanismo activador de la s  piernas, según la  re&

2?. vindicqcidn 12* en la  que d  referido miesbro aeoionadcr -  
indeye una leva montada en su extremo opuesto a l referido 
bot&t pam su acoplamiento a los citados medios acodados y 
la  artiodacidn de la  segunda pierna*

14. - "MUÑECA ANIMADA QUE PUEDE HACERSE GIRAR MB- 
30. BIANTS UN MECANISMO ACTIVADOR BE LAS PIERNAS".
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S e g d n  queda sustancialmente descrito en la  pre 
aento Memoria que coasta de quince hojas, escritas a máquina 
Por una sola cara y acompasada de dibujos.

Madrid, <j g [̂ í]̂
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