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Esta invencidn se refiere a una cosechadora combinade
de flujo ax1al. liés especificamente. el invento se refiere
g un aparato alimentzdow de material recolectado, para la

introduccidén dé dicho material en yn rotor trillador sepa-

rador de fiujo axial,

Durante mychos afios s¢ han llevado a cabo trabajos
experimentales con cosechadoras combinadas de flujo gxisal.
t ) N
Uno de los prineipsles problemas con este tipo de cosecha-

doras ha sido. 1la alimentscidn del material recoléctado alk

rotor trllladon ¥ separador. Para resolver los problemas

de la allmentacidn, han sido probados muchos dlSPOSIthOu.

‘Una solucién ha sido la de introducir el material
recolectado tanééncialmente a un rotor de flujo gxial
trillador y separador. Esta soluciién resuelve el problems
de Ha alimentacién pero origina problemas respecto a la
disposicién de la méquina. Con la alimentacién tangencial,
el eje rotor esté generalmente en posicidn btronsvarssl g
la direccién de marcha, hacigndo que eJ. combinado resulte
encho y corto,

Stra solucidn ha sido la de introducir 2 materigl
recolectado en el roicty trillisdes: y separador medianic
soplads. El sare introducido g la fuerza en la carcasa 7
dei_rotor trillador separaéon, puede crear problemss con

los mecanismos de limpiezs de la cosechsdora. Los sople~ -

‘dores requieren una energla sustancigl, Puede también

encontrarae vne considersble dificulted en la introdvecidn!
del maverial recolectado dentro del soplader, asi como en
evitar que el soplador quede obstruido.

Un intento para resolver el problemes de la alimenta-

cidén ha sido el de dejar caer el materigl recolectado
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sobre le parte superior de un rotof trillador separador
de flujo axial. Esta soluciiép rcguicre un elevador extre-
nudemente 1argp desde laz mesa O miquina segadors. la
glimentacidu pgrvgravedad aeeds «l oxtvemo de entrega del
elevador tienié a produciy obstruccionce,

Se I prvuado wanbidén el vso de secciones céniicas de
entrade, y otras entradas en forma de embudo de diversas
configuracioneé. El problema bdsico con estas entradas es

que con frecuencig presentan ung zona en la que el mate-

rial recolectzdo no ge transports positivamente. Todsg

| ;
zong sin mecanismos de transporte posltlvo estd sujeta a

unLretardo en el flujo del materisl recolectado o g lg

ob

probado diversos tipos de paletas 0 dlabes de entrada.
l .
Algunas de estas paletas han incluido barras cizalladoras

truceidn, Eg\las secciones de entrada cdénica se hen

¥ cuchlillas pare cortar la paja y evitar obstrucciiones.
Tales dispositivos tlenen la evidente desventalia de ¢on~
sumir energls para cortar el mgterigl recnlectado. Los
pequeﬁos‘trozos de pala que‘se originun pueden producir
ulz sobrecarga en los medios ds limpiaza dzl graxno. Hacen
tambidén dificil la wscogids y empleo de le paja para cosas
tales womo iecho de animales o *aoricacién de papel.

- La cosechadora combingde de flujo axial de este inven-
to incluye un bgstidor apoyade sobre ruedes de acciona-
miento sobre el suelo, una carcass tubular montadsa soﬁre
el bastidor, un rotor trilisdor ¥ separsdor de flujo exlal
montaio giratoriamente sobre el bastldor en la carcasa
tubular, una entrads de cosecha en la carcasa tubular
Junto gl extremo del rotor trilledor y separédor*y medios

de alimentacién para introducir el materisl cosechado
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g través de la entrada de cosecha, en la carcasa tubular

gel rovor frillador y separwvior de flujo axial. Tos me-

dios de allmenta016n ineimyen wn batidor helicoidal con

eje apuyadd girgtoriamente en el bastidor junto a la en-

(-L

de. de cosecha de la carcasa fuvbular y con eje 4z rota-

(‘

;ién 22 un planc que estd gereralimente perpendisulir al
] q b

. eJe de rotacidén del rotor., A cada extremo del eje va uni-

" da por lo menos ung seccidén de alets espiral. las seccio-

nes de aleta desplazan el material recolectado desde los

extremos del eje, paséndolo g través de la entradas de

' cosecha en lg carcasa tubular al rotor trillador y sepa-

rador de flujo axial.

La figura 1 muestra ﬁn alzado lateral de la parte de-
lanfera de ung cosechadora combinada de flujo axial, con
porciones rotas para mostrar la parte frontal del rotor
%ﬁiliador.y separador de flujo sxisl y el alimentador de
cosechx, pars la introduccidn del moterial recolectado
a trgvés de la entrada de cosecha gl rotor trillador &
separador de flujo axial.

La figura 2 es una viste secveional aumentade de lg
rarte vosterior del glimentalor de cosecha, mostrando un
batidor helicoidal para lg alimentavidn de cosecha, to-
mado segun la lineg 2 = 2 de 1lg Fig. 1; §

Ia figuara 3 es ung vists seccional del batidor heli-
coidal, tomads a 1o largo de la linea 3 - 3 de la fig. 2,

La cosechsdora comblnaﬁ‘ e flﬁjo axial L0, como se
muestra parcisimente en la figura 1, es unas mdquina auio~
propulsada con un bastidor de- cosechadora combinada 12,

apoyado en varias ruedas 14, de las que sdélo una aparece

en la figura. En la parte delantera del bastidor de cose-
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chadora combinada 12, y encima de las ruedas frontales 14,
va situado el puesto del opérador 16, Dicho puests inclu-
¥2 une cabina cerrada 18.péra'proteger al opersdox contra
el calor, frio, polvo, viento y ruidv.

! Los elementos trilladores y scparsdores 20 de la co-
sechadora combingde 10 incluyen una criease tibular 22
monteda sobre el bastidor de la cosechadora combinade 12.
Un rotor trillador y separador de flujo axial 24, va mon-
tgdo giratorigmente sobre el bastidor de lag cosechadora
c&Pbinada 12, dentro de lg carcass tubular 22. E1l rotor
trillador y separador de flujo axial 24 gira sobre un.eje
geﬁeralmente longitudinal, que se prolonga hacia arriba y
hacia atrés, desde la pared frontal 26 de la carcass tu~
bular 22. ‘

El rotor trillador y separador de flujo axial 24, in-
cluye ung seccidn delanters de entrada 28, una seccidn
de trillado 30 y ung seccién trasera de separacidn,_nq
mostrada en la figura. La seceidn delantera de entrads 28
incluye una aletas helicoidédes 32 montadas sobre una
seceidn dc leabor delantero 34 y una seccién de cono trun-
c&ﬁo 36, La seccidén de trillado 30 incliys ung seccidn de
tanhor trusero 38 unida g la psrie mayor de la seccidn de
ebno truncado 36 de lg seccidn de entrads delanters 28
¥y conjuntos de barra trilladors 40. o ‘

Le entrada de cosecha 42 a la carcass tubular 22 éstd
eni u norte inferior delantera de jirha cgreasa. FL borde
inferior de la pared fromtal 26, com su lablo 44 extendi-
do hacla adelante y'que forma parte integral de aquella,
las paredes laterales de entrads 46 y el suelo de entra-

da 48, definen la entrada de cosecha 42. Ia entrade de
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cosecha 42 dirige el material recolectszdo hacia la parte
‘inferior delantera Ge la secrién delantera de entrads 28
del rotor trillador y se:arador de flujo axizgl 24. La
anohmrs miximn de la entrada de cosecha 42, definida poc
las paredes lazierales de entrada 46, es preféreﬁtemente
.y sustaucialmente le misma que el didmetro de la carcass
| fubular 22. |

El material cosechado es introducido a través de la
entrada de cosechs 42, mediante los mecanismos de alimen-
tacidén 50 de lg carcasa elevadora 52. Ia carcasa elevadora
‘52 recibe el materisl cosechado procedente de lg mesa de
jsegado 54. La mesg de segado 54 puede ser una cabezg se~
igadora de cereales_con cadenas regogedoras y rodillos su-
jetadores. ILa mesa de segado 54 puede ser también uns mesg
de cosecha en surcos, para plantaé como. la soja.

. Ia mesa de segado 54 que-aparece en la figura 1 es
tipo Stsndard de grarno; pera coaechas taies coumo trigq,
cebadg, ¥y gvena. Tste mesg de segado 54'inc1uye un mienmbro
soporte 56, una base de mesa 58 y un perel josterior 60
unido gl milembro soports 38 ¥ a la bnee de mesg 58. A ca-
dg éxtremo del miembro soporte 56 y bace de messg 58, van

unidas secciones fingles de mess 2. Tas dos seccionewm

. f£inales de mesg 62 soportan giratorismente un sinfin de

mesa 64. El sinfin de mesa 64 incluye una seccidn de éje
66 en cada extremo, apoyada mediante cojinetes en la
sescién final de mesca €2 adyacewtc, y un wube 68 unide:
a las secciones de ¢js £5, que se prelonga de una o chen
secclones finales de mesa 62, lo cual no aparece en la
figurs. 7 |

En la parte delantera de las secciones finales de-
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mesa 62, van montados divisorss de cosecha T70. En el bor-
de delantero de la hase de mora 58, va montade una cuchi-~
1la 72 pars cortar el muuterial g cosechar, Una rueds de
puieiae T4, gue incluye un eje de rueda 76, varias crﬁr
~cetas 0 estreilus 78 y varias paletas 80, va gpoysda gi-
retoriamente sobre un par de brazos soporte de ruveds de
peletas 82, Un brazo soporte de rueda de paletas 82, vs
unido a cada extremo del miembro soporte 56 y sececidn
fingl de mesa 62 adyacente.
La mesa de segado 54 va unida a la carcase elevadora
52, pero puede separarse. La carcasa elevadora 52 incluye
jun par de paredes laterales 84, una pared superiior 86 y
' un suelo elevador 88. El extremo superior trasero de la
carcasa elevadora 52 va unido poxr piwvote girétorio al
bastidor 12 de la cosechadorz combingda. Un cilindro hi-
dréulico 90 tiene su extremo delantero scoplado, pars
pivotar. = un soporie 92 en ¢l suelo elevadsy 38 ée lg
carcasa elevadorsa, medisnte un pasador 94. El extremoy
posterioxr del cilindwo hidrdulico 90 Vs unido por pivate
giratorio ai bactidor 12 de la coscchodore combinade, me-
ﬁidnte un pasador no mostrado en la figura. Normalmente,
van dispguectos dos cilindros hidrdniicos 90 para haczir
pivotar la carcasa elevadora sobre el eje de giro 96,
para elevar 0 descender la mesa de segado 54, Con mesgs
pesadas tales como las cosechadoras de ocho surcos, et
soadn emplear tres o wdg cilindlros hidrdulicos G0 parale-
los, parg hecer pivoicr la carcasa cievadora 52 sobre ol
eje 96. '
Tos miembros alimentadores en lg carcasa elevadora 52

incluyen un srrastrador 98. El arrastrador 98 incluye un
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tambor inferior 100 que gira glrededor del eje 102, y por

lo menos un par de ruedas denvadaes 104 que giran cobre el

&g~ 106, Por lo; menog dos cadehas 108 ven montedes alre-

dedor del tambor inferior 100 y de las ruedas dentadas
104. Para el arrestre del maberial coszchedo s¢ dispone
dé teblillas 110, cads una ‘e la: cual + v2 wnide, por
14i menos, g dos de las cadenas 108.

El eje 106 eg accionado en direccidn contraria g las
agujas del reloj, como se indica en la figura 1, de forma
ta% que las tgblillas 110 arrastren el material cosechado
procedente de la mesa de segado 54, a 10 largo de la su-~
peéficie superior del suelo elevador 88. La capa de ma-
terial cosechado iransportada por las tablillas 110, es
elgo més encha que el didmetro de la carcasa twbular 22,

El batidor helicoidal 112 recibe el material cosecha—
3o procedente del armastrador 98, reduce la anchura de
1r capa ¥ 12 transports g través de la entfada ¢e cosechs
42, gl interior de la cercasa tmbular 22, EL batidor he-
licoidal 112 inecluye un eje §6 apoyado‘giratoriamente
sobre el basiidor 12 de la ccsechadors combinada, median-
te 1os cojinetes 114. Un eje hueco 116 vu actnlads ol w2o
9§ Y se exticnde desde una pared laterzl 84 g le otre
pared lateral 84 de la carcasg elevadora 52. Un par de
secciones de aleta helicoidal 118 y 120, ceda ung de ellas
con hélice a la derecha, van acopladas g un extremo del
ede Imeco 116, Los extremos de las seccioncs de aleta
helicoidal 1106 y 120, mds alejaucs dul extremo del eje
hucco 116, van cadas uno de ellos unidcs a wn miembro de

paleta 122, Un par de secciones de aleta helicoidal 124

Y 126, cada una de ellas con hélice a la izquierds, ven

|
|
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acopladas gl otro extremo del eje hueco 116, Los extremos
‘&0 Jas secciones de aleta helicoidal 124 y 126, mds ale-

jados del extremo del ejeo hueco 116, van czde wno de ellos
urides o un miembro de paleta 122, Los miembros de paleta
122 tlenen cadw uno un extremo unido a une sleta helicoi~
‘dal y van fijos al sje hueco 116. Miembros de refuerzo. 123
van unidos a los miembros de paleta 122 y al eje hueco 116

Para el gccionamiento- de los diversos componentes del
combingdo se dispone de medlos convencionales, Estos me-
- dios no estén representados en la figura.

Durante el funcionamiento, la mesa de segado 54, corta
jdel suelo el mgterial a cosechar, 1o reune y lo introduce
;en la carcasa elevadora 52. El arrastrador 98, en la car-
casa elevadora 52, recibe el material cosechado proceden-

te del sinfin de mesa 64 y lo transports o 1o largo de la
superficie superior del. suelo elevador 88. Es obvio que

sl se degez; el arragtredor 98 puede ser sushuituldo por
una serie de transportadores de paletas., El batidor he-
licoidal 112 es accionado por una cadeins dehle 130, monta-
da alrededor de ung rueda dentads 132. en un exteeuo del
tedc 90. Las aletas hélicoidales 118, 1290, 124 y 126 cap-
turan el material recolectudo al ‘Hempo que éste daju el
,airastradorv98 ¥y desplazan los bordes latergles de lg ca-
pa de material hacia el centro de la carcasa elevadora 52
‘gleidndolos de la pared lateral 84 adyacente, de la cér-
¢nse elevadora 52. Loz miemiuvos de palets 127 {ransporten
el material cosechalo, procedente de las secciones de giew
ta helicoidel 118, 120, 124 y 126, y del arrvastrador 98,
por debajo del eje hueco 116 ¥ a travég de la entrada de

cosecha en la parte inferior delanters de la carcasa tu-
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bular 22, Las aletas helicoidales 32, de la parte delan-
tera del rotor trillador y separador de flujo axial 24,
capturan el material cosechado tan pronto como entrs en
la carcasa tubular 22 y lo transportan hacia la seccidn
de trillado 30. |

In resumen, la Patente de Invencidn que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes:

REJIJVINDICACIONES

1. Una cosechadora combinada de flujo axial, con un
bastidor, medios de rueda de acclonamiento sobre el sue-
lo, como soporté del basbidor, uma carcasa tubular monty
da sobre el bastidor, un rotor trillador y separador de
filujo axial, montado giratoriamente sobre el bastidor,
el la carcasa tubular, una entrada de cosecha en la car-
sta tubular adyacente a un extremo del robor trillador
¥ separador, y medios de alimentaciéﬁ capaces de intrody
cir el material cosechado a través de la>entradarde cosg
cha en la carcasa tubular al robor trillador ¥ separador
de flujo axial, caracterizédos por un bhatidor heliceoidal”
con un eje apoyado giratoriamente sobre el basbidor y ad

Yyacente a la entrada de cosecha en la carcasa tubular,

sobre un eje de rotacidn situado en un plano que general

mente es perpeﬁdicular al eje de giro del rotor, por lo
menos una seccidén de aleta espiral con héiice a la dere-~
cha, unida al eje y'pdf lo menos una seccidén de aleta es
piral, con hélice a la izquierda, unida al eje, y medios
de accionamiento, para hacer girar el eje, de forma que
el eje y las secciones de aleta unidas, sean c%paces de
mover el material cosechado, alejindolo de loslextrémos

del eje y a través de la entrada de cosecha en la carcasa




10

18

20

25

30

ta del batidor helicoidal, tienme cada uno, un extremo li-

. de la entrada de cosecha, incluyendo medios de transporte

- 11~

tubular, pasar al rotor trillador y separador de flujo
axial. _

2. La cosechadora combinada de flujo axial de la rei-
vindicacién 1, caracterizada porque el batidor helicoidal
incluye un eje hueco con las secciones de aleta espiral,
y micwbros de paleta unidos a la superficie exterior de
dicho eje hueco,

3. La cosechadora combinada de flujo axial de¢ la rei-
vindicacibn 2, caractberizada porgue el batidor helicoidal
incluye dos secclones de aleta espiral, cada una de las
cuales tiene una hélice a la derecha, unida a un exbtremo
de la superficie exterior'de dicho eje hueco, y dos sec-
ciones de aleba espiral, cada una de las cuales tiene una
hélice a la izquierda, unida al obtro extromo de la super—
ficie exterior de dicho eje hueco y varios miembros de D&
leta, cada uno de los cuales va unidé a la parte central
de 'la superficie exterior de dicho eje hueco, y a un ex-
tremo de por lo menos), una de las secclones de aleba espi.
ral, ' , \ . ‘

4, La cosechadora combinada de flujo axial de Ia rei-

vindicacidn 3, caracterizada porque los nmiembros de pale-

Ere que no va unido a una seccidén de aleta espiral.

5. La cosechadora combinada de flujo axial de la rei-
vindicacidn 4, caracteiizada porque el batidor helicoidal
incluye, por lo menos, cuatro miembros de paleta.

6. La cosechadora combinada de flujo axial de la rei-
vindicacién 1, caracterizada por los medios deialimentav_

cidn, capaces de introducir el material cosechido a través
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poxr delante del batidor helicoidal,

9. Ta cosechadora combinada de flujo axial de la reie
Viﬁdicaeién 1, caracterizada por los medios de alimenta-
cibén 50 inclu&endo el batidor helicoidal, montddo en una
carcass elevadora, 7 I

8. La cosechadora combinada de flujo axial dé la rei-
vindicacién 7 caraclterizada porque la carcass clevadora
va. unida por pivote de giro al bastidor de la cosechadora.

9. La cosechadora combinada de flujo axial de la rci-
vindicacidn 8,-céracterizada por’los medios de cilindro
hidrdulico, unflos a la carcasa elevadora y al bastidor de
la cosechadora combinada, capaces de pivotar la carcasy
elevadora alrededor del eje de giro del batidor helicoi-
dal,

- 10. La cosechadora combinada de flujo axial de la rei
vindicacidn 7, caracterizada porque los medios de alimen-~

tdeibn incluyen un transportador de cadena y tablillas y

un batidor helicoidal montado en la carcasa elevadora.
11. Se reivindica por dGltimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita por:

"UNA COSECHADORA COMBINADA DE FLUJO AXTATM,

a5

o E%
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Todo conforme queda describto y reivindicado en la
presente Memoria descriptiva que consta de trece péginas

mecanografiadas y dibujos adjuntos,.

Madrid, 10 de noviembre de 1.978

10

15

20

25

30

BERNARDO UNGRIA
PeDe

e I°




1/ , —-—9|

\ gl

WOENL TN AT OBRLTRMNT



‘6"\7

It

22/ 2 N A\ "
\, AN } \}/ -
¥ A

18 120 <J_3 w16




TSN e YRS ftoa
ek Udlies

=T
'110
28
g/ 10
LRy )/
" N

) 40
¥ 96"\ H i
98 '
M 22

N 46

. 2
A2=—X iz
Lo 1
\‘ —
94
170
13z
I~96




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



