
MMHSTERM DE iNDUSIMA
HEGtSTM) OE LA PROPIEOAOMOUSTMAL

Concedo ei Registro de acuerdo @  gg O  
con ios datos que figuran en ia pre- O
eente descripción y según ei con- (53) 
tenido de ia Memoria apunta.

NUMCMO

Í 7 4 8 4 1FECHA DE PRESENTARON
6 MOV. N78

ESPAÑA M ] [ ) f H C ) A t )

@  A i

UNE A- 4 Müo. atoa
UTtUCESE COMO PRtMERA PAGtNA DE LA MEMORtA



MEMORIA DESCRIPTIVA

La proaonto invonoión  ao r o f ie r o  a un d is p o s i­

t iv o  p ara  la  gu ía  de la  b a rro  p orta -p u n to  do una máquina 

p e rfo ra d o ra  en c a l ie n t e  de l in g o t e s ,  b a r r a s  y  s im ila r e s ,  

estand o exten d id a  l a  c ita d a  b a rra  so b re  e l  e je  de per­

fo r a c ió n  y  d e l lad o  de l a  s a l id a  de la  máquina p e r fo ­

rad ora  E l  d is p o s i t iv o  de l a  p re se n te  in v en ció n  e s to  

in d icad o  p a r tic u la rm e n te , aunque no e x c lu siv a m e n te , para 

la  gu ia  de la  b a rra  p o rta -p u n ta  de un prenso-lam inad or 

p e r fo ra d o r .

Un p rensolam in ad or p e rfo ra d o r  (PPM), a l  cu a l 

se h ace  r e fe r e n c ia  a t i t u l o  de e jem plo en e l  curso  

de la  p re se n te  d e s c r ip c ió n , es, una máquina u t i l iz a d a  

para tra n sfo rm a r una b a rra  cuadrada en un d esb aste  r e ­

dondo ta la d ra d o  a x ia lm e n te U n a  máquina de e s ta  c la s e  e s ­

tá  c o n s t i tu id a  e sen c ia lm en te  por un dúo lam inador conL. 

c i l in d r o s  de lam in ació n  de g a rg a n ta s  red on d as, por u ñ a '  

b a rra  p ro v is ta  de una punta p e rfo ra d o ra , exten d id a a- /  

lo  la rg o  d e l e je  de lam in ació n  y  d e l lado de s a l id a  d e l 

c ita d o  t r e n  dúo lam inador y  por un empujador para f o r ­

z a r  ax ia lm en te  una b a rra  cuadrada e n tré  la s  garg an tas 

d e l  t r e n  dúo lam inador o o n tra  lá  c ita d a  punta p erforad ora^

Para r e a l i z a r  un ta la d ra d o  a x i a l  en o a lie n te  

de un l in g o te  o de una b a rra  con un redu cido grado de 

e x c e n tr ic id a d  p r e f i ja d o ,  e s  n e c e s a r io  que sob re  todo en 

la  f a s e  i n i c i a l  d e l ta la d ra d o , l a  b a rra  p o rta -p u n ta  de 

la  máquina p e rfo ra d o ra  e s t á  guiada de modo a a s e g u ra r le  

una n o ta b le  r ig id e z .  E s ta  n ecesid ad  se s ie n te  p a r t i c u la r ­

mente Cuando la  r e la c ió n  e n tr e  la  lo n g itu d  L d e l ta la d r a ­

do que se  in te n ta  e fe c tu a r  y e l  d iám etró d d e l o r i f i c i o  

es d e l orden de 25 y  más (L /d  23) y  Sobre to d o , cuando
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sob re  e l  l in g o te  o sob re  la  b a rra  es e fe c tu a d a  una l a ­

m inación s im u ltá n e a , como os e l  oaso en lo s  p r e n s o la -  

m inadores p e r fo ra d o re s .

E l  problema que c o n s titu y e  l a  ba se de la  p re ­

se n te  in v en ció n  es e l  do in v e n ta r  y  r e a l i z a r  un d is p o s i­

t iv o  do guia para la  b a rra  p o rta -p u n ta  de una.máquina 

p e rfo ra d o ra , p a rticu la rm e n te  de un p rensolam inador p e r­

fo ra d o r , que tonga c a r a o t e r iá t i c a s  e s t r u c tu r a le s  y  fu n ­

c io n a le s  t a l e s  que g a ra n tic e n  un v in c u lo  adecuado y  \ 

e f i c a z  de r ig id e z  de la  b a rra  en la _ f a s e  i n i c i a l  de 

p e r fo ra c ió n  de la  b a rra  o d e l l in g o te  y  que s lm u ltá -  \ 

neamente perm ita e l  p ro g res iv o  d esp lazam iento  a x i a l  i 

d e l l in g o te  o de la  b a rra  ta la d ra d o s , a la  s a l id a  d é ­

la  c ita d a  máquina.

E s te  problema queda r e s u e l to  sogán la  pre­

se n te  in v en oión  por e l  hecho de comprender e l  c ita d o  d is ­

p o s i t iv o ;

-  por lo  menos dos g u las  h o r iz o n ta le s  ig u a le s ,  

sop ortad as ríg id am en te  por la  máquina p e rfo ra d o ra , l a ­

tera lm en te  y  en p o s ic io n e s  s im á tr ic a s  con re s p e c to  a l  

e je  de p e r fo ra c ió n  y  d e l lad o  de la  s a lid a  de la  c ita d a  

máquina, estando c o n s t itu id a  cada una do la s  p ita d a s  

g u ia s , a p a r t i r  d o l c ita d o  lado de s a l id a  de la  má­

q u in a , por un tro ch o  r e c t i l í n e o  p a r a le lo  a l  c ita d o  e je  

de p e r fo ra c ió n  y por un tro ch o  c u r v i l ín e o  d iv erg en te  

cnn reap eoto  a l  mencionado e j e ,

-  una prim era y  una segunda m u lt ip lic id a d  de 

cuerpos r íg id o s  ig u a le s ,  in tro d u c id o s  de modo d e s l iz a b le  

en una co rre sp o n d ien te  gu ia por la  c u a l o s tá n  s o s te ­

n id os en v o la d iz o  h a c ia  e l  c ita d o  e je  do p e r fo r a c ió n , 

lo s  cuerpos de cada grupo de cuerpos estand o unidos



mátuamente por medio de una con exión  por b is a g r a ,  con 

e je  de r o t a c ió n  v e r t i c a l ,  formando a s í  una unidad n a - 

n ip u la b lo  in d iv id u a lm en te , ton iondo coda uno de loo 

c ita d o s  ouorpos un extrem o l i b r o ,  d ir ig id o  h a c ia  e l  c i ­

tado e je  de p e r fo r a c ió n , p e r f i la d o  esen c ia lm en te  en f o r ­

ma de e s t r ib o  e sen c ia lm en te  s e m ic il in d r ic o  de diám etro 

ig u a l  a l  d iám etro e x t e r io r  de la  c ita d a  b a rra  con la  

c u a l e s tá  d estin ad o  a a c o p la rs e .

-  medios para s i t u a r  cada m u lt ip lic id a d  de cuerpos 

r íg id o s  en co rresp o n d en cia  con e l  c ita d o  tre c h o  r e c ­

t i l í n e o  de la  guía corresp ond en te^

De modo v e n ta jo s o , lo s  e je s  lo n g itu d in a le s  de 

la s  c ita d a s  g u ias  y  e l  e je  de p e r fo r a c ió n  se  en cu en tran  

en un mismo p lan o  h o r iz o n t a l .

De conform idad con o t r a  c a r a c t e r í s t i c a  de la . 

in v e n c ió n , lo s  c ita d o s  cuerpos t ie n e n  d im ensiones t o ­

t a l e s ,  medidas en la  d ir e c c ió n  d e l c ita d o  e je  de p er­

fo r a c ió n , menores o ig u a le s  a la  lo n g i t u d ^ p r e f i ja d a ' ' 

de lo s  tre c h o s  r e c t i l í n e o s  de la s  g u ias c o rre sp o n d ie n te s .

O tras c a r a c t e r í s t i c a s  y  la s  v e n ta ja s  de la  

In v e n c ió n  se  h arán  p a te n te s  mayormente por la  d e s c r ip c ió n  

d e ta lla d a  de un ejem plo de r e a l iz a c ió n  de un d i s p o s i t i ­

vo de guia para la  b a rra  p o rta -p u n ta  de una máquina 

p e rfo ra d o ra , hecha a c o n tin u a c ió n  haciendo r e fe r e n c ia  a 

lo s  p lan os a d ju n to s , ap ortad os ta n  s o lo  a t i t u l o  in ­

d ic a t iv o  y  no l im i t a t iv o ,  en lo s  c u a le s :

Las f ig u r a s  1 y  2 re p re s e n ta n  esqu em ática­

mente en s e c c ió n  a x i a l  un d is p o s i t iv o  de guia segdn 

la  In v e n c ió n , en dos p o s ic io n e s  d i s t i n t a s  de fu n cio n a ­

m iento ;

la  f ig u r a  3 re p re s e n ta  esquem áticam ente y  a e s -



oalo  ao p ilad a  e l  n isn o  d is p o s it iv o  de la a  f ig u r a $ an­

t e r io r e s  en una p o s ic ió n  de fu n cionam iento  in term ed ia  

do la s  re p re se n ta d a s  en la s  f ig u r a s  1 y  2;

la  f ig u r a  4 re p re s e n ta  esquem áticam ente y  a 

e s c a la  am pliada ui  ̂ d e t a l l e  c o n s tr u c t iv o  d el d is p o s i­

t iv o  de guia de la  p re s e n te  in v e n c ió n ;

la  f ig u r a  5 re p re se n ta  esquem áticam ente 

una s e c c ió n  r e a liz a d a  a lo  la rg o  de la  l in e a  TV-IV de 

la  f ig u r a  1 . <. -

En lo s  p lan os a d ju n to s , e l  d is p o s i t iv o  para 

la  guia de una b a rra  p o rta -p u n ta  segdn la  p re se n te  i n - .  

v en ció n  e s tá  a p lic a d o  a t i t u l o  de e jem plo  a un prenso-*, 

lam inador p e r fo ra d o r . '

z Hoolendo r e fe r e n c ia  a la s  f ig u r a s  a n terio rm e n te

c i ta d a s ,  con 1 y  2 e s tá n  esquem atizados lo s  c i l in d r o s *  

lam inadores de g arg an tas red on d as, de un t r e n  dúo l a ­

m inador, u t i l iz a d o s  tra d ic io n a lm e n te  en un prensolam in a­

dor p e rfo ra d o r , en ta n to  que con 3 e s tá  in d icad a una 

b a rra  c i l in d r i c a  soportada da modo co n v e n cio n a l sob re  

e l  e je  do lam in ació n  y  de p e r fo r a c ió n  A y  d e l lado de 

s o lid a  d e l c ita d o  tr e n  dúo lam inad or. La c ita d a  b a rra  3 

e s tá  p r o v is ta ,  en uno de sus ex trem os, de una punta 

p erfo rad o ra  4 . Con 5 e s tá  esquem atizado un empujador 

por medio d ol oual una b a rra  ó es  empujada a lo  la rg o  

d e l c ita d o  e je  A, e n tre  la s  g arg an tas  do lo s  c i l in d r o s  

lam inadores 1 y  2 co n tra  la  c ita d a  punta p e rfo ra d o ra  4 .

Con 7 y  8 so in d ic a n  dos g u ias ig u a le s ,  s o ­

p ortad as ríg id am en te  por la  e s t r u c tu r a , no re p re s e n ­

ta d a , d e l prenso lam inador p e rfo ra d o r y  que se  extienden , 

d e l lado de s a lid a  d e l t r e n  dúo lam inador 1 , 2 , a lo  

la rg o  d e l e je  A de p o rfo ra o ló n  en  p o s ic io n e s  sim ó-



tr ic a m e n to  op u estas con r e s p e c to  a l  c ita d o  e je .  Los e je s  

lo n g itu d in a le s  de la s  c ita d a s  g u ias  7 y  8 se  encu en tran  

en un p lano h o r iz o n ta l  que, p re fe re n te m e n te , co n tie n e  

e l  e je  A¿

5^ Para f in e s  de s im p l i f ic a c ió n ,  l a  d e s c r ip c ió n

que s ig u e  se  hace con r e f e r e n c ia  únicam ente a la  guia 7 *  

Con r e s p e c to  a la  g u ia  8, tod os lo s  d e t a l l e s  ig u a le s  a lo s  

d e s c r i t o s  p ara  la  gu ia  7 e s tá n  in d ica d o s  en lo s  d ib u jo s  

con números de r e fe r e n c ia  ig u a le s  aumentados en 100í ^

10^ La guia 7 ( f ig u r a s  4 , 5 y  6) t ie n e  una s e c c ió n

t r a n s v e r s a l  e se n c ia lm e n te  en U con b ra z o s  93 10 h o r i -  

z o n ta le s ,  d ir ig id o s  h a c ia  e l  e je  de p e r fo r a c ió n  A. La 

c ita d a  guia 7 e s tá  c o n s t i tu id a ,  a p a r t i r ,  d e l  lado de sa­

l id a  d e l t r e n  dúo lam inador 1 , 2, por un tre c h o  r e c -  

15^ t i l i n e o  7a p a r a le lo  a l  e j e  A d e l  c u a l e s t á  d is ta n c ia d o *

por un tre c h o  de lo n g itu d  p r e f i ja d a  y  por un tre c h o  c u r­

v i l í n e o  7b , d iv e rg e n te  con r e s p e c to  a l  c ita d o  e je  A. P ar­

t ic u la r m e n te , y  según una forma de r e a l iz a c ió n  p re­

f e r i d a ,  e s t e  tro ch o  c u r v i l ín e o  7b t ie n e  un p e r f i l  de 

20.  a rc o  de c i r c u lo  de d iám etro  p r e f i ja d o ^

En la  g u ia  7 e s tá  in tro d u c id o  de modo d o s l i -  

z a b le ,  d e l modo que s e  v erá  más a d e la n te , una m u lt ip l i ­

cid ad  de cuerpos 1 1 , cada uno do lo a  c u a le s  t ie n e  una 

p a r to  l i a  en  forma de p a ra le le p íp e d o  y  una p a r te  11b 

25. da d iám etro  d e c r e c ie n te  h a c ia  la  guia 7 con lo  c u a l e s tá

en  c o n ta c to  d e s l iz a b le .  La p a r te  l i a  t ie n e  su extrem o 

l ib r o  l i e  o r ie n ta d o  h a c ia  e l  c ita d o  e je  de p e r fo r a c ió n  

A, p e r f i la d o  en forma de s i l l o  o i l i n d r i c a ,  de d iá ­

m etro ig u a l  a l  d iám etro de la  b a rra  p o rta -p u n ta  con la  

o u a l e s tá  d e stin a d o  a c o n e c ta rse ^

La p o rte  11b e s tá  p r o v is ta  de una te rn a  de

3 0 .
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r o d l l l o s ,  e l  o e n tr a l  12 y  lo a  l a t e r a l e s  1 3 , 1 4 , sopor­

tad os lo c o s  de modo con ven cion al^  E l  r o d i l lo  12 e s tá  

en co n tao to  de ro ta o ió n  con una p is t a  12a formada cen­

tra lm e n te  y  lo n g itu d in a lm en te  en la  gu ia 7) en ta n to  que 

5^ lo s  r o d i l l o s  13 y  14 e s tá n  en c o n ta c to  r o ta t iv o  con co­

rre sp o n d ie n te s  p is t a s  1 3 a , l4 a ,  form adas por p a rto s  d e l ex­

tremo 9 a , 10a de lo s  brazos 9 y  1 0 , rep leg ad o s  h a c ia  e l  

i n t e r i o r  de la  c ita d a  g u ia* La p o s ic ió n  an g u lar de la s  

o ita d a s  p a r te s  9 a , 10a y  su dim ensionado es t a l  que^ga*

10 . r a n t iz a  una a c c ió n  e f i c a z  de r e te n c ió n  de lo s  ouerpos 11

en la  guia 7^

Los cuerpos 11 e s tá n  conectad os mdtUamente con 

p o s ib il id a d  do d esp lazam ien to s a n g u la re s  r e la t iv o s  a l ­

red ed or do o jo s  v é r t ic e le s Ü  Para t a l  f i n ,  e n tr e  dos c u e r -  

15 . pos 11  hay r e a liz a d a  una con exión  por b is a g ra  por medio

do un par do pernos c i l in d r i c o s  13 , l ó ,  c o a x ia le s ,  

montados ro ta tiv a m e n te  y  f i ja d o s  ax ia lm en te  en co­

rre sp o n d ie n te s  a s ie n to s  15a -  15b , ló a  -  ló b , p r a c t i ­

cados en la s  paredes encarad as de lo s  c ita d o s  cuerpos 1 1 ', 

2 0 . P a r tic u la rm e n te , lo s  a s ie n to s  1 5 a , 15b Y

ló a ,  ló b  do cada uno de lo s  o ita d o s  pernos 15 , ló  e s tá n  

formados en lo s  ouerpos 11  en co rresp o n d en cia  óon 

lo  l in e a  de sopor a c ió n  de la s  p a r te s  l i a  y  11b do cada 

cuerpo . Por e s ta  razó n , lo á  d esp lazam ien to s an g u lares  

2 3 . r e la t iv o s  e n tro  dos ouerpos 11  co n tig u o s e s tá n  l i c i t a ­

d os, en un s e n tid o , por o l c o n ta cto  e n tre  la s  pared es 

encarad as de la s  p a r te s  de diám etro d e c r e c ie n te  11b ,

11b de lo s  c ita d o s  cuerpos y , en e l  o tro  s e n tid o , por 

la s  paredes encarad as de las p a r te s  l i a ,  l i a  de lo s  

30. c ita d o s  cuerpos ( f ig u ra  4 ) ,

La p lu ra lid a d  de ouerpos 11 e s tá  a tra v e s a d a ,
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en la  d ir e c c ió n  de la  guia ? !  por un t i r a n t e  1 7 : f l e ­

x ib le  y  e lá s tic a m e n te  a la r g a b le ,  o l  c u a l t i r a n t e  e s t á  

bloqueado de modo co n v en cio n al so b re  l a s  paredes e x te ­

r io r e s  d e l prim ero y  d e l ú ltim o  de lo s  cuerpos 11 de 

5 . ; la  c i ta d a  p lu ra lid a d  de cu erp o s. Haciendo r e fe r e n c ia

p a r t i c u la r  a la  f ig u ra  5 :  e l  c ita d o  t i r a n t e  17 e s tá  

c o n s t i tu id o  p or un c a b le  de a c e r o : p ro v is to  por una 

p a rto  de un c a b e z a l 17a que en cu en tra  apoyo sob re 

la  pared e x t e r io r  11 más a le ja d o  d e l dúo lam inador 1 ,; 2 y 

10', p r o v is to , p or la  o tr a  p a r te , de una c a b e z a l 17a , d e s p la -

zab le  en o p o s ic ió n  a un m uelle 18 en una cavidad 1$ ,

p ra c tic a d a  en  e l  cuerpo 11 más próximo a l  o itad o  t r e n   ̂

dúo lam inad or. ^

Los cuerpos 1 1 , conectados mutuamente por medio 

15* d e l c ita d o  t i r a n t e  17 y  por medio de la s  conexiones

e se n c ia lm e n te  de b is a g ra  c o n s t i tu id a s  por lo s  p e r n o s " ^  

15 y  l 6 ,  form an una unidad m anipulablo in d iv id u a lm e n te ^  

d e sp la z a b le  en un se n tid o  o en s e n tid o  opuesto a l o * - * "  

la rg o  de l a  guia 7 .

2 0 . E l  número de ouerpos 11 que c o n s titu y e  una

iunidad de e s ta  c la s e  y  e l  e sp e so r  de oada cuerpo in ­

d iv id u a l 11 son e le g id o s  do modo t a l  que cuando la  p lu ­

r a lid a d  de lo s  c ita d o s  cuerpos e s tá  s itu a d a  en c o r r e s ­

pondencia con  e l  tre c h o  r e c t i l í n e o  7a do la  guia 7 

25. ( f ig u r a  l ) ,  e l  e sp a c io  t o t a l  que ocupan, medido en

la  d ir e c c ió n  d e l e je  A e s  ig u a l  o menor que la  lo n g itu d  

p r e f i ja d a  d e l c ita d o  tre c h o  r e c t i l í n e o  7a* Además, cada 

cuerpo 11 t ie n e  una lo n g itu d , medida en d ir e c c ió n  per­

p e n d icu la r  a la  guia 7 , t a l  que cuando ó s te  se  encu en tra  

30. en e l  a n terio rm e n te  c ita d o  tre c h o  r e c t i l í n e o  7a , su  ex­

tremo l i b r e  11c e s tá  acoplad o a la  pared o i l ín d r l c a  e x -
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t e r i o r  de la  b a rra  3 .

Con 19 (1 1 9 ) e s tá  esquem atizado en la s  f ig u r a s  

1 a 3 un d is p o s i t iv o  u t i l iz a d o  para la  c o lo c a c ió n  do la  

p lu ra lid d d  de cuerpos 11 en e l  tre c h o  r e c t i l í n e o  7a de 

5 . la  gu ía 7 . E s te  d is p o s i t iv o  19 coaprendo e s e n c ia lo e n te  

un brazo  c u r v i l ín e o  20 que t ie n e  un extrem o f i ja d o  

cen tra lm en to  oon un s e c to r  dentado 21 , d e sp la z a b le  an­

gularm ente a lre d e d o r  de un perno v e r t i c a l  22 que pasa 

por e l  c e n tro  de cu rv atu ra  d e l tre o h o  c u r v i l ín e o  7b de * 

1 0 . la  guía 7 . E l  brazo 20 e s tá  dim ensionado de modo que su 

extrem o l i b r e  20a i n t e r f i e r a  e l  cuerpo 11  más a le ja d o  d el 

t r e n  dúo lam inador 1 , 2 cuando la  p lu ra lid a d  do lo s  c i ­

tados cuerpos ocupa e l  tre c h o  C u rv ilín e o  7b .

E l s e c t o r  dentado 21 e s tá  engranado con un 

15 '. dentado 23, aocionado por un a c tu a d o r 2 4 , por e jem p lo , 1 

un c i l in d r o  h id r á u lic o  de doble e f e c t o .

E l  fu n cion am ien to  d e l  d is p o s i t iv o  de gu ía  de la  

b orro  p o rta -p u n ta  3 a n terio rm en te  d e s c r i to  os e l  s i ­

gu ien te^

2 0 . Dospuás do h ab er s itu a d o  l a  b a rra  p o rta -p u n ta  3

sob re e l  e je  de p e r fo ra c ió n  A de modo que la  co rre sp o n ­

d ie n te  punta 4 quede en p o s io ió n  o p e ra tiv o  e n tr e  la s  

garg an tas de lo s  c i l in d r o s  lam inad ores 1 , 2 por medio 

de lo s  a c tu a d o re s  2 4 , 124 y  a tra v ó s  d e l acoplam iento  

25. dentados 23, 123 -  s e c to r e s  dentados 2 1 , 1 2 1 , lo s  brgzos 

c u r v i l ín e o s  2 0 , 120 son d esp lazad o s angularm ente a lr e d e ­

dor de lo s  pernos v e r t i c a l e s  2 2 , 122 obteniónd oae la  

c o lo c a c ió n  sim u ltán ea de la  p lu ra lid a d  de cuerpos 11 , 111 

en corresp on d en cia  con lo s  tre c h o s  r e c t i l í n e o s  7 a , 107a 

3 0 . de la s  g u ías 7 ,  8 ( f ig u r a  l ) .  En e s ta  p o s ic ió n , la s  p a r te s  

l i a ,  I l l a  de lo s  cuerpos 11 y  re sp e ctiv a m e n te  111 e s tá n



m antenidos en e s tre o h o  c o n ta c to  mútuo por la  a c c ió n  d e l 

t i r a n t e  17 .

- Una vez r e a liz a d a  la  s i tu a c ió n  a n terio rm e n te  c i ­

ta d a , lo s  b ra z o s  2 0 , 120 son oonducidos nuevamente a la  

p o s ic ió n  i n i c i a l  in d icad a con l in e a  co n tin u a en la s  

f ig u r a s  1 a 3*

Hay que o b se rv a r  que cuando la  p lu ra lid a d  de 

cuerpos 1 1 , 111 e s tá n  d is p u e s to s  en co rresp o n d en cia  con 

lo s  tre c h o s  r e c t i l í n e o s  7 a , 107a de la s  co rre sp o n d ien te s  

g u ias  7 ) 8 , ó s to s  a b a rca n , a p a r t i r  de la s a l id a  d e l 

t r e n  dúo lam inador 1 , 2 una p a rto  de lo n g itu d  p re fijad a^  

de la  b a rra  3 ;  re fo rz á n d o la  e ficazm en te  co n tra  e sfu e rz o s  

t r a n s v e r s a le s .

Cuando a l  comienzo de una o p eració n  de p e rfo ­

r a c ió n  y  lam in ació n  sim u ltán ea  de una b a rra  ó , a la  

s a l id a  d e l t r e n  dúo lam inador 1 ,  2 se p re se n ta  Iq c a ­

b eza d e l d e sb a s te  o i l in d r i c o  hueco en v ía  de form ació n , ' 

ó s ta  se pone en c o n ta c to  con lo s  prim ores cuerpos 1 1 , 111 

de la  co rre sp o n d ien te  p lu ra lid a d  de t a l e s  cuerpos ( f ig u r a  l )  

A l p ro s e g u ir  la  la m in a c ió n  y  la  p e r fo r a c ió n  s im u ltá n e a , 

e l  d e sb a ste  en  v ia  de fo rm ació n  empuja d e la n te  de s i  a 

la  p lu ra lid a d  de cuerpos 1 1 , 111 que e s tá n  l i b r e s  para 

d e s l iz a r s e  en la s  c o rre sp o n d ie n te s  g u ias 7 , 8 ( f ig u r a  2 ) .  

D urante e l  c ita d o  d esp lazam ien to , lo s  cuerpos 1 1 , 111 

co n tin ú an  desempeñando su fu n c ió n  re fo rz a d o ra  de la  b a rra  3 , 

exceptuando a q u e llo s  que son empujados a lo  la rg o  de lo s  

tre c h o s  o u rv ilin e o s  7b , 107b de la s  g u ias  7 ,  8 . De he­

ch o , lo s  c ita d o s  cu erp o s, a l  r e c o r r e r  lo s  c ita d o s  t r e -  

ohos c u r v i l ín e o s ,  se  a le ja n  (s e  a p a rta n ) d e l  e je  de 

p e r fo r a c ió n , abandonando la  co n ex ió n  oon la  b a rra  3 .  Al 

p ro se g u ir  la  lam in ació n  y  p e r fo r a c ió n  sim u ltán ea de la
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b a rra  6 , la a  m u lt ip lic id a d e s  de cuerpos 1 1 , l l l ,  empuja­

das por e l  d e sb a s te  prod ucid o, v ie n e n  a ocupar to ta lm e n te  

lo s  tre c h o s  c u r v i l ín e o s  a n terio rm e n te  c ita d o s  de la s  g u ías  

7 , 8 ,  abandonando to ta lm e n te  su  con exión  con l a  b a rra  3 

3 ,  y son p o sterio rm en te  reb asad as por e l  o itad o  d esb aste^

Al f i n a l  de la  p e r fo r a c ió n  y  lam in ació n  de 

una b a rra  6 , sobre e l  e je  A es s itu a d a  una nueva b a rra  3 ,  

e l  tre c h o  i n i c i a l  do la  c u a l inm ediatam ente a esp ald a  de la  

s a lid a  d e l t r e n  dúo lam inador 1 , 2 os re fo rz a d a  traná-^ ^

10^ v e rsa lm e n te , dando la  r ig id e z  n e c e s a r ia ,  por l a s  p lu ra ­

lid a d e s  de cuerpos 1 1 , 1 1 1 , nuevamente d is p u e s to s  por 

medio de lo s  d is p o s i t iv o s  19 , 119 en lo s  tro ch o s  r e c t i - ^  

l ín e o s  7 a , 107a de la s  g u ías  c o rre s p o n d ie n te s .

* * * * *

13 . N O T A  ,

D e s c r ito  e l  o b je to  d e l p re se n to  in v en to  se  d e - , 

c la r a n  como nuevas y  de prop ia in v e n c ió n  la s  s ig u ie n t e s ^  

r e iv in d ic a c io n e s :

1 ¡,-  D is p o s it iv o  para la  gu ía do la  b a rra  p o r-  

20^ ta  punta de una máquina p erfo rad o ra  do l in g o te s  en c a l ie n ­

t e ,  cuya b a rra  e s tá  exten d id a  sobre e l  e je  de p e r fo r a c ió n  

d e l lado de s a lid a  de 3a máquina p e r fo ra d o ra , c a r a c t e r iz a ­

do por e l  hecho de com prender:

-  por lo  menos dos g u ías  ( 7 , 8 )  ig u a le s  y  h o - 

25'. r lz o n t a lo s ,  sop ortad as ríg id am en te  por la  máquina p er­

fo rad o ra  la te ra lm e n te  y  en p o a io io n es  s im ó tr io a s  con r e s ­

p e cto  a l  e je  (A) de p e r fo r a c ió n  y  d é l lado de s a lid a  

de la  m áquina, cada una de lá a  c ita d a s  g u ias ( 7 ,  8 )

, estand o c o n s t i tu id a , a p a r t i r  d e l lado de s a lid a  de la

3 0 . máquina, por un tre ch o  r e c t i l í n e o  ( l0 7 a ,  7a) p a r a le lo

a l  c ita d o  e je  (A) de p e r fo r a c ió n  y  por un tre c h o  c u r v i -



-1 2 -

5Ü

10 ;

15 .

20^

2 5 .

30 ;

l in e o  (7 b , 107b ) d iv e rg e n te  con r e s p e c to  a l  c ita d o  e je

(A );

-  un prim er y  un segundo grupo de cuerpos r í ­

gidos ig u a le s  ( l l ,  l l l ) , in tro d u c id o s  d e s liz a b le m e n te  

en  una co rre sp o n d ie n te  guia ( 7 ,  8 )  por la c u a l son so­

p o rtad o s en v o la d iz o  h a c ia  e l  c i ta d o  e je  (A) de p e r ­

f o r a c ió n , estand o lo s  cuerpos de cada grupo ( l l ,  l l l )  

mutuamente unidos por modio de una con exión  de b is a g ra  

(1 5 , l6  -  1 1 5 , l i ó )  con e je  de r o ta c ió n  v e rticá L  , f o r - * ' '  

mando a s i  una unidad m anipu lable in d iv id u a lm en te , t e ­

n iendo cada uno de lo s  c ita d o s  cuerpos ( l l ,  U l )  e l  j  

extrem o l i b r e  ( l i o ,  l i l e )  o rie n ta d o  h a c ia  e l  c ita d o  e je .

(a )  de p e r fo r a c ió n , p e r f i la d o  en  forma de s i l l a  de mon­

t a r  e se n c ia lm e n te  s e m i - c i l in d r ic a ,  de diám etro ig u a l

a l  d iám etro e x t e r io r  de la  c ita d a  b a rra  ( 3) con la  c u a l 

e s tá  d estin ad o  a a c o p la r s e ,

-  medios (1 9 , 119) para s i t u a r  cada grupo de 

cuerpos r íg id o s  ( l l ,  l l l )  en co rresp on d en cia  cozt e l  " * 

c ita d o  tre c h o  r e o t i l í n e o  (7 a , 1 0 ? )  de la  co rresp o n d ien te  

gu ia  ( 7 , 8 ) )

2ÍJ- D is p o s it iv o  eegán la  r e iv in d ic a c ió n  1 /  c a ra c ­

te r iz a d o  por e l  hecho do que lo s  e je s  lo n g itu d in a le s  de 

la s  o ita d a s  g u ias ( 7 ,  8 ) y  e l  e je  de p e r fo r a c ió n  (A) 

se  en cu en tran  en un mismo plano h o r iz o n ta l^

3 . -  D is p o s it iv o  segán la  r e iv in d ic a c ió n  1 , 

c a r a c te r iz a d o  por e l  hecho de que lo s  c ita d o s  grupos 

de cuerpos ( l l ,  l l l )  t ie n e n  una lo n g itu d  t o t a l ,  medida 

en  la  d ir e c c ió n  d e l c ita d o  e je  (a )  de p e r fo r a c ió n , 

menor o ig u a l  que la  lo n g itu d  p r e f i ja d a  de lo s  tre c h o s  

r e c t i l í n e o s  ( 7 a , 107a )  de la s  c o rre sp o n d ie n te s  gu ías 

( 7 ,  8 ) .
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4 .  -  D is p o s it iv o  segán la s  r e iv in d ic a c io n e s  1 a 3$ 

c a ra o to r iz a d o  por e l  hecho de p re s e n ta r  oada uno de lo s  

c ita d o s  ouerpos ( l l ,  l l l )  una lo n g itu d  p r e f i ja d a  t a l  que 

cuando lo s  co rre sp o n d ien te s  grupos de cuerpos ocupen

5* lo s  tre c h o s  c u r v i l ín e o s  ( 7b ,  107b)de la s  co rre sp o n d ien te s

g u ías  7 ; 8) lo s  c ita d o s  ouerpos no in t e r f i e r e n  e l  r e c o ­

r r id o  d e l d e sb a s te  que s a le  de la  máquina p e rfo ra d o ra .

5 .  -  D is p o s it iv o  para Ja gu ía  de la  b arro  por­

ta  punta de una máquina p erfo rad o ra  de l in g o te s  en c á l le n ­

lo. t e .

Segán so d e s c r ib e  y  r e iv in d ic a  en lo  p re se n te  

memoria d e s c r ip t iv a  que co n sta  de 13 h o ja s  fo lia d a d  y  e s ­

c r i t a s  a máquina por una s o la  o a ra .

M adrid, a *  6 NOM !978
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