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. 1a parsdas del carro, las vibraciones todavia son sensibles 7

La presentelinvencién se refiere a uns instalacidn pa=
el centrifugado de cuerpos tubulares, del tipo que comprenden
por una parte una miquina de centrifugscibn que llevs una co-
quilla rotativa, y por otra un conjunto de alimentacibén de fun
dicién de ls coquilla, que incluye dos csnales de colads soli
darios por su extremidad anterior de un mismo csrro movil per
péﬁdicular al eje de 1lag coquilla entre dos posiciones, siendo
el conjunto de alimentacidén y la coquilla méviles longitudi-
nalmente entre si en cads posicidn del carro. »

Fn las instalaciones de este tipo ya conocidas, el
carro pone, uno despuds de otro, cada uno de los dos canales,|
en posicidn de colada enfrente de la coquills, siendo puesto
de lado el otro canal, en posicidén de mantenimiento de prepa=
racibén psra la colada siguiente.

Los dos cangles son asi soportados por su extremidad
anterior que forma veftedero, mientras que su extremidad con
pico de colada ¥ una gran parte de su longitud se encuentran
en voladizo. Las sacudidass provocadss por la llegada del ca~
rro sl final de carrers hacen counsecuentemente que vibren la
extrenidad libre de los dos canales, tanto mis cuanto que &s-
tos tienen una pequedia seccidn para roder penetrar en la co-
quilta. En efecto, las instalaéiones de este tipo en la prac-—
tica no se utilizan més que para coquillss de pequefic diame-
tro, por ejemplo inferiores a 300mm.

8i se controla la colads inmediatamente “después de
perjudican la obtencidén de tubos de buena celidad. Es preciso
por tsnto conseguir sntes de cada colada 1z parada completa

de las vibraciones de los canales, lo que reduce el ritmo de

producidn.
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lacién del tipo menciocnado en ls que las vibraciones de 1los cg

bos de fundicibn segfin la invencidn.

-2 -

Ls invencidén tiene como finalidad procursr uns insta-

nales se suprimen 6 sl menos se reducgn. A esteesfecto, segln
ls invencidn, la instalascibn comprende un soporte para sopor-
tar la extremidad libre de los dos canales cusndo la miquina y
el carro se alejan uno del ofro, y medios para desplazar este
carro perpendiculérmente al eje en sincronismo con el carro y
seglin 1s misma carrera.

Para que el soporte se utilice iguslmente durante los
desplazsmientos de la maquina porta—~coguilla, de forma ventajo
sa, este soporte es solidario de las miquina en traslacidn parag
lelamente al eje de la coquilla. En este caso, preferentementc,'
pera disminuir los frotamientos, el soporte comprende un rodi-
1llo de spoyo de cada canal cuyo eje es perpendicular al eje de
la cogquilla.

Igualmente, el soporte comprende Srgsnos cscamoteableg
de gufado lateral de Los canales. Las extremidades con pico de
colada de los canales son mantenidas entonces & guladas segin
tres generatrices, siendo dos laterales y opuestas y la terce—
ra inferior, 1o que asegura una estabilidad'perfecta de los ca
nales ¥ la supresibén aproximadamente totsl de las vibraciones.

Segln uns forma de realizacidén simple y robusta, el
soporte estd constituido por un lado de un psralelogramo arti-
culado cuyo lsdo opuesto es perpendicular gl eje de la coqui~
llg y fijado a 1as méquina. Otras caracteristices y ventsjas de
ls invencién aparecerén con el transcurso de la descripeidn
que sigue y con referencia s los dibujos anexos, en los que:

La figura 1 es una vista esquemdtica en slzado latersl

a escala reducida, de uns instalacidén de centrifugacidn de tu-




4 oo B o . o e e

[EE RN SO POUREY P

10.

15.

20.

25,

30.

La figura 2 es una vista en planta de la instalacidn
de la figura 1, ocupando el carro una primeré posicidn,.

Ls figura 24 es una vista parcial similar a lé'figura
2, ocupando el ecarro su otra posicidn, -

La figura 3 es una vista parciasl en planta, a mayor
escala, del paralelograﬁo articulado que sirve al soporte de
las extremidades de los dos canales de colada, con abatimiento
en el plano horizontal para mayor claridad.

La figura 4 es una vista parcial en alzsdo a la misma
escala que la figurs 3, tomadz segln la linea 4-4 de eSts fi-
gura 3, con arrancamiento parcisl.

Lz figura 5 es uns vista parcial gue comesponde a
1z figurs 4, que muestra uns guis de canel en posicifm de libg)
racidén del canal.

La figura 6 es una viste parcisl en slzado & la misms
escala que la figura 3, tomads segin la lineca 6-6 de ésta fi-
gurs 3, que ilustra el sistems de regulacién en alturs de ls
extremidsd de los canales.

La figura ? es una vista esquemética en planta, a3 me
nor escala, similar a la figura 2, de uns varisnte de instala-
cidn segln la invencidnm.

Segln el ejemplo de ejecucidn representado en 1las
figuras 1 a 6, la invencién se splica a unabinstalacién de
centrifugacidn de tubos de fundicidn de pequefio didmetro, es
decir de dismetros inferiores por ejemplo a 3CO mm sproximeda-—
nente, Se trata de una miquina del tivo de Iavaud, es decir
con canal de colada de gren longitud y de pequefia seccidbn, sug
ceptible de recorrer toda lz lonzitud de la coguilla de centrij

fugacidén en rotacibn pars verter slli progresivamente 1las fun-

cidn 1iquida retirandose de 1a coquilla. Como es conocido, 1la
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instalacién comprende una miquina de centrifugacibén 1 constitui
da por un carro que lleve uns coquilla de centrifugacibén 2 de
eje de rotacibn X-X ligersmente inclinado con respecto a la hoj
rizontsl. La coquills 2 esta representads esquemdticanente con
trazos interrumpidos, sin su sisteme de accionamiento de rota-
cibén ni su sistema de vefrigeracidn, que puede ser una envol-
vente de agua 6 bién un sistems de pulverizacidén de agua; esta
coquilla comprende una extremidsd superior cilindrics lisa 3%

v uns extremidad inferior ensanchada & con encaje. La miquina
1 estd provista de ruedas 5 y puede rodar sobre uns via 6

en pendiente suave bajo la sccidén de un dispositivo apropiado
tal como un gato, no representado,.

Ls instalacidn comprende igualmente, en la prolonga-
cién de la mdquina 1 hacia la parte superior de ls via 6,un
par de canales de colada 73, 7b de ejes paralelss T-T y U~U
que forman.un plano gproximadsmente paralelo al eje X-X de
la coquilla 2 y que pueden incluso contener eventuslmente este
eje X-X,.Cada canal 78 y 7b tiene una seccidén transversal en
forma de canaldén, con perfil exterior aproximsdamente en forma
de %tres cuartos de circulo, y Dresenta uns extremidad anterior)
la mds alejads de 1la miquina 1, enssnchada en forma de verte-—
dor 82, 8P destinado a recivir ls fundicién liquida, asi como
una extremidsd posterior en forms de pico de colada 98,9b
destinado 2 penetrar en el interior de la coquilla 2 y a reco-
rrerla interiormente en tods su lonzitud; 1z longitud de los
canales 7°, 7P eg por tento un poco superior a 1a de la coqui-
11la 2. Cada canal 78’7b es del tipo de wvueltsa descrito mas tar)

de.

Con fines de simplificacidn, los medios de limpieza

7y de revestimiento de la coquilla 2, susceptibles de equiper
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| verticales -cuyo radio es mucho mayor que la sltura del cilin-

cada 73, 7b, no han sido representados,
Cads canal 72, 7b es slimentado de fundicién liquida por
uns cuchsra basculante 10 {nica, de tipo conocido, que tiene

la forma de un sector de cilindro plano con caras paralelss

dro, constituyendo ésta Ultims la anchura constante de la cuchg
ra 10. La cuchara 10 se articuls por el.eje £ijo 11 del sector
cerca de su borde de vertido de fundieibn 1iquida, sobre un
armazén fijo 12. El plano medio P~P de la cuchars 10 contiene
el eje X-X de ls coquilla 2 (figurs 2).

La instalécién comprende sdemsds un sistema de sopor-~
te, de guiado'y de desplazamiento en trsmslacidn de los casnales
73,7b.Este sistems est3 constituido por un primer soporte 13,
un segundo soporte 14 psre 1los canales, y de gatos de despla~
zaniento de estos soportes. :

- Primer soporte 13 (figuras 1 y 2)

" Este soporte es en su conjunto de un tipo conocido,
Comprende un carro trsusverssl 15 que rueda sobre una via ho-
rizontsl 16 con carriles ortogonsles s los ejes XX, T~T y U-U
y centrada sobre el plano P-P, El cerro tronsverssl 15 sirve
de soporte a la extrewidsd anterior de los dos canales 78,7b
por medicidn de dos dispositivos de vuelbta de éstos cansles
que sirven para hacer cser 1los restos derfundicién solidifica-
da despuéds de cada colads, llds exactsmente, cada dispositivo
de retorno 6 vuelts estd destinado » girsr 180° un gorrén 17
fijado en cada canal 78, 7b en 1s prolongseibn de su eje, bajo
el vertedor 88,Bb, 7 soportado por uno & dos cojinetes 18 en
ssliente sobre el carro 15y regulableé en slturs. El gorrdn

17 es por ejemplo accionsdo en rotecién bajo ls accibn de un

pifién 19 fijado sobre &1 y que coopera con una creumsllera ho-
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rizontal 20 accionada por un gato 21 llevaco por el carro 15.
Este dispositivo es del tipo ya conocido, Comohay dos canales
78,7b, los dos dispositivos de retorno 6 vuelts son llewados
en raralelo sobre el carro trsusversal 15, estando las crens—
lleras 20 en ls prolongacidén una de la otra.

El carro 15 es movido a lo largo de la via 16 por
un gato 22 fijsdo en el suelo y cuyo vastago de pistén ataca
a uns patillas 222 en saliente bsjo el carro. La csrrera del
carro corresponde s la del gato 22 y estd limitada por dos
topes de finsl de carrers (ﬁo representados). En cads posiciéy
del carro, el eje de uno de los dos csnales se encuentra en
el plano P-P, encontrandose el vertedor 83,8b de éste canal
bajo el borde de vertido de ls cuchsra 1C.

~ Segundo soporte 14 (figurass 1 & 6)

El segundo soporte 14 es la parte ssencial de la in
vencién. Consiste, de forma genersl, en umn bsralelogramo con-
tenido en un plano parszlelo 3 l; via 6 y articuledo por cuas-
tro pivotes 23 a 26 aproximadamente verticales gque constituyen
los vértices del parslelogramo. Concretemente, el paralelogra]
mo comprende un par de brazos Darslelos 27 situados en un plaj
no paralelo al de los ejes T-T y U-U de los canales, y por de
bajo de éstos.Vistos en plsnta, los brazos 27 son oblicuos
con respecto g los ejes X~X, T-T y U~-U y constituyen dos lados
del paralelogramo, Los otros dos lasdos, de vértices 23-24 y
25-26 respectivamente, son ortogonales a los ejes XX, T-T
y U-U, Los pivotes 23 y 24 son llevsdos por cojinetes fijsdos
a la extremidad de 1z wdquina 1 lo mds cerca del carro 15.
Los pivotes 25 y 26 se unen por ung traviesa 28 que materig

liza el cusrto lado del parslclogramo.

La traviesa 28 sirve de sopcrte propismente dicho, 6

S ] 4 1A Y
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posicibn plegada una jeuls rectingular 38 de guisdo de un ca-

-‘7...

de srmezdn, a la zona de los canales 73,7b mis préxims de la
maquina 1. M3s precissmente, cada canal ests soportado por la
traviesa 28 por médiacidén de una escuadra 6 éngular articulado
29 (figurs 3 y 6) que posee un ala 30 sproximsdamente horizon-—
tal y otro alas 31 aproximadameﬁte vertical, El sla 30 estz ar-
ticulada en su extremidad libre por medio de dos cojinetes '
32 fijados g la traviess 28 , de modo a girar libremente alre-
dedor de un eje paralelo a la traviesa 28, de modo g girar li-
bremente alrededor de un eje paralelo a la traviesa 28. El
vaértice en dngulo recto de la escuadrs 29 ests atravesado por
un rbol 3% en cuyzs exbremidades se monta un rodillo loco 34
de eje Y-Y. Cadé:rodillo 34 .sirve de 3poyo 3 un canal 73,7b
El otro alz 31 de ls escuadra 29 esta constituids por uns doble
placa 35 (figurss 4 y 5) en la que se articulan, por media-
cibn de ejes 36 perpendiculares a ésta plaéa, dos estvribos 37

es escamoteable ¥ forms con el rodillo 34 correspondiente, en

nsl. A éste éfecto, cada estribo estd constituido por un sec—|
tor %9 en cuya csra superior se fijs unz place 40 en ssliente.
Le extremidsd libre de ésta llevs une barra 41 de guiado lateq
ral exberior de un csnal, cilindrica y libremente rotativo
con respecto a la placa 40, En la posicidn activa de los estri
bos 37 (figura 4) una seccibén transversal de canal ne, b es
sostenida y guiads seglin tres generstrices, una inferior que
descensa sobre un rodillo 34 y las otrass cos laterales y opueg
tas en contacto con 1os dos lados peralelos de 1a jaula 358

formadés por.el sector 39 y 1la barras 41, estando las extremi-
dadss inferiores de éstos dos elementos ligeramente espaola-

das por encima del rodillo 3%, Como varisnte, se todris prever

un sector acticulado 39-40-41 monoblogue y escotado con abert$~
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ra en 1s perte inferior segun el mismo perfil recténgulsr, 6
bién sectores no articulados en la placa 35 pero ficilmente des
montables para liberar a voluntad los canales 7a,7b.

Con vistas a la rotacidén y al escamoteo de cada estribo
5 37 para libersr un canal 78,7b (figura 5), cada sector 39 com-
prende un perfil superior interior 42 en forms de cuarto de cir
culo limitado por estribos 43 y 44 que coopersn con un tope 45
solidario de la placa 35 de la escuadra 29 (figurs 4 y'5) .
El tope 45'es, por sus caras activas, parslelo al ala 30.
1c, La escuasdra 29 es completads por un dispositivo de regu-
lacién en alturs que consiste en un per de tornillos 46 que
atraviesan perpendicularmente el ala 30 de la escuadras y que
se apoysn sobre la cara superior de la traviesa 28, A éste efec
to, el sla 30 comprende un par de tuercas 47 en cada una de las
15. cugles puede enrcscarse & desenroscarse cada tornillo de regu-
lacién 46, Los dos tornillos 46 regulados a ls misme altura
aseguran lg estabilidad de lz escuadra 29. Regulsndo a la vez
los tornillos 46 y lg altura de los cojinetes 18 del carro 15,

- - . ¢ . . . a8
se phede:asi modificsr la inclinacidn de los canales 7 ,7b

20. en &l plano P,

La escuadra 29 de sdporte vy de guisdo de los cansles
descansa por tanto sobre la traviess 28 por uns parte por los
cojinetes 32 y por otra de las extremidades de los tornillos
de regulacidén 48, estsndo provistas lsgs cabezas de estos torni-

25. 1los de un cuadradillo de manipulacidn. Ademéds, ls traviess 28

estd soportada por su parte en voladizo, por medisicén del
paralelogramo srticulsdo 14, por ls maquina 1 a centrifugsr.
El paralelograno articulado 14 se desplaza mediante

un gato 50, cuyo cuerpo esta articulcdo en un lsdo de la miqui-

50. na 1. E1 pistén de éste gato estd articulado sobre un herraje
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- los brazos 27 para las que es €l canal '7a el que se encuentra

| to; sus alimentaciones, de tipo conocido disponible en el mer-

para ls puesta a presidn y 1ls puesta en descargza; un controelec

. les 73,7b respectivemente. En la otrd posicidn del csrro 15

51 llevsdo por modelo brazos 27 del psrslelogramo 14. En 1la
figurs 2 se vé con trazo lleno ls posicidn de los brszos 27
pera la que el canal 7b estd en posicidn de colads, y con tra=-

zos mixtos (trazos llenos en la figurs 24) lss posiciones de

”, - 4
en esta posicion.

Los getos 22 y 50 son del tipo hidrgulico de doble efeg
cado, no representadas, comprenden corredsras distribuidoras

trico cominm, igualmeﬁte conocido y disponible en el mercsdo,
acciona en sincronismo estas correderas s fin de sccionar igual
mente en sincronismo los gatos 22 y 50.

La instalacidn es completada pér dos pares de sopor-
tes escamoteables 52,53 representados esquemdticamente en las
figuras 1 y 2. Cads soporte 52,53 comprende un codo 54 a 90°
que presenta una rama horizontal 55 y otrz inclinada respecto
de la vertical y parslels al »nlsno F-Pj esta.ﬁltima es solida-
riz de un piﬁén inclinado 56 accionado por un sistema gato-cre
nallera 57, Estos soportes son descritos en detslle en la 1li~
teraturs publicada al respecto.

Las ramas 55 de los pares de soporte sou normalmente
dirigidos unss hacisa 1és otras y perpendiculares sl plano P,
Las correspondientes gl par 52 son relativamente cortas y las
correspondientes al par 5% mucho més largss. Cusndo el carro 15
estd en Lla posicidén de la figura 2, el canal Vb esta en el vlat

no F, y los pares 52'y 53% soportan la parte medis de los cans~|

(figura 24), &l par 53 soporte solo ls parte medis de los dos

censles. Los smatos 57 pueden pivoter los sojportes 52,5%,90°
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aproximadémente para escamotersr las ramas 55; la posicidn de
los pifiones 56 es tsl que la traviesa 28 del parslelogramo 14
puede entonces pesar libremente entre estos soportes para opro
ximarse sl carro 15.

Fl funcionsmiento de 1s instalacidn asi descrita es el
siguiente: _

Suponiendo de partids que un tubo acaba de ser colado
por el canal 7b, este sa encuentrs en la prolongscidén de la cot
Quilla 2, totalmente sacado de ésta, estando-su eje U-U en el
plano verticsl P que pésa por eje X-X de la coquilla., La mé~-
guing 1 esta en posicién baja (figurs 1 y 2). Los soportes 52,
53 estan en posicidén activs de mantenimiento de 13z parte medis

de los canales.

El canal gemelo 7% ge encuentra en posicidn de repo:
50. Dursnte la colada que acaba de finalizar este canel '7a
ha sufrido operaciones de entretenimisnto y de prepafacién pa~
ra ls préxims colada.

Con vistas 8l cambio de canal de colada, los gatos
22 (para el csrro transversal 15) y 50 (psras el paralelOgrﬁmo
14) son-puestos a presién en sincronismo por los conductos
sproplados, Los desplezamientos sigulentes se produden atonces
simultdnesnente,

~ El gato 22 desplaza el carro 15 en el sentido de la

flecha £ (figura 2). Este carro 15 rueda sobre las via 16 hasta
alcanzar su tope de fingl de carrers, llegsndo el eje T-T del
canal 7% al plano verticel P-P. El carro 15 alcanza su tope de
final de carrera de uns msners amortiguads hidraulicsmente por
el zsto 22, ©por ende sin tropiego.

- Il gato 50 hace girar los brazos 27 del paralelo-

gramo alrededor de log pilvotes 23 y 24 solidesrios de la méquiné

- Io~
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1, que es inmovil. Los otros dos pivotes permiten s la travies
sa 28 asi como a lz escuadra 29 desplazsrse paralelamente asi-
mismas 2n un movimiento de trsnslacidn circular centrado en
log pivotes 25;24 y que tiene como radio la distancia entre
los pivotes 23 y 26, es decir la longitud de los brazos 27
del paralelogrzmo.

Este movimiento es continuado hasta que un tope de

final de carrera 58 fijo con respecto 3l suelo se logre por un

resalto 59 del cojinete 26 y posicione la traviesa 28. EL movis
miento es smortiguado hidraulicamente sl fingl de carrera por
el gato 50; ¢l tope 58 es por tanto alcanzado sin tropiezo.
Durante éstos dos desplazamientos siﬁulténeos y sin-
cronizados, cads canal 78,7b es mantenido, como snteriormente
se ha descrito, en su extremidad anterior'sa,sb por su gorrén
de rotacidn 17 sobre los cojinetes 18 fijsdos al carro 15; v
cerca de su extremidad posterior 9a ,9b,'por la jaula de sopor-
te ¥y de guiado 38.

La traviesa 28 se desplaza practicamente sin frota-

¢ibn del paralelogramo articula@o P. La extremidad con pico
de dolada 9%y 9b es mantenids y guiads en la jaulz 38 segin
tres generatrices, y esta jaula 38 estd por su parte soporta-
da en dos apoyos, uno coﬁstituido por los cojinetes 32, y el
otro por los tornillos derregulacién 46 v la cara superior de
la traviesa 28. Asi-resulta una gran estabilidad dursnte el
movimiento, y el cgnal '7a se pone 2n posicidn de colada y se.
detiene allf (fizura 2A) sin sacudida ni vibraciones.

Antes de 1z colads siguiente, la mdquina 1 sube hacia

la cuchsra de colada 10 a través de su gula de rodadura 6. Du-

rante este ascenso el parglelogramo srtlculsdo 14 solidsrio en
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te, del modo que el carro 15 y la traviesa 28 vuelvsn a sus

o S e

translacibn de ésts médquina se desplaza con ella ¥ las jaulass 38
deslizan sobre los canales 78,7b en los qur eudsn los rodillos
34 y las barrass 41 y deslizen los sectores 39. Esfe ascenso

de la méquins puede comenzar desde el momento mismo del final
del desplazamisnto lateral de los cansles, merced s la ausencia
de vibraciones de éstos.

Cuando la traviess 28 se acerca a los soportes 52,5%
un contacto (no representado) provoca el escemoteo automndtico
de éstos, 1o que permite sl canal 52 penetrar en la coquills
2 nesta la regidn del encaje 4. Lg colads se efectua por retor+
no de 1la maquina 1 hscia la perte inferior de la via 6, hasta
su posicidn inicisl, y bssculamiento simultineo de la cuchars
10, El contacto mencionsdo lleva los soportes 52,53 en posi-
¢idn setiva desde el momento mismo que la traviesa 28 les ha
sobrepasado,

Durante estss dos carrerss de la m3quina 1, el so-
porte y el guiasdo de los canales de colada 73,7b segln tres
generatrices son por tanto mantenidos sin sacudides ni vibra-
ciones, lo que permite uns colada absolutamente regular de la
fundicién en la coquilla 2. Se hace notar que los frotamientos
entre el soperte 14 y los canales son muy reducidos merced
8 los Organos rodantes 34 y 41, Ademds, se podria, como va-
riante, prever un tercer brgano rodsnte para completsr la jau-
ls 38.

FPara poner en reposo el canal 7a y en servicioc el cg

nal 7b los gstos 22 y 50 son accionados entonces simultanesmen

posiciones inicisles de ls fizura 2 en las mismas condiciones

gue anteriormente.

Fara conservar (rascadura, ennegrecimiento, etc),d

pers desmonter un conal 78 oD y.ots 1iberar el gorrén 17
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‘nes de dos gatos—empujsdores o puestos 60, 61 fijados en el

abrieéndolo 6 los cojinetes 18 en la extremidad suterior y le-

vantar el sector 39 de modo a hscerlo girar slrededor del gorrf

36 hasta que el estribo 44 tope contra el tope &5 (figurs 5)
lo'que libera la extremidad posterior. En 1s fizura 5 se vé.
que el canal 7b esta completamente liberado. Cada canal puede
ser asi montado y desmoutado in@ividualmente, 4 bién los dos
cangles pueden montarse y desmontarse simultdneamente.

| La vasrisnte de lz figura 7 difiere del ejemplo ante-
rior por lg forma de desplazamiznto del carro 15 y de ls tra-
viesa 28 (con fines de simplificacidn, no se ha representado
en la figura 7 el montaje de la_escuadra 29 sobre la tragviesa
28). '

El carro 15 esta sometldo sucesivamente a lags accio-—

suelo, con véstagos empujsdores 62,63,0rientados ortogonalmen—
te con respecto a los ejes T-T y U-U, y en prolongacién uno
del otro.

Ia traviesa 28 estd sometida iguslmente directa y su-
cesive a las scciones de dos gatos empujadores opuestos 64,65
son vastagos empujsdores 66,57 psrslelos a los gatos 60,61 y
en ¢l eje Y-Y de los rodillos 34, Los gatos 64,65 tienen la
misma csrrera gue los gatos 60,61l; se fijan en el suelo'y se
encuentran enfrente de la traviesa 28 cuando la mdquing 1 est3
en la posicién baja de la figura 7. Para permitir a estos gatq
funcionar correctamente,'la dimensidn de la travigsa 28 transs
versalmente al eje Y-Y es superior al desplaszamiento segﬁn
esta direccidn de la traviesa durente su movimiento de trans-
lacién circular debido e la deformacidn del paralelogramo 14,

Fl paralelogramo srticulado 14 no cumple por tanto

va una misibn motriz de la treviesa 28, sind solemente una
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un saliente 71 convenientemente orientado y provisto en su ex-

28 paralelamente gl eje Y-Y. For lo demds, la estructura y el

- 14 ~

misién de soporte y de guiado. Cada brezo 27 del paralelogramo
articulado coopersz con un tope 68 fijado en la maquina 1 y que
define un final de carrera del psralelogramo, amortiguado hi-
draulicamente como anteriormente por los gatos.

Esta previsto adenas un blogue asutomatico por garras
elésticas del paralelogramo 14 sobre la maquina 1 en cada una
de sus posiciones extremas. A éste efecto, ls maquina 1 compren
d; en su plsno vertical axisl P unas consola horizontal 69 diri
gida haciaz el carro 15 ¥ quye lleva una barra vertical de blo-

queo 70. Cada brazo 27 del psrslelogramo srticulado 14 lleva

tremided de una garras elastica 72 constituida por una ballesta
de acerc perfilado aproximadsmente en forma de .Estas ba-
llestas se sjustan uns detras de la otrs sobre ls barra verti-
cel 70 ajustsndo a ésta por su parte estrangulada. Dicho blogueo
eldstico sustituye sl obtenido en el ejemplo anterior por el
mantenimiento a presidén del gato 50,

Esta varisnte de la figura 7 permite faciliter la sin-

cronizacibén de los movimientos del carro 15 y de ls traviesa
funcionamiento son los mismos que anteriormente.

Descrita suficientemente la naturslezs del invento,
gsi como laz maners de reslizarlo en lsa préctica, debe hacer-
se cénstar que las disposiciones snteriormente indicadass son
susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no slteren

su principio fundgmental.
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REIVINDICACICNES

1.- Instalacién para elrcentrifugado de cuerpos tubuls
res, del tipo que comprenden.por unag parté una maquina de cen
trifugacidén que llevs una coquilla rotstiva, ¥ por otra parte
un conjunto de slimentacidn de fundicidén de la coquilla que '
incluye dos canales de colada solidarios por su extremidad
anterior de ﬁn mismo carro mdvil perpendicularmen%e al eje de
la coquilla entre dos posiciones, siendo el conjunto de ali-
mentacién y la.coquilla mbviles longitudinaslmente uno con
respecto al otro en cada posicibn del carro, casracterizada
porque comprende un soporte pars soportar ls extremidad libre
de los dos cagneles cuando 1a méquina y el carro estan slejados
entre si, v medios para desplazar este soporte perpendicular-—
mentes al eje de rotacibn de la coquilla en sincronismo con el
carro v segln la misma carrera.

2.~ Instalacidén segin la reivindicacidn 1,carazcteriza
da porque el soporte es solidario de la miquinas en translacidn
paralelamente al eje de rotacidén de 1la coquilla.
| 3.~ Instalacidn seglin la reivindicecidn 2,caracteri-
zada pordue el soporte comprende un rodillo de apoyo de cada
canal, siendo el e¢je de dicho rodillo perpeundicular al eje
de rotacibén de la coquills,

4,- Instalscién segfin una de las reivindicaciones 1
a 3, caracterizads porque el soporte comprende 6rgenos esca-
moteables de guiado lateral de los canales.

5.~ Instalacidn segin la reivindicacibn %,carscteri--
zada porque los Orgenos de guisdo latersl comprenden al menos
un rodillo loco,

6.~ Instalscidn segun una de las reivindicaciones 2 a

5, caracterizada porque el soporte estéd constituido uno de los
q
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lados de un paralelogramo articulado, cuyo lado opuesto es per
pendicular sl eje de rotacibn de la coquilla y fijedo s 12 ma-
quina. o

7.~ Instslacidn segin ls reivindicacibn 6,caracterizada
porque los medios de desplazsmiento comprenden un gato sue a-
ctla sobre un lsdo oblicuo del paralelogramo y esta articulasdo
sobre la madquina en su otra extremidad.

8.- Instelacién segin uns de las reivindiceciones 1 a 5
caracterizada porgue los medios de desplazamiento comprenden
dos gatos empujsdores transversales, fijos con respecto gl suel
lo y dispuestos bnﬁrente del paralelogrsmo dursnte los despla-
zamientos del carro.

9.~ Instalacidn segln ls reivindicscidn 8,caracterizada
porque 1los brazos Oblicuos del psralelogramo estén provistos
de érgsnos libersbles de bloqueo sutomdtico en cads posicidn
del paralelogramo.

10,~ Instalacidn segin una de las reivindicasciones 1
a 9, caracterizadas porque comprende dos Juegos de soporteses—

camoteables dispuestos aguss abajo del carro.
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1l.~Instalacidén pars ol centrifugado de cuerpos tubuy
lares, tal y como queda sustsncialmente descrito en la presen=—i
te Memoris, y en los dibujos sdjuntos.

Esta Memoriz consta de diecisiete ~hojas, escritas a
5 mdquina por uns sola cara.
Madrid, 30 007 78
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