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La presenta invención se refiere a una instalación pa-
el centrifugado de cuerpos tubulares, del tipo que comprenden,,

)
por una parte una máquina de centrifugación que lleva una co-j 
quilla rotativa, y por otra un conjunto de alimentación de fun 
dición de la coquilla, que incluye dos canales de colada solí 
dardos por su extremidad anterior de un mismo carro móvil per 
pendicular al eje de la coquilla entre dos posiciones, siendo 
el conjunto de alimentación y la coquilla móviles longitudi­

nalmente entre si en cada posición del carro.
En las instalaciones de este tipo ya conocidas, el 

carro pone, uno después de otro, cada uno de los dos canales, 
en posición de colada enfrente de la coquilla, siendo puesto 
de lado el otro canal, en posición de mantenimiento de prepa­

ración para lá colada siguiente.
Los dos canales son así soportados por su extremidad 

anterior que forma vertedero, mientras que su extremidad con 
pico de colada y una gran parte de su longitud se encuentran 
en voladizo. Las sacudidas provocadas por la llegada del ca­
rro al final de carrera hacen consecuentemente que vibren la 
extremidad libre de los dos canales, tanto más cuanto que és­
tos tienen una pequeña sección para poder penetrar en la co­

quilla. En efecto, las instalaciones de este tipo en la prác­
tica no se utilizan más que para coquillas de pequeño diáme­

tro, por ejemplo inferiores a 300mm.
Si se controla la colada inmediatamente después de 

la parada del carro, las vibraciones todavía son sensibles y 
perjudican la obtención de tubos de buena calidad. Es preciso 
por tanto conseguir antes de cada colada la parada completa 
de las vibraciones de los canales, lo que reduce el ritmo de 

produción.
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La invención tiene como finalidad procurar una insta­

lación del tipo mencionado en la que las vibraciones de los ca_ 
nales se suprimen 6 al menos se reducen. A esteefocto, según 
la invención, la instalación comprende un soporte para sopor­
tar la extremidad libre de los dos canales cuando la máquina y 

el carro se alejan uno del otro, y medios para desplazar este 
carro perpendicularmente al eje en sincronismo con el carro y 

según la misma carrera.
Para que el soporte se utilice igualmente durante los 

desplazamientos de la máquina porta-coquilla, de forma ventajo, 
sa, este soporte es solidario de la máquina en traslación para 
lelamente al eje de la coquilla. En este caso, preferentementeL 
para disminuir los frotamientos, el soporte comprende un rodi­
llo de apoyo de cada canal cuyo eje es perpendicular al eje de 

la coquilla.
Igualmente, el soporte comprende órganos escamoteables 

de guiado lateral de los canales. Las extremidades* con pico de 
colada de los canales son mantenidas entonces ó guiadas según 

tres generatrices, siendo dos laterales y opuestas y la terce­
ra inferior, lo que asegura una estabilidad perfecta de los ca. 
nales y la supresión aproximadamente total de las vibraciones.

Según una forma de realización simple y robusta, el 
soporte está constituido por un lado de un paralelogramo arti­
culado cuyo lado opuesto es perpendicular al eje de la coqui­
lla y fijado a la máquina. Otras características y ventajas de 
la invención aparecerán con el transcurso de la descripción 

que sigue y con referencia a los dibujos anexos, en los que:
La figura 1 es una vista esquemática en alzado lateral 

a escala reducida, de una instalación de centrifugación de tu­
bos de fundición según la invención.
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La figura 2 es una vista en planta de la instalación 
de la figura 1 , ocupando el carro una primera posición.

La figura 2A es una vista parcial similar- a la figura 
2, ocupando el carro su otra- posición.

La figura 3 es" una vista parcial en planta, a mayor 
escala, del paralelogramo articulado que sirve al soporte de 
las extremidades de los dos canales de colada, con abatimiento 
en el plano horizontal para mayor claridad.

La figura 4 es una vista parcial en alzado a la misma 

escala que la figura 3, tomada según la línea 4-4 de esta fi­
gura 3, con arrancamiento parcial.

La figura $ es una vista parcial que conesponde a

la figura 4, que muestra una guía de canal en posición de libe
ración del canal.

La figura 6 es una vista parcial en alzado a la misma 
escala que la figura 3, tomada según la línea 6-6 de ésta fi­
gura 3, que ilustra el sistema de regulación en altura de le 

extremidad de los canales.
La figura 7 es una vista esquemática en planta, a me

ñor escala, similar a la figura 2, de una variante de instala­
ción según la invención.

Según el ejemplo de ejecución representado en las 
figuras 1 a 6, la invención se aplica a una instalación de 
centrifugación de tubos de fundición de pequeño diámetro, es 
decir de diámetros inferiores por ejemplo a 300 mm aproximada­

mente. Se trata de una máquina del tipo de lavaud, es decir 
con canal de colada de gran longitud y de pequeña sección, sus, 
ceptible de recorrer toda la longitud de la coquilla de centri 
fugación en rotación pera verter allí progresivamente la fun­
ción líquida retirándose de la coquilla. Como es conocido, la
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instalación comprende una máquina de centrifugación 1 constituí 

da por un carro que lleva uns coquilla de centrifugación 2 de ]* 
eje de rotación X-X ligeramente inclinado con respecto a la hoj_ 

rizontal. La coquilla 2 está representada esquemáticamente con 
trazos interrumpidos, sin su sistema de accionamiento de rota­
ción ni su sistema de refrigeración, que puede ser una envol­

vente de agua ó bien un sistema de pulverización de agua; esta 

coquilla comprende una extremidad superior cilindrica lisa 3 

y una extremidad inferior ensanchada 4 con encaje. La máquina 

1 está provista de ruedas 5 y puede rodar sobre una vía 6 

en pendiente suave bajo la acción de un dispositivo apropiado 
tal como un gato, no representado.

La instalación comprende igualmente, en la prolonga­
ción de la máquina 1 hacia la parte superior de la vía 6,un

3 bpar de canales de colada 7 ) 7  de ejes paralelas T-T y U-U 
que forman.un plano aproximadamente paralelo al eje X-X de 

la coquilla 2 y que pueden incluso contener eventualmente este 
eje X-X,.Cada canal 7^ y 7^ tiene una sección transversal en 
forma de canalón, con perfil exterior aproximadamente en forma 
de tres-cuartos de círculo, y presenta una extremidad anterior, 
la más alejada de la máquina 1 , ensanchada en forma de verte­
dor 8 ,̂ 8̂  destinado a recibir la fundición líquida, asi como 
una extremidad posterior en forma de pico de colada 9^,9^ 
destinado a penetrar en el interior de la coquilla 2 y a reco­
rrerla interiormente en toda su longitud; la longitud de los

-a ,-b . . . . . .canales y*, 7 es por ranuo un poco superior a la ae ia coqui­

n a  2. Cada canal 7^)7^ es del tipo de vuelta descrito más tar 
de.

Con fines de simplificación, los medios de limpieza 
y de revestimiento de la coquilla 2, susceptibles de equipar
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3 bcada 7 ! 7 y no han sido representados.

Cada canal 7 ^  7^ es alimentado de fundición líquida po.r 
una cuchara basculante 10 única, de tipo conocido, que tiene 
la forma de un sector de cilindro plano con caras paralelas 
verticales cuyo radio es mucho mayor que la altura del cilin-r 
dro, constituyendo ésta última la anchura constante de la cucha, 
ra 10. La cuchara 10 se articula por el eje fijo 11 del sector 
cerca de su borde de vertido de fundición líquida, sobre un 
armazón fijo 12. El plano medio P-P de la cuchara-10 contiene 
el eje X-X' de la coquilla 2 (figura 2).

La instalación comprende ademas un sistema de sopor­
te, de guiado y de desplazamiento en translación de los canales 

7^,7^.Bste sistema está constituido por un primer soporte 13) 
un segundo soporte 14 para los canales, y de gatos de despla­

zamiento de estos soportes.
- Primer soporte 13 (figuras 1 y 2)

Este soporte es en su conjunto de un tipo conocido. 
Comprende un carro transversal 13 que rueda sobre una vía ho­
rizontal 16 con carriles ortogonales a los ejes X-X, T-T y U-U 
y centrada sobre el plano P-P. El carro transversal 15 sirve 
de soporte a la extremidad anterior de los dos canales 7^,7^ 

por medición de dos dispositivos de vuelta, de éstos canales 
que sirven para hacer caer los restos de fundición solidifica­
da después de cada colada, Más exactamente, cada dispositivo 
de retorno ó vuelta está destinado a girar 180° un gorrón 1? 
fijado en cada canal 7^) 7  ̂ en la prolongación de su eje, bajo 
el vertedor 8^,8̂ , y soportado por uno ó dos cojinetes 18 en 
saliente sobre el carro 15 y regulables en altura. El gorrón 
17 es por ejemplo accionado en rotación bajo la acción de un 
piñón 19 fijado sobre él y que coopera con una cremallera ho-
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rizontal 20 accionada por un gato 21 llevado por el carro 1$. 

Este dispositivo es del tipo ya conocido. Comohay dos canales 

7^,7\  los dos dispositivos de retorno 6 vuelta son llevados 
en paralelo sobre el carro transversal 15) estando las crecía- 

lleras 20 en la prolongación una de la otra.
El carro 15 es movido a lo largo de la vía 16 por 

un gato 22 fijado en el suelo y cuyo vastago de pistón ataca 

a una patilla 22  ̂ en saliente bajo el carro. La carrera del 
carro corresponde a la del gato 22 y está limitada por dos 
topes de final de carrera (no representados). En cada posiciót 
del carro, el eje de uno de los dos canales se encuentra en 
el plano P-P, encontrándose el vertedor 8^,8̂  de éste canal 
bajo el borde de vertido de la cuchara 10.

- Segundo soporte 14 (figuras 1 a 6)

El segundo soporte 14 es la parte esencial de la in 
vención. Consiste, de forma general, en un paralelogramo con­
tenido en un plano paralelo a la vía 6 y articulado por cua­

tro pivotes 23 a 26 aproximadamente verticales que constituyen 
los vórtices del paralelogramo. Concretamente, el paralelogra,_ 

mo comprende un par de brazos paralelos 2? situados en un pla._ 
no paralelo al de los ejes T-T y U-U de los canales, y por de, 

bajo de éstos.Vistos en planta, los brazos 27 son oblicuos 
con respecto a los ejes X-X, T-T y U-U y constituyen dos lados 
del paralelogramo. Los otros dos lados, de vértices 23**24 y 
25-26 respectivamente, son ortogonales a los ejes X-X, T-T 
y U-U. Los pivotes 23 y 24 son llevados por cojinetes fijados 
a la extremidad de la máquina 1 lo más cerca del carro 15.
Los pivotes 25 y 26 se unen por una traviesa 28 que materia, 
liza el cuarto lado del paralelogramo.

La traviesa 28 sirve de soporte propiamente dicho, ó
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de armazón, a la zona de los canales 7 )7 mas próxima de la 
máquina 1. Mas precisamente, cada canal está soportado por la 
traviesa 28 por mediación de una escuadra ó angular articulado 
29 (figura 3 y 6) que posee un ala 30 aproximadamente horizon­
tal y otro ala 31 aproximadamente vertical. El ala 30 está ar­
ticulada en su extremidad libre por medio de dos cojinetes 
52 fijados a la traviesa 28 , de modo a girar libremente alre­
dedor de un eje paralelo a la traviesa 28, de modo, a girar li­
bremente alrededor de un eje paralelo a la traviesa 28. El 
vértice en ángulo recto de la escuadra 29 está atravesado por
un árbol 33 en cuyas extremidades se monta un rodillo loco 34-

s bde eje Y-Y. Cada rodillo 34- -sirve de apoyo a un canal 7 ?7 

El otro ala 31 de la escuadra 29 está constituida por una doble 

placa 33 (figuras 4 y 5) en la que se articulan, por media­
ción de ejes 36 perpendiculares a ésta placa, dos estribos 37 

es escamoteable y forma con el rodillo 34 correspondiente, en 
posición plegada una jaula rectangular 38 de guiado de un ca­
nal. A éste efecto, cada estribo está constituido por un sec­

tor 39 en cuya cara superior se fija una placa 40 en saliente. 
La extremidad libre de ésta lleva una barra 41 de guiado late­
ral exterior*de un canal, cilindrica y libremente rotativo 
con respecto a la placa 40. En la posición activa de los estri_ 

bos 37 (figura 4) una sección transversal de canal 7 )7 es 
sostenida y guiada según tres generatrices, una inferior que 
descansa sobre un rodillo 34 y las otras dos laterales y opues 

tas en contacto con los dos lados paralelos de la jaula 38 

formados por.el sector 39 y la barra 41, estando las extremi­
dades inferiores de éstos dos elementos ligeramente espacia­

das por encima del rodillo 34. Como variante, se podría prever 
un sector acticulado 39**40-41 monobloque y escotado con abertu_



ra en la parte inferior según el mismo perfil rectangular, ó 

bien sectores no articulados en la pisca 35 pero fácilmente des 
montables para liberar a voluntad los canales 7^i7^.

Con vistas a la rotación y al escamoteo de cada estribo 

37 para liberar un canal 7^,7^ (figura 5)? cada sector 39 com­
prende un perfil superior interior 42 en forma de cuarto de cir 
culo limitado por estribos 43 y 44 que cooperan con un tope 4$ 

solidario de la placa 35 de la escuadra 29 (figura* 4 y 5)
EL tope 45 es, por sus caras activas, paralelo al ala 30.

La escuadra 29 es completada por un dispositivo de regu­
lación en altura que consiste en un par de tornillos 46 que 

atraviesan perpendicularmente el ala 30 de la escuadra y que 
se apoyan sobre la cara superior de la traviesa 28. A éste efec 

to, el ala 30 comprende un par de tuercas 4? en cada una de las 
cuales puede "enroscarse ó desenroscarse cada tomillo de regu­
lación 46. Los dos tornillos 46 regulados a la misma altura 

aseguran la estabilidad de la escuadra 29. Regulando a la vez 
los tornillos 46 y la altura de los cojinetes 18 del carro 1$; 
s*e puede::asi modificar la inclinación de los canales 7^7^ 

en el plano P.
La escuadra 29 de soporte y de guiado de los canales 

descansa por tanto sobre la traviesa 28 por una parte por los 

cojinetes 32 y por otra de las extremidades de los tornillos 
de regulación 48, estando provistas las cabezas de estos torni­
llos de un cuadradillo de manipulación. Además, la traviesa 28 

está soportada por su parte en voladizo, por mediaicón del 
paralelogramo articulado 14, por la máquina 1 a centrifugar.

El paralelogramo articulado 14 se desplaza mediante 

un gato 3C, cuyo cuerpo está articulado en un lado de la máqui­
na 1. El pistón de éste gato está articulado sobre un herraje

-  8
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51 llevado por modelo brazos 27 del paralelogramo 14. En la 
figura 2 se vé con trazo lleno la posición de los brazos 27 
para la que el canal 7^ está en posición de colada, y con tra­
zos mixtos (trazos llenos en la figura 2A) las posiciones de 

los brazos 27 para las que es el canal 7^ el que se encuentra 
en ésta posición.

Los gatos 22 y 50 son del tipo hidráulico de doble efe^ 
to; sus alimentaciones, de tipo conocido disponible en el mer­
cado, no representadas, comprenden correderas distribuidoras' 

para la puesta a presión y la puesta en descarga; un controelec 
trico común, igualmente conocido y disponible en el mercado, 

acciona en sincronismo estas correderas a fin de accionar igual 

mente en sincronismo los gatos 22 y 50.
La instalación es completada por dos pares de sopor­

tes escamoteables 52,53 representados esquemáticamente en las 
figuras 1 y 2. Cada soporte 52,53 comprende un codo 54 a 90° 

que presenta una rama horizontal 55 y otra inclinada respecto 
de la vertical y paralela al plano F-P; esta última es solida­

ria de un piñón inclinado 56 accionado por un sistema gato-ere 
malíera'57. Estos soportes son descritos en detalle en la li­
teratura publicada al respecto.

Las ramas 55 de los pares de soporte son normalmente 
dirigidos unas hacia las otras y perpendiculares al plano p.
Las correspondientes al par 52 son relativamente cortas y las 
correspondientes al par 53 mucho mas largss. Cuando el carro 1$ 

está en la posición de la figura 2, el canal 7^ está en.el pla­
no F, y los pares 52'y 53 soportan la parte media de los cana- 

- les 7^,7^ respectivamente. En la otra posición del carro 15 

(figura 2A), el par 53 soporte solo la parte media de los dos 
canales. Los gatos 57 pueden pivotar los soportes 52,53,90°
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aproximadamente para escamoterar las ramas 55; la posición de 

los piñones 56 es tal.que la traviesa 28 del paralelogramo 14 

puede entonces pasar libremente entre estos soportes para apro

ximarse al carro 15.
El funcionamiento de la instalación asi descrita es el 

siguiente:
Suponiendo de partida que un tubo acaba de ser colado 

por el canal este se encuentra en la prolongación de la co­
quina 2, totalmente sacado de ésta, estando'su eje U-U en el 
plano vertical P que pasa por eje X-X de la coquilla. La má­
quina 1 está en posición baja (figura 1 y 2). Los soportes 52, 
53 están en posición activa de mantenimiento de la parte media 

de los canales.
El canal gemelo 7^ se encuentra en posición de repo­

so. Durante la colada que acaba de finalizar este canal 7^ 
ha sufrido operaciones de entretenimiento y de preparación pa­

ra la próxima colada.
Con vistas al cambio de canal de colada, los gatos 

22 (para el carro transversal 15) y 50 (para el paralelogramo 
14) son-puestos a presión en sincronismo por los conductos 
apropiados. Los desplazamientos siguientes se produden mtonces 
simultáneamente.

- El gato 22 desplaza el carro 15 en el sentido de la 

flecha f (figura 2). Este carro 15 rueda sobre la via 16 hasta 
alcanzar su tope de final de carrera, llegando el eje T-T del 
canal 7° al plano vertical P-P. El carro 15 alcanza su tope de 
final de carrera de una manera amortiguada hidráulicamente por 
el gato 22, por ende sin tropiezo.

- El gato 50 hace girar los brazos 27 del paralelo- 
gramo alrededor de los pivotes 23 y 24 solidarios de la máquin^t
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1, que es inmóvil. Los otros dos pivotes permiten a la travie** 

sa 28 asi como a la escuadra 29 desplazarse paralelamente asi- 
mismas en un movimiento de translación circular centrado en 

los pivotes 23,24 y que' tiene como radio la distancia entre 
los pivotes 2$ y 26, es decir la longitud de los brazos 27 
del paralelogramo.

Este movimiento es continuado hasta que un tope de 
fin$l de carrera. 38 fijo con respecto al suelo se logre por un 

resalto 59 del cojinete 26 y posicione la traviesa 28„ El movi­
miento es amortiguado hidráulicamente al final de carrera por 
el gato 50;: el tope 58 es por tanto alcanzado sin tropiezo.

Durante estos dos desplazamientos simultáneos y sin­
cronizados, cada canal 7^,7^ es mantenido, como anteriormente 
se ha descrito, en su extremidad anterior 8^,8̂  por su gorrón 
de rotación 17 sobre los cojinetes 18 fijados al carro 15, y

3 ! * s
cerca de su extremidad posterior 9 ,9 , por la jaula de sopor­

te y de guiado 33.
La traviesa 28 se desplaza prácticamente sin frota­

miento y sin sacudidas merced a su accionamiento por deforma­
ción del paralelogramo articulado P. La extremidad con pico 

de colada 9^ y 9^ os mantenida y guiada en la jaula 38 según 

tres generatrices, y esta jaula 33 está por su parte soporta­
da en dos apoyos, uno constituido por los cojinetes 32, y el 

otro por los tornillos de regulación 46 y le cara superior de 
la traviesa 28. Asi resulta una gran estabilidad durante el 

movimiento, y el canal 7^ se pone en posición de colada y se 

detiene allí (figura 2A) sin sacudida ni vibraciones.
Antes de la colada siguiente, la máquina 1 sube hacia 

la cuchara de colada 10 a través de su guia de rodadura 6. Du­
rante este ascenso el paralelogramo articulado 14 solidario en
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translación de ésta máquina se desplaza con ella y las jaulas ^8 

deslizan sobre los canales 7^,7^ en los qur eudan los rodillos 
34 y las barras 41 y deslizan los sectores 39. Este ascenso 
de la máquina puede comenzar desde el momento mismo del final 

del desplazamiento lateral de los canales, merced a la ausencia 

de vibraciones de éstos.
Cuando la traviesa 28 se acerca a los soportes 52,53 

un contacto (no representado) provoca el escamoteo automático 

de éstos, lo que permite al canal 7^ penetrar en la coquilla 
2 hasta la región del encaje 4. -̂ a colada se efectúa por retor** 
no de la máquina 1 hacia la parte inferior de la via 6, hasta 
su posición inicial, y basculamiento simultáneo de la cuchara 
10. El contacto mencionado lleva los soportes 52,53 en posi­

ción activa desde el momento mismo que la traviesa 28 les ha . 

sobrepasado.
Durante estas dos carreras de la máquina 1, el so­

porte y el guiado de los canales de colada 7^,7^ según tres 
generatrices son por tanto mantenidos sin sacudidas ni vibra­
ciones, lo que permite una colada absolutamente regular de la 
fundición en la coquilla 2. Se hace notar que los frotamientos 
entre el soporte 14 y los canales son muy reducidos merced

a los órganos rodantes 34 y 41. Además, se podría, como va­
riante, prever un tercer órgano rodante para completar la jau­

la 38.
Para poner en reposo el canal 7^ y en servicio el ca 

nal 7^ los gatos 22 y 50 son accionados entonces simultáneamen 
te, del modo que el carro 15 y la traviesa 28 vuelvan a sus 
posiciones iniciales de la figura 2 en las mismas condiciones 

que anteriormente.
Fara conservar (rascadura, ennegrecimiento, etc),ó 

para desmontar un canal 7a ̂ basta liberar el gorrón 17
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abriéndolo ó los cojinetes 18 en la extremidad anterior y le­
vantar el sector 39 de modo a hacerlo girar alrededor del gorrín 
36 hasta que el estribo 44- tope contra el tope 4$ (figura 5) 
lo que libera la extremidad posterior. En la figura 5 se vé 
que el canal 7^ está completamente liberado. Cada canal puede 
ser asi montado y desmontado individualmente, 6 bien los dos 
canales pueden montarse y desmontarse simultáneamente.

La variante de la figura 7 difiere del ejemplo ante­
rior por la forma de desplazamiento del carro 1$ y de la tra­
viesa 28 (con fines de simplificación, no se ha representado 

en la figura 7 el montaje de la escuadra 29 sobre la traviesa 

28).
El carro 1$ está sometido sucesivamente a las accio­

nes de dos gatos-empujadores o puestos 60, 61 fijados en el 
suelo, con vástagos empujadores 62,63,orientados ortogonalmen­
te con respecto a los ejes T-T y U-U, y en prolongación uno 

del otro.
La traviesa 28 está sometida igualmente directa y su­

cesiva a las acciones de dos gatos empujadores opuestos 64,63
son vástagos empujadores 66,67 paralelos a los gatos 60,61 y 
en el eje Y-Y de los rodillos 34. Los gatos 64,63 tienen la 
misma carrera cue los gatos 60,61; se fijan en el suelo y se 
encuentran enfrente de la traviesa 28 cuando la máquina 1 está 

en la posición baja de la figura 7. Para permitir a estos gatc 
funcionar correctamente, la dimensión de la traviesa 28 trans* 
vsrsalmente al eje Y-Y es superior al desplazamiento según 

esta dirección de la traviesa durante su movimiento de trans­
lación circular debido a la deformación del paralelogramo 14.

s

El paralelogramo articulado 14 no cumple por tanto 

ya una misión motriz de la traviesa 28, sinó solamente una
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!

10.

15.

20.

misión de soporte y de guiado. Cada brazo 27 del paralelogramo 

articulado coopera con un tope 68 fijado en la máquina 1 y que 
define un final de carrera del paralelogramo, amortiguado hi­
dráulicamente como anteriormente por los gatos.

Está previsto además un bloque automático por garras
elásticas del paralelogramo 14 sobre la máquina 1 en cada una 
de sus posiciones extremas. A éste efecto, la máquina 1 compré^, 
de en su plano vertical axial P una consola horizontal 69 diri 
gida hacia el carro 15 y q^e lleva una barra vertical de blo­
queo 70. Cada brazo 27 del paralelogramo articulado 14 lleva 
un saliente 71 convenientemente orientado y provisto en su ex­

tremidad de una garra elástica 72 constituida por una ballesta 
de acero perfilado aproximadamente en forma de .Estas ba­

llestas se ajustan una detrás de la otra sobre la barra verti­
cal 70 ajustando a ésta por su parte estrangulada. Dicho bloquéo 
elástico sustituye al obtenido en el ejemplo anterior por el 

mantenimiento a presión del gato 50.

Esta variante de la figura 7 permite facilitar la sin­
cronización de los movimientos del carro 1$ y de la traviesa 

28 paralelamente al eje Y-Y. Por lo demás, la estructura y el 
funcionamiento son los mismos que anteriormente.

25.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 
asi como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacer­
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son 
susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren 
su principio fundamental.
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25.

REIVDTDICACIONES

1.- Instalación para el centrifugado de cuerpos tubula 
res, del tipo que comprenden.por una parte una máquina de cen 

trifugación que lleva una coquilla rotativa, y por otra parte 
un conjunto de alimentación de fundición de la coquilla que 
incluye dos canales de colada solidarios por su extremidad 
anterior de un mismo carro móvil perpendicularmente al eje de 
la coquilla entre dos posiciones, siendo el conjunto de ali­

mentación y la-coquillar móviles longitudinalmente uno con 
respecto al otro en cada posición del carro, caracterizada 
porque comprende un soporte para soportar la extremidad libre 
de los dos canales cuando la.máquina y el carro están alejados 

entre sí, y medios para desplazar este soporte perpendicular­
mente al eje de rotación de la coquilla en sincronismo con el 
carro y según la misma carrera.

2. - Instalación según la reivindicación 1,caracteriza­
da porque el soporte es solidario de la.máquina en translación 
paralelamente al eje de rotación de la coquilla.

3. - Instalación según la reivindicación 2,caracteri­
zada porque el soporte comprende un rodillo de apoyo de cada 

canal, siendo el eje de dicho rodillo perpendicular al eje 
de rotación de la coquilla.

4. - Instalación según una de las reivindicaciones 1 
a 3, caracterizada porque el soporte comprende órganos esca- 
moteables de guiado lateral de los canales.

5. - Instalación según la reivindicación -^caracteri­
zada porque los órganos de guiado lateral comprenden al menos 
un rodillo loco. .

6. - Instalación según una de las reivindicaciones 2 a 
5, caracterizada porque el soporte está constituido uno de los30
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lados de un paralelogramo articulado, cuyo lado opuesto es per 

pendicular al eje de rotación de la coquilla y fijado a la má­

quina .
7. - Instalación según la reivindicación 6,caracterizada 

porque los medios de desplazamiento comprenden un gato que a** 
ctúa sobre un lado oblicuo del paralelogramo y está articulado 

sobre la máquina en su otra extremidad.
8. - Instalación según una de las reivindicaciones 1 a 5 

caracterizada porque los medios de desplazamiento comprenden 
dos gatos empujadores transversales, fijos con respecto al sue, 
lo y dispuestos enfrente del paralelogramo durante los despla­
zamientos del carro.

9.- Instalación según la reivindicación 8,caracterizada 
porque los brazos oblicuos del paralelogramo están provistos 
de órganos liberables de bloqueo automático en cada posición 
del paralelogramo.

10.- Instalación según una de las reivindicaciones 1 
a 9, caracterizada porque comprende dos juegos de soportes es­
camoteadles dispuestos aguas abajo del carro.



11.-Instalación para el centrifugado de cuerpos tubu ¡ 
lares, tal y como queda sustancialmente descrito en la presen-i 
te Memoria, y en los dibujos adjuntos. j

Esta Memoria consta de diecisiete ohojas, escritas a !
,  . . imaquina por una sola cara. .

. . Madrid,
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