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- (véase la memoria de la patente de Estados Unidos n@ - ~ -

ElL invento se refiers a un reforzador mecénico de fuerza doil
un miembro primario cunsiforms, que ss corredizo entre un =
primer par de rodillos, dispusstos como una imagen refleja

raspecto a un plano de simatria! a lo largo dsl plano de 8i-
metria y un miembro secundarioc corredizo sn la misma direc-
cidne

E£n un raforzador de este tipo de fuerza conocido eatén;pfg-
vistas dos palancas acodadas, que eatén dispusstas como imad
gon reflaja respecto al plano de simetria. Estas palancas

acodadas son oscilebles sn cada casc alrededor de un sjs,

sstando apoyadas sn una carcasa y soportando en el extremc
da cads uno de sus brazos de palance, en cada caso, un ro-
dillo, giratorio alrededor de un sje en la palarnca acodada
2.443,775), ]

Sobre lus'rodillos dispuestos en los brazus de palanca més
largos de las palancas acodadas actlla la cufia del miambro

primario y hace oscilar en esllo cada palanca acodada: alre-
dedor de su eje longitudinal.

£l segundo rodillo,,preQisto en el brazo de palanca mis cort
to presiona sobre un perno, que estd apoyado corredizamente
en la carcasa y forma sl miembro secundario. Los dos mism-
bros secundarics actlan sobrs la mordaza tensora mévil y un
tornillo de apriete. Este reforzador mecanico de fuerza co—’
nocido es de construccidn cara, ya qus se compone de un graf
ﬁﬁmero de piezas individuales. Los sjes, alrededor de los =~
cuales estdn apoyados los rddilioa giratariaments, y tam-

bién los ejes de apoyo de las palancas acodadas, sstan ex=

puestos a considerables fuerzas y por sllo también a un -
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fuarte desgaste. Comoc los mismos sélo pusdan solicitarse -
limitadamante, sste reforzador mecdnico de fuerza conocido
o bien presenta un gran tamafio da construccidén o con el mis
mo sélo pusden conseguirse fuerzas de tsnsién relativamen-
te reducidas. A causa del gran ndmero de piezas individua-

les también son relativamente slevados los costes de monta-
jea i:fﬁ
£l invento tiene como bass el problema de crear un reforza-
dor mecénico de fuerza del tipoc mencionado inicialmenis, -
que es més ssncillo en su estructura, presenta menos piszas
individuales, pusde fabricarse de un modo més econdmico, =
poses una pequefa dimensién de construccidn y trabaja .con -
escasez de desgaste.

Esto ss alcanza segin el invento porque cada uno de los ro-
dillos librements méviles del primer par de rodillos se apo
ya, por una parte, sn una supsrficie de tope estacionaria
y, por otra parte, sobre un rodillo libremente mévil, axil-
mente paralelo, de un segundo par de rodillos, que sstd dis
pussto en la direccidn de la punta de la cuffa de modo des-
plazado frente gl primer par de rodillos, porque los rodi-
llos del segundo par de rodillos se apoyan en la superficie
de contra~tope del miembro secundario, porque por lo menos
las superficies de apoyo de uno de los pares de rodillos -
encierran, con el plano de aimetrfa, un &ngulo de inclina=
cidn que es menor que 908, porque, para el centrado de los
rodillos del segundo par de rodillos, estén previstos en la
posicidn de partide, a modo de imagen raflsja respecto al

plano de asimetr{a, unas superficies centradoras enbre los

R

rodillos ds sste segundo par des rodillos y porque los rodi=-
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llos en contacto y sus supsrfioles de apoyo se sostisnen an
constante aplicacién por medio de una dispaaicidh de resor-
te, actuants sobre 8l mismbro secundario, astando elagldos

el diémetro de los rodillos, el &ngulo de inclinacidn de la
superficie de apoyo y sl &ngulo de cufia del miembro prima-

rio de tal modo que, en todas las posiciones de funcionamier
to del amplificador de fuerza, los sjes de dos rodilloé_?ﬁ

contacto estén sismpre situados sobre el lado vuslto hacia

el plano de aimetria de la l{nea da’enlaca antre las l{nozs
de contacto de estos rodillos con sus asuperficies de apoyo.
En ol nuavo amplificador mocénica do fuerza se suprimen ta-
dos los ojes de apoyo para los rodillos, también faltan na=
lancas acodadas o andlogos. Las rsstantes pocas partengé -
construccidn del amplificadoi de fusrza son de fabricacidn

sancilla y barata. Las superficies de apoyo planas dal.toﬁa,
as{ como del cantra;apoyu, pusden construirse de un modo muy
ssncillo por fresado y rectificacién lo mismo que las super-
ficies de la cufia del mismbro primaric. Para los rodillos,
fusrtemsnte solicitados, pueden emplsarse rodillos de cilin-
dros, usualss sn el mercado, como se montan sn gran ndmero
de piezas en los rodamientos de rodillos. Como sstos rodillos
de cojinete de rodilles se fabrican en un ndmerc extraordi-
nario de piezas, también pueden obtenerse sconémicaments. Lo
costes de montaje del nueva amplificadbr mecanico de fuerza
también son muy bajos, ya que los rodillos estén celocados

sélo suseltos uno sobre otro, respsctivamente sobrs sus su-

perficieé de apoyo y puedsn insertarss sin gran gastoc de -

montaje y de tiempo, simplemente en una carcasa, qus rodea

al amplificador de fusrza. Como durante la carrera de fuer=
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 za, también las supsrficies centradoras, dispuestas a>modo

za, todas las partes en contacto ruedas unas sobre otras ~
ampliamente, sin resbalamientos, con contacto lineal, la -
friccién y por ello también el desgaete se reducen a un mi-
nimo. Ademés, en sl nusvo amplificador de fusrza la rslaciéh
de multiplicacién pusde variarse fécilments, variando el =

éngulo de inclinacidén de la superficie de tope y/o el &ngu-

lo de cufia del miembro primario. E£s algo importante para un

1 i d

modo de funcionamiento ssguro del nuevo amplificador de fus

de imagen refleja respecto al plano de simetria entra‘los -
rodilles del segundo par de rodillos, ya que por esta super
ficies centradoras se cantran de nuevo los rodillos en su
posicifn de partidas

Una configuracidn especialments ventajosa del amplificador
de fuerza segdn el invento consists sn qus las superficiss
de cuffa del miembro primario se extiendan hasta el sagundo
par de rodillos y también forman las supsrficies centrado-
ras para los rodillos del segundo par ds rodillos. Por as-
ta constitucidn, por una parte, se consigus un modo de cong
truccidn especialmente sencilloc y, por otra parte, también
88 alcanza una seguridad de funcionamiento espesialmante -
grandse, ya que los rodillos de ambos parss de rodillos pue-
den encontrarse en aplicacidn constante contra la cula, y
por lo tanto, no sélo en poaicidn de partida, sino en cual-
quier posicién de funcionamisnto del amplificador de fuer-
za pusdsn centrarse y aostensrse en su posicién correcta.
Para mantener lo menor posible el tamaNo de construccidén -

del muevo amplificador de fuerza, ss ventajoso que los ro-

dillos del primer par presenten un difmetro menor qus los
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rodillos del segundo par de rodillos, Por slla, en afacto,

las linsas ds snvuslta extsrioras de los rodillos de .ambos

pares tienen aproximadamente la misma distancia dsl plano =|

comin de simstrfa y, por sllo, se consigue un aprovechamien
to bptimo del espacio.

Otro desarrollo adecuado consiste en que los didmetros de
los'rodillos, los éngulaos de inclinacidn ds las superficilas
de apoyo, frente al plano de simetria, y sl angulo de édﬁé
del miembro primario, estén elegidoe de tal modo, que 8l -
éngulo antra la superficie de tops y un plano tangunciai,
que pasa por la linea de contacto de los rodillos, que ss =~
encuentran en contacto,,as{ como entrs este dltimo y la:au-
perficis de contra-tops ss mayor que sl &ngulo de fricéféh.

Por ellao se alcanza que en cualgquier posicidn de funcinn@F

tope y la superficie de contratope, se comprimen en la di-
reccidn hacia la cufia comin del miembro primarioc y se én—

cuentran en aplicacidnnconstante a asta cufia.

Por ello, los rodillos en cualquier ﬁosiciép de funcionamie{
to, se sostisnen mediants la cufia en su posicidn correctas
El &ngulo de fnicciénf?as una funcidn del coeficients de =~

friceidn o del ndmere ds friccidnMes daciru= tg § .

Otros desarrollos ventajosos dsl nuevo amplificador de fuser
za ss caracterizan en las zasﬁantas subreivindicacioness

El invento se explicard més detalladamente en lo que sigus

por medio de sjemplaos de ajecuci@n, ilustrados en sl dibu-

Joe Muestran: '

La figura 1, una saccidn longitudinal por una primera forma

da ejecucifn del amplificador de fusrza en posiciﬁn de par=
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tida,

La Pigura 2, una seccidn longitudinal en posicién tensada,
La Pigura 3, una seccidn transversal segdn la lfnea III -
IIl de la figura 1,

La figura 4, detalles del amplificador de fuerza, ilustra-
do en la figura l, a ascala aumentada,

La figura 5, una seccidn longitudinal por un ssgundo 8jem=
plo de ejecucidn. o
En el dibujoc 88 iluatra un primer ejemplo de ejecucidn dsl
amplificador de fuerza an las figuras 1 a 3 aproximadamen-
te a tamafo natural. En una carcasa 1 astd dispussta esta~
cionariamente una pieza de tops 2, que prasanta.aUparficiaﬂ
de tope 3 planas, inclinadas de modo cuneiforme entre si.
En la pisza de tope 2 sstd apoyado un miembro primario 4 -
cuneiforme dea modo corredizo a lo largo del plano de sima-
tr{a S. E1 mismbro primario 4 presenta daos superficies de
cuffa planas 4a, que estén inclinadas entre s{ en un éngulo
de cutia 3 (figure 4). En la carcasa 1 esté apoyado ademis,
frente a la superficie de tope 4a, unnmiembro secundario 5
también de modo corredizo en la direccién del planc de si=-
metrim 8, Este mismbro secundario presanta en su cara vuel
ta hacim las supsrficies de tops 4a, una place de presién
6, de acero sndurecido, con una superficie de contratops
68, En el sxtrsmo de la carcasa 1 estd prevista una pleza
terminal 7 y estd unida fijaments con la carcasa por medio
de una rosca 8, Entre la pisza terminal 7 y el miembro se~
cundario 5 wetén dispusstos varios resortes de platillo 9,

que sjercen sobre sl mismbro sscundaric S una presién di-

rigide en la direccién hacia la pieza de tope 2.
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Contra las superficies de topes 4a, se gplican los dos rodi-
llos 10, dispuestos a modo de imagen refleja respacto al =

plano de simetrfa §, de un primer par de rodillos, que al

4a. Los rodillos 10 son libremsnte mSvilas, es decir que =
sus ajes l0a no estdn apoyados en ninguna otra parte de -
conétruccién. Lo mismo se refisre fambién @ los ejes lla da|
los rodillos 11 del saegundo par de rodillos 11, gue watén
dispuestos de modo desplazado Prente al primsr par de rodi-
llos, en la dirsceidn de la punta de la cuffa 4b. Los rudi=-
llos 10, 11 de ambos pares de rodillos se apoyan unos sobre
otros, y los rodillos 1l del negunda par se aplican contra
la superficle da contra-topas 6a. Los rodillos 10, 1l 3on -
as{ llamados rodillos de cilindro; tales como ss utilizan ef
los rodamientos de rodillos y se componen de acerc endura=-
cido.

Igualmente estd rectificada y sndurecida la superficie de.
tope 3. Como puede observarse ademds sn la figura 3, las sut
perficies frontales de los rodillos 10, 11 sstén aplicadas
contra piezas de relleno 12 en forma de segmento y se gufan
por estas piezas de rellenc. El aspacio ericerrado por las
superficies de tops 3, las superficiles de contra topes 6a y
la carcasa 1, sstd casi totalmente lleno de aceite. Para im-

pedir una salida del aceite estén previstos anillos de re-

Parg que ol nusvo amplificador de fuerza funcione perfecta-|
mente tisnen qué cumplirse ciertas condiclones previas geo~

métricas qua se sxplicardn més detalladaments en lo qus si-

gue, por medioc de la figura 4o Como pusde observarse de la
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figura 4, la superficie 3 de tope esté inclinada en un &n-
gulo de inclinacidnd\ frents al plano de simetrfa $. Eate
éngulod\ importa en el ajemplo de ejecucién ventajoso, ilu%
trado en las figuras 1 a 4, aeproximadamente 702, La contra-
superficis 'y encierra con sl planc de simetria 8 un dngulo
Y qus, en este ejemplo de sjscucién, importa 902, Las dos
superficies de cufia 4a del miembro primario ¢ sncierran un
ngulo f de 399, La lfnea de contacto, en la qua el rodillc
10 del primer 5ar.de rodillos toca la superficie de tops -
3y se designa con B1. El rodillo 1l del segunda par Je. ro-
dillos entra en contacto eon la superficis de contra-tope
6a en la linea da contacto B2, Ambos rodillos 10, 11 eniraf
an contacto rec{procaments en la linea de contacto B. Ahord
es importants que los diémetros de rodille Dl y D2, los =
dngulos de inclinacidne{yY de las supsrficies de apays 3,
62, y sl éngulo da cuffa /3 dsl miembro primaric 4 astén ele-
gldos de tal modo gue, en todas las posiciones de funcio-
namiento del amplificador de fuerza, los sjes 1lDs, lla ds
los rodillos 10, 11 en contacto, estén situados siempre sg
bre la cara vuelta hacia el plano de simetria S de la lInaﬁ
de enlace V entre las linsas de contacto Bl y B2 da estos
rodillos, con sus supsrficies ds apoyo 3, 6a.

De esta manera actla sobrs los dos rodillos 10, 11, en to=-
das leas posiciones de funcionamiento, siempre un componen~-
te de fuerza dirigido en el esentido hacia sl plano de si-~
metria 8 qus, por lo menos, mantiens los rodillos de un -
par de rodillos sn aplicacidén contra las superficles da -

oufiz 4a dal miembro primerio 4. También an la posicidn de

partida, ilustrade en la figura 1, esta aplicacién se ga-
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rantiza por la fuerza de los resorteos de platillo 9.

En la forma de ejecucién ventajosa, iluatrada en las figu=-
ras 1 hasta 4, se extienden las superficies de aufia 4a dal
miembro primario 4 hasta los rodillos ll del sagundo par de
rodillos. Las superficies de cuffa 4a, formaen por ello tam-
bién supsrficies centradoras para los rodillos 1l del segunet
do bar de rodillos. Un centrado esxacto dg los rodilloa 1o,
11 de ambos pares de rodillos es de gran importancia baéa
la funcién del amplificador de fuerza.

S§i el miembro primario 4 se musve en la direccién P hacia
abajo, entonces sus superficies de cuffa 4g ejergen sobre -
los rodillos 10 del primer par de rodillos una presién di-
rigida hacia fusra., Los rodillos se comprimen hacia flera. y
ruaedan sn sllos sabré las superficies de tope 3. Por ei mo-
vimiento de rotacidén de los rodillos 18 se arrastran tambiép
loa rodillos 11 del segundo par de rodillos gus, a su vez,
ruadan sobre las superficies ds contra-tope 6a. Si ahora se
dejase sin consideracidn el esngrase y la friccién, sntonces
log rodillos 1l del segundo par de rodillos en su movimien-
to se alejarf{an hacia fuera algo ds la superficie de cufia
4a, ya que se musven sobre las superficies de contra-tope
6a, que estan dispusstas perpendicularmente al planc de si-
metria, mientras gque las superficies de tope 3 encisrran un
éngulo agudo ﬁon el planc de simetria S. Cuando ss mueve la
cufa contrariamente a la direccidn de la flecha P, entonces,
inversamente, los rodillosvlo,'ll también volverian a mover-
g8 hacia su posicidn de partida.

Condicionado por diferentes condiciones de friccidn, conmo-

ciones y ‘semejantes, sin embarge, pusede presentarse un cier-
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to resbalamiento entre los rodillos 10, ll, en lo que este
resbalamiento puede ssr diferente en los rodillos a amboe
lados del plano de simetria S. Los dos rodillos 1l del par
de rodillos inferior puedsn alejarse en ello diferenciada-
mente lejos desds el plano de simstria S. Estos movimien-
tos, sventualmente poco diferentes, podrian sumarss en var
rias alternativas de carga. Por ssta razdn es importante,
gue los rodillos 1l del segundo par de rodillos, por lc me-
nos en su posicidn de partida, se centren sismpre de nuevo
por aplicacidn en superficies centradoras, sn este caco -
por las auperficies de cufia. 4a. Los rodillos 10 del primer
par de rodillos, de todos modos,vestén centrados por cons-
tante aplicacidn contra las superficies de cufia 4a.

Para alcanzar un centrado de los rodilles 1l dgl par de ro+
dillos infarior, no sflo en la posicidén de partida del am-
plificador de fuarza, sino an tndas las posiciones de funcip
namisnto, se hace uso adecuadamente de las medidas descri-
tas en lo que sigue,

Los didmetros de rodillo Dl y D2, los &ngulos de inclina-
ciﬁn(k yYy de las superficies ds apoyo 3, 6a frente al plat
no de simstria 8 y el dngulo ds ouﬁalﬁ del miembro prima=
rio 4 se eligen de tal modo que el éngulocf 1l entre la su-
pexficie de tops 3 y un plano tangencial, gue pasa por la
1{nea de contmoto B de los rodillos an contacto 1l es ma-
yor que el dngulo de friccién@ . Igualments el dngulo S
2 entre el plano tangencial T y la superficie des contrato-
pe 6a, @8 mayor que Bl angulo da fricci6ny « Cuando los =

dngulos J1 y J 2 son mayores que al dngulo de friccién, -

entonces ambos rod;llos 10, 1l siempre ss comprimen en la
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direccién haola las superficies de cufa 4a y sa mantienen
en aplicacién con éstas en todas las posiciones de funcio-
namiento del emplificador de fuerza. En ello se manifiesta
entre los rodillos 10, 1l un cierto resbalamiento. Este raes+t
balamisnto, sin smbargo, es relgtivamente pequsfio, de modo
que no pueds observarse, segln ha demostrado la sxperisncia
ningln desgaste notable. Esto debe achacarse a que los rodis
llos 10, 11, como se utilizan normalments como rudilléQ}EQ
cojinete, estén muy Pinamente rectificadas y pulidos y tam-
biéh presentan una elevada dureza superficial. Entre Las susg
parficies da cuffa 4a y los rodillos ll infaeriores se mani- |
fiesta un movimiento deslizante, ya gque las superficiss ns
mueven opusstamente entre s{..Tampoco aqui pudoc comprobarss
ningdn desgaste notabls, ya qué la compohanta de fuerza’diQ
rigida hacia el plano de simetria es relativamente pequeda.
En conjunto'ée comprobd que los fenémehos de desgaste son -
despreciablemente psquefios y frente a ello se consigusn muy
considsrables ventajas, si los rodillos 10, 1l de ambos pa~
res de rodillos, en todas las posiciones de funcionamiento,
se sostisnen, por las medidas descritas, sn constants apli~
cacifn a las superficies de cufia 4a, Los rodillos de ambos
pates de rodillos dfectivaments entonces se solicitan de =
modo uniformae, se alcanza que los rodillos siempre vuslvan
a.su posicifn ds partida, que no se atasquen o gue uno de
ias rodillos ss presione hacia fusra de manera incontrola-
da. Para que ssto esté asegurado, los énéuloscfi y’Af2 an
ninglin caso deben estar por debajo de 32,

Ademés ss convenienks gue los diémetros’da los rodillos Dl

en dependencia del &ngulo de cufia /3 del miembro primaric 4
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esten slegidos de tal mansra que en posicifn de partida del
amplificador de fuerza M1 y M2 presenten la misma distancia
desde 8l planc de simetrf{a y estoc en todas las posiciones
da funcionamiento. Las dimensiones de construccién del am-
plificador de Puerza se mantienesn por sllo de un modo épti=
mamsnte paqueRo. En el ejemplo de esjecucidn espscialmente
ventajoso, ilustrado en la figura 1, importa el &ngulo ds
cufia /3 aproximadamente 398, E1 didmatro D1 ds los rodillos
menores 10 importa 10 mm, el difmetro D2 de los rodillos ma
yores 1l as de 14 mm.

Ademds ha demostrado ser conveniente que el 4ngulo agudo A
qua encierra la superficias de tope 3 con el plano de sima-
tria y el semi-&ngulo f§ de cufa se complementa aproxipada~
mente @ 90%. La superficie de tope 3 entonces efaectivamente
ae encuentra iproximadamanto psrpendicular a la superficie
de cufia 4a.

En modificacién del sjamplo de ejecucidn, ilustrado en las
figuras 1 a: 4, los rodillos 10, 1l de ambos pares de rodi-
llos también pueden mostrar igual didmetro. Sin embargo en-
tonces no se consigue un apravechamisnta Sptimo del espa-
clo. La disposicién de la superficie de contratops 6a par-
pendicularmente al plano de simetrf{a S tisne la ventaja que
para ambos rodillos 1l del segundo par da rodillos puade =
utilizarse una pleca de presién B pasante con una superfi-
cie de spoyo plana, Dado sl caso, sin smbargo, también ser{
posible constituir sl dngulo de inclinaciény, que encierra
las superfiocies de contra~tope 6a con sl plano ds simetria,

como &ngulo agudo,

Eate Ultimo es sl caso en ol sjgmplo de sjecucidén ilustrar

-t
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do en la figura 5. En este ejemplo de ejscucién snoierran
las superficies de contratope 6' a un éngulo }( de BBR con
ol plano de simatrfa S. Las superfiocles da tope 3J aatén in
clinadas en un dngulo de 758 respecto al plano ds simetrzia
S. Loa difmetros de los rodillos 10! y 11' da ambos pares
de rodillos tisnsn igual valor. En ssts ejemplo de sjecu~
cién as importante qus entrs los rodillos 10' y 11! en lo
posible no se manifieste ningln resbalamisnto. Por sété -
razén, el fngulo 7{ ly gue encierran las superficliea de =
contratope 6'a con una psrpendicular N respacto al plan$ -

de simstrfa 3, ssa menor que el &ngulo da friccién,y « De

cacidn con aceits el éngula'( , tiene que ser mayor qué_-
g7,

AL accionar el miembro primario 4%, los rodillos 10' dal

primer par de rodillos ss presienan hacia el exterior y -
arrastran en ellos por fuaerza de friccidm, los rodillos 11
del segundo par de rodilleos, que tambidn se mgeven~ﬂacia -
el sxterior. Si en ello por condibionas de friccidn dife-

renciada, por conmociones o andlogos se manifaestase un'ras-
balamiento indessado entrs los rodillas 10' y 11' entoncss
uno o ambos rodillos 11' se moverdn hacia el exterior paor

un menor importe los rodillos 103; Cuando al deslastrarse

eMhiembro primarioc 4' vuelve a su posicién de partida en--
tonces todas los rodillos 10', 1l1). se mueven de nusvo en =
la direccidn hacia el planc de simetria S. En 8llo el rodi-
llo 11! movido menos lo jos hacia sl exterior a consscusnci

del resbalamiento, llegard prematuraments a aplicarse so-

bre una de las superficies cantradoras 14, dispusstas a -
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modo de imagen refleja raspecto al plano de simetria S y por
ello ss centra autométicamenta de nuevo hacia su posicién -
de partidas Las partes restantes del sjemplo de e jecucién,
1lustrado an.la figura 5, corresponden en su funcién a las
partes del ajemplo de sjecucién primsraments descrito y, por
lo tanto, se dasignan con los mismos signms de referencia -
aadiendo la raya de {ndice. La dascripcién reapectiva del
primer sjamplo de ejescucidn sirve en sl mismo santido tam-
bién para el segundo ejemplo de sjecucidn.

La presente patente de invencidn recaerd sobre las siguien-

tos reivindicacioness
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REIVINDICACIONES

l.,~ Majoras en la conatruccidn da reforzadorss meodnicos =

da fuarza; con un miembro primario @uneiforme, que es cofrg
dizo entre un primer par de dos rodillos, dispusstos a modo
de imagen reflejada respscto a un plano de simstria, a lo
largo del planc de simetr{a y un miembro secundario cnﬁre-
dizo en la misma dirsccién, caracterizadas porque cadpagno
de los rodillos libremente mévilas del primer par de ;Jdi-
llos se apoya,rpor u;a parts,,en una supérficie astaciang-
ria de topa y, por otra parte, sobre un redillo lihramﬁhte
pévil axilmente paralslo da un segundo par de rodillos, que
satd dispuesto desplazado en la dirscoifn de la punta qo

la cufia respecto al primer par ds rodillos, pordua los ‘ro=
dillos del ssgundo par de rodillos se apoyan en supe:fiﬁias

de contratope dsl miembro secundario, porque por lo menas

- las superficiss de apoyo de un par de rodillos incluysn con

el plano de simetria un &ngulo de inclinacidn que ss menor
qus 908, porque para el centrado de los rodillos dal sagun=-
do par'de rodillos, en pogicidén de partida, estén previstas
éuperficies centradoras, dispuestas a modo ds imdgenes re-
flejadas respecto al plano de simetrfa, entrs los rodillos
de ests segundo par de rodillos y porque los rodillos en =
contacto y sus superficies de apoyo, bnr una disposicidn de
muslle, actuante sobre sl miembro secundaric, se mantisnsn
en aplicacién constante, estando elegidos 8l didmetro de -
los rodillos, lo# éngulos de‘inclinacién de las superficies
de apoys y sl dngulo ds cuffa del miembrs primario de tal -

modo que en todas las posiciones de funcionamisnto del rae- -
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zador de fusrza los ejes de dos rodillos en contacto siem=-
pre satén situados en el lado, vueltoc hacia el plaﬁo de ai-
matr{a, de la linsa de enlace entre las linsas ds contacto
de estos rodillos con sus superficies de apoyc.

2,~ Mejoraw sagdin la reivindicacién 1, caracterizadas por-
gue las superficies de cuffa del miembro primario aa'extian-
den hasta sl segundo par de rodillos y forman también las
superficise centradoras paia los rodillos del segunde.par
de rodillos.

3.= Majoras seglin la reivindicéciﬁn 2, caracterizadag por-
que los rodillos del primer par de rodillos prassntan un
didmetro menor que los rodillos del segundo par de rodin
llos,

4.= Majoras seglin las reivindicacionss 2 y 3, caracteriza=~
das porqus los didmetros de los rodillos, los dngulos da -
inclinacién de las superficies de aboyo frente al plano de
simetr{a y sl &ngulo de cufia del miembro primario estan -
elegidos de tal modo que los éngulos entrs la superficie -
de tope y un plano tangencial que pasa por la l{naa de oont
taocto de los rodillos en contacto, as{ como entre ssts ﬁlt+
mo y la superficie de topw, es mayor que el &ngulo de friot
cidn,

B.~ Mejoras segln la reivindicacién 4, carscterizadas por-
que todas las partes mfviles en contacto del reforzador de
fuorzi rodagdo por una carcasa, estén lubrificadas con -
aceits y los difmetros de los rodillos, los éngulos de in-
clinacién d; las superficies de apoyo frents al plano de ~

simetrf{a y sl #ngulo de cula del mismbro primario, sstén -

elegidos de tal modo que loes &ngulos entre la superficie
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de tops y un planoc tangenclial, gue pasa por la linea da -
contacto de los rudillué en contacto, as{ como entre sstas
Gltimo y la superficie ds tope, sa mayor que 38,

6.~ Mejoras aagdh la reivindicacidn 4, caracterizadas por=
que los diémetros de los rodillos, en dependencia del éngu;,
lo de cuffa del miembro primario, oatén olaegidos de tal mo-~
do que, en posicién de partida del reforzador de fuerza -
las lineas de snvuslta més exteriores de dos rndillos?aé -
contacto estén situadas aproximadamente sobre un plano tan-
gencial comin que transcurre paralelamente al plano ds oi-
metria,

Te= Mejoras segin las reivindicacionss 2 a 6, ocaractarizi~
das porque la superficie de tope incluye con el plano cde =~
simetria, un &ngule agudo, mientras que la superficie -de- -
tops se extiende perpendicularmente al plano de simetriac
8+~ Mejoras seglin la reivindicacién 7, caracterizadas pér-
qus el &ngulo agudo, que incluye la suparficie de tope con '
el plano de aimatria, y el semi-&ngulo de cuMa, se compla=
mentan aproximadaments a 908,

9.~ Mejoras aegﬁn la raivinéicacién 8,'caracterizadas‘pur-
qua el &ngulo de cufia imparta aproximadamente 388 408 y el
didmetro de los rodillos del segundo par de rodiilos 88 =
aprbximadamente 1,4 vecas mayor qué sl didmetro de los ro~-
dillos del primer par de rodillos.

10,~ Mejoras segin la reivindicacidn 1, caracterizadas por-
que los rodillos de ambos pares de rodillos presantan gl -
mismo difmetrde

1l.~- Mejoras segln las reivindicacionss 1 y 9, caracteriza-

das porque las superficies de tope y las superficies de -
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contratope frente al planc de simetrfa estdén incdinadas sn
direaciones opuestas,

12,~ Mejoras segin la reivindicacidn 11, caracterizadas =
porqus el &ngulo, que incluyen las superficies de contrato-
pe con una perpendiculaer al plano de simetria, es menor qug
el 4ngulo de friccidn,
13,~ Mejoras segdn la reivindicacién 12, caracterizadas poz
que, on el caso de partes mfviles, lubrificadas con acelfe,
del reforzador de fuerza, rodeado por una carcasa, el 5"901
lo da inclinacidn, que aencisrran las superficiss de aontra-
tope con sl planc de simetrfa, es mayor qus 878,

14,~- " Mejoras sn la construccién de reforzadores mecéni-
oos‘d; fusrza®,

Seglin se describa y reivindica en la presante memoris dos-
criptiva la cual consta de 18 hojas escritas y foliadas .a
mﬁquina por una sola de sus caras y los planos que a la =
misma se acompafiane

Madrid, a 27 de Octubre de }.978
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