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El invento te refiere a un reforzador mecánico da fuerza cor 

un miembro primario cuneiforme, que ee corredizo entre un - 

primer par de rodillos, dispuestos como una imagen refleja 

respecto a un plano de simetría, a lo largo del plano de si­

metría y un miembro secundario corredizo en la misma direc­

ción.

En un reforzador da este tipo de fuerza conocido están.pro­

vistas dos palancas acodadas, que están dispuestas como ima­

gen refleja reapeoto al plano da simetría. Estas palancas 

acodadas aon osoilables en cada caso alrededor de un eje, 

estando apoyadas en una carcasa y soportando en el extremo 

da cada uno de sus brazos de palanca, en cada caso, un ro­

dillo, giratorio alrededor de un eje en la palanca acodada 

(véase la memoria de la patente de Estados Unidos na - -* 

2.443.775).

Sobra los rodillos dispuestos en los brazos de palanca:más 

largos da las palancas acodadas actúa la cuña dal miembro 

primario y haca oscilar en ello cada palanca acodada: alre­

dedor de su aja longitudinal.

El segundo rodillo,,previsto en el brazo da palanca más cor-- 

to presiona sobra un perno, que está apoyado corredizamente 

en la carcasa y forma el miembro secundario. Los dos miem­

bros secundarios actúan sobra la mordaza tansora móvil y un 

tornillo de apriete. Este reforzador mecánico de fuerza co­

nocido es da construcción cara, ya que se compone da un gran 

número de piezas individuales. Los ejes, alrededor de los - 

cuales están apoyados los rodillos giratoriamente, y tam­

bién los ejes da apoyo de las palancas acodadas, están ex­

puestos a considerables fuerzas y por ello también a un -

- 1 -
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fuerte desgaste. Como los mismos sólo puedan solicitarse - 

limitadamente, este reforzador mecánico de fuerza conocido 

o bien presenta un gran tamaño de construcción o con el mis­

mo sólo pueden conseguirse fuerzas de tensión relativamen­
te reducidas. A causa del gran número de piezas individua­

les también son relativamente elevados los costes de monta­

je.

El invento tiene como base al problema de crear un reforza­

dor mecánico de fuerza del tipo mencionado inicialmento, - 

que es más sencillo en su estructura, presenta menos piezas 

individuales, puede fabrioarsa de un modo más económico, - 

posea una pequeña dimensión de construcción y trabaja-con - 

escasez de desgaste.

Esto se alcanza según el invento porque cada uno de los ro­

dillos libremente móviles del primer par de rodillos se apo­

ya, por una parte, en una superficie de tope estacionaria 

y, por otra parta, sobre un rodillo libremente móvil, axil­

mente paralelo, de un segundo par de rodillos, que está dis­

puesto en la dirección da la punta de la cuña de modo des­

plazado frente ql primer par de rodillos, porque los rodi­

llos del segundo par de rodillos se apoyan en la superficie 

de contra-tope del miembro secundario, porque por lo menos 

las superficies de apoyo de uno de los paras de rodillos - 

encierran, con el plano de simetría, un ángulo de inclina­

ción que es menor que 90%, porque, para al centrado de los 

rodillos del segundo par de rodillos, satán previstos en la 

poaioión de partida, a modo da imagen refleja reapeoto al 

plano de simetría, unas superficies csntradoraa entre loa 

rodillos de esta segundo par da rodillos y porque los rodi-
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líos en contacto y aua superfioias da apoyo se aoatianan an 

constante aplicación por medio da una disposición da reaor­

ta, actuante sobra al miembro secundario, aatando elegidos 

al diámetro de loa rodillos, al ángulo da inclinación de la 

superficie de apoyo y el ángulo de cuña del miembro prima­

rio da tal modo que, an todas las posiciones de funcionamier 

to del amplificador de fuerza, los ejes de dos rodillos en. 

contacto están siempre situados sobre el lado vuelto hacia 

al plano de simetría de la linea da enlace entra las lineas 

da contacto da estos rodillos con sus superficies da apoyo.

En ol nuevo amplificador mocánioo do fuerza so suprimen to­

dos loe ojos de apoyo para loa rodillos, tambión faltan pa­

lancas acodadas o análogos. Las restantes pocas partas de - 

construcción dal amplificador de fuarza son de fabricación 

sencilla y barata. Las superficies da apoyo planas dal tope, 

así como del contra-apoyo, pueden construirse de un modo muy 

sencillo por fresado y rectificación lo mismo que las super­

ficies de la cuña dal miembro primario. Para los rodillos, 

fuertemente solicitados, pueden emplearse rodillos da cilin­

dros, usuales en el mercado, como se montan en gran número 

da piezas en los rodamientos de rodillos. Como estos rodillos 

da cojinete de rodillos se fabrican en un número extraordi­

nario de piezas, también pueden obtenerse económicamente. Los 

costes de montaje del nuevo amplificador mecánico de fuarza 

también son muy bajos, ya que los rodillos astán oalocados 

sólo sueltos uno sobre otro, respectivamente sobre sus su­

perficies da apoyo y pueden insertarse sin gran gasto da - 

montaje y de tiempo, simplemente an una carcasa, que rodea 

al amplificador de fuerza. Como durante la carrera de fuer-
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za, todas las partas en contacto ruadas unas sobra otras - 

ampliamente, sin resbalamientos, con contacto lineal, la - 

fricción y por ello también al desgaste se reducen a un mí­

nimo. Además, en al nuevo amplificador de fuerza la relación 

da multiplicación puade variarse fácilmente, variando el - 

ángulo de inclinación de la superficie de tope y/o el ángu­

lo da cuña del miembro primario. Es algo importante para un 

modo de funcionamiento seguro del nuevo amplificador de fueí 

za, también las superficies centradoras, dispuestas a modo 

de imagen refleja respecto al plano da simetría entre los - 

rodillos del segundo par de rodillos, ya que por esta super 

ficies centradoras se centran de nuevo los rodillos en au 

posición da partidas

Una configuración especialmente ventajosa del amplificador 

de fuerza aagón el invento consiste en que las superficies 

de cuña del miembro primario se extiendan hasta el segundo 

par de rodillos y también forman las superficies centrado- 

ras para los rodillos del segundo par da rodillos. Por as­

ta constitución, por una parte, se consigue un modo de oona 

trucción especialmente sencillo y, por otra parta, también 

se alcanza una seguridad de funcionamiento especialmente - 

grande, ya que los rodillos de ambos parea de rodillos pue­

den encontrarse en aplicación constante contra la cuña, y 

por lo tanto, no sólo an posición da partida, sino en cual­

quier posición de funoionamianto dal amplificador da fuer­

za puedan oantraraa y eoatanaraa en su posición correcta.

Para mantener lo menor posible al tamaño de construcción * 

dal muevo amplificador de fuerza, es ventajoso que los ro­

dillos dal primar par presenten un diámetro menor que loa
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rodillos del segundo par de rodillos. Por ello, en afecto, 

las líneas da envuelta exteriores de los rodillos de ambos 

pares tienen aproximadamente la misma distancia del plano - 

común da simetría y, por ello, se consigue un aprovechamien­

to óptimo del espacio.

Otro desarrollo adecuado consiste en que los diámetros de 

los rodillos, los ángulos da inclinación de las superficies 

de apoyo, frente al plano de simetría, y el ángulo de cuña 

del miembro primario, están elegidos da tai modo, que al 

ángulo antro la superficie da tope y un plano tangencial, 

que pasa por la línea da contacto de los rodillos, que se - 

encuentran en contacto,,así oomo entra asta último y la su­

perficie de contra-topa es mayor que al ángulo de fricción. 

Por alio se alcanza que en cualquier posición de funciona­

miento los rodillos d8 ambos paras, por la superficie da - 

tope y la superficie de oontratope, se comprimen en la di­

rección hacia la cuña común del miembro primarlo y se en­

cuentran en aplicaciónnconstante a esta cufia.

Por ello, los rodillos en cualquier posición da funcionamiej) 

to, se sostienen mediante la cuña en su posición correcta.

El ángulo de fricción^* es una función del coeficiente de - 

fricción o del número da frieción/Aes dacir̂ u.*" tg $ .

Otros desarrollos ventajosos del nuevo amplificador de fuer 

za se caracterizan en las restantes subreivindicaciones.

El invento se explicará más detalladamente en lo que sigue 

por medio de ejemplos de ejecución, ilustrados en el dibus- 

jo. Muestran:

La figura 1, una sección longitudinal por una primera forma 

da ejecución del amplificador de fuerza en posición da par-

________________________ ) - 5 -
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ti da,

La figura 2, una sección longitudinal an posición tensada, 

La figura 3, una sección transversal según la linea III - 

III de la figura 1,

La figura 4, detalles del amplificador de fuerza, ilustra­

do en la figura 1, a escala aumentada,

La figura 5, una sección longitudinal por un segundo ejamr 

pío da ejecución.

En al dibujo se ilustra un primar ejemplo da ejecución del 

amplificador da fuerza an las figuras 1 a 3 aproximadamen­

te a tamaño natural. En una carcasa 1 está dispuesta esta­

cionariamente una pieza da tope 2, que presenta superficie* 

da tope 3 planas, inclinadas de modo cuneiforme entra sí. 

En la pieza de tope 2 está apoyado un miembro primario 4 - 

cuneiforme da modo corredizo a lo largo del plano de sime­

tría 3. El miembro primario 4 presenta.dos superficies da 

cuña planas 4js, qus están inclinadas entra sí en un ángulo 

de cuña (figura 4). En la carcasa 1 está apoyado además, 

frente a la superficie de tope 4g, unnmiembro saoundario 5, 

tambián da modo corredizo an la dirección del plano de si­

metría) S. Este miembro secundario presenta en su cara vual 

ta haoiai las superficies de tope 4a, una placa) de presión 

6, de acero endurecido, con una auparfioia de oontratope 

6&. En el extremo de la caroaaa 1 está prevista una pieza 

terminal 7 y está unida fijamente con la carcasa por medio 

de una rosea 8. Entre la pieza terminal 7 y el miembro aa- 

oundario 3 satán dispuestos varios resortes de platillo 9, 

qus ejercen sobre el miembro secundario 5 una) presión di­

rigida en la dirección hacia la pieza de tope 2.
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Contra laa superficies da topa 4¿, aa aplican loa doe rodi- 

iloa 10, diapueatoa a modo da imagen refleja raapacto al * 

plano da aimatría 3, da un primar par da rodillos, que al 

miamo tiempo también aa aplican a las superficies da cuña 

4a. Los rodillos 10 aon libremente móviles, aa decir que - 

aua ejes lt!a no están apoyados en ninguna otra parte de - 

construcción. Lo miamo aa refiera también a los ejes lia da 

loa rodilloa 11 del segundo par da rodillos 11, que estén 

diapueatoa de modo desplazado frenta al primar par de rodi­

llos, en la diraooión de la punta da la cuña 4b. Loa rodi­

lloa 10, 11 da ambos paras da rodilloa aa apoyan unos sobra 

otros, y loa rodillos 11 del segundo par ae aplioan contra 

la superficie da contra-topa 6a. Loa rodilloa 10, 11 aon - 

así llamados rodillos da cilindro, tales como se utilizan en 

los rodamientos de rodillos y se componen de acero endure­

cido.

Igualmente está rectificada y endurecida la superficie da 

tope 3. Como pueda observarse además en la figura 3, las su­

perficies frontales da los rodillos 10, 11 están aplicadas 

contra piezas de relleno 12 en forma de segmento y se guían 

por estas piezas de relleno. El espacio encerrado por las 

superficies de tope 3, las superficies de contra topa 6a y 

la carcasa 1, está casi totalmente lleno de aceita. Para im­

pedir una salida del aceite están previstos anillos da re­

tención 13.

Parq que el nuevo amplificador de fuerza funcione perfecta­

mente tienen que cumplirse ciertas condiciones previas geo­

métricas que se explicarán más detalladamente en lo que si­

gue, por medio de la figura 4. Como pueda observarse da la

- 7 -
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figura 4, la auperficia 3 de tope está inclinada an un án­

gulo de inclinación^ frente al plano de simetría 3. Este 

ánguloimporta en al ejemplo de ejecución ventajoso, ilut 

trado an las figuras 1 a 4, aproximadamente 70R. La contra- 

superficie y  encierra con el plano da simetría 3 un ángulo 

Y  que, en este ejemplo de ejecución, importa 90a. Las dos 

superficies da cufia 4a del miembro primario 4 encierran un 

ángulo de 390. La línea de contacto, en la que el rodillc 

10 del primer par de rodillos tooa la superficie de tope - 

3, ee designa con 81, El rodillo 11 del segundo par de ro­

dillos entra an contacto con la superficie de contra-tope 

6a en la línea de contacto B2. Ambos rodillos 10, 11 entrar 

an contacto recíprocamente en la línea de contacto B, Ahort 

es importante que los diámetros da rodillo 01 y 02, ios - 

ángulos de inclinación^ y Y  de las superficies de apoyo 3, 

6a, y el ángulo da cuf!a ̂  del miembro primario 4 estén ele­

gidos de tal modo que, en todas las posiciones de funcio­

namiento dal amplificador de fuerza, loe ejes 10a, lia de 

los rodillos 10, 11 an contacto, estén situados siempre so 

bra la oara vuelta hacia el plano da simetría 3 de la línea 

de enlace V entre las líneas da contacto B1 y B2 de estos 

rodillos, oon sus superficies da apoyo 3, 6a.

De esta manera actúa sobre los dos rodillos 10, 11, en to­

das las posiciones da funcionamiento, siempre un oomponen- 

ts de fuerza dirigido en el sentido hacia el plano de si­

metría 3 que, por lo menos, mantiene los rodillos de un - 

par da rodillos an aplicación contra las superficies da - 

cuñe 4¿ del miembro primario 4. También en la poeioión de 

partida, ilustrada en la figura 1, esta aplicación se ga-
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En la forma de ejaoución ventajosa, iluatrada en las figu- 

raa 1 hasta 4, se extiendan laa superficies de cuña 4g del 

miembro primario 4 hasta loa rodillos 11 del segundo par da 

rodillos. Las superficies da ouña 4a, forman por ello tam­

bién superficies oantradoras para loe rodillos 11 del segun­

do par da rodillos. Un centrado exacto de los rodillos ID,

11 da ambos pares de rodillos es de gran importancia para 

la funcién del amplificador de fuerza.

Si el miembro primario 4 se mueve en la dirección P hacia 

abajo, entoncea aua superficies da cuña 4¿ ejercen sobre - 

loa rodillos 10 del primar par da rodillos una presión di­

rigida hacia fuera. Loa rodillos aa comprimen hacia fuera.y 

ruedan en ellos sobre las superficies de tope 3. Por el mo­

vimiento de rotación da los rodillos 18 se arrastran tambiár 

loa rodillos 11 del segundo par da rodillos que, & su vez, 

ruedan sobre las superficies de contra-topa 6a. Si ahora.se 

dejase sin consideración el engrase y la fricción, entonces 

los rodillos 11 del segundo par da rodillos en su movimien­

to se alejarían hacia fuera algo da la superficie de cuña 

4a, ya que se muevan sobra las superficies de contra-tope 

6a, que están dispuestas perpendicularmante al plano de si­

metría, mientras que las superficies de tope 3 encierran un 

ángulo agudo con el plano de simetría S. Cuando se mueve la 

cuña contrariamente a la dirección da la flecha P, entonces, 

inversamente, los rodillos 10, 11 también volverían a mover­

se hacia su posición de partida.

Condicionado por diferentes condiciones da fricción, conmo­

ciones y semejantes, sin embargo, puede presentarse un cier-
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to resbalamiento entre los rodillos 10, 11, en lo quB este 

resbalamiento puede ser diferente en los rodillos a- ambos 

lados del plano da simetría 3. Los dos rodillos 11 del par 

de rodillos inferior puedan alejarse en ello diferenciada?- 

mente lejos desde el plano de simetría 3. Estos movimien­

tos, eventualmenta poco diferentes, podrían sumarse en var 

rias alternativas de carga. Por asta razón as importante, 

que los rodillos 11 del segundo par de rodillos, por lo me­

nos en su posición de partida, se centren siempre da nuevo 

por aplicación en superficies centradoras, en este caso - 

por las superficies de cuña. 4a. Los rodillos 10 del primar 

par de rodillos, da todos modos, están centrados por cons­

tante aplicación contra las superficies de cuña 4a.

Para alcanzar un centrado da los rodillos 11 del par de ro­

dillos inferior, no sólo en la posición da partida del am­

plificador de fuerza, sino en todas las posiciones de fuñe; 

namiento, se hace uso adecuadamente da las medidas descri­

tas en lo que sigue.

Los diámetros da rodillo DI y D2, los ángulos de inclina­

ción^ y Y  de las superficies de apoyo 3, 6a frente al pla­

no de simetría 3 y el ángulo de ouña ̂ 3 del miembro prima­

rio 4 se eligen de tal modo que el ángulo cf 1 entra la su­

perficie de tope 3 y un pleno tengenoiel, que pees por le 

línea de oontaoto B de loe rodillos en oontaoto 11 ee ma­

yor que el ángulo da fricción^ . Igualmente el ángulo 

2 entre el plano tangencial T y la superficie de contrato­

pe 6a, es mayor que el ángulo da fricción^ . Cuando los - 

ángulos Jl ycf 2 son mayores que al ángulo da fricción, -

o

30 entonces ambos rodillos ID, 11 siempre se comprimen en la
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dirección haoia laa auparfioies de ouña 4& y sa mantienen 

an aplicación con éstas en todas las posiciones de funcio­

namiento dal amplificador de fuerza. En ello se manifiesta 

entre los rodillos 10, lib un cierto resbalamiento. Este res-' 

balamianto, sin embargo, es relativamente pequeño, de modo 

que no pueda observarse, según ha demostrado la experiencia 

ningún desgaste notable. Esto debe achacarse a que los rodi" 

líos 10, 11, como se utilizan normalmente como rodillos-'da 

cojinete, están muy finamente rectificadas y pulidos y tam­

bién presentan una elevada dureza superficial. Entre las su-' 

parficiea da ouña 4a y los rodillos 11 inferioras se mani­

fiesta un movimiento deslizante, ya que las superficies se 

mueven opuestamente entre ai..Tampoco aquí pudo comprobarse 

ningún desgaste notable, yai que lai componente de fuerza di­

rigida hacia el plano de simetría es relativamente pequeña. 

En conjunto se comprobé que los fenómenos de desgaste son - 

despreciablemente pequeños y frente a ello se consiguen muy 

considerables ventajas, si los rodillos 10, 11 de ambos pe­

res de rodillos, en todas las posiciones de funcionamiento, 

se sostienen, por las medidas descritas, en constante apli­

cación a las superficies de cuña 4a. Los rodillos de ambos 

pares de rodillos dfectivamente entonces se solicitan de - 

modo uniforme, se alcanza que los rodillos siempre vuelvan 

a su posición de partida, que no se atasquen o que uno de 

los rodillos se presione hacia fuera de manera incontrola?- 

da. Para que esto esté asegurado, los ángulos</l y cf*2 en 

ningún caso deben estar por debajo da 3B.

Además es conveniente que loa diámetros de los rodillos 01 

en dependencia del ángulo de cuña 73 del miembro primario 4
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están elegidos da tal manara que an posición da partida dal 

amplificador da fuerza MI y M2 praaanten la; misma; distancia 

desda al plano da simetría y asto an todas las posiciones 

da funcionamiento. Las dimensiones da construcción dal am­

plificador da fuerza sa mantienen por alio de un modo ópti­

mamente pequeño. En el ejemplo de ejecución especialmente 

ventajoso, ilustrado en la figura 1, importa al ángulo de 

cuña aproximadamente 39B, El diámetro 01 de los rodillos 

menores 10 importa!10 mm, al diámetro D2 da los rodillos ma­

yores 11 as da 14 mm.

Además ha demostrado ser conveniente que al ángulo agudo , 

que encierra la superficie de tope 3 con el plano da sime­

tría y el semi-ángulo ̂  de cuña se complemente aproxi&adn- 

manta aa 90%. La; superficie de topa 3 entonces afectivamente 
se encuentra aproximadamente perpendicular a la superficie 

da cuña 4a.

En modificación del ejemplo da ejecución, ilustrado en las 

figuras 1 a;4, los rodillos 10, 11 de ambos pares de rodi­

llos tambián pueden mostrar igual diámetro. Sin embargo en­

tonces no se consigue un aprovechamiento óptimo dal espar­

ció. La disposición de la superficie de contratopa 6a par- 

pendicularmenta al plano da simetría S tiene la ventaja que 

para ambos rodillos 11 del segundo par da rodillos pueda - 

utilizarse una placa da presión 8 pasante con una superfi­

cie de apoyo plana. Dado al caso, sin embargo, tambián sarí< 

posible oonatituir el ángulo de inclinación Y, que anoiarrai 

las superficies de contra-topa 6& con el plano de simetría, 

oomo ángulo agudo.

Esta óltimo as al caso an el sjgmplo de ejecución ilustrar
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do an la figura. 5. En este ejemplo da ejecuoión encierran 

lae auparfioiaa da oontratopa 6' a un ángulo Y  da 88a con 

al plano da simetría 3. Laa auparfioiaa da topa 3 están in 

olinadaa an un ángulo da 75B respecto al plano da aimatria 

S. Loa diámetros de loa rodillos lOj y 11^ da ambos parea 

de rodillos tianan igual valor. En aata ejemplo da ejecu­

ción aa importante que entra loa rodilloa 10* y 11^ an lo 

posible no aa manifieste ningún resbalamiento. Por asta - 

razón, al ángulo 1, qua encierran laa auparfioiaa da - 

oontratopa 6.̂ a con una perpendicular N raapaoto al plana - 

da simetría 3, sea menor qua el ángulo da fricción ̂  . Oe 

alio antonoas pueda oaloularaa que an el oaao da lubrifi­

cación con aceita el ángulo Y  ! tiene que aar mayor que - 
87a.

Al accionar el miembro primario 4', loa rodillos 10^ dal 

primar par da rodillos se presionan hacia el exterior y - 

arrastran en ellos por fuerza de fricción, loa rodillos 11' 

del segundo par de rodillos, que también se mueven hacia - 

al exterior. Si en ello por condicionas da fricción dife­

renciada, por conmociones o análogos se manifestase un res­

balamiento indeseado entre los rodillos 10^ y 11' entonces 

uno o ambos rodillos 11' se moverán hacia al exterior por 

un menor importe los rodillos 10^. Cuando al deslastrarse 

elíáiembro primario 4' vuelva a su posición de partida en­

tonces todos los rodillos 1CP, llX, se mueven da nuevo en - 

la dirección hacia el plano de simetría S. En ello el rodi­

llo 11' movido menos lejos hacia el exterior a consecuencia 

del resbalamiento., llagará prematuramente a aplicarse so­

bre una de las superficies cantradoras 14, dispuestas a -



____________________________________________________________ - 14 -

1 modo de imagen refleja respecto al plano da simetría 3 y por 

ello se centra automáticamente de nuevo hacia su posición - 

de partida. Las partes restantes del ejemplo de ejecución, 

ilustrado en la figura 5, corresponden en su función a las 

partes del ejemplo de ejecución primeramente descrito y, poi 

3 lo tanto, se designan con los miemos signos da referencia - 

añadiendo la raya de índica. La descripción respectiva del 

primar ejemplo da ejeoución sirva an al mismo sentido tan)" 

bión para el segundo ejemplo de ejecución.

La presente patente de invención recaerá sobra las siguían- 

* tes reivindicaciones:

/
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i.- Mejoras an la oonatruoción da reforzadoras mecánicos - 

da fuerza, con un miembro primario dunaiforme, que es corra 

dizo entre un primer par de doa rodilloa, diapuaatoa a modo 

de imagen reflejada respecto a un plano da simetría, a lo 

largo del plano da simetría y un miembro secundario corre­

dizo en la misma dirección, caracterizadas porque cada-uno 

de los rodillos libremente móviles del primer par de rodi­

llos se apoya, por una parte,,en una superficie estaciona­

ría de topa y, por otra parte, sobre un rodillo libremente 

póvil axilmente paralelo da un segundo par de rodillos, que 

está dispuesto desplazado an la diraooión da la punta da 

la cuf!a respecto al primar par de rodillos, porque loa ro­

dillos del segundo par da rodillos se apoyan an superficies 

de oontratopa del miembro secundario, porque por lo menos 

las superficies de apoyo de un par de rodillos incluyen con 

el plano de simetría un ángulo de inclinación que es menor 

que 90a, porque para el centrado da los rodillos del segun­

do par da rodillos, en posición da partida, están previstas 

superficies centradoras, dispuestas a modo de imágenes re­

flejadas respecto al plano da simetría, entra los rodillos 

de este segundo par da rodillos y porque los rodillos en - 

contacto y sus superficies de apoyo, por una disposición de 

muelle, actuante sobre el miembro secundario, se mantienen 

en aplicación constante, estando elegidos al diámetro da - 

los rodillos, los ángulos de inclinación de las superficies 

de apoyo y el ángulo de cuña del miembro primario da tal - 

modo que en todas las posiciones de funcionamiento del ra-

30
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zador da fuerza los ajas da dos rodillos an contacto siem­

pre están situados en el lado, vuelto hacia al plano de si­

metría, da la línea da enlace entre las líneas da contacto 

de estos rodillos con sus superficies da apoyo*

2. - Mejoras según la reivindicaciún 1, caracterizadas por­

que las superficies de cuña del miembro primario se extien­

den hasta al segundo par de rodillos y forman tambián las 

superficies cantradoras para los rodillos del segundo,par 

de rodillos*

3. - Mejoras según la reivindicaciún 2, caracterizada? por­

que los rodillos del primer par da rodillos presentan un 

diámetro menor que los rodillos del segundo par de rodi** 

líos*

4. - Mejoras según las reivindicaciones 2 y 3, caracteriza­

das porque loa diámetros de loa rodillos, los ángulos da - 

inclinación de las superficies de apoyo frente al plano de 

simetría y el ángulo de cuña del miembro primario están - 

elegidos de tal modo que los ángulos entre la superficie - 

de tope y un pleno tengenciel que pese por le linee de con­

tacto de los rodillos en contacto, asi como entre este últi­

mo y la superficie de tope, es mayor que el ángulo de frio- 

oiún*

S.- Mejoras según le reivindicaciún 4, caracterizadas por­

que todas les partas múvilaa en contacto del reforzador de 

fuerza rodaqdo por une oeroese, están lubrificadas con - 

aceita y loa diámetros de loa rodillos, los ángulos de in­

clinación da las auparfioiea de apoyo frente al plano de - 

simetría y el ángulo de outla del miembro primario, están -

30 elegidos da tal modo que los ángulos entra la superficie
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da topa y un plano tanganoial, que pasa por la línea da - 

oontaoto da loa rodillos an contacto, así oomo entra esta 

último y la auparficia da tope, aa mayor qua 3a.

6.- Mejoras según la reivindicación 4, caracterizadas por­

que los diámetros da los rodillos, en dependencia dal ángu­

lo da cuña del miembro primario, están elegidos de tal mo­

do que, an posición de partida dal reforzador de fuerza - 

las lineas de envuelta; más exteriores de dos rodillos -on - 

contacto están situadas aproximadamente sobre un plano tan­

gencial común qua transcurra paralelamente al plano dé si­

metría*

7*- Mejoras según las reivindicaciones 2 a 6, oaraotasriza- 

daa porque la superficie da tope incluye con el plano de - 

simetría, un ángulo agudo, mientras que la superficie d e -  

tope aa extiende perpendicularmente al plano da simetría.

8. - Mejoras según la reivindicación 7, csaractarizadss por­

que el ángulo agudo, que incluye la superficie de tope con 

al plano da simetría, y al aemi-ángulo da cuña, se comple­

mentan aproximadamente a 90B.
9. - Mejoras según la reivindicación 8, caracterizadas por­

que el ángulo de cuña importa; aproximadamente 38B 40 B y el 
diámetro da los rodillos del segundo par de rodillos as - 

aproximadamente 1,4 veces mayor que el diámetro de los ro­

dillos dal primar par de rodillos.

10. - Mejoras según la reivindicación 1, caracterizadas por­

que los rodillos da ambos pares de rodillos presentan el - 

mismo diámetro*

11. - Mejoras según las reivindicaciones 1 y 9, caracteriza­

das porque las superficies de tope y las superficies de -
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contratope frente al plano de simetría están inc&inadaa en 

direcciones opuestas.

12. - Mejoras según la reivindicación 11, caracterizadas - 

porque el ángulo, que incluyan las superficies de contrato­

pa con una perpendicular al plano da simetría, es menor qut 

el ángulo de fricción.

13. - Mejoras según la reivindicación 12, caracterizadas po: 

que, en el caso de partes móviles, lubrificadas con aceita, 

del reforzador de fuerza, rodeado por una carcasa, el ángu­

lo de inclinación, que anoierran las superficies da contra- 

tope con el plano de simetría, es mayor que 87B.

14. - " Mejoras en la construcción de reforzadores mecáni­

cos da fuerza".

Según se describa y reivindica en la presante memoria:des­

criptiva: la cual consta de 18 hojas escritas y foliadas ̂ a 

maquina por una sola da sus caras y los planos que a la - 

misma, as acompaf!an.

Madrid, a 27 de Octubre de 1.978

30
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