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R. Schimmeyer - 13 1

El presente invento se refiere a un circuito 
para demodular una señal de televisión de frecuencia inter­
media, según se especifica en el preámbulo de la reivindica­
ción 1.

3 Ya es conocido conectar a la salida de talos
circuitos dispositivos todo-paso que contienen bien secciones 
T en puente o circuitos de compensación que comprenden al 
menos un invorsor.

Estos circuitos sirven para corregir la respues- 
10 ta en frecuencia del retardo do grupo de la señal video. Les 

circuitos convencionales mencionados anteriormente que con­
tienen secciones T en puente requieren, sin embargo, bobinas 
costosas que, además de ello, o no son del todo variables ó 
solo lo son dentro de estrechas tolerancias, y requieren una 

13 adaptación.
Por otra parte, los circuitos de compensación 

convencionales que utilizan inversores, son de hecho varia­
bles dentro de amplios límites, pero de una construcción 
muy costosa.

20 Otros circuitos demoduladores del tipo mencio­
nado anteriormente, se diseñan utilizando transformadores 
diferenciales o circuitos oscilantes de derivaciones (denomi­
nados circuitos eliminadores-T) para servir como dispositi­
vos de compensación o equilibrio selectivos, a fin de co- 

25 rregir asi la tendencia a depender de la frecuencia de la 
amplitud en la señal de video, por ejemplo, para obtener 
una supresión tan completa como sea posible de la frecuencia 
interportadora. Además, estos circuitos convencionales requie­
ren la utilización de bobinas costosas, asi como un trabajo 

30 de ajuste tradicional. Esto, por supuesto, puede evitarse
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utilizando resonadores cerámicos que tengan un comportamien­
to de trampas o eliminadores de la onda sintonizada en serie, 
pero para la compensación de cero o equilibr&do se hace nece­
sario utilizar etapas inversoras o transformadores.

La ausencia de una corrección de la distorsión 
de retardo se nota particularmente perturbadora en el caso 
de los métodos de transmisión del Teletext y Viewdata, cuan­
do se utilizan en el extremo de recepción los tipos de re­
ceptores de televisión disponibles en el mercado sin nin­
guna corrección de la distorsión de retardo, dado que ya las 
relativamente pequeñas distorsiones de retardo reducen con­
siderablemente la intelegibilidad de la señal de impulsos 
e incluso pueden causar una inversión de los impulsos, mien­
tras que la señal de video real que, como ya es sabido en 
el caso de los receptores de televisión en color se trans­
mite en una anchura de banda reducida no es afectada sustan­
cialmente por la misma.

De la misma manera, cuando se utilizan los ti­
pos de receptores de televisión disponibles normalmente en 
el mercado para recibir señales de Teletext, aparecerán las 
desventajas mencionadas anteriormente respecto a la confia­
bilidad de las bobinas, en los casos en que se efectúe la 
supresión de interportadora con la ayuda de secciones-T en 
puente.

Debe aún mencionarse que ya es conocido el empleo 
de circuito de conmutación integrados (por ejemplo, del tipo 
TBA 1440 ó similares) en el amplificador de imagen-IF do 
los receptores do televisión en volor, teniendo el modulador 
del mismo dos salidas ontifnso.

El objetivo dol prosonto invento os proporclo-
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nar un circuito para demodular una señal de televisión de 
frecuencia intermedia, que comprendo un domodulador que tiono 
don anudan ant-t.fapo y disonado como un circuito integrado 
(conmutador), en el cual po efectúa una corrección de dis­
torsión do rotnrdo aimplo y/o una supresión do intorporta- 
dora simple con la ayuda de resonadores cerámicos, espe­
cialmente con vistas a receptores de televisión apropiados 
para recibir las señales de Teletext.

Este objetio se consigue según se describe en 
la reivindicación 1. Otras configuraciones del invento se . 
mencionan en las otras reivindicaciones.

El invento, en particular, ofrece las ventajas 
de que la inversión en el circuito es pequeña, que no se 
requiere etapa de simetrización (equilibrado) y que es posi­
ble la realización de un filtro de portadora-cero sin un *) 
transformador o inversor, y que además, se consigue una su­
presión de frecuencia interportadora efectiva con la ayuda 
de resonadores cerámicos de una manera sencilla.

El invento es también particularmente favorable 
para los receptores de señales Teletext debido a la co­
rrección exacta de la frecuencia de las distorsiones de re­
tardo de grupo necesarias en estos tipos de receptores.

En los dibujos que se acompañan se muestran 
ejemplos de configuraciones del invento, que explicaremos 
con más detalle a continuación^ En los dibujos:

Las Figuras 1 a 3 muestran circuitos convencio­
nales en comparación a los que se muestran en las Figuras 
4 a 9, parcialmente en forma de diagramas bloque, represen­
tando ejemplos de configuraciones del invento.

La Fig. 1 muestra un dispositivo todo-paso con­



vencional con una sección-T en puente. En el mismo, un gene­
rador de señal 1 y una carga 2 están conectados por una 
sección-T que consiste en las bobinas 3s 4 y un condensa­
dor 5, asi como otro condensador 6 puenteando la bobina 3*
De esta forma se forman dos vías de señal conectadas en pa­
ralelo de frecuencia y retardo diferentes, consiguiéndose 
un cirto retardo sin tener que cambiar la amplitud. Como 
puede verse, se requieren costosas bobinas con derivación, 
que son bien no del todo variables, o lo son solamente den­
tro de estrechas tolerancias, de tal manera que también la 
corrección de distorsión conseguible con la ayuda de este 
dispositivo, está sujeta a estrechas tolerancias y, además 
de ello, solo tiene un resultado satisfactorio cuando se 
realiza una daptación (equilibrado) tanto en el extremo de 
entrada como en el de salida (l, 2).

En el tipo conocido de circuito de compensación 
(equilibrado), como se muestra en la Fig. 2, para corregir 
la respuesta en frecuencia del retardo de grupo, existe una 
etapa de simetrización en relación con un circuito puente 
que consiste de las resistencias 7, 8, 9, 10 el transistor 
Tr, un circuito oscilante 11 (la bobina 12 y el condensador 
13), y un potenciómetro variable 14. El potenciómetro 14 
permite cambiar el retardo de grupo en la vecindad de la 
frecuencia determinada por el circuito oscilante 12/13, den­
tro de amplios límites, pero el circuito mismo es de igual 
manera costoso y requiere al menos una etapa inversora.

La Fig. 3 muestra un circuito (convencional) 
para corregir el curso dependiente de la frecuencia de la 
amplitud, en dónde la bobina 16 dol circuito oscilanto 1? quo 
consiste de un condensador 15 y una bobina 16, está derivada
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y conduce a tierra a través de una resistencia 18. Una tal 
sección-T (también conocida como trampn-T) se utiliza a me­
nudo como una trampa de inter*portadora en los receptores 
do televisión. También un tal circuito es muy costoso debido 

5 a la utilización do bobinas derivadas quo como norma, dobon 
bobinarse de una manera bifilar, y debido a la necesidad-,de. 
un trabajo de equilibrado y ajuste. Si esto se evita por la 
utilización de resonadores cerámicos que tengan un comprota- 
miento de trampa de onda en serie-sintonizada, se requieren 

10 etapas inversoras para efectuar.el equilibrado de nulo o 
cero.

Explicaremos seguidamente el principio básico 
sobre el que descansa el invento refiriéndonos a la Fig. 4. 
Este principio reside en la utilización de circuitos puente 

15 de frecuencia-selectiva cuya diagonal se alimenta en antifase 
desde las dos salidas de un demodulador-IF, y de cuya otra 
diagonal de toma la señal de salida. Como consecuencia, 61 
en la Fig. 4 indica el primero, y* 62 indica el segundo de 
dos generados antifase, y el punto del circuito 19 indica 

20 la salida del primero 61 y el punto del circuito 20 indica 
la salida del segundo generador 62.

La referencia numérica 21 indica el punto que 
conecta los dos generadores. Una impedancia Z1 conectada al 
punto 19 es una de al menos dos impedancias que están concc- 

25 tadas a la salida del generador 61, y Z2 indica la segunda
impedancia. El punto 22 del circuito es el punto de comienzo 
del circuito puente que contiene los dos generadores antifase 
61 y 62 y Uo indica como consecuencia la tensión de salida 
del circuito puente. Ui indica la tensión de entrada de las 
diagonales y -Ui indica la tensión de entrada que tiene una30
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polaridad opuesta, o la tensión que está en antifase con Ui. 
Un brazo del circuito puente consiste de dos generadores an­
tifase (o, respectivamente, de dos salidas antifase de un 
generador), y el otro brazo consiste de al menos dos impe- 
dancias que dependen de la frecuencia de una manera deter­
minada. Las salidas antifase representan las dos salidas del 
demodulador-IF en el punto de conexión 22 del cual, formado 
a través de dos impedancias Z1 y Z2, se toma una señal de 
salida, como se muestra con detalle en los dibujos siguientes.

En la Fig. 5a, el diagrama bloque 23 representa 
el circuito de demodulación que comprende las dos salidas 
antifase 19 y 20, cuya amplitud la consideraremos de aquí 
en adelante como aproximadamente igual. La salida 19 pasa 
al circuito resonante u oscilador 26 que consiste de un con­
densador 24 y de una inductancia variable 25 (impedaneia Z2), 
con su salida 27 conectada por una parte, a la salida 20 a 
través de una impedaneia designada como una resistencia R2 
y, por otra parte, a tierra a través de otra impedaneia 
designada como una resistencia RM. La señal de salida o ten­
sión de salida Uo, se toma en el punto 27 del circuito.

La Fig. 5b, en forma de diagrama, muestra la 
tensión de salida Uo como una función de la frecuencia f.
Con respecto a la frecuencia resonante fr, cuando está de­
bidamente dimensionada, R2 = Z2 (impedaneia del circuito re­
sonante) esto es, el puente está equilibrado, de tal manera 
que tiene lugar la cancelación para la frecuencia fr.

El circuito mostrado on la Fig. 6a es una al­
ternativa al de la Fig. 5a. En esta Fig. 6a existe un cir­
cuito resonante serie 28, en lugar del circuito resonante 
paralelo 26, y los terminales están intercambiados con ros-
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pecto a las salidas 19 y 20 en sus funciones. La tensión an­
tifase -Ui pasa a través del circuito resonante serie 28, 
mientras que la tensión de la señal +Ui pasa a través de la 
impedancia dispuesta ahora en serie, y designada como una 

5 resistencia R2. Cuando la impedancia del circuito resonante 
serie 28 se identifica de nuevo como Z1 entonces, respecto 
al caso do rosonancin y cuando so dimonsiona apropiadamente, 
so aplicaré Z1 = R2, y ol diagrama do la Fig. 6b correspon­
deré al do la Fig. 5b.

10 En oste circuito, las secciones en L y C dobcu sus
tituirse por un resonador cerámico.

El tipo de configuración mostrado en la Fig. 7 
es particularmente apropiado para resonadores cerámicos. En 
este ejemplo de configuración la señal o la tensión de salida 

15 Uo se toma del dispositivo serie de las impedancias Rl, R2, R3 
con un circuito resonante serie selectivo constituido por 
el condensador 24 y la inductancia variable 25, cuya impe­
dancia está indicada por la referencia Z4, que se extiende 
desde el punto que conecta ^2 y R3 a tierra (chasis). Cual- 

20 quier tensión residual que quede en el caso de resonancia, 
está compensada por Rl, en cuyo caso se aplica la regla de 
dimensionamiento R1/R2 = R3/Z4 y Rl*^ R2)^>Z4.

En lugar de compensación (equilibrado) de fre­
cuencia o supresión completa de la frecuencia interportadora,- 

25 como se ha descrito refiriéndonos a las Figs. 4 a 7s es po­
sible, dimensionando adecuadamente las impedancias o sus ele­
mentos de circuito determinantes, obtener también una varia­
ción (ajustable) de la característica de retardo de grupo.
Para explicar esto, debe hacerse referencia a las Figs. 8 y 9.

La distribución del circuito de la Fig. 8a se30
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asemeja al de la Fig. 6a. Sin embargo existe una diferencia, 
en tanto en cuanto el dimensionamiento és diferente y R2 es 
ajustable. Cuando el dimensionamiento respecto a Z1 ty R2 
se hace de acuerdo a la relación

— Q" = (jJpL ^  0,5.... 2R2 (L = inductanáia)

entonces el retardo de grupo ̂ g (Fig. 8c), dependiente de 
la frecuencia en la vecindad de la frecuencia determinada 
por L y C, es variable entre dos valores extremos variando 
la resistencia R2, mientras que la amplitud de Uo como fun­
ción de f (Fig 8b) permance aproximadanete constante.

El circuito mostrado en la Fig. 8a puede simpli­
ficarse omitiendo, como se muestra en la Fig. 9a, la induc- 
tancia'L del circuito resonante serie mostrado en la Fig. 8a. 
La capacitancia remanente está indicada en este caso por la 
referencia C2, y la frecuencia de corte o limite por fg 
(U^ respectivamente). Respecto a todas las frecuencias por 
encima de la frecuencia de corte o limite, este circuito 
tiene el mismo efecto, y situando R2 al valor mínimo Rmin, 
el retardo de grupo"(*g es independiente de la frecuencia f 
(Fig. 9c).

En relación con esto se aplica la relación

R2 ^ 0 2
UJg* c s 2^fg

y en los que se refiere a la característica Uo resultará res­
pecto a la dependencia de la frecuencia, la misma curva que 
la de la Fig. 8b.
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Ha de quedar entendido que la anterior descrip­
ción de una forma determinada del invento se hace a modo de 
ejemplo y no debe considerarse como limitación de su alcance.

El presente invento corresponde a una solicitud 
5 de patente formulada en Alemania el día 28 de Octubre de

señalda con el Na P 27 48 4l8.0 y se acoge, por tanto, 
a ios beneficios que otorgan los convenios internacionales 
y Igontos.
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------------------------------- NOTA-----------------------
Los puntos de invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de esta patente de veinte años 
son los siguientes:

1. — Un circuito para demodular una señal de " 
televisión de frecuencia intermedia, que comprende un de­
modulador que tiene dos salidas antifase, y diseñado como 
un circuito de conmutación integrado, caracterizado porque 
dichas salidas antifase (19,20) están conectadas con la ayuda 
de un dispositivo serie que comprende al menos dos impedan- 
cias (Zl, Z2) tomándose una señal de salida (Uo) de uno de 
los puntos de conexión (27) del dispositivo serie.

2. - Un circuito, según la reivindicación 1, ca­
racterizado porque al menos uno de los puntos de conexión 
(27) del dispositivo serie está conectado al potencial de 
referencia de la señal por medio de otra impedancia (a través 
de la conexión a tierra, Z4, RM, Figs. 5a, 6a, 7).

3. - Un circuito según las reivindicaciones 1 ó 2 
caracterizado porque al menos una do dichas impcdancias
(Zl, Z2) está diseñada como dependiente de la frecuencia.

4. - Un circuito, según la reivindicación 3, 
caracterizado porque dichas impedancias están dimensionadas 
de tal manera que la señal de salida (uo) cause al menos una 
cancelación aproximada de frecuencias predeterminadas (fr, 
Figs. 5a, 5b, 6a, 6b, 7).

5. - Un circuito según la reivindicación 3, 
caracterizado porque dichas impcdancias (Zl, Z2 ó R2, C2,
Figs. 8 , 9) están dimensionadas de tal manera que en la señal 
de salida (Uo) la característica do retardo do grupo (^g)
so dosvía do la do las salidas dol domodulador (19, 20).
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6. - Un circuito según cualquiera de las rei­
vindicaciones anteriores, caracterizado porque al menos una 
de dichas impedancias (Zl, Z2, Z4, R2, L) es ajustable.

7. - Un circuito según las reivindicaciones de 
5 la 1 a la 6, caracterizado porque al monos una de dichas

impedancias (Zl, Z2, Z4) es un resonador de estado sólido.
8. - Un circuito para demodular una señal de, 

televisión de frecuencia intermedia.
Tal y como se ha descrito en la memoria que an- 

10 tecede, representado en los dibujos que se acompañan y a 
los fines especificados.

Esta memoria consta de once hojas escritas por 
una sola cara.

Madrid, 2 ?  8ÜÍ.1978
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