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j La presente invención describe un aparato eléctri

co de escobilla.

Las máquinas eléctricas, como los motores de co­

rriente continua por ejemplo, utilizan escobillas para el paso 

de la energía entre un circuito eléctrico y un conmutador. Las 

escobillas están en contacto con el conmutador rotatorio y, du 

iante el uso, se desgastan y erosionan por dicho contacto. Las 

escobillas se deben reemplazar cuando se hallan desgastado su­

ficientemente para evitar deterioro del conmutador y asegurar 

un paso eficaz de la energía. Los dispositivos de corriente pu 

den indicar el momento en que las escobillas se han desgastado 

suficientemente para tener que reemplazarlas, pero normalmente 

estorban el movimiento o capacidad de uso de la escobilla. Es 

conveniente tener un dispositivo que indique el momento en que 

la escobilla se ha desgastado de una forma prácticamente complj 

ta, pero que no es torbe el movimiento de la escobilla. Utili­

zando de este modo prácticamente toda la escobilla se evita el 

desperdicio.

El presente invento tiene por finalidad resolver 

uno o más de los problemas expuestos.

Según el presente invento, un aparato comprende 

una escobilla que tiene ún primer extremo, un primer y un segu 

do contactores, y un dispositivo de empuje. El primer y segun­

do contactores se mueven de una forma controlada entre una pos: 

ción abierta y una posición cerrada en respuesta al movimiento 

del primer extremo de la escobilla y al desgaste a la escobill 

El dispositivo de empuje empuja a la escobilla en una direcció: 

previamente álegida y mueve de una forma controlada el elegido 

del primer y segundo contactor en respuesta al desgaste de la 

escobilla. El dispositivo de empuje está en contacto con el el
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gido del primer y segundo contactares y en contacto con el pri 

mer extremo solamente de la escobilla. La escobilla tiene li­

bertad sustancial para moverse en la dirección previamente elj! 

gida en respuesta al desgaste de la escobilla.

La figura 1 es una vista en sección transversal 

lontigudinal esquemática del aparato de escobilla del presente 

invento.

La figura 2 es una vista esquemática similar a la

figura 1.

gura 1.

La figura 3 es una vista frontal parcial de la fi

La figura 4 es una vista isométrica de otra moda­

lidad del invento.

La figura 5 es una ilustración esquemática del - 

presente invento; y

La figura 6 es una vista superior simplificada to 

mada a lo largo de la linea VI-VI de la figura 1.

Refiriéndonos a la figura 1, una máquina eléctri­

ca, por ejemplo un motor de corriente continua 10, tiene un - 

conmutador rotatorio 12 y una escobilla 14. La escobilla 14 - 

transfiere la energía entre el conmutador 12 y una fuente de - 

energía o circuito eléctrico 16.

La escobilla 14 tiene un primer extremo 20 adya­

cente a la fuente de energía 16 y un segundo extremo 18 adya­

cente al conmutador 12. El primer extremo 20 se mueve en res­

puesta al desgaste de la escobilla desde una primera posición 

en la cual el primer y segundo extremo 20, 18 están separados 

una distancia previamente elegida entre sí hasta una segunda 

posición en la cual el primer extremo 20 se desplaza hacia el 

segundo extremo 20. La escobilla 14 es preferiblemente de com-
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posición uniformé en su totalidad, por ejemplo de grafito. Los 

extremos 18, 20 son de preferencia prácticamente coincidentes 

en la segunda posición y están limitados a movimiento entre la 

primera y la segunda posiciones tan solo por la conexión del - 

primer extremo 20 con la fuente de energía 16.

La escobilla 14 reacciona con el primer y segundo 

contactor 22, 24 que se mueven uno con relación al otro entre 

una posición abierta y una posición cerrada. Los contactores 

22, 24 se mueven de una forma controlada desde una de las posi 

ciones abierta y cerrada hacia la otra de las posiciones abier 

ta y cerrada en respuesta al desgaste y al movimiento resultan 

te del primer extremo 20 de la escobilla 14.

El primer y segundo contactores 22, 24 forman un 

trayecto para el flujo de corriente que se interrumpe cuando 

los contactores 22, 24 se mueven hacia la posición abierta.

Refiriéndonos a la figura 5, un aparato indicador 

28, por ejemplo una lámpara, se conecta al primer y segundo - 

contactores 22, 24 y forma un circuito 22, 24 se encuentra en 

posición cerrada para indicar una cantidad predeterminada de - 

desgaste de la escobilla 14. Un tiristor 31 o dispositivo simi 

lar se puede conectar a la lámpara 28 y los contactores 22, 24 

para conseguir un mayor control del circuito 30.

La escobilla 14 es empujada por un dispositivo de 

empuje 32, preferiblemente un muelle espiral. El muelle 32 em­

puja a la escobilla 14 en dirección previamente elegida, prefe 

riblemente hacia el conmutador 12. El muelle 32 mueve de una 

forma controlada el elegido del primer y segundo contactores 

22, 24, preferiblemente el primer contactor 32, en respuesta a! 

desgaste de la escobilla 14. El muelle 32 está preferiblemente 

en contacto con el primer contactor 22 y preferiblemente tan -
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solo con el primer extremo 20 de la escobilla 14. La escobilla 

14 no tiene prácticamente restricción de contacto con el mue­

lle 32 y los contactores 22, 24 durante el movimiento de la es 

cobilla 14 entre la primera y la segunda posiciones. La escobi 

lia 14 tiene prácticamente libertad de movimiento en la direc­

ción previamente elegida independientemente de los contactores 

22, 24 y el dispositivo de empuje 32 en respuesta al desgaste.

Refiriéndonos a las figuras 1-3, la escobilla 14 

se sitúa en una caja de escobilla o portaescobillas 34 que sos 

tiene preferiblemente una sola escobilla 14. La escobilla se - 

mueve deslizantemente en la caja 34. El segundo contactor 24 - 

se conecta preferiblemente a la caja 34 y se aísla eléctricamem 

te de la caja 34. La cja 34 tiene una construcción suficiente 

para sostener la escobilla 14, el muelle 32 y el primer contac 

tor 22. El muelle 32 y el pri&er contactor 22 forman preferible 

mente una unidad 35 que se introduce en la caja 34 y se puede 

sacar de la misma. El muelle 32 y los contactores 22, 24 pueden 

formar una estructura unitaria 36 que se sitúa de una forma des 

montable en una lugar previamente elegido con relación a la es 

cobilla 14 (figura 4). La unidad 35 y la estructura unitaria 36 

se mantienen en la caja 34 por un saliente 38 que se acopla a 

la caja 34. Cada caja de escobilla 34 puede tener más de una - 

escobilla 14 o unidad 35.

Un conector de enchufe 40 conecta preferiblemente 

el aparato indicador 28 a un terminal del segundo contactor 24 

(figura 6). La caja de escobilla 34 y el terminal 42 se conec­

tan preferiblemente a un aislador 44. La unidad del muelle y 

primer contactor 35 se desmonta preferiblemente de la caja de 

escobillas 34 sin quitar el conector de enchufe 40 del terminal. 

42.
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El muelle $2 empuja al primer contactor 22 hacia 

una de las posiciones abierta y cerrada. El primer contactor 

22 se mueve hacia la otra de las posiciones abierta y cerrada 

en respuesta a la reducción del empuje. El empuje se reduce - 

en respuesta al desgaste de la escobilla 14.

En la práctica, una escobilla nueva 14 se sitúa 

en la caja 34 y el muelle 32 mantiene al primer y segundo con 

tactores 22, 24 en la posición abierta. Según se desgasta la 

escobilla 14, los contactores 22, 24 se mueven hacia la posi­

ción cerrada. Cuando la escobilla 14 se ha desgastado suíiciei 

temente, los contactores 22, 24 se cierran y activan el apara 

to indicador 28. La escobilla 14 continua desgastándose hasta 

que se tiene que reemplazar.

Otros aspectos, objetos y ventajas resultarán evi 

dentes al estudiar la memoria descriptiva, dibujos y reivindi 

caciones adjuntas.

Descrita suficientemente la naturaleza del inven

to, así como la manera de realizarlo en la práctica debe hace: 

se constar que las disposiciones anteriormente descritas son 

susceptibles de modificiaciones de detalle en cuanto no alte­

ren su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.- Perfeccionamientos en aparatos eléctricos de 

escobillas, tal como motores de corriente continua, caracteriza 

dos porque se dota a cada aparato de una escobilla que tiene 

un primer y un segundo extremos, cuyo primer extremo es móvil 

entre una primera posición, en la cual el primer y segundo ex 

tremos están separados una distancia previamente elegida entre 

si, y una segunda posición, en la cual el primer extremo se des 

plaza hacia el segundo extremo, moviéndose eluprimer extremo - 

desde la primera posición, hacia la segunda posición en respues 

ta al desgaste de la escobilla, un primer y un segundo contac 

tores móviles, uno con relación al otro, entre una posición abi< 

ta y una posición cerrada, cuyos contactores se mueven de una 

forma controlada desde una de las posiciones abierta y cerrada 

hacia la otra de las posiciones abierta y cerrada en respuesta 

al desgaste de la escobilla, y un dispositivo de empuje para 

empujar a la escobilla en una dirección previamente elegida y 

que mueve de una forma controlada al elegido del primer y se­

gundo contactores en respuesta al desgaste de la escobilla, ejs 

tando en contacto del dispositivo de empuje con el elegido del 

primer y segundo contactores y en contacto con el primer extre 

mo de la escobilla, teniendo la escobilla prácticamente libertad 

de movimiento en la dirección previamente elegida independiente 

mente de la posición de los contactores y del dispositivo de eh 

puje en respuesta al desgaste.

2.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 

caracterizados porque comprende una caja que tiene una construp 

ción suficiente para sostener la escobilla, cuya escobilla se 

mueve deslizantemente en la caja, conectándose el segundo con 

tactor a la caja y estando eléctricamente aislado de la misma.
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34- Perfeccionamiento según la reivindicación 1, 

caracterizados porque comprende una caja que tiene una contruc 

ción suficiente para sostener la escobilla, un dispositivo de 

empuje y un primer contadtor, formando el dispositivo de empuje 

y el contactor una unidad.

4.- Perfeccionamientos según la reivindicación 3 

caracterizados porque un circuito eléctrico se conecta al se­

gundo contactor y la unidad se puede desmontar de la caja míen 

tras el segundo contactor se conecta al circuito eléctrico.

Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 

caracterizados porque el dispositivo de empuje al primer contac 

tor hacia una de las posiciones abierta y cerrada, moviéndose 

primer contactor hacia la otra de las posiciones abierta y ce­

rrada en respuesta a la reducción del empuje, reduciéndose el 

empuje en respuesta al desgaste de la escobilla.

6. - Perfeccionamiento según la reivindicación 1, 

caracterizados porque el dispositivo de empuje es un muelle es 

piral.

7. - Perfeccionamiento según la reivindicación 1, 

caracterizados porque el dispositivo de empuje y el primer y 

segundo contactores se conectan y forman una estructura unita 

ria situada de una forma desmontable en un lugar previamente ^ 

legido con relación a la escobilla.

8. - Perfeccionamiento según la reivindicación 1, 

caracterizados porque el primer y segundo contactores forman 

un trayecto para el flujo de corriente, cuyo trayecto de flujo 

de corriente se interrumpe.en respuesta al movimiento de los - 

contactores hacia la posición abierta.

9. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 

caracterizados porque comprende un aparato indicador conectado



-  8  -

al segundo contacto y que forma un circuito eléctrico con el 

primer y segundo contacto.

10. - Perfeccionamiento según la reivindicación 1, 

caracterizado porque el primer y segundo extremos son práctica 

mente coincidentes en la segundo posición.

11. - Perfeccionamientos en aparatos eléctricos de

escobillas, tal y'como queda descrito en la presente Memoria,

y en sus dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 8 hojas escritas a máquina
t

por una sola cara.

M a d r i d ,  , ,  ^
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