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La figura 8 es uﬁa vista'de un detalle tomada en|
la direccién de la flecha VIII de la figura 7;

La figura 9 es una vista en seccién como si hu-
biera sido tomada por la linea.Vi—VI de la figura 4, pero
de la forma alternativa de miquina de>1as figuras 7 y-8;

La figura 10 es una vista esquematlca en planta
de una forma alternatlva de una maqulna ‘de cultivar la tle
rra de acuerdo con cl invento;

La figura 11 es una vista en alzado en la direc-
cién de la flecha XT de la figura 10; |

La figura 12 es una vista en alzado a QSC&la 4m~
pliada, tomeda por la linea XII-XII de la figura 10;

La figura 13 es una vista en alzado a escala, am~
pllada, tomada por la linea XIII—YIII de la figura 11:

La figura 14 es una vxsta en alzado tomada pn%
la linea XIV-XIV de la figura 1%; o

La fimura 15 es una vista’en‘alzado en la dirge~
cidn de la flecha XV de la figura 14, 3

T

La figdra 16 es una vista en alzadé en la ﬁich;
01on de la flecha XIII de la ngura 14 o

Da figura 17 muestra, a eaoala ampllada, el apo—'
yo 0. coa¢netc de los extremos prdéximos de dos rodlllos ve-
cinosj ' '

La figura 18 es una vista en alzado tomada porr
la 1inea XIX~-XIX de la figura i}; | |

La figura 19 es una vista esquenética en-plénta
de parte de una forma alternativa de una miquina de culti-

vo del suelo segln el.invento, y

La figura 20 ilustra el cojinete de .los extremos

- préximos de los rodillos de la miquina mostrada en la fi-

Py
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les se extienden también transversalmente a la direccidn

Hojn nim, 5

El dispositivo mostrado en las figuras 1 a 6 es
una mﬁquina de cultivo del suelo o tierra que tiene una vi
ga deébastidorAhueca 1l que se extiende transversalmente a
la direccidn prevista de desplazamiento A de la méquina.
La viga de bastidor hueca 1 tieng una seccidn transversal -
angular, preferiblemente cuadrada (seglin se ilustra) y es
t& dispuesta de manera que dos parcdes se extienden al me-
nos sustancialmente en una direccidn horizontal. En la pa-
red superior, la viga de bastidor 1 estd provista, a cier-
ta distancia dé sus extremos, de un par de soportes 2, en-
tre los cuales se extienden pares de brazos 4 y 5 transver
salmente a la direceidn de recorrido A y que estén situa-
dos en dirececidn perpendicular directamente uno sobre otro)
como se muesﬁra en la figura 3. Los brazos superiores &4 sonh
més éortos que los brazos inrcriores‘5, siendo la longitud
de. un brazo superior 4 aproximadamente dos tercios de'ia
longitud de un brazo inferior 5. Log extremos traseros de
lqs respectivos brazos 4 y 5 estén sujetos a pivotamiento

entre pares de placas 7 por medio de pasadores 6, los cua~-

de‘desplazamiento A. Las placas 7, como los soportes 2,
tienen una forma triangular, vistos desde el costado, con
una'punt& gituada en la parte superior. Los brazos #hy b
forman parte de un cuadrilitero pivotable & en ¢l cual la
distancia entre los puntos de pivotumicento superiores for-
nmados por los pasadorcs superiores % y 6 e¢s menor gue la
distancia entre los puntos de pivotamiento inferiores for-
mados poxr los pasadores inferiores 5 y 6, de manera gue

¢ ' . 3 .
una linca b entre las lineas centrales longltudinales de
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- los pasadores 6 forman un éngulo o preferiblemente de unos

500 con‘reépecto a la vertical (figura 3).

Lgs placas 7 estén sujetas a una placa 9 que fox
me la parte superior de una parte de bastidor 10 en formd
de caja. Esta parte 10 incluye ademfs una parte inferior
11 cerrada por medio de una placa y tornillos 9A. la par—

te inferior 1l de la parﬁe de bastidor 10 en forma de ca-

ja tiene una seccidén transversal en forma de U (véase la

figura 3), 1a longitud de los brazos o alas de la cual es

al menos sensiblemente igual a la del.alma o puente sibua-

do entre los brazos., De la figura 3 resglta,evidente*qqé
con la posicidén horizontal de los Erazoé 4y 5 mostréda en
la figura, la parte de bastldor lO‘en forma de caja ocupa
una posicidén en la que los brazos dp la parte en forma de
U son- paralelos a la linea b, debido a 1a diferencia de
longitudes de los brazos superior e?inferior 4 y 5, El)fgg
do de la parte 1l en forma de U y la placa de cuolerta 93
de la parbc de baatldor 10 en forma de caga tienen abertu
ras en coincidencia, en las cuales, de la manera que sa:-

describird mis detalladamente en-lo que sigue, estén apo—

yaﬁos en rotacién unos arboles 12 difigidos hacia arriba

.de los miembros de cul ivo 1%. Las aberburas estin dlspues

tas de manera que la distancia entre la linea central a de
dos &rboles prbéximos lé asciende preferiblemente a 'l5 cm,
nientras que los &rboles se iﬁcliﬁan hacia la parte delan~
tera paralelamente a la linea b en un angulo de aproxima—
damcnta 50 con respecto a 1a vertlcal.

~ Cerca del extremo 1nferlor, cada arbol 12 esté
provisto de una placa 14 que se apoya sobre un resalfo y

que sujeta un alojamiento de cojinete 15. El alojamiento
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~ de cojinete 15 contiene un cojinete de bolas 16 que rodea

Hojr nim, J

el &rbol 12 y que estd soportado por un resalto. Un mangui
to separador 17 rodea el érbol 12 y se apoya sobre el co~
jinete de bolas 16, soportando este manpuitc una rueda den
tada 18 de gientes rectos que se ha deslizado sobre un ex-
tremo superior de chavetero del &rbol 12. Las ruedas den-
tadas 18 de drboles préximos 12 estin engranadas entre si
para accionamiento. En la parte superior de la rueda den-~
tada 18 eété sujeto un cojinete de bolas 19 que rodea el
4rbol y, con el fin de fijar el conjunto en posicidn, .es-
t4 prevista una tuerca 20 para cooperar con una }psca,dcl
4rbol. El conjunto dél drbol 12 con el alojamiento de co-
jinete 19, los cojinetes 16 y 19 y la rueda dentada 18, se
puede fabricar e introducir como una unided desde arrita
dentro de la parte 1l en forma de U de la parte de basti-
dor 10 en forma de caja, mientras que el alojamiento dg
cojinete 15 se puede fijar al fondo de la parte en forma
de U con ayuda de tornillos 2l. Entonces se puede colocér
un alojamiento de cojinete 22 alrededor del cojinete su-
perior 19 para cerrar la abertura de la placa 9, sujetin-
dose este alojamiento 22 por medio de tornillos 23 a lé
placa, fija mediante los tornillos OA.

Cerca de la parte delantera, entre los brazos
superiores &4, estd dispuesto a pivotamiento un bloque 24
delante de 1§s puntos medios de ecstos brazos. Un véstago
o varilla 25 se hace pasar a través de este bloque y tam-
bién aitravés de un bloque pivotable 26 que ce sujeta en-
tre los brazos inferiores a la ?arte trasera de los pun-
tos medios de estos brazos. El.§éstugo 2H se fija en poéi

cidn por medio de tuercas 27 que cooperan con roscas de

e B
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"I"los extremos del vistago o varilla., IEntre los bloques pi-'

| que tiene una seccién transversal en forma de U. Uno de

- roscado que recibe una tuerca 3% y que tiene una seccidn

to 3%A, que tiene también una seccidn transversal hexago-

 blade ¥, & lo largo de la mayor parte de su 'long 1tud, es

6

“Hajn Wi,

votables 24 y 26 la varilla 25 estd rodeads por un muelle

de compresiéh helicoidal 28. |
En la parte delantera, la parte 11 en forma de

U de la parte de bastidor 10 estd provista de una pantalla

29 que cubre toda la longitud de la parte de bastidor y

los brazos o alas de la pentalla 29 se fija en posicidn
por medio de los tornillos 21, La otra ala se extiende ha~t
cia el Arbol 12'y al menos sensiblemente'paralela al fun-
do de la parte 11 en forma de U mientras que el';ima'siﬁug
da entre las alas estd al menos sensiblemente en linea con
la parte delantera de la parte 11 en forma de U. -
Cada 4rbol 12 estd provisto en su exfremo %pfg—
rior con un portador que tiene un soportero portador %0,
El'soporte 30 tiene un rebajo para recibir uﬁa parte 99;,
sujecién 31 de una punta o pla 32, La linea centrél l;qgi
tudinal de la parte de sujecidn 31 forma un éngulo'dejgpﬁg
xinadamente 70° con la linea central lqngitudinal-g d§l7:
arbol 12 (figura 3). La parte de sujecidn 31 esté inciiﬁé-
da hacia abajo y hacia delante desde su extremo superior,

La parte de sujecidn 31, que se estrecha hacia un extremo
transversal hexagonal regular, cambia 2 través de un resal

nal, transformindose en una parte o erativa 34, A una cier
par L

ta distancia del resalto .33A la parte operativa 24 esté do

al menos sens iblemente paralela al eje de rotacidn a del

miembro de cultivo 13. Cerca de sU, extremo 11bre, la parbe
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_operétiva 4 esté.doblada, en una distancia igual a aproxi-
nadamente un quinto de la longitud de la parte operativa,
hacia el eje de rotacién a del miembro de cultivo 13 de
mancré que el extremo libre de la punta o pla es interse-
cado poi el eje giratorio a. La parte operativa 4 de la
punta 32 se estrecha desde el resalto %A hacia su extremo
libre y, en lados opuestos de la parte operativa, tiene un
rebofde.EE de manera que un plano que pasa a través de los
rebordes opuestos de la parte que se extiende parslelamen=-
te al eje de rotacién a es al menos sensiblemente tangen-
cial a este eje. |

Los extremos de la viga de bastidor 1 estén pro-
vistos de placas %6 en forma de scctor que se extiende pa-
ralelamente a la direccidén de desplazamiento A de la wlgui
na hasta mis alll de la parte de bastidor 10 en forma de
cdja hacia la parte trasera. La parte mis ancha de_las pia
cas 36 en forma de sector estd situada hacia atrés. Al ni-
vel de la parte trasera de la viga de bastidor 1, por eﬁe
cima de esta, las placas esban provistas de ejes cortos .
muiiones 37, alrededor de los cuales son pivotables brazos
58 que "se extienden a lq laremo de las plocas hacia la par-
te trasera; Los brazos 38 pucden ser movidos hacia y -fija-
dos en una cualquiera de una pluralidad de posiclones por
medio de un tornillo 39 que puede ser introducido en un
orificio de los brazos y en uno cuslquicers de una plurali-
dad de-orificios #0 de la parte trasecra de¢ las placas %6
en forma de sector. Bl extreno de cada brazo 38 estd mon-
tado a pivotamiento por medio de un pasador 41 a un porta-
dor 42 que puede ser %gustado en cualguiera de una plura~-

lidad de posiciones con respeclbo al brozo 38 por medio de
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—un tornillo 4% (figura 2) que se hace pasar a través de
un orificio del portador 42 y uno elegido de una fila de
orificios del brazo 38, cuyos orificios éstén en un cir-
culo de orificios centrado en el pasador 41. Entre los ex
tremos libres de los portadores 42 esté montado un miem-
bro de soporte formado por un rodillo 45, de manera libre
mente giratoria, estando'este rodillo provisto en la cip
cunferencia de elcmentos alargédos 45 que se extienden hé
licoidalmente. .fin la parte delantefa, cada plada 36 en
forma de sector esti provisté de dés mufiones 47 en o5~
ciones superpuesfas, alrededor de cada uno de los cﬁél&s
puede girar un brazo 48 que se extien@eghacia atrég. Los
brazos 48 estén sujetos a pivotamiénto @ada uno en €l sx~
tremo trasero, por medio de pasadores 47, a un soporie 49
dirigido ﬁacia arriba, el cual lleéa e#fel_extremo infe-
rior un niembro rascador 50 gue se extiende transversaluern
te a la direccién de desplazamiento A y paralelamentq a’
‘la viga de bastidor 1. Este miembroASO est& formado pq%.;
un angular-de hierro cuyss alas estén dirigidas haciarqbg
jo.'De la figura 3 se aprecia que cada placa %6 tienenJAJ
rébajo en fdfma de V destinado a recibir la pafte'superiox
deliﬁiembro rascador 50. Cerca de la'parte inferior,. cada
una de las piacas 36 esté provista ademds de un tope 51
para limitaf el nmovimiento del brazo superior 48;

Uno de los rboles o ejes 12 de los niembros de
cultivo 13 situado cerca del centro tiene una parte de
chaveteroé 0 estriada 124 que sobresale de la parte de
‘bastidor 10. Esta parte 124 del &rbol 12 se puede acoplar
a través de wn 4rbol auxiliar direchamente con el &rbol

de un tractor. La velocidad de los miem

[

de toma de fueraz
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—bros de cultivo 13 cuando son accionados de esta manera
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es de aproximadamente 540 rpm.

E1l &rbol 12 de un miembro de cultivo 1% situado
en el costado del miembro de cultivo central que se acaba
de describip se extiende dentro de una caja de engranajes
52 (figura 5). En la parte superior este 4rbol estd sopor-
tado por medio de un cojihete cbnico 524 en un alojamiento
de‘cqjinete 52B8. Dentro de la caja de engranajes el &rbol
estd provisto de una rueda dentada cbénica 53. La rueda den
tada cbénica 53 esti en engrane de acciohamiento con una .
rueda dentada cdnica mayor 54 en un arbol 55 disﬁuesto.en
la direccibn de desplazamiento A y soportado ean cojinetes
de la cajsa de engranajes. Los extremos de chaveleros o os-
triados de este &rbol 55 sobresalen desde las partes delan
tera y trasera de la caja de engranajes y, como una alter-
nativa al acoplamiento del &rbol central 12 directamente
al &rbol de toma de fuerza de un tractor como se¢ acaba dcu
describir, el extremo delantero del &rbol 55 puede ser aco
plado a través de un 4rbol auxiliar con el &rbol de toma .
de fuerza del tractor de manera que, en este caso, el ac-
cionamiento para los miembros de cultivo tiene lugar a tra
vés de la transmisidn de la-caja de ensranajes 5z, que cs
una transinisidn reductora, de manera que log micmbrog de
cultivo respectivos son accionados con una velocidad de
aproximadamente 480 rpm. El extremo traseré del Arbol 55
puede ser utilizado para accionar cualesquiera miquinas
adicionales a bombinar con la miquina de cultivo de la
tierra, por cjemplo, sembradoras de semillas y distribui~
dores de fertilizante,. “ '

Cerca del centro, la viga de bastidor 1 estd pro
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Tvista de un caballete o armazén 56 pars. ensonchar la mi-
quina al dispositivo de elevacibén de tres puntos de un
tractdr. ’

La miquina descrita anteriormente funciona como
sigue. Durante el funcionamiento, la mAquina es ehganchada
por medio del caballete o armazdén 56 al dispositivo de ele
vacidn de tres puntos delhtraotor y los respectivos miem-
bros de .cultivo 1% provistos cada uno de una punta o pla
%2 solamente y teniendo sus ejes de rotacidn a separadds
prceferiblemente en unos 15 cm son accionados desde el .br~
bol de toma de fuerza a través de un Arbol auxiliar, ya.}
sea directamente o a través del mecanismo de bransmisién
reductora descrito anteriormente, con una velocidad de 5H#O
6 de 480 rpm, como se‘ha‘descrita, en los sentidos indica-
dos por flechas curvas en la figura 4. Mediante sus parces
operativas especificés 34, las puntas o phas simples Qg;;

3

son capaces de efectuar el desmenuzaniento eficaz de la -,
tierra. Durante el funcionamiento, las partes operativas °
34 de las puntas o plias 32 de miembros de cultivo préximos

4
.’

13 cubren bandas de sdolape de tierré de una anchura .de a§£&
ximadamente 18.cm. Como se ha indicado anteriormente, los
frboles 12 de los qespectivbs miembros de cultivo 13 estén
en funcionamiento, en una posicidn inclinada hacia delante
(figuras 2, 3 y 6), formando los ejes de fotéciénlg un an-
. guloc{ de aproximadamente'BOo con la vertical. FEl exﬁiemo
doblado de cada parte operativa %4 se extiende al mencs
sustancialmente en direccién_horizontal. Con esta disposi~
cibén de los &rboles 12 v de las puntas o phas el meberial

que se adhiere a una pia puede ser llevado facilmente apar
; . : ) -

tado hacia abajo.
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B Debido a la pdntalla 29 de la parte delantera de

- tras que, ademds, se impide que los tallos dé cosecha y raj

micnbrog de cultive, de manera gque se puede prever espacio

tiojn nowm. 11

la parte de bastidor hueca 10, se impide que las piedras

u objetos durcs dafien la zona de sujecidn de las plas, mieﬁ

ces situados principalmente en la superficierdel suelo, se
arrollen élrededof_de las plas. Debido al miembro rascador
50 en la parte delantera,'que es movible en direceidn de
la_altura por medio de un poligono pivobtable en forma de
un paralelogramo situado en la parte delantera del miembro
rascador, la tierra es ya nivelada antes de que sea actua-~
da pof las plas de los respectivos miembros de cﬁltivo..ug ,
rante el funcionamiento, la parte de hastidor 10 en forma
de caja puede desviarse hacia arriba contra la fuerza‘de
un muelle con ayuda del poligono pivotable formado por los
brazos 4 y 5, sigulendo entoncee su conjunto una trayecto-
ria tal que las pﬁas de los miembros de cultivo sean ex-
trafdas rdpidamente del suelo y asi saltan un obstécuip‘
que podria causarles dafios. La posicibn de los &rboles 12
de los miembros de cultivo 1% puede ser variads desplazan-
do el punto de pivotamiento inferior entre las placas 7 de
la parte do bastidor 1O y el brazo inferior 5. Ello es per
nitido POr un orificio 57 (figura %) en el brazo %, cn el
cual se puede insertar ¢l pasador dec pivobamiento 6. En
este caso, el 4ngulo de los Arboles asciende aproximadamen
te a 230. Haciendo girar ¢l portador o soporte 42, puede
ser desplazado el rodillo 45 situado detrds de los miem-

bros de cultivo 13 hasta una distancia mayor desde los

adecuado para disponer micwbros de entregz, por cjemplo pa

ra gemillas o fertilizantes,
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— Puesto que sélo sc utiliza unaypﬁa 32 para cada

miembro de cultivo 13, la m&quina puede ser més barata por
metro de carrera, en comparacién con miembros de cultivo
de paas.miltiples, mientras que los miembros de cultivo
pucden ser accionados con alta velocidad, de manera que

se pueden.utilizar srboles més'ligeros; Puesto que los &r

boles estln separados en una distancia de aproximadamente

15 cm, las phas 32 pueden moverse en una distancia relati-|

vamente pequefia desde el eje de rotacidn a de los miembros

de cultivo 13 a través del suelo, de manera que estén so-

metidos a desgaste en un grado menor, lo que, en combinar
nacién con una pia mis gruesa, da lﬁgar a un mayor tiempo
de vida. 3

De la figura 4 resultara evidente que las §up§as
o.pﬁas 32 del miembro de cultivo inmediatamente prdéximo 1%
que gira en el mismo sentido estén dispuestas con una dife

,----

rencia de fase relativa que asciende aproximadamente a AQ

viste desde una.pha de un miembro de cultivo que se extler

2
w1

de paralelamente a la direccion de desplazamiento A, y‘ggj

planta (figura 4). Debido a esta diferencia de fase, la~
qu*na corre °1lenclosa 0 suavemente durante el funciona-

miento.

-

Como la rueda dentada 18 estd situada por enci-

‘ma de los cojinetes 16, se evitan danos a las ruedas den~-

| tadas 18, en el caso de un defecto del cojinete, de cuales

quiera.fragmentos que lleguen al fondo de la parte de bag-
ti@or 10. Por medio de las partes operativas dobladas 34,
que se exbtienden, como se ha indicado anteriormente, al

menos hasta el eje de rotacién a de los miembros de culti-

.

(3

. F - .
- vo 13, las ralces que se ‘adhieren en el suelo se pueden S0
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~ tar satisfactoriamente, mientras que el poligono pivotan-
te formado por los brazos 4 y 5 permite fécilmente un mo-
vimiento hacia arriba de los miembros de cultivo con la
parte de bastidor 10, Adends, el desgaste de los extremos
inferiores de las phas se¢ reduce al minimo, ya que estén
situadas en {ntima proximidad al eje de rotacibén a de log
miembros de cultivo,

Si la mdquina egtd en uns posicidn de transpor-
te, se evita un movimiento excesivo hacia abajo del miem-
bro rascador 50 por medio del tope 51 previsto en las rla
cas 35. ‘ '

En la forma mostrada en las figuras 7 a 9,'la
parte de bastidor 58'en forma de caja comprende dos par-
tes 59 y 60 que estin bloqueadas conjuntamente en pesta~
fias dobladas mediante tornillos &l. Entre las pestafias do
bladas estd dispuesto material de relleno. La parte de bag
tidor hueca 58 estd soportadu de Ja misma manera gue la
parte de‘béstidor'lo en forma de coja deserita unteridr«
mentc. Los Arboles 62 de log miembros de cultivo 63 estén
provistos cada uno, de esta forma, dc un resalto con el
cual esté en acoplamiento un cojinete de bolas G4 que ro-

'dééiel &rbol, estando este cojinete alojado en un aloja=-
miento 65. Bl alojamiento 65 csté sujeto desde fuera en
una aberture de la parte inferior o de fondo 60 de la par
te de bastidor 58 en forma de caja por medio de tornillos
66. LL cojinclte 64 soporta un ménguito ¢spaciador 67 que
rodea el érbdl 62 y que sujeta la ruoda dentada 18, Con
excepcidn de un. Arbol 62 que sc extiende dentro de la ca-
ja de engranajes 52 (figura 7), ceda uno de los &rboles

62 tiene un cojinete de bolas G9 (ifiipura 9) soportedo por

<y,
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~ la parte superior de la rueqa dentada 18. Este cojinete
69 estd en un alojamiento de cojinete 70 que estd sujeto
en ung abertura de la parbe superior 5§ de 1& parte do
bastidor 58 en forma de caja con ayuda de bormillos 7.
En la parte delantera y en lg parfe trasera de
la parte inferior 60 de las partes de bastidor en forma
de caja 58, una pantalla“72 y 75,'respectivamente, cubre
toda la longitud de la parte de basﬁidor, teniendo'céda
pantalla una scccidn transversal en forma de U y estando
asegurada en posicidn por un brazo con ayuda de los,tpxni
llos 66 por medio de los cuales se asegura también>el;aig
jamiento de cojinete 65. Los brazos inferiores convergen~
tes de los miembros protectores 72 y 73 se prolonganﬁgé@
alld de las paredes que se extienden hacia'aﬁajo del alo-
Jamiento de cojinete 65 y tienen aberturas a tfavés dg;/

las cuales se hacen pasar los tornillos. de sujecidn 66.

Ly

Bl extremo inferior de cada‘érbol 62 forma ﬁg-
portador o soporve con una parbe dé soéOrte circular %@';
que tiene una cara de soporte inferior.o de fondo queﬂﬁié}
ne una abertura de centrado 75 (figura 7). A la cara débu
soporte estd asegurada, por medio de tres tornillos 76,
una>§arterde sujecidn en forma de plgca’77 de uﬁé paa 78,
la cual tiene una parte operatiﬁa 79 qué se¢ extiende hacie
fuera de la parte de sujecién; La parte de sujecidén 77 es
t4 provista, en la parte superior, de un miembr§ de centrg
do 80 que se apéyajen la abertura de centrado 76. La par-
te.operativa 79 de la plia 78 se extiende desde la parte
de sujecibn 77 inicialmente en linea con el &rbol 62:de1‘4
miembro de cultivo asociado 63 y se.dobiavdespués pare. -

convertirse en una parte que = extiende al menos. sensible

.
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*meﬁte‘paralela al eje de rotacién a del miembro de culti-
vo asociado 6% A continuacidn se doble la pla cerca del
extremo inferior hacia el eje de rotacidn a de manera que
el extremé libre de la parte operativa se sitta en'intima
proximidad al eje de rotacidn. La estructura de la parte
operativa 70 corresponde por lo demis a la de la parte ope
rativa 34 de la pfia 32 descrita anteriormente,

En la forma dé lags figuras 7 a 9, el &rbol del
niembro de cultivo situado cerca del centro se prolonga
dentro de le caja de engranajes 52 que se corresponde con
la caja de engranajes 52 ya deserita. Asi, este arbol cen-
tral 62, gue estéd soportado en un cojinete de bolas 81 que
corresponde al cojinete 52A ya descrito, puede ser acopla-
do con el &rbol de toma de fuerza del tractor a través de
un~mecanismo de transmisidn reductor similar al ya descri-
to. Bl cojinete 81 estd en un alojamicnto 82.

Se apreciari que también en esta forma puedénés~
tar previcsto un Arbol 62 como en la forma primcramente'dgg
crita para estar directamente acoplado con el arbol de to-
ma de fuerza de un tractor a través de un 4rbol auxiliax.

El funcionamiento d¢ la méquina de las figuras

Con la consbruceidn de las figuras 7 a 9 se¢ impide el arro
llamiento de material alrededor de la zona de sujecidn de
puntas o plas y los dafios de la zona de sujecidn de phas
durante el fqncioﬁamicnto, mediante las pantallas 72 y 7%
en las pafteé delantera y trasera. También de esta forma
se puede fabricar el conjunto del arbol 62 con los cojine~
tes 64 y 69 ¥y lé rueda dentada 18 y se pueden disponer co-

mo una unidad en la parte 60 de la parte de bustidor 58 en

(P
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— forma de cajm, en la que el alojamiento de cojinete infe~

rior 65 se puede sujetar por medio de los tornillos 66 a
la parte inferior 60 y a continuacidn €l aldjamiento de
‘cojinete superior 70 se puede sujetar a las;partes supe~
riofos 59 do la parte de bastidor por medio:de ios torni-
llos 71.
- La mAquina de cultivar la tierra mostrada en las

iguras 10 a 18 comprepde una parte de basbtidor hueca 91
que se exbiende transverselmente a la direccidn de movi~
miento A y compuesta de dos partes idénticas bloquead§§k'
conjuntamente por medio de rebordes circunferencialesg)Un
material dec obturacidén se interpohe entre las rebordes di;

cunferenciales y los btornillos 92 se utilizan como medios

.

de bloqueo. La parte de bastidor 91 soporta al eNnos Sen-
siblemente &rboles verbicales 23 gue forman partes de
miembros de cultivo 94. Las lineas centrales longitudina-

les de los &rboles 9% estin de preferencia separadas porn.

una distancia de 15 c¢m y, durarte el funcionamiento de 1a

méQuina, se inclinan ligeramente hacia delante de manepé;;
que incluyen un dngulo de preferiblemente unos'5° con ié"‘
vertical. Cada uno de los miembros de cultivo 94 esté pro
visto de una pﬁd 95 sqlamente, la cual estd sujéta por me
dio de tornillos 96 a un portador o soporte 97 que esté

previsto en el extremo inferior del &rbol 92 que sobresa-
le de la parte de‘bastidor 91. En la realizacidn mostrada,
detrés de los miembros de cultivo 94, hay dispuestos tres
miembros de soporte 98 construidos en forma: de rodillos;

‘son idénticos-entre si y estén soportados-aipivdtamiehto

con respecto a la parte de bastidor 91 por_medi6 de Braéos‘

Dos brazos 99 esthn previstos en los extremos de la parte

e
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extremos de la parte de bastidor de manera que sean ajus-
tables y fijables en una pluralidad de posiciones con re-
lacién a la parte'de bastidor. Los brazos mas externos 99
estén dispuestos a pivotamiento por medio de tornillos 101
directamente detrds de la parte inferior de la parte de
basfidor 91 en placas lOQldirigidas hacia arriba que se ex
tienden en la direccidn de movimiento A y que cierran los
extremos de la parte de bastidor. las placas 102 se extien
den ‘tanto §omo detrés de la parte de bastidor 91 y estin
provistas en la parte trascra de una fila de orificing 103
situados en un arco de circulo cuyo centro estd situadoe

en la linza central longitudinal del tornillo 101, Por me-
dio de un tornillo 104, gque se puede hacer pasar a través
de un_orificio del brazo 99 y a través de uno de los ori-
ficiés 103 dé la fila, los brazos 99 pueden ser ajustados
en, una pluralidad de posiciones con relacibén a la parfe‘de
bastidor. Los brazos 100 situados entre los extremos de

la parte de bastidor y que soportan cxbtremos préximos de
los rodillos respectivos 9¢ estén dicpuestos a pivota- -
miento por medio de tornillos 105, cuyas lincas centrales
longitudinales estén en linea con la de los tornillos 101,
entre placas 106 que se exticnden hacia arriba (figura
12). En la parte trasera, las placas 106 tienen una fila
de orificioes 107 situados en el arco de un circulo que ﬁig
ne su centro situado cn la linea central longitudinal de
un tornillo 105. A través de un orificio de un brazo 100

y @ través de uno de los orificiecs 107 se pucde hacer pa~
sar un tornillo 108 para fijar un brazo 100 en una plura-

. v e ¢ . :
lidad de posiciones con relacidn 2 12 parte de bastidor
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—~ 91. Las placas 105 estén asegufadas cada ﬁna a un soporte
109, el cual estd fijado mediante tornillos 92 contra la
parbe inferior de la parte de bastidor 9. il lado supc~
rior_de las placas 106 y cada uno de los soportes 109 es-

tin en acoplamicnto con una placs 110 que Liene una forme

Ut

sensiblemente triangmular, vista en planta, estando fijada
o bloqueada dicha placa por ﬁedio de tornillds 92 contra
la‘parye superior de la pérte de Pbastidor.
Cada uno de los brazos 99 esté pfovisto, Justa~
10 | mente detrds de su centro, de placas 111 gque se extien@gn
hacia abajo, al menos sensiblemente en &ngulo recto con’
los brazos y estando sujetas por'medio.de tornillos 112'
a ambos lados de uh brazo (figuras 11 y 13). En las placag
112, dispuestas en cada uno de los brazos més extern;g‘99,
15 un mufidn o eje corto 113 esté soportado por dos cojiﬁéées'
de bolas 114 relativamente separados. ELl cojinete méévéi~
terno esti en acoplamiento con un resalto 115 del muﬁgﬁ':
y ambos cojinetes estén dispuestos en un alojamientp.if@i
de cojinetes acomodado en un rebajo de las placas, El %Ié
20 Jamiento de cojinetes }16 e5 mantenido eh posicién'cqﬁf%%é ’
| .?ecto a las placas 117 por medio de una tapa 117 para pol
vé_situada en el lado ekterior de .una parte de abombgmieg
to de un capuchdn de apantallaﬁiento 118 situado en el la
do del rodillo 98. Tanto la tapa 117 para polvo como el cg
25 puchén de apantallamicnto 118 son mantenidos en posicidn
por medio de tornillos 119, que sirven también para éuje—
tar los manguitos -separadores o gspaciadores 120 dispues-]
tos entre las placas. In el lado del capuchén de apantallg
miento 118, el alocjamiento de cojinetes 116 se cierra'por>

. & ’ , .
30 | medio de una empaquetadura laberintica 121. Ademds de la

14118 S P
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_parte estampada para el élojamiento 116 dé cojinetes, sicn
do dicha narte concéntrica con el paso para el muidn 11%,
el capuchdén de apantallamiento tiene un perfil 122 que se
extiende en 360° desde la circunferencis hacia el interior
& la manera de espiral. La parte que s¢ extiende hacia den
tro del perfil cubre un &ngulo circunfercncial de aproxi-
madamente 900. Los extremos del perfil 122 estln situados
en una linea radisl y a una distancia mutua que es igual

a aﬁroximadamente un cuarto del diédmetro del capuchén de
apantallamiento. El perfil 122 forma un reborde doblado,
inclinado hacia fuera. La parte 123 situada entre la parte
doblada hacia dentro del perfil y la circunferencia del
capuchén de apantallamiento 118 es plana y estd situada en
el nivel del extremo libre del reborde doblado. L1 lado de-
lantepp 124 dirigido radialmente de dicha parte 123 forma
unvelemento‘rascador cuya funcidén se explicard a conbtinua-
cibn. El perfil 122 del capuchdn de apantallamicnto 108'30
extiende tanto como al interior del reborde de una pante.-
1la 125 doblada al menos sensiblemente en dnsulo recto, tg
niendo el centro de dicha puntuilm una parte cstampada po.
ra :ecibir un cojinete 126 dispuesto cn el muiidn o eje cor
to lL% y consbruido en forma‘de una junta de bola y recep~-
thculo. Con el cojinete 126 cstd en contacto una placﬁ de
cierre 127 que protege el conjunto de cojinetes de bolas
114 y la jﬁnta de bola y recepticulo 126 por medio de una
tuerca 128 que coopera con la rosca dcl extremo dirisido
hacia denbro del muiidn. La pantalla 125 estd sujeba median
te tornillos 129 al lado exterior de una placa de soporte
130 situada cerca de un extrewo de un rodillo 98. La placa

%0 tiene la forma de una estralla con scis puntas (figura
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“cual ge extiende el perfil 122 del respectivo caﬁuchéh'dé

| apantallamiento. Los cojinetes respectivos 114 y 126 éstén

placa de soporte 130, Cada esquina de las placas de sopor-

tan sujetos elementos alargados tubulares 137, dispuestos

tubulares alargados 137 tienen en ¢l centro un ligero do-

20

" Itojn ndom.

En las placas 111 sobre los brazos 100 pararso—
portar los extremos prdximos del rodillo 98 estéd soporta-
do un wuiidn o eje corbto tnico 131 en dos cojinetes de bo~
las 114 dispuesﬁos en un .alojamiento de ooqinetes 132, el
cual es retenido en posicidén por medio del capuchdn de apay
tallamiento 118 dispuesto uno a cada lado de la placa de
soporte. &1 alojamiento de cojinetes estd cerrado por los
dos lados mediante una'empaquetédura laberintica 121. A
ambos lados del alojamiento 132 de cojinetes el mufidén 151
estd provisto de una junta de bola y recepticulo 126'§éfé
soportar un rodille 98, cuyo cojinete estd soportado dé'la
misma manera que con el mufidn 11% en el otro extremo de un

rodillo por medio de una pantalla 125, al interior de T4

dispuestos en el mufibn 131 entre placas de fijacidén 13%; °

las cuales son retenidas en posicidn por medio de tuercée-

134 que cooperan con roscas de los extremos respectivos”

del rufidn., Cada rodillo 98 tiene cerca de su centro unc .-

te 1720 en forma de estrslla de un rodillo 98 esté rebajada
¥y las partes 125 asi cortadas son dobladas en &ngulo recto
en sentidos opuestos (figuras 13 y 17). Las partes dobla-

das 1%5 forman un rebajo 1%6 en forma de V en el cuel es~
a lo largo de la circunferencia dellrodillo._LQS elementos
blez (figura 13) de manera que‘pueden estar dispucstos de

modo helicoidal a lo lfirgo de la circunferencia de un ro-

dillo de la manera mostrada en las figuras. Qon'ayudé de

[
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| las partes'l35, los respectivos elementos alargadés tubu~
lares puedeh ser sujetos de manera sencilla por soldadura
durante la fabricacifn. Los exbremos libres 138 qQue se di-
rigen hacia atris de 1o0s respectivos brazos 99 y 100 para
soportar(los rodillos 98 sirven como man;os para ajustar

los rodillos en direccién de la albura de manera que este
ajuste se facilita apreciablemente.

Dentro de la parte de bastidor 91 cn forma de
caja, cada uno de los Arboles 92 de los miembros de cul-
tivo 9% estd provisto de una ruede dentada 139 de manera
que las ruedas dentadas de los arboles de miembros de cul~
tivo vecinos estAn en engrane de accionamiento mutuo. Cec-
ca del centro, el 4rbol 92 de un miembré de cultivo 93 es-
t&4 prolongado hacia arriba dentro de una caja de engr&nd-
jes 140, en la que dicho &rbol ectd articulado a través
de una transmisién de pifién cdnico (no mostrada) a un &n~
bél 151 que sobresale del lado delantero de la caja de zn-
gfanajes, cuyo 4rbol puede ser acoplado a través de un br-
bol auxiliar con ol drbol de tomu de fuersa de un tracloer.

En el frenbte lu purbte de bastidor 9L esbd provig
ta, cerca del centro, de un caballete o armazbn 142 para
sujgtar la mﬁquina al dispositivo de elevacidén de tres pun
tos del truétor. Ll lado suberior del caballete 142 fiene
soportes 142 divercentes hacia abajo, los cuales estén asg
gurados al lado superior de las placas 110 de manera que
se obtiene un soporte adicional para los brazogs 100,

| .La'méquina deserita anteriormente, que tienc ung
anchura de trabajo de aproximadamcnte 4,5 metros, funcio-
na como siguc.

Durante el funcionamiento, la miquina estd suje-

8
i
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;tavcon ayuda del caballete ‘o armazbn 142 al dispositivo de
elevacién de tres puntos de un tractor y, desde el &rbol
de toma de fuerza del tractor, los respectivos miembros de
cultivo 93 son accionados a través de la transmisidén des-
erita anteriormente de maneré gue los miemerSVde cultivo
vecinos o préximos giran en sentidos opuestos. Las plas 95
de miembros de cultivo prdéximos trabajan asi bandas de so-
lape del suelo o tierra. La profundidad de trabajo de los
micmbros de cultivo 93‘se puede ajustar con ayuda de tres
rodillos 98 dispuestos lado a lado ¥ destinados a girar al
rededor de un eje transversal comﬁn, Para'este f£in, d?ébﬁéf

de retirar los tornillos 104 y 108, respectivamenfe, séL§u5

¥ 105, respectivamente, por medio de los mangos 138 en el

lado trasero, después de lo cual se pueden fijar en la po-

den mover los brazos 99 y 100, respectivamente, en la direg

cibén de la altura alrededor de los tornillos de bisagra 103

sicién deseada por medio de los tornillos. Con ayuda de‘I&
rodillos respectivos, la tierra lanzada hacia atris poi,lé
miembros de cultivo, cuyos &rboles estén—ligeramente incli
nados hacia delante como se ha indicad& anteriormeﬁfe,zésﬂ
recogida y distribuida uniformemente, después de lo cual

és dgpositada mientras estd siendo consolidada. Durante el
funcionamiento se impide que se ensuoieh los cojinetés'paw

ra los muiiones 113 y 131 del 1espectivo rodillo 98 debido

nes de apantallamiento 118 pierden cualquier material in-

troducido con ayuda del elemento rascador formado por el .

@
B

lado delantero 124 de la parte 123 y ést aterial es.ex-

ulsado 21 exterior a lo largo de la guila formada por ol
pen ] (=3 8

perfii doblado hacia dentro més zlld del capuchdén de apan

a la penetracibn de tierra y similares, ya que los capuchoj
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to 118A dispuestos cn los brazos. Los capuchones de apanta

-¢ibén precedente de manera que cstos capuchoncs comprenden
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 tallamiento estacionario,

De esta manera simple y efilcaz se impide que los
rodillos se atasquen durante el funcionamicnto, incluso ba~
Jo condipidnes de trabajo altamente contaminadas.,

| La figura 19 muestra esquemiticamente una parte
de una miquina segin el invento, que comprende un ndmero
mayor de miembros de cultive del suelo 93, siendo la anchu-
ra de trabajo de aproximadamente 6 metros. Con estd mlqui-
na estéﬁ dispuestos cuatro rodillos 98 lado a lado detrds
de los miembros de cultivo 93, siendo la estructura de di-
chos rodillos la misma que la de los rodillos de la pfime-
ra realizacibén, soportando los brazos m's externos 99 de
la misma manera los extremos cxteriores de los rodillos més
externos. “n esta realizzcibn, los extweemos proximos de.ios
rodillos 98 estan soportados cada uno por muiones separddoa
144 y un brézo separado 145, Los brazos 145 estln en cbn~‘
tacto uno con otro y, al nivel de los mufiones 144, tieﬁén
un fuerte doblez de manera que es formado un cspacio pox
los extremos de forma de pestaia que se acoplan entre si
de los mufiones, Cada uno de los nuilones o ejes cortos_lﬁﬂ
et soportado por un apoyo o cojinete de bola y recepti-
culo 126 en una abertura de un brazo 145, Los cojinetes de
bole y receplficulo 126 son mantenidos cn posicidén por me-

dio de¢ tornillos 146 sobre los capuchoncs de apanftallamien-

llamiento estin construidos de manera scnsiblemente simie-

lar a los capuchones de apantallamicento 118 de la realiza~-

también un elemento rascador. sl perfil de los capuchones

de apantallamiento 1181 se coxtienden dentro de los reborded
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E_doblados de las pantallas 147 de hierro colado, cada una

de las cuales tienc un alojamiento de cojinete 148 queracg
mod.a cojinetcs'relativamonte espaciﬁdos 114 dispuestos al-t
rededor de un mufién 144, Los cojinetes de bolesllé4 estén
separados por medio de un manguito espéciador o separadoxr
149 de los cojinetes de bola y recepticulo 126 y son man-
tenido en posicidn por medio de una tuerca 150 que coopera
con la rosca de los extremos distanﬁes de los mufiones. La
tuerca 150 esté cubierta por una tapa 151 para suciedad,
la cual estd en acoplamiento con un cojinete de bolas y

se extiende dentro del alojamiénto'148;ﬁe cojinetes., Las
pantallas de hierro colado 147 esténAfigas por medio.de
tornillos 152 a las placas'de sopoéte e&teripres 130 de
un rodillo. En esta realizacién, lé parte de bastidor 9IA
esté'provista de un caballete 153 ﬁara enganchaf la méé@i
na ai dispositivo de elevacidn de ﬁres'puntos de un trép-
tor, estando dicho cabailete conecta&o(medianke sopof%gg
154 al lado superidr de las placas 110 para sqportar‘iéé
brazos portadores de los exbtremos préximos de un rodiiio
més externé v uno mas interno 98. Asimismo, envésta rgé;;
lizacidn esﬁéniprevistos mangos para los brazos pqrtgd§4i

. res, 145; para los brazos 145 estén designados por el nf~ -
. FIE R

w 3

mero de . referencia 1%84. ' . JEFReT
| Puesto que el soporte giratorio de los extremos
delanteros de los rodilles en,las dos realizaciones desépg
tas comprende una Jjunta pivotante, formada por‘un.cojine~
te de bola y recepticulo 126, los rodillos aseguran un sg
porte suave y una aplicacidn satisfactoria al suelo, |
El soporfe mostrado en la figura 20 para los reg

pectivos rodillosra asegura que puedaﬁ resistir dargas pe

tiy
~ . "y o
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_sadas, lo que es inportante para soportar una miquina que

tiene la anchura indicada en la dltima realizacidn,
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‘madamente 15 cm la distancia entre los ejes de rotacidn

suclo que comprende un bastidor y une pluralidad de miem- -

' tivo de sblo una pla o punta.

o]
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REIVINDICACIOHES

Los puntos de invencidn propialy nueva que se pi;.
sentan para que scan objebo de csta solicitud de Patente
de Invencién en Bspaiia, por VEINIE afios, son los gque se re
cogen en las reivindicaciones siguignteé.

la,~ Una méqﬁina perfeccionada para cultivar el
suelo que comprende un bastidor y uﬁa pluralidad de miem-
bros de cultivo apoyados a rotacidn: en este bastidor alre-
dedor de ejes que estdn dispuestos u orientados hacia arri-
ba y en una fila transversal de la aireébién prevista ds

'I
desplazamiento operativo de la méquina, siendo de aproxi-

de dos miembros de cultivo inmediatbamente proéximos.

21.- Una mAquina segin la reivindicacidén 12, en

la que los ejes de rotacién de los miembros de cultivo es-

tén inclinades con respecto a la vertical durante el fﬁﬁ;
cionamiento; " T
| BQ;— Una méquina perfeccionada. para cultivaf:éi
bros de cultivo apoyados en este bastidor para-rotaciéﬂ'ﬁi
rededér de ejes orientagdos verticalmenbe o hacia arriba,
que estan inclinados con respectb a la vertical durante el

-

funcionaaientd, estando provisto al menos un miembro de cuj

43,- Una miquina segln cualquiera de las reivind
dicaciones preccdentes, en la que &l menos un miembro de
cultivo estd provisto de una pla solamente, teniendo la péad

e

3 b
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luna parte operativa que estd doblada cerca del eje de rota-
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cibn.

5;.- Una médquina segin cualgquiera de las revindi-
caciones'lara 52, en la que al menos un niembro de cultivo
esté srovisto de s6lo-una pla, teniendo la ﬁ@a una parte
operativa que se extiendeé en esencia paralelamente al eje
de rotacidn del miembro de trabajo del suelo.

2,- Una miquina sesln cualquiera de las reivine

dicaciones 12 a 58, en la que al menos un micmbro de culti=|

vo del suelo estd proviste de un portador que tiene una pan
te de soporte a la cual se fija mediante tornillos una par-
te de sujecibén de una pla que tiene una cara de soporte.

7.~ Una mhquina sezln la reivindicacidén 62, en
la que estd previsto un miembro de centrado con ayuda del
cual la cara de soporte de la parte de sujecién de la pla
puede ;obperar con la parte de soporte del portador,

82,~ Una mééuina se~dn cualquiera de las reivin-
diéaciones 13 a 42, en la que la parte de pha operativa se
extiende desde la parte de sujecidn iniciélmente al menos

sustancialmente en llnea con el eje de rotacidn de un mlem*

bro de cultivo y después se extiende en la mayor parte db

su longltud entre una parte de sujecidén y su cxtremo llbre

..a-

al menos en esencia paralclamen e al eje de rotacidn dcl
miembro de cultivo.

9.~ Una miquina scsln cualguiera de las reivin-
dlc.xcz.once precedentes 42 a 82, en la que la parte de pla
operativa se estrecha hacia su extremo libre y tiene una
seccidn transversal sensiblemente ovalada, cxtendiéndose
la dimensidn mayor de la misma @l menos on esoncia tangen-

cialmente a un cfirculo centrado en el eje de rotacién del
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menos un miembro de cultivo, Jjuntamente con cojinetes de

6 122, en la que estén previsbos dos cojinetes, dispuestos

Ilojn atm. ‘?8

 miembro de cultivo,
103,~ Una méquind seglin la reivindicacién 92, en
la que la parte de pia opcrativa estd prevista en las par-,

tes delanbtera y trasera sesin se ve con respecto a la direc

cién de rotacién operativa del miembro de cultivo con un rg
borde que cubre al menos sensiblemente toda la longitud de

la parte opcrativa.

.
f

112,- Una mAquina sezlin cualquiera de las reivinm

dicacionés precedehtes, en la que el Arbol giratorio de al

soporte para el mismo y con una rueda dentada para accionax
este &rbol, se puede insertar como una unidad prefabricada

desde arriba en una parte de bestidor en forma de caja gque

PRI

lleva los miembros de cultivo. L

12a,- Una maquina perfeccionada para cultivar el

.

suclo que comprende un miembro de¢ bastidor en forma de cajd
en el que estén apoyados une pluralidad de miembros de cul-

tivo de manera que puedan girar alrededor de &rboles gira-
es-

té provisto de una rueda dentada para accionar el miembro

torios orientados hacia arriba, cada uno de los cuales

de cultivo asociado, estando montado este &rbol, junto con

cojinetes para el mismo y dicha rueda dentada, como una ﬁni

. -

.

Jae

ambos dentro de la parte de bastidor en forma de caja, es-
tando un cojineve situado cerca del fondo de la parte de
bastidor en forma de c¢zja y estando el otro cojinete situa

do cerca de la parte seperior y soportado por la parte su-

dad prefabridada en el miembro de-bastidor en forma de ié;;‘

132.~ Una méquina seglin las reivindicaciones 112
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| perior de una rucda dentada.

142,- Una méquina scifin cuslquiera de las reivins
dicaciones 112 a 1%%, en la que lé pérte de bastidor en for
ma de caja estd mantenida, junto con los miembros de cultio
vo, en la posicién de trabajo por fuerza eléstica.

158,~ Una miquina perfeccionada para cultivar el
suelo que comprende un bastidor y una pluralidad de miem-
bros de cultivo apoyados en este para girar alrededor de
ejes orientados hacia arriba, en la que una parte del bas~
tidor que lleva los miembros de cultivo es movible, duran-
te ¢l funcionamiento, en una direccidén de altura junto con
los miembros de cultivo y es mantenida en la posicidn.de
trabajo por fuerza eldstica. .

16é3,- Una mlquina segin lés reivindicaciones 1/t4
6 153, en la que la parte de bastidor en forma de caja es-
t4 uujota, por medio de dos DOllFOHOS pivotables, reldtl-
vamente separados, a un bastidor para sor acoplada con un

S

tractor de manera que pueda moversc en una direccién de ald

PEEIR)

tura, siendo la distancia entre los puntos de pivotamienito
del polipono pivotable en el ludo superior menor que 1a dig

tancia entre los puntos de pivotamiento del poligono pivo-
N -

teble en el lado inferior.

178%.~ Ung naqulna sepin la reivindicacidn 16“-“
en la que una linea que pasa a travds de los puntos de pi-
votamlento mis atrasados del pollgono.se prolonga al menos
en esencia paralélamente al eje de rotacidn del miembro de
cultivo. -

183, Una mlquina segln las reivindicaciones 163
6 173, en la quc'el poligono pivotable tiecne un brazo su~
pefior cuya longitud es nenor que la longiﬁud de un brazo

RGN
.
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L'im‘.‘oz:‘:i.o‘nr', vy ¢l brozo inferion pucde estar pivotado cn dos
punbos diferentes en lao parte de bastidor quevlleva los
‘micmbros de cultivo.

194, Una miquina segin la reivindicacidn 188,
‘en la que entre los brazos esté previstd un mecanismo de
nuelle que contrarresta la deformacibén del poligono pivota
ble. _

208,~ Una miquina segin cualquiera de las reivin
dicaciones precedenbcs, en la que delante de ios mienbros
de cultivo, éon respecto a la direccidn prevista de despla
zamiento operativo de la maquina, esté éonectado un miem-
bro rascador a la parte de bastidor de la mdquina de &angm
ra que pueda moverse -en direccién d¢ la altura por medic.

de uns junta vivotable situada delante del miembro ratca-

'
3

dor.

2l3.~ Una miguina perfecciﬁnada para cultivar el
suelo que comprende un bastidor y una pluralidad de miem-
bros de cultivo apoyados en. este bastidoripara girar alie-

dedor de e¢jes oricntados hacia arriba, en'la que delante .

de los miembros de cultivo con respecto a la direccidén pre

vista de desplazamiento operativo de la miquina estd unido-

un miembro raspador con 6l bastidor de la mlquina con";g;l
da dé,una junta pivotante situada delante del miembro féé;
cador. |

222.- Una méquina seglin cualquiera de las reivin
dicaciones precedentes, en la que para accionar los mien~
bros de cultivo se puede acoplar ﬁna prolongacidn del &r-
bol giratoiio de un miembro de cultivo direétamente, a tra
vés de un &rbol suxiliar, con el &rbol de toma de fuerza

de un bractor que imopulsa la mAquina.

L
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de ejésgorientados hacia arriba y una transmisién entre

sujecién de las phas de loz miembros de cultivo, con res-

| bastidor que lleva los miembros de cultivo, y extendiéndo-

Hojn nim. 51

2%a,~ Una mAquina perfeccionada para cultivar el
suelo que comprende un bastidor, una pluralidad de miembro#

de cultivo apoyados en este bastidor pare gircar alrededor

los &rboles de los miembros de cultivo, en la que para ac-
cidnar los miembros de cultivo pucde estar directamente aco
plada, a través de un Arbol auxiliar, una prolongacidén del
4rbol de un miembro de cultivo con el 4rbol de toma de fuer
za de un tractor.

248,~ Una miquina segln cuslquiera de las reivipn
dicaciones precedentes, en la que el mecanismo de acciona-
miento para los miembros de cultivo comprende, ademfs, una
caja d¢ engranajes en la que el 4rbol de un miembro de cul
tivo esth conectado para accionamiento a través de un on-
granaje reductor con un &rbol dispuesto en la direccidn de
movimiento de la miquina y que sobrecale tanto en la ﬁarte
delantera como en la trascra de la caja de enpranajes,dcen-
do ticne una parte provista dc chaveleros o estrias.

258.~ Una méquina segin cualquicra de las reiﬁ@g

dicaciones precedentes, en la que delante de las zonag de

pecto.a la direccidén prevista de desplazamiento operativo.
de la mfquina, estd dispucsta una pantalla de seccidn tfanj

versal en forma ce U, estando un brazo o ala sujeta a un

se la otra ala libremente hacia la parte trasera,

268.~ Una méquina sogﬁn la reivindicaciln 258,
en la que estd también prevista una pantalla cn la paorte
trasera de los miembros de cultivo, tenicendo dicha ponta~

LY ' * 1] 1]
1lo una sceeidn tronsversal en fowrma de U, estando sujeta
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—un ala a la parte de bastidor y extendiéndose libremente

Hojfn nim, ,’)2

la otra hacia la parte delantera.

274,- Una mdquina scgln cualquiera de las reivin
dicaciones 43 a 268, en la que lag plas. de niembros de cul
tivo bréximoa estén dispuestas con una diferencia de fase
relativa y las pfias de miembros de cultivo prdéximos traba=
jan bandas de solape del suelo durante el funcionamiento.

282,~ Una méguina segln cualquiera de‘las reivin
dicaciones precedentes, en la que detréds de los miembros
de cultivo, con respecto a la direccidn prevista de despla
zamiento operativo de la miquina, csta éispuesto un rodi-
1lo de manera que sea ajustable en @ireécién de la altura
con respecto a los miembros de cultivo, siendo ademés este
rodillo ajustable de manera que la dlstan01a entre 300 mie}
bros de cultivo y el rodillo sea varlable, vista en dliecn

cién hor.Lzontal°

aaaaaaa
2

dicaciones precedentes, en la que detras de los mlembros‘

de cultivo gstan dispuestos al menos dos rodillos lado a
lado y al menos un rodillo esti sugeto cerca de los: exufé
moS por un brazo de soporte al bastldor de la méqumna.y"

30a,- Una mégquina perfecCidnada para cuitivaﬁjéi
sueiq que comprende un bastidor soportadc por al-menés‘un 
rodillo y que tiene una pluralidad de miembros de cultivo
destinados a girar alrededor de &rboles orientados hacia
arriba, en la que esté dlspuestos al menos dos rodillos la
do 2 lado 'y al menos un rodillo estéd sujeto cerca de los
extremos por un brazo de sopopté al bastidoro

513,~ Una miquina segﬁn‘las reivindicaciones 202
6 %02, en la que los brazos portadores eotan dlspuestoo a

ce . -~

29Q - Una méguina segim cualquiera de las reivin,

jp
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~ pivotamiento por medio de un Arbol pivotante directamente
detrds de una parte de bastidor que lleva los miembros de
cultivo,

323,~ Una méquina segln cualquiera de las reivinp
dicaciones precedentes 293 a 3la, en la que para cada bra-
zo portador estin previstos medios de ajuste, con ayuda de
los cuales sc puede ajusﬁar un brazo en una plufalidad de
posiciones con relacidn a la parte de bastidor.

332,- Una méqﬁina scglin cualquiera de las reivig‘
dicaciones precedentes 292 a 323, en la que los extremos
préximos de una pluralidad de rodillos dispuestos lado a
lado estén soportados por medio de un muiién o cje corto 50|
lamente en un solo brazo portador, e

343,~ Una méquina seglin cualquiera de las reivip
dicaciones 2928 a 322, en la que los exlremos prdximos de
une pluralidad de rodillos dispuestos lado a lado es@én_SQ
portados cada uno por un brazo portador individual.

358,~ Una miquina segin la reivindicacién 42,
en la que los brazos portadores estin en contactolmutuo ¥
cada uno soporta un muiidn o eje corto separado para un ro-
dillo. |

363.~ Una miquina,sesln la reivindicacién 352,
en la que un muiidn para‘un rodillo estd soportado por dos
cojinetes de bolas relutivamente separados en un brazo poI
tador. |

%73,~ Una miguina sepin las reivindicaciones 342
6358, en la que un mufién estd soportado por medio de un
cojinete de bola y recobtéculo en un brazo portador, mien
tras que el rodillo esté disyuééto, por medio de al menos

un cojinete de bolas, en el muiidn.
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bros de cultivo, estando dichos soportes provistos en el

ferencia al menos una parte doblada a la que se asegura ur

1 lc.j;n s\, :’)/""

%8&8,~ Una miquina sezfn la reivindicacidn %38,
en la que estd dispuesto un rodillo en un nufidn o eje cox

to por medio de un cojinete de bola y recepbéculo,

%93 ,~ Una maqulna segin cualrulera do las reivin

dicaciones precedentes 293 a %83, en la que un hrazo para

soportar los exbtremos prdéximos de dos rodillos dispuestos

ladeo a lado estéd pivotablemente dispucsto entre dos placas

que se extienden hacia arriba, las cusles estén sujetas

por medio de soportes a la parte de bastidor para los miem

lado superior de una viga que forma pdarte deleoporte de
un miembro de acoplemiento para sujetar al dispositivo de
elevacidn de tres puntos de un tractor. e
40a,~ Una méquina seghn cualquisra de lasrbei%ig
dicaciones precedentes 292 a 393, en la que cerca de los
extremos de un rodillo esté dispuesto un cafuchén de_ apen
tallamiento, cuyarconStruccién es tal que estd formado un
elemento rascador con ayuda del cual se conduce al exterio

el material introducido dentro del capuchdén durante el fun

=

Tanat

s

cionamiento, ' e T
414,~ Una méqulna segln cualqulera de las r37VLu
dicaciones precedentes 292 a 402, en la que un rod11lo~eq-

t& provisto de placas de soporbe que tienen en la circun~-

elemento alargado situado en la circunferencia del rodillg
42a,~ Una wAgquina segln la reivindicacidn 412,
en la que un elemento alargado estd dispuesto en una aber

tura formada por una parte doblada.

432,- Una méquina segin cualquiera de las reiviny

(3
dicaciones 292 a 423, en la que un brazo portador para un

t . -

°
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- rodillo estd provisto de un nango.

448, ~ UNA HMAQUINA PERFWCCIONADA PARA CULTIVAR
EL SUELO"

Tal y como se¢ ha descrito en la Memoris que an-
:' 5 tegede, repiesentado en los dibujos que se acompafian y con
‘ loé fines Que se han especificado.

Esta Memoria comsta de treinta y cinco hojas es-

critas a miquina por una sola cara.

Madrid, 16,NOV 1978 -
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