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La presente invencidén se refiere a identifica~-

dores de conferencias pars cuadros de conmutacidn manual
en centrales telefénicas, que reconoce, por cada semicordén
de operadora, el enlace ocupadb por el semicordén miemo y
envia la relstiva informscién a un equipo automdtico de
contabilidad, también cuando dos operadores ocupan el mis
mo enlace a la vez. . .

' Para la contsbilidad dal tréfico ;jfravéé‘de ope-

radora es necesario tomar y pomer en relscibén unos dstos

. presentes en puntos diferentes de la conexidn, por ejemplo

datos obtenidog de los cuadros y de los drganos de central:
particularmente, hay que conocer la identidad del cuadro
y del semicorddén empleado paré 1ls conversscién (dato obte-
nido del cuadro) yila identidad del enlace ocupsdo por ca-
da uno de los dos semicordones (dato sacsdo de la central).
Dispositivos que reconocen y asocisn informes
facilitados por puntos diferentes de una conexidn, particu-
lasrmente la identidad de un zbonado llamado y la identidad
de un sbonado que llama, son conocidos por los técnicos
de la conmutscidén telefdénics. Un ejemplo es comstituido por
los marcadores de un paso cualquiera de una centrsl de
mendo indirscto.
Estos dispositivos reconocen los dos extremos
de una conexién que hay que reslizer, y tienen que estable-
cer la conexidn escogiendo una via libre. Por lo tanto no
pueden ser ubtilizados cusndo, como en el caso de la conta~
bilided automatica del trafico e través de opersdora, hay
que conocer los datos de una conexién estsblecida por la
operadora de meners mshual sin la intervencién de dispositi
vos sutomiticos. Ademds, los identificadores comunes, pre-

dispuestos para centrsles automdticas, no pueden obrar cuan
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do variss conexiones interessn a la vez una mismas lires,
es decir, cugndo variass operadorss se conectan sl mismo
enlace 0 en el caso de transferencia de la conexién de una
operadora a otra.

Estos y otros inconvenientes son pslisdos por el
dispositivo, segin la invencidn, que permite de efectuar
también las dobles identificsciones necesarias para el
gervicio de conferencia entre las operadoras y que, coumo
consecuencia de su particuler estructura, vermite de super
ver el funcionamiento de los cusdros y de log enlaces.

Es objeto de esta invencidn un identificador pa-
ra cuadros de conmutacién manual, carscterizado porque tie_
ne una unidad o conjunto periférico, constituido por un
primer grupo de 6rgsnos repartidos entre todos los semi-
cordones y por un segundo grupo de Srgsnos repsrtidos en-

tre todos los enlaces de las operadoras, y por una unidad

-0 conjunto centralizado juntado por un lado a los 6rganos

3

periféricos y por el otro a un calculador; porque el con-—
Junto periférico comprende: medios psrs reconocer la pre-
sencia de corriente continuas en log hilos de los semicor
dones y de los enlaces de las opersdoras como counsecuencia
de la reslizacién de la conexidn entre un semicorddén y

un enlace; medios, mandados por el conjunto centralizado,

que seleccionan, para la identificacién, s6lo un semicor-

dén entre uns pluralidad de los mismos, y medios para cor-
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tar el bucle de conversscidén de los semicordones y de los
enlaces conmutindolo hacia los dispositivos de reconocinien=
to de las corriente, hasta que la identificacién esté'én cur=
s0, O hacia el normsl prolongamiento en el interior del semi-
cordbn y respectivamente hacia el enlace después de la iden-
tificacién; porque el conjunfo centralizado qgmmicropro— .
gramado, vrecibe de los drganos periféricos‘ losy, informes,
reletivos a dicha presencia de éorriente, transmitidce por

el conjunto périférico en forma de muestras del und u otro
valor légico y orgenizsdos en tramas por divisidm éa el
tiempo, efectis sobre estas muestras las operaciones légi;
cas necessrias para la deteccidn de las muestrss correspon-
dientes a los pedidos de identificaciém de perte de los se-
micordones y reconoce, segin larposicién de las muéstras

en la tramas, la identidad de los semicordones y del enlace
ocupsdo por un semicordén en el curso de la conexidn; y
porque este conjﬁnto centraliado, ademis, recibe del cal~-
culsdor e interpreta Ordenes de operacidn paras los dispo-
sitivos del conjunto periférico asocisdos a los enlaces, en-
vis 21 calculador, para cads identificacidn, mensajes conte-
nientes la identidad del semicordém y del enlace-asociados

en una conexibdn y envia al conjunto periférico, segln el
resultado de las operaciones ldgicas efectusdas y/0 los
mandos procedente del csleulador, ordenes de operacidn pars
los medios de seleccidn de un semicorddén y los medios de cor-

te de los bucles de conversacidn,
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Lag carascteristicas de la presente invencidn serin
aclaradas por la descripcién que sigue de uns forma prefe
rida de realizacidén, expuesta como ejemplo no limitetivoe
y con referencia s los dibujos adjuntos, en los que:

Ls figurs 1 represents la conexidn del identifica-
dor a los cusdros de opersdora Yy a los enlsces:

La figurs 2 es el esquema eléctrico de los circui-
tos para secar de los semicordones y de lés enlaces las
sefigles necesariass pars la identificacidn, en el caso de
una sola identificacién;

La figurs 3 es un esquems de blogues del conjunto
centralizedo del identificador;

Les figuras 4 y 5 son diggramss de flujo de los mi_
croprogramas del identificedor;

Le figura € es el esquems de los circuitos de iden

tificacibn en el caso de una doble identificacién,
Con referencia s la figura 1, los blogues X y GO
representan el conjunto de los cuadros conmutadores de cor

dén y respectivsmente el conjunto de los enlsces de opera=

“ dora de una central de conmutacién manual.las referencias

h] y 2 indican el conjunto de los semicordones y de los

circuitos de acceso a los enlaces.

ID indica el identificador, objeto de la inven-

-.¢ién, que comprende un conjunto periférico, comstituido

por drganos asociados a cads semicordén, o respectivamente
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a cada circuito de entrads de los enlaces, para sacar las
sefigles eléctricas necesariss psra la identificacibn, y

un eonjunto centralizado para el tratamiento de estas se-

-figles; el conjunto centralizado puede ser duﬁlicado.,ﬁn '

. -
ls figura, el conjunto periférico es representgdo por los
¢

bloques CIC, CIG conectasdos respectivamente 3 los semicor=-

dones I y a los circuitos 2 de acceso a los enlaces; el
coﬁjunto centralizado, que en el ejemplq descrito es du-
plicado, es constituido por lazs dos unidsdes ICA, ICB,jue
son idéntices. Las dos unidades son conectadas con la tec~-
nicé "Maestro~esclavo " (Master—-Slave) e intercembisn sus
téreas con ocasibn de cada operscidén de identificacidn.la
estructura de los bloques CIC, CIG (1llamados después cir-
cuitos de identificscidén) y de las unidades IC seri des-
erita en detalle mds adelante.

El indica el calculador de un equipo de registro
automatico de los datos de la contabilidad del trifico a

través de operadora, que recibe de ID los informes rela-

" tivos g las identificaciones efectuadas y envia a ID even

tuales mandose

Las referencias 3,4 representan lss conexiones
entre los circultos de identificacién GIC, CIG y el con~
junto centralizado ICA, ICB y lss referenciss 5A, 5B re-
presentan las conexiones entre el conjunto centralizado ‘

¥ e} calculador EL,.
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La figura 2 representa el esquema eléctrico de is par-
te de los cireuftos de identificscién asocisds a un semi-
cordén 1 y a un circuito 2 de acceso s un enlace GO (fi-
gura 1) que se suponen conectsdos durente una comunigacidn.

Las referenciss la, 1b y 2a, 2b indican los hilos
de conversscifn del semicorddén o respectivamente del cir-
cufto de acceso al enlsace.

Las referenciss pa,pb indicen un psr de contactos
de un relé, llamsdo después "reléd ?", cuya atraccidn es
mandada por el conjunto centralizado del identificador,.

El relé P queda straido hasta que la corriente pasa
en el tercer hilo lc del semicordén. Los contactos pa, pb
tienen que cortsr y conmuter el bucle de conversacidn
0 hacia drganos sensores {llasmados después "sensores") Ny,
N o hacia el prolongamiento del bucle en lo interior
del semicorddén.Cusndo los contactos pa, pb estan counmu-
tados hacia los sensores Ny, Nr, éstos pueden detectar

las corrientes continuas presentes en los hilosg del semi~-
cordén y enviar los relativos informes gl conjunto centra-

lizado IC para el procedimiento de identificacidn, como

"descrito mds sdelante. Los sensores Ny, Nr y los otros sen

sores de los circuitos CIC, CIG pueden ser constituidos
por nicleos magnéticos con ciclo de histéresis rectangu-
.lar y ser organizados en matrices.Por ejemplo, se puede

Prever unas matriz por cada cuadro K, que recoge en parale
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lo los informes sslientes de todog los semicordones de
aquel cuedro, efectfis el muestreo de los informes y comsti
toyestramas en serie de muestras. Lies sslidas de todas las
matrices de los nficleos de CIC y CIG confluyen en las co~
nexicnes 3 y 4; el conjunto centrslizsdo IC tieme unos
medios qué organizen todas las tramas que llegsh de mane-
ra que cadas dispositivo (Semicorddén o enlaée) sea asocia-
do a su propio intervalo de tiempo.

En gserie al nicleo Ny hay un contascto ry "de wn

secundo relé, que es accionado por el conjunto cenfrali-

-zado IC del identificador de resultas con un pedidc de

identificacidn y queds atraido hasta que perdurs el mando
de atraceibn. Este relé es llamado después "relé Y".

Np indica un tercer sensor puesto en serie a
un tercer contacto pe del reké P. Np tlene que enviar
hacia el conjunto centralizsdo IC unas sefiales para con-
firmar que tubo lugar la atraccidén del relé P y el con-i
siguiente cierre del bucle de conversacidn.,

En la figura 2, el nfcleo Np y el contacto pc

son representados en serie sl hilo 1ld, conectsdo sl hilo

lc del semicorddn 1 por medio del bloque CR que esboza

los medios que garantizan la retencidn del relé P haste
que hsy pasaje de corriente en el hilo lcj es claro que
otras soluciones son posibles. El bloque CR no sersd re-

presentando en detalle, porque los dispositivos que desa-
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rrollan estas funciones son conocidos por los expertos.
El hilo 1d es tembién conectado al bobina de retencidn
RP del relé P; el bobinado de atraccidén del mismo reld

vy 1os bobinados de los otros relés de los circuitos de
identificacibn no son representsdos psra sencillez de di-
bujo.

Les referencias fa, fb indican un par de con-
tactos de un tercer relé, llsmsdo después "relé F", sc-
cionado por el conjunto centralizado del identificador;
los contactos fa, fb tienen que cortar y coumutar el bu-
cle de conversacidén del circulto 2 o hacia los enlsces GO
(figura 1) o hacia los drgsnos de CIG, particularmente
hacis el nlicleo Ng (figurs 2), coneétado gl hilo 2a del
bucle, .Cusndo los contactos fa, fb estén conmutados hacia
los érganos de CIG, el nficleo Ng puede detectar las co-
rrientes continuss del hilo 2a y enviar ls relative infor
macidn el conjunto centralizado IC (figurs 1) del identi-
ficador.

Nf (figura 2) indica un secundo nficleo de CIG,
conectado en serie a otro contascto fc del relé F, y que
cumple funciones de control de la atraccién de este relé,

La referenciag No indica un tercer nflicleo de CIG

_concatenando el hilo 2¢ del circuito de scceso gl enlace

¥ que tiene'que sefialsr sl conjunto centrelizsdo del iden

bificador el estsdo de ocupacidén de un enlace.
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b1, D2, Rl, R2, R3, R4 indicsn unos diodos y unas
resistenciass conectados en serie ; los hilos de los bucles
de conversacidén o a los hilos concatensdos s los nficleos
de control, para establecer las oportunss vias de posaje
de la corriente. V1 y V2 indican dos fuentes d?dfensiﬁnes
continuss que alimentan los érganos de~los'circqitos ce
identificacién. Para permitir el fuhcionamiento de CIC,CIG
la tensidn V1 tiene que ser no positivae respecto a la ten-
sién de alimentacién de 1los cireuftos de 1os cuadros K;
de preferencia V1 es igusl a dicha tensién; V2 tiene gue
ser negativa respecto s Vl.

Los circuitos de identificacién que acabamos de des-
cribir obra®a de la maners siguiente: ,

- el estado del semicorddn y del enlace en condicio-
nes de inactividad es representado en la figurs 2. |

Cuando la operadora enhebra la clavija en el enchufe
(jack), el e¢ircuito entre lss tensiones V1 y V2 es cerrado
a través del hilo b de los bucles de conversacién y del dip
do D2 en conduccidn, y entonces una corrienté pésa en este
hilo.

El nfcleo Nr detects este pasaje de corriente, que es
sefialado sl conjunto centralizasdo IC (figura 1) del identi~
ficador ID, en donde es interpretado comb pedido de identi=
cacidén. Cusndo el conjunto centrslizado estd disponible pa=

ra tratar el pedido, manda la atraccidén del relé Y cuyo
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" contacto ry es conectado en serie al hilo la del semi~
cordén que ha envigdo el pedido; como consecuencis la co=
rriente pasa de V1 g V2 también a través de los hilos 1lg,
2a de los bucles de conversacibéu y hay una contestacidn
del nficleo Ny del semicordémn y del nficleo Ng del enlace
que es tomado. Ls identificacidn tiene lugar si contestan
sélo el nficleo escogido Ny y s6lo un nficleo Ng: en cfecto,
un propio intervalo de tiempo es asignado a cada drgaro

y segin el instante en el cusl llegan 10s pedidos de
identificacidén y las contestaciones de los nficleos Hg, se
puede conocer inmediatamente la identidad del semicordén
y del enlsce ocupados.

Como oonsecuencia de la ocurrida identificacién,el
conjunto centralizado del identificador mands la atrsccidn
de los relés P y F, cuyos contactos ps, pb, fa fb se cie-
rfan cortsndo el circuito de idemBificacidn y haciendo de-
saparecer ls contestacién de los nflicleos Ny, Ng, Nr;

EFn estas condiciones, el semicorddn es conectado

8l enlace y ls comunicacidén puede tener lugar regularmente.

Tas éventusles anomslias, por ejemplo falta de contestseidn

de un nficleo, contestsciones simultiness de més nlcleos Ng,
etcéters, son detectadas por el conjunto centralizado del
identificador. .

La disposicidn descrita permite de eliminar las

eventuales incertidumbres creadas por mas pedidos simulta-
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neos de identificacidén. En efecto, en este caso hay que re-
conocer individuslmente los pares‘semicordgnes-enlaces co-
nectados: enviando el mando de atrasccidn a un solo relé Y a
ls vez, escogido segun oportunos criterios de prioridad, se
bbtiene s6lo la contestacién del nficleo Ng relativo gl enla
ce ocupado por el semicorddn seleccionado.” “

Con referencia a la figura 3, MSD indiéa un circui
t0 que organiza y sincroniza las sefiales salientes de los
circuitos de identificacién CIC, CIG (figura 1) por medio
de los grupas 3%, 4’de hilos de laé conexiones 3, 4.

Por ejemplo, MSD recibe en paralelo lss secuencias
de sefigles emitidas por cada cuadro X (figura 1) y por cada
enlace GO y emite sobre una conexién 7 una secuencis fnica
de sefisles en donde cads brgane (semicordén o enlace) es
esociado g su propio intervslo de tiempo. Lias operaciones
de MSD son temporizadss por unag base de tiempos, que no es
representada y que temporiza también las operaciones de los
otros érganos de IC. | _

Organos que desarrollan las funcicnes de MSD son
conocidos por los expertos y por tanto no serin descritos
en detalle.

MY (figura 3) indica un comfn multiplexor, que tig
ne que combinar en una Gnics trama las sefiales salientes de

MSD y las sefiales de prueba presnetes sobre una conexidn 8
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Y salientes de equipos de prueba, que no son representados.
IN indica una red 1l6gica, que tiene que efectuar la inte-
gracibn numérica de las sefiales salientes de MX y presentes
sobre ung conexién 9, pars distinguir entre los efectivos
Pasajes de estado de lss sefiales y las eventuales periurbs-
ciones,

Las sefiales integradas son enviadas por medio de
una conexidn 10 a una red lbégica ITD, llameda despuds "logl
ca de tratamiento de log datos", que comprende uns red com-
binatgria LC, un registro RE y una memoria ME, Ei la lugica
de tratemiento de los datos ITD, la red combingtoria ILC
tiene que efectuar las opersciones légicas relativas al tra
temiento de los pedidos de identificacién. Para efectusr es
tas operaciones, LC emplea: 1os datos lefdos en la memoria
ME, que LC recibe por medio de la conexidén 11, del registro
RE y de la conexidén 12; legs seflales salientes de ls légica
de integracidén IN; los msndos que llegsn, por medio de las
conexiones 1%, 15, de dos redes ldégicas microprogremadas
API, UPG, cuyas funciones serdn descritas mds sdelante; los

% mandos que llegan del calculador EL (figura 1) por medio de
*“1os hilos 5’de 1la conexién 5, |
El registro RE (figura 2) tienen que almacenar los
resultados parcisles de las operasciones cumplidas por LC,
. recibidos: por medio de la conexidn 13,

La 'memoria ME, una comin memoris de lectura y de es
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critura, tiene una posicién pars ceda semicordén y para ca-
da enlace conectado sl equipo, En.las posiciones relativas
g 1os semicordones estin slmacenados: 1os bitibsAqﬁe repre-
sentan el estado de los nficleos Nr, Ny, Np (indicados des-
pués como bitios BR, BY, BP); los bitios de alsrma, cuyo vz
lor légico indica si en el ciclo o en los cicles DPreceden~
tes +tuvieron lugar snomelfas de funcionsmientd!en 1ds reléds
Y o P (bitios indicedsés por BYa, BPa) y un bitio que indica
si el eventusl pedido de identificecidn puede ser recibido
(bitio de pedido resl Rr; generado como explicado despuds).
En-las posiciones de memoria relatives a los en~
laces estén almscenados: los bitios de estado de los nficleos
Ng, No, Nf (bitios indicados por BG, BO, BF); un bitio de
alarhe BGa y un bitio de deshabilitacibn del enlace, cuyo
valor ldégico indics eventuasles anomalias encontrsdas antes
en ls contestacién del nficleo Ng; un bitioc de alarma Fa

que indica el funcionsmiento andmslo del relé F, y tres

~ bitios, indicados por E,D, H que representan la codificag-

¢ibn de ordenes llegantes del calculador y relstivos a
operaciones del relé F: particularmente, el bitio E ée re=
fiere a un "pedido de vuelts 2l reposo del relé F"; el
bitio D a una "confirmacidén del mando de wvuelta sl reposo
del relé F* y el bitio H a un "mando de atraccidn del relé

Fll .

Lg memoria ME es lelda y escritas de manera ci=-
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¢lica, de resultas con el mando de la base de tiemwcs, y es

actualizads con los resultados de las oOperaciones cfectua~-

das por LC, recibidos del registro RE por medio de la co-
nexién 12.
> Las operaciones efectuadas por ls red combinztoria

LC para el tratamiento de un pedido de identificacién son
lgs siguientes:

1) controlar si el pedido puede ser sceptadc, es
decir si el bitio BR es pesado de 0 a 1 y los bitios de

10 aslarms BYa y BPs relativos al semicorddn peticionario tie~

nen vslor O; en estas condiciones el bitio Rr pasa a 1;

2) controlar gue haya atraccién sbdlo del relé Y del

gemicordén peticionario como consecuencia del mando gene-

Tado por IC ( es decir, controler que s6lo el bitio BY
15 de équel semicordén psse de 0 & 1);
3) controler que sélo un nficleo Ng conteste de
resueltas con el cierre del contacto ry en el circuito
de log hilos la, 2a (es decir controlar que so0lo un bitio

BG pese a 1);

20 b _ 4) controlsr que haya atraccién del relé P del
" semicordén (bitio BP que pasa de 0 a 1 ) y como consecuen—
cla que desperezcs la contestacidén del nficleo Ny (bitio
BY que pasa de 1 a 0);
s 5) controlar que hsy atraceién 36lo del reld F

asocisdo al enlace identificado (bitio BF que pasa de O

B o SN
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6) controlar que la secuencia dé las contestacio-
nes de 1os nficleos sea la secuencia exacta.

Es entonces claro que cada-proce@imiegﬁo de iden=-
tificacidn efectuado por LC interesa todos‘losaérganos
y requiere més operaciones de parte de cada drgsno; pcr
tanto una identificscidén toma lugar durgnte mas ciclos su-
cesivos, Dursnte cada intervslo elementar de tiempo del ci
clo, LC cumple la operacidn parcisl relativa sl érgano aso
cisdo a aquel particular intervalo y slmacenamiento en RE
el resultado obtenido; este resultado es lefdo en el pri-
mero intervalo ssociado a un érgsno del mismo tipo, psra
la efectuscién de la nueve operacidén parcial y ssi alelen
te. '

El resultado fingl es empleado para actuslizar la
memorias ME y es enviado a pPl, AIPG para condicionsr sus
nicroprogranss. »

Durante cada fzse de elaboracidn, se actuasliza
la situscién de los bitios de alsrma contenidos en ME,
llevandolos por ejemplo sl valor légico 1 si se encuentras
una snomalia de funcionamiento,

Ademds es claro qde IC y RE tratan mas-bitios .
en el mismo tiempo, entonces tienen tantas partes cusn-
tos son los bitios tratados.

. Estas operaciones, que acabamos de describir,pue_
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‘den ser facilmente representadss como ecusciones de Boole.

Como ejemplo no limitativo se reports la ecuscidn

‘correspondiente a la fase 2 (control de las contestaciones

de los nficleos Ny); indicendo con n el ntmero de 1os semi-
cordones conectados & la centrsl, con BY, el bitio relsti-
vo'al semicordén peticionario y con BY la falta de contes-—
tacibn de wn mdcleo Ny, el control gque sélo el reld Y del
semicordén peticionario sea atraido corresponde s la efec-
tuacibén de parte de IC de la siguiente operacién:
BYk—i-]-'- BYi—l% B, .,
i=1 j-k;l

Las otras ecusciones correspondientes a las diferen-

tes fases de trabajo pueden ser reducidas con simples

razonanientos.

La redes 1égicas,uPG,/UPI, que pueden ser realizadas

por medio de un solo microcalculador, tienen que organizar

y superver el trabdjo necesario pars tratsr los pedidos de
idgntificacién, preparar mensajes de ocurrids identifi-
cacidn para el caslculador y envia mendos a 1los circuitos
de identificacidn.

Particularmente, PPG, que es controlado por‘pPI
y es habilitado g1 funcionamiento dursnte oportunos ins-

tantes del ciclo de tratemiento de un pedido o si se wvepri-
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‘ficen ungs condiciones descritas mas adelante, tiene que

1

controlar las Operaciones relativas a los relés F, es de-
cir enviar los mendos.de atraceidn y vuelta sl reposo de
estos relés y controlar la correcta ejecucidn de los man~-

dos,.

. . -t
Bstos mandos son enviados a CIG (figura 2) por
3

medio de un cireuito CPH (figura 3) que recibe de JAPG,

por medio de la conexién 16, unss sefigles organizadas por
divisién en el tiempo, ¥y transforma estas sefiales en'seﬁaf
les por divisidn en el espacio, enviadas a cada relé F por
medio de los hilos 4" de la conexifbn 4,

La red FPI manda las operaciones relativas g los
cordones, que ocurren en LTD y envia, en los oportunoé
instantes, 1los mandos de straceidén psrs los relés T v Y
de CIC (figura 2). Estos mandos son enviados a'CIGVpor me~-

dio de un drgano CPC (figura 3) que recibe por medio de una

conexidn 17 las sefiales orgsnizadas por divisidn en 2l tiem
po, y transforma estas sefizles en sefizales por divisidn
en el espacio enviadas a los relés interesados por medio
de los hilos %" de la conexién 3

El hilo 22 esboze las conexiones entrevFPI ¥ FPG,
La red mPI tiene también que superver todo el equipo; -la
voz "supervisidn" indics tembién las operaciones relati~
vas a las transferencias del servicio de una a otrs de las

dos unidades ICA, ICB, si el equipo es duplicado.
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Las funciones de estas redes serén aclarsdas por la
descripcidn de los respectivos microprogramnss.

PE indica un dispositivo que, a pedido del personal
de la central y bajo el control deluPG, averigus en secuen-
cis la correctas conducta en fase de gtreccidn, retencidn
y vuelts al reposo de los relds F (figura 2) de todes los
enlgces. Para este fin , PE (figura 3) recibe de pEG. por
medio de la conexibén 16, los relativos mandos y lcs trmns-
nite 2 los relds por medio del Srgano CPG conectado s FE
por medio de una conexidén 18. PE permite sl personal de la
central de detectar las eventuales anomaelias, tembién de
los enlaces ocupsdos rarasmente.

En fin FM indice un comin formsdor de mensajes que
recibe de FPI ¥ pPG, por medio de las conexiones 19,26,103
informes relativos a la identidad del per semicorddén=~snla-
ce ocupado por uns comunicacién y los cémbina en un mensa-
je ubtilizgble de parte del caleculador EL (figura 1), gque re-
cibe el mensaje por medio de los hilos 5" (figura 3) de
la conexibn 5.

El funcionamiento del dispositivo descrito serd
aclsrado por la descripcifén que sigue de los microprogra-
mas de las dos redés )JPI, /JPG'.’

La figura 4 se refiere gl microprograma de iden=-

' tificacidn que regls el funcionsmiento de la red pPI.

Al comienzo del funcionsmiento, la unidad ¢ con-

Junto centraslizado del identificador se encuentra en un
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estado ® 1. que correspohde gl estedo de reposo. En el

caso de equipo duplicado, el esta&oéxl.corresppndg al re-

POso como "mgestro” de la unidad considera (por ejemplo ICA

figura 1); entonces la unidsd ICB se encuentra en un eéta-

do (1 (figura &) que corresponde sl reposo como "esélgvo"
En el caso de equipo duplicado, las'unia?des i&A,

. ¢
ICB (figura 1) obren slternstivamente como "maestro" y "es~

clavo'; entonces en 1z deseripeidén que sigue se examina el
funcionsmiento de le red nPI (figura 3) de una sols unidad
IC (por ejemplo ICA) que snbtes desarrolla un ciclo como
"maestro” y después un ciclo como "es@lavo", Considerado
esto, en ls faseoll (figura 4) dicha unidad averigus si
llegg un pedido dé identificacifn y espera que LD (figura
3) controle si este pedido puede ser recibido., Si el pe-
dido esté valido, ICA pesa sl estado & 2(figura 4) envian-

do el mando de atraccidn sl relé Y del semicorddn peticid-

- nario; si no, ICA permsnece en el estado{(1l.

El estado®\2 representa el estado de espera
de la contestacibn del nfcleo Ny (figura 2) relativo al

semicorddén peticionsrio y de la contestacibén de un sélo

‘nlcleo Ng. En este estado el programa permsnece por un

tiempo maximo prefijado.
81 dentro de éste tiempo los nlcleos Ny y Ng
contestan correctamente (es decir si 1s contestacidn lle-

ga s6lo del ndcleo Ny desesdo y de un sdélo ndcleo Ng) se
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pasa al estado y 3 (figurs %), descrito despuds.,

Si en cambio la contestacidén no estd correcta,
pueden verificsrse diferentes casos:
&) desspsrece el pedido sntesque llegue la contestacidn de

los nficleos Ny y Ng: se pesa entonces del estado (2 el es-

tado A5, que corresponde s la sbolicién del msndo de atrac—

cibn del relé Y y sutonces a la espera de su vuelta al re-

poso; desde este estado se vuelve sl reposo (si el equipo

no es duplicado)o, si el equipo es duplicado, el conjuntd

pasa a un estado 6 de "espera del esclavo" descrite nas

adelante. En el estado o5 ICA puede permanecer un tiempo

méximo prefijedo: si sl fin de éste tiempo el reld Y no ha

vuelto al reposo, la légice LTD (figurs 3) es informada

y lleva a 1 el bitio BYs;

b) contestan otros nicleos Ny (figura 2) ademds del nficleo

deseado o contesta un nficleo diferente: el conjunto pasas

del estadoc<2 (figura 4) al estadoX 4 que ccrresponde

2 la "registracién de alarma psra los reles Y":entonces

la 18gica LTD (figura 3) lleve & 1 los bitios BYa relati-

vos a todos los nficleos que han contestado indebidsmente.
. En el estado<4 (figuras 4) el conjunto permanece

un tiempo prefijado, despuéslpasa al estado(5 y sigue

sdelante como.en el caso precedente;

. ¢) ningin ndeleo Ng (figura 2) contesta dentro del tiempo

deseado: se pasa deg(2 (figura 4) a5, como en el ¢aso 8).
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d) contestsn m3s nlcleos Ng (figura 2): se pasa sl estado

o 4 (figura #) llevando a } en la memoris ME (figurs 3)

"los bitios de zlarms BGa relstivos a todos los nficleos (£i

gura 2) que contestsron: se sigue adelante como en el ca=-

so b).

v

X . % :
El pasaje del estedog\2 al estadoy3 (figura 4)
5 i

_corresponde a la ocurridaz identificacidn: entonces en es—

ts fase 1z unidad envia un mando de atraccidn del relé P
del semicordbn peticionasrio, un orden de habilitacidn del
mieroprograma de la red'pPG (figura 3) y el mensaje de
ocurrida identificacidn al calculador.

En el estadoo<3 (figurs 4).18Aunidad Dermanece

a 1z espera de la contestacidén del nlcleo Np (figura 2)

"y despuds pasa al estadoA5 (figura 4): si el nficlec Np

(figura 2) ha contestado dentro del tiempo prefijsdo, la
unidad espera engl5 (figura 4).13 vuelta al reposo del re-
1é Y y después pasa sl estado¥ 6 o vuelve sl reposo (es-
tadod 1) segin si el equipo es o no es duplicadé; si el
nlicleo Np no contesta, antes de salird o3 se lleva =
1 el bitio de alarms BPa relstivo al relé P interesado
Y se pasa al estado ¥5 con un mando de vuelta al reposo
del relé Y.

Si en un estado del microprograma diferente del
estadoy 2, se registra una contestacidén de un nicleo Kg

(pof ejemplo, porque sobre el hilo 2a del enlace o sobre
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“el hilo la del semicorddn de ls operadors gue ocups ete
<enlace hay una tensidén de tierrs, con consiguiente pasa-
je de corriente), esta situscibén es sefiefada a la légics
LTD (figura 3) que lleva a 1 el bitio de deshabilitacién
5 BGD relstivo a éste enlace.la deshsbilitacidén obra hasts
que el niicleo Ng (figurs 2) continuas a contestsr y hace

considersr como no valids la contestacidén de squz2l nficleo

dursnte el funcionamiento del microprogrsms. En conside-
cibén de ésto, la expresién empleada.antes como "contesta-
10 cibén de un sélo ndcleo Ng" tiene que ser inbterpretads como
"contestacién de un solo nlcleo Ng no deshasbilitadc”.
Ls deshabilitacién de los enlaces, cuyos nficleos
Ng contestan fuers del tiempo prefijado, es neceszris
.porque,ven caso contrario, seria bastante que un niicleo
15 Ng contestars en continuacién pasra volver imposibles
todas las identificaciones sucesivas.
» Desde cada estado del microprogrsms, se puede pa-—
sar taubién a un estedo de fuers de servicio, indicado

por FS (figura 4).

v

20 El pasasje al estado de "fuers de servicio" toms

- iﬁgar cugndo el conjunto permanece en un estado,que
no es el estado de reposo, por un tiempo superior a
un tiempo prefijado, o cusndo el microprograma esté
en un estado prohibido (es decir gue no corresponde s

25 ningun caso de funcionamiento resl ) o en caso de pa-

rada del equipo o en genergl cusndo hay una anomalia
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en el funcionsmiento del microprogramg.

En caso de pasaje 41 estedo de "fuera de servicio®
hay todavia que garsntizar el mentenimiento del trafico
telefbnico: por tanto, si ls unidad centralizeda es (nica
0 si las dos unidades se encuentran en el mismo tiempol

- . .l v
fuera de servicio, se hacen atraer sz la véz todos los re~

~'¢

lés Fy todos los relés P de los brganos seas ocupados ses

libres, de manera a restablecer la continuided de les bu-

cles de conversacién. De ésts memera no se pueden mis iden
tificar las conexiones, pero las consecuencias tienen

una minor importéncia respecto sl garantizar el servicio
telefdnico.

La atraccidén forzada acaba, pero sélo pars los
drganos libres, cusndo la unidad centralizada, o por lo
menos una de las unidades centralizadas, vuelve gl servi-
clo,

El estado de fuera de servicio FS es quitado por
mandb manual © de un equipo de control, si-hanvdesapare-
cido las condiciones que 1o ocasionsron : si el equipo
no es duplicado o si también la unidad ICB (figura 1)
estd fuera de servicio, se passa a X1 (figura 4); si ICB
(figurs 1) es prevista y funcions, se pssa al estado dl
(figura 4) en donde la unidad ICA (figura 1) esté en con-

dicidn de reposo como "esclavo”.

En el caso de equipo duplicsdo y organizado como
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descrito antes, del estado {5 (figura &) se pasa al estado
K6, sin considersr de que estado ls unidad ICA (figura 1)
ha llegado a (\5 (figura 4). En éste estado se espers que
la unidad gemela ICB (figura 1) acsbe su ciclo como "esclg
vo", si unos controles, descritos mds adelsnte, han dado
éxito favorsble (es decir, si todo funciona regularmente)
se Daga entonces al estado pl (figura 4), en donde la uni-
dad ICA esté en condicidn de reposo como "esclavo® {e3 de-
cir espera empezar un nuevo c¢iclo como “"esclavo"). Si los
controles, en cambio, han dado éxito desfavorable, la uni-
dad ICA vuelve sl estado 1 (estado de reposo como "mnaes-
tro"). La unidad ICA (figura 1) sale del estado (41 cusndo
la unidad gemela ICB (que obra shora como “maestré") o ls
misms unidad ICA reciben un nuevo pedido de identificacién.
Este pedido puede ser el primero que se encuentra
en el curso de ls exploracidén ciclica de ls memoris, empe-
zgndo de la posiciéu correspondiente al instante de tiempo
en el cusl se ha acabado la identificscidn precedente, ©
puede 3er el "mds viejo" entre los pedidos a ls espers,

g8i lag memoris ME (figura 3) es organizads de mznera a al.

v macensr el instante de llegada de cadz pedido.

e

Y

La unidad "esclavo" pasa del estado[3l (figura
4) sl estado(t2; si ls unidad "maestro" ha encontrado
el pedido por primera, la unidad "esclavo! se sincroniza

gon este pedido y averigus su validez (si la unidad %escla—

»
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vo" reconoce el mismo pedido); si en cambio, la unidad
"esclavo“ ha recono¢ido por primera el pedido, espera que
la unidsd "maestro" reconozca un pedido y averigua que el
pedido corresponda al suyo.

Esta fase corresponde a una sinc?Qnigqgién de
los programas de las dos unidades., %

La unidad "esclavo" puede salir del estado(>2
de maneras diferentes: ' |
a) hacia un estado@?S de "espers de la unidad maestro®(des
crito mas adelante) si gl fin de un tiempo prefijado la

unidad "magestro" no ha recibido el pedido o si el pedido

* del "mgestro" no es correcto seglin el "esclavo"; en estas

condiciones es también emitida una oportuns sefializacidn

por el peréonal de la central;

b) hacig el estado 1, pidiendo también la intervencidn

de los eventuales equipos de pruebs, si la unidad "escla-
vo" no se ha sincronizado con el pedido que la_unidéd
"mgestro” queris tratar;

¢) hacia un estado(bB, si la unidad "esclavo" hs reconbci-
do el mismd pedido del "maestro" o se ha sincronizado con
el mismo pedido, averiguando su validez. En este estado
sé bermanece a la espera que lz unidad "maestro" haya re-
cibido la contestacidén del nficleo Ny (figura 2) y que el
"esclavo" hayé recibido la misma contestacidn.

. Del estadop3 (figura 4) se pasa:
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=~ al estado Pl, pidiendo la intervencidn de los equipos

de prueba, si no hay mds relacibén entre los programas de
lgs dos unidades;
~ gl estado 55, si dentro del tiempo prefijesdo la unidad
"maestro” no recibe la contestacidén de Nr (figura 2) o i
1z unidsd "esclavo™ no recibe le misma contestacién del
"megestro";
- gl estadohd (figurs & ), si las operaciones de la fase
precedente acabaron favorablemente.

En el estado{54, la unidad "esclavo" espers gue el
equipo "msestro hays recibido la contestacidn de tn 8619
nicleo Ng y después everigua que las contestaciones reci-
bidas por el "esclavo" y el "méestro“ correspondan. Del
estado/b 4 se pasa el estado (b1, si no hay més relacidn
entre los dos microprogramas, o sl estadoﬂs; Se pssa de
@4 a &5 si las operaciones de la fase precedente dieron
resultados favorable o desfavorable: en éste segundo ¢aso
se envis también 1ls sefializacibn al personal de 1la central,
como en las fases precedentes.

En el estado3 5 se espera que la unidad "meestro”
neys 1legado & la fased 6 de "espera del esclavo': si la
unidad "maestrollega a0(6 dentro del tiempo prefijado,
de 5 se pass sl estado (36: en caso contrario se vuelve
sl estado Ol ¥y se pide la intervencién del equipo de prue-

»

ba.
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En el estadoFJG se controla que la unidad que se vuel=-

)
ve "maestro" garsntize la retencidn de los relés F, y se

“transfiere el contenido de la memorias ME (figura_B)'de la

unidad "maestro" en la correspondiente memoria de la uni~

dad "esclavo": esta transferencia es nedesaria porque la

. . he -
unidad "esclavo" no es habilitsda a enregistrar alarmas

-y,

. - ¢
en su memoris y entonces tiene que recibir de lz unidad

"maestro" los informes actusglizados relativos a la situas-

c¢idn de las alarmas. El control de la retencidn de los re—

lés F'coﬁsiste en averiguar ls cépacidad de una unidad cen-
tralizeda a mantener straidos todos los relés F ya atrai-
dos, paré evitar la interrupcidn de las conservacioﬁés en
cupso. La retencién de los relds F, en caso de equipo |
duplicado, es una funcibn de la unidad "maestro"™ y enton-
ces tiene que ser averigusds inmedistsmente antes‘ﬁei in=-
tercambio de funciones entre las dos unidades.
La averiguscidén toms lugsr también en el caso’de

una unidad centralizada fnica, en todos los estados del

- microprograma.

Si el éxito del control es favorsble, del estado
b6 se pasa sl estadopll, cusndo scebsn las operaciones
devtransferencia del contenido de-la memoriz,., En el nismo
tiempo la unidad yz "maestro" pasa del estadoo(G sl es~- |
tadofole ’ ’

. La unidad "esclavo" puede también pasar del estado
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6 al estado @1 si la unidad "maestro” se encuentra en una

fase que corresponde gl control del comportamiento de
los relés F de todos los enlaces, como descrito mas ade-
lante,

Si el control de la capacidad de retencidn de
los relés F tiene éxito degfavorable, s¢ pase gl estado
de fuera de servicio, mandgndo eventualmente la atraccién
de todos los relés T y todos los relés F, como ya descri=-
to, si embas unidades estan fuera de servicio., Se deja
éste estado én las.condiciones ya descritgs para el ciclo
como "maestro": se pass ad].(éeposo como "maestro") si
l1s otra unidad esté fueras de servicio; se pasa a (bl (repo-
g0 como "eselavo") si ls otra unidad estid en servicio.

Se puede notar que todas las operaciones de man-
do pars el conjunto periféricosen efectuadas por el equipo
"mgestro® y no por el "egclavol,

En el passje del estado 2 al estedo o3 del mi-
eroprograma de identificacidn es emitido un mando de habi-
litscidn para la evolucién del "microprogrema de enlace"
representado en la figura 5.

De resultas con éste mando, 1la red pPG (fisura 3)
pasa del estado de reposo.‘l (figura 4) a un estado X2 en

el cual manda la atraccidén del relé F; del estado ¥2 vuel-

“ve sl estado 61 o después que el relé F ha sido atraido

¢ 8l fin y el cabo de un tiempo prefijado, si el relé F no
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Ha sido atraido (faltz de llegada de la sefisl de Nf,(fi-
gura 2). ‘

En éste segundo caso, la légico LID (figura 3) se
fiala la anomalia llevando a l‘el bitio de alsrms BFa rela-
tivo g aquel enlace.

Se deja de nuevo el estado de ré?osoi%i (figurs
4) en presencia de la sefial de desconexién del enlace
(desaparicibén de la contestacidn del nlcleo:No. figﬁra 2)
al fin de la conversacidn; se pasa entonces s un estado
ﬁ} (figura 4) de msndo dekvuelta gl reposo del relé F, .
que se éeja, volviendo sl reposo, © por la ocurrida vuel-
ta al reposo del relé ¥ o por la falta de vuelta 8l repo-

so dentro del tiempo prefijedo; en este segundo caco, la

1bgica LTD (figure 3) slmecena la relativa slsrma.

 Se deja tembién el estado 61, si la red/uPI esta
en condicidn de reposo y no hay pedido de 1dent1fleaclon )
a tratar, cuando de EL (figura 1) llega un mando de Yuel-
ta al reposo para el relé F: se pass a un estadod’4 (figu-
ra 4) en donde se espers la confirmscidn del orden emiti~
do por el calculador; si ls confirmscién llega dentro
del tiempo prefijsdo se pasa al estado XB de efectivo man~
do de vuelts sl reposo del relé F, y después gl estado Xl.;
Del estado 54 se puede volver directamenté al repo~
s0, Si 1la confirmscidén no llega dentro del tiempo prefija-

doj como consecuencia el orden de vuelta al reposo es re~
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Se puede también sglir del estadoy 1,siempre si el micrg

programa de identificscién estd en condicién de reposo y no

- hay pedidos de identificecidn a ls espera de ser tratadas

cuagndo el personsl de centrsl requiere el control del funcio
namiento de los relés F del circuito CIG (figurs 2%.

Para cada relé a controlar,se passs entonces del es—
tado Xl al estado‘gs que corresponde gl envio del mandd de
atraccién del relé examinado.En éste estado se permanece por
un tiempo prefijado a la espers de la confirmascibén de la ocu
rrida atracdién(contestacién del nficleo Ng); en caso fgvors-

ble se pasa gl estado XG en donde se permsnece por un cierto

tiempo controlsndo que el reld quede atraido,y si é&sto ha su
cedido,se pasa al estado X7 de mando de vuelta sl repcso del
relé.Si,después de un cierto tiempo,el relé se ha efectivsmen
te vuelto sl reposo,se vuelve sl estado de reposo 1 deshabi
litado el dispositivo de pruebs FE por un tiempo cofrespon~
diente a un ciclo de trgbajo del identificador,de manera a
permitir una exploracién'completa de la memoria ME(figuras 3)

para averiguar sin han llegado pedidos de indentificscion, Si

po hay pedidos a le espera, el diclo descrito es repetido por

el sucesivo relé F.

De los estados [ 5,46 87 se pasa también g un

¥ e
- 3 s -~ -
estado £ cusnde hay falts de straceidn o de wvuelts &l

Qi

réposo del re%é dentro de los tiempos prefijsdos o falta de

retencién por el tiempo prefijado.
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Del estado XB, que corresponde s la deshébilitacién
de 1ls operscién de pruebs, se vuelve sl reposo gemersndo
2 la vez uns sefializacién de slarms. Al estado )8 se lle-
ga directamente del estado Xl cusndo ls bpuéba,g efectuar
concierne un relé cuyo funcionemiento ya fué réconocido
cono anomalo durante una pfecedente operscidn de identifi~
cacidn (es decir unrelé por el cusl el bitio de slarms
BFa en la memoria ME se encuentra a 1).

En el microprOgrama de enlace no hay fases pels-
tivas a la unidad "msestro" o la unidsd "ésclavo"j'En
efecto, él microprograma de enlace concierne el méﬁdo de
los relés F: ¥a que las opersciones de mando son efectua—
das 80lo de la unidad "maestro" es claro que duran%é una
operacifén de identificacidn es activa s6lo la red MG
(figura 3) de la unidad que obra como "mgestro" por éque-
1la identificacidn; la redupPG de la_unidad quelaﬁré
como "esclavo" gueds, en cambio, en condicidn de inacti-
vidad.

Los passjes de estado que, en el microprograma de

enlace, toman lugar por mando del calculador conciernen

los procedimientos de conferencis entre operadoras y

Estos casos son descritos con referencia a la fi~

éura 6.
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. Si una operadora ocupa con la clavija de un semicor—

dén el enchufe correspondiente s un enlace ya ocupsde por
otra qfradora Y ya identificedo, el procedimiento de iden~
tificacidén no puede tomar Iugar, porque el hilo 1lb presen~-
ta una tensibn entre el potenéial de tierra y V1 y enton-
ces el diodo D2 del segundo semicorddén estad inhibido y no
bsy passje de corriente por el sensor Nr.

La introduccién del segundo semicorddén no molests
la couversacién eventualmente en curso sobre la conexidn
va establecida, porque no sltera sensiblemente la situa-
¢ibén de las corrientes. '

La conexidn de un segundo semicordén con un enlacs
ya ocupado puede tomar lugsr en tres casos: psra equivo-
caclidén de la operadors, pars obtener ls transferencis
de una conexidn y pars establecer una conferencia.

En el primer caso (equivocacidn), la segunds ope-
radora no Ottiene la identificacién y sacaréd las clavijs.

En el segundo caso, la primers operasdors, gye
ya ha establecido la conexidn, deseada la esistencia de
una segunda operadoras pers el tratsmiento de la conexidn.
Entonces, la prims operadors pide que la segunda operadg.
rg ocupe con un semicordén libre el enchufe correspondien-—
te al enlace ocupado por la conexidn precedente y, des-
pués de la ocupacién de parte de la segunda operadora,

sacs su semicorddén. Como sonsecuencia, la corriente de-
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saparece en el hilo 1d del semicordén de la primera ope-

radora, pero no en el hilo 2¢, que esta conectsdo gl hilo

lc de la segunda operadora. El calculador EL (figurs 1)

‘detecta entonces la desconexién del semicordén de 1la pri-
- ’ + ¢ ]

meras operadorsz, que no es zcompsiisgda de la descgnexién del

enlace condctado a aquel semicordbén, En éste caso, el cal=
culador envig 3zl identificsdor un mando de vuelta al repo-

so del relé F del enlacs ya conectado al semicordén vuelto
libre y entonces la situscidn del circuito .es de nuevo i-
gugl a la de una séls identificacién, sunque la conexién
después del enlace no hays nunca sido éortada. Como;conse—
cuencia, la segunda operadora utiliza una conexién‘es-
tabledida por la primera operadora.

En el cgso de una conferencia, ls primera ope~

-radors que ha ocupado en enlace tiene que pedir que'otra

operadors ocupe el mismo enlace con su gemicorddm, como

en el caso precedente . Pero, después que la segunda ope-—
radora ha empefiado el enlasce, la primera, en cambio de
desconectar, pide al calculador uns nueva identificseidn
por medio de un pulsador del cuadro. El calculador, detec—
tado el pedido, enviag al identificador un mando de vuelta
al reposo del relé F del enlace conectado sl semicordén

de donde llega el pedido. El identificador ejecuta el man-
do y la situscidn del circuito corresponde z la de lg fi-

gurs 6. La presencisz de la primera operadoras no muda la
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gitugeibn eléetrica del circuito de identificseidn, porque

su reld P estd sun atraido y corta el circuito hacis sus
sensores Nr y Ny; en csmbio el semicorddn de la segunda
opergdora se encuentra en las normales condiciones de iden
tificscién y entonces la identificacibn ocurre regularmen=
te. Despuds de la identificascién, los relles P de los dos
gemicordones interesados y el relé F del enlace son atrai-

dos y los semicordones y el enlace se encuentran conecta=-

dos. Si 1a primera opersdora no obtiene la conexidn de
conferencia dentro de un tiempo razounasble (por ejemplo por-—

que la segunda operadora ha empleado un semicorddén en es-
tado de alsrma, y entonces la identificacién no ha oecurri-

do) puede pedir el restablecimiento de ls comexidén apreten—

.do otro pulsgador del cuasdro. Entonces el calculador, detec—

tado el pedido del semicorddm, envia sl enlace coumsctado,
por medio del identificador, un mando de atraccidm del
relativo relé F.Con el relé F strafido, la situacién es
idéntica s la inicial.

Es entonces claro que el identificador puede también
superver el correcto funcionamiento de los cuadros y de
los enlsces: lg particular reslizacidn del circuito de
identificacién permite de detectar facilmsnte las inte-
rrupciones o faltas de alimentacidén de los hilos, sobre
todo en los circuitos de acceso a los enlaces o cortocir=~

¢uitos éntreclos hilos (contestiaciones de mds nlcleos Ng)
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y.seme jantes. Claramente la duplicacidén permite de superver
el trabajo del identificador. .
| Descrita suficientemente la naturaleza dél invento,
asi como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus-
ceptibles de modificaciones de detalle en cuento, no alteren su i

prineipio fundamental. %
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REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en identificadores de confe-
rencias para cuadros de conmutacién manual en centrales telefd
nicas, del tipo que reconoce, después del establecimiento de une
conexién, la identidad del semicordén de operadora y del enlace
ocupado por el semicorddén y facilite las relativas informes a
un calculador, pariicularmente al calculador de un equipo de
registracién automdtica de datos de contabilidad, caracteriza-
dos porque comprende una unidad o conjunto periférino, constitui
do por un primexr grupo de 6rgano repartidos entre todés lca semi
cordones por un segundo grupo de Srganos repartidos entre todos

los enlaces de las operaciones, y por una unidad o conjunto cen-

_fralizado juntado por un lado & los Srganos periféricos y por el

otro a dicho ecalculador, porgue el conjunto periférico compren-—
de medios para reconocer la presencia de corrientes continuas er
los hilos de los semicordones y de los enlaces ds 1as operado—-—
ras como consecuencia de la realizacidén de la conexiéﬁ entre

un semicordén y un enlace; medios, mandados por elvbonjunto cens
tralizado, que seleccionan, para la identificacién, sdlo un se-
micordén entre una pluralidad de los mismos y medios para cor-
tar el bucle de conversibén de los semicordones y de los enlaces

conmuténdolo hacia los dispositivos de -reconocimiento de las co-

" rrientes, hasta que la identificacién esté en curso , o hacia

el normal prolongamiento en el interior del semicordén y rez=

pectivamente hacia el enlace, después de la identificaciénj por

- que el conjunto centralizado es microprogramado, recibe de lcs

organos periféricos los informes, relativos a egtos pasajes de
corriente, transmitidos por el conjunto periférico en forme de
muestras del uno u otro valor légico y orgenizados en trams por

divisidn en el tiempo, efectuz sobre estas muestras las opera-
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ciones 16gicas necesarias para la deteccidn de las muestras co:

correspondientes a los pedidos de identificacidén de parte de

los semicordones y el reconocimiento, segin la posicién de las
muestras en la trama, de la identidad de los séﬁicordones v
del enlace ocupado por un semicorddén en el curso de la cone-
xién; y porque este conjunto centralizado, ademds, recibe del
caleulador e inierpreta‘érdenes de operacidn park los'aisposi-
tivos del conjunto periférico asociados a losreﬂiaces; envia al
calcula&or para cada identificacién, mensaje contenisntes la -
identidad del sémicorddn y del enlace asociados en ﬁné cone-
xibén y envia al conjunto pefiférico segin el resultado de las
operaciones légicas efectuadas y/o los mandos procederntes del
caleulador, 6rdenes de operacién para los medios de seleccién
de un semicorddn y los medios de corte de los bucles de conver-
sacién,

2.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién 1, ca
racterizados porque dicho primer grupo de drganos periféricos co
prende por cada semicofdén, un primer sensor de corriente,
insertado en una ramificacién de un hilo del bucle de con=
versacidn, que detecta el pasaje de corriente en dicho hilo
cuando el semicorddén es conectado a un enlace, ﬁ sefizla este
pasaje de corriente a dicho conjunto centralizado, como

pedido de identificacibén, un primer relé, que presenta um

~contacto en serie a una ramificscidén del segundo hilo del

bucle de eonversecidn del semicorddn y es atraido por dicho
conjunto centralizado, cusndo el pedido de identificacidn

puede ser recibido, un segundo sensor de corrientve, inser-

tado en dichs ramificscidén del segundo hilo del bucle de
conservacibén, ¥ que detecta el pasaje de corriente en

dicho hilo como consecuencia del cierre de diche contacto
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del primer relé, un segundo relé, que estsd desexcitado en
el curso de lgs operaciones de identificacidn y es scciona-
do por un mando del conjunto centralizado cugndo la identi-

ficgeidn hs ocurrido, y en donde un par de contsctos cons-

tituyen dichos medios paras corter el bucle de conversscidn

del semicorddén y un tercer contacto es insertado en una
ranificacién de un tercer hilo del semicordén pares averi-
guar la ocurrida atraccibén del reléd, un tercer sensor de
corrienfe, insertsdo en dicha remificacidn del tercer hilo
del semicorddén en serie sl tercer comtacto de dic¢ho ter—
cer relé, que detecta el pesaje de corriente en dicho ter-—
cer hilo como comsecuencia de la atraceidén de dicho tercer
relé, y sefiala al conjunto centralizado la ocurrida atrag

cibn del relé. - e
3.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1

¥ 2, caracterizados porque el segundo grupo de Srganos perifé-—

ricos eomprende, por cada enlace; un cuarto sensor ae corriente

insertado en serie en una rsmificacidén de@l segundo hilo del
bucle de conversacidén de dicho enlace, que detecta y sefia~
la 8l conjunto centralizado el passje de corriente en

dicho hilo como consecuencia de la Ocurrids conexidn s un

senicordén y de lg atraccién de dicho primer relé; un ter

cer relé, que estd desexcitsdo durante las operaciones

de identificacidun, es accionsdo por dicho conjunto centra=-

lizado después de la identificacidn, y presenta un par de

* contactos que coustibuyen dichos medios para cortar el bu-—

1y

cle de conversacidén del enlace, y un tercer contacto in-

-

sertado en un circuito que averigus ls ocurrida atraccidn
del relé, un quinto sensor de corriente, insertado en un~
tercer hilo del enlace, que detecta el pasaje de corrien-

te en dicho tercer hilo como consecuencia de la ocurrida
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ocupacién del enlace correspondiente de parte de un semidor-
dén y seflala al conjunto centralizado el estado de ocupacidn
del enlace, un sexto sensor de corriente, que es insertado
en serie a dicho tercer contacto del tercer relé en dicho
circufto de control, detecta el pasaje de corriente en él
circuito de resultas con la atraccidn de dicho tercer relé y
sefiale al conjunto centralizados ocurrida la atrgceibn-del relé.
7,' 4,~ Perfeccionamientos segin las reivipdicaciones
13, caracterizados porque las ramificaciones de lpa kilos de
los semicordones con conectados, a través de un grupo-de diodos
v resistencias, a una primera fuenie de tensién continua que es
tambien conectada 2 dicha rgmificacién del tercer hilo del se-
micordodn, y a través de una oportuna resistencia,ralrcireuito
de control de la atraccién del tercer relé; y porqué-dichas

.

ramificaciones del bucle de conversacidén de los enlaces son co~
hectadas, a través de oportunas resistencias a una segunda fuen-
te de tensidn continua, negativa respecto a la priﬁéfa,

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1, ca~-
racterizados porque dichos medios para cortar los buclés de con~
versaciones de los semicordones y de los enlaces permiten, des-
pués de la ocurrida identificacidn de un semicordén y de un en-
lace asociados en conexiébn, de identificar otros semicordones

conectados al mismo enlace de resultas con la itransferencia de

la conexidn, y en caso dado con une conferencia entre operado-

ras.

6.- Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 ¥

5, carscterizados porque, en caso de transferencia de la cone-

xidn o de conferencia, los mandos de atraccidén y vuelta al repoc
de los medios para cortar el bucle de conversacidn del circuito

de acceso a los enlaces con enviados por el conjunto centralizg
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do segin érdenes llegantes del ealculador,

7.- Perfeccionamientos segdin las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porgue el conjunto centralizado com-
prende dos unidades iguales conectadas en la configuracidén "maes
tro-esclavo”, y porque dichas unidades intercambian sus tdreas
en ocasidn de cada operacién de identificacién.

8.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones an-

teriores caracterizados porque el conjunto centralizado ¢ cada

unidad del conjunto centralizado comprenden, medios para orga-

nigzar en tramas por divisi&n en el tiempo y sincronizar lazs se-
fales que llegan de los sensores, un mﬁltiplexor que inserta

en dichas trams sefiales salientes de equipos de prusba, una

red de integracibn que escoge entre los efectivos pasajes de
estadode dichas sefigles y ruidos, una red légica de tratamien~
40 de los datos representados por las sefiales, que almacena 108
informes salientes del conjunto periférico y que efectuia sobre
los informes almacenados y sobre mandos salientes Bel calculador

las operaciones légicas necesarias para detectar la identidad
de los pares semicorddn enlace asocisdos en las diferentes

conexiones, uns primera red 1légice microprogramasda, gue
manda en dichz légice de tratamiento de los dastos las ope-
raciones relatives a los semicordones, supervé todo el fun~-
cioﬁamiento del dispositivo y controls las operaciones de
intercambio entre las dos unidsdes del conjunto centraliza-

do, si esto es duplicado una segunds red ldgica microprogra

.mada, conecta-a la primera y hebilitada 3l funcionamiento

en oportunas fases del microprograms de dicha primera red
para mandar en la 1ldgica de tratamiento de los datos las
operaciones relativas a los enlaces,un formador de mensajes

que recibe de las redes ldégicas microprogrsmadas, los in-
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formes relativos s la identidad de los semicordones y de
los enlaces asocigdos en las diferentes conexiones y combi=-
na estos informes en un mensaje 8 enviar al calculdor, me-
dios que reciben de las redes microProgfamadas los mandos
de operscidén pasra los relés del conjumto periférico en for-
ma de sefiales organizadas por divisifn en el tiempo, trané-
forman dichas sefiales en sefiales orgénizédés pég“divisién

en el espacio 'y envian dichas sefiales s los relds conecta-

dos g los semicordones y a los circuitos de acces¢ a2 los

"7g,- Perféccionamientos segin la reivindicacién 8, ca
racterizados porque se dispone medios que envian mandos de atrac
cién y vuelta al reposo al tercer relé para todos %os;enlaces
no ocupados en una conexién a los medios siendo conectados a
unz ssgundea red microprogramada y habilitadas;al funéionamienp
t0, sSeglin el pedido del personal de la central, cuando la pri- |
mera red microprogramada, se encuanira en un estadé de reposo
y no hay pedidos de identificacién & trater, 7

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados porque la red de tratamiento de los datos comprexn
den una red combinatoria, un registro y wne memoria y porque la
red combinatoria puede efectuar les operacioneé relativa al tra~
tamiento de los pedidos de identificacién empleando las sefiales
salientes de la red de integracidn, los mandoé del calculedor,
los mandos de las redes llgicas micropogramadas, y de los datos
de la memoria; porque el registro puede almacenar 10s resulta-
dos parciales de las operaciones efectuadas por la red combina-
toria y enviar a la red los datos contehidos en la memoris; vpor—-

que la memoria puede almacenar los bitios represéntativos del es



10

15

ey

- 42 -

tado de los 6rganos periféricos y los bitios de deshabilita-
cién empleandos para su funcionamiento por la red combinatoria j
por las redes microprogramdas,

11.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 10,

~caracterizados porque la red combinatoria y el registro son

constituidos por tantos grupos de circuitos cuantos eon los
bitios a considerar para las operaciones de tratamiento de los
pedidos de identificacién.

12.- Perfeccionamientos segin las reivindivaciones 8
¥ 9, caracterizados porque las redes légicas microprogramadas
son realizados por un solo microcalculador.

| 13.— Perfeccionamientos en identificacorcs de conferer
cias para cuadros de conmutacién manual en centrales telefoni-
casg, tal y como queda sustancialmente descrito en la presente
Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoriz consta de 42 hojas escritas a mdquina
por una sola cara.

Medrid,2 § CCT. 1978
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