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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a un dispositivo
para regular la altura de la plataforma de corte de una sg
gadora~trilladora. |

. Este invento se refiere, en particular, a dispo=

sitivos para regular la altura de la plataforma de corte

‘de una segadora-trilladora, del tipo que comprende porilo

menos, un gato hidrfulico para la elevacidn y descenso de
una plataforma de.corte, medios'de-vélvula‘de distribuidor
conectados en ¢l circuito hidréulico de dicho gato;'medios
de control manual que actuan sobre un miembro m6vil'de los
medios de distribﬁidor para controlar selectivamente la
elévacign v descené; de la plataforma de cortey y un dis-
positivo de control automftico adaptado para devolver la
plataforma de corte, automiticamente, a una altura regula-
ble predeterminada cuando el dispositivo de control manual
se libera a partir de una posicidn en la que produce el
desceﬁso de la plataforma de corte por debajo de la altura
predeterminada; el dispositivo autpm&tico de control inclu
ye un miembro de control conectado a la plataforma de corte
y medios que controlan los medios de vdvula de distribui-
dor en dependencia del desplazamiento del micmbro de con-
trol, 7
Los dispositivos conocides del tipo antes cita~

do son cémplejos v costosos de fabricacidn debido a que los
medios para el control defgklvula de distribuidor en depen-
dencia del desplazamiento del miembro de control estén co@g
tituidos por un gran nfinero de piezas interconectadas.

_ El objeto del presente invenéo consiste en pro=-
porcionar un dispositivo del tipo antes indicado cén un re
ducido nimero de piezas por lo que, consiguientemente, es

de mas. facil fabricacidn, mis econdmico y mas seguro.



De conformidad con el presente invento se propor
ciona un dispositivo para regular la altura de la platafor
ma de corte de una segadora~trilladora del tipo antes indi
cado que se caracteriza porque los medios para controlar

5. los medios de vélvula de distribuidor incluyen: un elemen

to eldstico con un extreso que actia sobre el miembro mé-
vil de los medios de distribuidor y un extremo opuesto que
reacciona contra una superficie'de estribo del miembro de
mando, con lo que cuando la plataformafdesciende por nedio

10, del dispositivo de mando manual hasta una altura inferior
a la alturz predeterminada es comprimido el elemento elfs-
tico en un sentido de devolver el miembro mévil de los me-
dios de vidlvula de distribuidor a una posicién correspon-
diente a la altura predeterminada de la plataforma de core

15. te cusndo el dispositivo de mando manual cs liberado, y me
dios para variar la distancia entre el elemento elistico
y dicha superficic de estribo del miembro de mando independiqﬁ
tenente del desplazamiento de la plataforaa,

El invento se describird ahora, a tftulo de ejem

20, plo no limitativo, con referencia a los dibﬁjos que se acom
‘pafian, en los que: .

La figura 1 es una vista esquemftica de un dispo-
sitivo de qonformidad con una modalidad del invento,

La figura 2 es una vista en perspectiva a mayor

25. escala de una parte del dispositivo representado en la fi-
gura 1 y

La figura 3 es una scccidn axil a mayor escala
de otra parte del dispositivo mostrado en la figura l.

La figura 1 ilustra esquemétiﬁamente parte de la

304 estructura 1 de una segadora~trilladora que tiene ruedas

anteriores 2.



-Uha plataforma de corte 5 pivota hacia la estruc
tura 1 entorno de un c¢je horizontal transversal 4. La plé—
taforma de corte 5 estd soportada por, a lo memos, un gato
hidraflico de simple efecto 6 que es parte de un circuito

Se. hidradlico que incluye un distribuidor 7, una bomba 8 y un
depbsito 9. -

Un dispositivo de control manual, en forma de una
palanca 10, se conecta, a través de una articulacidn de trans
misién por palanca 11, a un micmbro de vdlvula mévil 12 del

10, = distribuidor 7. El miembro valvular de distribuidor mévil
12 estd pivotablemente conectado al extremo libre de un bra '
zo de una palanca de doble brazo 13 formada por dos elemen-
tos paralelos en forma de placa interconectados mediante es_
pigas espaciadores (figura 2),

15. - : Los dos brazos de la palanca 13 estin inclinados
segﬁn.und angulaciSn respectiva, pivotando la palanca 13 en
la unidn de los dos brazos de palanca a una articulacién 22
que estd pivotada al cuerpo del distribuidor 7 entorno de
un pivote 23, Los elementos en forma de placa del otro bra-

20. %o de la palanca 13 est4n interconectados en el extremo li-
bre de dicho brazo de palanca mediante una espiga de pivote
14 formada con un orificio pasante transversal central 24.
Una varilla 15 es deslizable libremente y sentido axil en
el orificio 24 en respuesta al desplazamiento angular de la

25, plataforma S, a la que estd articﬁlada la varilla en una es
piga de pivote 16,

Un resorté de compresidn helicoidal 17 est{ mon-
tado de forma deslizable sobre la varilla 15 y actia en su
extremo inferior sobre la espiga de pivote 14 a través de

30. un clemento espaciador 18. Una arandela 27, que también es

deslizable sobre la varilla 15, descansa sobre el extremo
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superior del resorte 17,

El extremo superior 152 de la varilla 15 estd rog
cado ¥y conectado a una tuerca 20 que estf soldada al extre-
mo inferior de un manguito 19. El extremo superior del man-
guito 19 estd articulado a una varilla de control 21 por
medio de una espiga de pivote 25, que es deslizable en el
interior de dos ranuras extendidas longitudinalmente 26 (£i
gura 3) formadas en la pared del manguito 19 y diametralmen
te dispuestas. La varilla de mando 21 estd provista con un
poao en su exbtremo libre superior.

El dispositivo opera como sigue: € operador rueve
la palanca de mando 10 que, a través dela articulacién de
tranemisién 11, mueve el miembro de vdlvula 12 del distri-
buidor 7 hasta una posicidn en donde conecta el gato 6 al
depdsito 97a a la bomba 8 para producir la retraccidén o
extensién decl gato respectivamente con el fin de hacer des
cender o elevar la plataforma de corte 5, segin la direc~
cién de movimiento de la palanca de mando 10,

El movimiento de la plataforma cortadora 5 produ-
ce el movimiento deslizante axil de la varilla 15 en el orj
ficioc transversal 24 en la espiga de pivote 14 de la palan-~
ca 13, siendo el desplazamiento de la varilla 15 proporcio~
nal a la variacién de altura de la plataforma 5.

Cuando la palanca de mando manual 10 se mueve en
el sentido de producir la elevacidn de la plataforma de cor.
te 5 la varilla 15 se desliza libremente hacia arriba en el
orificio 24. |

Cuando desciendec la plataforma 5§ por debajo de una
altura predeterminada, que es ajustable en forma que se deg
cribe mas adelante, la varilla 15 se desliza hacia abajo en

el orificio 24, produciendo que una superficie de estribo
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de la tuerca 20 cmpufie la arandela 27 y de este modo conm-
prima el resorte 17, Por GOnsiguiente; cuando la palanca
de mandovmanual_lo es iiberada el resorte 17 hace dque el
miembro mévil 12 del distribuidor 7 vuelva a una posicidn
que corresponde a la altura predeterminada de la platafor-
ma_cortadora-S;

La altura ﬁfedeterminada de la plataforma 5 es
ajustable dando vueltas al pomo 28 de la varilla de mando
21 para que gire el mangﬁito 19 y rosque o desenrosque la
tuerca 20 sobre la varilla 15, Esto varia la distancia 4
entre la tuerca 20 y la arandela 27, predeterminando el pun
to en que 1a tuerqa 20 empieza é comprimir ¢l resorte 17 y |
debetninando por ﬁﬁnbo la altura de la plataforma 5;

_ Sé'énteﬂderé que pueden variarse las realizaciones
pr&cticés del invento con respecto a 1la que ke ha descrito

e ilustrado, sin apartarse por ello del alcance del invento.

= , =
NOTA

Descrito el objeto del presente invento se decla-
ran nuevas y de propia invencidn las siguientes reivindica-
ciones. A

1.~ Perfeccionanientos en los dispositivos para re
gular la altura de la plataforma dé corte de una segadora~
-trilladora, del tipo que comprende, por lo'menos, un gato
hidrdulico para la elevacidn y descensp de una plataforma
de corte, medios de vdlvula de distribuidor conectados en
el circuito hidrfulico de dicho gato, medios de mando ma~
nual que actuan sobre un micmbro mévil de los medios de dis=
tribuidor para controlar sclectivamente la elevacidh y des=~

censo de la plataforma de corte, y un dispositivo de control

-autométicd apto para devolver la plataforma de corte auto-
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miticamente a una altura regulable predeterminada cuando se
libera el dispositivo de mando manual a partir de una posi~
cidn en la que produce el descenso de la plataforma de cor=
te por debajo de la altura predeterminada, incluyendo el
dispositivo de control automftico un miembro de control co-
nectado a la plataforma de corte, y medios que controlan
los medios de vdlvula de distribuidor en dependencia del deg
plazamiento del miembro de mando, caracterizados porque los
medios que controlan los medios de vélvula de distribuidor
incluyen: un elemento eldstico (17) que tiene un extremo que
actua sobre el miembro mévil (12) de los medios de distri-
buidor (7) ¥y un extfemp_opuesto que ;eacdioné contra una su
peﬁficie de eéstribe (20) del miembro de¢ mando (15), com lo
que cuando desciende la plataforma (5) por medio del dispo-
sitivo de mando manual (10) hasta una altura inferior a la
altura predeterminada es comprimido el elemento cldstico
(17) en sentido de devolver el miembro mévil (12) de los
medios de vilvula de distribuidor (7) 2 una posicién corres
pondiente a la altura predeterminada de la plataforma de
corte (5) cuando se libera el dispositivo de mando manual
y medios para variar la distancia (A) entre el elemento elds
tico (17) y dicha superficie de estribo (20) del miembro
de mando (15) independientemente dol desplazamientc de la .
olataforma (5)e 7

2.~ Perfecclonamnientos, de conformidad con la rei
vindicaciédn 1, caracterizados porque el miembro de mando
comprende una varilla vertical o sustancialmente vertical
(15) pivotablemente conectada a la plataforma de corte (5)
en un extremo y libre de deslizar axilmente en respuesta
a una variacidn en la altura de la plataforma (5); y porque

el elemento elfstico estd formado por un resorte helicoidal



5.

10,

154

20.

25,

30

(17) deslizablemente montado en la varillé-(l) ¥ que actua
por su extremo inferior sobre medios de conexidn (13, 22)
pivotados al miembro mévil (12) de los medios valvulares de
diétribuidor (7)'y porque la superficie de estribo (20) de

la varilla (151 que actla sobre el extremo superior del re-

'sorte (17) esté formada por una tuerca (20) fijada a'un man

guito (19), estando roscada la tuerca (20) sobre una parte
de la varilla (15), de modo que es régulable la longitud efec
tiva de la varilla (15) =mediante el giro de dicha tuerca.

3.~ Perfeccionamientos, de conformidad con la rei-

_ vindicacidén 2, caracterizados porque los medios de conexidn

interpuestos entre el extremo inferior del resorte (17) y el

miembro mdvil de los medios valvulares de distribuidor (12)

~couprenden una palanca de doble brazo (13), plvotada central

iente a una artlculadlén (22) conectada a un punto de pivote
fijo (23), prefentando la ﬂalgnca (13) ed un brazo un orifi-
cio pasante (24) en el que es deslizable libremente la vari-
1la (15)-y un elemento espaciador (18) empefiado por el extre
mo inferior del resorte'(17); estando pivotablemente conec~
tado el otro brazo de la palanca (13) al miembro mévil (12)
de los medios valvulares de distribuidor (7).

4.~ Perfeccionamientos, de conformidad con la rei=-
vindicacién 2 o 3 , caracterizados pofque la varilla de man-
do (21) presenta un écoplamignto articulado al manguito (19)
para el giro de &ste y un.pémo (28) unido al extremo libre
de la varilla de mando (21).

5.~ Perfeccionamientos en los disposiﬁivos para re .
gular la altura de la plataforma de corte de una segadora-
~trilladora.

Segén se describe y reivindica en la presente ne-

moria descriptiva, que consta de 9 pfginas foliadas y escri~
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