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MEMORIA DESCRIPTIVA

E l p re se n te  in ve n to  se  r e f i e r e  a un d is p o s it iv o  

para r e g u la r  la  a ltu r a  de la  p latafo rm a de c o r te  de una se 

g a d o r a - t r i l la d o r a .

E ste  in ve n to  se  r e f i e r e ,  en p a r t ic u la r ,  a d isp o ­

s i t i v o s  para r e g u la r  l a  a ltu r a  de l a  plataform a de c o r te  

de una s e g a d o r a - t r i l la d o r a ,  d e l t ip o  que comprende por lo  

meaos, un g a to  h id r á u lic o  para la  e le v a c ió n  y  descenso de 

una plataform a, de c o r te ,  medios de v á lv u la  de d is tr ib u id o r  

con ectad os en e l  c i r c u i t o  h id r á u lic o  de dicho g a to , medios 

de c o n tr o l manual que actúan  sobre un miembro m óvil de lo s  

medios de d is t r ib u id o r  para c o n tr o la r  se le c tiv a m e n te  la  

e le v a c ió n  y  descenso de la  p lataform a de c o r t e ,  y  un d is ­

p o s it iv o  de c o n tro l autom ático adaptado para d e vo lve r la  

p lata fo rm a de c o r te ,  autom áticam ente, a una a ltu r a  re g u la ­

b le  predeterm inada cuando e l  d is p o s it iv o  de c o n tro l manual 

s e  l i b e r a  a p a r t i r  de una p o s ic ió n  en  la  que produce e l  

descenso de l a  p latafo rm a de c o r te  por debajo de la  a ltu r a  

predeterm inada? e l  d is p o s it iv o  autom ático de c o n tr o l in c lu  

y e  un miembro de c o n tro l conectado a l a  p lataform a de c o r te  

y  medios que co n tro la n  lo s  medios de vá vu la  de d is t r ib u i ­

dor en dependencia d e l desplazam iento d e l miembro de con­

t r o l  *

Los d is p o s it iv o s  conocidos d el t ip o  a n te s  c i t a ­

do son com plejos y  c o sto so s  de fa b r ic a c ió n  debido a que lo s  

medios para e l  c o n tro l d q /vá lvu la  de d is tr ib u id o r  en depen­

dencia d e l desplazam iento  d e l miembro de c o n tro l e stá n  cons 

t i t u id o s  por un gran námero de p ie z a s  in te rc o n e c ta d a s .

E l o b je to  d e l p re se n te  in ven to  c o n s is te  en pro­

p o rc io n a r un d is p o s it iv o  d e l t ip o  a n te s  in d ica d o  con un re  

ducido námero de p ie z a s  por lo  que, con sigu ien tem en te, es 

de mas. f á c i l  fa b r ic a c ió n , más económico y  mas segu ro .



De conform idad con e l  p re se n te  in ven to  se  propor 

ciona un d is p o s it iv o  para r e g u la r  l a  a ltu r a  de la  p la t a fo r  

ma de c o r te  de una s e g a d o r a - tr il la d o r a  d e l t ip o  a n te s  in d i  

cado que se  c a r a c te r iz a  porque lo s  medios para c o n tr o la r  

lo s  medios de v á lv u la  de d is tr ib u id o r  in c lu y e n : un elemen­

to  e lá s t i c o  con un extremo que a ctd a  so b re  e l  miembro mó­

v i l  de lo s  medios de d is tr ib u id o r  y  un extremo opuesto que 

re a ccio n a  co n tra  una s u p e r f ic ie  de e s t r ib o  d e l miembro de 

mando, con lo  que cuando l a  p lata fo rm a d escien d e por medio 

d e l d is p o s it iv o  de mando manual h a sta  una a ltu r a  i n f e r i o r  

a la  a ltu r a  predeterm inada e s  comprimido e l  elem ento e l á s ­

t i c o  en un se n tid o  de d e v o lv e r  e l  miembro m óvil de lo s  me­

d io s  de v á lv u la  de d is tr ib u id o r  a una p o s ic ió n  co rresp o n ­

d ie n te  a la  a ltu r a  predeterm inada de la  p lataform a de c o r­

t e  cuando e l  d is p o s it iv o  de mando manual e s  l ib e r a d o , y  me 

d io s para v a r ia r  la  d is ta n c ia  e n tre  e l  elem ento e lá s t i c o  

y  d icha s u p e r f ic ie  de e s t r ib o  d e l miembro de mando independien 

te n e n ts d e l desplazam iento de l a  p la ta fo rm a .

E l in ven to  se  d e s c r ib ir á  ah ora, a t i t u l o  de ejem 

p ío  no l i m i t a t i v o ,  con r e fe r e n c ia  a lo s  d ib u jo s  que se  acorn 

pañan, en lo s  que:

La f ig u r a  1 es una v i s t a  esquem ática de un d isp o ­

s i t i v o  de conform idad con una m odalidad d e l in v e n to .

La f ig u r a  2 es una v i s t a  en p e rs p e c tiv a  a mayor 

e s c a la  de una p a rte  d e l d is p o s it iv o  rep resen tad o  en la  f i ­

gura 1  y

La f ig u r a  3 es una s e c c ió n  a x i l  a mayor e s c a la  

de o tra  p a rte  d e l d is p o s it iv o  mostrado en la  f ig u r a  1 .

La f ig u r a  1 i l u s t r a  esquem áticam ente p a r te  de la  

e s tru c tu ra  1 de una s e g a d o r a - tr il la d o r a  que t ie n e  ruedas 

a n te r io r e s  2.
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Una p lataform a de c o r te  5 p iv o ta  h a cia  l a  e s tr u c  

tu ra  1 entorno de un e je  h o r iz o n ta l t r a n s v e r s a l  4 * La p la ­

taform a de c o r te  5 e s tá  soportada p o r, a  lo  menosy un gato  

h id r á u lic o  de sim p le  e fe c to  6 que es p a rte  de un c ir c u i t o  

5 . h id r á u lic o  que in c lu y e  un d is tr ib u id o r  7) una bomba 8 y  un 

d e p ó sito  9*

Un d is p o s it iv o  de c o n tro l manual; en forma de una 

p alan ca  10 , se  conecta^ a tr a v é s  de una a r t ic u la c ió n  de tra n s  

m isión  por p alan ca 1 1 ,  a un miembro de v á lv u la  m óvil 32 d e l 

1 0 . d is t r ib u id o r  7 . E l miembro v a lv u la r  de d is tr ib u id o r  m óvil

12 e s tá  p ivo tab lem en te conectado a l  extremo l i b r e  de un bra 

zo de una p alan ca  de d oble brazo  13 formada por dos elemen­

to s  p a r a le lo s  en forma de p la ca  in te rc o n e c ta d o s  mediante es 

p ig a s  e sp a c ia d o re s  ( f ig u r a  2 ) .

1 5 . Los dos b ra zo s de la  p alan ca  13 e stá n  in c lin a d o s

segón una a n g u la ció n  r e s p e c t iv a ,  p ivotand o l a  p alan ca 13 en 

l a  un ión  de lo s  dos b ra zo s  de p alan ca a una a r t ic u la c ió n  22 

que e s tá  p ivo tad a  a l  cuerpo d e l d is tr ib u id o r  7 entorno de 

un p iv o te  2 3 . Los elem entos en forma de p la c a  d e l o tro  b r a -  

20. zo de l a  p a lan ca  13 e stá n  in te rc o n e c ta d o s  en e l  extremo l i ­

b re  de d icho b razo  de p alan ca  m ediante una e sp ig a  de p iv o te  

14  formada con un o r i f i c i o  p a san te  t r a n s v e r s a l  c e n tr a l  2 4 .

Una v a r i l l a  15  e s  d e s l iz a b le  lib rem en te  y  se n tid o  a x i l  en 

e l  o r i f i c i o  24 en  re sp u e sta  a l  desplazam iento an gu lar de la  

2 5 . p la ta fo rm a 5, a  l a  que e s tá  a r t ic u la d a  l a  v a r i l l a  en una es 

p ig a  de p iv o te  16 .

Un r e s o r te  de com presión h e l ic o id a l  17 e s tá  mon­

tad o  de forma d e s l iz a b le  sobre  la  v a r i l l a d  y  actó a  en su 

extrem o i n f e r i o r  sobre  l a  e sp ig a  de p iv o te  14 a tr a v é s  de 

un elem ento esp a ciad o r 1 8 . Una aran d ela  27 ,  que tam bién es 

d e s l iz a b le  so b re  la  v a r i l l a  1 5 , descansa sobre e l  extremo

30.



su p e rio r  d e l r e s o r te  1 7 .

El extremo su p e rio r  l$ a  de la  v a r i l l a  15  e s tá  ros 

cado y  conectado a una tu e rc a  20 que e s tá  soldada a l  e x tr e ­

mo i n f e r i o r  de un manguito 1 9 . E l extremo su p e rio r  d e l man­

g u ito  19 e s tá  a r t ic u la d o  a una v a r i l l a  de c o n tro l 21 por 

medio de una e sp ig a  de p iv o te  25? que es d e s l iz a b le  en e l  

i n t e r i o r  de dos ranuras e x ten d id a s lo n g itu d in a lm en te  26 ( f i  

gura 3 ) formadas en la  pared d e l manguito 19 y  diam etralm en 

t e  d is p u e s ta s . La v a r i l l a  de mando 21 e s tá  p r o v is ta  con un 

pomo en su extremo l i b r e  s u p e r io r .

El d is p o s it iv o  opera como s ig u e : éL operador mueve 

la  palanca de mando 10 que, a tr a v ó s  de 3a a r t ic u la c ió n  de 

tra n sm isió n  1 1 ,  mueve e l  miembro de v á lv u la  12 d e l d i s t r i ­

b u id o r 7 h a sta  una p o s ic ió n  en donde conecta  e l  gato  6 a l  

d ep ó sito  9 e a l a  bomba 8 para p ro d u cir  la  r e tr a c c ió n  o 

e x ten sió n  d e l g a to  resp ectivam en te  con e l  f i n  de hacer des 

cender o e le v a r  la  p lataform a de c o r te  5* segón la  d ir e c ­

c ió n  de movimiento de la  palanca de mando 10 .

El movimiento de l a  p lata fo rm a co rtad o ra  5 produ­

c e  e l  movimiento d e s liz a n te  a x i l  de la  v a r i l l a  15 en e l  o r i  

f i c i o  tr a n s v e r s a l  24 en la  e sp ig a  de p iv o te  14 de l a  p a la n ­

ca 1 3 , siendo e l  desplazam iento de l a  v a r i l l a  15  p ro p o rc io ­

n a l a la  v a r ia c ió n  de a ltu r a  de l a  p latafo rm a 5*

Cuando l a  p alan ca de mando manual 10  se  mueve en 

e l  se n tid o  de p ro d u cir  l a  e le v a c ió n  de l a  p latafo rm a de cor 

t e  5 la  v a r i l l a  15  s e  d e s liz a  lib rem en te  h a cia  a r r ib a  en e l  

o r i f i c i o  24.

Cuando d escien d e la  p latafo rm a 5 por d ebajo  de una 

a ltu r a  predeterm inada, que e s  a ju s ta b le  en forma que se  des 

c r ib e  mas a d e la n te , la  v a r i l l a  15  se  d e s liz a  h a c ia  ab ajo  en 

e l  o r i f i c i o  24, produciendo que una s u p e r f ic ie  de e s tr ib o



de l a  tu e rc a  20 empuñe la  a ran d ela  27 y  de e s t e  Rodó c o a - 

prima e l  r e s o r te  1 7 * Por c o n s ig u ie n te , cuando la  palanca 

de mando manual 10 es lib e ra d a  e l  r e s o l t e  17 hace que e l  

miembro m óvil 12 d e l d is t r ib u id o r  7 vu e lv a  a una p o s ic ió n  

que corresponde a la  a ltu r a  predeterm inada de la  p la t a fo r ­

ma co rta d o ra  5*

La a ltu r a  predeterm inada de l a  p lataform a 5 es 

a ju s ta b le  dando v u e lta s  a l  pomo 28 de la  v a r i l l a  de mando 

21 para que g i r e  e l  manguito 19 y  rosque o desenrosque la  

tu e rc a  20 sobre  la  v a r i l l a  1 5 * E sto v a r ia  l a  d is ta n c ia  A 

e n tre  la  tu e r c a  20 y  la  aran d ela  27; predeterm inando e l  pun 

t o  en que la  tu e rc a  20 empieza a comprimir e l  r e s o r te  17 y  

determ inando por ta n to  la  a ltu r a  de l á  plataform a 5.

Se enteñderó que pueden v a r ia r s e  la s  r e a liz a c io n e s  

p r á c t ic a s  d e l  in ven to  con re sp e c to  a la  que be ha d e s c r ito  

e i lu s t r a d o ,  s in  a p a rta rs e  por e l l o  d e l a lc a n c e  d e l invento*

N O T A

D e s c r ito  e l  o b je to  d e l p re se n te  in ven to  s e  d e c la ­

ran  nuevas y  de propia  in ven ció n  l a s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a ­

c io n e s .

l s — P erfeccion am ien to s en lo s  d is p o s it iv o s  para re  

g u ia r  l a  a ltu r a  de la  p latafo rm a de c o r te  de una segad o ra- 

- t r i l l a d o r a ,  d e l t ip o  que comprende, por lo  menos, un gato  

h id r á u lic o  para la  e le v a c ió n  y  descenso de una plataform a 

de c o r te ,  medios de v á lv u la  de d is tr ib u id o r  conectados en 

e l  c i r c u i t o  h id r á u lic o  de dicho g a to , medios de mando ma­

n u a l que actú an  sobre un taiembro m óvil de lo s  medios de d is ­

tr ib u id o r  para c o n tr o la r  se le c tiv a m e n te  la  e le v a c ió n  y  des­

censo de l a  p lata fo rm a de c o r t e ,  y  un d is p o s it iv o  de c o n tro l 

autom ático  apto para d e v o lv e r  la  p latafo rm a de c o r te  a u to -
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m íticam ente a una a ltu r a  re g u la b le  predeterm inada cuando se  

l ib e r a  e l  d is p o s it iv o  de mando manual a p a r t i r  de una p o s i­

c ió n  en la  que produce e l  descenso de la  p latafo rm a de c o r­

t e  por debajo de l a  a ltu r a  predeterm inada, in cluyen d o e l  

5 . d is p o s it iv o  de c o n tro l autom ático un miembro de c o n tro l co­

nectado a l a  p latafo rm a de c o r te ,  y  medios que c o n tro la n  

lo s  medios de v á lv u la  de d is t r ib u id o r  en dependencia d e l des 

plazam iento d e l miembro de mando, c a r a c te r iz a d o s  porque lo s  

medios que co n tro la n  lo s  medios de v á lv u la  de d is tr ib u id o r  

10 . in c lu y e n : un elem ento e lá s t i c o  (17 ) que t ie n e  un extremo que 

actúa sobre e l  miembro m óvil (12) de lo s  medios de d i s t r i ­

b u id o r (7) y  un extremo opuesto que re a ccio n a  co n tra  una su 

p e í 'f ic ié  de e s tr ib o  (20) d e l miembro dé mando ( 1 5 ) ,  con lo  

que cuando d escien d e la  p latafo rm a (5) por medio d e l d is p o -  

15* s i t i v o  de mando manual (10) h a sta  una a ltu r a  i n f e r i o r  a la  

a ltu r a  predeterm inada es comprimido e l  elem ento e lá s t ic o  

(17) en se n tid o  de d e v o lv e r  e l  miembro m óvil (12) de lo s  

medios de v á lv u la  de d is tr ib u id o r  (7) a una p o s ic ió n  c o rre s  

pondiente a la  a ltu r a  predeterm inada de la  p lata fo rm a de 

20. c o r te  (5) cuando se  l ib e r a  e l  d is p o s it iv o  de mando manual

y  medios para v a r ia r  la  d is ta n c ia  (A) e n tre  e l  elem ento e lá s  

t i c o  (17) y  dicha s u p e r f ic ie  de e s t r ib o  (20) d e l miembro 

de mando (15) independientem ente d ol desplazam iento  de la  . 

p la ta fo ra r. (5)*

25 . 2 . -  P e rfecc io n a m ie n to s, de conform idad con la  r e i

v in d ic a c ió n  1 ,  c a r a c te r iz a d o s  porque e l  miembro de mando 

comprende una v a r i l l a  v e r t i c a l  o su sta n cia lm en te  v e r t i c a l  

(15) p ivotablem en te conectada a la  p lataform a de c o r te  (5) 

en un extremo y  l i b r e  de d e s l iz a r  ax ilm en te  en resp u esta  

30. a una v a r ia c ió n  en la  a ltu r a  de la  p lataform a (5)5 y  porque 

e l  elem ento e lá s t i c o  e s tá  formado por un r e s o r te  h e l ic o id a l



(17) d e sliza b lem e n te  montado en la  v a r i l l a  (1)  y  que actúa 

por su extremo i n f e r i o r  sobre medios de conexión (13; 22) 

p iv o ta d o s a l  miembro m óvil (12) de lo s  medios v a lv u la r e s  de 

d is tr ib u id o r  (7) y  porque la  s u p e r f ic ie  de e s tr ib o  (20) de 

5 . la  v a r i l l a  (15) que a ctd a  sobre e l  extremo su p e rio r  d e l r e ­

s o r te  (17) est^  formada por una tu e rc a  (20) f i ja d a  a un man 

g ü ito  (1 9 );  estando roscada la  tu e rc a  (20) sobre  una p a rte  

de la  v a r i l l a  (1 5 ) ;  de modo que e s  re g u la b le  l a  lo n g itu d  e fe c  

t i v a  de la  v a r i l l a  (15) m ediante e l  g ir o  de d icha tu e r c a .

10 . 3 . -  P e rfecc io n a m ie n to s, de conform idad con l a  r e i ­

v in d ic a c ió n  2 , c a r a c te r iz a d o s  porque lo s  medios de conexión 

in te r p u e s to s  e n tre  e l  extremó i n f e r i o r  d e l r e s o r te  (17) y  e l  

miembro m óvil de lo s  medios V a lv u la re s  de d is tr ib u id o r  (1 2 )

comprenden una palanca de d óble b razo  (1 3 ) ;  p ivo tad a  c e n tr a l 
* , <- ** 

1 5 í mente a una a r t ic u la d ió n  (22) conectada a un punto de p iv o te

f i j o  (2 3 ) ;  presentando la  palanca ( Í 3 ) ení un b razo  un o r i f i ­

c io  p asan te  (24) en e l  que es d e s liz a b le  lib rem en te  la  v a r i ­

l l a  (15) y  un elemento e sp a ciad o r (18) empeñado por e l  e x tre  

mo i n f e r i o r  d e l r e s o r te  ( 1 7 ) i estando p ivotablem en te conec- 

20. tad o  e l  o tro  brazo  de la  palanca (13) a l  miembro m óvil (12) 

de lo s  medios v a lv u la r e s  de d is tr ib u id o r  ( 7 ) .

4 ' -  P erfecc io n a m ie n to s, de conform idad con la  r e i ­

v in d ic a c ió n  2 o 3 ; c a r a c te r iz a d o s  porque la  v a r i l l a  de man­

do (21) p re se n ta  un acoplam iento a r t ic u la d o  a l  manguito (19) 

25. para e l  g ir o  de é s te  y  un pomo (28) unido a l  extremo l i b r e  

de l a  v a r i l l a  de mando ( 2 1 ) .

5 . -  P erfeccion am ien to s en lo s  d is p o s it iv o s  para re  

g u ia r  la  a lt u r a  de la  p lataform a de c o r te  de una sega dora-  

- t r i l l a d o r a .

30. Segdn se  d e sc r ib e  y  r e iv in d ic a  en l a  p re se n te  me­

m oria d e s c r ip t iv a ,  que co n sta  de 9 p ágin as fo l ia d a s  y  e s c r i -
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