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La presente invencién se refiere, segin se de—-—T1r
duce del enunciado de esta memoria descriptiva, a una:
empacadora parﬁ raja y forraje, mediante la cual se ob-
tienen balas de configuracién cilindrica.

Bésicamente, la empacadora estd constituida -
mediante unchasis de estructura interna resistente a '
través del cual se ume al vehiculo tractor, cuyo chasis
recibe a una carcasa envolvente, a la vez que establece-
el eje de basculacidén para una compuerta posferiof, es{;-
tando también solidarizado a este chasis el recogedor
¥ el eje de las ruedas para el desplazamiento del con-
junto. | '

El sistema envolvente para la paja o forraje:
estd constituido mediante una pluraiidad de rodillos
fijos por los que se desplazan un determinado nlmero
de correas, colabprando con estos rodillos fijos otros
méviles que actlan como tensores de las citadas correas.

Para el movimiento de estos rodillos existe
un sistema de transmisidén que recibe el movimiento de
la toma de fuerza del tractor ¥ que, tras una transmisidn
cardan y un grupo cénico reductor, transmite el movimiento
al dispositivo recogedor a los rodillos y correas, por
medio de pifiones y cadenas.

Opcionalmente el sistema envolvente a base de
rodillos y correas puede ser sustituido por rodillos
montados sobre cadenas, de manera que estos rodillos ac-
than exactamente igual que las correas del caso anterior,
0 bien mediante rodillos cilindricos que permanecen fijos

en cuanto a su posicidn relativa se refiere y que, dota-

30
l dos de movimiento rotatorio, determinan un enrollamiento



10

15

20

26

30

en la materia que va alojandose en el tambor conformado '__1
por los mismos, hasta obtener una bala cilindrica, al
igual que en los casos anteriores. '

Como es evidente, las diversas transmisiones
con que cuenta la empacadora quedan adecuadsmente pro-
tegidas mediante las correspondientes tapas laterales. 

A continuacién se harad una descripciéﬁ comple-~
ta de la aludida invencidén con referencia a los dibujos
que se acompailan, en los cuales se representa, a simple
titulo de ejemplo, no limitativo, una forma preferente
de realizacidn susceptible de todas aquellas modifica-
ciones de detalle que no alteren fundamentalmente sus
caracteristicas esenciales.

En dichos dibujos:

La figura 1, muestra una vista en perspectiva
de la empacadora de balas cilindricas para paja y fé—
rraje objeto de la presente invencidén, la cual aparece
desprovista de las tapas de transmisiones y de sus rue-
das, apareciendo representado el chasis en linea discon-
tinua bajo la carcasa, al objeto de dejar ver claramente
la articulacién a dicho chasis de la compuerta posterior.

La figura 2, muestra una vista en perspectiva
similar a la de la figura anterior, correspondiente al
ejemplo de realizacidén practicado en el que el sistema
gnvolvente estd constituido mediante rodillos montados
sobre cadenas, habiéndose eliminado también en esta
figura el sistema de transmisidn de movimiento y el dis-
positivo recogedor. |

La_figura 3, muestra una representacién simi-

l lar a la de la figura anterior de una empacadora en la l
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que el sistema envolvente estd constituido mediante un
tambor de rodillos fijos, apareciendo en esta figura la
transmisidén correspondiente a dichos rodillos.

ﬁa figura 4, muestra una vista en perspectiva
del conjunto general de la empacadora con todos y-cada -
uno de sus elementos integrantes debidamente montado. 

La_figura 5, muestra una representacidn esque-
mitica en alzado lateral de la empacadora; seccionada
longitudinalmente, en la que se aprecia claramente la
disposicidén de las correas en la fase inicial de empacado.

La figura 6, muestra una representacidén similar
a la de la figura anterior em la que las correas ocupan
una posicidn correspondiente a una fase intermedia del
empacado. ' )

La figura 7, muestra finalmente una representa-
cidn esquemdtica en alzado lateral y en seccidén longitu-
dinal de la empacadbra en la que el sistema envolvente
eété'constituido mediante una pluralidad dé rodillos que
conforman un tambor fijo.

A la vista de estas figuras puede observarse
como la empacadora estd constituida mediante un chasis
(1) que por su extremidad anterior (2) se fija al vehicu
lo tractor; ¥ que cuenta con dos proyecciones posteriores

(3) orientadas hacia arriba, en cuyo extremo superior (4)

se articula una compuerta posterior (5), mientras que

lateralmente se fijan a este chasis (1), dos chapas (6)

que constituyen la carcasa del dispositivo.
Asimismo, al chasis (1) y en su zona anteroin-

ferior, se fija el dispositivo recogedor (7) encargado

—

I de intrbducir en la méquina la paja o forraje, con la l
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Colaboracién de un rodillo alimentador prensador (8) dis-
puesto superiormente y montado a través de cojinetes~éobre
las dos chapas (6) constitutivas de la carcasa.

Ademés, entre las dos chapas (6) constitutivas
de la carcasa se disponen una pluralidad de rodillos fijos
(9), existiendo también rodillos fijos (10( en la com~
puerta posterior, y dos rodillos méviles (11) montados scbre
un bastidor basculante (12) relacionado con la carcasa (6),
estando montadas sobre este conjunto de rodillos una plura
lidad de correas (13) cuya disposicién puede apreciarse
con toda claridad en las figuras 1, 5y 6.

Todos estos rodillos estdn dotados de un movi-
miento de rotacidn, para lo cual existe un sistema de trans
misidn que recibe el movimiento de la toma de fuerza del
tractor a través de un cardan (14) y que cuenta con un gru-
po cénico (15) que cambia la direccidén del movimiento en um
gsentido perpendicular a la mAquina, a la vez que reduce la
velocidad de giro, para finalmente y mediante las correas
(16, 17 y 18) y del conjunto de pifiones (19) solidarios
a los rodillos (8, 9 y 10), y al eje del recogedor (11),
transmite el movimiento a todos estog elementos, segin
aparece representado claramente en la figura 1.

Estas transmisiones quedan perfectamente cubier-
tas por las tapas (20) qune aparecen representadas en la '
Vvista de conjunto de la figura 4.

De lo anteriormente expuesto se deduce que la
paja o el forraje que tiene acceso al interior de lﬁ ma-
quina a través del recogedor (7) y del rodillo alimentador

prensador (8), incide sobre el juego de correas (13) tal

l como aparece representado en la figura 5, conformando l

-
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cidencia sobre las correas, a expensas de la basculacidn
progresiva del bastidor (12), hasta que el didmetro de
la bala que se va conformando alcanza unas deterﬁinadas
dimensiones, -momento en el cual se efectfia el paro de la
maquina, el atado de la bala y la apertura de la com-
puerta postérior (5) para el vaciado de la misma.

Tal como anteriormente se ha dicho las correas
(13) pueden ser sustituidas por una pluralidad de rodillos
(21) montados sobre cadenas (22), girando estas cadenas sobre
pifiones dispuestos en corréspondencia con los extremos de
los rodillos fijos (9 y 10) del caso anterior, y contando
igualmente con pifiones mdviles en correspondencia con los
rodillos (11) del aludido caso anterior, siendo la fun-
cionalidad de la maquina exactamente igual a la descrita.

| Finalmente, el sistema envdlvente puede estar
constituido por una pluralidad de rodilles fijos (23),
animados todos ellos de un movimiento de rotaciénrque
reciben igualmente, a través de la adecuada transmisidn,
de la toma de fuérza'del vehiculo tractor, apareciendo
répresentada esta transmisién con toda claridad en la
figura 3.

En éste caso, la paja y el forraje entra en la
cémara exactamente igual que énrlos dos casos anteriores,
comenzando a enrollarse sin compactamiento puesto que los
rodillos cilindricos (23), por.efecto de su propio giro
y del rézamiento, le imprimen un movimiento rotatorio
que hacen gue la materia se vaya enrollando hasta completar

una bala cilindrica que se compacta en la ltima fase

l ofreciendo idénticas caracteristicas en casos anteriores. l
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En cualquier caso la méquina cuenta con un eje
(24) solidarioc al chasis (1) y previsto para las ruedas
(25) de desplazamiento de la misma, asi como con una
tercera rueda (26) dispuesta em el extremo anterior del
chasis (21) que permite apoyar la miquina y que facilita
su manejabilidad una vez que ha sido desacoplada del_'
vehiculo tractor.

En la parte frontal de la miquina se ha previsto
la disposicién de una caja (27) en la que se aloja el rollo
de la cuerda o hilo para atar las balas, contando la ma-
quina también en esta zona con un marcador (28) en el que
queda permanentemente reflejado el diémetro de la bala,
de manera que el proceso de empacado puede interrumpirse
en el momento adecuado con arreglo a un diametro preesta-
blecido para las balas.

La apertura de la compuerta posterior puede rea-
lizarse automaticamente desde el vehiculo tractor mediante
la disposicién de un cilindro hidréulico o neumdtico que
relacione la citada compuerta con la carcasa.

La forma, dimensiones y materiales podrén ser
variables y, en general, cuanto sea accesorio ¢ secunda-
rio, siempre que no altere, cambie o modifique la esen-
cialidad del objeto que se describe.

Losvtérminos en que queda redactada esta Memoria
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose
tomar con cardcter amplio y nunca en forma limitativa.

El solicitante se reserva el derecho de obtencidn
de los oportunos Certificados de Adicién complementarios
por las mejoras o perfeccionamientos que en lo‘sucesivo

pudiera aconsejar la practica.
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[_ : REIVINDICACIONTES

.12).~ Empacadora de balas cilindricas para paja
¥y forraje, esencialmente c aracterizada. por
estar constituida mediante un chasis adaptable a un vehi-
culo tractor, el cual recibe lateralmente dos placas. gue
constituyen la carcasa de la maquina, mientras que poste-
riormente se une articuladamente a este bastidor una compuer
ta de vaciado, para lo cual dicho bastidor cuenta con dos
proyecciones verticales en su zona posterior, con la par-
ticularidad de que en la zona anterior del bastidor se
fija al mismo el tambor recogedor sobre el cual ¥y mon- -
tado sobre la carcasa aparece un rodillo alimentador pren-
sador, habiéndose previsto que entre las dos placas cons-
titutivas de la carcasa, asi como entre las caras latera=-
les de la compuerta posterior, se posicionen una plurali-
dad de rodillos animados de un movimiento de rotacién, asi
como otros dos rodillos montados sobre un balancin bascu-
lante unido articuladamente a la carcasa, de manera que
sobre todos estos rodillos se establecen una pluralidad
de correas que determinan el sistema envolvente para la
bala, mediante la conformacidén de un receptéculo con las
aludidas correas Y a expensas de la elevacidn progresiva
de los rodillos montados sobre los bastidores basculantes,
habiéndose previsto ademis que el movimiento giratorio de
estos rodillos se obtenga del propio vehiculo tractor,

é través de su toma de fuerza y de una transmisién ade-
cuada.
28) .- Empacadora de balas cilindricas para paja

Y forraje, segun reivindicacién 12), caracterizada porque

l la mencionada transmisién cuenta con un cardan, un dispo-
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la direccién de movimiento perpendicularmente a la méquina,
y un Jjuego de correas o cadenas que transmiten a su vez
el movimiento a los distintos rodillos de la miquina me-
diante pifiones o poleas convenientemente solidarizadas a
los ejes de los mismos, asi como también al eje del tambor
recogedor y del rodillo alimentador prensador.

32).~ Empacadora de balas cilindricas para pzja
y forraje, seglin anteriores reivindicaciones, caracterizada
porque el sistema envolvente esté constituido mediante una
pluralidad de rodillos montados sobre cadenas, estando a
su vez estas cadenas montadas sobre pifiones que ocupan
idéntica posicidn que la de los rodillos portacorreaé del
caso anterior.

428),- Empacadora de balas cilindricas para paja
y forraje, segin reivindicacién 12), caracterizada porque
el sistema envolvente estid comstituido por una pluralidad
de rodillos que conforman un tambor cilindrico e indefor-
mable, recibiendo estos rodillos igualmente el movimiento
de rotacién mediante el sistema de transmisidén descrito
dnteriormente y mediante las adecuadas cadenas o correas
de transmisién con sus correspondientes pifiones o poleas.

58).- Empacadora de balas cilindricas para paja

y forraje, segin reivindicaciones anteriores, caracteriza-

da porque en la zona frontal de la mAquina se ha previsto

una caja para el almacenaje del hilo para el atado de
las balas, asi como un marcador que indica en todo momento
el didmetro de la bala que se estid conformando en el in-

terior de la maquina.

l 68) .- "EMPACADORA DE BALAS CILINDRICAS PARA PAJA l
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Todo ello seglin queda expuesto en la presente
Memoria que consta de nueve hojas foliadas y mecanogra-
fiadas por una sola cara y dibujos que con la misma se

acompaiian.
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