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bilidad. Tembién es necesario fabricar y almacenar formas de cabl

 to eléctrico y dispositivo de verificacién con una seccidén de con

.guna de estas propoiciones en la produccién de venficulos en ca-

-l-

Ia presente invencidn se refiere a un sistema de comuni=-
caciones multiplex y, en particular, adn cuando no ekclusivamen-.
te, se ha concebido para utilizarse en vehfculo de motor. ,

la prdetica tradicional en los vehfculos de motorihafcog
gigtido en dotar a cada dispositive alimentado por energfé'(lus
ces, claxén, motor de limpiaparabrisas, etc) con su propio con=-
ductor de energfa y su interruptor correspondiente de contrél
para el conductor del vehfculo, y'proporcionar un cierto'ﬁﬁieré
de instrumentos de aviso e indicatives (manémetro del combﬁstible_
tacdmetro, aviso de presién del aceite, etc) conectados cada uno|
a un sensor apropiado por un cableado separado. Esto da luégr a

formas de cable de complejidad y costo considerable y de poca fig

et

diferentes para cada modelo de vehiculo,
Con anterioridad a esta invencidn se han hecho numerosas
propurciones para resolver estos problemas empleando un canal

comin que interconectara todos los dispositivos de funcionamien-—

ol central, pasando la informacidén a lo largo del canal por té(

1134

nicas de multiplexacidn. Todavia no se ha puestd en prictica nin

dena, principalmenie por razones de coste y/o complejidad. Los
factores que se pueden identificar como'necesariOS'para w siste
ma viable desde un punto de vista comercial, sons
(2) El sistema debe ser mecénicaménte simple y robusto.
(v) F1 nﬁmefo de componentes diferentes necesarios debe
mantenerse reducido a un mfnimo.
(e) Ei sistema debe ser suficientemente rdpido para man

tener suficientemente actualizada la informacidn, por ejemplo la

de velocidad en carretera y del motor, en tiempo real cuando la
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precise el conductor.

(d) Se deben controlar por lo menos 50 funciones y reciw
bir informacidén de un :midmero similar de sensores.

(e) Debe hacer una seguridad en la sefial que evite lag
seflales pardsites producidag por interferencias que pudieran
efectuar un funcionamiento erréneo de los dispositives controla-
dos,

De los sistemas propuestos anteriormente, algunoéﬁhéh si
do demasiado lentos o tienen una capacidad de canales demaéiado
pequefia para que sea iddnea para el uso en vehiculos, micatras
que otras proporciones han conseguidos la velocidad y capacidad
de canales necesaria empleando largos trenes de impulsos a ele-
vados ritmos de repeticidn, lo cual exige el empleo de componen=
tes de alta frecuencia con el oonsiguieﬁte coste elevado, Otros
sistemas no son aproplados porque exigen une pluralidad de con-
ductores para el tfanSporte de la seflal, lo cual aumente el cos-
te y el riesgo de conexidn incorrecta, ‘

Ia invencidn pretende, por consiguiente, proporcionar un
sistema de comunicaciones que resuelve o reduce los inconvenienw
tes de las propuestas de la tecnologfa anterior,

Segin la invencién, se proporciona un sistema de manejo
de informacidén que comprende: Una via de seffales, una seccidn
principal dispuesta para transmitir por la via de sefiales impul-
gos divididos en encuadres de informacién en serie; una plurali-
dad de secciones periféricas conectadas cada une a la via de se-
flales para actuar en respuesta a un encuadre de informacidn dado
y cada una conectada por lo menos a un sensor y/o dispositivo
controlado por un dispositivo conector; y una pluralidad correse

pondiente de dispositivos para establecer localizaciones cada un

conectado exteriormente a una seccidn periférica respectiva vara)
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bambidn un solo conductor. Las vias 10 y 14 se moldean en un s0-

-3~

establecer un céddigo determinante del encuadre de informacién
al que responde dicha seccidn.

A continuacidén se describe una modalida& de la pfesgnte
invencidn, a tftulo de éjemplo, tomando como referencia»i§§fdi—
bﬁjos adjuntos, en los que: .

Iz figura 1 es un diagrama de conjuntos de un sistema dd
manejo de informacién para utilizarse en wn vehiculb de mpﬁbr.‘

Ia Tigura 2 es un diagrama de eircuito detallado- de wna
de las secciones periféricas de la figﬁra 1, |

Ia figuré 3 ilustra un trén de impulsoé tipico ulilizadg
en el aparato de las figuras 1 y 2.

- la figura 4 es una vista en perspectiva de una secaidn
periférica en posicidn en un elemento de via del sisteme.

La figura 4a es una vista en planta, parcialmente en seg
cidn de la via y la seccidén periférica de la figura 4, con una
tapa superior quitada de la seccidén periférica.'

Tas figuras 5 a 7 y 9 con diagramas de c¢circuito mds de=
tallados de partes del circuito de la figura 2; ¥

Ia figura 8 ilustra las formas de las ondas del circuitd
de la figura T. 7

Refiriendonos a la figura 1, el sistema tiene una via dd
energia 10 en circuito con una bateria de acumuladores 12, La
via de energfe 10 estd formada por un solo conductor, ‘estando
previsto el circuito de retorno por la masa del véhiculo.tha

via de sefiales 14 se asocia en la via de energia 10, y comprende

lo revestimiento aislante 16 (figura 4) para formar un elemento
de vie wiitario que puede pasar fécilmente alrededor de un vehl

culo siguiendo un camino conveniente.

Una seceidn principal 18 se conecta a las vias 10 y 14
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y al cuadro de mandos del vehficulo 20, Dieciseis secciones perifé
ricas 22 se conectan cada wna a las vias 10 y 14, Cada unidad pe
riférica se coﬁecta por conductores externos a cuatro dispositi-
vos controlados, por lo menos,y & cuatiro sensores, por l¢ menos;
a tftulo de ejemplo, una de las secciones 22 en la figura 1--se
ilustra conectada a un faro HL, una luz indicadora de la direc-
cién o intermitente DI, un sensor de temperatura TS y un sénsor
de presidn del aceite PS. Ias conexiones de las otras seccidnes
periféricas 22 no se ilustren para mayor claridad del dibujo.

El cuadro de mandos 20 contiene los interruptores 4z con-
trol normales, luces de eviso e instrumentos gue utiliza el con-
ductor, La seccién principal 18 explora los mandos o coniroles
accionados por el conductor en secuencia y transmite une safial
localizada sobre la que actda la seccién periférica apropiada pa
ra activar o desactivar el dispositivo deseado, Al mismo tiempo,
las sgalidas de los sensores para funciones tales como presién
del aceite, temperatura del refrigerante, velocicad en carretera
etc, se acoplan a las secciones periféricas correspondientes 22

¥, por lo tanto, son pedidas por la seccidn principal 18, desco-

dificadas y nresentadas como seiflales aproniadas en luces de aviso
y en log instrumentos del cuadro de mandos 20,

Ia forma en la que las secciones periféricas realizan
el manejo de la informacidén se expone a continuacién tomando co=-
mo referencias las figuras 2 y 3.

La figura 3 ilustra el nivel de voltaje de una sefizl nore
mal en la via de sefiules 14, El voltaje en cualouier instante se
conirola en uno de cuatro niveles, indicados por la referencia A
By Cy D, El1 nivel A se pone convenientemente a2l voltaje de la

masa del venfculo (tierra), Ia seccidn principal 18 comorende un

circuito de reloj que genera ciclicamente impulsos de sincroniza+
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cidn y de cronometracidn. Los impulsos de sincronizacidn se esta
blecen al nivel D y tienen lugar una vez por cada exploracidn
completa (en este caso 16 encuadres). Los impulsos de cronometra)
eidn se eﬁcuentran al nivel C ¥ subdividen cada encuadre‘gﬁiseg—
mentos de tiempo iguales, en esta modalidad en niémero de ocho,
Ia informzcidn se transporta controlando las sefiales en los seg-
mentos de tiemyo en los niveles A y B.

-Volviendo & la figura 2, se ilustra el circuito de ﬁna
sola seccidn periférica 22. Se observard que‘laé secciones 22
tienen una circuiteria idéntica, Esto simplifica el mantenimien—
$o0 del inventario, asf como la instalacién, y ayuda & reducir 1o
costes, EL circuito de la figura 3 tiene unaz entrada 24 proceden
te de la via de sefiales 1l4. La via de energfa 10 se puede conec-
tar a dispositivos de funcionamiento por energfa por puertas pa-
ralelas biestables 26 controladas por el resto del circuito. La
entrada de la sefial en 24 pasa & un discriminador de amplitud 28
que tiene cuatro salidas activadas, respectivamente, por los ni-
veles de la seflal C, D, (C 0 D) ¥y (B o ¢). Al recibirse una se-
fial al nivel (C o D), v.g., un impulso de sincronizacidn o de
cronometracidn, un impulso de galida pasa a un selector de ocho
direcciones 30 que, a su vez, pasa cada octavo impulso a un con-
tador de cuatro bitios 32, Los bitios del contador 32 se conecta
en paralelo a un circuito descodificador 34. E1l circuito descodi
ficador 34 tiene unas localizacidén establecida’” exteriomente, se~
gin se exvlicard mds adelante, por los conductores 36.

De este modo, se verd que el contador 22 aumenta cada im
pulso de sincronizacién. Cuando el contaje mantenido.por el con=-
tador 32 es el establecido por losg conductores 36, el circuito

descodificador genera une sefial de salida por la linea 38 duran~

ur

te un periodo de un encuadre. La linea 38 se conecta en paralelo
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a las puertas Gl-G8. Estas puertas se conectan también a salida
en secuencia del selector de ocho direcciones 30, activandose cl
da salida durante un periodo de un segmento de tiempo. Por lo
tanto, cuando la seccidn particular 22 recibe un encuadre de in-
formacidn correspondiente al cddigo de localizacién establecido,
1as'puertas G1l-G8 se activan en secuencia cada una durante un
segmento de tiempo. v

Las sefiales recibidas de nivel (B o C) pasan por>ei dis
criminador de amplitud a un discriminador de lonzitud de impul-
sos 40 cuya funcidn es separar los impulsos de cronometrzcidn,
que son de menor duracidén, a partir de la informacidn de segmen-
tos de tiempo. Las sefiales de nivel B pasan por la salida 42 a
puerta Gl-G4 en paralelo y se utilizan enfonces, por un circui-
to de orden y verificacidn 44 que se deseribird, para activar
las puertas 26, Olvidando por el momento el circuito de ordenes
y verificacidn 44, el funcionamiento se efectda de modo que los
dispositivos controlados conectados a los terminales 1, 2, 3, 4
se conectan por seflales de nivel B en los segmentos de tiempo 1,
2, 3, 4, respectivamente, y se desconectan por sefiales de nivel
4 en estos segmentos. De un modo similar, las entradas procedens
tes de sensores conectados a los ferminales 5, 6, 7, 8 pasan en
secuencia por las pueftas G5-G8., Dichas sefiales de entrada pueden
ser de conexidn/desconexién o aneldgicas. las selales sensoras
pasadas por puerta se alimentan & un modulador de longitud de im

pulsos 46 que genera una sefial de salida por la via de sefiales

14 Qurante los germentos de tiempo 5, 6, 7, 8. Un conjunto normal
de seflales de galida se represente en la figura 3. Log segmento
de tiempo 6 y 7 estén ocupados por seflales de retorno que verifi
can el estado de los dispositivos controlados por las sefizles e

los segmentos de tiempo 2 y 3. El segmentos 6 representa una se
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tados por el discriminador de amplitud por la linea 48,

128, E1 detector de sincronizaciénrsc se conecta también al conta-

| emite un impulso eiclico por la linea 54 al circuito de drdenes

| -7-
fial de retorno de "desconexidn" y estéd totalmente ocupado por unsg
sefial de nivel A. El segmentos 7 representa "conexidén" y estd to-
talmente ocupado por una sefial de nivel B. Los segméntos 558
se representan, a titulo de ejemplo, como sefiales portadoteéfde
informacidn,ahaldgica de temperatura del refrigerante y pfesidn
del aceite, Estas sefiales se modulan en longitud de impulsos, re-
presentando la fraccidn del segﬁentos de tiémpo ocupado en el ni-
vel B una fraccién de una deflexién de escala completa predeter-
minada para dicha sefial. La temporizacién de la saiida dél-modu—
lador de longitud de impulsos 46 se sincroniza con los segmentos

de tiempo 5-8 por impulsos de nivel C o de cronometracidn coamu~-

La finalidad del circuito de érdenes y verificacidn 44
es proporcionar seguridad de las sefiales. Este circuito actda con
juntamente con un detector de sincronizacién 50 conectado para

recibir impulsos de sincronigzacidén del discriminador de amplitud

dor de cuatro bitios 32 por una linea 52, Al recibirse el impulso

de sincronigzacidn, el contador 32 deberd ponerse a cero y el cond
tador se construye de modo que al ponerse a cero transmite un im<
pulso por la linea 52 al detector de sincronizacién 50. Si ambos

impulsos llegan simultdneamente, el detector de sinecronizacidn

vy verificacién 44,

Bl circuito de drdenes y verificacidn comprende cuatro
canales, conecfados cada uno entre una de las puertas Gl-G4 y log
terminales de salida respectivos 1-4. Uno de aichos canales se
ilustra en la figura 5. Ia sefial procedente de la puerta C se all

menta por la linea 55 y se mantiene en un almacén con capacidad

de reposicidn 56, gue vuede ser por ejemplo ur multivibrador bieg
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table, Ia sefial almacenada se compara con la sefial siguiente que;
pasa a dicho canal, mediante un comparador 58, Si los dos valores
concuerdan, una sefial de activacidén pasa por la linea 60‘3 nna
puerta 62. La puerta 62 se conecta también para recibir imfﬁlso

cfclico por la linea 54 procedente del detector de sincronizacidh

50 y para recibir sefiales por la linea 64 procedentes del disecri
minador de iongitud de impulsos 40, La primera de estas éeﬁales
se utiliza para bloquear la ejecucidén de Srdenes cuando existe up
fallo de sincronismo en el sistema, y la segunds pars asegurar
que pase una sefial de drden solamente durante un segmentos de
tiempo apropiado. De este modo, no pasard una seflal de 6rdén por

el circuito 44 al dispositivo controlado & menos que: (1) se re-

b2 1

ciba la misme sefial dos veces en sucesidn y (2) el descodificado
de localizacidén funcione correctamente en sincronismo con la sec|
cién principal. Ia primera es principalmente una salvaguarda con

tra una seflal que se sincronice correctamente pero en la que se

reduzca un impulse positive, mientras que la segunda es de utili
zacidn particular al tratar del caso en que una cresta inducida
por interferencia aparezca en la via de sefiales y produzca falta
de sineronismo. Si no se cumple una u otra de estas condiciones,
se bloquea la sefial & la puerta apropiada y el dispositivo con-
t&olado continua en su estado previamente existente,

El detector de ginecronizacidn 50 se ‘conecta también al

conmutador de cuatro bitios 32 para reponerlo al recibirse un im

pulso de sincronizacidn., (i el sistema estd corrcctamente en sin
cronismo, el contador 32 reciclard también a cero por si mismo
en dicho instante).

Se verd que esta modalidad puede controlar 64 funciones

¥y verificar 64 sensores, De un modo apropiado, cada encuadre de

informecidén ocupa 8 ms, dando un tiemwo de ciclo total de 128 ms}
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caja 69 para efectuar la conexidn con las vias 10 y 14, En la

- Qo
Como se precéisan dos sefiales idénticas consecutivas para accionan
los dispositivos éonjrolados, el mdzimo retardo en la conmutacidy
de conexibn o de desconexidn es de 256 ms. Tas lecturas para el ’
conductor se actualizen cada 128 ms, Estas veiocidades soh;sﬁfi-
cientemente rdpidas para que sean précticamente instantdneas des-
de el punto de vista de los conductores pero sin exigir ritmo de
repeticién de'ihpulsos elevados, 7
Volviendo a las Tiguras 4 y 4a, se ilustra una fcfma £1-
sica posible de seccidn periférieca. La circuiteria se encapéula
en una caja 64 que se forma con un rebajo con las dimensiones ne-
cesarias para alojar el revestimiento 16. Una cubierta 65 se arti
cula en 66 a la caja 64 ¥y se puede cerrar por medio de brazos de

acero de resorte 67. Uras cuchillas de conexidn 68 salen de la

préctica, se forman previzmente ranuras para las cuchillas 68 en
lugeres apropiados del revestimiento 16 y el elemento de via se
sitda en el wvehfculo., En cada seccidn una caja 64 se dispone en
unsa posicidén para recibir el elemento de vias con las cuchillas
de conexidn en contacto con las vias 10 y 14. Ia caja se sujeta
entonces & un panel de la carroceria del vehfcule (no ilustrado)
mediante tornillos autorroscantes 69 que atraviesan un fleje me—k
$41ico 70 sujeto‘a‘la caja.64 ¥y sosteniendo los brazos 67. El
fleje 70 y los tornillos 69 acfﬁan apropiadamente como conector
a tierra y disipador de calor. Cuando se cierrs la tapa 65, la
seccidn periférica actia también como elemento de retencidn para
el elemento de vias,

La conexidn 2 los dispositivos y sensores zsociados se
efectlia por un circuito impreso flexible T1l. Se sitda por medio

de pasadores T2 sobre la caja 64 pasando 2 través de aberituras T3

en el circuito impreso flexible 71l. Unas tiras de contacto T4 en
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| de voltaje A, Los resistores 76-83 se eligen para que den nivelel

- 10 -

la caja 64 estéﬁ previstas para la conexidn a los conductores del
circuito Tl. Ia caja 64 estd provisita también de contactos 75 co+
nectados al circuito de descodificacidn de locelizaciones 34, Un
némero correspondiente de tiras conductoras 77 se formen en el
circuito 71 se interconectan en 79. ILa localizacidén para una sec
cién dada se codifica en su circuito 71 por taladrado o perfora-
cidn a través de las firas elegidas 77 entre la posicidn del con
tacto respectivo 75 y la interconexidén 79. En la modalidad ilug-
trada, hay previstas cinco tiras 77 que permiten codificar 16 1o
calizaciones.,

Le figura 6 ilustra una forma preferible de discriminador
de amplitud. Una cadena de resistencias 76, 78, 80, 82 se conec-
tan a través de 1fneas de suministro de energfa 84, 06. Ta 1linea

de suministro 86 se pone a tierra y tiene, por lo tanto, wn nivel

de voltaje By C y D en las uniones de los registores y se alimen-

tan como eniradas a comparadores respectivos 88, 90, 92, lLa sefial

de entrada en la linea 24 se alimenta en paralelo a los comparadg

res 88-92, La presién de los niveles de voltaje, B, C y D se de~
tecta por lo tanto y da por resultado una salida en el comparadon
respectivo, pasando estas salidas por una puerta 0 exclusiva 94
¥ puertas‘0-96, 98 para dar las salides requeridas de C, D, (C o
D) y (Bo C).

En la figura 7 se ilusira una forma preferible de discri
minador de longitud de impulsos. El discriminador es necesario
solamente para cdiferenciar impulsos largos y cortos., y las ondag
de cada uno de ellos en diversos puntos del circuito représentan
en la figura 8. Le seflal de entrada procedente del discriminador

de amplitud 28 se alimenta en paralelo a un muliivibrador monoes-

table 100 y un inversor 102. El monoestable 100 se dispone para
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- fial de salida en la salidza de la puerta 104, mientras que cuando

ferencia de tiempo-entre las dos.

ta NI 106, acoplandose ambos a la entrada de un amplificador in-

Al recibirse un impulso "C" en la linea 48, la salida de la puer

'establecidb'por la constante RC de los elementos 108, 110, 112 (]

-11-

dar una duracidén de impulso de salida igual a la del impulso cor
to "CV, Las gefiales de salida se acoplan a una puerta NY 104, De
este modo, los impulsos de entrada a la puerta 104 son deulé mis

na duracién durente un impulso corto recibido ¥y no se geners se-

se recibé un impulso largo, la sefial baja procedénte del inversop

102 es de duracidn mds corta que la sefial alta procedente del mo

noestable 100, ¥ la puerta 104 da un impulso de salida por la dj

L figura 9 ilusira uan circuito detallado para el‘modulg'

dor de longitud de impulsos 46, Los impulsos de cronometraridn
procedente del discriminador de amplitud 28 se alimentan por la
1inea 48 2 una puerta NI 106, La sefizl de entrada procedenie de
la puerta apropiada G pasa a la baseAde una puerta 10S 108. Esta
geflal de entrada es una representacién analégica del pardmetro
que se ha de transmitir y actda para variar la resistencia a tie
rra de la puerta MOS 108 y unAresistor conectado en serie 110,

variando de este modo la constante de %iempo de un circuito RC

constituido por estos y un capacitor 112, Ia otra entrada de la |

puerta NI 106 se conecta por un resistor de realimentacién 114
al punto de unidn del resistor 110 y el capacitor 112, Bste pun-
to se conecta también'por un resistor 116 a la zalida de la puer:

versor 118, El funcionemiento del circuito se readliza como sigue

ta NI pasa a estado bajo y la salida del circuito procedente del

amplificador inversor pasa a estado alto., Después de un retardo

por lo fanto por le sefial de entrade en la base de la puerta HOS

108), la szlida de la puerta NI conmuta a un estado alto y la sa
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1ida del circuito pasa 2 un estado bajo. Por lo tanto, el valor
de la sefial en la entrada del modulador estd repnreséntade en la
forma de la onda de la via de seflales (fizura 3) por la relacidn
de la duracidn de la seflal de alto nivel al tiempo total de seg-
mentos entre los dos impulsos de cronomeiracidn apropiados.

Los expertos en la materia pueden disefilar fécilmente la
seceibn principal 18 empleando técnicas conocidas y, por lo tan-
t0, no se describe con detalle. Se comprenderd que comprende un
circuito de cronometracién apropiado que genera impulsos de ni-
vel "O" y "D" de una forma repetitiva y medios cficlicos o de paso
por puerta para explorar conmutadores de control de explcracidén
sobre una base repetitiva. Las sefiales de reforno nrocedentes de
gsensores analdgicos distantes se pueden demodular apropiadamente
a seilales de voltaje analdgicas y alimentarse a instrumentos del
tipo de vdltiﬁetros, este sistema es apropiado pafa aquellos pa-
rdmetros como son la velocidad en carretera, velocidad del motor
¥ contenido de combustible.

Se verd que la invencidn permite el empleo de secciones
periféricas idéntiéas cuyas localizaciones se puden establecer
por simples medios de enchufe, con las consiguientes simplifica-
cién de fabricacidn, mantenimiento de inventario y control de prp
duccién, El dispositivo de establecimiento de localizaciones pue|

de. adoptar formas diferentes a la del circuito impreso deserito

anteriormente, Por ejemplo, la seccidn periféricz se nuede conec

j 3244

tar a sus dispositivos correspondientes por conductores individu

les y un conector macho y hembra de contactos miltiples, estable
ciendose las localizaciones por interconexiones entre conductores
en el .conector macho y hembra.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, as{

como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse cons-
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tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscepti-
bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin-

cipio fundeamental.
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REIVINDICACICIES

1,~ Perfeccionamientos en sistemas para el manejo de in<
formacidn utilizados en vehiculos de motor, caracterizados por-
que cada sistema se constituye por una vfa de seflales; una ssc-
cién principal dispuesta para transmitir por la via de sefiales
sefiales de iipulsos dirigidas en encuadres de informacidén en se
rie; una plurelidad de secciones periféricas conectadas cada ung
a-la via de seﬁales para actuar en resmuesta & un encuadre de
informacién dado, y cada una conecteda por lo menos & un scasor
y/0 un dispositivo controlado por medios conectores; y una olu-
ralidad correspondiente de medios de establecimiento de localiza
ciones conectados cads uno exteriormente a una seccidn periféri-
eca respeciiva para establecer un cédigo que determina el encua-
dre de informacidén al que responde la seccidn.

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, carad
terizados porque todas las secciones periféricas son précticamen
te idénticas. ’

3.~ Perfeccionanientos segin las reivindicaciones 1 o 2,
caracterizados porque el dispositivo que establece las loczliza-
ciones forma parte del dispositivo conector,

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, carac
terizados porque el dispositivo conector comprende un circuito
impresog flexible y el dispositivo que establece las localizacid
nes comprende un modelo o patrén conductive en el circuito imprg
80,

5.= Perfeccilonamientos seglin la reivindicacidn 3, carac-
terizados porque el dispositivo conector comprende un dispogiti-

vo conector mache y hembra, comprendiendo el disnositivo que es-

tablece las localizaciones interconexiones entre conductores del
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irvia de seflales durante un segmento de tiempo respectivo.
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conector macho ¥ hembra,

6.~ Perfeccionamientos segin cualauiera de las reivindi-

caciones anteriores, caracterizados porque cada seccidn periférii
ca comprende un contador dispuesto para incrementar por cads en=—
cuzdre de informecidn y un circuito descodificador coneciado al
contador y al dispositivo que estableceVlas localizaciones para
activar al contador y al dispositivo que esitablece las 1ooaiiza—

ciones para activar la seccidn al recibir un encuadre de informa+
b

‘cién identificado por el dispositivo que establece las lochliza-

a

ciones,

To—~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las reiyindi
caciones anteriores, caracterizados porque cada encuadre de infor
macidn se divide por impulsos de cronometrécién en Serie en una
pluralidad de segmentos de tlempo; porgue cada seccidn periférica
se conecta a una pluralided de sensores y/o dispositivés contro-~
lados, y vorque cada seccidn'periféfica comprende medios & detec
cién para detectar los impulsos de eronometracién v medios de ac
cidn cfclica o paso mor puerta controledos por los medios de de-
teccidn para el paso de sefiales asocizadas con cada dispositivo

sensor y/c dispositivo controlado a la via de sefiales o desde la

8.~ Perfeccionamientos seglin cualquiera de las reivindi-
caciones anteriores, caracterizados porque comprende una via de

energia, conectendose cada seccibn periférica a la via de energfe

&

v comprendiendo medios de conmutacidn para acoplar de una forma

selectiva los dispositivos conirolados a la via de energia.

9.~ Perfeccionamnientos segin la reivindicacién 8, carac-
terizados vorque la via de energia y la via de sefiales se alojan

en un revestimiento aislante comin y cada seccién periférica estd

contenida en una caje que tiene pasadores salientes para introdu+t
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cirse a través del revestimiento y ponerse en contacto con las

vias,

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 9, carac

terizados porque cada caja estd destinada a sujetarse a un sSoporY

$e para fijar el revestimiento al mismo.

LY

11,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7, o cua]
guiera de las reivindicaciones 8, 9 y 10, cuando dependen de la

reivindicacién 7, caracterizados porgue cada seccidn periférica

comﬁrende-un modpladof que responde a uno o més sensores conecta:
dos 2 la seccidn para modular la sefial dentro de segmentos de
tiempo respectivos.

12,- Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizados porque la seccién principal
se conecta a un cuadro de mandos provistos de mandos de acciona-
niento manual y visualizadores, respondiendo la seccidn prineipal
al funcionemiento de los mandos para generar sefizles que producen

el funcionamiehto de los dispositivos conirolados correspondien-

tes y que responden al funcionamiento de log coniroles para gene-
rar seflales que dan lugar al funcionamiento de los dispositivos
controlados correspondientes y que responden a sellales procedenw-
tes de los sensores para hacer entrar en accidn los visualizado=
res,

13.~ Perfeccionamientos en sisfemas para el manejo de in
formacién utilizados en vehfculos de motor, tal y como queda sug
tancialmente descrito en la presente Nemoria y en los dibujos ad+

Juntos,
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Esta Memoriz consta de diecisiete hojas escritas a mdqui
na por una sola cara.

Madrid, 30 00T 1978
FORD HOTOR CONPANY LIMITE

J. M. GOEEZ ADCERERRY

P Ps Flrmnc'fz J. Swarez Dia
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