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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE aeilos

solicitada en Espaila a favor de SIKON-SOLITEC LIMITED, domi
eiliata en Bristol Rosd, Gloucester, Inglaterra, por "Per- |
faccionamientos en las mfauings abridoras 4e bolsas, sacce ¥
einilares”, con prioridad de la solicitud uriténica €00/73

de fechn 7 Tnerso 1976, ==~ - e~ e - -o-c o= =---

KENORTA DESCRIPTIVA

tate invencidn se refiers a miquinag abridoras de
bolsan, sacos y similores, del tipo {en adelante denominado
el tipo citade) gue incluye un par de rodillos con plas sug
ceptibles de rotacién, aspaciades y dispueston enfrentados
que se fusrzan hacie sdentro uno hacie el otro a fin de Trecg
ger y transporter un eacd hacia abajo sobre medios cortado-
res que sirven para coriar al eaco en 408 en un plano sube-
tancislmente vertical,.a fin de liberar de eote manera el
contenido del ssco, retirdndose nacis afuera desde dicho pla
no las aitsdes opusstas del saco cortado yor los dos rodi-

1loe con plas respectivaments, =~ =~ - - === oo oo=

Sa eonocen digtintos tipos de miquing abridora de
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bolsas, AacoR Yy aimiinru. el tipo cﬂado‘ y tlenan la venty
ja de que los dos rodilloe con pias pusden sspararss en un
grado deseado para recibir sacos s bolwas de una varisdad de
tamafios diferentes. Hay, no obstante, un pequefio problems en
ol aentido ds que los sacos, particularmente los de tasafio
penor, no sismprs se centran debidemenite y sllo pusde condu-
eir a dificultndes de dimtintos $ipogs = w v v m «c e v «w v =

Se una finalidad de 1a presente invencidn propor-
cionar una mfquina abridora de holsas, ascos y similares del
tipo citado que supersn, sl mencs en clerto grado, el problg

mmlh.m‘,“. - s an e G 4 WS WD R WA W W NS W S W e e e

Segdn la presente invencién, se proporcions una uf
quina sbridora de bolsas, sacos y similares del tipo ocitado
y que incluye un par de placam de gufa dispuestas enfrents-
das cuyos extremos supcriorss son susceptibles de rotacidn
1ibre alredador de ejes geonétriovs por enclma de 1lom sjes
geombtricos de los 4os rodillos con plas y paralelscente s
los mismos, siendo tal la disposicién que las dos placas
cuslgan de 2030 que sus extremos inferiores estén en contac-
to denlisants ocon las superfioies periféricas de los dos ro-
4illos con pias respectivamenta, y tal que cuando no hay =3
eo sn 1la miquina les placas se inolinan hacia adentre una
hacia la otra por sue oxtrexos inferiores, = = = » =« = = = w

La invencidn serd mis evidente de la siguiente deg
cripeidn lefds con referencia au las figuras de los planos
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anexos gue lluatyran, dnicﬁmente a tfivlo de ajemplo, una for

o ds miguine abridorn de mecoe gue resliza la invencifn. - -

Pelog diujos: =~ e cm e vwrcocwwennean

la Figura 1 ilustrs una vista en alzado lateral ag

la Figurs 2 ilusira uns vista en seccidn transvere
#al veriicel ds la méquina por la lines II-IT de la Pigura 1.

Con referencia ahora a lop ditujos, y més partiou-
larments o la Pigura 4, e verd gue la méjuina abridora de
sacos comprende esancimlmente un par de rodilloe sspacisdos
10 ¥ 11 dispusstos enfrentados uno el otro con sue sjes gop

métricos en un plemo horizontsl comile =~ = = @ = = = = = =

“Loe rodillez 10 y 11 llevan pias 12 que sobrgealen
hacia afuers de sus periferime pora un propdsito que serd

widﬂntam&a&aﬂlmtﬂ. @ WA G N T W S G A W W AR W M e AN an o W

Cada uno dg¢ los rodillos 10 y 11 ontd montado en
rodamientes llevados en brazos éolganten 13 dispuestos en
sus extrenos opueston. Los extremosm supsriorse de los brasos
13 estén montados ;iivotantemsnte con lo que los rodillas 10
¥ 11 pusden desplagarse haciz afuera uno del otro a lo largo
de trayactarias arqueadas dirigidas heein arrida. Hay sangra-
najes 14 ¥ 15 en loe extromoe superiores de les brages 13

asocizdoe con los rodillos 10 y 11 respectivemente y sc ene
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gransn para esagurer que durante ls meperscifn de los rodi-
1los 10 y 11, cmda rodillo estd empaciado de rodo igial de un
plang vertionl cantral gpeflalado M P, = w w w o v @« - w -

Una hoja 16 de sierra susceptible de movimiento al
ternativo estd Korizontslmente en ol planc P antre los dos
rodillos 10 y 11. Un motor (no ilustrado) existe para hacer
mover 1a hojs 16 en vaivén cusndo le méquina setd en marchs.

Hoy un motor 17 conectado poy una oadena sin fin
a uia rueds deatads 18 susceptible de rotscida alrededor dal
eje de rotacidn de los brazoe 13 ssocliados con el rodillo 11
y conectado con un pifién 19 y otre rusda Jentads 20. Bl pi-
Bén 19 engrsua con un pifdn 21 consctado con une ruede dents
ds 22 suscaptiule de rotacidn alrededor del eje de roteoidn
4s loa bragos 1) asocisdos con ¢l rodills 10. las rusdse den
todas 23 y 24 estén montadas en lom sxiremes de los rodillos
10 y 11 respectivamente y son impulsadss por cadenss ein fin
qQua ss extisnden entre ellas y las ruedas dentadas 22 y 20
respsctivaments 8 fin de scoionar los rodillos 10 y 11 en las

dirscoiones de 1as flechas X s mwc m v o w o am w o w e -

Hay unas placss 30 y 31 de gula y estén conectades
pivotantenents pare movimiento alrededor d¢ ejes horisontales
sepacisdos 32 y 33 dispuestos en la parts superior de la mé~
quing. La placa 30 ss extiende haola abajo de modo que su ex
tremo inferior sstd en contacto con 1la suparficie periférics
del rodille 10 y la placs 31 se extisde haoclia abajo de modo
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que su extremo inferior sstd en contacto con la superficie
Periféricadﬂ.rodillo?h e am ep W G W S W as A R A M o as

" Tal como pe ve mejor en la Figura 2y cada una de
las plosas 30 y 31 estd dotada 4o entalladuras 34 en su bore
de inferior dlepuentss de tal manera y de tal tase?o cue lam
mias 12 qus sobresalen de los rodillos 10 y 11 pueden pasar
e través de las mismae permitiendo el contacto continuo en~
tre los bordes inferiorss de Llas placas 30 y 31 y lss parife
rias de los rodillos 10 y 11 clentras fotos givan bajo el
sfacto de la traccién transmitida del motor 1Ta = = = = = =

La® superficiss exteriorcs de las placae 30 y 31
1ievan bloques sntifriccidn 35 en su extremo inferior pare

mininmigar el arrastre sobra 1a superfiecie de loe rodilloz 10

y". W U BT AR GN W W W R WP WE W U G WP Wk W we AR Wl SR PN AR mR N wWe e
B

La disposicién es tal quo cuando no hay sacos an
1a miquing los rodilles 10 y 11 adopten una posieién interior
de esdmoio minimo' bajo su propio peeo, convergiendo las plm-

cas 32 y 31 una hzoia otra por sue extremos inferiores. « - =

Se alimenten loe sacos a abir en 1a miquina a tra

| vés de la rpuura enitre los ejes 32 y 33. Al progreear hacia

abajo haeis los rodillos 10 y 11 se guiardn los eacos por

las placas 30 ¥ 31 pera gue lleguen centradamente sobre la

hoja’e‘ S W B MK G A e WE SR Ay ) R ED AR Em - u O u WR A4S N e W

Log oacos quedan recogidoe en lados opuestos por



5e

10,

15,

.-6‘

n.‘\i

. .-
R

las pdas de los rodillos 10 y 11 rnpnctiv;.;nmh y se trans-
portan hacia sbajo sobrs ls cuchilla alternativa 16, & fin de
cortarss en 20s mitades en el plano verticsal P, libsrando de
erta forma su contealdo. Las mitades opuestas ds 1oz ssgcom
traspasades por lss mims 12 y los redillos 10 y 11 respecti-
vasente ss conducen s lados opusstos de la miquine pars sepa-
rarge de log rodillos 10 y 11 por cusiquier mecanisso apropis

do. --“--Q“‘--ﬂ“‘ﬂ-’--“'~“~‘

Guedard entendido que la méquinaes capas de trada-
jer con una variedad de diferentes tamafios de saco y que §o-
tos pueden alimentarss en la méquina en orden aleatorio, cen
trindoss debldsnments cads saco por cooperacidén eon las pla-
oas d¢ gufe 30 y 31 dispueetas enfrentadamenta, « = = = « <

fa spraciard que no es la intencién limiter la in-
veneidn dnicamente sl ejexplo arriba dado, siendo posibles
muchas variaciones que podrian ocurrirssle fdcilmente a un
téonico en 1a ﬁtcr:l.s sin separarse del alcanos de la misns,
tal oomo ss define por las reivindicaciones anexmss = « = =

Asf, por sjemplo, an ves de proporcionar medios pg
ra sacar lax mitades cortadms de low sscos de los redillos
10 ¥ 11, puedsn proporcionarss medios pars retrasr las pins
sn 1s9 psrtes exteriores e las periferias 4s 1los rodillos

pars liberar las mitades ds los sacdgs === v o~ = o ===
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Pambidn, por e}em’plo, lom rodiliss 10 y 11 1o han
4p gatar montados en lom extremos inferiores de bragos osmei
lantes 13 einc que pueden estar dispuestos pare movimientoe
hacia afusra sobre rampas o deslizaderae que llevan sus ro-

dmm‘da. -.Vl.t—-y.a——---na---n--wn—-“-

A log efoctoe consiguientes ge doclaran de novedald
¥y proviedad para Nepafis sus territorios y plazam de sobera-

nia, laoa reivindiceciones que slguan, ~ - = = e v w v v ==
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1.« Porfecciongaientos en law méquinas abridoran
de bolmas, sacos y similares, del ¥ipo que incluye un par da
rodillos con pdas susceptibles de rotecién, espacisdos y dig
pusetos sufrentados que se fuerzan haols sdentro uno hacla
el otro a fin ds recoger y traneportar un saco ascies moajo
schres medios cortajora que sirven pmra corter ol maco en dow
en un plano substancialments vertical, caracterigados porque
la méquing incluye un par de pluoss de guls dispuestas enfren
tadas cuyos sxtremos superiores son susoeptibles de rotacidn
livre alrededor de ejew geoméiricos por sncime de 1o ejes
geométricos de los dos rodillos con piss y paralelanents a
los xtémos, siondo tal la disposicidn que las dom places
cuslgan de modo que sus extrexos inferiores esidn en contacto
desligante con lam superficies pariférisax de lom dos rodi-
1los con pias respsctivamente, y tal gue ousndo no hay saco
o 1a nfquina las placas se inolinan haoia sdentro una haois

2.« Perfecoionanisntos segin la reivindicscién 1,
caracterizados porque cada una ds las places de gufs eatd
dotade de antalladures en su borde infarior dispusetas de tal
manera y de tal tamafio que las pdas qua sobresalen del rodi~
110 on ¢l gue pe apoys pusden pamar u través 4s las nisgmas
pormitiendo el contacto continuo entre ¢l borde inferior de
1a plecs y la pariferia del rodillo en que %0 APOYRY =~ = = =
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3.~ Perfeccionamientos segin ls réivinéicacidn 2y
caracterizados porque sl borde inferior de cade una de las
placae 3o guia estd dotada de blogues de material antifric-
elén que hacean contacto con la superficie del rodillo en qus

4.~ "PERPECCIONANIENTOS EN LA WAQUINAS ASRIDORAS
E BOLEKD, SACOS Y SIMILANEE™, =o-eceocsoceme-o-

Todo 2llo conforrme me desoribs y relvindioa en le
pi'esente zemoris gue consta de nueve hojas folliedas y mecang
10, grafisdss por une sols de sum caras y de cos lfminas de didu

jos que la ilustraa.
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