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por VEINTE años

solicitada en EspaHa a favor 3a SDSON-EQUTÉd LIMITED, doai 
ciliada en Bristol Roa¿, Cloucaster, Inglaterra, por "Per- 
feceionsmientoe an las máquinas abridoras da boleas, sacos y 
similares", con prioridad de la solicitud británica 600/73 
do fecha 7 Enero 1978. —  - --------------------

HHKORIA DESCRIPTIVA

Sata invención se refiere a máquinas abridoras da 
bolsas, sacos y similares, del tipo (en adelante denominado 
el tipo citado) que incluye un par de rodillos con púas sus 
ceptibles da rotación, espaciados y dispuestos enfrentados 
que se fuerzan hacia adentro uno hacia el otro a fin de reoo 
ger y transportar un saco hacia abajo sobre medios cortado­
res que sirven para cortar el saco en dos en un plano sube- 
taneialmente vertical, a fin de liberar de esta manera el 
contenido del saco, retirándose hacia afuera desde dicho pía 
no la* mitades opuestas del saco cortado por los dos rodi­
llos con púas respectivamente. -

Se conocen distintos tipos de máquina abridora de



bolsee, eaooe y eimilarsa, dsl tipo pitado y tienen la venta 
ja da que loa dos rodillos coa púas pueden separara* en un 
grado deseado para recibir sacos o bolsas de una variedad de 
tamaHos diferentes. Hay, no obstante, un pequeHo problema en 
el eentido de que los sacos, particularmente loa de tamaKo 
menor, no siempre se centran debidamente y silo puado condu­
cir a dificultades de distintos tipos. --------------

Es una finalidad de la presente invención propor­
cionar una máquina abridora de boleas, sacos y similares del 
tipo citado quo superan, si menos en cierto grado, ol proM.¿ 
ma arriba expuesto. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Segdn i a presente invención, se proporciona una *& 
quina abridora de bolsas, sacos y similares del tipo citado 
y que incluye un per de placas de guía dispuestas enfrenta­
das cuyos extremos superiores son susceptibles de rotación 
libre alrededor de ejes gecmátriccs por encima de loe ejes 
geométricos de loe dos rodillos con pdas y paralelamente a 
loa miamos, siendo tal la disposición que las dos placas 
cuelgan de modo que sus extremos inferieres están en contac­
to desliasnte con las superficies periféricas de los dos ro­
dillos con pdas respectivamente, y tal qus cuando no hay 
co en la máquina las plaoae es inclinan hacia adentro una 
hacia la otra por sus extremos inferiores. - -- -- -- --

La invención será más evidente de la aiguiente das 
cripción leída con referencia a lae figuras de lee plenos



anexos que ilustran, únicamente a titulo de ejemplo, una for 
na Re máquina abridora áe sacos que realiza la invención. - -

De loe dibujos: - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 1 ilustra una viata en alzado lateral as 
quemático de la máquina; y - -- -- -- -- -- -- -- --

la Figura 2 ilustra una vista en sección transver­
sal vertical de la máquina por la linea 11-11 de la Figura 1.

Con referencia ahora a los dibujos, y más particu­
larmente a la Figura 1, se verá que la máquina abridora de 
sacos comprende esencialmente un par de rodillos espaciados 
10 y 11 dispuestos enfrentados uno al otro con sus ejes gao 
mgtrieoe en un pleno horizontal común. - - - - - - - - - -

los rodillos 10 y 11 llevan púas 12 que sobresalen 
hacia afuera de sus periferias para un propósito que será 
evidente más adelante. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Cada uno da los rodillos 10 y 1! está montado en 
rodamientos llevados en brazos colgantes 13 dispuestos en 
sus extremos opuestos. Loe extremos superiores de los brazos 
13 están montados pivotantamente con lo que los rodillos 10 
y 11 pueden desplazarse hacia afuera uno del otro a lo largo 
de trayectorias arqueadas dirigidas hacia arriba. Hay engra­
najes 14 y 1$ en loe extremos superiores de les brazos 13 
seociados con los rodillos 10 y 11 respectivamente y se en-



granan para. asegurar que durante la separación ds les rodi­
llos 10 y 11, cada rodillo está espaciado da modojgáal da un 
plano vertical central seHalado con P. - - - - - - - - - -

Una hoja 16 de sierra suseeptiMLe de movimiento el 
5. temativo está horizontalmente en el plano P entre loe doe

rodillos 10 y 11. Un motor (no ilustrado) sxiats para haoar 
mover la hoja 16 en vaiv&a cuando la máquina está en marcha.

Hay un motor 17 conectado por una cadena sin fin 
a una rueda dentada 18 aueceptible de rotación alrededor del 

10. eja de rotación de loe brazos 13 asociados con si rodillo 11
y conectado con un piHón 19 y otra rueda dentada 20. XI pi­
ñón 19 engrana con un pidón 21 conectado coa una rueda danta 
da 22 auaceptible de rotación alrededor del eje de rotación 
de loa brazos 13 acodados con el rodillo 10. Las ruedas den 

15. tadaa 23 y 24 están montadas en los extremes de los rodillos
10 y 11 respectivamente y son impulsadas por cadsnas sin fin 
Que se extienden entre siles y las ruedes dentadas 22 y 20 
respectivamente a fin de accionar los rodillos 10 y 11 en les 
direcciones de las flechas X. - - - - - - - - - - - - - - -

20. Hay unas písese 30 y 31 de guia y están conectadas
pivotantemante Par* movimiento alrededor de ejes horizontales 
especiadoe 32 y 33 diepueetoe en la parte superior de la má­
quina. la placa 30 ee extiende hacia abajo de modo que au ex 
tremo inferior está en contacto con la superficie periférica 

25. del rodillo 10 y la placa 31 ee extiende hacia abajo de modo



que su extremo inferior está en contacto con la superficie 
periférica del rodillo 11. - - - - - - - - - - - - - - - -

Tal como se ve mejor Mi la Figura 2, cada una de 
las piscas 30 y 31 está dotada de entalladuras 34 en su bor­
de inferior dispuestas de tal manera y de tal tamaño que las 
púas 12 que sobresalen de loe rodillos 10 y 11 pueden pasar 
a través de las mismas permitiendo el contacto continuo en­
tre los bordes inferioras de lae placas 30 y 31 y las perifg 
riaa de loe rodillos 10 y 11 mientras éstos giran bajo el 
efecto de la tracción transmitida del motar 17. - - - - - -

Las superficies exteriores de las placas 30 y 31 
llevan bloquee antifrieción 35 en au extremo inferior para 
minimizar el arrastre sobra la superficie de loe rodillos 10
y 11. ------ .----- - ------------- ---------

La disposición es tal que cuando no bey sacos en 
la máquina loe rodillos 10 y 11 adoptan una posición interior 
de espacio mínimo bajo su propio peso, convergiendo las pla­
cas 30 y 31 una hacia otra por eue extremos inferiores. - - -

Se alimentan los sacos a abir en la máquina a tro 
véa de la ranura entre loe ejes 33 y 33* Al progresar hacia 
abajo hacia los rodillos 10 y 11 se guiarán los sacos por 
las placas 30 y 31 para que lleguen centradamente sobre la 
hoja 16. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Loa cacos quedan recogidoe en lados opuestos por
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las púa* As loa rodillos 10 y 11 respeotivaaenta y ss trans­
portan hacia ahajo sobra la cuchilla alternativa 16, a fin da 
cortaras en dea mitades en al plano vertical T, liberando da 
arta forma su contenido. Las mitades opuestas ds los sacos 

5. traspasadas por las púas 13 y los rodillos 10 y 11 respecti­
vamente ae conducen a ladea opuaatoe da la máquina para sepa­
rarse da loa rodillos 10 y 11 por cualquier mecanismo apropia 
do.

Quedará entendido que la máquina an capas de trsba- 
10, jar con una variedad de diferente# tansüos de eaoo y que fe­

tos pueden alimentaras en la máquina an orden aleatorio, cen 
trándoee debidamente cada aaco por ooopsraoidn con laa piar- 
cas da guía 30 y 31 dispuestas enfrantodamente. - - - - —

Pa apreciará que no ea la intención limitar la ia- 
15, vención únicamente al ejemplo arriba dado, miando poaiblee

BU chas variaciones que podrían ocurrírsele fácilmente a un 
técnico en la materia ein eepareree del aleanoe de la adema* 
tal oomo es define por las reivindicaciones anexas. - - - -

Asi, por ejemplo* en vea de proporcionar medioe p& 
20. ra sacar las sitadas oortada* de los aaeoe do loa rodillos

10 y 11* pueden proporcionarse aadioe para retraer laa púas 
en laa partea exteriorea de lae periferia# de loa rodillos 
para liberar lae mitades ds los sacos. - - - - - - - - - - -



También, pop ejemplo, loe rodillo*! 10 y 11 no han 
Ae oetar montados en loe extraes inferiores do brazos osci 
1 antea 13 sino que pueden estar dispuestos para movimientos 
hacia afuera sobre rampas o deslizaderas que llevan sus ro- 

$. damientds. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- 7 -

A los efectos consiguientes ee declaran de novedad 
y propiedad para EspaHa sus territorios y plazas de sobera­
nía, las reivindicaciones que siguen. - - - - - - - - - - -



R T I V I  N'tl 9 A C I 9  W 3 F

1.- Perfecciónamiantos en las máquinas abridoras 
da boleas, sacos y similares, del tipo que incluya un par da 
rodillo* coa pdas susoeptiblee da rotación# aapaeiadoa y dio 

5. puesto* enfrentadas que se fuerzan hacia adantro uno hacia
oí otro a fin da recoger y transportar un aaoo hacia abajo 
sobra medios cortador# que sirvan para cortar al saco *n dos 
en un plano substanoialasnts vertical, caracterizadas porque 
la máquina incluya un par da placas da guia disyunta* sufren 

10. todas cuyos extremos superiores son susceptibles da rotación
libra alrededor da ajas geométricos por encima da los ajas 
geométricos da los dos rodillos con pdas y paral sismante a 
loe miamos, eiando tal la diepoeleión que las dos placea 
cuelgan da modo que sus extremos inferioras están en contacto 

15. deslizante con las superficie* periféricas da loa des rodi­
llos con pdas respectivamente, y tal que cuando no hay saco 
en la máquina las placas sa indinan hacia adentro una hacia 
otra por ana extremos inferieres. - - - - - - - - - - - - -

2.- Perfeccionamientos ssgdn la reivindicación 1, 
20. caracterizados porque cada una da las placas de guia está

dotada de entalladuras sn su bordo inferior dispuestas da tal 
manara y de tal tamaño que las pdas qua sobresalen dal rodi­
llo en al que sa apoya puedan pasar a través da las mismas 
permitiendo al contacto continuo antro al borda inferior da 

25. la placa y la periferia dal rodillo en que aa apoya. - - - -

- 8 -
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3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 
caracterizados porque el borde inferior de cada una de las 
placee de guía está dotada de bloques da material antifric­
ción que basen contacto con la superficie del rodillo en que

5. se apoya. - - - - -  - —  - —  ------ - - - - - - - -

4. - "PERFECCIONAMIENTOS EN RAS MAQUINAS ABRIDORAS

^  BOIg&S, SACOS Y SIMILARES". --- ---------- ----

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de nueve hojas foliadas y mecano 

13. grafiaáas por una sola de sus caras y de dos láminas de dibu
jos que la ilustran.

MADRID 1 i GCT. 1978 
p. A, M. SUÑOL
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