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Este invento se refiere a un aparato para la re 
colección mecánica de uvas (vendimia) y más particularmen 
te al tipo do máquina recolectora que tiene un bastidor 
móvil destinado a situarse a caballo sobro una planta,, te 

niondo la máquina olemontos agitadores opuestos montados 
on alia p<jra aplioarno con la planta situada entre ¿líos 

y teniendo un mecanismo para mover en vaivón loa elementos 
agitadores horizontalmente hacia atrás y hacia delante', 
al unísono, para agitar la planta y hacer que sea retira­
da la fruta madura en ella existente. '

Con el fin de proteger la planta contra daños 
indebidos,cuando está siendo agitada, los elementos agita 

dores deben estar soportados en el bastidor de manera que 
el movimiento de los mismos quede limitado a un planó/ho- 
rizontal cuando son desplazados en vaivén. Si los elemen­
tos agitadores se mueven verticalmente cuándo son despla­
zados en vaivén, rozarán hacia arriba y hacia abajo sobre 
la planta, provocando la abrasión de la misma, En la ac­
tualidad, es práctica usual montar los miembros agitadores 
en miembros de soporte horizontales y proporcionar m.angui 
tos horizontales alargados en el bastidor, en cuyos man­
guitos están recibidos telescópicamente los miembros de 

soporte. Una disposición de esta clase sirve para confina: 
los soportes del miembro agitador de modo que solamente 

se tenga como resultado un movimiento horizontal de los 
miembros agitadores. Sin embargo, se ha encontrado que el 
tipo telescópico de disposición de soporte para agitadore: 
no es totalmente satisfactorio. En muchos casos, la carga
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""impuesta sobre el soporte del elemento agitador por éste 
tendrá una componente transversal al eje geométrico del 

soporte y al manguito en que está asegurado transversal­
mente éste. Tal componente transversal de fuerza provoca­
rá un agarrotamiento entre el soporte y el manguito, cuyo 
agarrotamiento dará como resultado una disminución de la 

eficacia mecánica y un incremento del desgaste del sopor­

te y del manguito.
Otro problema relacionado con el soporte de ti­

po telescópico para elemento agitador, es que si la fruta 

tiene un elevado porcentaje de zumo, como es el caso'cbh 
las uvas, el zumo liberado por la fruta durante la recolec 
ción se acumulará en los miembros de soporte de los eléAen 
tos agitadores y penetrará en el manguito haciendo que se 
ponga pegajoso. Como consecuencia de ello, se requiere una 
mayor potencia para vencer la resistencia que se produce 
entre los elementos pegajosos, relativamente movibles.

El objeto principal del presente invento es pro­
porcionar una estructura de soporte relativamente no aga- 
rrotable, para elementos agitadores, que confinará el mo­
vimiento de los elementos agitadores a un plano horlzon- 

' tal. Otro objeto es proporcionar un soporte de esta clase 
que no tenga superficies acopladas entre si que se muevan 
una con relación a otra, de modo que el movimiento relatjL 

vo de los elementos de la estructura de soporte no se vea 
impedido por una acumulación de zumo pegajoso en ellos.

Resumen del invento

30 ¿1 principal objeto del invento se consigue mon
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"tando los elementos agitadores en miembros de soporte en 
general horizontales y suspendiendo los miembros de sopor­
te del bastidor mediante un par de miembros de suspensión 
que pivotan con relación al bastidor y a los miembros de 
soporte horizontales. Los miembros de suspensión son de 
longitudes diferentes, de manera que cuando el miembro de 

soporte se mueve en una dirección generalmente axial^el 
miembro de soporte cambiará su inclinación con respecto a 

la horizontal, pero el elemento agitador montado en el ex­
tremo del mismo se desplazará sólo en un plano horizontal.

El otro objeto del invento se consigue utilizan­

do miembros flexibles, tales como apoyos o bandas de'-ela$- 
tómero, para conectar a pivotamiento los miembros de, sus­
pensión al bastidor y a los miembros de soporte de lojs* ele 
mentos agitadores. Tal conexión permite que ocurra el de­
seado movimiento de oscilación de los miembros de soporte 
con relación al bastidor sin que dicho movimiento se vea 
impedido por una acumulación de zumo en las.conexiones.

20 Breve descripción de los dibujos

; t

30
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En los dibujos, que forman parte de esta solici 
tud, y en los que partes similares están designadas por 

números de referencia similares en todas las figuras,
la fig. 1 es una vista de extremo en alzado y 

simplificada de una máquina de recolección construida de 
acuerdo con el invento;

la-fig. 2 es un .diagrama que -ilustra el sistema 
de suspensión y de soporte del elemento agitador;

la fig. 3 es una vista en sección de uno de los
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"mecanismos de accionamiento de la máquina, tomada por la 
línea 3-3 de la fig. 1;

la fig. 4 es una vista en sección de los elemen 
tos agitadores do la máquina tomada por la línea 4-4 de 
la fig. 1;

la fig. 5 es una vista en sección, tomada por 
la línea 5-5 de la fig. 1, que ilustra los detalles de'las 

conexiones do pivotamiento de unos de los miembros de*'sus­
pensión;

La fig. 6 es una vista en perspectiva de u&a'*mo 
dificación de las conexiones de pivotamiento de uno'de.-los 
miembros de suspensión. -;'

Descripción de las realizaciones preferidas

Haciendo referencia ahora a los dibujos, las 
figs. 1-5 representan una forma de recolectora mecánica 
construida de acuerdo con el invento.

La cosechadora 10 comprende un bastidor 11, en 

general en forma de U invertida, que tiene ruedas 12 en 
sus cuatro esquinas, estando destinada la máquina a despla 

, zarse "a caballo" a lo largo de una fila de plantas 13.
Un bastidor secundario 15 está suspendido de un 

lado del bastidor principal 11 mediante bielas 16 en su 
parte frontal y en su parte trasera, de modo que el basti­

dor secundario 15 pueda moverse transversalmente respecto 
a la línea longitudinal central de la máquina. Un bastidor 

secundario 15a, que es una imagen de espejo del bastidor 
secundario 15, está suspendido en forma similar del basti­
dor principal, en el otro lado del mismo. Elementos asocia
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- dos con el bastidor secundario l$a que corresponden a ele­

mentos similares del bastidor secundario 1$, están desig­
nados por los mismos números de referencia, con el sufijo
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Un elemento agitador 18, como por ejemplo en for 
ma de un carril horizontal alargado con extremos curvados 
hacia fuera, está montado en los extremos interiores<'á'e un 
par de miembros de soporte 19 tubulares y horizontales*, ex 

tendiándoso cada miembro de soporte 19 en dirección trans­
versal respecto a la máquina recolectora y estando jauápen- 

dido del bastidor secundario 15 mediante un par de miembro 3 
de suspensión tubulares 21 y 22. Conexiones de pivotpmlent) 

2$ y 24 conectan los extremos superiores de los miembrqs 

de suspensión 21 y 22, respectivamente, al bastidor-speun- 
dario 15, mientras que conexiones de pivotamiento 25,y 26 
conectan los extremos inferiores al miembro de soporta.ho­
rizontal 19 con ellos asociado. El miembro de suspensión

¡
21 que está más cerca de la linea central longitudinal de 
la máquina es más largo que el miembro 22, de modo que cuan 
do el miembro de soporte 19 se mueve en vaivén transversal 
mente a la linea central, el carril agitador 18 permanecerá 

, a una altura sustancialmente constante sobre el suelo.
Como se verá a partir del diagrama de la fig. 2, 

cuando el miembro de soporte 19 se mueve desde su posición 
señalada con línea continua a su posición marcada con líne;. 

de trazos, los puntos de pivote 25 y 26 se moverán en tra­
yectorias arqueadas que tienen radios de curvatura iguales 
a la distancia existente entre las conexiones dé pivotamiei. 

to superior e inferior de los miembros de suspensión 21 y 

22, respectivamente.30

25108
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Como el miembro 22 es más corto que el miembro 

21, la magnitud de la componente vertical del movimiento 
del punto de pivote 26 será mayor que la del punto de pi­

vote 25- Como consecuencia de ello, cuando el miembro de 
soporte 19 se mueve hacia la posición señalada con linea 

de trazos, su inclinación aumentará, de manera que el ca­
rril agitador 18 permanece a una altura fija.

Con el fin de convertir el movimiento de oscila­

ción de los miembros de suspensión 21 y 22 en un movimien­
to sustancialmente horizontal del carril agitador 18, la 
relación entre las longitudes de los miembros 21 y 22 de­

be ser igual a la relación existente entre las distancias 

desde el carril agitador 18 a los puntos de pivote 26 ŷ  
25, respectivamente. Normalmente, la distancia desde el 
carril agitador 18 hasta el punto de pivote 25 viene'dic­
tada por la anchura total de la máquina recolectora, y la 

distancia entre los puntos de pivote 25 y 26 está limitada 
por la anchura del bastidor secundario 15. ^1 miembro de 
suspensión 21 está hecho, de preferencia, can largo como 

sea conveniente, viniendo limitada su longitud por la dis­
tancia vertical existente entre el extremo superior del 

, bastidor secundario 15 y el miembro de soporte 19. Selec­
cionándose estas dimensiones, puede determinarse entonces 
la longitud del miembro de suspensión 22 más corto de ma­

nera que se obtenga la relación apropiada entre las longi­

tudes de los miembros 21 y 22.
Como se describe más completamente en la fig. 5, 

la conexión de pivotamiento 25 entre el-miembro de suspen­
sión vertical 21 y el miembro horizontal 19 de soporte del 
elemento agitador, comprende un casquillo cilindrico 27 de
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" elastómero que tiene sus superficies cilindricas interior 

y exterior unidas con un pegamento adecuado a los mangui­
tos exterior e interior 28 y 29, respectivamente. El man­
guito exterior 28 está fijado al extremo inferior del míen 
bro de suspensión 21, mientras que el manguito interior
29 está fijado al miembro de soporte 19 por medio de un

* * *
tornillo 30 que está soldado o fijado de otra manera*á3L 

miembro 19. Cuando se aprieta la tuerca 31, ambos exte­
rnos sobresalientes del manguito interior 29 quedarán rí­
gidamente sujetos al tornillo 30.

Una conexión de esta clase permite una magnitud 
limitada, pero suficiente, de movimiento de pivotamiento 
entre los miembros 19 y 21 con relación al eje geométrico 
horizontal de la conexión 25, en virtud de la flexión*por 
torsión del casquillo 2? de elastómero, aún cuando dicho 
casquillo está unido a los manguitos 28 y 29* Como ao exií 
ten superficies en aplicación mutua que deslicen o se mue­
van de otra forma una con relación a otra, el movimiento 
de pivotamiento de la conexión no se verá afectado inclu­
so aunque pueda acumularse zumo en ella. La longitud del 

casquillo 27 es considerablemente mayor que su espesor de 
, pared, de modo que la conexión tiene una rigidez estructu 

ral que soporta una componente de fuerza horizontal sobre 
el miembro de soporte 19, transversal a su eje geométrico 
longitudinal. La existencia de tal fuerza tendrá muy poco 

efecto sobre la capacidad de flexión por torsión de la M  
nexión, de modo que los miembros 19 y 21 pueden pivotar 

fácilmente en torno al eje geométrico de la conexión aún 

cuando el tornillo 30 esté siendo sometido,a una fuerza 
de torsión con respecto al eje geométrico del miembro de

25108
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"suspensión 21.
La conexión de pivotamiento 23 entre el extremo 

superior del miembro de suspensión 21 y el bastidor secun­

dario 15 es la misma que se acaba de describir, estando 
fijado el tornillo 32 al bastidor secundario 15 y estando 

los extremos sobresalientes del manguito interior 29 de 
esta conexión, sujetos apretadamente al tornillo 32.

Las conexiones de pivotamiento 24 y 26 son las 
mismas que las conexiones 23 y 25, respectivamente.

Un cilindro hidráulico 36 interconecta los bas­
tidores secundarios 15 y 15at teniendo el vastago 37 del 
cilindro un miembro de tope 38 ajustable montado en $1^ 
con el cual se aplica el alojamiento 39 de cilindro cuando 
se aplica,presión al extremo del vástago del cilindro para 
ajustar la separación mínima entre los carriles 18 y 18a. 

Si el espesor de la planta con que se aplican los carriles 
supera este ajuste mínimo, los carriles se separarán cuan­
do la fuerza hacia fuera, ejercida sobre ellos, sea sufi­
ciente para vencer la fuerza hidráulica del cilindro.

Los elementos agitadores 18 y 18a son movidos 
en vaivén de una manera como la representada en las figs.

3 y 4. El bastidor secundario 15 tiene tres ejes vertica­

les 41, 42 y 43 soportados a rotación en él, estando accio 
nado el eje 42 por el motor hidráulico 44, siendo transmi­
tido dicho accionamiento por cadenas 46 y 4? a los ejes 

41 y 43, respectivamente. Cada eje 41 y 43 tiene un volan 
te 48 fijado al extremo inferior del mismo. Bielas de tran3 
misión 49, cada una de las cuales tiene-un extremo conecta 
do a pivotamiento al carril 18 y el otro extremo conectado 
excéntricamente a uno de los volantes, convierten el moví-
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La rotación del eje principal 42 es transmitida 

a travos de la unidad 51 de transmisión en ángulo recto, 

al ojo 52, a la conexión de transmisión telescópica 53, al 
ejo 52a y a la unidad 51a de transmisión en ángulo recto, 
has la ol ojo principal, accionado por motor hidráulico,' 

do.t. bentídor socundnri.o 15a, do modo quo ol movímiontió'' 

transversa!. do los carillos 13 y 18a os sincronizado, mo- 
vióndoso ol carril 18 hacia la linea central longitudinal 

de la máquina, mientras que el carril 18a es movido en,el 
sentido de separarse de ella, y viceversa.

En funcionamiento, la altura global de la máqui­
na 10 es ajustada (por medios usuales no representados);de 
manera que los carriles agitadores 18 y 18a se apliquen a 
la planta 1$ a una altura deseada. La máquina es impulsa­
da en relación de "montada a caballo" con la planta y los 
carriles agitadores son movidos en vaivén, con una ampli­
tud y a una frecuencia tales que agiten la planta y desprei. 
dan la fruta de ella. Como se ha señalado previamente, cuan 
do los carriles agitadores son movidos en vaivén, los movi­
mientos de pivotamiento de las bielas de suspensión con re­
lación al bastidor secundario y a los soportes 19 de elemei. 

¡ tos agitadores darán lugar a que se varíe la inclinación de 

los soportes 19, pero los carriles agitadores propiamente 
dichos no serán sometidos a ninguna componente de movimien­
to en dirección vertical. En consecuencia, la planta no es 
sometida a abrasión en dirección vertical por los carriles 

durante el agitamiento. Si se desea, la máquina recolecto­
ra puede ser impulsada hacia delante durante la operación

POOR
QUAUTY
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"de agitado, de modo que los miembros agitadores deslicen 

horizontalmente a lo largo de la planta. Los carriles po­

seen superficies lisas y se origina poca abrasión en la 
planta en virtud de tal movimiento hacia delante.

La fig. 6 ilustra una conexión de pivotamiento 

modificada, 25". En esta modificación, se utiliza una ban 
da 61, siendo la banda 61, por ejemplo, una sección de co­
rrea flexible reforzada. Tal banda está orientada vertical 

mente y en dirección transversal con respecto al eje geo­

métrico del miembro de soporte 19, teniendo la banda-sur 
borde inferior y superficies verticales adyacentes a* él 

aseguradas a ménsulas 62 y 63 en el miembro de soporte..19 
y teniendo su borde superior y superficies verticales adr 
yacentes a él asegurados a patas opuestas 64 y 65, dirigí 
das hacia abajo, en el extremo inferior del miembro de sus 
pensión 21. Como antes, la flexión de la parte no confina 
da de la banda 61 entre sus superficies superior e inferió:? 
confinadas, permitirá que ocurra el deseado movimiento de 
pivotamiento de los miembros 19 y 21 sin impedimento algu 
no contra dicho movimiento debido a la acumulación de zu­
mo. La banda tiene una anchura sustancialmente mayor que 

, la altura de su parte media no confinada para proporcionar 

resistencia contra la torsión del miembro de soporte 19 
con relación al miembro de suspensión 21. La conexión de 
pivotamiento superior 23" hace uso de una sección de co­
rrea 66 en forma de banda, similar, conectada de igual mo 
do al miembro de suspensión 21 y al bastidor secundario 15 
para permitir el movimiento de pivotamiento del miembro 
con relación al bastidor secundario.

25108
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Los puntos do invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Peten 
to de Invención on España, por VEINTE años, son loo -qúó so 
rocogon on las roivindicacionoo siguientes#

1M.- Una máquina rocoloctora perfeccionada, que 
comprendo: un bastidor móvil en forma de U invertida.des­
tinado a moverse longitudinalmente "a caballo" sobrehúsa 

planta, un par de elementos agitadores opuestos, dispues­
tos en general en la linea central longitudinal de dicho 

bastidor, un miembro de soporte alargado y en general hori 
zontal, asociado con cada uno de dichos elementos agitado­

res, extendiéndose cada miembro de soporte en general-traní 
versalmente a dicho bastidor y teniendo extremos opuestos, 
uno de los cuales está fijado al miembro agitador con el 

que está asociado y el otro de los cuales está separado de 
dicho elemento agitador hacia fuera respecto de dicha línet 
central longitudinal del citado bastidor; un par de miem- 

, bros de suspensión alargados y en general verticales, aso­
ciados operativamente con cada uno de dichos miembros de 
soporte, siendo el primer miembro [de suspensión de cada 
par más largo que el segundo miembro de suspensión de cada 
par; medios que conectan a pivotamiento el extremo superioi 
del primer miembro de suspensión de cada par a dicho bastí 
dor y que conectan a pivotamiento el extremo inferior de 

dicho primer miembro de suspensión a un punto intermedio 
en el miembro de soporte con el que está asociado dicho
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- primer miembro de suspensión, medios que conectan a pivo- 
tamiento el extremo superior del segundo miembro de sus­

pensión de cada par con dicho bastidor y que conectan a 
pivotamiento el extremo inferior de dicho segundo miembro 
de suspensión a dicho otro extremo del miembro de soporte 

con el que está asociado dicho segundo miembro de suspen- 

' sión; y medios para mover en vaivén dichos elementos, agi­
tadores opuestos al unísono y transversalmente respecto a 

dicho bastidor.
2a.- Una máquina según la reivindicación la, en 

la que cada uno de los medios que conectan a pivotamiento 

el exbremo inferior de un miembro de suspensión con .un 
miembro de soporte, comprenden un miembro flexible que. 
tiene superficies espaciadas, una de cuyas superficies 
está fijada a dicho miembro de suspensión y la otra de 
cuyas superficies está fijada a dicho miembro de soporte.

3a.- Una máquina según la reivindicación 2a, en 

la que la longitud de dichas superficies es sustancialmen­
te mayor que la distancia entre dichas superficies.

4a.- Una máquina según la reivindicación 29, en 
la quo dicho miembro flexible comprende un casquillo de 

, elastómero y en la que dichas superficies espaciadas de 
dicho miembro comprenden sus superficies cilindricas in­
terior y exterior.

5a.- Una máquina según la reivindicación 4a, en 

la que la longitud de dicho casquillo es sustancialmente 
mayor que la distancia entre sus citadas superficies inte 
rior y exterior.

30

69.- Una máquina según la reivindicación 2a, en 
la quo dicho miembro elásticamente deformablo comprendo

25106
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" una banda flexible dispuesta verticalmente y en la que di 

chas superficies espaciadas de dicha banda comprenden su­
perficies verticales superior e inferior adyacentes a los 
bordes superior e inferior de dicha banda.

7&.- Una máquina según la reivindicación 6a, en 
la que la anchura de dicha banda es sustancialmente mayor

*  v

que la distancia on vertical ontra dichas superficiea**su- 
perior e inferior. , """"

8ü.- Una máquina según la reivindicación la, on 
la que para cada miembro do soporto y cada par de miembros 

de suspensión asociados con ól, la relación entre lâ, lon­
gitud de dicho primer miembro de suspensión y la longitud 

de dicho segundo miembro de suspensión, es sustancialmepte 
igual a la relación existente entre la distancia desde di­
cho elemento agitador a la conexión de dicho miembro de 
soporte y dicho segundo miembro de suspensión y la distan­
cia desde dicho elemento agitador a la conexión de dicho 
miembro de soporte y dicho primer miembro de suspensión.

9^.- Una máquina según la reivindicación 83, en 
la que cada uno de dichos medios que conectan a pivotámien 
to el extremo inferior de un miembro de suspensión a un 

- miembro de soporte, comprenden un miembro flexible que tie 
ne superficies espaciadas, una de cuyas superficies está 

fijada a dicho miembro de suspensión y la otra de las cua­
les está fijada a dicho miembro de soporte.

10a.- Una máquina según la reivindicación 9&, en 
la que la longitud de dichas superficies es sustancialmen­
te mayor que la distancia entre dichas superficies.

lia.- "UNA MAQUINA RECOLECTORA PERFECCIONADA"
Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
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"tecede, representado en los dibujos que se acompañan y con 

los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de catorce hojas escritas a 

máquina por una sola cara.

Madrid, 31.0CT.1978

<
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