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per VEXH2E e£!os

so licitad a  en Espada a  favor do AUSQEá'flSlQ, CQRSS0X. Y BB- 

DICIOH 3«A* entidad de nacionalidad espadóla, domiciliada^ 

en Barcelona, Forá, 188» in te rio r , por ^Ferfocoionaniontoe 

en loe aocaniorsoa de arrastre da alambre»* -  -  —  -  -  -  .

La presente invención, conforme indica su inmolado, 
se refiere a unos perfeccionamientos on los secaalamoa de -  
arrastre de alambre, del tipo en los <paa e l arrastre oo roa- 
lis a  por medio de dos rodillos tangenciales coa e l alambre•-

Ciertos procesos industriales precisan un meconismô  
auxiliar destinado a suministrar alambre m forma continua y 
a velocidad constante, procedente de carretes o de bobinas.^ 
A efectos puramente indicativos y no limitativos pueden ci­
tarse los procesos automáticos de fabricación de clips y re­
sortes, y 1as máquinas de soldar con electrodo continuo.—

Lee dificultados que suelen presentar loe mátodos eo 
nocidos so derivan de la  necesidad So comunicar al alambre -  
una fueras suficiente para vencer la  resistencia de tracción 
del lado de la  bobina y los rodamientos de capujo en las -



guías del lado de la  adquiría» todo ello ola que e l alambre 

resbale» sin que se deforme y eia que se originen Uñaduras 
o virutas* sor otra parte» la  fueras de arrastre debe e¿e£ 
ceros de forma coaxial para que e l alambre no a# doble ori­
ginando atascamientos en las guías de salida* - - - - - -

¿ae dificultades antes aludidas se resuelven por -  
loa perfocdonadeatoa segón la  invención» los ouales esen­
cialmente as caracterizan porque un primer rodillo está do­
tado de por lo menos una ranura cuyos flancos son superfi­
cies sustaadalmsnte cínicas y un segundo rodillo es de gtng, 
ratrie Bustandalmente paralela a su ejje y está montado di­
cho segundo rodillo sobre una palonea basculada alrededor -  
de un pasador paralelo a los tice  de los rodillos» siendo d£ 
cha palanca susceptible de re d d r  la  carga regulable de un 
resorte» por medio de la  aplicadla a e lla  de una manivela -  
giratoria alrededor de un eje  desplasable axtalmente y so li­
dario oen la  manivela» cuyo eje es eolidtado por dicho re­
sorte» todo ello de manera que a l reanudar la  ap&ieeelón de la  
manivela sobre la  palanca despule de una Interrupción de di­
cha aplicación» se reproduce «1 valer in id a l de la  carga -  
del resorte. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Segdm otra earaotcrístioa de la  invendón los flancos 

de la  ranura del primer rodillo poseen una conicidad ligera­
mente inferior a l &gulo de xosamiento con lo que se obtiene 
un efecto multiplicador de la  carga aplicada a l segundo red£



Bn un desarrollo profésente de la  invención, cada ro­
dillo es solidario de una aona dentada coaxial con e l mismo, 
alendo las dos sonas aptas para engranar estro a l en la  p©3i 
ció» de trabado del taecanise», establodándoce así una cons­
oló» cinemática entre los rodillos*

Segóa un ulterior desarrollo de la  invención e l pri­
mer rodillo dispone de dea ranuras de sección diferente y -  
por lo tanto respetivamente apropiadas para alambras de dio 
Unto di& etro, alendo e l rodillo apto pera montarse on dos 
posiciones, cade una de lea cuales centra una de las ranuras 
con la  boquilla de entrega del alambre* -  -  -  - -  - -  - -  -

Para fa c ilita r  la  comprensión de todo lo que antece­
de ce bao* referencia seguidamente a  las láminas de dibujos 
q,ue aeoopsaan a esta memoria» les cuales • dado su fin  expU 
cativo» deberán considerarse eos» desprovistas de todo earác 
ter limitativo respecto al alcance de la  protección legal -  
que ce recaba* ios dibujos muestran# - - - - - - - - - -

m *  i» una representación esquemática en alando do 
la  disposición de I03 rodillos* - - - - - - - - - - - - - -

Fig* 2» una representación esquemática de la  sección 
del alambre aprisionado entre loa dos rodillos* - - - - - -

Mg* 3» una vista en planta del nscanismo» pareial- 
¡aonie seccionada segán e l plauso horizontal diametral del -



primer rodillo*

&«» 4, una vista frontal del mtoaalsao» parciales» 
t t  seccionado para mostrar el ojo solidario do la  manivela  ̂
giratoria*

£lg« 5» un dotalle do una vista en plasta» parola!-» 
Boato seccionada eogfo el plano mrlaontal diametral dol e¿
gundo rod illo *'

Sn díohao figuras so aprecisa e l electromotor 1 que 
transmite e l movimiento mediante un acoplamiento flexible 2 

& m  reductor de velocidad 3 cuyo ojo do salida 4 so prolon 
ga basta e l eje 5 apoyado en e l rodamiento 6» dolante dol *  
cual está montado e l piíídn 7, con su sena dentada 8* El j4  
&$tt 7 está provisto de in bulán do arrostro 9 que lo lutos *  
solidario dol primer rodillo 10» e l cual queda bloqueado sg, 
bre e l oje 5 mediante la  tuerca 11* - - - - - - - - - - -

B1 rodillo lo dispone por lo menos do una rasura 12 
cuyos flancos 15 son ouporfidoo auatandalmonto odnicao. -  

la  roalisooidn tiegda la  Flg« 3 e l rodillo 10 dispone de_ 
dos ranuraB 12» 12a» de asedan distinta y por lo tanto roj| 
peotivoEsento apropiadas para alambres de distinto diámetro* 
Betas ranuras 12 y 12a están dispuestos do nodo que cuando 
e l rodillo 10 so menta dejando bada e l exterior eu superé 
d e  14* la  ranura 12 queda centrada oon roeptoto a la  boqi& 
Ha 19 del alambre 16* Recíprocamente a l montarlo quedando 
bada e l interior diosa superficie 14» es la  ranura 12a la



5

que» queda «entrada do codo correspondiente*-------—  -  —

Ber au parte el segundo rodillo 17 m de genoratrie 
17* suátmetateMsto paralela a su ojo 18 y s i bien preferen- 
tesssnte es ‘reota» puede realisarsa &sís£sm presentando di— 

5* cb& generatriz 17* una ligera eoaesvidad o convexidad* Dicho 
rodillo dispone do una sena dentada 17a» apta para engranar 
con la  mrn dentada 8 del pisón 7 solidarlo del rodillo 10.~

i l  rodillo 17» a través Sel rodamiento 13 (Sis* 3)» 
so apoya sobro e l e je  18» e l oual w&lauto la  tuerca 20, so 

10* f i ja  a la  palanca 21; ésta es basculabie por udo de sus es­
trenos alrededor del pasador 22* En e l otro extremo do la  -  
palanca 21 se encuentra e l pleno inclinado 21a, que está dea 
tinado a fa c ilita r  la  aplicación de la  manivela giratoria 23*

Dicha manivela es giratoria alrededor del eje 24* -  
15* siendo solidarios aabos elementos y e l e je  24 es susceptible 

do adquirir un movimiento axial* Bicho e je  está alojado en 
la  tubuladura 25 y es abracado por e l resorte 28 que apoya -  
por uno de sus extremos en la  superficie f i ja  27 y por la  -  
otra oa e l borde del manguito 23» la  posición del cual es re 

28* gulable por medio de la  tuerca 2$*- con lo cual es posible la  
regulación de la  presión del resorte* -  « - --------- • -  -  -  -

las figuras 3 a 5 representan e l mecanismo m  posi­
ción de trabajo» para lo cual la  manivela 23 oo Irnos girar -  
hasta eoBoegoir m  aplicación centra Xa palanca 21, con lo -



que Xa aona dentada 8 del piítfn 7 engrana oon X* «ma den- 
toda 17a del rodillo 17 y además e l a lo * »  16 queda epri- 

alonado entro Xa generatriz del rodillo 17 y loe des fien» 
o»o 13 de la  ranura 12 del rodillo 10# ASÍ e l rodillo 10 
y e l rodillo 17 giran a la  misma velocidad y se oonuniea -  
al alante» 16 la  mayor fuerza de arrastre posible# puesto 

<$m aotnSfi» como impulsores del mió» los tros puntos do ta& 

ganda oon los dos rodillos*

La forma indirecta de trenacdtir la  «ergs del reeojr 
te ¿6 por medio de la  manivela 23# permite reproducir la  ~ 
presida ejercida por e l rodillo 17 despule do abrir y volver 
a cerrar e l meoaaisíBO a efectos de limpieza# de cando dal^ 
xodillo inferior o do volver a sobeber e l a l«b rs mando so 

agota e l que contiene e l oarrete alnada*

Pe lo expuesto se desprende que la  idee básica de la  

Inyimctá" oonsiste en aprisionar e l alambre entre dos redi* 
liso  de ejes paralelos» uno de los cuáles tiene une ranura 

a© acuerdo oon e l ái&aetn» del «lenbre* los 
dos rodillos son motores gracias a un par de ruedes danta* 
das y mientras uno de ellos tiene e l e je  en una poded* -  
fija#  e l eje del otro rodillo está suspendido de una palaft 
ca cargada con un resorte que determina una d erla  presida 
de tubos rodillos sobre e l alambre# segán se indica en e l 

dibujo esquemático de lo  figura 1# •••-*•*■



la  proseada de la  remira tiene tres finalidades -  
distintas# primara, dar guía lateral s i alambre para que no 
pierda la  alineadla correetaisoguada, crear tres puntos de 
tanssaeta entre e l olambre y les rodillos motores j tercera, 
fosfore cor e l coeficiente de sosadento entre e l aladre y * 
e l rodillo in ferior, para una carga dada del resorte, Sa -  
efecto, si. la  conicidad de los flanees de la  ronera fuera -  
igual s i  ángulo do resasiiento, e l alambre se acuñaría capón 
t&ioamente dentro de la  ranura. Con una conicidad ligera-» 
mente inferior* e l alambre m llega a «lavarse en la  ranura 
pero crea un efecto multiplicador da la' presido (oreada por 
e l  resorte* ~ ---------

Habiendo descrito convenientemente un ejemplo de - 

raallsaelóa de la invención» debe Hacerse constar que el - 

mismo tiene carácter ilustrativo y no limitativo y que se^ 

podrán introducir cuantas variantes da detalla la experien­

cia y la práctica puedan aconsejar, on cuanto a dimensiones» 

número de piases, mtoriaieo empleados en la construcción - 

de les mismas» y demás circunstancias accesorias, siempre - 

que con ello so se desvirtúe la esoactaliñad de la presente 

invención,

A los efectos consiguioatés se declaran do .novedad 
y propiedad pera España, sus territorios y piases de sobe­
ranía» les reivindicaciones que siguen, - - - - - - - -
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8 B I  V I H D I O A C I O N B 3

1 .-  Psrf»ooioaac5l®Qt.o8 en los ussoaaiaoos ¿te arros­
tro de alambre» del tipo Cn loa que e l arrastre oe realisa 
por medie de dos rodillos tangenciatos oern e l aiastere# o»» 

5* raeterisadoe porque un primer ro¿llllo está ¿tetado de por -  
lo menos una ranura cuyos flancos son superficies sustoo-— 
d  aleante «íbices y un segundo rodillo es de gemeretria sus 
tañed aliQtfflto paralela a su eje  y está montado aleteo segundo 
rodillo sotos una palonea basculante alrededor de un páse­

lo* dor paralelo a los ajos de los rodillos» siendo dicten palaja 
ce susceptible de recibir la  carga regulable de un resorte, 
por medio de la  aplioaciáa a e lla  de une manivela giratoria 
alrededor do un ojo desplaaable suri, atoante  y solidario con 
la  manivela, cuyo eje es solicitado por dictes recorte, todo 

15* ello  de manera que a l reanudar la  apliosoidn de le  manivela 
sobre la  palanca después da una interrupción de dicha apli- 
©adán* se reproduce e l valor in icia l de la  oerga del resej?
tS* — — — — — — — — — — — — — — m, <m <m

2*- Jtorfeocionsmieitos segúta la  reivindicación 1, qg 

20*  raeterinados porque loo flancos de la  rasura del primer ro­
dillo poseen una conicidad ligeramente inferior e l ángulo -  
de «auBzslsmto con lo que se obtiene un efecto multiplicador 
do la  ocurga aplicada al segundo « d ille *  - - - - - - - - -

3 .- jferfeecionamicntos aegda las reivindioaeionoe -



-  9 -

£mtsrior©3f ooractosisafios porciu© cada. rodillo o© solido." 
jpáo £$ ¿joña dentada ©oasial con ©1 sisis©* atoado la© -  
doo socas aptas para ©agramar ostro s í ©a la  posioifia fia **• 
trabajo del meaaisiaot estableciéndose así ana sonosléa; ci 

5 , ngsaética ©atre lo© rodillos* •

4*» PorfeccddassiaBtos segás las roivisStcaotoass -  
sntüriorcs» coract erizados porque ©1 prisssr rodillo dispono 
fio fio© rasaras fio eeceién fiif©reata y por lo testo rospeoti 
vsaaeab© apropiadas para alambres fie distinto diásatr©* sien 

10*. fio ©1 rodillo apto para matarse ©a fioo pesioioneo, ©afta -  
¿© la© cual©© centra usa fio le© remaras con la  boquilla 

6© entrega fiel alcofa»*

§#- ♦‘HEFBCClOKáOTKSOS SS 103 aSCáHXSSQS' SE AEEAS- 

SBS.SS AMfüBRE*** -  -  -----------

2,5# 2o©o ©lio ta l ©©sao b© describe y  reivindica ©a la

presente ctemráa q¡u© ©caseta fie sao©©- bojes* foliados y ŝ eoa 

asgradadas por una sola &© sus ©ras y  fi© cinc© figuras <¿u© 

la  ilustren*

j  r  • -  * ' 7 7

• f
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AUTOMATISMO CONTROL Y MEDICION,6.A.

FIG.3
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