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Esta invención se r e f ie re  a una unidad programa- 

dora para sistem as de irr ig a c ió n .

Ya son conocidos en l a  técn ica  sistem as de i r r i ­

gación por goteo que comprenden esencialmente una red de tu - 

' 5 b e ría s  tendida sobre el terreno  a i r r ig a r  y equipada con

boqu illas goteadoras de agua. La ir r ig a c ió n  es llevada a 

cabo conduciendo agua a través de ta le s  tuberías , bajo una 

a ltu ra  de carga y durante un tiempo de duración que se ha­

l la n  relacionados con la s  cosechas en cuestión  y con la s  

10 condiciones c lim áticas y del suelo, siendo el proceso de

ir r ig a c ió n  rea lizado  de conformidad con ta le s  condiciones y 

a l a  luz de l a  experiencia adquirida por lo s  usuarios.

Esta invención t r a ta  de proporcionar una unidad 

programadora para sistem as de irr ig a c ió n , que es capaz de 

15 co n tro la r de una manera totalm ente automatizada e l suminis­

tro  de agua a lo s  sistem as de irrig ac ió n ,- en p a r tic u la r  del 

tip o  de goteo, proporcionalmente a lo s  requerim ientos efec­

tiv o s  de l a  irr ig a c ió n .

Dentro de e s te  objeto general, e s ta  invención es- 

20 tá  destinada a proporcionar una unidad programadora para 

sistem as de ir r ig a c ió n  que es capaz de a ju s ta rse  por s í  

misma para adaptarse a cualquier req u is ito  de irr ig ac ió n , 

que es relativam ente f á c i l  de operar, f ia b le  y eficaz desde 

el punto de v is ta  del funcionamiento, a s í  como de-coste re -  

25 lativam ente bajo .

Estos y o tros objetos, t a l  como se evidenciarán 

más adelante, son conseguidos mediante l a  presente unidad 

programadora para sistemas de irrigación,- carac terizada  por
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el hecho de que comprende una válvula de solenoide situada 

curso a rrib a  de una red de tuberías de sum inistro de agua, 

válvula que es accionada por un comparador conectado con un 

grupo de tec to r de luz y con un grupo de tec to r del contenido 

5 de humedad del suelo, estando p rev is to s  en tre  estos grupos 

y el comparador unos am plificadores operacionales aptos pa­

ra  comparar lo s  valores de 'luz  y de contenido de humedad de­

tectados, con valores ajustados previamente.

Otras c a ra c te r ís tic a s  serán comprendidas más cía­

lo  ramente de l a  sigu ien te  descripción de una rea lizac ió n  pre­

fe rid a , aunque no exclusiva, de unidad programadora de a- 

cuerdo con es ta  invención, ilu s tra d a  a t i tu lo  de ejemplo no 

lim ita tiv o  en e l dibujo adjunto, cuya fig u ra  única muestra 

el diagrama de bloques de una unidad programadora de acuer- 

15 do con l a  invención.

Con refe ren c ia  a l a  f ig u ra  del dibujo, con la  re ­

fe ren c ia  general -1 -  se ha indicado una unidad programadora 

de acuerdo con la  invención, y en -A?- l a  alim entación de e- 

nergia de l a  red.

20 La unidad programadora -1 -  comprende: una fuente

de alim entación regulada -2 -  que sum inistra co rrien te  con ti­

nua a todos lo s  c irc u ito s  de 12 V; un grupo detecto r de luz 

-3 - , del tip o  de sensor optoelectrónico; un grupo -4 - detec­

to r  del contenido de humedad, en forma de una sonda apta 

25 para d e tec ta r el contenido de humedad del suelo y que se

h a lla  in se r ta  dentro de e ste  último para medir su re s is te n ­

c ia  e lé c tr ic a .

Los grupos -3 -  y 94- se h a llan  conectados a re s -
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pectivos pream plificadores -5 -  y -6 -  y a ^amplificadores ope- 

rac ionales -7 -  y -8 -  que se h a llan  p rov istos de potencióme­

tro s  de control -9 -  y -10-, aptos para p erm itir e l a ju s te  

del aparato a valores preseleccionados de in tensidad  de luz 

5 y de contenido de humedad del suelo.

Los am plificadores -7 -  y  -8 -  están  unidos a un 

comparador -11-, que de acuerdo con lo s  fac to re s  ambienta­

le s , con tro la  a trav és de una lóg ica  de potencia -12- una 

válvula de solenoide -13-, situada  curso a rr ib a  del sistema 

10 de tu b erías  del sum inistro de agua a l suelo.

Ventajosamente, e l agua es sum inistrada durante l a  

noche o en periodos de reducida luz ambiental.

Así l a  invención consigue sus objetos, y, p a r t i ­

cularmente, proporciona capacidades de programación para el 

15 sum inistro del agua de ir r ig a c ió n  de una manera totalm ente 

automatizada.

La invención d e sc rita  anteriorm ente es suscepti­

b l e  de numerosas m odificaciones y variaciones, todas la s  

.cuales han de quedar comprendidas dentro del alcance de es- 

20 !te  concepto inventivo, a condición de que e l in s ta n te  en e l

¡tiempo, l a  duración y el caudal del sum inistro de agua sean 

controlados de conformidad a valores ambientales detectados 

positivam ente.

Además, todos lo s  d e ta lle s  pueden se r su b s ti tu i-  

25 dos por o tros, técnicamente equivalentes.

Al poner en p rác tic a  l a  invención, lo s  m ateria les, 

formas y  dimensiones pueden se r cualesquiera para adaptarse 

á re q u is ito s  de ap licación  ind iv iduales, s in  s a l i r s e  por



e llo  de la  protección ofrecida por la s  reiv indicaciones que 

se re laciona.
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1. unidad program ados para sistem as de i r r ig a ­

ción, carac terizada  por el hecho de comprender una válvula 

de solenoide, situada curso a rr ib a  de una red de tuberías 

de sum inistro de agua, válvula que es accionada por un com-

5 parador conectado con un grupo d e tec to r de luz y un grupo 

d e tec to r del contenido de humedad del suelo, en tre  cuyos - 

grupos y comparador se h a lla n  p rev is to s  am plificadores ope- 

rac ionales aptos para comparar lo s  valores de luz y de con­

tenido  de humedad detectados, con valores a justados prev ia- 

10 mente.

2. Unidad program ados para sistem as de i r r ig a ­

ción, según l a  re iv ind icación  1, carac terizada  por e l hecho 

de que es alimentada con una ba ja  tensión  continua regulada.

3. Unidad programados para sistem as de i r r ig a -  

15 ción, según l a  re iv ind icación  1, carac terizada  por e l hecho

de que el grupo d e tec to r de luz comprende un sensor optoe- 

lec tró n ico .

4. Unidad program ados para sistem as de irrigar- 

ción, según l a  re iv ind icac ión  1, carac terizada  por e l hecho

20 de que e l grupo d e tec to r del contenido de humedad comprende 

una sonda apta para medir l a  re s is te n c ia  e lé c tr ic a  del sue­

lo .

5. unidad program ados para sistem as de i r r ig a ­

ción, según la  re iv ind icación  1, carac terizada  por e l hecho 

de que lo s  am plificadores operacionales pueden se r a ju s ta ­

dos mediante potenciómetros respectivos.

25
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6. Unidad programadora para sistemas de i r r ig a ­

ción, según l a  reiv ind icación  1, carac terizada  por e l hecho 

de que el comparador actúa para con tro lar la  válvula de so- 

lenoide cuando lo s  grupos sensores detectan  lo s  valores de 

luz y de contenido de humedad ajustados previamente, siendo 

realizado el sum inistro de agua, ventajosamente, durante la  

noche o en condiciones de ilum inación moderada.

7. unidad programadora para sistemas de i r r ig a ­

ción.

La presente memoria d esc rip tiv a  consta de s ie te  

hojas fo liadas , e sc r ita s  a máquina por una so la  cara. 

Barcelona, 6 de septiembre de 1978
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