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REF: Dossier 6403-Espagne

EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

En las miquinas automdticas de montaje de cerra

duras de cilindro, es preciso prever una estacifn o un pues
to de trabajo en el cual los pasasdores o las barritas gue’
determinan la combinacién de la cerradura, en funecibén de 1lg
forma de una llave existente, se seleccionan y se introducen
en los conductos correspondientes de la cerradura,

DESCRIPCION GENERAL DE LA INVENCION

Ia presente invencibén tiene por objetoVun dispo
sitivo automitico de seleccién, de este tipo,'que puede

ser utilizado bien en combinacién con una méquina de mont:
je, bien individualmente,

Este dispositivo automitico de seleccién de los
brganos que definen la combinacién de wna cerradura de ci
lindro se distingue por el hecho de que incluye un soporte
en el cual estédn montadas de manera pivotante unas palancas
de seleccién dispuestas las unas al lado de las otras, some
tidas a la accibén de muelles de recuperacidn, destinadas a
cooperar'cada una con una do las formuciones de una llaves
por el hecho de que unos brazos se deslizan en el soporte,
estando cada uno de estos brazos situado en la prolonacibn
de una palanca de selececibn e incluyendo en su extremidad
delantera una formacidn en escalera cuyas muescas cOOpercn
con la extremidad de la palanca correspondiente, estando es
tos brazos sometidos a una accibn eldstica que tiende a des
plaéarlosrhaéia estas palancas de selecci6n; por el hecho
de que incluye un almacén dotado de hileras de conductos en

nimero igual al némero de los brazos, indluyendo cada hile

. ra tantos conductos como brganocs de diferentes longitudes

hay; por el hecho de que una placa de obturacién dotada de
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un n@mero de agujeros igual al nlmero de los conductos del

almacén estd situada entre este almacén y la superficie su

"perior de los brazos; por el hecho de que cada brazo inclu

ye un solo conducto que lo atraviesa; por el hecho de que
incluye el sistema de alimentaciébn con brganos de diferen
tes longitudes dotado de un blogque de alimentacién que pre
senta una hilera de perforaciones; y por el hecho de que in
cluye un dispositivo de accionamiento que provoca el despla
zamiento de 1los brazos en contra de su accidn eldstica de
recuperacibn y el desplazamiento anzular de la placa de ob
turacidn, permitiendo unos desplazamientos lineales del al
macén el hacer coineidir las perforaciones del blogue de
distribucibn con el conducto correspondiente de cada hilera
de oonductos del almacén y el desplazamiento de las palancas
de seleccidn en contra de su aceidn eldstica de sacuperacién.

El dibujo adjunto ilustra csquemdticamente y a
titulo de ejemplo una forma de realizacibén del dispositivo
de seleccién de barritas segln la invencién,

le figura 1 es una vista en seccidén longitudi
nal del dispositivo de seleccidn.

Ia figura 2 es una vista en seccibn transversal
del dispositivo de selleceién,

Ia figura 3 es una vista por eucima del disposi
tivo de seleccifn,

Ia figura 4 es una vista en seccibn tomada a lo
largo de la linea IV-IV de la figura 3.

Ias figuras 5, 6 y 7 son esquemas que ilustran
el principio de funcionamiento del dispositivo de seleccidn,

El dispositivo de seleccibn de los Orgnids, ba

) . L] ]
rrites o pasadores que determina la combinacién de una cc
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rradura de cilindro incluye un soporte formado por una base
1, una corredéera 2 y un porta-palanca 3 sujetos de manera
rigida los unos en los otros.

El porta~palanca 3 presenta un vaciado axiel 4
en el interior del cual estdn dispuestas las unas al lado
de las otras, unas palancaslde seleccibn 5, en nGmerc de 5
en el ejemplo ilustrado, Las palancas. de seleccidn 5 estdn
montadas de manera pivotante sobre un eje transversal 6 su
jeto en el porta-palanca 3, y cada palanca Sresté sometids
a una accibn eldstica 7 que tiende a desplazarla en el sen

tido de las agujes de un reloj (fig. 1) o hacia abajo. Cada

. palanca 5 pregenta una arista frontal 8 y una arista infe

rior 9,
- Fl porta-palanca 3 incluye ademds una ranura,
paralela al eje 6, destinada a recibir una llave 10 la cual,
cuando estd introducida a fondo en esia ranura, coopera ¢on
las palancas de seleccibn 5., En efecto, cada formacién o
diente de la llave se encuentra en esta posicibén frente a
una arista inferior 9 de una palanca 5. Un tope 11 solida
rio del porta-palanca 3 define la posicidn de introduccién
de la llave 10. Cuando esta llave 10 estd apoyada contra el
tope 11, su extremidad frontal 12 aeccions un interruptor de
seguridad 13, N

Unos brazos 14 en nGmero de 5 en el ejemplo
ilustrado, es decir en nimero igual al nfimero de palancas
de seleccibn 5, estdn montados de nanera deslizante sobre
la cara superior de la correders 2, Estos brazos estdn dis

puestos los unos al lado de los oifros y presentan cada uno

una extremidad frontal 15 provista de formaciones en escale

ra 0 salientes cuyo nfmero corresponde al nimero de barritus
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de longitudes diferentes utilizadas, Cada una de estas ex
tremidades 15 estd situada frente a una palanca de seleccién
5. Cada brazo 14 estd sometido a una aceibn eldstica de re
cuperacién 16 que tiende a desplazar su extremidad 15 con
tra la arista frontal 8 de la palanca de seleccidn 5 corres
pondiente,

Cada brazo ineluye un canal 17 gue lo atraviesa
transversalmente y que estd unido ror un tubo flexible 18
a un canal correspondiente 19 de un distribuidor 20. Cuan
do el distribuidor 20 estd en posicibn de servicic puiw su
ministrar barritas selecclonadas a los agujeros de aloja
miento de barritas de una cerradura de cilindro 21, los ori
ficios de los canales 19 gue desembocan cn la cara inferior
del distribuidor 20 estén alineados exactamente con 10s agu
jeros de alojamiento de barritas de la cerradura 21.

Cada brazo estd provisto ademfs de un soporte
22 que incluye una perforacién 23, alinesda con el canal 17
del brazo y situada encima del mismo, unida por un tuto flg
xible 24 con un distribuidor de aire comprimido 25 sujeto
en el soporte 1, 2, 3.

El dispositivo incluye ademis un almacén 16 que
puede desplazarse perpendicularmente al sentido de desplaza
miento de los brazos 14, situado encima de dichos brazos 14,
Este almacén incluye hileras de conductos 27 en nlmero igutal
al nGmero de brazos 14, Cada hilera incluye tantos conduc
tos 27 como barritas de diferentes longitudes existen. la
distancia que separa dos hileras de conductos 27 del almg
cén 26 es idéntica a la que separa los canales 17 de dos
brazos adyacentes,

”

Una placa de obturacién 28 estd intercalada en
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tre el almacén 26 y la superficie suberior de los brazos 14,
Esta placa de obturacién incluye un ndmero de agujeros 29
igual al néimero de conductos 27 del almacén, y esta placa

estéd situada de modo que pueda coincidir exactamente con ai

~ chos conductos 27, Esta placa de obturacién 28 estd soporta

da por un soporte 30 que pivota sobre un eje 31 soiidario
de la base 1. Esta placa de obturacibn puede desplazarse
entre una posicidén en la cual sus agujeros coinciden con los
conductos 27 del almacén 26 cuando este Gltimo estd en posi
eidn de transferencia de las barritas seleccionadas y una
posicibén en la cual obtura tecdos los conductos 27.

El dispositivo incluye ademis un sistema de ali
mentacién del almacén 26 con barritas de diferentes longi
tudes., Este sistema incluye un blogue de alimentacibn 32
dispuesto paralelamente a los brazos 14, aunque desplazado
lateralmente con relacibn a éstos, atravesado por una hile
ra de perforaciones 33, siendo el ndmero de estas rerforacio
nes igual al,ﬁdmero de barritas de diferentes longitudes.
Desplhzando el almicén, las hileras de conductos 27 del mis
mo pueden alinearse sucesivamente con las perforaciones 33
del bloque de aglimentacibn 32. Cada perforacién 33 de este
bloque de alimentacidn estd unida por un tubo flexible 34
con un vibrador (no ilustrado) que alimenta continuamente
cada perforacibén 33 con barritas de una longitud deteraina
da. _

Finalmente, el dispositivo de seleccidn de las
barritas de una cerradura de cilindro incluye ademis unos
medios de acelonamionto de los difercntos elemoulbo.s mévilus
para su de3pl§zamienPO.

Estos medios incluyen una varilla 35 :jue une el
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4 .
almacén 26 con una palanca 35 que pivotg en el 50porteul,

2, 3 sometida a la accién de una varille 37 cuyos desplaza
mientos son provocados por una leva no ilustrada. Este c¢
nexién permite desplazar con un movimiento alterno el almg
cén 26, en sentido transversal con relacidn al uLlogue de
alimentacién 32 y a los brazos 14,

Estos medios incluyen igualmente una varilla 38
que tiene una extremidad montada de maners pivotante en un
primer brazo 39 de una palanca angular, gque pivotu sobre el
eje 31, EL segundo brazo 40 de esta palanca angular coopera
con unos topes sopcrtados por la cara inferior de los brau..
14, en este caso lcs tubos 18, Ia otra extremided de la va

" rilla 38 estd monteda de manera pivotante en un reenvio 41

que pivota sobre la base 1l y que esta sometido a la acciéwn
de una varilla 42 sccionada por una leva no ilustrzda, De
este modo es posible, bien mantener los brazos 14 en su po
siclén de retroceso, bien liberarlos y dejar que se despla
cen hacia las palancas de seleccibn correspoadientes bajo
la accidén de los muelles 16,

El brazo 40 de la palanca angular presenta un
pasador 43 el cual, en un momento dado de su carrera angu
lar, arrastra el soporte 30 de la placa de obturacidn 28,
De este modo se controla con la ayuda de una segunda leva
el desplazamiento longitudinal de los brazos 14 y el despla
zamiento angular de la placa de obturacibén 28, El retorno
a la posicién de descanso de la placa de obturacibén se ob
tliene gracias a un muells 44,

FPinalmente, estos medios incluyen ademis un es
pérrago 45 solidario de una palanca 46 sujeta en un eje 47

que pivota en el soporte l, Este eje 47 realiza desplaza
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mientos angulares al ser arrastrado por una palanca 48 y
una varilla 49 accionada por una tercera leva, no ilustrg
da. Este espirrago 45 permite asi mantener las paluncas de
seleccibn 5 en una posiciébn alta en contra de su accidn de
recuperacidén eldstica, N
El funciopnamiento del dispositivo de seleccibn
descrito es el siguiente: |
Suponiendo que en el comienzo de un ciclo de sc
leccién de las barritas de una cerradura de cilindro, el dis
positivo estd en el siguiénte estado:
a) Ninguna llave 10 estd introducida en la ranu
ra del blogue porta-palanca 3;
b) todas las palancas 5 estédn mantenidas por el
espArrago 45 en posicidn alta contra los mug
lles 7;
¢) todos los brazos 14 estén en posicibn avan
zada extrema, estando el brazo 40 desyplaza
do a la posicibn intermedia en la cual los
brazos 14 se avanzan, pero en la'ecual 1u plu
ca de obturacidn estd situada en pozicibn de
descanso decalada bajo el efecto del zmoello
44; N
da) el almncén 26 estd en posicibdn avanzada, es
decir totalmente superpuesto al brazo 14,
Esta posicién inicial de un ciclo se ilustrz eg
quemiticamente en la fimura 5. A partir de esta posieidn re
laotiva de los diferentes elementos del dispositivo de zelece
cibn, los movimientos sucesivos siguientes se realizan con
la ayuda de los medios de acclonamiento controlados por las

tres levas:

POOR
QUALITY
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El almacén 26 retrocede cinco pasos, uno tras
otro, es decir un nlmero de pasos igual al nd
mero de brazos. De este modo, por cada despla
zamiento de un paso del almacén, una nueva hi
lerg de conductos 27 se sitla en coincidencia
con la hilera de perforaciones 33 del blogue de
alimentacién 32, Por tanto a cada paso del al
macén, una hilera de conductos 27 se llen: con
barritas de diferentes longitudes. Al finzl de
los cinco pasos hacia atrds del almacén, todos
los conductos del mismo contienen una barrita
cada unoj

Los brazos 14 son desplazados por el brazo 40
hasta su pogiecibén mis retraida,

Los palpadores son liberados por el esparraso
45 y, cnando se introduce una llave en el porta~
palanca, cada palanca de seleccibén 5 «fectlz un
desplazamiento angular bajo el efecto ue su sue
1le 7 hasta que su arista inferior entre en con
tacto con la formacibn correspondiente de 1z llu
ve, ue alcanza asi la posicibén esquemdtica que
se ilustra en la figura 6.

El almacén 26 se desplaza hacia delante de una
gola vez, hastu su posicidén de servicio o ue
trangferencia de lus barritas.

£l brazo 40 libera los brazos 14 que se despla
zan hacia las palancas de seleceidn. Jegln la
posicién angular de cstas palancas, los bruzos
oorrespgndientes son detonidos en su carrera ha

¢ia adelante por uno u otro de los calientes de

POOR
QUALITY
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su extremidad delantera 15. Tor consiguiente,
la amplitud de la carrera hacia adelante de ca

da brazo 14 estd determinada por la posicibn an
gular de la palanca de seleccibn corroecpondien

te y, por tanto, por la formaciln correspondien

te de la llave. En estas condiciones, el canal

Gnico 17 de cada brazo se desplaza a una dig
tancia determinada por la formacidn correspon
diente de la llave y se sitha frente a un con
ducto 27 de la hilera correspondiente del almg
cén que contiene una barrita cuya longiiud es

funcibn de la formacibn correspondiente de la

- llave 10.

Al final de la carrera del brazo 40, la rplacsa

de obturacibn 28 es desplazada angularmente de
tal manera que sus agujeros se alineen con los
conductos 27 del almacén 26, Se obtiene asi la
configuracibn ilustrada en la figura 7.

La barrita de cada hilera de conductos 27 del
almacén 26 gque estd situada frente al canal 17
de cada brazo 14 es soplada en este canal 17,

a través del tubo 18 y de un agujero del distri
buidor 19, 20 en las perforaciones correspondicn
tes de una cerradura 21, por el aire comprimido
procedente del +tubo 24,

Se obtiene a continuacién la configuracidn del
comienzo de ciclo (fig. 5) elevando las palancas
de seleccién 5 y haciendo retroceder ligeramen
te el brazo 40 para liberar la place de obturs

eibn.
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Las prinecipales vontaju. deol dispositivo uGi
erito son lad siguientes:

a) Cada brazo 14 estd atravesado por un solo ¢
nal, lo que facilita su fabricacifn,

b) el sistema de alimentacién con barritas del al
macén no incluye mis que una entrada por cadn
dimensién de barritas,

e) todas las barritas jue corresponden = un< CIi
binacibn seleccionada se introducen simaltfucg
mente en el distribuidor y por tanto en lx cg
rradura,

d) el dispositivo deserito, totalmente mce’rico,
dispogitivo de mando inclusive, es dc 1auecions
riento particularmente seguro, lo gque o5 de lu
mayor importancia cuando equipa una wisurina de
montaje automdtica.

En una variante, el dispositivo podria no in
cluir el distribuidor 20, En efecto, los brazos 14 podrian
al Tinal del ciclo de seleccibn, situarse todos en una pO
sicibén extrema de retroceso, en la cual los canzles 17 cg
tdn situados detrds del soporte 2 y estdn directumente Ll
neados con 1loa conductos correspondierntes de la cervadurs
gque debe recibir los pasadores o las barritas., De esie wodo,
en cuanto los brazos han retrocedido husta =28t pocicibn ex
trema posterior, lns barritac alojudas en los canalew 17
son literadas y caen, bajo el efecto ael aire comprimico
sorludo, en los conductos de la cerraduvra.

En el caso de que la separ=cibn entre loz cant
les 17 no es la misma que la separzcidn cntre lag periora

ciones de la cerradura, es posible in:talar un zdeptador <n

POOR
QUALITY
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tre los brazos en posicibén posterior y la cerradura, incluy
yendo dicho adaptador una hilera de conductos no paralelos,
Los tubos flexibles 34 pueden susvituirse por
canales rigidos unidos directamente a un sistemé de alimeg
tacidén (vibrador o almacén), adecuado para las barritas,
&n resumen, la presente patente de invencidn
que se solicita deberd recaer en las siguientes
REIVINDICACICKES

1. Dispositivo automitico de seleccién de los brza

nos que definen la combinacibén de una cerradura de cilindro,
caracterizado porgue incluye un soporte en el cual estdn
montadas de manera pivotante unas palancas de seleccibn dis
puestas las unas al lado de las otras, sometidas a la aceciébn
de muelles de recuperacidn, destinadas a cooperar cada una
con una de las formaciones de una llave; porgue unos brazos
se deslizan sobre el soporte, estando cada de estos brzzos
situado en la prolongacibén de una palanca de seleccibn e in
cluyendo en su extremidad delantera una formacién en escale
ra cuyas muescas cooperan con la extremidad de la palanca
correspondiente, estando estos brazos sometidos a una accibn
eldstica que tiende'a desplazarlos hacia estas paluncas de
seleccibn; porque incluye un almacén dotado de hileras de
conductos cn nlmero igual al de log brazos, incluyendo cada
hilera un nfmero de conductos igual al ntmero de los 6rzanos
de diferentes longitudes; porque una placa de obturacién
que incluye un nféimero de agujeros igual al nfmero de con
ductos del almacén estd situada entre este almacén y la su
perficie superior de los brazos; porgue cada brazo incluye
un solo canal que lo atraﬁiesa; porgue incluye un sisteme

de alimentacibén con 6rganos de diferentes longitudes que
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comporta un blogue de alimentacién dotado de una hilers de
perforaciones; y porque incluye un dispositivo de acecionn
miento que controla el desplazamiento de loz brawos en con
tra de su accibén eléstica de recuperzcidn y el despluzamien
to angular de la placa de orientacibn, permitiendc unos des
plazamientos lineales del almacén hacer que las perforacic
nes del bloque de distribucién coincidan con el corducto co
rrespondiente de cada hilera de conductos del alinzcén y el
desplazamiento de las palancas de seleccibdn en contrs de su
aceibn eldstieca de recuperacién.

2. Dispositivo segln la reivindicacién 1, caracte

rizado porque el nlémero de perforaciones del blogue de ali

mentacibén es igual al namero de O6rganos utilizados para la
combinacibédn de una cerradura; porque cada hileiw de conduc
tos del almacén y de agujeros de la placa incluye un némero
de conductos y de agujeros, respectivamente, igual al nauc
ro de performciones del blogue de alimentacibn, y porcue el
nimero de hileras de conductos y de agujeros del aulmacén y
de la placa, respectivamente, es igual al nlmero de brazos
que se deslizan sobre el soporte,

3. Dispositivo segln la reivindicecibén 2, caracte
rizado porque, cualquiera que sea la posicibn de parada de
un brazo a tope contra una palanca de seleccibn, posicién
que depende de la amplitud angular del desplazamiento de es
ta paluncs definido por la llave, el canal dnico del brazo
ge alinea con uno de los conductos de la hilerz de conductos
correspondientes del almacén cuando este Gltimo estd en Lo
sicibén avanzeda de transferencia,

4. Dispositivo segin la reivindiecacién 3, caracte

rizado porque la dispésicién de las perforaciones del blogue
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de alimentacién es tal que, durante el retroceso paso a pa,

30 del almacén, 1los conductos de cada hilera del almacén

. Se alineen sucesivamente con dichas perforaciones,

5e - Dispositivo segln la reivindicaciébn 4, caracteri
zado porgue cada brazo lleva un soporte provisto de un agg
jero alineado encima del canal del brazo, y porque este
agujero estd unido por un tubo flexible a un distribuidor
de aire comprimido sujeto en el soporte del dispositivo.

6. Dispositivo segln la reivindicacién 5, caracteri
zado porque todos los movimientos de todeos los elementos
mbéviles se controlan a partir de levas por medio de enlaces
mecdnicos, '

1. Dispositivo segln una de las reivindicacionesrl

a 6, caracterizado porque el canal de cada brazo estd uni
do por un tubo flexible a un distribuidor de 6rgaros alineg
dos con los conductos de la cerradura que debe recibir dichos
bérganos, ‘

8. pispositivo segln una de las reivindicacionce 1

a 6, caracterizado porque el canal de cada brazo estd ali
neado, en posicibn de retroceso extrems, con el conducto_de

1la cerradura qua debe recibir el Srgano correspondiente,
9. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidén que se solicita:
DISPOSITIVO AUTOMATICO DE SELECCION DE LOS ORGANOS QUE DE
FINEN LA COMBINACION DE UNA CERRADURA DEVCILINDRO. |
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Todo conforme queda descrito y reivindicado !
en la presente memoria descriptiva que consta de quince

péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 21 septiembre 1.97%
DisKNARDO UNGRIA
P.D.
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