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E sta  p a ten te  de invención  se r e f i e r e  a  una 
máquina perfecc ionada  d o s if ic a d o ra  de masas 
c á rn ic a s , sem isó lid a s , de formas i r r e g u la re s ,  
e n tre  la s  que pueden c i t a r s e  la s  nasas-a lim en- 

5 t i c i a s  empleadas p a ra  l a  fa b ric a c ió n  de embu­
t id o s ,  c o n s t i tu id a s ,  por ejem plo, a  base de 
jamón, tro zo s  de c a rn e , e t c . ,  c a rac te rizán d o se  
por te n e r  unas condiciones c o n s tru c tiv a s , de 
c o n s titu c ió n  y de o rg an izac ió n  de sus p a r te s , 

10 su s ta n tiv a s  de novedad, representando unas im­
p o r ta n te s  v e n ta ja s  en re la c ió n  a la s  máquinas 
d e s tin a d a s  a sem ejantes func ion es, u t i l i z a d a s  
h a s ta  e l  p re se n te , p rinc ip a lm en te  por p e rm itir  
un acceso muy f á c i l  a c u a lq u ie r  punto d e l r e -  

15 c in to  de d o s if ic a c ió n , lo  que determ ina unas
m ejores condiciones de h ig iene  y un ahorro 
s u s ta n c ia l en la s  ta r c a s  de mantenimiento del 
con jun to , consiguiendo además r e a l i z a r  la  do­
s i f ic a c ió n  en forma más ráp id a  s in  detrim ento  

20 de l a  e x a c titu d  de cada d o s if ic a c ió n , y con un
to t a l  aprovecham iento de l a  masa c á rn ic a . La 
máquina va dotada asimismo de un d isp o s itiv o  
que perm ite re g u la r  l a  d o s if ic a c ió n  de carga 
con e l  f in  de a d a p ta r  e l  volumen ,de la  misma
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a  l a  capacidad de la s  d i s t i n t a s  s e r ie s  de en­
vases que deben s e r  llen ad o s una vez re a liz a d a  
l a  operación  por l a  máquina.

En', e l  c ic lo  de funcionam iento de la s  máqui­
nas d o s if ic a d o ra s  conocidas h a s ta  l a  fecha , por 
lo  genera l au tom áticas , es c a r a c te r í s t i c a  l a  
r e a l iz a c ió n  de una prim era operac ión  de l l e n a ­
do desde una to lv a  de a lim en tac ió n  de una cá­
mara de capacidad v a r ia b le ,  adaptada en cada 
caso a l  volumen de lo s  envases a l l e n a r ,  des­
pués de la  cual se provoca una sep a rac ió n  de 
l a  masa c á rn ic a  que ha accedido a l a  cámara de 
d o s if ic a c ió n  d e l r e s to  de m a te ria  e x is te n te  en 
la  zona de a lim en tac ió n , produciéndose f i n a l ­
mente e l  empuje de la  masa c á rn ic a  h a c ia  una 
zona de s a l id a .  Para o b ten e r e s ta  s e r ie  coor­
dinada de operaciones se han ideado d i fe r e n te s  
so luc ion es c o n s is te n te s  esencialm ente  en unos 
conductos o cámaras tu b u la re s  comunicados en­
t r e  s í ,  que a lo ja n  unos d is p o s it iv o s  d o s i f ic a -  
dores que definen  un acceso de l a  masa c á rn ic a  
h a c ia  la  cavidad de d o s if ic a c ió n  y l a  p o s ib i­
lid a d  de s a l id a  desde la  misma con independen­
c ia  de la  zona de a lim en tac ió n . La conducción
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de l a  m a te ria  c á rn ic a  h a s ta  l a  zona en que es 
d o s if ic a d a , se re su e lv e , por lo  general^-m e­
d ia n te  conducciones neum áticas, y l a  expu lsión  
de l a  can tidad  d o s if ic a d a  desde la  cámara co­
rre sp o n d ie n te , se e fe c tú a  m ediante un émbolo 
accionado por un m otor l i n e a l .

E sta  e s p e c ia l c o n s titu c ió n  determ ina una. 
d i f i c u l t a d  im portan te  en e l  momento de lim p ie ­
za d e l con jun to , por cuanto lo s  conductos a 
cuyo tra v é s  pasa l a  masa c á rn ic a , c in c lu so  l a  
cámara de d o s if ic a c ió n , son de un acceso d i f í ­
c i l ,  debiendo d e s ta c a r  que e s ta  operac ió n  de 
m antenim iento es prácticam ente  in d isp en sab le  
cada vez que se in terrum pe e l  funcionam iento 
de l a  máquina, a l  cam biar la s  c a r a c te r í s t ic a s  
de l a  m asa -d o sificad a  o a l  cabo de un de term i­
nado período de funcionam iento, para  g a ra n t i­
z a r  unas condiciones de h ig iene  oportunas en 
d ich as  cavidades y en lo s  re c ip ie n te s  lle n a d o s . 
Además, lo s  d is p o s i t iv o s  u t i l i z a d o s  p ara  lo g ra r  
l a  d o s if ic a c ió n  según la s  fa se s  d e s c r i ta s ,  van 
a lo jad o s  den tro  de dichos conductos y req u ie re n  
p a ra  su  conservación en adecuadas condiciones 
de funcionam iento, una re v is ió n  p e rió d ic a  que



exige coap licadas operac iones de desm ontaje, 
todo lo  cua l re p e rc u te  en un increm ento de 
c o s te s  de m antenim iento de la  máquina.

Los in con ven ien tes an te rio rm en te  expuestos 
5 se ven re s u e l to s  favorablem ente en l a  máquina

que se p reco n iza , l a  cual t ie n e  un acceso de 
l a  masa c á rn ic a  h a s ta  l a  cámara de d o s if ic a ­
ción según una d ire c c ió n  tr a n s v e rs a l  a su  sec­
c ión , estando do tada d icha  cámara de una tapa  

10 que la  hace a c c e s ib le  en su to ta l id a d ,  p o s ib i­
l i ta n d o , según se ha indicado en l in c a s  gene­
r a le s  en un p r in c ip io ,  una lim pieza  to t a l  d e l 
r e c in to .  Las ta r e a s  de m antenim iento de lo s  
d is p o s it iv o s  que van in te rp u e s to s  en l a  cána- 

15 r a  de d o s if ic a c ió n  que r e a l iz a n  la  misma, t i e ­
nen unas c a r a c te r í s t i c a s  c o n s t i tu t iv a s  que 
determ inan una s im p lif ic a c ió n  im portan te  en 
re la c ió n  a lo s  empicados h a s ta  la  fech a , lo 
que rep e rcu te  en una abaratam iento im portante 

20 d e l coste  de fa b ric a c ió n  de la  máquina, unas
m ejores condiciones de funcionam iento , con me­
nor r ie sg o  de a v e r ia s  y una gran c ::a c titu d  de 
cada d o s if ic a c ió n .

fu e se n c ia , e s ta  máquina se c a ra c te r iz a por



i r  p ro v is ta  de una to lv a  de carga de l a  masa 
c á rn ic a  que va comunicada con una cámara de 
d o s if ic a c ió n , que es de co n fig u rac ió n  prism á­
t i c a  r e c ta ,  de sección  re c ta n g u la r , cuya cáma­
r a  vá  d isp u e s ta  tran sv e rsa lm cn tc  a l  conducto, 
de a lim en tac ió n , en un plano h o r iz o n ta l.-L a  
to lv a  c i ta d a  es s o l id a r ia  de una tap a  que c ie ­
r r a  l a  cámara de d o s if ic a c ió n  por su p a r te  supe 
r i o r ,  pivotando todo e l  conjunto a lred e d o r de 
un e je  s ituado  en un l a t e r a l ,  p a ra le lo  a  l a  * 
d ire c c ió n  a x ia l  de l a  cámara, p o s ib ili ta n d o  
e s ta  c o n s t itu c ió n  un f á c i l  acceso a todo e l  
i n t e r i o r  d e l re c in to  de d o s if ic a c ió n .

La cámara d o s if ic a d o ra  va dotada asimismo 
de un ámbolo accionado por un m otor l i n e a l ,  
d c sp laz a b lc  a 10 la rgo  de toda su secció n , 
siendo reg u la b le  su c a r re ra  y teniendo la s  
a lim en tac io n es d e f in id a s  en una p a r te  s o lid a ­
r i a  do l a  bancada, lo  cuc con trib uye  a una ma­
yor seguridad  d e l funcionam iento de* dicho ám- 
b o lo .

La to lv a  de carga  va dotada de o tro  ámbolo 
movido tam bién por un m otor l i n e a l ,  cuyo cuer­
po queda s itu ad o  ex te rio rm en te  ev itando  e l  con—
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ta c to  de l a  nasa  c á rn ic a  s itu a d a  en e l  i n t e ­
r i o r  de l c lcncn to  con d icha  p a r te  fu n c io n a l que 
puede seg reg ar cvcn tua incn te  su s ta n c ia s  t a le s  
cono -ace ite , g ra sa , e tc .  que podrían  dañar a 
l a  r a t e r í a  a lim e n tic ia . Al i n t e r i o r  de l a  t o l ­
va accede únicam ente e l  vastago o e je  de a c c io ­
namiento que f in a l i z a  en un émbolo que r e a l i -  - 
za una función de p isa d o r , determ inando a in s ­
ta n c ia s  de su ac tu ac ió n  un llen ado  e f ic a z  de 
la  ca ru ra  de d o s if ic a c ió n .

En la  zona a n te r io r  de l a  cámara d o s i f ic a -  
dora d e lim itad a  por un plano sección  r e c ta  de 
dicho re c in to ,  a tra v é s  de una d ire c c ió n  a x ia l  
d e l o r i f i c io  de a lim en tación  de la  to lv a , van ' 
d isp u esto s  lo s  elem entos que determ inar, l a  
r e a liz a c ió n  au tom ática de la  d o s if ic a c ió n , que 
c o n sis te n  en dos v á lv u la s  de movimiento coor­
dinado, g i r a to r ia s  a lre d e d o r de sendos e je s  
o rtog ona les a l  fondo de la  cámara, no a l in e a ­
dos según una d ire c c ió n  t r a n s v e r s a l ,  estando 
s itu a d a  una de e l la s  en p o s ic ió n  in te rp u e s ta  
en la  cavidad, desplazada h a c ia  e l  l a t e r a l  de l 
conducto de acceso de la  to lv a  y la  segunda, 
que es de un tamaño mucho menor, d e fin e  un c ic -
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r r e  de l r e c in to  de d o s if ic a c ió n  muy p re c iso , 
a l  co rresponderse  su p e r f i l  de un modo exacto 
con e l  de l a  prim era v á lv u la , a lo  largo  de 
un determ inado desplazam iento angu lar de e s ta  
ú ltim a , p o s ib i l i ta n d o  e l  acceso de una c a n t i ­
dad p re f i ja d a  de masa en l a  cámara y en una ' 
segunda p o s ic ió n  ambos elem entos se desplazan 
a l  e x te r io r  de l a  cav idad , dejando l i b r e  la  
s a l id a  de l a  masa. E sta  c o n s titu c ió n  de vá lvu - . 
la s  r o ta t iv a s  determ ina una s im p lif ic a c ió n  im­
p o rta n te  en re la c ió n  a lo s  d is p o s it iv o s  u t i l i ­
zados h a s ta  l a  fech a , por cuanto e s to s  elemen­
to s  van s itu a d o s  lo s  dos en l a  zona d e lim itad a  
por l a  cámara de d o s if ic a c ió n , por lo  que a l  * 
te n e r  ó s ta  un  f á c i l  acceso por su p a r te  supe­
r i o r ,  se puede l l e g a r  tam bián a dichos órganos, 
ya sea para  su  lim p ieza , o para  la s  operac io ­
nes p e rió d ic a s  de m antenim iento. Además, la  
ac tu ac ió n  coordinada de la s  dos v á lv u la s , en 
cooperación con e l  dmbolo de la  to lv a .d e  a l i ­
m entación que ac tú a  como rc tcn c d o r en e l  momento 
en e l  que se  e s tá  rea lizan d o  e l  c ie r r e  de la  
cámara de d o s if ic a c ió n , determ ina l a  r e a l i z a ­
c ión d e l c ic lo  de funcionam iento exp licado ,
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con logro  de una can tidad  muy ex ac ta  de masa 
d o s if ic a d a  en cada ac tu ac ió n  de d ichos m edios.

La v á lv u la  mayor que queda in te rp u e s ta  en 
l a  sección  de l a  cámara d o s if ic a d o ra , va a r t i ­
culada po r un e je  a lo jado  en un l a t e r a l  de la  
cavidad y tie n e  una con fig u rac ió n  de prisma 
re c to  de a l tu r a  eq u iv a len te  a l a  anchura de la  
cámara, de base según un s e c to r  c i r c u la r ,  con 
cu v ó r t ic e  o cen tro  achaflanado y engrosado 
según un p e r f i l  curvo c irc u n fe re n c ia l ,  nona en 
la  que va d isp u esto  e l  e je  de e s ta  p ie a a , t e ­
niendo adosada en e l  p e r f i l  de lim itad o  por e l  
v ó r tic e  que queda d irec tam en te  opuesto  a l  o r i ­
f ic io  de e n trad a  en l a  cavidad, una c u c h il la  de 
c o r te , estando formada la  segunda v á lv u la  por 
un cuerpo c i l in d r ic o  truncado por un plano de 
d ire c c ió n  p a ra le la  a l  e je ,  quedando s i tu a d a  en 
un rehundido p rac ticad o  en e l  l a t e r a l  opuesto 
de la  cámara, con p o s ib ilid a d  de a lo jam ien to  
to t a l  en d icha  nona, so b resa lien do  p a r te  de su 
cuerpo en forma de cuña, en una determ inada po­
s ic ió n  de cu movimiento a n g u la r. E sta  c o n s t i tu ­
c ión  determ ina que durante  la  c a r re ra  o movi­
miento an g u la r de la  v á lv u la  mayor que define
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e l  c ie r r e  óe l a  cavidad de d o s if ic a c ió n , e l  
p e r f i l  de c o r te  separa  l a  masa de la  cavidad 
de la  e x is te n te  en e l  conducto de a lim en tación  
desc rib ien d o  un a rco , continuando su rec o rrid o  
disgregando c u a lq u ie r  tip o  de filam ento  que 
pueda p ro d u c irse  en la  masa du ran te  su d esp la ­
zamiento .

El e je  de l a  v á lv u la  de c ie r r e  de l a  cav i­
dad va re lac ion ad o  por una palanca  o b ie la  a 
un vastago de un m otor l i n e a l ,  a r tic u lá n d o se  
a e s ta  b i e l a ,  en un punto muy próximo a dicho 
e je ,  una segunda pa lanca  lig a d a  a un d isp o s i­
tiv o  c lá s t ic o  re lac ion ad o  con e l  e je  de l a  o t r a  
v á lv u la  c i l i n d r ic a ,  produciendo e s te  mecanismo 
un movimiento in ic ia lm c n te  re tardado  de e s ta
v á lv u la  c i l i n d r ic a ,  por e l  que permanece f i j a ,  
con rozam iento de su p e r f i l  extremo co n tra  la  
pared  curva de l a  v á lv u la  de c ie r r e  o rig inando 
un c ie r r e  exacto de l a  cavidad d o s if ic a d o ra  
du ran te  e s te  período , permaneciendo f i j a  en 
e s ta  p o s ic ió n  h a s ta  que la  prim era accede a l  
conducto de a lim en tac ión  de l a  to lv a , im pi­
diendo l a  e n tra d a  de masa c á rn ic a , teniendo 
e s ta  v á lv u la  c i l i n d r ic a  una segunda posic ión
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con su plano p a ra le lo  a la  pared de l a  cámara, 
completamente a lo ja d a  en e l  rehundido l a t e r a l ,  
para  f a c i l i t a r  e l  paso d e l ómbolo enpu lso r de 
l a  masa c á rn ic a  d o s if ic a d a .

Es c a r a c te r ís t ic o  asimismo de e s ta  máquina 
e l  hecho de que va p ro v is ta  de un sistem a de
cabezales em butidores rocam biables, que se 
adap tan  a l a  forma en secc ió n  de lo s  re c ip ie n ­
te s  a l l e n a r ,  como por ejemplo b o lsa s , l a t a s ,  
e t c . ,  estando relac ionado  e s te  cabezal a la  
máquina m ediante una a r t ic u la c ió n  o aco p la ­
m iento g i r a to r io ,  lo  que perm ite  un tra b a jo  en 
una d ire c c ió n  v e r t i c a l ,  a lim entando, por ejem­
p lo , una c in ta  au tom ática u  h o r iz o n ta l para  
un tra b a jo  de llenado  m anual.

Para  una m ejor comprensión de la s  c a ra c te ­
r í s t i c a s  de la  máquina que se e s tá  d e sc rib ie n ­
do se acompañan a e s ta  memoria cinco ho jas de
planos en la s  que se han rep resen tad o  la s  p a r­
te s  de la  misma su s ta n tiv a s  de novedad, a s í
como la s  d ife re n te s  p o sic io n es  de la s  v á lv u la s  
que r e a l iz a n  la  d o s if ic a c ió n  para  que se puedan
in te r p r e ta r  en fo r  
y v e n ta ja s .

c o rre c ta su funcionam iento
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En d ichas ho jas de planos se ha hecho cons­
t a r  lo  s ig u ie n te :

Las f ig u ra s  13, 23 y  33 se r e f ie r e n  a  sendas 
v i s ta s  en alnado d e l conjunto de l a  máquina, 
con sección  de l a  to lv a  y de l a  cámara de d o s i­
f ic a c ió n  y re p re se n ta c ió n  de un cabezal en b u ti-  
d o r.

La f ig u ra  ¿:3 es una v i s t a  en alzado l a t e r a l  
seccionada de l a  v á lv u la  de c ie r r e  de l a  cav i­
dad d o s if ic a d o ra .

Las f ig u ra s  53 y 63 i l u s t r a n  la s  c a r a c te r ís ­
t i c a s  de lo s  mecanismos que comándenlas válvu­
la s  de ac tu ac ió n  g i r a to r i a .

Finalm ente en la s  f ig u ra s  73 a l a  123 se 
g ra f ía n  la s  d i fe r e n te s  po sic io n es de la s  v á l­
vu las r o t a t i v a s .

En l a  f ig u ra  13 se  a p re c ia  e l  conjunto de 
l a  máquina -10- con un c o rte  según una d ire c ­
c ión  tr a n s v e rs a l  de l a  cámara de d o s if ic a c ió n  
-1 1 - , y de la  to lv a  -1 2 - , apreciando e l  m otor 
l in e a l  - l i - ,  asociado a e s ta  ú ltim a , cuyo cucr 
po p r in c ip a l  queda ex tem o  a  la  to lv a  -1 2 - , 
accediendo a l a  misma únicam ente su vástago 
-1¿.-, f in a liza rlo  en e l  órbolo -1 5 - , que actúa
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cono p isad o r. En e s ta  f ig u ra  se ve con toda 
c la r id a d  que e l  conducto de acceso de l a  masa 
c á rn ic a  desde l a  to lv a  -1 2 - a l a  cámara -1 1 - , 
de d o s if ic a c ió n , se r e a l iz a  según una d ire c ­
c ión  tra n s v e rs a l  a d icha  cámara.

La f ig u ra  23 corresponde a  l a  máquina -1 0 - , 
con e l  conjunto formado por l a  to lv a  -1 2 - , y 
una tap a  -1 6 - , s o l id a r ia  de l a  misma, elevados 
por l a  p o s ib ilid a d  de g iro  d e l conjunto a l r e ­
dedor de l e je  -1 7 - , lo  que determ ina un acceso 
a la  to ta l id a d  de la  cámara de d o s if ic a c ió n  
- 11- .

En la  f ig u ra  33 se a p re c ia  e l  cabezal -1 8 - 
para  llenado  de lo s  envases, que va s itu ad o  en 
correspondencia con l a  cámara de d o s if ic a c ió n  
-1 1 - , en su p a rte  d e la n te ra , señalándose con 
una flech a  la  condición de g i r a to r io  de e s te  
elemento -1 8 - , lo  que determ ina l a  p o s ib ilid a d  
de t r a b a ja r  a l a  s a lid a  de l a  máquina -10 - en 
c u a lq u ie r  d ire c c ió n  ú t i l  o convenien te  de 
acuerdo a la s  condiciones e s p e c if ic a s  de ca­
da caso .

En la  f ig u ra  ¿.3 se a p re c ia  l a  v á lv u la  de 
c ie r re  -19 - que tien e  una c o n fig u rac ió n  p r i s ­



m ática  muy c a r a c te r í s t i c a ,  con un o r i f i c i o  -2 0 - 
destín ad o  a l  paso d e l e je  de g iro , y que es 
p o rtad o ra  de l a  c u c h il la  de c o rte  -2 1 - , s i tu a ­
da en e l  p e r f i l  d irectam ente  opuesto a l  o r i ­
f ic io  de acceso de l a  masa c á rn ica  a l a  cámara.

En l a  f ig u ra  53 se han g ra fiado  la s  dos v á l­
v u la s , -1 9 - y -2 2 - , con lo s  mecanismos que ac­
tú an  sobre sus e je s  -22 - y -2 4 -, formados po r 
un m otor l i n e a l  -2 5 - , cuyo vastago -2 6 - , opera  
sobre una b i e l a  -2 7 - , asoc iada  a l  e je  -2 2 - , 
provocando, la s  s o l ic i tu d e s  l in e a le s  de dicho 
m otor l i n e a l  -2 5 - movimientos de g iro  en l a  
v á lv u la  - 1 9 - .  Asimismo, d icha  b ie la  -2 7 - ,  va 
do tada, en un punto muy próximo a su a r t i c u l a ­
c ión  con e l  e je  -2 2 - , de un e je  o p ro tu beran ­
c ia  s a l ie n te  -2 S -, en e l  que se a r t i c u la  una 
palanca -2 9 - que va asoc iada  a un d is p o s it iv o  
e lá s t ic o  -2 0 - asociado a travós de l a  palanca  
-21 - a l  e je  -24 - de l a  o t ra  v á lv u la . E ste  d i s ­
p o s itiv o  c lá s t ic o  comprende un vastago -3 2 - , 
d e sp lázca le  dentro  de un c il in d ro  -2 3 - movido 
por un m otor l i n e a l  cargado e lá s tic a m e n te , con 
comunicación sccu en c ia l e n tre  sus dos cámaras 
por e l  conducto -3 4 - , E sta c o n s titu c ió n  p o s i-

. -12-
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b i l i t a  que e l  movimiento g i r a to r io  de l a  v á l­
vu la  -1 9 - , vaya seguido de un movimiento de g i­
ro de l a  o t r a  v á lv u la  -2 2 - , con un periodo de 
tiempo 'pn e l  que e s ta  ú ltim a  queda d e ten id a  
h a s ta  que l le g a  a vencer una componente de c a r­
ga de n a tu ra le z a  e l á s t i c a  que opera  sobre e l  
vástago -3 2 - . Por o tro  la d o , cuando se in v ie r ­
te  e l  g iro  de l a  v á lv u la  -1 9 - , l a  ac tu ac ió n  d e l 
m otor l in e a l  d e l grupo -3 3 - determ ina un g iro  
a n te r io r  de la  v á lv u la  -2 2 - , con lo  que en e l  
momento de correspondencia  e n tre  la s  dos v á l­
vu las -19 - y -2 2 - , l a  mayor -1 9 - encu en tra  un 
p e r f i l  de c ie r r e  en cuña ya formado.

En la  f ig u ra  63 se g r a f ía  una sección  v e r t i ­
ca l de l conjunto g ra fiad o  en la  f ig u ra  a n te r io r ,  
en orden a hacer mas c la ro  e l  funcionam iento de 
lo s  mecanismos e x p lica d o s , apreciando e l  e je  
-23- de l a  v á lv u la  -1 9 - ,  l a s  dos a r t ic u la c io n e s  
-35 - y -3 6 - , e n tre  l a  b ie la  -2 7 - , y e l  vástago 
-2 6 - , d e l motor l i n e a l  -2 5 - , y e n tre  l a  pa lan ­
ca -2 9 - , que lo  re la c io n a  con l a  o t r a  v á lv u la  
-22 - resp ec tiv am en te . Asimismo se a p re c ia  e l  
e je  -2¿.-, de la  o t r a  v á lv u la  -22 - y l a  palanca 
-2 1 - , que une e s te  elemento con e l  d is p o s it iv o
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e lá s t ic o  -3 0 - .

La f ig u ra  73, prim era de l a  s e r ie  i l u s t r a ­
t i v a  d e l funcionam iento de la s  v á lv u la s  -19 - y 
- 2 2 - , . corresponde a l a  s i tu a c ió n  i n i c i a l  p rev ia  

5 a  l a  d o s if ic a c ió n , señalando la s  f le ch a s  la
d ire c c ió n  de l a  v á lv u la  -1 9 - , en ta n to  l a  o t r a  
-2 2 - , e s ta  inm óvil y e l  sen tid o  de acceso de 
l a  masa c á rn ic a  desde l a  to lv a  -1 2 - , po r ac­
tu ac ió n  d e l émbolo -1 5 - . En e s ta  f ig u ra  se 

10 a p re c ia  e l  émbolo -3 7 - que ac tú a  en la  cámara
d o s if ic a d o ra  -1 1 - .

En l a  f ig u ra  83 se g r a f ía  e l  in s ta n te  en 
que l a  v á lv u la  -1 9 - l l e g a  a l  n iv e l  d e l o r i f i ­
cio  de cn tradade  masa c á rn ic a  momento en e l  que 

15 * l a  v á lv u la  -2 2 - ha in ic ia d o  su movimiento de
g i ro ,  quedando a lo ja d a  completamente en e l  l a ­
t e r a l  de l a  cavidad -1 1 - .

La f ig u ra  93 in d ic a  e l  in s ta n te  de completo 
a lo jam ien to  de l a  v á lv u la  -1 9 - en l a  cavidad 

20 formada jun to  a l  o r i f i c i o  de en trad a  a la  zo­
na de d o s if ic a c ió n , s i tu a c ió n  que perm ite d i s ­
poner de una secc ió n  completamente l i b r e  para 
paso de l a  m a te r ia  c á rn ic a  en l a  zona ocupada 
in ic ia ln o n tc  po r la s  dos v á lv u las  -1 9 - y -2 2 - .



En la  f ig u ra  103 se g r a f ía  l a  fase  en la  
que e l  émbolo -3 7 - expulsa  l a  masa c á rn ic a  
h a s ta  l a  zona de s a l id a  donde se dispone e l  
c a b e z a l.

La f ig u ra  113 i l u s t r a  e l  in s ta n te  en e l  que 
e l  émbolo -3 8 - d e l cabezal -1 8 - im pulsa l a  ma­
sa c á rn ic a  d o s if ic a d a  por l a  máquina -1 0 - ha­
c ia  e l  punto en e l  que se dispone e l  r e c ip ie n ­
te  a l l e n a r ,  teniendo e s te  cabezal una secc ió n  
adecuada a la  de dicho r e c ip ie n te .

F inalm ente, en l a  f ig u ra  -12S-se re p re se n ta  
e l  momento en e l  que l a  v á lv u la  -19 - in i c i a  
su reg reso  h ac ia  l a  p o s ic ió n  de c ie r r e ,  movi­
m iento que se corresponde con e l  de g iro  de 
l a  o t r a  v á lv u la  -2 2 - , con un periodo de ade­
la n to  por p a rte  de e s ta  segunda, destin ad o  a 
g a ra n t iz a r  un exacto c ie r r e  en e l  momento de 
correspondencia  e n tre  la s  dos v á lv u la s  -1 9 - y 
- 22- .

n c s c r i ta  en modo s u f ic ie n te  e s ta  p a te n te  
de invención como para  poder s e r  en tend ida  y 
llev ad a  a la  p rá c t ic a  po r técn ico  en la  m ate­
r i a ,  se recaba hacer ex tensivo  e l  p r iv i le g io  
dimanante de l a  in s c r ip c ió n  r c g i s t r a l  d e l p rc -
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sen té  documento a la s  v a riac io n e s  de d e ta l le  
que no a l te r e n  su e se n c ia lid a d  que se resume 
en sus condiciones de novedad en la s  s ig u ie n ­
te s :
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1S .- Iíáquina perfecc ionada  d o s if ic a d o ra  de 
nasas c á rn ic a s , c a ra c te r iz a d a  esencialm ente  por 
i r  p ro v is ta  de una to lv a  de carga que va comu­
n icada  con una cámara de d o s if ic a c ió n  de c o n f i­
guración p rism á tic a  r e c ta ,  de secc ió n  re c ta n ­
g u la r , cuya cámara vá d isp u e s ta  tr a n s v e r s a l-  
mente a l  conducto de a lim en tac ió n , en un plano 
h o r iz o n ta l, siendo e l  conjunto de l a  to lv a  s o l i ­
d a rio  de una tap a  que c ie r r a  a la  c ita d a  cáma­
ra  por su p a r te  su p e r io r , y todo e l  conjunto - 
es a b a t ib le  a lre d e d o r de un e je  l a t e r a l  para­
le lo  a la  d ire c c ió n  a x ia l  de l a  cámara, p e r­
m itiendo un completo acceso a l  re c in to  de do­
s i f ic a c ió n .

23 .- Máquina perfecc ionada  d o s if ic a d o ra  de 
masas c á rn ic a s , según l a  a n te r io r  r e iv in d ic a ­
ción y porque l a  cámara d o s if ic a d o ra  va dotada 
de un ámbolo, desp lazab lc  a lo  la rgo  de toda 
su sección , cuyo ámbolo es accionado por un 
m otor l i n e a l ,  siendo reg u la b le  su c a r re ra  y 
teniendo la s  a lim en tac iones d e f in id a s  en una 
p a rte  s o l id a r ia  de la  bancada.

1 3 .- Máquina p e rfe c c io n a d a  d o s if ic a d o ra  de
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10

15

n asas  c á rn ic a s , según la s  a n te r io re s  r e iv in d i ­
caciones y porque l a  to lv a  de carga va dotada 
de o tro  émbolo movido por un m otor l i n e a l ,  cu­
yo cuerpo queda situ ad o  an te rio rm en te  con re ­
la c ió n  a l  con jun to , accediendo únicam ente e l  
vastago  o e je  de accionam iento a l a  to lv a , a c -  - 
tuando e l  c ita d o  émbolo como p isad o r, d e te r ­
minando un llenado  e f ic a z  de l a  cámara d o s i f i ­
cado r a .

4 5 .-  Iiáquina perfecc io nad a  d o s if ic a d o ra  de 
masas c á rn ic a s , según la s  a n te r io re s  r e iv in d i­
caciones y porque en l a  zona a n te r io r  de l a  
cámara d o s if ic a d o ra  d e lim itad a  por e l  plano 
secc ió n  r e c ta  de l a  misma a tra v é s  de una d i -  . 
re c c ió n  a x ia l  d e l o r i f i c i o  de a lim en tación  de 
l a  to lv a ,  van d isp u e s ta s  dos v á lv u la s , de mo­
vim iento coordinado, g i r a to r ia s  a lred e d o r de 
sendos e je s  o rto g o n a le s  a l  fondo de l a  cámara, 
no a lin ead o s t r a n s v e rs a m e n te , estando s i tu a ­
da una de e l l a s  in te rp u e s ta  en l a  cavidad, des­
p lazada hac ia  un l a t e r a l  d e l conducto de e n tra ­
da y dotada de un p e r f i l  de c o r te  y l a  segunda 
que es -"'C menor dim ensión, d e fin e  un c ie r r e  de l 
re c in to  de d o s if ic a c ió n ,a l  corresponderse  su

20
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p e r f i l  de un nodo muy exacto con e l  de l a  p r i ­
mera vá lv u la  a lo  la rgo  de un determ inado des­
plazam iento an g u lar de e s ta  ú ltim a , p o s ib i l i ­
tando- e l  acceso de una can tidad  muy p re c is a  
de masa a l a  cámara, y en una segunde p o s ic ió n  
ambos elem entos se desp lazan  a l  e x te r io r  de l a  
cavidad, dejando l i b r e  l a  s a l id a  de l a  masa 
c á rn ic a .

5 3 .-  Háquina perfecc io nad a  d o s if ic a d o ra  de 
masas c á rn ic a s , según la s  a n te r io re s  r e iv in d i ­
caciones y porque la  v á lv u la  mayor que queda 
in te rp u e s ta  en l a  cámara d o s if ic a d o ra  va a r t i ­
culada por un e je  a lo jado  en un l a t e r a l  de l a  
cavidad y tie n e  una co n fig u rac ió n  de prism a 
re c to  de base eq u iv a len te  a un s e c to r  c i r c u la r  
con su v ó r t ic e  o cen tro  achaflanado y engrosa­
do según un p e r f i l  curvo c irc u n fe re n c ia l ,  zona 
en la  que va d isp u esto  e l  e je  de e s ta  p ie z a , 
teniendo f i ja d a  en e l  v ó r t ic e  que queda d i re c ­
tamente opuesto a la  cav idad , una c u c h il la  de 
c o r te , estando formada la  segunda v á lv u la  por 
un cuerpo c i l in d r ic o  truncado por un plano de 
d ire c c ió n  p a ra le la  a l  e je ,  quedando s itu a d a  
en un rehundido p rac ticad o  en e l  l a t e r a l  opucs



5

f

to  de l a  cámara, con p o s ib ilid a d  de t o t a l  a lo ­
jam iento en d icha  zona, sob resa liendo  p a r te  de 
su  cuerpo en forma de cuña en una p o s ic ió n  de 
su movimiento an g u lar de g i r o .

6 ^ .-  I'áquina perfecc ionada  d o s if ic a d o ra  de 
masas c á rn ic a s , según la s  a n te r io re s  r e iv in d i­
cac io n es , y porque e l  e je  de l a  v á lv u la  de c íe  
r r c  va re lac io n ad o  por una palanca o b ie la ,  a 
un vástago  de un m otor l i n e a l ,  a rtic u lá n d o se  

10 a e s ta  b i e l a ,  en un punto sensiblem ente des­
plazado h a c ia  e l  e je  de l a  v á lv u la , una segun­
da pa lanca  lig a d a  a un d isp o s itiv o  c lá s t ic o  
que e s tá  re lac io n ad o  con e l  e je  de l a  v á lv u la  
c i l i n d r i c a ,  determ inando e s te  mecanismo un mo- 

15 v im icnto in ic ia lm c n tc  re ta rdado  de e s ta  vá lvu ­
l a  con lo  que pcimanccc f i j a ,  con rozam iento ' 
de su p e r f i l  extremo co n tra  la  pared curva de 
l a  v á lv u la  de c ie r r e  lo  que o r ig in a  un c ie r r e  
ex ac to , permaneciendo f i j a  en e s ta  p o s ic ió n  
h a s ta  que la  prim era accede a l  conducto de a l i  
m entación de l a  to lv a  impidiendo l a  e n trad a  de 
masa c á rn ic a , ten iendo  e s ta  v á lv u la  c i l in d r ic a  
una segunda p o s ic ió n  son su plano p a ra le lo  a 
l a  pared de l a  cámara, quedando comolctamentc

20
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a lo ja d a  en e l  rehundido l a t e r a l  para  f a c i l i t a r  
e l  paso d e l émbolo ex pu lso r de l a  masa c á rn i­
ca d o s if ic a d a .

7 3 .-  i;ácuina perfecc ionada  d o s if ic a d o ra  de 
nasas c á rn ic a s , según la s  a n te r io re s  r e iv in d i ­
caciones y porque e l  p isad o r de l a  to lv a  ac tú a  
cono re tc n e d o r de l a  nasa  c á rn ic a , a l  moverse 
angularm entc co n tra  d icha  zona la  v á lv u la  nayor 
y l l e g a r  a a lo ja r s e  en la  cavidad d e f in id a  por 
l a  en trad a  de a lim en tac ió n , determ inando la  
consecución de una d o s if ic a c ió n  muy e x a c ta .

S3 .-.H áquina perfecc ionada  d o s if ic a d o ra  de 
masas c á rn ic a s  según todas la s  a n te r io re s  r e i ­
v in d icac io n es  y porque en e l  extremo de l a  cá­
mara de d o s if ic a c ió n  va d isp u esto  un cabezal 
cn b u tid o r, rc c a n b ia b lc , de sección  adap tada a 
la s  condiciones de lo s  r e c ip ie n te s  a l l e n a r ,  
estando re lac ion ad o  e s te  cabezal a l a  máquina, 
m ediante una a r t ic u la c ió n  o acoplam iento g i r a ­
to r io ,  lo  que perm ite un tra b a jo  de l a  máquina 
según una d ire c c ió n  v e r t i c a l  u  h o r iz o n ta l ,  in ­
d is tin ta m e n te , según la s  necesidades p re c is a s  
en cada c aso .

oz -  '" m : n i  rz ^ rrc c ic i iiiA  n o s ir ic r j io i i i  i r
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La p re sen te  memoria consta  de v e in t i t r é s  
lio ja s  fo lia d a s  y m ecanografiadas p o ru ñ a  so la  
de sus caras y  se i l u s t r a  en lo s  planos que 
a l a  misma se  acompañan.

M adrid, "S n -'M !
PASCHK CIVANTO

Firmado: Migusí A. Santos Gíron&
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FIG.7

Escata convencionat
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