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La presente invención se refiere a perfeccionamientos 
-en aparatos para la observación de fotografías con un dis 
positivo para la exposición alterna de distintas hojas 
de una pila de hojas,especialmente.un cambiador de obser 
vación de fotografías,con una superficie de asiento de 
los cantos de las hojas en uno de los lados de una pila 
de hojas,y con un acceso o un dispositivo desplazados,pa_ 
ra el desplazamiento de una hoja final de la pila de ho­
jas,paralelo a su superficie de.hoja.

Un dispositivo de esta clase, que está previs­
to como dispositivo de cambio para fotografías,diapo­
sitivas, textos de propaganda o similares, ya se cono­
ce por la patente alemana 873 908. Este dispositivo de 
cambio conocido no es, sin embargo, adecuado para un 
cambio seguro de hojas relativamente delgadas y que, adê  
más, tienen una tolerancias de dimensiones relativamente 
grandes,tal como,por ejemplo, de las fotografías usuales.

Las dificultades que se presentan, si se quie­
re crear un dispositivo de cambio de observación de fo 
tografias de la clase mencionada al principió, que fun­
cione con seguridad y, además, sea de construcción lo 
más sencilla posible y de fabricación económica, se des­
prenden ante todo el hecho de que las fotografías que 
con un cambiador de observación de fotografías han de 
dejarse alternativamente libres para su observación



a pesar de su igual formato son en muchos aspectos 
diferentes, según los fabricantes de los papeles y de - 
los productos químicos para las fotografías y según 
la empresa copiadora que de ellos prepare las fotogra­
fías terminadas.

Las fotografías suministradas por las empresas 
copiadoras no solo tienen distintos formatos da tamaño, 
de los cuales los formatos finales de 9 x 9 cm (más 
exactamente 8,9 x 8,9 cm), 9 x 11,5 cm, asi como 9 x 
11,7 cm y 9 x 13 cm son los más usuales, sino que den­
tro de estos formatos finales nominales existen unas 
tolerancias de dimensiones relativamente grandes y que 
pueden llegar hasta 5 nm y provienen, entre otros, de 
que las fotografías se llevan al formato final de las 
mas distintas formas, tales como, por ejemplo, estampa­
do, cortado, recortado de rollos de papel,etc. Además, 
los grosores de les fotos pueden variar en forma rela­
tivamente grande según el fabricante. Así, los espeso­
res de las fotografías se encuentran por lo general 
entre 0,2$ y 0,3 mm, poro sin embargo, también se pue­
den presentar espesores mayores y menores.

Además, las fotografías pueden tener esquinas 
rectangulares o redondas y los bordes de las fotografías 
pueden estar desarrollados de distintas formas según la 
manera en que la imagen se aplique sobre el formato fi-
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nal, y, además, pueden presentar rebabas debido al cor­
te.

Finalmente, las distintas fotografías pueden 
tener distintos grosores y estar arqueadas en diferen­
tes direcciones,ya que los asi llamados papeles de fo­
tografía^ de hecho,no se componen de papel sino de un 
soporte de material sintético parecido al papel y sobre 
el cual se encuentran un gran número de distintos pro­
ductos químicos que se han alojado o bien encamado en 
gelatina. La gelatina es un producto natural y, por lo 
tanto, en sus propiedades sometido a variaciones muy 
grandes. En especial, la gelatina es muy fuertemente 
higroscópica, mientras el soporte de material sintéti­
co es considerablemente menos higroscópico, por lo que 
según la humedad del aire se presentan unas tensiones 
de diferentes magnitudes entre el soporte de material 
sintético y las capas de gelatina, lo que conduce a las 
mas distintas deformaciones de las fotografías. Estas 
curvaturas son además influenciadas por las mencionadas 
capas de productos químicos que están encamados en la 
gelatina y que se componen de como mínimo una capa pro­
tectora contra la luz, una capa filtradora, una capa 
fijadora, una capa protectora y tres capas de color, 
asi como, en caso dado, ulteriores capas, lo que,a su 
vez,depende de que fabricante suministró los papeles
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fotográficos y que procesos químicos se han tomado como 
base para su revelado.

Si en relación con esto se tiene en considera­
ción que existen como mínimo cinco grandes fabricantes 
de papel fotográfico, esto es las firmas Kodak, Agfa, 
Fuji, 3M y Sakura, cada una de las cuales fabrica pape­
les fotográficos distintos, y que existen un número in­
contable de empresas copiadoras que tratan las fotogra­
fías con los más distintos aparatos, especialmente pa­
ra llevarlas a su formato final, queda evidente que el 
problema principal en la creación de un cambiador para 
la observación de fotografías de trabajo seguro consis­
te en se le alimenten de hecho las mas distintas foto­
grafías, tambián cuando estas tengan nominalmente el 
mismo formato. Un cambiador de observación de fotogra­
fías de estos ha de cumplir, por lo tanto, la exigencia 
de funcionar en forma igual de segura con todas estas 
diferentes fotografías. En especial debiera cumplir con 
las siguientes exigencias o como mínimo cumplir una par^ 
te de estas exigencias.

(1) Se deben poder separar entre si con la 
misma seguridad las mas diferentes fotografías dentro 
de una pila de fotografías, a pesar de sus diferencias.

(2) El transporte de las diferentes fotogra­
fías fuera de la pila debe, a pesar de sus diferencias,
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funcionar con la misma seguridad.
(3) La introducción de nuevo de una fotogra­

fía retirada por el otro lado de la pila (lado superior 
o inferior de la pila) debe realizarse con seguridad de 
funcionamiento.

(4) Las fotografías se deben oprimir contra 
el vidrio de observación, para que se pueden observar 
en forma plana.

(5) Durante la observación de una fotografía 
en el cambiador de observación de fotografías,y durante 
el accionamiento del cambiador de observación de foto­
grafías, no se debe salir ninguna fotografía y esto in­
dependientemente de la posición en que sujete o se ac­
cione el cambiador de observación de fotografías.

(6) El accionamiento del cambiador de observa­
ción de fotografías debería ser posible en cualquier 
posición, por ejemplo, también cuando el observador 
está tumbado boca arriba.

(7) Las fotografías se deben poner llenar o 
extraer individualmente o en la pila en el o del cam­
biador de observación de fotografías.

(8) El carmbiador de observación de fotogra­
fías deberá funcionar en cualquier estado de llenado, 
esto es, por ejemplo, tanto cuando está totalmente lle­
nado con, por ejemplo, 25 fotografías, como también
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cuando este mismo cambiador de observación de fotogra­
fías contiene solo dos o tres fotografías.

(9) El cambiador de observación de fotografías 
se debe accionar con seguridad absoluta, especialmente 
en el sentido de que las fotografías, en caso de un 
accionamiento parcial del mecanismo del cambio óe obser­
vación de fotografías, no sean dañadas, comprimidas o 
bien arrugadas, arañadas o estropeadas de cualquier otra 
forma en su estado.

(10) Las fotografías se deben poder observar 
también, si se desea, en forma continua y para lo cual 
es necesario que se puedan levantar o colgar mediante 
el cambiador de observación de fotografías.

(11) El cambiador de observación de fotogra­
fías debiera ser apilable en forma ordenada o bien ade­
cuada .

(12) El cambiador de observación de fotografías 
deberá ser "apto para el bolsillo", de manera que por
lo tanto sea posible llevar las fotografías junto con 
el cambiador de observación de fotografías en un bolsi- 
11o, a ser posible introducirlo en un bolsillo de chaqué-' 
ta o bolso; para esta finalidad debiera el cambiador de 
observación de fotografías ser lo mas plano posible, 
estar redondeado en las esquinas y ser "agradable al 
tacto".
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(13) Además, se ha de exigir una fabricación 
sencilla y barata del cambiador de observación de foto­
grafías y debiera poderse fabricar- y montar lo.mas auto­
máticamente posible; sus partes debieran ser "sp*cas pa­
ra inyección" de manera que se puedan inyectar de mate­
rial sintético.

(14) El mecanismo de cambio debe funcionar tan 
seguro que siempre extraiga una sola fotografía.y la 
vuelva a introducir, esto es, nunca al ser accionado 
correcta y totalmente cambiar simultáneamente dos foto­
grafías o hasta no cambiar ninguna.

(15) Las fotografías deberán estar protegidas 
por el cambiador de observación de fotografías contra 
el sudor de los dedos, asi como contra el polvo.

(16) Se ha exigir que el cambiador de observa­
ción de fotografías sea compacto, esto es,que exija so­
lo un mínimo de espacio y una gran parte de su volumen, 
a ser posible la mayor parte de su volumen, sea llena­
do por las propias fotografías.

(.17) De las fotografías expuestas en cada caso 
se debiera ver en lo posible la totalidad de la super­
ficie de la imagen, esto es, que de la imagen poco o na­
da quede cubierto.

(18) Deberá estar dada la posibilidad de una 
rotulación para la indicación de su contenido.
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(19) El llenado de las fotografías en el cam­
biador- de observación de fotografías también debiera 
ser posible a máquina, especialmente con máquinas auto­
máticas que realicen el llenado de las fotografías, el 
cierre del cambiador de observación de fotografías y 
un control del funcionamiento.

(20) El mecanismo del cambiador de observación 
de fotografías debiera permitir diferentes formas de 
ejecución, debiendo, en una de las formas de ejecución, 
ser posible sacar las fotografías desde arriba de la 
pila y volverlas a introducir de nuevo desde abajo, 
mientras en otra forma de ejecución debiera ser posible, 
al revés, extraer las fotografías desde abajo de la pi­
la e insertarlas de nuevo desde arriba; en caso dado 
debiera disponerse de un mecanismo con el que fuera po­
sible extraer una fotografía fuera de la pila, por 
ejemplo, la fotografía superior,no desde arriba, sino 
desde el lado de abajo fuera de la pila.

Las mismas exigencias, que se han planeado an­
teriormente con respecto a un cambiador de observación 
de fotografías, valen también para otros objetos en for­
ma de hojas o tarjetás, que a continuación se denomi­
nan brevemente como "hojas", por ejemplo, para tarje­
tas con recetas de cocina, rutas de excursiones y simi­
lares, y tarjetas de ficheros breves, para solo mencio-
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nar algunos ejemplos. Además, las exigencias de arriba 
también valen, como mínimo parcialmente, para cambia­
dores de tarjetas en las cuales se encuentran registros 
no visibles; asi es,por ejemplo,imaginable que con un 
cambiador de la clase anteriormente mencionada se pon­
gan tarjetas magnéticas, sobre las que se encuentran 
lecciones de idiomas, anternativamente delante de un 
simple mecanismo palpador de cabeza magnética acciona­
do por batería, que esté fijamente acoplado aí mecanis­
mo cambiador.

Por lo tanto, la invencién no se refiere exclu­
sivamente a un cambiador de observación de fotografías, 
si bien se ha de emplear preferentemente en fotografías, 
sino que se refiere en general a un dispositivo para 
la exposición alterna de distintas hojas de una pila 
de hojas. Con la presente invención se quiere crear un 
dispositivo de esta clase, con el cual se cumplen como 
mínimo algunas, preferentemente, sin embargo, todas las 
exigencias anteriormente expuestas, evitándose las des­
ventajas del actual estado de la técnica más arriba men­
cionadas.

El dispositivo creado con la invención, que 
está constituido en la forma mencionada al principio, 
se caracteriza, según la presente invención porque la 
superficie de asiento de los cantos de las hojas, como



mínimo en la parte que está adyacente al canto de la 
hoja de la hoja final de la pila de hojas, encierra 
un ángulo agudo con la superficie en el lado de la pi­
la de hojas de esta hoja final y allí muestra como mí­
nimo en uno o en varios lugares, preferentemente a lo 
largo de todo el canto de la hoja, una prolongación 
que transcurre como mínimo hasta el borde en el lado 
de la pila del canto de la hoja, pero, sin embargo, 
preferentemente en este borde, se extiende más allá de 
la pila.

Mediante este desarrollo se logra especialmen­
te una separación segura de en cada caso una sola hoja 
fuera de la pila de hojas, sin que se presente el pe­
ligro de que, o bián no se separe ninguna hoja de la pi­
la, o de que se separen simultáneamente varias hojas de 
la pila. Este dispositivo funciona también con especial 
seguridad cuando las hojas tienen unas dimensiones de 
superficie relativamente grandes y tolerancias en su 
grosor.

Aquí se puede desarrollar el dispositivo según 
la invención de manera que sobre el lado, exterior de 
la pila de hojas, de la hoja final y adyacente a la 
prolongación, asi como a distancia de ésta, está pre­
visto un tope de separación que está dispuesto o se pue­
da graduar de manera que la proyección de la superficie



de tope se encuentre paralela a la superficie de la 
hoja final, que se encuentra en:ls: zona entre el tope 
de separación y la prolongación, dentro de la prolon­
gación, habiéndose dejado en la zona entre el tope de 
separación y la prolongación libre un espacio de sepa­
ración en el que la hoja final, con su canto, se puede 
curvar hacia dentro y separar asi de la hoja adyacente.

Además, la construcción del dispositivo según 
la invención puede ser de manera que la distancia^ entre 
la prolongación y el extremo de la superficie de tope 
dirigida hacia ella,sea pequeña con respecto a la lon­
gitud o bien anchura de la hoja,que se extiende perpen­
dicularmente con respecto a la superficie de asiento. 
de los cantos de las hojas, o bien que la fuerza de 
fricción transmitida entre 3.a hoja a extraer y la hoja 
a continuación de ésta sea pequeña con respecto a la 
fuerza de flexión necesaria para flexionar el canto de 
las hojas en la superficie de asiento de los cantos 
de las hojas para doblar el canto de la hoja hacia el 
espacio de separación.

Preferentemente se ha desarrollado el disposi­
tivo de manera que la prolongación haga transición a 
una abertura de salida, especialmente a una ranura de 
salida, cuya anchura sea algo mayor que el espesor de 
una hoja y cuya longitud sea algo mayor que la longitud



de los cantos de las hojas, de curso paralelo a ella.
En una forma de ejecución simplificada, que 

sin embargo funciona con seguridad, se puede prever 
en la zona o en lugar del tope de separación un acceso 
libre a través del cual se puede ejercer una presión, 
especialmente una presión con el dedo, sobre la final 
en el lado de la ranura de salida, mediante cuyo compo­
nente de presión que se encuentra en el plano de la ho­
ja, se puede empujar la hoja fuera de la ranura-de sa­
lida .

El dispositivo según la invención puede llevar, 
además, un dispositivo de introducción de hoja para la 
inserción de una hoja en la pila', especialmente para 
volver a insertar una hoja extraída de la pila. En de­
talle, puede ser la construcción de manera que la super­
ficie de asiento de los cantos de las hojas, como míni­
mo en la parte que está adyacente al canto de hoja de 
la otra hoja final de la pila de hojas, en uno o va­
rios lugares, preferentemente a lo largo de todo el can­
to de la hoja de la otra hoja final, muestre una pro­
longación que transcurra hasta el borde en el lado de 
la pila de este canto de hoja, paro sin embargo se 
extienda preferentemente en este borde más allá de la 
pila de hojas, habiéndose dejado, limitando con este 
borde y en el lado exterior adyacente a él de la pila
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de hojas, un espacio de introducción a través del 
cual se puedan introducir en la pila los cantos de 
una hoja entrante en la pila sin que tropiece con los 
cantos de las hojas que se encuentran en la pila. Aquí 
se puede haber desarrollado el dispositivo de manera 
que, en el lado dirigido hacia la pila de la otra hoja 
final y adyacente a la prolongación que allí se encuen­
tra, asi como a distancia de ésta, éste previsto como 
mínimo un tope de introducción que esté dispuesto o se 
pueda graduar de manera que la proyección de su super­
ficie de tope se encuentre paralela a la superficie de 
la otra hoja final que se encuentra, en la zona entre 
el tope de introducción y la prolongación adyacente a 
él, dentro de esta prolongación, donde preferentemente 
la distancia entre la prolongación,que se encuentra ad­
yacente a la otra hoja final y el extremo de la super­
ficie de tope dirigido hacia esta última, del tope de 
introducción, sea pequeña con relación a la longitud ' 
o bién anchura de la hoja que se extiende perpendicular 
a la superficie de asiento de los cantos de las hojas. 
En especial, la constitución es de manera que la pro­
longación adyacente a la otra hoja final haga transi­
ción a una abertura de entrada, especialmente a una 
ranura de entrada cuya anchura sea algo mayor que el 
grosor de una hoja y cuya longitud sea algo mayor que25



la longitud de los cantos de las hojas de curso para­
lelo a ella.

Preferentemente encierra la superficie de asien 
to de los cantos de las hojas, como mínimo en la zona 
de la prolongación en el lado de la ranura de entrada 

* un ángulo agudo con la superficie dirigida hacia fuera 
de la pila de la otra hoja final. Además tiene preferen 
cia que en el lado de la pila de hojas, que está diri­
gido hacia la superficie de asiento de los cantos de 
las hojas, se haya previsto una contra-superficie de 
asiento <3Le los cantos de las- hojas que encierre un án­
gulo agudo con la superficie dirigida hacia el interior 
de la pila de la hoja en el lado de la ranura de entra­
da.

Los ángulos agudos anteriormente mencionados 
pueden encontrarse entre 30 y 60°, preferentemente en­
tre 4$ y 60°, teniendo especial preferencia que se en­
cuentren entre 40 y 43° y preferentemente 42°.

La superficie de asiento de los cantos de las 
hojas, inclusive sus prolongaciones y/o la contra-su­
perficie de asiento de los cantos de las hojas, son 
planos , y especialmente la superficie de asiento de 
los cantos de las hojas y la contra-superficie de a- 
siento de los cantos de las hojas son complementarias 
entre si, de manera que las hojas de la pila están dis-
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puestas en dos bordes opuestos entre dos superficies 
de asiento paralelas.

Con objeto de llenar y extraer la pila de ho­
jas, la contra-superficie de asiento de los cantos de 
las hojas puede estar prevista en una pieza de construc­
ción giratoria, preferentemente una pieza de construc­
ción esencialmente en forma de cuña, que se pueda gi­
rar alrededor de un eje paralelo a los cantos de las 
hojas y cuya superficie opuesta a la contra-superficie 
de asiento de los cantos de las hojas forme preferente­
mente una pared lateral de una carcasa recogedora de 
las hojas. La extracción de la pila de hojas se facili­
ta sí la pieza de construcción en forma de cuña, en 
su extremo estrechado, posee un apéndice que agarre 
por debajo de la pila de las hojas y la levante al gi­
rarla fuera de la posición normal.

Además se puede haber previsto un dispositivo 
de enmuescamiento para fijar la pieza de construcción, 
en forma de cuña, en su posición normal. En una forma 
de ejecución preferente el dispositivo de enmuescamien­
to muestra una superficie plana que,preferentemente, 
es una superficie del fondo de una carcasa receptora 
de la pila de hojas, y, además, este dispositivo de 
enmuescamiento muestra una contra-superficie plana 
prevista en el lado opuesto de la pieza de construcción
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girable que, en el sentido de giro opuesto al del giro 
de la pieza de construcción fuera de su posición nor­
mal, hace transición a una superficie en forma de arco, 
cuyo radio de curvatura disminuye hasta un radio que 
es igual a la distancia desde el eje de giro de la pie­
za de construcción hasta la superficie plana. La con­
tra-superficie plana puede, en el sentido de giro en 
el cual la pieza de construcción se gira fuera de su 
posición normal, hacer transición al apéndice anterior­
mente mencionado.

Además, la pieza de construcción giratoria pue, 
de mostrar uno o varios salientes que, en la posición 
normal de esta pieza de construcción, agarra o bien 
agarran por encima del borde de la pila de hojas.

El tope de separación se puede haber desarro­
llado como rodillo o bien cilindro, especialmente como 
rodillo o bien cilindro de goma, del dispositivo despla- 
zador para el desplazamiento de la hoja en el lado de 
la ranura de salida, o un rodillo o bien cilindro de 
estos se puede haber previsto junto con uno o varios 
topes de separación solamente para el desplazamiento 
de la hoja mencionada. En una forma de ejecución espe­
cialmente sencilla, el rodillo o bien cilindro puede 
ser accesible desde su lado opuesto al lado dirigido 
hacia la pila de hojas, para su giro a mano. Para que



17

el rodillo o bien el cilindro sea adaptable a diferen­
tes grados de llenado del dispositivo de la presente - 
invención, su curso .paralelo a la ranura de sa­
lida se puede mover en sentido perpendicular o incli­
nado con relación a la pila de hojas y él mismo, con 
el dispositivo vacío, moverse hasta la superficie de 
asiento de las hojas.

El material del rodillo o bien del cilindro 
se ha seleccionado de manera que el coeficiente de 
fricción,, entre su superficie y el lado de la hcjs diri­
gido hacia ella,sea grande en comparación con el coefi­
ciente de fricción entre hojas adyacentes. Esto, por 
lo demás, también puede ser el caso en los otros rodi­
llos o cilindros aún mencionados mas abajo.

El rodillo o bien el cilindro está alojado pre 
ferentemente sobre un arco que se puede girar"alrede­
dor de un eje de giro de curso paralelo a la ranura de 

. salida y se ha dispuesto hundible en el fondo de una 
carcasa receptora de la pila de hojas. Este arco no so­
lo permite la adaptación anteriormente mencionada del 
rodillo,o bién del cilindro, al grado de llenado del dis 
positivo de la presente invención, sino que el arco 
puede servir para eregir la carcasa en la que se encuen 
tra la pila de hojas, de manera que el dispositivo de 
la presente invención se puede colocar como un marco de



cuadro de mesa. Para que éste se pueda colocar tanto 
vertical como apaisado se puede girar y encajar el 
arco que sirve como elemento para colocar en, posición 
inclinada a una y segunda posición, transcurriendo en 
la primera postura en un ángulo agudo y en la segunda 
postura en un ángulo recto con respecto a la pila de 
hojas.

El dispositivo de la presente invención se pue­
de haber desarrollado especialmente de manera que uno o 
varios topes de separación están previstos en la super­
ficie de asiento para la pila de hojas y uno o varios 
topes de inserción en una contra-superficie de asiento 
que se ha dispuesto en el lado de la pila de hojas 
opuesto a la superficie de asiento; o viceversa.

La superficie de asiento se puede haber previs: 
boy especialmente en el lado interior de la tapa, esen­
cialmente transparente, de la carcasa o estar formada 
esencialmente por este lado interior, mientras la su­
perficie de contra-asiento está prevista en el fondo 
de la carcasa o está formada esencialmente por éste.

Se dará preferencia a que la contra-superficie 
de asiento esté prevista en una placa de presión que 
empuje elásticamente la pila de hojas contra su super­
ficie de asiento. Otra construcción ahorrativa de es­
pacio se logra, especialmente, si para empujar la placa
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de presión, en su lado opuesto a la pila de hojas, se pre­
vé un resorte en espiral cónica, ya que esté resorte 
.en espiral se puede comprimir hasta su grosor 3e mate­
rial. Pero también es posible que la contra-superficie 
de asiento esté formada por uno, dos o varios rodillos 
o bien cilindros, especialmente rodillos o bien cilin­
dros de goma,, que empujen la pila de hojas elásticamen­
te contra su superficie de asiento. La contra-superfi­
cie de asiento puede estar también formada por una pla­
ca elástica de acero de resorte o material sintético 
flexible, estando el resorte cónico en espiral anterior­
mente mencionado sustituido 'por una o varias piezas e- 
lasticas, preferentemente solidarias con la placa de 
resorte, especialmente lengüetas flexibles, y donde 
además, el.-tope de introducción es asimismo una pieza 
elástica, preferentemente solidaria con la placa de re­
sorte. Esta^ pieza elástica o flexible puede ser una 
lengüeta elástica y tener una flexibilidad elástica 
mayor que la restante placa de resorte, lo que por ejem­
plo, se puede lograr teniendo un espesor mas reducido 
que la restante placa de resorte.

Los topes de separación y/o los topes de in­
troducción pueden desarrollarse ventajosamente en forma 
elástica.

Para la introducción de nuevo de una hoja ex-
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traída en forma semiautomática o totalmente automática 
se ha desarrollado el dispositivo de la presente inven­
ción dotándole de una corredera que, perpendicularmente 
a la ranura de salida, se puede mover tanto de manera 
que, en cada caso, recoja la hoja extraída de esta úl­
tima totalmente en las superficies de transporte previs 
tas para ello y donde, además, posea superficies de 
transporte de introducción para el asiento de esta hoja 
para su alimentación por la ranura de entrada. En deta­
lle, la corredera está alojada o guiada en el disposi­
tivo sujetador de la pila de hojas o en pna carcasa for­
mada por este o dispuesta en éste, para su movimiento 
en vaiván. La corredera muestra un marco que se extien­
de a lo largo de los cantos laterales, da curso en di­
rección de movimiento de la corredera, de la pila de 
hojas.

En la corredera se han previsto en la zona de 
los cantos laterales de la hoja extraída unos resortes, 
especialmente resortes de fleje, que se extienden en 
dirección de movimiento de la corredera y empujan la 
hoja que, en cada caso, sale de la ranura de salida al 
plano de las superficies de transporte de la corredera. 
Estos resortes previstos en la corredera están desarro­
llados en las proximidades de la ranura de salida, como 
tope de separación y esto, preferentemente, de manera



que formen un saliente en forma de arco que, en cada 
caso, es un tope de separación elástico. Estos resor­
tes están guiados, en cada caso, en un escote que se 
ha previsto en una superficie de limitación de la ra­
nura de salida que, a sü vez se ha dispuesto en el dis­
positivo sujetador de la pila de hojas o en una carca­
sa 'receptora de la pila de hojas.

. La ranura de salida y/o la ranura de entrada 
pueden estar desarrolladas entre una primera pieza li­
mitadora de la ranura de salida o bién de la ranura de 
entrada prevista en la carcasa y una segunda pieza limi­
tadora de la ranura de salida o bién de la ranura de 
entrada, prevista en la corredera. En detalle, la pri­
mera pieza limitadora de la ranura de salida o bién de 
.la ranura de* entrada puede mostrar la superficie de 
asiento de los cantos de las hojas yapara esta finali­
dad, estar desarrollada especialmente en forma de cuña.
La segunda pieza limitadora de la ranura de salida pue- 
se ser una placa prevista en la corredera, especialmen­
te una placa de cobertura transparente que, en estado 
no extraído de la corredera, forma la tapa de la car­
casa, mientras la segunda pieza limitadora, de la ranu­
ra de entrada puede estar formada por una o varias par­
tes de la corredera, que se extienden en dirección de 
movimiento de la corredera; o viceversa.



En una forma de ejecución especialmente pre­
ferente en la corredera se ha previsto un agarrador 
que arrastra la hoja final de la pila de hojas en el 
lado de la ranura de salida. El agarrador se puede ha* 
ber desarrollado de las mas distintas formas, per ejem­
plo, mostrar un dispositivo de succión que está conec­
tado a una bomba de vacío, accionable y regulable por 
el movimiento de la corredera. Una construcción espe­
cialmente- sencilla se logra, sin embargo, si el aga­
rrador se desarrolla como saliente que actúa con el can­
tó trasero,--que se encuentra en la zona de la contra­
superficie de asienta de los cantos de las hojas, de 
la hoja final en el lado de la ranura de salida de la 
prla.

Para la clasificación o bien separación previa 
de la hoja a arrastrar de la hoja que se encuentra de­
bajo lleva la contra-superficie de asiento de los can­
tos de hojas, en la zona del canto trasero de la hoja 
final en el lado de la ranura de salida, dos rebajes 
en forma de escalón con una altura de escalón que es 
algo mayor que el espesor de una hoja. Los rebajes en 
forma de escalón pueden estar previstos en la pieza de 
construcción giratoria, especialmente en forma de cu­
ña, mas arriba mencionada.

El dispositivo de desplazamiento para el des-
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plazamiento de la hoja a extraer y/o a introducir 
puede estar también constituido de manera que muestre 
uno o varios rodillos de fricción que actúen sobre los 
bordes de las hojas que se encuentran lateralmente de 
la ranura de salida o bien de entrada.

La carcasa, que recoge la pila de hojas tiene 
una tapa abatible o desplazable que, para la observa­
ción y/o la lectura de las hojas es total o, como míni­
mo en'su mayor parte, transparente. Esta carcasa se pue­
de haber dotado de una o varias disposiciones de apila- 
miento para el apilado de varias carcasas de igual cla­
se, pudiéndose emplear para ello las más distintas dis­
posiciones* de apilamiento conocidas. Especialmente sen­
cillo y ventajoso ha demostrado ser si la carcasa se 
dota de rebajes y salientes de apilación.

En determinadas formas de realización de la 
invención se ha desarrollado la corredera de manera 
que la tapa de la carcasa esté dispuesta en la corre­
dera y junto con ésta se pueda extraer paralelo a las 
superficies de las hojas por un lado de la carcasa fue­
ra de esta última tgnto, de manera que, en su posición 
mas extraída^ aún se quede en la carcasa y agarre por 
encima de la pila de hojas en una longitud previamente 
determinada.

Esta parte que agarra por encima sirve en una
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de las formas de realización preferentes como base pa­
ra un asi llamado tope de introducción, cuya forma de 
funcionamiento se ha explicado más arriba con detalle. 
Por otra parte, la parte que agarra por encima sirve 
para asegurar la pila de hojas en uno de los lados con­
tra su caída hacia fuera cuando la corredera se ha 
extraído todo lo posible fuera de la carcasa y la car­
casa está dirigida con su abertura hacia abajo, lo que 
puede ser, por ejemplo, el caso cuando las hojas, tal 
como por ejemplo las fotografías, son observadas por 
una persona tumbada de espaldas. En los casos en los 
cuales la parte que agarra por encima no sólo haya de 
tener la primera de las dos funciones anteriores se han 
previsto en la pared lateral^ enfrente de la corredera, 
uno o varios salientes que agarran por encima de la 
pila de hojas, ya que entonces la pila de hojas está 
eficazmente asegurada contra su salida y caída cuan­
do es sujetada por dos lados opuestos. La pared late­
ral mencionada en último lugar puede entonces,ella 
misma,abarcar por encima de la pila de hojas.

Si bien en principio es de dar preferencia a 
que la pila de hojas en el lado en el cual la correde­
ra se saca de la carcasa sea agarrada por encima por 
la misma corredera en su posición mas extraída, ya que 
la corredera de todas maneras con el fin de un manteni-
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miento continuo en la carcasa por lo general no se de­
berá extraer totalmente, de la carcasa, fundamentalmen­
te también es posible desarrollar la corredera de mane­
ra que se puede extraer tanto que,en su posiciór mas 
extraída, ya no agarre por encima de la pila de hojas y 
en su lugar la pila de hojas, al sacar la corredera des­
de el lado de la carcasa desde el cual se puede extraer 
la corredera, sea agarrada por la misma carcasa o por 
uno o varios salientes dispuestos en la carcasa.

En todos estos casos se presentan por las pie­
zas que agarran por encima dificultades para extraer 
la pila de hojas de la carcasa o insertar una pila de 
hojas en una carcasa vacía, también cuando la corredera 
se haya extraído en todo lo posible fuera de la carcasa.

Mediante la invención se desarrollan las eje­
cuciones anteriormente mencionadas, según la presente 
solicitud dejmanera que con la corredera extraída al 
máximo, a pesar de las piezas que agarran por encima, 
una pila de hojas se pueda sacar o introducir fácilmen­
te en la carcasa.

Esto se logra, según la presente invención, 
debido a que la pared lateral enfrente de la corre­
dera de la carcasa, se ha dispuesto en una corredera 
adicional que se sujeta por un dispositivo de enclava- 
miento en la carcasa y que, al accionar el mismo algo
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más allá de una longitud previamente determinada en lar 
que la pila de hojas en la posición mas extraída de la 
corredera es agarrada por encima desde el lado de la 
corredera, se puede extraer de la carcasa.

De esta manera se puede elevar la pila de ho­
jas en forma de corredera a lo largo de la pieza que 
agarra por encima fuera de la carcasa y ser extraída o 
ser colocada en la carcasa, donde, en este último de 
los casos se empuja antes en el lado de la carcasa opues. 
to a la corredera, esto es, preferentemente en las par­
tes que agarran por encima previstas en la corredera 
adicional.

El dispositivo de enclavamiento se puede haber 
desarrollado en detalle de manera que muestre un trin­
quete de sujeción dispuesto en la corredera adicional 
y que encaje en un tope de trinquete en la carcasa. Es­
te trinquete de sujeción puede estar dispuesto en una 
lengüeta y esto de manera que mediante un giro de la 
lengüeta se pueda poner fuera de engrane con el tope 
de trinquete en la carcasa. El desarrollo y el modo de 
accionamiento de un dispositivo de enclavamiento asi 
desarrollado resultan especialmente sencillos si el 
trinquete de sujeción se sujeta elásticamente, especial 
mente por la autoelasticidad de la lengüeta, en encaje 
con el tope de trinquete en la carcasa, de manera que
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por una presión dirigida hacia el interior de la car­
casa sobre la lengüeta se puede desenclavar del tope 
de trinquete.

Esta dispositivo se puede haber desarrollado, 
además,de manera que una pila de hojas a extraer simul­
táneamente con su liberación sea levantada además auto­
máticamente tanto de la carcasa de manera que se Ha pue 
da agarrar sin dificultades. Esto se logra debido a que 
él lado de la lengüeta dirigido hacia el lado de la pi­
la de hojas, al girar esta última con el fin de desen­
clavar el trinquete de sujeción y el tope de trinquete, 
asienta contra la pila de hojas y se puede girar tanto 
hacia el interior de la carcasa que la pila de hojas 
es preferentemente empujada totalmente en un lado fue­
ra de la carcasa.

Para que la pila de hojas al sacar la correde­
ra adicional sea extraída simultáneamente por debajo 
de la pieza que agarra por encima en el lado de la 
corredera se puede dotar la lengüeta en el lugar en 
que asienta contra la pila de hojas, de una superficie 
de contacto de alta fricción y esta superficie de con­
tacto de alta fricción se puede formar por un elemento 
de fricción montado en la lengüeta, especialmente una 
plaquita de goma. Una superficie de contacto de alta 
fricción de estas tiene además la finalidad de sujetar,
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en su estado empujado contra el lado inferior de la 
pila de hojas,además la hoja de la pila de hojas que 
en caso contrario seria extraída por la extracción de 
la corredera mediante sus elemento agarradores. Bates 

5. elementos agarradores pueden ser, como se ha indicado
anteriormente en detalle, por ejemplo, labios agarra­
dores o rodillos o bián cilindros de marcha libre com­
puestos de material de alta fricción, cuyo giro está 
inhibido al sacar una hoja de la pila, de manera que 

10. la hoja a extraer es empujada fuera de la carcasa por
el ataque'de fricción entre ellos y la hoja que existe. 
La alta fricción que se ejerce por estos elementos 
agarradores con el fin de extraer una hoja de la pila 
de hojas sobre esta hoja se puede vencer por una pre- 

1$. sión correspondientemente fuerte de la superficie de
ataque de alta fricción que se encuentra en la lengüe­
ta contra la pila de hojas, de manera que el agarrade­
ro se desliza por encima de la hoja retenida con una 
fuerza relativamente grande y que en caso contrario 

20. seria arrastrada al extraer la corredera.
Para el accionamiento mejor y mas seguro de 

la lengüeta se puede haber previsto en esta una pro- 
fundización para actuación con un dedo, a través de 
la cual se ejerce la presión para girar la lengüeta 

2<- y para asentar la pila de hojas contra la lengüeta.
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Como la lengüeta por lo general es accionada desde el 
fondo de la carcasa, mientras el usuario tiene el lado 
superior de la carcasa en su campo de imagen, por lo 
tanto no vé en que lugar ha de accionar la lengüeta,

5. le permite esta profundización al usuario, por una par­
te, hallar palpando fácilmente la lengüeta para su ac­
cionamiento y, por otra parte, se evita un accionamien­
to indeseado de la lengüeta, ya que el usuario puede 
evitar, sin mas, una introducción de su dedo dentro da 

10. esta profundización si no quiere accionar la lengüeta, 
ya que nota naturalmente enseguida si sus dedos invo­
luntariamente llegasen a la zona de la profundización.

Como la lengüeta está convenientemente dispues- 
te hacia el interior de la carcasa, desde una superficie 

15* asidero que sirve para la sujeción de la carcasa duran­
te el accionamiento de la corredera, es muy importante 
la diferenciación automática entre la superficie asi­
dero y la profundización para la actuación con un dedo 
que se encuentra al lado por la palpación con el dedo, 

20. especialmente cuando la profundización para la actuación 
con un dedo se ha dispuesto inmediatamente al lado de 
la superficie asidero, lo que por razones de manejo es 
muy práctico ya que el usuario cuando de un cambio de 
hojas quiere pesar a la extracción de la pila de hojas 
solamente^necesita desplazar su dedo que descansa sobre23
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la superficie asidero al lado de la profundización 
para actuación con un dedo un ..poco hacia el interior 
de la superficie del fándo de la carcasa.

Para que la pila de hojas sea expulsada en el 
lado correcto de la carcasa, es decir, por el lado en 
la que ha sido extraída de por debajo de la parte de 
la corredera que agarra por encima o en caso dado 
de la carcasa mediante la lengüeta al accionar la co­
rredera adicional, se puede extender la lengüeta con 
su extremo libre, en el que se ha previsto la superfi­
cie de contacto, a través de la cual se empuja contra 
la pila de hojas, en dirección hacia la corredera has­
ta más alia del centro de la carcasa. De esta manera 
actúa la presión ejercida con la lengüeta sobre el la­
do de la pila de hojas que está dirigida hacia la co­
rredera que sirve para cambiar las hojas en la pila de 
hojas.

Un desarrollo constructivo especialmente sen­
cillo se puede lograr disponiendo la lengüeta en una 
pieza de guia, preferentemente asimismo en forma de 
lengüeta, de la corredera adicional, que se pueda des­
plazar a lo largo de superficies de guía en la carcasa, 
especialmente en el fondo de la carcasa, en dirección 
de movimiento de la corredera adicional. Esta pieza de 
guia y las superficies de guía pueden asi ya solas ser
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suficientes como guia para la corredera adicional, sin 
que sea necesario prever ulteriores guias para la co­
rredera adicional.

Finalmente,es conveniente prever en la pieza 
de guia un tope que sirva para limitar el movimiento 
de la corredera adicional fuera de la carcasa, actuan­
do éste con un contra-tope en la carcasa, especialmen­
te en el fondo de la carcasa.

Séase señalado aquí que la invención no solo 
se puede emplear en un dispositivo de la clase mas arri 
ba indicada, sino que más bién fundamentalmente se pue­
de emplear en todos los casos de un dispositivo para 
la exposición alterna de distintas hojas de una pila 
de hojas, especialmente en un cambiador de observación 
de fotografías en él que se ha previsto una carcasa que 
recoge la pila de hojas, extendiéndose su.;fondeT?a- 
ralelo a las superficies de las hojas y cuyas paredes 
laterales encierran lateralmente la pila de hojas y 
donde, además, la tapa de la carcasa está dispuesta en 
una corredera y junto con ésta se pueda extraer parale­
lo a las superficies de las hojas por un lado de la car­
casa fuera de esta última de manera que en su posición 
más extraída aún se quede en la carcasa y agarre por 
encima de la pila-de hoja en una longitud previamente 
determinada o que con la corredera extraída desde el25



32

5.

10.

15.

20.

25 .

lado de la carcasa por el que se puede sacar la corre­
dera, la pila de hojas es agarrada por encima encuna 
longitud previamente determinada, donde finalmente, 
preferentemente en la pared lateral opuesta a la corre­
dera se han previsto uno o varios salientes que agarran 
por encima de la pila de hojas y/o esta pared lateral 
misma agarra por encima de la pila de hojas.

En principio se puede emplear la invención con 
ventaja hasta en todos los dispositivos que sujetan una 
pila de hojas o una sola hoja,en cada caso,por salien­
tes, bordes o similares que agarran por encima desde 
dos lados opuestos, de los cuales el primer borde, sa­
liente o similar está localmente fijo, mientras el otro 
está dispuesto, según la presente invención, en una co­
rredera que corresponde a aquella corredera que mas arri­
ba de ha denominado "corredera adicional".

Ulteriores ventajas y características de la 
invención se evidencian en la descripción de las Figu­
ras a continuación y en las reivindicaciones de la pa­
tente.

La invención se explica con más detalle a ba­
se de algunos ejemplos de ejecución, especialmente ven­
tajosos, representados en principio en las figuras del 
dibujo; Muestran:

Fig. la una vista en perspectiva de una prime-



33

- 3.

1 0.

13.

20.

2$.

ra forma de ejecución de la invención, visto inclinado 
desde arriba y representada parcialmente en corte; .

Fig. Ib la forma de ejecución de la Fig. la 
en representación en perspectiva, visto inclinado des­
de abajo;

Fig. le una vista en perspectiva, que corres­
ponde a la Fig. Ib, pero representando un dispositivo 
en comparación con ella modificado para la extracción 
de las hojas;

Fig. Id un corte a través de una.forma.de eje­
cución especialmente ventajosa de un rodillo de trans­
porte, tal y como se puede emplear en los dispositivos 
segán las Fig. Ib, 1c y If, asi como también en otras 
formas de ejecución que llevan rodillos o bien cilindros 
de transporte;

Fig. le una ulterior posibilidad de una modifi­
cación del dispositivo para la extracción de hojas pa­
ra el dispositivo de la presente invención según la 
Fig. 1, representado en principio;

Fig. lf una representación en corte esquemáti­
ca que muestra una posible forma de modificación del 
dispositivo según la Fig. le;

Fig. 2a hasta 2c representaciones esquemáticas 
para explicar el modo de funcionamiento de la forma de 
ejecución representada en la Fig. la, habiéndose dibuja-
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do las hojas de la pila de hojas, por razones de ex­
plicación desproporcionadamente gruesas en sección;*

Fig. 3a una vista en perspectiva de una según 
da forma de ejecución, donde en esta figura esencial­
mente solo se han representado las modificaciones con 
respecto a la Fig. la;

Fig. 3b y 3c una posibilidad de modificación 
de la forma de ejecución según la Fig. 3a, que permite 
la inserción de nuevo de una hoja extraída sin los re­
sortes elevadores de la hoja de la forma de ejecución 
según la Fig. 3a;

Fig. 4a un corte longitudinal a través de una 
tercera forma de ejecución según la invención, que per­
mite una extracción y nueva introducción de una hoja 
'en forma totalmente automática;

Fig. 4b una vista en perspectiva del ejemplo 
de ejecución según la Fig. 4a inclinado desde arriba y 
parcialmente.en corte;

Fig. 4c una vista ampliada con relación a la 
Fig. 4a de la pieza de construcción girable, en forma 
de cuña, del dispositivo según la Fig. 4a y 4b;

Fig. 4d una representación ampliada del agarra­
dero del dispositivo según las Figs. 4a y 4b;

Fig. 4e una vista en corte de una forma de eje­
cución modificada de la tapa de la carcasa que se en-
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cuentra en la corredera, del dispositivo según las 
Figs. 4a y 4b;

Fig. 4f una perspectiva, percialmente repre­
sentada en corte y vista parcial ampliada con relación 

5* a la Fig. 4 del dispositivo allí mostrado;
Fig. 4g una vista en perspectiva de un elemen­

to de empuje fabricado de alambre, con el que se puede 
sustituir la placa de presión, inclusive el resorte en 
espiral cónica y el tópe de entrada del dispositivo 

10. según la Fig. 4a;
Fig. 5a y 5b vistas parciales, esquemáticas, 

de un cuarto ejemplo de ejecución de la invención, en 
:el que la separación de la hoja a extraer en cada caso 
se efectúa mediante un dispositivo de succión, represen- 

15. - tando la Fig. 5a una vista en perspectiva, parcialmente
en corte transversal y la Fig. 5b un corte longitudinal 
esquemático;

Fig. 6 un corte longitudinal a través del dis­
positivo cambiador de hojas y de observación, en el j 

20. que la hoja, en cada caso superior, de una pila de hojas 
se sujeta mediante un dispositivo de succión contra 
una corredera y mediante esta última extraída fuera de 
la carcasa en la que se encuentra la pila de hojas, 
asi como el introducir la corredera se introduce como 

25. hoja inferior de nuevo en la pila de hojas, siendo ac-



cionado el dispositivo de succión por el movimiento 
de la corredera;
Fig. 7a na corte longitudinal a través de una correde­
ra que lleva un dispositivo de enclavamiento, siendo 
visible una parte de la carcasa que puede alojar la 
pila de hojas y el dispositivo de enclavamiento se en­
cuentra en la posición en la impide una extracción de 
la corredera fuera de la carcasa;

Fig. 7b una vista desde arriba sobre la corre­
dera con el dispositivo de enclavamiento y sobre una 
parte de la carcasa, desde arriba, sin pila de hojas, 
donde la corredera se encuentra en la posición que se 
muestra en la Fig. 7a;

Fig. 7c una vista sobre la corredera desde arri 
ba y una parte de la carcasa, desde abajo, y esto asi­
mismo en la posición enclavada de la corredera;

Fig. 7& una vista lateral correspondiente a 
la Fig. 7at donde sin embargo la corredera se ha extraí­
do en todo lo posible fuera de la carcasa y

Fig. 7e una vista correspondiente a la Fig. 7b 
que muestra la corredera en la posición que tiene en 
la Fig. 7d.

Figs. 8a - 8f una forma de ejecución similar 
al ejemplo de ejecución según la Fig. 1, pero modifica­
da en comparación con ésta, que además de otras modifi-



37

caciones muestra especialmente un cajón para la ex­
tracción total de la pila de hojas, mostrando en de­
talle la Fig. 8a una vista lateral de esta forma de 
ejecución;

Fig. 8b un corte longitudinal a través de esta 
forma de ejecución con el cajón extraído y sin el rodi­
llo o bien cilindro previsto para el transporte de las 
hojas;

Fig. 8c un corta transversal a través de esta 
forma de ejecución; ' '

Fig. 8d ún corte longitudinal con e^ cajón in­
troducido y con el rodillo o bien cilindro previsto pa­
ra el transporte de las hojas;

Fig. 8e una vista en planta desde abajo; y 
Fig. 8f una vista en planta desde arriba;
Figs. 9a - 9d una forma de ejecución del dispo­

sitivo según las Figs. 4a hasta 4b, modificado, donde 
asimismo se ha previsto un gancho como elemento arrastra 
dor que no se encuentra sin embargo en la corredera, 
sino en la tapa de la carcasa y además tiene un cajón 
para la extracción total. En detalle la

Fig. 9a muestra un corte longitudinal a través 
de esta forma de ejecución:

Fig. 9b una vista en planta desde arriba sin 
la tapa de la carcasa,
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Fig. 9c una representación ampliada en compa­
ración con la Fig. 9a del elemento arrastrador en forma 
da gancho en corte longitudinal; y

Fig. 9& un corte transversal a través del ele­
mento de arrastre en forma de gancho;

Fig* 10a - 10c distintas posiciones de un ele­
mento arrastrador móvil, mediante el cual la hoja supe­
rior de una pila de hojas es arrastrada en la primera 
fase exclusivamente por un elemento de adhesión y en la 
siguientes fases por un gancho;

Fig. H a  1 11b una forma de ejecución en la que 
la extracción total de la pila de hojas se hace posible 
mediante la elevación de una tapa; mostrando la Fig. lia 
un corte longitudinal a través de esta forma de ejecu­
ción donde la para abatib^e está señalada en posición le­
vantada por lineas de rayas y puntos; y

' Fig. 11b muestra una vista de este ejemplo de 
ejecución desde arriba; y

Fig. 12a 1 12b una forma de ejecución que se 
puede fabricar especialmente bien en una sola pieza; 
mostrando Fig. 12a un corte longitudinal a través de 
este dispositivo con la tapa levantada; y

Fig. 12b muestra una vista en planta de este - 
dispositivo.

2$. Fig. 13 muestra una vista delantera de un pri-
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mer ejemplo de ejecución de porta-fotografías coloca­
do sobre.una base plana, en vista en perspectiva, vis­
to de delante,

Fig. 14 una vista trasera del porta-fotogre- 
fias de la Fig. 13y colocado sobre una base plana, en 
vista en perspectiva, visto desde detrás,

Fig. 15 una forma de ejecución de un soporte 
aplicable al dorso de un porta-fotografias en vista y 
parcialmente en corte,

Fig. 16 un corte a través del soporte según 
la Fig. 15 a lo largo de la linea 1-1*7'

Fig. 1? una vista en planta sobre un anillo 
dentado que sirve para fijar el soporte según las Figs. 
15 y 16,

Fig. 18 un corte longitudinal a través de un 
segundo ejemplo de ejecución de porta-fotografias se­
gún la invención,

Fig, 19 un corte transversal según la linea 
11-11 a través del porta-fotografias según la Fig. 18 

Fig.-20 una forma de ejecución de una corre­
dera de transporte en vista en perspectiva; y

Fig. 21 un corte a través de un tercer ejem­
plo de ejecución de un porta-fotografias según la pre­
sente invención, que posee un recipiente receptor pa­
ra fotografías adicionales.
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Consideremos primeramente, con más detalle, la 
Figara 1 donde el dispositivo para la exposición alter­
na de distintas hojas de una pila de hojas 1, que pue­
de ser especialmente un montón de fotografías, tiene 
un dispositivo sujetador de la pila dé hojas que, en 
el presente caso, está formado por una carcasa 2. Este 
dispositivo tiene, además, una superficie de asiento 3 
que transcurre paralela a las superficies de las hojas 
y se puede empujar contra la pila de hojas 1. En el 
ejemplo de ejecución según la Fig. 1 se efectúa el em­
puje de la pila de hojas 1 contra la superficie de a- 
siento 3 mediante la presión de un rodillo de acciona­
miento 4 que está alojado giratoriamente en un arco 5 .. 
dejnátél o de material sintático que, a su vez, se pue­
de girar alrededor de un eje 6. Este rodillo de accio­
namiento se encuentra, en un escote 7 del fondo de la 
carcasa 8 y, por lo tanto, se puede empujar a mano con­
tra la pila de hojas 1, pudiéndose mover hasta el in­
terior de la carcasa 2 para que se pueda adaptar a un 
distinto grado-de carga del dispositivo, es decir, a 
una distinta altura de la pila de hojas. El rodillo de 
accionamiento 4 tiene la ulterior función de desplazar 
la hoja inferior de la pila de hojas 1 con el fin de 
extraerse esta hoja y, para lo cual, solo es necesario 
que sea girado por el usuario con uno o varios dedos25
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en el sentido de la flecha 9 mientras es simultáneamen 
te oprimido contra la pila de hojas 1.'.;

En un ejemplo de ejecución aún más simplifica­
do se puede hasta suprimir este rodillo de accionamiento 

5. desarrollándose el escote 7 lo suficientemente grande
para que el usuario con el dedo a través del escote 7 pueda 
ejercer una presión sobre la pila de hojas 1 y al mis­
mo tiempo una fuerza, en la figura dirigida hacia'la de 
recha,sobre lá hoja inferior para su desplazamiento a 

10. través de la ranura de salida 10. Para esta finalidad 
se puede haber desarrollado el escote 7; por ejemplo, 
como ranura en la parte del fondo de la carcasa 8 que 
está adyacente a la ranura de salida 10. Esta ranura 
algo mas ancha que el ancho de un dedo, que no se ha moj3 

15. trado en la Fig. 1, se extiende en dirección longitudi­
nal de la carcasg.

El dispositivo según la Fig. 1 posee un dispo­
sitivo de extracción de hoja para retirar una hoja de 
la pila de hojas 1, y este dispositivo de extracción de 

20. hoja muestra una superficie de asiento de los cantos de 
las hojas en un lado de la pila de hojas 1. La superfi­
cie de asiento de los cantos de las hojas 11 encierra, 
como mínimo en la parte que está adyacente al canto de 
la hoja 13 de la hoja final inferior 12, un ángulo agu­
do d. con la superficie en el lado de la pila de hojas de25
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de esta hoja final. Preferentemente se mantendré este 
ángulo agudo igual en toda la altura de la pila de 
hojas, de manera que la superficie de asiento de los 
Cantos ds las hojas 11 es preferentemente una superfi- 

5. cié plana inclinada con respecto a la dirección trans­
versal de la pila de hojas 1, tal y como se aprecia en 
la Fig. 1.

La superficie de asiento de los cantos- de las 
hojas 11 hace, por debajo del canto de la* hoja 12 de la 

10. hoja final inferior 13, transición a la ranura de salida 
10 cuya anchura es algo superior al grosor de una hoja 
y su longitud algo mayor que la longitud de los cantos.' 
de curso paralelo a ella de las hojas de¿la pila de ho­
jas 1. Algo por encima del canto de la hoja 14 de la ho- 

13. ja final 15 de la pila de hojas hace la superficie de 
asiento de los cantos de las hojas 11 transición a una 
ranura de entrada 16 a través de la cual una hoja extrai 
da por la ranura de salida se puede volver a introducir 
en la pila de hojas 1.

20.. Una característica importante de la invención,
que más arriba ya se mencionó brevemente y que se expli 
ca a continuación.con más detalle, especialmente hacien 
do referencia a las figuras 2a - 2c, consiste en que la 
superficie de asiento de los cantos de las hojas 11 no 

25. solo abarca el canto 35 de la segunda hoja de abajo 33*
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sino que posee una prolongación 18 que transcurre como 
mínimo ha&ta el borde 12a más saliente de la pila, es 
decir, mas bajo del canto 12 de la hoja final inferior 
13i de manera que esta hoja, normalmente, es decir, 
cuando no actúa ninguna fuerza de desplazamiento sobra 
ella, no se puede salir a través de la ranura de salida 
10..Preferentemente sobrepasa la prolongación 18, como 
se muestra en la Fig. 1, sin embargo, este borde infe­
rior del canto 12 más allá de la pila de hojas 1. En . 
el lugar que está adyacente a esta.prolongación 18 y 
al...ladoJmf erior de la.'pilajde hojas 1 adyacente a ella, 
se ha dejado libre un espacio de separación 19, en el 
que el canto 12 de la hoja final inferior 13 se puede 
separar del canto 35 paralelo de la segunda hójá inferior 
adyacente a ella, tal y como se describe más abajo con 
más detalle.

Además se ha previsto un tope 20, que se deno­
mina tope de separación, ya que apoya la separación an­
teriormente mencionada del canto de hoja 12 de la pila 
de hojas 1. Este tope de separación se ha dispuesto de 
manera qúéTatáque o en un lugar de la hoja final infe­
rior que se encuentra a una distancia A previamente de­
terminada de la ranura de salida 10. Esta distancia A 
es pequeña con respecto a la distancia B entre el canto 
de la hoja 12 en el lado de la ranura de salida y el
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canto de hoja 21 opuesto a éste de la hoja final infe­
rior 13, o, dicho en forma general, con-relación a la 
dimensión de las hojas de la pila de hojas en la direc­
ción en que se han de desplazar las-hojas al ser extraí­
das.

El tope de separación 20 se ha dispuesto, ade­
más, de manera que la proyección 22 paralela a las su­
perficies de las hojas (véase la Fig. 2a) de la super­
ficie de tope 23 se encuentre dentro de la prolongación 
18 de la superficie de asiento de los cantos de las ho­
jas 11. De esta manera se asegura que la hoja final 
inferior 13 no se pueda mover por si misma, es decir, 
sin la actuación de una fuerza de desplazamiento, a tra 
vés de la ranura de salida 10, sin importar la posición 
en la que se mantenga la carcasa 2.

También en la zoma del borde superior en el la 
do de la ranura de entrada de la pila de hojas 1 se ha 
previsto una prolongación 24 de la superficie de asien­
to de los cantos de las hojas 11 que, antes de hacer 
transición a la ranura de entrgda 16, transcurre como 
mínimo hasta el canto de la hoja 14 exterior de la pi­
la, esto es, en la Fig. 1 el borde superior , de la otra 
hoja final 1$, de manera que también el canto de la ho­
ja 14 de la hoja superior queda cubierto y no se impide 
la introducción de una hoja a través de la ranura de en
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trada 16. Preferentemente,la prolongación 24 será 
tan grande de manera que sobresalga del borde supe- - 
rior 14a del canto de la hoja 14. Limitando con esta 
parte de la prolongación 24 y en el lado superior de 
la hoja final*15, adyacente a la prolongación 24, se 
ha dejado libre un espacio de entrada 25, a través del 
cual se puede introducir el canto 26 (véase Fig. 2c) 
de una hoja 27 insertada a través de la ranura de en­
trada 16 en la pila 1 sin ser molestada por los cantos 
de las hojas que se encuentran en esta última.

Para que también el canto de la hoja 14 de la 
hoja final superior 15 se sujete con seguridad dentro 
del margen de la prolongación 24 de la superficie de 
asiento de los cantos de las hojas 11, asi como para 
ayudar la introducción de la hoja 27, se ha previsto un 
tope 28 que se denómina tope de introducción. Este tope 
de introducción 28 ataca en un lugar de la hoja final 
15 que se encuentra a una distancia Crpreviamente deten 
minada de la ranura de entrada, que es pequeña con res­
pecto a la distancia D entre el canto de la hoja 14 en 
el lado de la ranura de entrada y el canto de la hoja 
15a que se encuentra opuesto. Dicho en forma general, 
la distancia D es igual a la dimensión de las hojas de 
la pila de hojas 1 en la dirección de movimiento en que 
se han de desplazar las hojas al retirarlas de la pila25
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de hojas o bien al introducirlas en la pila de hojas.
El tope..28 se ha dispuesto de manera Que la 

proyección 29 paralela a las superficies de las hojas 
(véase la Fig. 2c) de la superficie de tope 28a del. 
tope de introduccián 28 se encuentre dentro de la pro­
longación 24 en el lado de la ranura de entrada de la 
superficie de asiento de los cantos de las hojas 11.
De esta manera se asegura que el canto de la hoja 14- 
de la hoja final superior 15;en ninguna posición de la 
carcasa 2,pueda penetrar en la ranura de entrada 16, 
y esto tampoco debido a una presión., que se aplica des­
de abajo sobre la pila de hojas, por ejemplo, por el 
rodillo de accionamiento 4.

La superficie de asiento de los cantos de las 
hojas 11 encierra,como minimo en la zona de la prolon­
gación 24 en el lado de la ranura de entrada, un ángulo 
agudo con la superficie dirigida hacia el exterior 
de la pila de la hoja final 15 que, en el presente caso 
es igual al ángulo c( ya que, como se ha mencionado, la 
superficie de asiento de los cantos de las hojas 11, in­
clusive sus prolongaciones, es una superficie plana 
continua. En principio, sin embargo, el ángulo ̂  no ha 
de ser igual que el ángulo CL .

El ángulo agudo ó bien ^ s e  encuentra por lo 
general entre 30 y 60°, preferentemente entre 45 y 60°,
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con especial preferencia entre 40 y 45°. En un ejem­
plo de ejecución de muy buen funcionamiento del dispo­
sitivo de la presente invención era la magnitud del 
ángulo agudo d  y igual a 42°.

En el lado de la pila de hojas 1, que está 
opuesto a la superficie de asiento de los cantos 11, 
se ha previsto una superficie de contra-asiento de los 
cantos de las hojas 30 que encierra un ángulo agudo j/ 
con la superficie dirigida hacia el interior de la pi­
la de la hoja final superior 15 y que se encuentra a 
una distancia de la superficie de asiento de los cantos 
de las hojas 11 que es algo mayor que la dimensión lon­
gitudinal de las hojas en la dirección de desplazamien 
to. Esta contra-superficie de asiento de los cantos de 
las hojas 30 es, como ya se indica por su denominación, 
la contrasuperficie a la superficie de asiento de los 
cantos de las hojas 11. Por lo tanto, estas dos superfi­
cies 11 y 30 se desarrollan preferentemente complemen-r 
tarias entre si, de manera que lg contra-superficie de 
asiento del canto de las hojas 30 en el ejemplo de eje 
cución de la Fig. 1 es asimismo plana y el ángulo agu4 
do ^ es igual al ángulo d, ó bián ^  .

Séase explicado albora con más detalle el prin­
cipio en que se basa en general la invención para la 
separación de una hoja de una pila de hojas y el prin-25
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cipio de la introducción de una hoja en una pila de ho­
jas haciendo .referencia a las Figs. 2a hasta 2c.a base 
del modo de funcionamiento del ejemplo de ejecución de 
un cambiador de observación de fotografías representa­
do en la Fig. 1.

Se hace primeramente referencia a la Fig. 2a 
y 2b, mostrándose en la Fig. 2a la hoja final inferior 
13 en su estado de reposo, es decir, en el estado que 
tiene normalmente en la pila antes de ser sometido a 
una fuerza de desplazamiento en dirección hacia la ra­
nura de salida 10. En esta posición se encuentra su 
canto de hoja 12 adyacente a la ranura de salida delan­
te de la prolongación 18 de la superficie de asiento 
de los cantos de las hojas 11. En esta posición es su­
jetada por el tope 20. Si ahora el rodillo de acciona­
miento 4, compuesto por.ejemplo de goma, en la zona 
del escote 7 se empuja sobre la superficie inferior de 
la hoja final 13 y al mismo tiempo se gira en el senti­
do de la flecha 31; entonces actúa sobre la hoja 13 una 
fuerza de desplazamiento en dirección de la flecha 32, 
de manera que el canto de la hoja 12 es empujado contra 
la prolongación 18 de la superficie de asiento de los 
cantos de has hojas 11. Como debido a las hojas de la 
pila de hojas 1 que se encuentran encima, de las cuales 
solo se muestran las dos hojas siguientes 33 y 34, en
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la zona del canto de la hoja 12 no puede desviarse ha­
cia arriba, se dobla la hoja 13 en el espacio de sepa­
ración 19 y llega, ya que es empujada por la fuerza de 
desplazamiento en lg dirección de la flecha 32,en la 
Fig. 2a hacia la derecha, finalmente a la ranura de sa­
lida 10, desde donde, al seguir accionando el rodillo 
de accionamiento 4,sale en el sentido arriba mencionado.

El doblado - hacia dentro del canté de la hoja 
12 en el espacio de separación 19 y su movimiento en 
la ranura de salida 10 es apoyado por la inclinación 
de la superficie de asiento de los cantos de las hojas 
11 (véase el ángulo pL ) que,en cierto grado, actúa como 
una "superficie de desviación que introduce el canto 
de.la hoja 12 en el sentido de un movimiento en el es­
pacio de separación 19 y en la ranura de salida 10. 
Sease mencionado en este lugar que la inclinación de 
la superficie de asiento de los cantos de las hojas 11 
en la dirección hacia la pila de hojas es exactamente 
inversa, de manera que, por lo tantc^ el canto de la ho­
ja 12,no solo por las hojas que se encuentran encima, 
sino también por la inclinación de la superficie de a- 
siento de los cantos de las hojas 11,es impedido en una 
desviación en la dirección hacia el lado interior de 
la pila de hojas, es decir, hacia arriba.

Se ha de observar que la fuerza de fricción



que al desplazar la hoja final inferior 13 actúa en­
tre esta última y la hoja 33 que se encuentra directa­
mente encima, y que asimismo tiene como consecuencia un 
desplazamiento de la hoja en dirección hacia la super­
ficie de asiento de los cantos de las hojas 11, es menor 
que la fuerza de fricción y de desviación que se habría 
de aplicar en el canto delantero 35 de la hoja 33 para 
desviar ésta asimismo al espacio de separación 19 y a 
la ranura de salida 10, evitándose asi que simultánea­
mente puedan llegar dos hojas a la entrada interior de 
la ranura de salida 10. Por lo tanto se ha seleccionado 
la distancia A entre la superficie de asiento de los 
cantos de las Rojas, o bién del canto de hoja 12 que 
asienta contra ella y el canto delantero del tope de 
salida en dirección de extracción de la hoja a extraer 
- expresado físicamente - de manera que la fuerza de 
fricción a transmitir entre la hoja 13 a extraer y la 
hoja 33 a continuación de ella sea pequeña con rela­
ción a la fuerza de flexión necesaria para doblar los 
cantos de hoja en la superficie de separación 11.

Las proporciones de fuerza anteriormente men­
cionadas se garantizan, ante todo, debido a que el án­
gulo de inclinación de le superficie de asiento de los. 
cantos de las hojas 11, esto es el ángulo agudo , se 
selecciona de manera que se encuentre dentro de los mar-
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genes indinados, ¿demás, también debido a que el coe­
ficiente de fricción entre las superficies del.rodillo 
de accionamiento 4 y el lado inferior de la hoja H  

por selección adecuada del material de la superficie 
<3. del rodillo d& accionamiento, es considerablemente mayor

que el coeficiente de. fricción entre las superficies 
adyacentes de las hojas 13 y 33*

Como estas proporciones de fuerza actúan inde­
pendientemente de si la hoja 33? que asienta contra la 

10. hoja 13 a extraer, es algo mas corta, igual de larga o
algo más larga que la hoja 13 a extraer, no importa si 
la hoja adyacente 33/ si comenzar el movimiento de des­
plazamiento, debido a las fuerzas de fricción entre las 
dos hojas; tropieza con su canto 35 al mismo tiempo que 

1$. el canto de la hoja 12 sobre la superficie de asiento
de los cantos de las hojas 11, o si el canto de la ho­
ja 35 tropieza antes o después que el canto de la ho­
ja 12 sobre la superficie de asiento de los cantos de 
las hojas 11, pues la fuerza transmitida por la fricción

20. sobre la hoja 33; debido a las condiciones arriba menv
donadas, no es suficiente para desviar el canto de la 
hoja 35 hacia abajo. Naturalmente es mas ventajoso si 
el canto de la hoja 12 asienta antes sobre la superfi­
cie de asiento de los cantos de las hojas 11, ya que 
entonces empuja hacia arriba a la hoja 33 en la. zona de2 5



transición de la superficie de tope 20 alLespacio de 
separación 19, esto es en la zona de la flexión 13 a 
(véase Fig. 2b), que se forma al entrar el canto de la 
hoja 12 en el espacio de separación 19. Algo menos fa­
vorable es el caso cuando ambos cantos de las hojas 12 

y 35 tropiezan simultáneamente sobre la superficie da 
asiento de los cantos de las hojas 11 ya que entonces 
aún no existe la curvadura 13a. En este caso actúa el 
canto de la hoja 12, sin embargo, hasta cierto grado co­
mo "tope" contra el doblado hacia dentro del canto de 
la hoja 35 hacia el espacio de separación 19. Este efec­
to se presenta también aún cuando el canto de la hoja 
35 asienta antes que el canto de la hoja 12 sobre la 
superficie de asiento de los cantos de hojas 11.

Se explica ahora con más detalle la introduc­
ción de nuevo de una hoja 27 (véase la Fig. 2c) en la 
pila de hojas 1.

Para que la hoja se pueda empujar sin impedi­
mento por el canto 14 de la hoja 15,que se encuentra 
encima de la pila 1, sobre el lado superior de la pi­
la, se ha previsto el espacio de introducción 25 ya men­
cionado, que se ha creado por el tope de introducción 
28 en conexión con la prolongación 24 de la superficie 
de asiento de los cantos de las hojas 11, ya que el to­
pe de introducción 28 sujeta o bien empuja hacia abajo
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la hoja 15 más próxima a él antes de la introducción 
de la hoja 27, de manera que el.canto de la hoja 14 se 
encuentra apreciablemente por debajo de la ranura de 
entrada 16. Por la superficie inclinada 36, que se na 
previsto en el lado del tópe 28, situada enfrente de 
la ranura de entrada, se desvía el canto delantero 26 
de la hoja 27 después de introducción en la ranura o.e 
entrada 16 hacia abajo, es decir, hacia la pila, y el 
canto delantero 26, sin que súfra ninguna resistencia 
apreciable, se puede deslizar a lo largo del lado su­
perior de la hoja 15 en la Fig. 2c hacia la izquierda 
hasta que llega a la zona de la contra-superficie de 
asiento de los cantos de las hojas 30 y la hoja 2? -
está totalmente introducida en la pila.

En este lugar séase señalado especialmente 
que por la inclinación de la prolongación 24 (véase el 
ángulo ̂  ) se evita un impedimento en la introducción 
de la hoja 27 por el canto 14̂  también si el canto 26 
de la hoja 27 en las proximidades de la superficie de 
tope 30 tropezara con la hoja 15 y, por ejemplo, debi­
do a tolerancias en las dimensiones, desplazara ésta 
algo en dirección hacia la contra-superficie de asiento 
de los cantos de las hojas 30, pues el ángulo ^  se 
ha seleccionado en conexión con la longitud de la pro­
longación 24 de manera que el canto de la hoja 14, tam-
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bién con una hoja 1$ lo mas corta posible dentro del 
margen de las tolerancias de dimensiones, no se pueda 
"mover o bien doblar hacia arriba" hasta la zona de 
la ranura de entrada.

Finalmente y con respecto al espacio de intro­
ducción, se ha de observar que este permite la introduc­
ción de una hoja 27 en todas las posiciones y grados 
de llenado de la carcasa 2. Esta nueva introducción se 
efectúa,en la forma de ejecución sencilla de la Fig. 1, 
a mano, ya que ésta, forma de ejecución se ha creado con 
la meta de tener a disposición un dispositivo lo más 
sencillo posible y que funcione sin ninguna mecánica 
especial.

La ranura de salida 10 puede transcurrir cur­
vada o bién ligeramente/inclinada hacia arriba, es de­
cir, encerrando un ángulo agudo J con la prolongación 
37 del lado dirigido hacia la pila de hojas de la hoja 
final 13 que se encuentra en posición de descanso. Es­
te ángulo agudo <f se encuentra preferentemente entre 
1 y 10°, especialmente entre 2 y 4°.

El arco 5, que se ha dispuesto embutido en el 
fondo de la carcasa 8, puede servir como elemento para 
la colocación inclinada para posicionar la carcasa 2 
sobre una mesa, y para lo cual se puede girar totalmen­
te fuera del fondo de la carcasa 8 y esto como mínimo



de manera que encierre un ángulo agudo y/o recto ccn 
el.fondo de la carcasa. En estas dos posiciones puede 
el arco ser además eneajable. De esta manera es posi­
ble emplear la carcasa 2, en cierta manera, cómo mareo 
de cuadro eregible y esto tan^o en posición alta como 
transversal. Según deseos se puede entonces, en periodos 
de tiempo determinados de dias, semanas o meses,dispo­
ner siempre de nuevo otra imagen de la pila 1 debajo 
de la tapa de la carcasa transparente como hoja supe­
rior de.la pila 1.

Séase observado además que el rodillo de accio­
namiento 4 no se ha dispuesto muy cerca de la ranura 
de salida, ya que entonces contrarrestaría el doblado 
hacia dentro del canto 12 hacia el espacio de separa­
ción 19, pero tampoco demasiado lejos de la ranura de 
salida,ya que entonces empujaría la hoja 33 que asien­
ta sobre la hoja inferior 13 en lugar de con su canto 
delantero 33 hacia arriba, con tal fuerza que el can­
to delantero 35 mas bien sería empujado hacia abajo.
De esta manera se solucionan por el rodillo de presión 
4, ya que se puede adaptar simultáneamente al grado de 
llenado, al mismo tiempo tres problemas, tal y como 
se aprecia de las explicaciones anteriores.

Séase ademas mencionado que el rodillo de ac­
cionamiento o bien de transporte 4,en la forma de eje­



cución según las Figs. la y Ib,también se puede haber 
dispuesto en el borde opuesto de la-carcasa 2 en un es­
cote correspondiente y movible por presión del dedo con 
su eje en dirección hacia la pila de hojas 1, pudién­
dose accionar así con una mano, mientras con la otra 
mano se extrae la correspondiente hoja de la carcasa 
2, resultando así una división de trabajo natural entre 
las dos manos del usuario.

En la Fig. le se muestra una vista en planta 
sobre el fondo de la carcasa 8 de un ejemplo de eje­
cución modificado con respecto a las Figs. la y b, en 
el q¡pe el rodillo de accionamiento 4 está dispuesto en 
un escote 7.que es mas ancho que la longitud del rodi­
llo de accionamiento 4 y se extiende,aproximadamente 
desde el centro de la carcasa en dirección hacia la ra­
nura de salida hasta las proximidades del borde de la 
carcasa 8 que se encuentra vecino.

El rodillo de accionamiento 4 en la Fig. le 
está situado sobre un arco que se puede desplazar en 
la dirección de desplazamiento de las hojas de la pila 
de hojas 1 a lo largo del fondo de la carcasa y está 
guiado por sus extremos 5a, en cada caso, en un escote 
7a del fondo de la carcasa que está cubierto hacia el 
lado exterior del fondo de la carcasa de manera que los 
extremos del arco 5a no se pueden salir del plano del



fondo de la carcasa 8. El arco $ se mantiene por un 
resorte de reposición $b en*, la posición de descanso 
representada en la Fig. le. El rodillo de transporte 
montado en el otro extremo del arco 5 está desarrolla­
do como rodillo de marcha libre y está bloqueado con­
tra un giro cuando se empuja en la dirección de la fie 
cha $c por la mano del usuario contra el lado trasero 
de la hoja adyacente y se tira en dirección de la fle­
cha 5c, de manera que actúa como arrastrador y empuja 
la hoja a través de la ranura de salida 10, máxime 
cuando está fabricado de un material que da un coefi­
ciente de fricción relativamente grande entre el lado 
inferior de la hoja y el rodillo de transporte 4 (por 
ejemplo se compone de goma o de material sintético). 
Cuando la hoja ha salida por la ranura de salida puede 
ser cogida por el usuario y extraída totalmente des­
pués de haber soltado* el rodilla de transporte 4, que 
puede girar en sentido opuesto a la flecha 5c y, debido 
a la fuerza de reposición del resorte de reposición 
5b,es retraído a la posición de descanso mostrada en 
la Fig. 1c rodando sobre el lado inferior de la hoja 
que ahora se encuentra en la posición más baja de la 
pila de hojas 1. La ventaja de la forma de ejecución 
según la Fig. le,en comparación con la de las Figs, 
la y b, consiste en que el sentido de movimiento del de'



do del usuario coincide con la dirección de movimien-* 
to de la hoja a extraer en cada caso.

Para la técnica de fabricación es ventajoso 
si el arco 5,en las formas de ejecución según las Fig. 
la hasta c, se dobla antes de disponer el rodillo de 
transporte 4 sobre él. Esto normalmente no es posible, 
pero se puede lograr con un rodillo o bién cilindro 
representado en sección en la Fig. Id, que tiene una 
ranura 4d de curso tangencial desde su abertura axial 
4a alejándose en el sentido de giro 4b y en forma de 
arco hasta la superficie periférica 4c que, como el 
material del rodillo o bien cilindro de transporte 4 
es preferentemente elástico, en este caso tiene un 
un grosor algo más pequeño que el arco $ compuesto de 
alambre o de material sintético.

En la Fig. le se ha indicado una posibilidad 
de modificación del dispositivo de transporte según lq 
Fig. le, donde en lugar del arco $ se ha previsto una 
placa 5f en la que s.e encuentra un elemento adhesivo 
4e, por ejemplo, de goma, en forma de una plaquita pe­
queña con la que se sustituye el rodillo de transporte
4. La placa 5f'se aloja desplazablemente en el fondo 
de la carcasa 8 y esto de manera que el elemento adhe­
sivo 4e ataque sobre la hoja en cada caso inferior de 
la-pila de hojas, esto es, la hoja 13 en las Figs. 2a
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hasta 2c. En el lado inferior según la Fig. le de la 
placa 5f se puede haber previsto un canto o un estria­
do para ser asido por el dedo del usuario, de manera 
que el usuario solo necesite mover la placa en cada 
caso en la dirección de extracción de la hoja y, des­
pués de asir la hoja, volverla a soltar.

En la Fig. lf se ha señalado una cobertura 
5g que tiene un escalón 5h donde puede atacar el dedo 
F del usuario y esta cobertura está montada bien en el 
arco 5 o prevista en lugar del arco 5, donde en este 
último de los casos en la cobertura 5g también se ha 
alojado el rodillo de transporte 4 y la misma cobertu­
ra está prevista en forma desplazable en el fondo de la 
carcasa.

En la Fig. 3a se muestra una forma de ejecución 
modificada.del dispositivo según la Fig. 2, en la que 
se ha previsto una corredera 39 que se puede extraer 
casi totalmente de la carcasa 40 y que por lo demás es­
tá -constituida en igual forma, como la carcasa 2, y que 
en ambos lados, en cada caso, tiene un resorte de hoja 
41 que empuja la hoja saliente hacia arriba contra*las 
superficies de asiento en la corredera. La ventaja de 
esta forma de ejecución consiste en que al volver a in­
troducir la hoja sacada no es necesario "atinar", por 
lo que, por lo tanto, la introducción de nuevo de esta



hoja está asegurada y se efectúa en forma semiautoma- 
tica.

En las Figs. 3b y 3c se ha representado una 
posibilidad de modificación que hace innecesarios los 
resortes 41. Aquí se ha previsto en el final de la 
corredera, que se encuentre detrás en la dirección de 
extracción de la corredera, una elevación en forma de 
leva 39a en el fondo de la corredera,aproximadamente 
en 39b en la Fig. 3a, en cada lado, y la pieza en la 
que se encuentra la superficie de asiento de los cantos 
de las hojas 11 y que aquí se ha denominado con 39;y 
asimismo es en sección por ejemplo triangular, pero que 
también puede tener otra sección, se puede girar alre­
dedor de un eje 39d en el sentido de la flecha 39e y 
esto en contra la fuerza elástica de un resorte, por 
ejemplo, de un resorte de torsión.

Cuando las protuberancias en forma de leva 
39a tropiezan contra el borde, inferior en la Fig. 3b, 
de la cuña giratoria 39c al volver a introducir, enton­
ces giran la cuña en la dirección de la flecha 39e con 
lo que la hoja 39f a introducir se desvía a lo largo 
de la superficie dirigida hacia ella de la cuña gira­
toria (véase la Fig. 3c) hacia arriba y se introduce 
en la ranura de entrada, aquí no representada, 16, al 
seguir empujando hacia dentro la corredera 39 en la
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carcasa . Como se aprecia, esta modificación se
ha previsto en cierto modo un cambio de vía,que se com--. 
pone de la cuña giratoria 39c y de la protuberancia en 
forma de leva 39a.

En las Figs. 4a hasta 4f se ha representado 
otra forma de ejecución de la invención mediante la 
cual*es posible una extracción totalmente automática 
de las hojas fuera de la pila de hojas y su nueva in­
troducción en la pila de hojas,simplemente extrayendo 
una corredera 43 de la carcasa 42 y volviéndola a in­
troducir en la carcasa.

La corredera 43 se puede mover perpendicular­
mente con relación a la ranura de salida 10,prevista 
arriba en esta forma de ejecución,y esto de manera que 
recoja totalmente la hoja 44,que sale en cada caso de 
esta última,en las superficies de transporte 4$ para 
ello previstas, a través de las cuales se vuelve a em­
pujar en la ranura de entrada 16. Sin embargo la 
corredera está asegurada contra una extracción total 
fuera de la carcasa mediante topes correspondientes.

Para su movimiento en vaivén se guía la corre 
dera 43 en la carcasa 42 y para lo cual presenta un 
marco 46 (véase Figs. 4b y f) que posee partes de corre 
dera 47 de curso en el sentido de movimiento de la 
corredera que se pueden desplazar deslizándose en es-25
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cotes correspondientes 48 en el lado interior de la 
carcasa 42 y/o en ê . fondo de la carcasa. La corredera 
se puede guiar en muchas formas distintas en la carca- 
casa y también desarrollar de las más distintas mane­
ras y por ejemplo, extraible en forma telescópica.

Preferentemente está guiada la corredera 43 
parcialmente en las paredes laterales de la carcasa de 
panera que las superficies dirigidas hacia dentro de 
la corredera de las partes de guia de la corredera com­
prendan superficies de asiento mediante las cuales la 
hoja extraída de la carcasa está asegurada contra una 
caída lateral fuera de la corredera.

En el ejemplo de ejecución que está represen­
tado en las Figs. 4a hasta 4g comprende la corredera, 
además,también la tapa de la carcasa 49, esencialmente 
transparente, que se puede componer de una placa trans­
parente 30 que está sujeta en un marco 31 (véase Fig. 
4f). Para que las hojas con la corredera extraída, en 
la que prácticamente se encuentran abiertas, no se pue­
dan caer se puede extraer la corredera solo tanto de 
la carcasa 42 de manera que el borde trasero en direc­
ción de extracción del marco 31 aún cubra el borde 
correspondiente.de la pila de hojas 1. En el otro ex­
tremo de la carcasa de la previsto piezas 32 en forma 
de lengüetas que también se pueden denominar lengüe-



tas de retención, ya que agarran por encima de la hoja 
superior en su borde y la '^retienen" -anjeada caso can 
una superficie de asiento del cuadro, esto es, la re­
tienen contra un salto o caída hacia fuera de la carca­
sa 42 cuando la corredera 43 está extraída.

La corredera 43 está, en el lado de servicio, 
por debajo prolongada por una lengua 53 en dirección ha­
cia la carcasa 42. Esta lengua penetra, con la correde­
ra 43 introducida en una longitud adecuada, por ejemplo, 
10 hasta 14 mn; en el fondo de la carcasa que, en este 
lugar tiene un escote 54 correspondiente. La finalidad 
de esta lengua 53 consiste en servir como superficie 
de asidero.

El principio de la extracción de una hoja y su 
introducción de nuevo es el mismo como ya se ha expli­
cado a base de las Figs. 2a hasta 2c, encontrándose la 
superficie de asiento de los cantos de las hojas 11 en 
una pieza de construcción 55 fijamente unida con la 
carcasa 42, que también se denomina cuña de separación 
o separador y que, en cada caso, limita un lado de la ra- 

* nura de salida 10 y de la ranura de entrada 16. El otro 
lado de la ranura de salida 10 está formado por el la­
do interior de la tapa de corredera 49 y el otro lado 
de la ranura de entrada 16 se forma total o parcialmen­
te por las partes de la corredera 47 que se extienden
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en el sentido de movimiento de la corredera. El tope 
de separación está formado por-un resorte 56 previs­
to encajar uno de los lados de la corredera (de los cua 
les en la Fig. 4a solo se ve uno), y esto por su cur­
vatura 57 delantera en dirección de extracción de la 
corredera. Estos resortes, que también se pueden deno­
minar como resortes de retención, tienen además-la 
finalidad se trasladar.la hoja 44,que sale de la ranu­
ra de salida 10,sobre las superficies de transporte 45 
previstas en la corredera, a través de las que es intro 
ducida en la ranura de entrada 16, cuyo tope de intro­
ducción 58 está formado por una o varias lenguas elás­
ticas que se han previsto en una placa de presión 59 
que está bajo la fuerza de un resorte 60 y con ello 
empuja la pila de hojas 1 contra el lado interior de 
la tapa de la corredera 49.

La extracción de una hoja a través de la ranu­
ra de salida 10 se efectúa mediante un agarrador 61 que 
se ha previsto en el extremo trasero de la tapa de la 
corredera 49 y que tiene esencialmente la forma de un 
apéndice, detrás del cual se encuentra un hueco agarra­
dero 62 en dirección de extracción de la corredera y 
que tiene por finalidad hacer posible un salto seguro 
del canto, que entra en contacto con el agarrador de la 
hoja a extraer bajo los efectos de la placa de presión



59. El hueco agarradero 62 puede ser, por ejemplo, un 
escote de unos 3 mg de anchura y 0,5 mm de profundidad. 
De esta manera se prolonga el canto del agarradero en 
cierta medida hacia el lado "no perjudicial", es decir, 
hacia arriba, donde no se pueda tocar la segunda hoja 
de arriba.

Esto resulta especialmente ventajoso cuando 
el canto de la hoja que se pone en contacto con el aga­
rradero está "recalcado" en el sentido de un daño, es 
decir, que se ha ensanchado. De esta manera se evita 
un ulterior daño de la hoja.

El funcionamiento seguro de este sistema se 
basa en el hecho general de que las fotografías emplea­
das generalmente como hojas, en el lado de la imagen 
tienen en su canto un ángulo de corte agudo y en el bor 
de opuesto un ángulo de corte obtuso.

La cuña giratoria 63 se puede girar alrededor 
de su eje 64,de manera que las lengüetas de retención 
52,que se encuentran en ella,dejan la pila de hojas 1 
en la zona del borde inquierdo en la Fig. 4a, totalmen­
te libre cuando la cuña giratoria se gira fuera de su 
posición de reposo. De esta manera es posible extraer 
la pila de hojas 1 de la carcasa 42 cuando la correde­
ra 43 está extraída. En especial se hace así posible 
un llenado sencillo y automáticamente realizable de la
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carcasa 42 con una pila de hojas.
Para que., la cuña giratoria en su posición ñor 

mal, que se muestra en la Fig. 4a, esté sujetada con 
seguridad, se ha previsto un dispositivo de enmuesca- 
miento. Este está formado esencialmente por una super­
ficie plana 66 que se encuentre en el lado interior del 
fondo de la carcasa y por una contra-superficie plana 
67 que se encuentra en el lado opuesto de la cuña gira­
toria 63, asentando la superficie plana 66 y la contra­
superficie plana 67 elásticamente una sobre la otra, 
lo que se puede lograr mediante la autoelasticidad del 
fondo de la carcasa desarrollado en forma correspondien­
te. La contra-superficie plana 67 hace, hacia el lado ex­
terior de .la carcasa, transición a una superficie 68 en 
forma de arco cuyo radio de curvatura r aumenta hasta 
un radio r 4- /\r, siendo r igual a la distancia desde 
el eje de giro 64 hasta la superficie plana 66. En el 
otro lado de la cuña giratoria hace la superficie plana 
67 transición a un apéndice 65 que agarra por debajo 
del borde adyacente de la pila de hojas 1 y al girar 
la cuña giratoria 63 desde su posición normal levanta 
por el borde la pila de hojas 1, pudiéndose extraer es­
ta con'mas facilidad.

La cuña giratoria tiene en el extremo superior 
dos rebajes en forma de escalón 100 y 99s cuya altura
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es aproximadamente igual al grosor, de una hoja. Estos 
rebajes ent forma de escalón producen una pre-clasifi- 
cación en el sentido de que el agarradero 61 práctica­
mente solo pueda agarrar el canto de la hoja superior 
y esto por la siguiente razón:

Cuando la corredera 43 después de la extrac­
ción de una hoja se vuelve a empujar hacia dentro pa­
ra introducir esta hoja extraída a través de la ranura 
de entrada 10 debajo sucede que simultáneamente la ta­
pa de la carcasa 49, dispuesta en la corredera 43, con 
su lado interior ejerce una fuerza de fricción sobre 
la hoja superior de la pila que, en parte, es transmi­
tida a las hojas que se encuentran debajo. Esta fuerza 
de fricción tiene como consecuencia que la hoja supe­
rior, que al extraer la hoja anterior por fricción con 
esta último había sido arrastrada en dirección hacia la 
superficie de asiento de los cantos de las hojas 11, 
ahora sea retornada hacia atrás. Como es empujada hacia 
arriba por la placa de presión 59 solo se puede retro­
ceder hasta el primer rebaje escalonado ya que este evi 
ta su ulterior movimiento en dirección hacia la contra- 
superficie de asiento de los cantos de las hojas 30.
Por el contrario la segunda hoja desde arriba se sigue 
empujando hasta el segundo rebaje escalonado 99 , ya 
que, siempre que llegue a ponerse en contacto con el



canto inferior en las Figs. 4a y 4c del rebaje en 
forma de escalón. 100, se puede deslizar sobre este 
canto ya que está biselado o redondeado.

Es3a clasificación previa funciona también con 
las correspondientes tolerancias de dimensiones a las 
cuales están sometidas las hojas y debido a las cuales 
puede suceder que la hoja superior sea más corta o más 
larga que la segunda hoja desde arriba o igual' de lar­
ga que esta última. Esto se explica a continuación con 
más detalle:

(a) Cuando la hoja superior es más corta que 
la segunda hoja desde arriba puede suceder entonces qué 
el primer rebaje 100 en forma de escalón se ponga en 
contacto con el canto de la segunda hoja desde arriba 
antes de que llegue allí la hoja superior. Como sin em­
bargo el movimiento transmitido por la fuerza de fric- 
ciónrentre la tapa de corredera 49 y la hoja superior 
en considerablemente mayor que entre la hoja superior
y la segunda hoja desde arriba, esta última es despla­
zada finalmente por la hoja superior y empujada por en­
cima del canto redondeado del primer rebaje en forma 
de escalen 100 hasta el segundo asbaje en forma de es­
calón.. 99.

(b) Cuando la hoja superior y la segunda 
hoja desde arriba son igual de largas, entonces suce-
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de que,al sacar la corredera durante la extracción de 
la hoja anterior^ el canto mas trasero en la Fig. 4 de 
la hoja superior al comenzar la nueva introducción de 
la corredera se encuentre más a la derecha con rela­
ción al'-canto correspondiente de la segunda hoja desde 
arriba, de manera que el canto de la segunda hoja des­
de arriba es el primero en ponerse en contacto con el 
primer rebaje en forma de escalón 100 y entonces es 
desplazada por el canto de la hoja superior y final­
mente es empujado hacia atrás hasta el segundo rebaje 
en forma de escalón,. 99.

(c) Cuando finalmente la hoja superior es 
mas larga que la segunda desde arriba entonces llega 
su canto de hoja primero a tropezar con el primer re­
baje en forma de escalón* 100, mientras el correspon­
diente canto dejla segunda hoja desde arriba se sitúa 
algo mas hacia la derecha. También en este caso esta 
el canto de la hoja a ser recogida por el agarradero 
de la hoja superior separado con seguridad de la se­
gunda hoja desde arriba.

El funcionamiento impecable del cantó del 
agarradero 61 y de los rebajes en forma de escalón 
100 y 99 que sirven para la separación previa se ga­
rantiza, debido a que las lenguas de retención 52, en 
las cuales se han previsto los dos rebajes en forma de
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escalón están aseguradas dos veces en la altura exac­
tamente correcta, esto es, una vez por el mencionado^ 
dispositivo de retención mediante el cual la cuña gira­
toria se mantiene con seguridad en su posición normal y 
por otra parte porque las lengüetas de retención 52 
mediante escotes 84 en la tapa de la corredera 49 se 
mantienen asimismo en la altura exacta correcta, por 
que debido a esto se asegura el funcionamiento impeca­
ble de los apéndices en forma de escalones y el canto 
del agarradero.

El resorte en espiral cónico 60 se ha desarro­
llado o bien dispuesto de manera que ejerza una pre­
sión mas fuerte sobre en la Fig. 4a la parte izquierda 
de la placa de presión 59; que sobre la parte derecha.
De esta manera se logra que, por una parte, se realice 
un empuje seguro del canto de hoja correspondiente en 
el.hueco del agarradero 62 en la parte trasera de la 
corredera y que se evite un impedimento de los doblados 
delanteros 57 de los resortes de retención 56 que apoyan 
la separación.

Séase mencionado además que la placa de presión 
59 y el tope de introducción elástico 53 se pueden com­
poner de una sola pieza de metal o material sintético 
elástico que, además, pueden contener lengüetas estam­
padas en el interior que pueden asumir el efecto de los25
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resortes 60. El tope de introducción elástico 58 debie­
ra ser lo mas ancho posible para que tampoco las hojas 
curvadas se puedan enganchar al ser introducidas de 
nuevo. Además, su elasticidad es tal que también cuan­
do no se encuentren ninguna o solo pocas hojas en la 
carcasa 42 se extiende hasta el fondo de la carcasa o 
casi hasta este último, para que una hoja a introducir 
con un reducido^, grado de carga de la carcasa no sea em­
pujada por debajo de la placa de presión.

La placa de presión 59 se puede haber desarro­
llado tambián de un "armazón de alambra" fabricado de 
acero de resorte o de material redondo sintético elás­
tico, tal como se ha representado en un ejemplo de for­
ma de'ejecución en la Fig. 4g. Una pieza de estas se 
puede haber doblado de un solo largo de alambre estan­
do éste doblado de manera que en las esquinas de un rec 
tangulo imaginado se encuentre,en cada caso,un resorte 
en espiral 60a, que sustituye el resorte en espiral 60 
y que en caso dado también se puede haber desarrollado 
cónicamente. Estos resortes en espiral 60a están uni­
dos entre si por puentes intermedios 59a, que represen­
tan prolongaciones de los resortes en espiral, y es­
tos puentes intermedios se. encuentran en el nivel supe­
rior de los extremos de los resortes en espiral 60a, 
de manera que forman en cierto punto las superficies
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de asiento para la pila de papel 1, que en la Fig. 4a 
está formado por la placa de presión 59. Los dos re­
sortes en espiral 60a en la Fig. 4g delanteros están 
unidos entre si por un puente intermedio 58a que asi-¿ 
mismo representa una prolongación de los resortes en 
espiral y que desde el lado superior de los resortes 
en espiral transcurre inclinado hacia abajo, de manera 
que tiene la función del tope de introducción 58 y al 
mismo tiempo por su ascenso inclinado desvía o bien di­
rige la hoja que en cada caso entre en la ranura de en-n 
trada hacia arriba, y esto de manera que el extremo de­
lantero del tope de introducción 58, que en la Fig. 4a 
no se ha señalado con mas detalle, se extiende sin em­
bargo también hasta el fondo de la carcasa y ascienda 
inclinado hacia el interior de la carcasa.

En lg Fig. 4d se muestra un corte a través del 
extremo de las tapa 49 dispuesta en el lado del agarradero 
en la corredera 43 en la que en el hueco del agarrade­
ro 62 se ha previsto una tira 62a de un material con 
un coeficiente de fricción relativamente alto, por ejem­
plo, de goma, cuya superficie abierta 62b, que preferen 
temante es plana, está desplazada con respecto al canto 
inferior 49b del agarradero hacia el interior del esco­
te 62 y esto en la altura h, que preferentemente ascien 
de a 0,1 mar.
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En lugar de la tira 62a se puede haber previs­
to también una barrita o tirilla magnética cuando en 
las hojas de la pila de hojas 1 en el borde del 3 ado 
del agarradero de cada hoja se &an dispuesto une o va­
rios elementos planos, por ejemplo, tiras de hierro o 
de otro material magnéticamente atraib^e, que se dispo­
nen, por ejemplo, en el lado inferior de las hojas. Aquí 
se ha dimensionado la fuerza magnética de manera que 
principalmente solo pueda arrastrar la hoja superior. 
También si la hoja siguiente aún es arrastrada hasta 
cierto grado por la fuerza magnética, pero que es sen­
siblemente mas débil, esta hoja queda retenida por la 
cuña de separación 55*

Finalmente se muestra en la Fig. 4e un corte 
a través de la tapa de la carcasa 49., en la que los 
resortes 56 están sustituidos por una placa 56a elás­
tica y transparente que, en estado libre de carga, po­
see una curvatura 56b que .corresponde al tope de intro­
ducción 53. Desde el punto de vista técnico de fabri­
cación esto es de gran ventaja, ya que entonces la ta­
pa de la carcasa 49 y la placa elástica 56a se pueden 
inyectar dobles de material sintético transparente y 
esto preferentemente del mismo material en un solo pro­
ceso de trabajo.

La placa 56 tiene eh 56b (al igual que el re-
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sorte 56 en la zona 57) una zona 56c curvada, relati­
vamente plana para que la hoja correspondiente reciba 
presión en una zona longitudinal relativamente grande. 
Para ello está en 56d curvada en forma relativamente 
grande y también en 56 e.

Además se muestra en las Fig. 5a y 5b un dispo­
sitivo en el que la separación y la extracción de la 
hoja a retirar se efectúa por un dispositivo de succión 
90 que está conectado a una bomba de vacio. Esta bomba 

10. de vacío se acciona y gobierna por una corredera.
Un ejemplo de ejecución especialmente preferen 

te de un dispositivo, en el que en cada caso la hoja 
superior de una pila de hojas es arrastrada por un dis­
positivo de succión se muestra en corte longitudinal 

15. en la Fig. 5* Este dispositivo comprende, similar al
dispositivo según la Fig. 4a, una carcasa 42 que tiene 
una corredera 43. Esta corredera se compone de dos par­
tes, esto es, una primera parte 43a, que forma la parte 
principal de la corredera, y de una segunda parte 43b 

20. que se encuentre el dirección de extracción de la co­
rredera delante en ésta. Esta parte 43b está señalada 
en la dirección de extracción y de introducción de la 
corredera 43, indicado por la flecha doble 70, alojada 
en forma desplazable en la distancia E. Para extraer 

25. e introducir la corredera 43 agarra el usuario en su-



perficies de asidero que se han previsto en la parte 
- de la corredera 43b. Por lo tanto, cuando-se parte de 
la posición mostrada en la Fig.6, se mueve la parta de 
la corredera 43b al empujar más adelante la corredera 
43 en la carcasa 42 con su superficie de tope 71-^solo 
hasta la superficie de tope 72 antes de que la parte 
de la corredera 43a junto con la parte de la corredera 
43b se introduzca en la carcasa. Al extraer sucede lo 
contrario, es decir, entonces se mueve primeramente 
la parte de la corredera 43b mientras la parte de la 
corredera 43a se mantiene aún en la carcasa debido a 
la resistencia de fricción a la que está sometida por 
la carcasa durante el movimiento de desplazamiento. La 
parte de la corredera 43 b se mueve por lo tanto hasta 
que el tope 71 se haya separado en la distancia E del 
tope 72 y entonces la parte de la corredera 43 b ya no 
se puede separar mas de la parte de la corredera 43 
arrastrándola consigo.

La razón por la que está limitado el movimien­
to relativo entre la parte de la corredeea 43 y 43b a 
la distancia E consiste en lo siguiente:

La parte dé la corredera 43b está sujetada a 
través de una barra 73 a un émbolo 74 que se mueve en 
un cilindro 75 que se ha previsto en dirección de ex­
tracción de la corredera 43 en la parte trasera de la
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parte de la corredera 43a y cuyo eje transcurre para­
lelo a -la dirección de extracción e introducción de la 
corredera 43. Cuando ahora la corredera 43 se encuentra 
totalmente en la carcasa , entonces asuma el émbolo 74 
una posición situada totalmente a la izquierda en la 
su canto delantero 76 está en la posición señalada por 
la linea de puntos 77. Cuando ahora el usuario tira de 
la parte de la corredera 43b se mueve primeramente el 
émbolo 74̂  desde esta posición, tanto hacia la derecha 
hasta que su movimiento queda terminado por ê . final 
del taladro cilindrico 75 ¡7 entonces es forzosamente 
arrastrada la parte de la corredera 43a.

Con este movimiento del émbolo 74 se forma una 
depresión en el cilindro 75 mediante la cual la hoja 
superior 15 es aspirada a la abertura de succión que 
desemboca en el cilindro 75 y alrededor de la cual se 
ha previsto una empaquetadura 79. ^sta empaquetadura, 
que por ejemplo puede ser un anillo en 0 de goma, se 
ha dispuesto de manera que el lado dirigido hacia la 
pila de hojas esté al ras con el lado inferior de la 
tapa de la corredera 49 para que las fuerzas de fricción 
que se ejercen sobre la hoja superior al volver a intro 
ducir la corredera 42 en la carcasa sean lo mas reduci­
das posible. En caso dado se puede haber previsto una 
profundización ancha, plana 80, que se ha señalado con



trazos interrumpidos, alrededor de la abertura do suc­
ción 78 y la empaquetadura-79, con lo cual es posible 
disponer la empaquetadura 79 hasta algo embutida en la 
tapa de la corredera 49, ya. que entonc.es el lado supe­
rior correspondiente de la hoja 15 se puede mover hacia 
el interior de esta profundización.

- Como ya se ha señalado más arriba, las resis­
tencia de fricción se han dimensionado de manera que 
el movimiento relativo entre las partes de la corredera 
43a t 43b sufran una resistencia a la fricción mas re­
ducida que el movimiento de extracción e introducción 
de la corredera 43, una condición que es primordial pa­
ra un funcionamiento debido. Por lo demás, el disposi­
tivo de la Fig. 6 puede estar constituido como el del 
ejemplo de ejecución según la Fig. 4b, por lo que res­
pecto a ulteriores detalles se puede hacer referencia 
a su explicación, tal como con respecto a la placa de 
presión 59 y al resorte 60, este último formándose aquí 
por los dos extremos flexibles de la placa de presión.

Se explica ahora a base de las Figs. 7a hasta 
7e con más detalle un dispositivo'para la extracción 
total de la pila de hojas; En estas figuras se muestra 
cada vez sólo esta corredera que también se podría de­
nominar como cajón,y mas adelante asi se denomina,y que 
en el sentido de la forma de denominar mas arriba y en



las reivindicaciones es la corredera "adicional", es 
decir, la corredera que se acciona solamente par? la 
extracción de una pila de hojas de la carcasa solo re­
presentada parcialmente, mientras una corredera para 
el cambio de las hojas que se encuentran en la carcasa 
puede estar prevista en lado izquierdo, no mostrado, de 
la carcasa y que por ejemplo, puede estar desarrollada 
como el lado derecho en las Figs. 4a y 4b con la corre­
dera 43 para el cambio de las hojas; las Figs. 7a has­
ta 7e están por lo tanto invertidas de lado con relación 
a las figuras mencionadas anteriormente. Si se ha pre­
visto una corredera adicional de éstas en el dispositi­
vo según las Figs.4a y 4b entonces la cuña 63 natural­
mente no necesita ser giratoria.

La vista mostrada en la Fig. 7a de un corte a 
lo largo de la linea 1-1 de la Fig. 7b permite apreciar 
una parte de la carcasa 101, viéndose en la Fig. 7a 
una parte de una de las dos paredes laterales 102, 103 
de la carcasa 101, mientras en esta figura solo se han 
representado del fondo de la carcasa 104 algunas partes 
especiales,que más abajo se mencionan con más detalle.

En la carcasa 101 se puede alojar una pila de 
hojas, no representada, que se coloca sobre el fondo 104 
de la carcasa 101 de manera que las superficies de las . 
hojas se extiendan paralelas el fondo y la pila de ho-
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jas quede encerrada lateralmente por las paredes la­
terales 102? 103 y la ulterior pared lateral 105 asi 
como una pared lateral enfrente a esta última y no vi­
sible. En la pared lateral 105 de han previsto dedos 
sujetadores 106 que agarran por encima de la pila de 
hojas. En el lado opuesto a la pared lateral 105 se en­
cuentran en la carcasa 101 y/o en una corredera que sir­
ve para el cambio de las hojas de la pila de hojas se 
han previsto unos salientes que agarran por encima de 
la pila de hojas en una longitud previamente determina­
da cuando la corredera mencionada en ultimo lugar paras 
el cambio de las hojas se extrae todo lo posible fuera 
de la carcasa. Por lo tanto la pila de hojas no se pue­
de extraer sin mas. desde arriba de la .carcasa y tampoco 
en sin más ppsible colocar en la carcasa vacía desde 
arriba una pila de hojas.

Para crear esta posibilidad se ha dispuesto 
la pared lateral 105 de la carcasa 101 en una corredera 
que se sujeta en la carcasa 101 por un dispositivo de 
enclavamiento.

El dispositivo de enclavamiento comprende un 
trinquete de sujeción 108 previsto en la corredera 107 
que en estada enclavado de la corredera 107 encaja en 
un tope de trinquete 109 "previsto en la carcasa 101, 
dicho con más exactitud, en el fondo de la carcasa 104



de manera que la corredera 107 en este estado no se puj) 
de mover, referido a las Figs. ?a hasta 7e hacia la 
derecha fuera de la carcasa 101.

El trinquete de sujeción 108 está dispuesto 
en una lengüeta 110 y mediante giro de la lengüeta en 
dirección de la flecha 111, esto es hacia el interior 
de la carcasa 101 se puede desenclavar del tope de 
trinquete 109. Para que el enclavamiento entre el trin 
quete de sujeción 108 y el tope de trinquete 109 no se 
suelte por casualidad^ se ha previsto o dispuesto la 
lengüeta 110 en la corredera 107 de manera que por su 
propia elasticidad mantenga el trinquete de sujeción 
108 en enclavamiento con el tope de trinquete 109, siem 
pre y cuando la lengüeta 110 no sea empujada por una 
presión desde abajo en la dirección de la flecha 111.

Cuando la lengüeta 110 se gira hacia arriba 
en la dirección de la flecha 111 llega el lado superior 
de la lengüeta a asentar contra la pila de hojas, no 
representada, y para que la lengüeta^ueda arrastrar 
hacia la derecha la pila de hojas al extraer la corre­
dera 107, se ha previsto una superficie de asentamiento 
112 de mayor fricción en la lengüeta, y esto en el pre­
sente ejemplo de ejecución debido a que sobre el lado 
superior de la lengüeta se ha dispuesto un elemento de 
fricción 113, por ejemplo, una plaquita de goma.
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Por las razones ya mencionadas mas arriba de 
una introducción fácil de la lengüeta 110'y evitar un 
accionamiento indeseado de la misma se previsto en el 
lado inferior de la lengüeta una profundización 114 pa­
ra actuación con un dedo 114 (véase especialnente tam­
bién la Fig. 7c). Esta profundización para actuación 
con un dedo 114 se encuentra,en el presente ejemplo de 
ejecución, solo poco distanciada de una superficie de 
asidero 11$ que preferentemente está estriada y sirve 
para la sujeción de la carcasa 101 cuando no se quiere 
extraer justamente la corredera 107. Con el fin de 
cambiar rápidamente ei dedo que sujeta desde la super­
ficie de asidero 115 hacia la profundización para la 
actuación con un dedo 114 se puede haber dispuesto es­
ta última también directamente al lado de la superficie 
de asidero 115.

En el ejemplo de ejecución mostrado comprende 
la corredera 107 una pieza de guía 116 en forma de len­
güeta que, como se aprecia en las Figs. 7b y 73? se ex­
tiene hasta la zona de la superficie de asidero y allí 
está sujetada a la parte restante de la corredera 107 
o es solidaria con esta parte. La lengüeta 110 se en­
cuentra por lo tanto en un escote longitudinal 117 en 
la pieza de guía 116 y esta última es desplazable en 
el fondo de la carcasa 104 en dirección de movimiento



de la corredera 107 debido a que en sus cantos latera­
les está alojada en superficies de guia 118 en el fon­
do de la carcasa 104. Estas superficies de guia 118 se 
pueden formar, por ejemplo, por una guia de cola de mi­
lano, que por lo.demás se puede disponer y desarrollar 
de manera que la pieza de guia 116 con sus bordes la­
terales no se pueda salir de su encaje con las super­
ficies de guia 118 ni hacia el interior de la carcasa 
ni hacia el exterior.

En la pieza de guia 116 se ha previsto un to­
pe 120 que, por ejemplo, se puede haber desarrollado 
en igual forma como el trinquete de sujeción 108, pero 
que también puede recibir cualquier otra forma y que 
actúa conjuntamente con un contra-tope 121 en el fon­
do de la carcasa 104. De esta manera se limita el movi­
miento de la corredera 107 fuera de la carcasa 101, es­
to es en dirección de la flecha 122 (véase la Fig. 7a) 
y esto en una longitud algo mayor que la longitud pre­
viamente determinada arriba mencionada con la que la 
pila de hojas es agarrada por encima en el lado de la 
carcasa 101 opuesto a la corredera 107. Cuando se hace 
' una presión suficiente sobre la lengüeta 110 en di­
rección de la flecha 111 se arrastra la pila de hojas 
mediante el elemento de fricción 113 por la corredera 
107 durante su extracción, y se saca en el lado (izquier-r
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do) de la carcasa 101, no mostrado en las Figs. 7e has­
ta 7e por debajo de los salientes y demás partes sobre­
salientes que se encuentran allí en la carcasa y/o en 
la corredera que sirve para el cambio de las hojas de 
la pila de hojas. Como, por otra parte, la pila de ho­
jas en la zona de la pared lateral opuesta 105 está aún 
retenida por los dedos sujetadores 106 y aquí,por lo 
tanto, a pesar de la presión sobre la lengüeta 110 no 
se puede mover hacia arriba, actúa esta ultima presión 
en el sentido de que solo se levanta en la Fig. 7d el 
lado izquierdo de la pila de hojas, lo que sin embargo 
es totalmente suficiente y, por lo demás, hasta venta­
joso, ya que de esta manera se evita que la pila de ho­
jas por una presión demasiado fuerte sobre la lengüeta 
110 sea expulsada sin controlar fuera de la carcasa 101 
y caiga al suelo o en cualquier otra forma se suelte 
en distintas hojas individuales,que se han de reunir de 
nuevo.

.Después de haber extraído la pila de hojas, 
que antes se encontraba en la carcasa 101,se vuelve a 
soltar la lengüeta 110 y, en caso dado, se introduce 
una nueva pila de hojas en la carcasa 101, después de 
lo cual se empuje de nuevo la corredera 10? en la carca­
sa hasta que el trinquete de sujeción 108, debido a su 
autoelasticidad, se enclava en el tope de trinquete 109*25



Una corredera de construcción igual o simi­
lar a como es la corredera 107} y esto en caso dado 
incluyendo los distintos elementos constructivos, tales 
como por ejemplo, el tope 120, el contra-tope 121, el 
escote longitudinal 117; etc. se puede haber previsto 
también allí donde para el cambio de hoja no se emplee 
una corredera, tal como, por ejemplo, en los casos de 
las Figs. la - le y 2a -'2c, tal y como se explica a 
continuación a base del ejemplo de ejecución de las 
Figs. 8a - 8f. En estos casos, en los cuales la carcasa 
no se puede abrir ya ampliamente arriba por una corre- - 
dera prevista para el cambio de hojas, es naturalmente 
necesario que la corredera que sirve para la extracción 
total, y que a continuación se denomina como cajón, ten­
ga un mayor recorrido de extracción y que se dimensio- 
nará como mínimo tan grande de manera que la pila de 
hojas, con el cajón extraído al máximo, se pueda sacar 
sin dificultades.

El dispositivo mostrado en las Figs. 8a hasta 
8f representa una modificación de la forma de ejecución 
según la Fig. Ib, por lo que a continuación solo se ex­
plican las variaciones esenciales.

En la carcasa 2 se encuentra un cajón 201 que, 
como muestra la Fig. 8, en caso necesario se puede ex­
traer de la carcasa 2 en el grado que es necesario para
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que se pueda sacar en su totalidad la pila de hojas 
que se encuentra allí y no mostrada en las Figs. 8b 
hasta 8d, Para que el rodillo de accionamiento 4 al 
igual que antes en principio pueda funcionar como en

5. la forma de ejecución según la Fig. Ib, se ha previsto
en el lado inferior del cajón 201 un escote 202* corres­
pondiente y que es tan grande de manera que el apoyo 
202 que gira alrededor del eje 6, y que corresponde 
al arco 5 de la Fig. Ib o en lugar del cual también se 

10. puede haber previsto un arco de estos, se pueda mover
hacia el interior de la carcasa 2 para adaptarse a las 
pilas de hojas de distinto espesor, tal y como se seña­
la en la Fig. 8d con líneas de trasos interrumpidos.
En los extremos laterales libres del apoyo 202 se han 

15. previsto unos salientes 203 que debido al desarrollo
de los extremos libres laterales delanteros del apoyo 
202 pueden desviarse elásticamente de los cantos 204 
adyacentes del fondo de la carcasa bajo presión corres­
pondiente sobre el apoyo 202. Estos salientes sirven 

20. para evitar que el apoyo, después de haber sido intro­
ducido con su extremo libre en el interior de la carca- 
- sa, se pueda volver a salir por si mismo de la carcasa. 
De esta manera se puede encajar el apoyo 202 en la car­
casa, lo que es importante, por ejemplo, para poder 

2$. guardar en un bolsillo, pues por este encaje se evita
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que un apoyo sobresaliente se pueda enganchar el cual­
quier lugar, por ejemplo, en un bolsillo donde se * 
quiera introducir la carcasa 2.

En la zona delantera en dirección de extracción 
del cajón 201 se han previsto unos escotes laterales 
205 opuestos entre si que, por ejemplo, viste en planta, 
son semicirculares, con lo que es posible coger la pila 
de hojas que se encuentra en el cajón 201 a través de 
estos escotes 205 directamente con pulgar e índice y 
sacarla del cajón 201 para cuya extracción de la carca­
sa se han previsto en el extremo delantero superficies 
de asidero 206 laterales.

Un tope 210 que se encuentra en el fondo del 
cajón 201 y que actúa conjuntamente con un contra-tope 
en la carcasa 2 enclava el cajón 201 en su posición in­
sertada en la carcasa 2 y evita que se pueda extraer 
totalmente.

.Además, la corredera muestra en su lado fron­
tal delantero lateralmente, en cada .caso, una ranura pa­
ra la inserción de una etiqueta 207; sobre la que se 
puede anotar el contenido. Finalmente se han previsto 
unos primeros salientes de apilación 208 sobre el lado 
superior de la carcasa 2 y unos segundos salientes de 
apilación 209 sobre el lado inferior de la carcasa, y 
esto de manera que al superponer varias carcasas los
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salientes de apilación superiores 208 sean abrazados 
prácticamente por todos los lados por los salientes 
de apilación inferiores 209, de manera que el cajón 
se puede-extraer en una carcasa apilada lateralmente 
sin tener que retirar esta carcasa de la pila.

Las Figs. 9a hasta 9d muestran un dispositivo 
que es una modificación de la forma de ejecución según 
la Fig. 4a y en estas figuras también se muestran solo 
las modificaciones esenciales en comparación con la 
forma de ejecución según la Fig. 4a.

Dentro de la corredera 43, que para cambiar 
las hojas de la pila de hojas 1 se mueve en dirección 
de la flecha 211 fuera de la carcasa 42-y después- se 
introduce de nuevo en ésta,, se encuentra un cajón 212 
que durante este movimiento se mantiene en reposo con 
respecto a la corredera 43. Para este accionamiento 
de cambio de hoja del dispositivo se encuentran en el 
extremo delantero de la corredera 43 unas superficies 
de asidero 213 laterales y en el extremo opuesto de 
la carcasa 42 superficies de asidero 214 superiores e 
inferiores.

Si se qiere extraer toda la pila de hojas, en­
tonces se tira del cajón 212 en la dirección de la fle­
cha 215 fuera de.la carcasa 42 y de la corredera 43 
extrayéndose la cuña de separación 216 que está dispues-
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ta en el cajón 212, mientras la placa de presión 59 y 
el resorte 60 se quedan junto con la corredera 4-? en 
la carcasa 42. Para esta finalidad tiene el fondo del 
cajón 212 un escote 212 correspondiente, de manera que 
al cajón 212, en vista en planta, tiene forma de U, como 
se puede apreciar bión en la Fig. 9. Para extraer el 
cajón 212 de la corredera 43 se agarra, por una parte, 
en las superficies de asidero laterales 218 que se han 
previsto, en dirección de extracción del cajón, en el 

10. extremo delantero de este último y, por otra parte, en 
las superficies de asidero 213 de la corredera 43.

Contrario a la forma de ejecución según la Fig. 
4a la pieza 219, mediante la cual se extrae la hoja su­
perior 15 de la pila de hojas mediante extracción la- 

13. teral, no está dispuesta en la corredera 43, sino en la 
carcasa 42, de manera que la hoja superior 15 se sujeta 
por la pieza 219 en la carcasa, mientras la restante 
pila de hojas se mueve hacia fuera de la carcasa con 
la corredera 43.

20. En detalle, la pieza 219 está alojada,girato­
riamente en un reducido ángulo, previamente determina­
do, en un escote 220 en la tapa de la carcasa, que tie­
ne esencialmente la forma de la pieza 219. La pieza 
219 tiene en su-extremo, derecho en el dibujo, una su- 

25. perficie cilindrica 221 contra la que asienta una su-



perficíe cilindrica 222 correspondiente del escote, de 
manera que la pieza 219,por desplazamiento entre si de 
estas superficies cilindricas, se puede girar alrededor 
del eje del cilindro, con lo que la parte opuesta de 
esta pieza se puede mover hacia arriba y hacia abajo 
entre dos topes 224 y 225 previstos en el escote 520.
En el lado superior de la pieza 219 se ha previsto un 
escote 226 en el que se encuentra un resorte de fleje 
227 que, por una parte, se apoya contra la pieza 219 y, 
por otra parte,contra la pared*superior del escote 220 
y empuja la pieza 219 hacia abajo de manera que, si no 
actuase una contra-fuerza el extremo 223, sería, empuja­
do contra el tópe 225.

En su ladc dirigido hacia la pila de hojas 1 
tiene la pieza 219 un elemento de adhesión 228 que,por 
ejemplo, se compone de goma y está dispuesto en un es­
cote p rebaje 229 de la pieza 219. El elemento de ad­
hesión 228 sobresale algo de la pieza 219, de manera 
que actúa con seguridad con la hoja superior 15 de la 
pila de hojas 1. En sentido de movimiento (véase la fie 
cha 230) de la pila de hojas 1 se ha previsto,detrás 
del elemento de adhesión 228,un saliente en forma de 
gancho 231 que sobresale del elemento de adhesión en 
dirección hacia la pila de.hojas 1, y esto en algo me­
nos al espesor de una hoja de 1.a pila de hojas 1.



El modo de funcionamiento de la pieza fija 219 
que también se puede denominar elemento arrastrador 
fijo, es el siguiente:

En la posición introducida de la corredera 43 
asienta el extremo delantero 231' de la pila de hojas 1 
en dirección de extracción de ésta ultima siempre deba- 

. jo del elemento de adhesión 228, tal y como se aprecia 
en las Figs. 9a y 9c. Cuando la'corredera 43 se extrae 
en dirección de la flecha 211 de la carcasa, entonces 
sujeta el elemento de adhesión 228 la ultima hoja supe­
rior 15 por su adhesión con la misma. Si por cualquier 
razón esta fricción no fuese suficiente, entonces la 
hoja 15 se puede mover con relación a la pieza 219 
solo hasta que tropieza con el saliente en forma de 
gancho 231, que entonces ya no puede agarrar la siguien­
te hoja de la pila de hojas 1. Se logra así en su tota­
lidad una sujeción segura de la hoja superior 15 que 
de esta manera es retirada de la pila de hojas 1. El 
resorte de fleje 227 tiene la finalidad, cuando haya 
hojas que no estén totalmente planas, de asegurar siem­
pre una unión segura entre el elemento de adhesión 228 
asi como el saliente en forma de gancho 231,por una par­
te, y la hoja superior,por otra parte. Al volver a in­
troducir la corredera 43 en la carcasa hace el salien­
te en forma de gancho 231 que la hoja superior no sea
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tocada por el elemento de adhesión 228, esto es, que 
la pila de hojas 1 se pueda mover a lo largo sin resis 
tencia esencial por debajo de la pieza 219.

Otra forma de un elemento arrastrador 2331 que 
asimismo tiene un saliente en forma de gancho 234 y un 
elemento de adhesión 235, por ejemplq compuesto de go­
ma, está representado en las Figs. 10 hasta 10c* El 
elemento de adhesión 235 y el saliente en forma de gan 

10. cho 234 se han dispuesto consecutivamente en la peri­
feria de un rodillo 236, y. este rodillo se puede girar 
alrededor de su eje 237 que transcurre paralelo a la 
pila de hojas 1+ El movimiento de giro del rodillo 236 
alrededor del eje 237 está gobernado por una leva 238 

1$. dispuesta fijamente en el rodillo 236 y una pieza de
mando de la leva 239 que, a su vez, está fija con rela­
ción al rodillo 236. Por ejemplo se puede alojar el eje 
del rodillo 237 en lugar del agarrador 61 en la corre­
dera 43 del dispositivo según la Fig. 4a, en cuyo caso 

20. la pieza de mando de la leva 239 está prevista en la
carcasa 42.

El modo de funcionamiento del elemento arras­
trador 233 se aprecia fácilmente de las tres posicio­
nes que se muestran en las Figs. 10a hasta 10c. El 
elemento arrastrador 233 se gobierna de manera que al 

25. extraer la hoja superior 15 de la pila de hojas 1 en

!



dirección de la flecha 240 primeramente solo el elemeq--* 
to 235 esté actuando sobre esta hoja. Esta posición,.- 
que se muestra en la Fig. 10a, tiene por finalidad pro­
ducir un escalonamiento entre la hoja superior 15 y 
las siguientes hojas de la pila de hojas 1 desplazando 
la hoja superior 15 por la adhesión entre esta y el 
elemento de adhesión 235 un poco hacia un lado. Des­
pués de este recorrido llega la leva 238 a actuar con 
la pieza de mando de la leva 239 con lo cual el elemen­
to arrastrador 233 se gira en un ángulo predeterminado 
en sentido contra la marcha del reloj y esto de manera 
que el Saliente en forma de gancho 234 actué con el can 
to trasero de la hoja 15 y siga arrastrando a esta hoja. 
Este saliente en forma de gancho 234 se mantiene duran­
te todo el transporte de la hoja 15 por la pieza de man 
do de la leva 239 recta, en forma de placa, en la mis­
ma posición que es de manera que la superficie de gan­
cho del saliente 234, que se encuentra actuando sobre 
el canto trasero de la hoja 15, transcurra perpendicu­
larmente con respecto al canto de la hoja. Como se 
aprecia por este modo de funcionamiento la altura h del 
gancho puede ser, sin más, mayor que el grosor de una 
hoja, ya que el saliente en forma de gancho 234 solo 
actúa con el canto trasero de la hoja 15 cuando ésta 
ya se ha desplazado un trozo con relación a la pila de
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hojas l,por lo que el saliente en forma de gancho 234 
no tiene absolutamente la posibilidad de actuar sobre 
otro canto de hoja más. Se facilita así, por lo tanto, 
un agarre muy seguro del saliente 234 en forma de gan­
cho.

Al retroceder el elemento arrastrador 233; 1 
lo que está representado en la Fig. 10c, se gira el 
elemento arrastrador por la leva 238 y le pieza de man­
do de la leva 239 en sentido opuesto, esto es,.en sen­
tido de la marcha del reloj, alrededor del eje 237 
de.manera que tanto el saliente en forma de gancho 234 
como también el elemento de adhesión 235 quedan inope­
rantes y el rodillo 236 se puede deslizar con una su­
perficie de deslizamiento 241 lisa, compuesta por ejem­
plo de material sintético, por encima de la pila de ho­
jas en dirección de la flecha 242.

Séase aquí mencionado que siempre se mantiene 
una presión de contacto flexible entre la pila 1 y el 
elemento arrastrador 233. Asimismo se ha de señalar 
que el elemento arrastrador no necesita tener la forma 
de un rodillo, sino que en principio se puede emplear 
cualquier pieza correspondientemente giratoria que*ten­
ga una superficie convexa dirigida hacia la pila de ho­
jas 1 y en la dirección de movimiento tenga previstos 
consecutivamente el saliente en forma de gancho 234,



el elemento de adhesión 235 y la superficie de desliza­
miento 241.

"En las Figs. 12 a y 12b se muestra una forma 
de ejecución que representa una modificación de la for­
ma de ejecución según la Fig. la habiéndose desarrolla­
do este dispositivo de manera que se pueda fabricar en 
su totalidad de una sola pieza de material sintético 
transparente. Esto significa que la carcasa 2 con:su 
tapa 2a y la pieza 2b, que lleva la superficie de asien­
to de los cantos de las hojas 11 y en cada caso limita 
en un lado la ranura de salida 10 y la ranura de entra­
da 16, se componen de una pieza donde la tapa que se 
puede .abatir en dirección de las flechas 2c está uni­
da por una articulación de material sintético 2d con 
la parte restante de la carcasa 2. La ranura de salida 
10 se forma aquí por un escote en ê. fondo de la carca­
sa 2 que; en la zona central de la carcasa, muestra una 
prolongación 2e que transcurre más hacia ei interior 
de la carcasa, mediante la cual se puede agarrar la 
hoja inferior con un dedo y desplazar en dirección ha­
cia la ranura de salida 10,de manera que se pueda sacar 
de la carcasa, como se señala en la Fig. 12a.

Finalmente se mués ira en las Figs. lia y 11b 
una modificación del dispositivo según la Fig. 4a que 
se diferencia de esta última, ante todo, porque para



la extracción total de la pila de hojas, no represen­
tada, se-puede levantar hacia" arriba la tapa 49 que 
está dispuesta en la corredera 43, tal y como se hs se­
ñalado en la Fig. lia mediante lineas de trazos y pun­
tos. Mediante un saliente 243 previsto en la tapa 49, 
que puede encajar en forma elástica en un escote 244 
en la corredera 43, se enclava la tapa 49 en la posi­
ción cerrada. Para accionar la corredera 43 se han pre­
visto en su extremo delantero, arriba y abajo, superfi­
cies de asidero 24$, mientras en el-lado opuesto de la 
carcasa se han dispuesto lateralmente superficies de 
asidero 246 correspondientes.

Sáase señalado aquí que las distintas caracte­
rísticas de cualquiera de las formas de ejecución des­
critas se pueden transferir a cualquiera de las otras 
formas de ejecución descritas, siempre que esto tenga 
técnicamente sentido con respecto a su actuación conjun­
ta en el proceso de cambio de hohas en cada caso libre­
mente seleccionable o en cualquier otra forma, o siem­
pre que no tangenten en absoluto en este proceso de cam­
bio de hojas, tal como, por ejemplo, el desarrollo es­
pecial de la cuña de giro o la disposición de la tapa 
de la carcasa en la corredera o en la carcasa. Bn este 
sentido las referencias seleccionadas en las reivindi­
caciones no representan ninguna limitación, y las reí-



vindicaciones se pueden referencia^ dentro de lo que 
técnicamente tenga sentido, también a aquellas otras 
reivindicaciones en las que la correspondiente referen­
cia no-;esté expresamente indicada.

En especial es posible, por ejemplo, sustituir 
los elementos de transporte empleados para solucionar 
el problema del transporte (extracción de una hoja), 
tal como por ejemplo el canto agarrador o similar, 
entre si o por otros elementos que actúen por ataque 
o bien sujacción o fricción en la hoja a extraer. Asi 
se puede emplear, por ejemplo, como elemento que ataca 
contra la hoja en lugar de un canto agarrador o en lu­
gar de un arrastrador por depresión una serie de cerdas 
con efecto de marcha libre, esto es con cerdas que ex. 
dirección de extracción se ponen inclinadas y al extraer 
la hoja "empujan" contra el lado inferior de la hoja, 
mientras al introducir la hoja se deslizan "sin fuerza" 
sobre el lado inferior de la hoja. En lugar de cerdas 
se pueden euplear también una serie de salientes en 
forma de dientes de sierra de metal o de otro mate­
rial agudo, cuyos cantos de los dientes de sierra seña­
lan inclinados en dirección de la extracción de la 
corredera, de manera que en cierto sentido se "pinchen" 
en el lado inferior de la hoja, mientras al volver a 
introducir la corredera en la carcasa se deslizan sobre
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el lado inferior de la hoja.
Se detalla ahora la Fig. 13 y la Fig. 14 don-

§ de se representa un porta-fotografias, referenciado en
! su totalidad con 301, en formato apaisado, colocado

5* sobre una base. Este porta-fotografias se compone esen
cialmente de'un marco 302, de una pared trasera 303 

unida a §1, preferentemente desarrollada solidaria con 
él, y de un soporte 304 que, ya que sirve para la cólo- 
cacién del porta-fotografias, se puede denominar como 

10. colocador.
El soporte 304 está alojado giratoriamente en

1$.

la pared trasera 303 y esto de manera que con el porta- 
fotografias, en estado no levantado, se pueda girar el in­
terior de la pared trasera de manera que su lado trasero 
30$ queda al ras con el lado trasero 306 de la pared 
trasera 303 y/o su lado delantero 305 al ras con el la­
do delantero 308 de la pared trasera 303. En el soporte 
304 se ha alojado un rodillo o cilindro de transporte 
342, que se explica con más detalle más abajo.

20. El porta-fotografias 301 posee además dos agu-

25.

jeros 309 y 310, de los cuales uno de ellos 309 está 
previsto aproximadamente en el centro longitudinal en 
la zona del borde mas largo del porta-fotografias 301 

y el otro agujero en el centro longitudinal en la zona 
del borde mas corto del porta-fotografias, en su pared
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trasera 303. Estos agujeros sirven para colgar el por­
ta-fotografías en un saliente correspondiente en la pa- 
red, por ejemplo, una cabezaüde clavo, una cabeza de tor 
nillo o similar. ,

El porta-fotografias se puede,por lo tauto/colo- 
car o colgar en posición alta como también apaisada. La 
Fotografía, que no se ha representado en las Figs. 13 y 
14, se sujeta en un intersticio adaptado a su grosor que 
se extiende entre el lado delantero. 308 de la pared tra 
sera 303 y el lado trasero no referenciado con más de­
talle del marco 302 en la zona qub^áe encuentra entre la 
linea 3 H  dibujada a trazos interrumpidos en la Fig. 13 
y el borde interior 312 del marco 302. Este intersticio 

.313 ge gbre en la zona de uno de'sus bordes, concreta­
mente en uno de los lados anchos 317 del porta-fotogra­
fias 301 en toda su anchura hasta el exterior, de mane­
ra que la fotografía se puede insertar desde este lado 
frontal del porta-fotografias 301 dentro del mismo, y, 
en estado insertado, se sujeta por el lado delantero 
308 de la pared trasera 303 y llena la superficie rodea­
da por el borde interior 312 del marco 302.

El grosor del intersticio 313 depende del espe­
sor de la fotografía asi como de una placa de cobertura 
transparente, en caso dado prevista, especialmente en 
los formatos muy grandes, y/o placa o lámina de soporte



trasera. Para las finalidades usuales esté previste que 
el espesor del intersticio se encuentre entre 0,1 y 1 mm, 
preferentemente entre 0,2$ y 0,75 con especial pre­
ferencia entre 0,4 y 0,6 mm.

El intersticio 315 puede estar ensanchado en 
el lugar en el que desemboca en el lado exterior del por­
ta-fotografías, para facilitar la introducción de una 
fotografía,en toda la longitud del intersticio en sección 
en forma de embudo. Sin embargo, es preferente desarro­
llar el intersticio en este lugar 313 de manera que el 
canto lateral 314 (en la Fig. 13 señalado mediante una 
linea de rayas y puntos) de la pared trasera 303 a lo 
largo del lugar de salida del intersticio 313 de manera 
que queda desplazado hacia atrás con respecto al canto 
lateral 315 del marco 302 del porta-fotografias, de ma­
nera que una pared 316 (en la Fig. 13 y 14 no directa­
mente visible, pero véase la Fig. 17 y 21) del intersti­
cio continuo 313 en el lado exterior del porta-fotogra­
fias queda acortado con respecto a la otra pared 313.
.Una parte de la pared 313, que sobresale de la pared 

316, forma así un tope lateral para una fotografía a 
insertar en el intersticio 313; con lo que se facilita 
el proceso de introducción. Un ensanchamiento 319 en 
forma de embudo puede haber sido previsto adicionalmente 
por uñ biselado 321 de la pared 316 que se extiende por
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todo el ancho del intersticio 313! tal y como se muestra 
en la Fig. 21.

La pared trasera 303 tiene además un escote 329 
preferentemente desarrollado en forma rectangular donde 
se puede recoger en forma embutida el soporte 304-, que 
en una forma de ejecución se representa con más detalles 
en las Figs. 15 hasta 17. Para ello se puede haber aloja­
do el soporte 304 en forma giratoria en la pared trase­
ra 303 y esto de manera que se pueda girar alrededor de 
uno de sus cantos laterales, preferentemente alrededor 
del canto lateral 330 perpendicular a la dirección lon­
gitudinal, hacia atrás fuera de la pared trasera 303! 
para lo cual, en el ejemplo de ejecución según las Figs. 
15 hasta 17 el canto lateral 33Q, en sus extremos hace 
transición a gorrones 331! preferentemente desarrolla­
dos en forma esférica, que sobresalen de los cantos la­
terales 332 de curso en sentido longitudinal del soporte 
304 y que encajan en correspondientes profundizaciones 
que se han previsto en los bordes laterales del escote 
329 y donde se pueden encajar elásticamente.

Para que el soporte 304 se mantenga o bien se 
bloquee en las distintas posiciones angulares, se puede, 
si bien bajo circunstancias ya pudiera ser suficiente 
el encaje del soporte en la pared trasera en la zona de 
los gorrones 331í prever alrededor de ambos gorrones 331



una asi llamada superficie de fricción y/o de engrane 
334 que, en el presente caso, se desarrolla como super­
ficie dentada y se ha representado en mayor escala en 
la rFig. 17. Los dientes 335 de esta superfie tienen un 
curso radial con respecto al eje de giro 336 del sopor­
te 304 y sobresalen asimismo algo de los cantos latera­
les 332 del soporte 304, tal y como se representa en la 
Fig. 13. Si bien, en principio, es posible desarrollar 
en la superficie de la pared trasera, contra la cual 
asienta la superficie de engrane 334 , unos dientes co­
rrespondientes 335; esto no es imprescindible en el pre­
sente ejemplo de ejecución, ya que los cantos de la pa­
res trasera que tocan la superficie de engrane 334 ya 
están en unión con el efecto de fijación que se ejerce 
por la pared trasera, puniendo .^actuar hasta en cierto 
grado como "apéndice de contra-engrane".

Si bien el soporte 304 por lo demás puede ser 
una pieza plana, especialmente desarrollada en forma 
rectangular y adaptada al escote 329, que está provista 
de un escote 337 para su agarre y giro hacia fuera de la 
pared trasera 303, puedépcon el fin de ahorrar material, 
presentar en su lugar dos largueros longitudinales 338 
que se extiendan radialmente desde el apéndice de giro 
336 y preferentemente terminen estrechándose en sus ex­
tremos 339 opuestos al eje de giro (véase Figs. 13, 14,



16 y 18), asi como por uno o varios travesanos 340 que 
los unen entre si y que en el presente caso se han des-- 
arrollado como superficies* El grosor del travesano 340 
es menor que el de los largueros 338 y también aquí se 
ha previsto un escote 337 para agarrar y extraer el so­
porte 304 fuera de la pared trasera 303, así como para 
la recepcién de un rodillo o cilindro de transporte 342.

Para esta última finalidad se ha dispuesto en 
el extremo del soporte 304^ opuesto al eje de giro 336, 
en el presente caso en el correspondiente extremo de los 
larggeros 338, en cada caso un agujero 341. Estos aguje­
ros sirven como asientos para el eje 320 de un cilindro 
de transporte 342.

El escote 329 se extiende hacia el borde del 
porta-fotografías algo más allá del borde interior 312 

del marco 302 (véase la Fig. 14). De esta manera forma 
el lado trasero del marco 302 un tope para el rodillo 
o cilindro de transporte, -̂ ste tope es con el porta-fo- 
tografias 301 vacio un tope directo, mientras que con 
una fotografía insertada es un tope indirecto, ya;que 
entonces el borde de la fotografía se encuentre entre 
el tope y los extremos inferiores 339 del soporte. Me­
diante este tope y cuando no se ha previsto ninguna pía 
ca de cobertura transparente para el lado delantero de 
la fotografía, no se puede dañar la fotografía que se
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encuentra en el porta-fotografías al girar el soporte 
304 hacia dentro de la pared trasera, ya que esta última 
es evitada para que empuje la fotografía hacia fuera o 
hasta "atravesarla", y,ante todo forma este tope enton­
ces un apoyo para el lado delantero de la fotografía 
en la zona en la cual se pone en contacto con el rodillo 
o cilindro de transporte 342.

En la forma de ejecución de un porta-fotografias 
mostrada en las Figs. 18 y 19 se ha dispuesto asimismo 
un rodillo o cilindro de transporte 342 alojado libre­
mente girable y que se ha dispuesto en las proximidades 
del* intersticio 313 que llega hasta el lado exterior del 
borde lateral 317 del porta-fotografias enfrente de una 
superficie de apoyo para el lado delantero o una parte 
del lado delantero de la fotografía. Esta superficie de 
apoyo está formada en el presente ejemplo de ejecución 
por el lado trasero dirigido hacia la fotografía, de 
una placa de cobertura 343 transparente.

El rodillo o cilindro 342 está dispuesto en Id 
zona del extreme^ opuesto al eje de giro 336 del soporte 
304, de este soporte y esto bien en el escote general 

. 337 (véase Figs. 13 hasta 1$) o en un escote especial 
344, tal y como se muestra en la Fig. 18. El rodillo o 
cilindro 342 se de un material preferentemente ranurado, 
estriado, moleteado o asperizedo en cualquier otra forma,
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especialmente de goma, para que se obtenga un alfaque 
por fricción bueno de la periferia de este rodillo*o 
cilindro con el dorso de la fotografía representada con 
más detalle en las Figs. 18, 19 y 21, que se encuentra 
entra la placa de cobertura 343 transparente y la*pared 
trasera 308.

El rodillo o cilindro 342 permite, en forma muy 
sencilla, introducir la fotografía correspondiente fácil­
mente y sin peligro de que se formen lugares de arrugas 

10. en porta-fotografias, agarrando este rodillo o cilindro
342 desde el lado periférico accesible desde fuera para 
girar el rodillo o el cilindro. En igual forma se faci­
lita asi una extracción sin dificultad de la fotografía 
fuera del porta-fotografias. Como el rodillo o cilindro, 

-L5* debido a que está dispuesto en el extremo libre del so­
porte 304ggrable y con ello se puede mover en..dirección 
hacia la fotografía, durante la manipulación del rodillo 
o cilindro 342 siempre se empuja contra el dorso de la 
fotografía, queda garantizado siempre un buen asiento 
entre la periferia del rodillo o cilindro y el dorso 
de la fotografía.

La placa de cobertura 343, con la que se cubrq 
el lado delantero de la fotografía, está dispuesta de 
manera que sus bordes laterales 345 sean recogidos y su­
jetados por el intersticio 313 entre la pared trasera25



3o3 y el mareo 302. El intersticio 313 sirve por lo tan­
to en el porta-fotografias según.- las Figs. 18 y 19, al 
igual que en él^porta-fotografias según la Fig. 21 ex­
plicado más adelante, no solo para la recepción de la 
fotografía, sino también para la recepción de la placa 
de cobertura 343 transparente. Para que esta placa de 
cobertura, al cambiar la fotografía, se mantenga en el 
porta-fotografias, es el grosor del intersticio 313 
que sale hacia el exterior más reducido que el espesor 
de la placa de cobertura. La placa de cobertura 343 
transparente se puede recambia? fácilmente soltando el 
marco 302 y la pared trasera 303 entre si cuando estas 
están unidas entre si, por ejemplo, por una unión de en­
caje que se puede componer de salientes cilindricos y 
agujeros correspondientes a estos.

La placa de cobertura 343 transparente se com­
pone preferentemente de vidrio mineral, pero igualmente 
se puede componer de material sintético transparente y, 
además, tener un tono de color, especialmente una tona­
lidad azul, rosa, oro, plata o de humo. Además, esta 
placa de cobertura puede estar compuesta de un material 
que no deslumbre o bien no refleje, o de un material 
tratado para no refleje o deslumbre.

En la zona del escote 329) que está prevista 
para embutir el soporte 304 en la pared trasera 303) 
se ha dispuesto una placa de cobertura 346 opaca. Es-
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ta placa cLe cobertura se puede desplazar entre cono mí­
nimo una primera y como mínimo una segunda posición, de 
las cuales la primera posición se ha representado en la 
Fig. 18. En esta posición deja la placa de cobertura 
opaca 346 libre una parte del dorso de la fotografía 
para su agárre directo o, como muestra la Fig. 18, pa­
ra contactar la fotografía mediante el rodillo o el ci­
lindro 342, es decir, la placa de cobertura 346 deja 
libre una parte del escote 329 en la zona del escote 337 
o 344? de manera que la fotografía que se encuentra en 
el porta-fotografias pueda ser asida por el rodillo o 
cilindro 342 o a mano a través del escote 329 y ser em­
pujada fuera del porta-fotografias o bien, cuando se ha 
de introducir, se pueda empujar totalmente dentro del 
porta-fotografias. En la segunda posición, que no esté 
mostrada, la placa de cobertura 346 está en la Fig. 18 
desplazada tanto hacia la derecha que su extremo derecho 
llega a encontrarse debajo del marco 302, de manera que 
cubre por lo tanto totalmente la parte del dorso de la 
fotografía que ha sido dejada libre por el escote 329 

y que no se encuentra debajo del lado trasero del mar­
co.

De esta manera se evita que una fotografía que 
se encuentre en el porta-fotografias, especialmente cuan­
do el soporte 304 se ha girado fuera del lado trasero
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30$ reciba "manchas de luz" que se presentarían si el 
porta-fotografías-recibiesa por detras una luz mas fuer­
te que desde delante, lo que puede ser el caso si so 
coloca con su dorso sobre una mesa de escritotio dirigi­
da hacia una ventana.

Para la guía desplazable por deslizamiento y 
para la recepción de la placa de cobertura opaca 346 
selha previsto una profundización 34? en el lado de­
lantero de la pared trasera 303 dirigida hacia la foto­
grafía. La profundidad de esta profundización es prefe­
rentemente igual al espesor de la placa de cobertura 
346 opaca. Esta profundización se 347 se extiende, como 
se puede apreciar parcialmente en la Fig. 19, preferen­
temente en todos los lados,mas allá de los bordes del 
escote 329, de manera que la placa de cobertura 346, 
cuyo ancho el igual al ancho de la profundización 347 
en la Fig. 19 y cuya longitud es igual o preferentemen­
te algo mayor que la longitud L del escote 329, en la 
. segunda posición impide con toda seguridad cualquier 
paso de luz hacia el dorso de la fotografía.

La placa de cobertura 346 opaca se puede haber 
desarrollado también como corredera de transporte 322 
(véase Fig. 20), en cuyo caso naturalmente se suprime 
el rodillo o bien el cilindro 342, ya que esta corre­
dera de transporte 322 tiene la misma función. Se compone
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esencialmente de una placa 323) de una lengüeta o de o- 
tra pieza alojada desplazablemente en la dirección de * 
empuje de la fotografía, en la que, para su alojamiento 
se han previsto, por ejemplo, guías 324 que encajan en 
correspondientes guías (no representadas, que se han 
previsto en la pared trasera 303 ó en el soporte 3C4, ó 
siempre que toda la pared trasera se haya desarrollado 
como corredera de transporte, en el marco 302. La corre, 
dera de transpprte 322 posee en su lado dirigido hacia 
el dorso de la fotografía un elemento de adhesión 325, 
por ejemplo, una plaquita de goma, que arrastra la foto­
grafía. El grosor se ha aumentado considerablemente en 
la Fig. 20 por razones de representación, pues natural­
mente el elemento de adhesión 325 puede ser muy delgado, 
por ejemplo, una capa de goma o de material sintético 
delgada aplicada.

Para que no se presente ningún efecto de arras­
tre por el elemento de adhesión 325/en la dirección en 
cada caso no deseada,se ha desarrollado la corredera de 
transporte o se ha alojado desplazablemente de manera 
que se necesite una cierta presión mínima para que el 
elemento de adhesión 325 asiente firmemente con el dorso 
de la fotografía, de manera que el usuario mediante un 
ejercimiento en cada caso alterno de una presión algo 
mas fuerte y una presión bastante ligera sobre la corre-
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dera de transporte 322 pueda transportar la fotogra­
fía en la dirección deseada.

En la forma de ejecución de la Fig. 21 so ha 
previsto en el lado trasero*303 del porta-fotografias 
301 un recipiente 326 que puede ser solidario con lo 
pared trasera 303 y en cuyo interior 327 se pueden guar­
dar mas fotografías. El escote 329 se ha quedado aquí 
en la pared trasera 303; mientras el apoyo 304 con el 
rodillo o cilindro de transporte 342 esta previsto en 
un escote 329 en la tapa 333 alojada giratoriamente en 
328. Esta tapa, que ahora forma la pared trasera propia­
mente dicho del porta-fotografias 301, se mantiene nor­
malmente cerrada por una unión de encaje 348. Para ac­
cionar el rodillo 342 se extraen las fotografías adi­
cionales del recipiente 326 y después de cerrar la ta­
pa 333 se gira el soporte 304 hacia la pared trasera 
303 hasta que el rodillo 342 actúe sobre la fotografía. 
De esta manera puede sustituir el usuario,en determina­
dos periodos de tiempo,una fotografía introducida en el 
intersticio 313 por otra fotografía del recipiente 326.

El porta-fotografias de la presente invención 
tiene, según la forma de ejecución, todas o como mínmo 
una parte de las siguántes ventajas:

(a) El porta-fotografias es de desarrollo senci­
llo y tiene un aspecto estético, haciendo la ranura en



la:,forma de ejecución preferente especialmente fácil 
y sencilla la introducción de una fotografía en el por- 
ta-fotografias.

(b) El porta-fotografias es seguro en su funcio­
namiento y fiable, especialmente está dispuesta la foto­
grafía en forma autosugetada en el porta-fotografias
y se puede introducir y sacar fácilmente por el rodillo 
o cilindro de transporte o* por la corredera de transpor­
te.

(c) El porta-fotografias es de manejo fácil y 
sencillo; la fotografía solo necesita ser introducida 
lateralmente a través de una ranura y se puede recambiar 
fácilmente por cualquiera.

(d) El porta-fotografias tiene múltiples apli­
caciones, pues permite mostrar la fotografía tanto en 
sentido vertical como apaisado y esto en estado colgado 
o colocado. Para eáta última finalidad tiene un soporte 
autofijable que se puede hundir totalmente en la pared 
trasera, con lo cual se facilita su colgado en la pared. 
Para poderle colgar se han previsto agujeros que tanto 
en formato vertical como en formato apaisado pueden en­
cajar en la cabeza de un clavo. Además está dada su múl­
tiple aplicación debido a que el porta-fotografias se 
puede fabricar en forma correspondiente para todos los 
tamaños de fotografías.
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(e) El porta-fotografías es económico do fa­
bricar, especialmente no precia ningún cristal de cober­
tura, se puede fabricar de una sola pieza o, si el so­
porte se hace de una pieza independiente, económicamen­
te de dolo dos piezas y exige muy poco material. También 
el gasto en tiempo:;es reducido y e& el ensamblaje el so­
porte salta fácilmente con sus gorrones en los correspon-r 
dientes escotes en la pared trasera. El marco se puede 
imprimir total o parcialmente, lográndose asi un efecto 
de adorno.

(f) Finalmente, el porta-fotografias es fácil­
mente transportable y se puede, especialmente en su for­
ma de ejecución para fotografías normales, ser enviado 
como carta o en una carta, suprimiéndose el peligro de 
la rotura de un cristal de cobertura no necesario y fa­
voreciendo el envió como carta el que el soporte se pue­
da hundir totalmente en la pared trasera.

Descrita suficientemente la naturaleza del ' 
invento, asi como la manera de realizarlo en la prácti­
ca debe hacerse constar que las disposiciones anterior­
mente indicadas son susceptiblesde modificaciones de 
detalle en cuanto no alteren su principio fundamental.



REIVINDICACIONES
1.- Perfeccionamientos en aparatos para la ob­

servación de fotografías con on dispositivo par9 le ex­
posición alterna de distintas hojas de una pila de ho­
jas, especialmente uh cambiador de observación de fotogra 
fias, con una superficie de asiento de los cantos de las 
hojas en uno de los lados de una pila de hojas, y con un 
acceso o un dispositivo desplazador para el desplazamien­
to de una hoja final de la pila de hojas paralelo a su su 
perficie de hoja, caracterizados porque la superficie de 
asiento de los cantos de las hojas, como mínimo en la par 
te que está adyacente al canto de hoja de una hoja final 
de la pila de hojas, encierra un ángulo agudo (9() con 
la superficie en el lado de la pila de hojas de esta hoja 
final y allí muestra como mínimo en uno o en varios luga­
res, preferentemente a lo largo de todo el canto de la 
hoja una prolongación que transcurre como mínimo hasta 
el borde en el lado de la pila del canto de la hoja,pero, 
sin embargo, preferentemente en este borde, se extiende 
más allá de la pila.

2.- Perfeccionamientos, segón la reivindicación 
1, caracterizados porque sobre el lado, exterior de la 
pila de hojas,de la hoja final y adyacente a la prolon­
gación asi como a distancia de ésta, se ha previsto un 
tope de separación que se ha dispuesto o se puede graduar



de manera que la proyección de la superficie de tope se 
encuentra paralela a la superficie de la hoja final, que 
se encuentra en la zona entré el tope de separación y la 
prolongación, dentro de la prolongación, habiéndose de­
jado en la zona entre el tope de separación y la prolon­
gación libre un espacio de separación en el que la hoja 
final, con su canto, se puede curvar hacia dentro y sepa­
rar asi de la hoja adyacente.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
2, caracterizados porque la distancia entre la prolonga­
ción y el extremo de la superficie de tope dirigido hacia 
ella es pequeño con respecto a la longitud o bien anchura 
de la hoja que se extiende perpendicularmente con respecto 
a la superficie de asiento de los cantos de las hojas, o 
bien que la fuerza de fricción transmitida entre la hoja
a extraer y la hoja a continuación de ésta es pequeña con 
respecto a la fuerza de flexión necesaria para flexionar 
el canto de las hojas en la superficie de asiento de los 
cantos de las hojas para doblar el canto de la hoja ha­
cia el espacio de separación.

4. - Perfeccionamientos segán la reivindicación 1, 
2 ó 3, caracterizados porque la prolongación hace tran­
sición a una abertura de salida, especialmente a una ra­
nura de salida, cuya anchura es algo mayor que el espe­
sor de una hoja y cuya longitud es algo mayor que la Ion-
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gitud de los cantos, de curso paralelo a ella, de las 
hojas.

5*"Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 1-4, caracterizados porque se ha previsto una 
superficie de asiento de curso paralelo a las superficies 
de las hojas, contra la cual se puede oprimir la pila de 
hojas.

6. - Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 1-5, caracterizados porque en la zona o en lu­
gar del tope de separación se ha previsto un acceso li­
bre a través del cual se puede ejercer una presión, espe­
cialmente una presión con el dedo, sobre la hoja final.

7. - Perfeccionamientos según una de las rei­

vindicaciones 1-6, caracterizados porque se ha previsto 
un dispositivo de introducción de hoja para la inserción 
de una hoja en la pila, especialmente para volver a in­
sertar una hoja extraída de la pila.

8. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
7, caracterizados porque la superficie de asiento de los 
cantos de las hojas, como mínimo en la parte que está ad­
yacente al canto de hoja de la otra hoja final de la pi­
la de hojas, en uno o varios lugares preferentemente a lo 
largo de todo el canto de la hoja de la otra hoja final, 
muestra una prolongación que transcurre hasta el borde en 
el lado de la pila de este canto de hoja, pero sin embar
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go se extiende preferentemente en este borde más allá de 
la pila de hojas, habiéndose dejado, limitando con este 
borde y en el lado exterior adyacente a él de la pila de 
hojas, un espacio de introducción a través del cual se 
pueden introducir en la pila los cantos de una hoja entran 
te en la pila sin que tropiece con los cantos de la3 hojas 
que se encuentran en la pila.

9." Perfeccionamientos según la reivindicación
8, caracterizados porque en el* lado dirigido hacia la pila

10. de la otra hoja final y adyacente a la prolongación que
alli se encuentra, asi como a distancia de ésta se ha pre 
visto como mínimo un tope de introducción que se ha dis­
puesto o se puede graduar de manera que la proyección de 
su superficie de tope se encuentre paralela a la superfi- 

1$. cié de la otra hoja final que se encuentra, en la zona en­
tre el tope de introducción y la prolongación adyacente 
a él, dentro de esta prolongación.

10.- Perfeccionamientos según la reivindicación
9, caracterizados porque la distancia entre la prolonga- 

20. ción que se encuentra adyacente a la otra hoja final y
el extremo de la superficie de tope dirigido hacia ésta 
última,del tope de introducción, es pequeña con relación 
a la longitud o bien anchura de la hoja que se extiende 
perpendicular a la superficie de asiento de los cantos 

25. de las hojas.
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. 11.-Perfeccionamientos según la reivindicaciones
8,9 6 10, caracterizados porque la prolongación adyacente 
a la otra hoja final hace transición a una abertura de en­
trada, especialmente a una ranura de entrada cuya anchura 
es algo mayor que el grosor de una hoja y cuya longitud 
es algo mayor que la longitud de los cantos de las hojas 
de curso paralele a ella.

12.- Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 8-11, caracterizados porque la superficie de 
asiento de los cantos de las hojas como mínimo en la zo­
na de la prolongación en el lado de la ranura de entrada 
encierra un ángulo agudo (í^) con la superficie dirigida 
hacia fuera de la pila de la otra hoja final.

13. - Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 1 hasta 12, caracterizados porque en el lado
de la pila de hojas, que está dirigido hacia la superficie 
de asiento de los cantos de las hojas, se ha previsto una 
contra-superficie de asiento de los cantos de las hojas

que encierra un ángulo agudo ( ^ ) con la superficie diri­
gida hacia el interior de la pila de la hoja en el lado 
de la ranura de entrada.

14. - Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 1 a 13,caracterizados porque el ángulo agudo 
(c{ , (S; ^  ) se encuentra entre 30 y 60°, preferentemente 
entre 45 y 60°.
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* 15.** Perfeccionamientos según la reivindicación 14,
caracterizados porque eléngulo agudo (^ , ^ , ^ ) asciende 
entre 40 y 45° y espreferentemente de 42°.

16. - Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 1-15, caracterizados porque la prolongación
en el lado de la salida y/o en el lado de entrada es gradúa, 
ble en su longitud.

17. - Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 1 -16, caracterizados porque uno o varios de 
los ángulos agudos , jt,, Y) especialmente el ángulo agu­
do en el lado de salida de la superficie de asiento de los 
cantos de las hojas es, o bien son, graduables.

18. - Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 1 -17, caracterizados porque la superficie de 
asiento de los cantos de las hojas, inclusive sus prolonga­
ciones y/o la contra-superficie de asiento de los cantos
de las hojas, son planos.

19. - Perfeccionamientos según una de las reivin 
dicaciones 13 hasta 18, caracterizados porque la superfi­
cie de asiento de los cantos de las hojas y la contrasu­
perficie de asiento de los cantos de las hojas son compla. 
mentarías entre si.

20. - Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 13 hasta 19, caracterizados porque la contra-su
perficie de asiento de los cantos de las hojas está previs
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ta en una pieza de construcción giratoria, preferentemente 
una pieza de construcción esencialmente en forma de cuña- 
que se puede girar alrededor de un eje paralelo a los can­
tos de las hojas y cuya superficie opuesta a la cuntra-su- 

5. perficie de asiento de los cantos de las hojas forma prefe
rentemente una pared lateral de una carcasa recogedora de 
las hojas.

21. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
20, caracterizados porque la pieza de construcción en for-

10, ma de cuña, en su extremo estrechado, posee un apéndice
que agarra por debajo de la pila de hojas y le levanta al 
girarla fuera de la posición normal.

22. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
20 ó 21, caracterizados por un dispositivo de enmuescamien

15* to fijador de la pieza de construcción, en forma de cune­
en su posición normal.

23. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
22, caracterizados porque el dispositivo de enmuescamiento 
comprende una superficie plana, que preferentemente es

20. una superficie del fondo de una carcasa receptora de la pi 
la de hojas, habiéndoseprevisto, además, en ellado opuesto 
de la pieza de construcción girable prevista, una contra­
superficie plana que, en el sentido de giro opuesto al del 
giro de la pieza de construcción fuera de su posición nor-

25* mal, hace transición a una superficie en forma de arco,cuyo



radio de curvatura disminuye hasta el radio (y) que es jgual 
a la distancia desde el eje de giro de la pieza de 
construcción hasta la superficie plana.

24. *- Perfeccionamientos según la reivindi­

cación 21 y 23, caracterizados porque la contra-super­
ficie plana, en el sentido de giro en el cual la pieza 
de construcción, se gira fuera de su posición normal, 
hace transición al apéndice.

25. - Perfeccionamientos según una de las rei

vindicaciones 20 hasta 23, caracterizados porque la 
pieza de construcción giratoria muestra uno o varios 
salientes que, en la posición normal de esta pieza 
de construcción, agarra o agarran por encima del borde 
adyacente de la pila de hojas.

26. - Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones 1 hasta 2$, caracterizados porque el 
tope de separación se ha desarrollado como rodillo
o bien cilindro, especialmente como rodillo o bien ci­
lindro de goma, del dispositivo desplazador para el 
desplazamiento de la hoja en el lado de la ranura de 
salida.

27. - Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 26,caracterizados porque el rodillo o bien cilin­
dro es accesible, desde su lado opuesto al lado diri—



*gido hacia la pila da hojas, para su giro a mano.
28.- Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 26 6 27, caracterizados porque el eje del rodillo 
o bién del cilindro, de curso paralelo a la ranura de 
salida, se puede mover en sentido perpendicular o indi 
nado con relación a la pila de hojas.

29#** Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 26,27 ó 28, caracterizados porque el coeficiente 
de fricción entre la superficie del rodillo, o bién del 
cilindro, y el lado de la hoja dirigido hacia ella es 
grande en comparación con el coeficiente de fricción 
entre hojas adyacentes.

30. - Perfeccionamientos según la reivindica­
ciones 28 ó 29, caracterizados porque el rodillo ó bien 
el cilindro se ha alojado sobre un arco que, preferen­
temente se puede girar alrededor de un eje de giro de 
curso paralelo a la ranura de salida.

31. - Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 30, caracterizados porque el arco se dispone hun

dible en el fondo de una carcasa receptora de la pila 
de hojas.

32. - Perfeccionamientos según una de las rei­

vindicaciones 26 hasta 31, caracterizados porque el eje 
del rodillo o bien del cilindro está desarrollado móvil, 
en vaivén, en la dirección de desplazamiento de las ho-
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jas a extraer y en la dirección contraría a ésta, asi 
como rodillo o cilindro de marcha libre que, en la ul­
tima de las direcciones, es girable y, en la primera de 
las direcciones, no es girable, retornándose este .Rodillo 
o cilindro, que en caso dado no forma un tope de separa­
ción, por un resorte de reposición, a su posición de des­
canso después de haberse extraído una hoja.

33.* Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 26 hasta 31, caracterizados porque en lugar del 
rodillo o bién del cilindro se han previsto uno o varios 
topes de separación y el rodillo, o bien cilindro, se dis, 
pone en la zona de hoja trasera, en dirección de despla­
zamiento de las hojas a extraer, de la hoja a extraer.

34.- Perfeccionamientos según una de las reivin­

dicaciones 30-33, caracterizados porque el arco se puede 
girar, como elemento para la colocación inclinada para 
la pila de hojas o bien una carcasa receptora de ésta, a 
una primera y segunda posición, y preferentemente enca­
jar, transcurriendo en un ángulo agudo o recto con raspee 
to a la pila de hojas.

35.- Perfeccionamientos según una de las rei­
vindicaciones 1 hasta 34, caracterizados porque se han 
previsto uno o varios topes de separación en la superfi­
cie de asiento y uno o varios topes de inserción en la 
contrasuperficie de asiento, que se han dispuesto en el
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.lado de la pila de hojas opuesto a la superficie da asien 
to, o viceversa.

36. - Perfeccionamientos según una de las reivin 
dicaciones 1 hasta 35;caracterizados porque la superficie 
de asiento se ha previsto en el lado interior dd la tapa 
esencialmente transparente, de una carcasa receptora de 
la pila de hojas, o está formada esencialmente por su la­

do interior o está prevista en una corredera.
37. ** Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 36,caracterizados porque la contra-superficie de 
asiento está prevista en el fondo de la carcasa o está 
esencialmente formada por éste.

38. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
36,caracterizados porque la contra**superficie está previs. 
ta en una placa de presión que empuja elásticamente la 
pila de hojas contra la superficie de asiento, habiéndose 
previsto preferentemente sobre el lado de la placa de 
presión, opuesto a la pila de hojas, un resorte en espi­
ral cónica.

39.** Perfeccionamientos según la reivindicación 
36,caracterizados porque la contra-superficie de asiento, 
y/o el tope de introducción,y/o la lengüeta de introduc­
ción a continuación, se forman por un armazón elástico, 
especialmente por un armazón desarrollado de una sola 
pieza de alambre o de material sintético elástico.
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, 40.- Perfeccionamientos según nna de las reivin
dicaciones 1 hasta 3 %  caracterizados porque uno o varios 
topes de separación y/o uno o varios topes de introduc­
ción se desarrollan en forma elástica.

41. - Perfeccionamientos según una de las rei­
vindicaciones 1 hasta 40, caracterizados porque se ha pre 
visto una corredera jque, perpendicularmente a la ranura 
de salida, se puede mover tanto, de manera que, en cada 
caso, recoja la hoja extraída de ésta última totalmente 
en las superficies de transporte previstas para ello.

42. - Perfeccionamientos según las reivindica­
ción %1, caracterizados porque la corredera está alojada 
y guiada en el dispositivo sujetador de la pila de hojas 
o en una carcasa formada por éste o dispuesta en éste 
para la pila de hojas, para su movimiento en vaivén.

43. - Perfeccionamientos según la reivindicación
42, caracterizados porque la corredera muestra un marco, 
que se extiende a lo largo de los cantos laterales, de 
curso en dirección de movimiento de la corredera de la 
hoja final de la pila de hojas, en el lado de la ranura 
de salida y/o del lado de la ranura de entrada.

44. - Perfeccionamientos según la reivindicación
43, caracterizados porque en la corredera, en la zona 
de los cantos laterales de la hoja extraída, se hanpre- 
visto resortes, especialmente resortes de fleje.que se
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-extienden en dirección de movimiento de la corredera y em­
pujan la hoja que, en cada caso, sale de la ranura de sa­
lida al plano de las superficies de transporte de la corre 
dera.

5* 45.** Perfeccionamientos según la reivindicación
44, caracterizados porque los resortes previstos en la 
corredera, en las proximidades de la ranura de salida,es­
tán desarrollados como tope de separación, preferentemente 
de manera que tengan un saliente en forma de arco, forman- 

10. do cada uno un tope de separación elástico.
46.- Perfeccionamientos según la reivindicación 

44 Ó 45, caracterizados porque los resortes están en cada 
caso, guiados en un escote que se ha previsto en una su­
perficie de limitación de la ranura de salida.

15* 47.- Perfeccionamientos según una de las rei­
vindicaciones 43, hasta 46, caracterizados porque la ranu­
ra de salida y/o la ranura de entrada se han desarrollado 
entre una pieza limitadora de la ranura de entrada o bien 
ranura de salida, prevista en el dispositivo sujetador de 

20. la pila de hojas o en una carcasa recogedora de la pila 
de hojas, y una pieza limitadora de la ranura de salida 
o bien de la ranura de entrada prevista en la corredera.

48.- Perfeccionamientos según la reivindicación 
47; caracterizados porque la primera pieza limitadora de 

25. la ranura de salida, o bien de la ranura de entrada, mués
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tra la superficie de acento de los cantos de las hojas 
y se ha desarrollado especialmente en forma de cuña.

49. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
47 6 48, caracterizados porque la segunda pieza limita­
dora da la ranura de salida es una placa prevista en la 
corredera, especialmente una placa de cobertura trans­
parente que, en estado no extraído de la corredera, for­
ma la tapa de carcasa de una carcasa receptora de la 
pila de hojas, mientras la segunda pieza limitadora de 
la ranura de entrada está formada por una o varias par­
tes de la corredera, que se extienden en dirección de 
movimiento de la corredera, o viceversa.

50. - Perfeccionamientos según una de las rei­
vindicaciones 41 hasta 49, caracterizados porque en la 
corredera se ha previsto un agarrador, que arrastra la 
hoja final de la pila de hojas en el lado de la ranura 
de salida.

51. "* Perfecionamientos según la reivindicación 
50, caracterizados;porque el agarrador muestra un dis­
positivo de succión, que está conectado a una bomba de 
vacio, accionable y regulable por el movimiento de la 
corredera.

52. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
50, caracterizados porque el agarrador está desarrolla­
do como saliente que actúa con el cantotrasero, que se
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encuentra en la zona de la contra-superficie de asiento 
de los cantos de las hojas de lar hoja final en el lado 
de la ranura de salida de la pila, donde preferentemen­
te a continuación del agarrador, en la dirección de ex­
tracción de la corredera, se ha previsto un escote en 
la superficie de asiento de la hoja, cuya extensión en 
dirección de movimiento es tan corta que la segunda ho­
ja adyacente al agarrador no se puede doblar hacia el 
escote, habiéndose previsto un elemento de adhesión en 
el escote sobre el cual sobresale el canto del agarra­
dor solo en una extensión que es inferior al grosor de 
la hoja.

53. - Perfeccionamientos según la reivindicación
52, caracterizados porque la contra-superficie de asien­
to de los cantos de las hojas en la zona del canto tra­
sero de la hoja final en el lado de la ranura de salida 
presenta dos rebajes en forma de escalón con una altura 
de escalón que es aproximadamente igual al grosor de una 
hoja.

54. - Perfeccionamientos según la reivindicación
53, y una de las reivindicaciones 12 hasta 17, caracte­
rizados porque los rebajes en forma de escalón están 
previstos en la pieza de construcción giratoria, especi­
almente en forma de cuña.

55. * Perfeccionamientos según la reivindicación25
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39 y una- de las reivindicaciones 1 hasta 5: caracteri­
zados porque el resorte en espiral cónico de manera, y/o 
se desarrolla de manera que la presión sobre el extre­
mo de la placa de presión dirigida hacia la contra-su­
perficie de asiento de los cantos de las hojas .es mayor 
que sobre el otro:extremo opuesto a áste.

$6.- Perfeccionamientos según una de las rei­
vindicaciones I hasta 55, caracterizados porque se ha 
previsto una carcasa rece&ora de la pila de hojas.

57. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
56, caracterizados porque la tapa de la carcasa para car­
gar la pila de hojas se puede abatir hacia arriba o des­
plazar.

58. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
56 ó 57, caracterizados porque la tapa de la carcasa pa­
ra la observación y/o lectura de las hojas es total, o 
como mínimo primordialmente, transparente.

59. - Perfeccionamientos según la reivindicacio­
nes 56,57 ú 59, caracterizados porque la carcasa está 
dotada de una o de varias disposiciones apiladoras para 
el apilado de varias carcasas de igual clase.

60,- Perfeccionamientos según la reivindicación 
59, caracterizados porque la carcasa está dotada de ra­
nuras y salientes de apilamiento.

61.- Perfeccionamientos según una de las reivin
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dj.caciones 1 hasta 60, caracterizados porque la ronura de 
salida transcurre inclinada, o curvada, en ángulo agudo 
con la prolongación del lado dirigido hacia la pila de 
hojas de la hoja final en el lado de la ranura de salida.

62. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
61, caracterizados porque el ángulo agudo (J) se encuen­
tra entre 1 y 10^, preferentemente entre 2 y 4*\

63. " Perfeccionamientos según la reivindicación 
56 y una de las reivindicaciones 41 hasta 53)caracteriza­
dos porque la corredera en su lado superior y/o inferior, 
delantero que, en caso dado, esta desarrollada como lengua 
que, en la posición introducida de la corredera, es reco­

gida por un escote formado en forma complementaria en la 
carcasa, y porque la corredera, en caso dado, tiene super 
ficies de asidero laterales.

64. - Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 56 hasta 6y, caracterizados- porque la carcasa 
está dotada de uno de varios dispositivos de suspensión 
y/o con uno o varios agujeros para sus suspensión por su 
lado trasero.

65. " Perfeccionamientos según una de las rei­
vindicaciones 56 hasta 64, caracterizados porque en la 
corredera, y/o en la carcasa , se han previsto superficies 
de asiento para las hojas y/o la hoja extraída, que evi­
tan una caída, empujado, deslizamiento o similar hacia

;



fuera de las hojas y/o de la hoja extraída fuera de la 
corredera, y/o de la carcasa, en cualquier posición.

66. - Perfeccionamientos según una de las rei­
vindicaciones 26 hasta 6$, caracterizados porque uno o

varios rodillos o bien cilindros tienen una ranura, de 
curso paralelo a la dirección axial, a través de su lon­

gitud que transcurre aproximadamente tangencial en senti­
do de giro desde un ggujero axial hasta la superficie 
envolvente y a través de la cual se puede introducir un 
eje en el agujero axial.

67. - Perfeccionamientos según una de las rei­

vindicaciones 1 hasta 66, caracterizados porque la super 
ficie de asiento de los cantos de las hojas está previs­
ta en una pieza de construcción desarrollada especialmen­
te en sección en forma de cuña o de triángulo, girable 
eTástírc'.-amente contra una fuerza de reposición, que se 
puede girar mediante un elemento de accionamiento previs­
to en la corredera, especialmente mediante un saliente
en forma de leva delante de la entrada de una hoja a in­
troducir, de manera que una superficie de guia, que se 
encuentra en ella y después del giro dirigida hacia la 
hoja, desvia el canto delantero de la hoja fuera de la 
zona de la ranura de salida hacia la zona de la ranura 
de entrada.

68.- Perfeccionamientos según una de las rei-



vindicaciones 1 a 67* caracterizados porque el dispositi­
vo para la exposición alterna de distintas hojas de una 
pila de hojas, comprende una carcasa receptora de la pila 
de hojas, cuyo fondo se extiende paralelo a las superfi­
cies de las hojas y cuyas paredes laterales encierran 
lateralmente la pila de hojas, donde la tapa de la car­
casa está dispuesta en una corredera y junto con ésta se 
puede extraer paralelo a las superficies de las hojas por 
un lado de la carcasa fuera de ésta última, tanto de mane 
ra que en au posición más extraída aún se quede en la car­
casa, y agarra por encima de la pila de hojas en una lon­
gitud ̂ previamente determina, o la pila de hojas con la 
corredera extraída desde el lado de la carcasa desde el

cual se puede extraer la corredera es agarrada en una 
longitud previamente determinada, donde, además, preferen 
temante en la pared lateral enfrente de la corredera, se 
han previsto uno o varios salientes que agarran por encima 
de la pila de hojas y/o esta misma pared lateral abarca 
por encima de la pila de hojas, y porque la pared lateral 
enfrente de la corredera de la carcasa, se ha dispuesto 
en una corredera adicional que se sujeta por un dispositi­
vo de enclavamiento, en la carcasa y que, al accionar el 
mismo algo más allá de una longitud previamente determi­
nada en la que la pila de hojas en la posición más extraí­
da de la corredera es agarrada por encima desde el lado
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'de la corredera, se puede extraer de la carcasa.
69.- Perfeccionamientos según la reivindicación

68, caracterizados porque el dispositivo de enclavamiento 
muestra un trinquete de sujeción dispuesto en lá correde­
ra adicional y que encaja en un tope de trinquete.

70.- Perfeccionamientos según la reivindicación
69, caracterizados porque el trinquete de sujeción está 
dispuesto en una lengüeta y  mediante giro de la lengüeta 
se puede poner fuera de engrane con el tope de trinquete
en la carcasa.

71.- Perfeccionamientos según la reivindicación
70, caracterizados porque el trinquete de sujeciónse 
sujeta elásticamente, especialmente por la autoelastici- 
dad de la lengüeta, en encaje con el tope de trinquete
en la carcasa cuando la corredera adicional está totalmen­
te introducida en la carcasa, y porque el trinquete de 
sujeción se puede desenclavar del tope de trinquete me­
diante una presión sobre la lengüeta dirigida hacia el 
interior de la carcasa.

72. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
70 ó 71; caracterizados porque el lado de la lengüeta 
dirigido hacia la pila de hojas al girar esta lengüeta
engrana con la pila de hojas.

73. "= Perfeccionamientos según la reivindicación 
72,caracterizados porque la lengüeta en el lado en que
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-asienta contra la pila de hojas, está provista de una su­
perficie de contacto de alta fricción.

74.- Perfeccionamientos según la reivindicación 73 
caracterizados porque la superficie de contacto de alta 

5. fricción está formada por un elemento de fricción dispues.
to en la lengüeta, especialmente por una plaquita de goma.

75*** Perfeccionamientos según una de las reivin­
dicaciones 70 hasta 74,caracterizados porque en la lengüg. 
ta se ha previsto una profundización para actuación con 

10. un dedo para girar la lengüeta.
76.- Perfeccionamientos según una de las reivin

dicaciones 70 hasta 75,caracterizados porque la lengüeta 
se encuentra hacia el interior de la carcasa de una su­
perficie de asidero que se ha previsto para la sujeción 

15* de la carcasa durante el accionamiento de la corredera.
77*"Perfeccionamientos según la reivindicación 75 

y 76, caracterizados porque laprofundización para actua­
ción con un dedo se ha dispuesto al lado de la superfi­
cie asidero, preferentemente directamente al lado de es- 

20* ta última.
78.- Perfeccionamientos según una de las reivin­

dicaciones 73 hasta 77, caracterizados porque la lengüe­
ta se extiende con su extremo libre, en el que se ha 
previsto la superficie de contacto, en dirección hacia 

25. la corredera, hasta más allá del centro de la carcasa.
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* 79*** Perfeccionamientos según nna de las reivindica­
ciones 70 hasta 78,caracterizados porque la lengüeta está 
prevista en una pieza de guia, preferentemente asimismo en 
forma de lengüeta, de la corredera adicional, que se pue­
de desplazar a lo largo de superficies de guia en la car­
casa, especialmente en el fondo de la carcasa, en direc­
ción de movimiento de la corredera adicional.

80. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
79,caracterizados porque en la pieza de guia se ha pre­
visto un tope limitador del movimiento de la corredera 
adicional fuera de la carcasa, que actúa conjuntamente 
con un contra-tope en la carcasa, especialmente en el fo;n 
do de la carcasa.

81. - Perfeccionamientos según la reivindicación 51, 
caracterizados porque el dispositivo de succión está 
dispuesto en una primera parte de la corredera, mientras 
el elemento de accionamiento para el dispositivo de suc­
ción está acoplado a una segunda parte de la corredera 
que, en dirección de extracción de la corredera, está 
alojada desplazable en un recorrido previamente determi­
nado (E) en la primera parte de la corredera.

82.- Perfeccionamientos según la reivindicación 
81,caracterizados porque el elemento de accionamiento 
es una barra de émbolo, sujetada por unode susextremos
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.en la segunda parte de la corredera, en cuyo otro extremo 
se ha dispuesto un émbolo que se puede mover en vaivén 
en un taladro cilindrico previsto en la primera parte de 
la corredera presentando este taladro una abertura de suc, 
ción directamente adyacente a la hoja superior de la pila 
de hojas.

83. ** Perfeccionamientos según ls reivindicación 
82,caracterizados porque alrededor de la abertura de suc­
ción se ha previsto una profundización plana en la que se 
ha dispuesto embutida una empaquetadura alrededor de la 
abertura de succión.

84. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
82 Ó 83, caracterizados porque el movimiento de la segunda 
parte de la corredera, separándose de la primera parte, 
está limitado por un tope para el émbolo del dispositivo 
de succión, mientras la limitación del movimiento de la 
segunda parte hacia la primera parte de la corredera se 
efectúa por un tope previsto en la segunda parte y un
contra-tope, que se encuentra en la primera parte y que 
actúa conjuntamente con él.

85.- Perfeccionamientos según como mínimo una de 
las reivindicaciones 1 -80, caracterizados porque un agarra 
dor se ha dispuesto en un escote, previsto en la tapa 
de carcasa, y se puede mover perpendicularmente al plano 
de las hojas de la pila de hojas, empujándose por un re-25.
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$orte en dirección sobre la pila de hojas de manera que 
un elemento de adhesión, previsto en un escote del agarra­
dero, actúa con la hoja superior de la pila de hojas cuan­
do la corredera se encuentra en estado introducido o se 
extrae de la carcasa.

86. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
8$,caracterizados porque en dirección de extracción de la 
corredera, detrás del elemento de adhesión, se ha previsto 
en el agarraderao un saliente en forma de gancho que sobre­
sale de óste en dirección hacia la pila de hojas.

87. - Perfeccionamientos según la reivindicación 85 o 
86,caracterizados porque en la corredera se ha alojado un 
cajón que para retirar la totalidad de la pila de hojas se 
puede extraer en sentido opuesto a la dirección de extrac­
ción de la corredera de la corredera, que se queda en la 
carcasa.

88. - Perfeccionamientos según como mínimo una de 
las* reivindicaciones 1 hasta 80, especialmente según la reí 
vindicación $0,caracterizados porque el agarrador es un 
elemento arrastrador que tiene una superficie convexa di­
rigida hacia la pila de hojas en o bien sobre la cual se 
han previsto en dirección de extracción de la corredera 
consecutivamente un saliente en forma de gancho, un ele­
mento de adhesión y una superficie de deslizamiento^stan- 
do el elemento arrastrador alojado giratoriamente alrededor25



de un eje en la corredera y mostrando una lega que áctua 
conjuntamente con una pieza de mando de la leva, prevista 
en la carcasa, de manera que la hoja superior de la pila de 
hojas, al extraerse la corredera, primeramente es arrastra 
da un primer recorrido por el elemento de adhesión,des­
pués de lo cual el elemento arrastrador efectúa un giro 
alrededor del eje, mediante el cual el saliente en forma 
de gancho actúa con el canto de la hoja trasero en sentido 
de movimiento de la corredera de la hoja superior, mientras 
el elemento arrastrador, al introducir la corredera en la 
carcasa, se gira en sentidoopuesto alrededor del eje, de 
manera que a través de su superficie deslizante actúa con 
la pila de hojas.

89. " Perfeccionamientos segúh la reivindicación 
88, caracterizados porque el elemento arrastrador asienta 
elásticamente contra la pila de hojas.

90. - Perfeccionamientos según como mínimo una de 
las reivindicaciones 1 hasta 80, especialmente según las 
reivindicaciones 26,27 ó 28, caracterizados porque el ro­
dillo o bien el cilindro, que en caso dado dolo está pre­
visto para el desplazamiento de las hojas, esto es adicio­
nalmente a uno o varios topes de separación, esta situado 
en un soporte que se puede girar fuera del fondo de la car 
casa, que, a su vez, se puede enmuescar en su estado embu­
tido en el fondo de la carcasa, para lo cual se han pre-
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visto preferentemente unos salientes en el sopores que 
actúan conjuntamente en forma elástica con cantos en 
el fondo de la carcasa.

91.** Perfeccionamientos según como mínimo una 
5. de las reivindicaciones 1 hasta 90, especialmente 3egún 

una de las reivindicaciones 1 hasta 40, caracterizados 
porque se ha previsto un cajón que para la extracción to­
tal de la pila de hojas se puede mover fuera de la carca­
sa.

10. 92.- Perfeccionamientos según la reivindicación
91,carácterizados porque en los lados y en el fondo del 
cajón se han previsto escotes que permiten coger lateral­
mente la pila de hojas.

93.- Perfeccionamientos según la reivindicación 
1$. 92,caracterizados porque los escotes están previstos en

dirección de extracción del cajón en la parte delantera 
del mismo.

94.- Perfeccionamientos según las reivindicaciónes 
92 ó 93? caracterizados porque en el cajón se ha previsto 

20. un tope desarrollado como saliente que actúa conjuntamente 
con contra-tapes en la carcasa de manera que el cajón,por 
una parte, en su posición en que está totalmente introduci­
do en la carcasa, está enclavado elásticamente con respecto 
a la carcasa y porque el cajón, por otra parte, no se puede 

25. extraer totalmente de la carcasa.
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' 9$.- Perfeccionamientos según una de las reivindica**

ciones 1 hasta 94, caracterizados porque la tapa de la co­
rredera o de la carcasa se desarrolla comotápa abatjble.

96.- Perfeccionamientos según la reivindicación 95;
5. caracterizados porque en la tapa abatible, para su enclava-

miento en su posición normal, tiene un saliente que encaja 
elásticamente en un escote en la corredera o en la carcasa, 
o viceversa.

97*" Perfeccionamientos según la reivindicación 95 o 
10. 96,caracterizados porque la tapa abatible está unida con

la carcasa, o con la corredera, por una articulación solida** 
ria de material sintético con ella y la carcasa o la corre­
dera.

98.- Perfeccionamientos según la reivindicación 97 
15. caracterizados porque se ha fabricado en su totalidad en

una sola pieza de material sintético, de manera que especial­
mente la tapa abatible, la carcasa y la pieza, que lleva la 
superficie de asiento de los cantos de las hojas, se compo­
nen de una sola pieza.

20. 99*" Perfeccionamientos según como mínimo una de
las reivindicaciones 1 hasta 97,especialmente según la rei­
vindicación 98,caracterizados porque la ranura de salida 
está desarrollada como abertura en el fondo de la carcasa.

100.- Perfeccionamientos según la reivindicación 
25. 99, caracterizados porque la ranura de salida hace transición
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-e un escote que se extiende desde la misma hacia el inte­
rior de la carcasa en el fondo de la carcasa, a través 
del cual se tiene acceso al lado inferior de la pila de 
hojas para extraer a mano la hoja inferior de la misma.

5* 101.- Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 1 a 100 caracterizados porque cuando se dota de 
un porta-fotografias con un marco, que limita una aber­
tura de observación para la fotografía, y con una pared 
trasera que muestra una superficie de apoyo para el dorso 

10. de laffotografía, entre la pared trasera y el marco con 
él unido, se desarrollado un intersticio que transcurre

como mínimo parcialmente, preferentemente, sin embargo 
todo alrededor del marco que, en un lado del portafoto-

grafias pasa hasta el lado exterior de éste último,ha-
15. biéndose previsto en Tas proximidades del intersticio 

continuo un rodillo o cilindro de transporte o una co­
rredera de transporte con revestimiento adhesivo y 
por un escote en la pared trajera del porta-fotografias 
se puede poner en contacto con el dorso de la fotogra-

20.
fia en un lugar de la fbtografia en el cual está apoya­
do el lado delantero de la fbtografia.

102.- Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 101, caracterizados porque el rodillo o cilindro 
de transporte o la corredera de transporte está dispuea 
to en un soporte previsto para la erección del porta-25
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.fotografías en la pared trasera y preferentemente abatí- 
ble en ésta última asi como extraible del plano de la 
pared traser?,habiéndose previsto el rodillo o cilindro 
de transporte o la corredera de transporte preferentemente 
en la zona del extremo libre del soporte.

103.- Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 101 6 102, caracterizados porque el canto lateral 
de la pared trasera está desplazado hacia atrás a lo largo 
del intersticio continuo hasta el lado exterior del porta- 
fotografías con respecto al canto lateral del marco del 
porta-fotografias, de manera que una de las paredes del 
intersticio continuo en el lado exterior del porta-foto- 
grafias está acortado con respecto al otro.

104.- Perfeccionamientos según la reivindicación 
102 ó 103, caracterizados porque el soporte en todas o

en predeterminadas posiciones de giro se puede fijar por 
asiento de apriete o en cualquier otra forma, preferente­
mente previendo*' en el soporte gorrones especialmente go­
rrones desarrollados en forma de bola, que se extienden 
en dirección del eje de giro, y encajan elásticamente en 
escotes en la pared trasera, o viceversa, habiéndose pre­
visto una o varias superficies de fricción y/o de engra­
ne de curso transversal o perpendicular al eje de giro, 
en el soporte que están en cooperación con, en cada caso 
una contra-superficie en la pared trasera y donde la su-



-perficie de engrana y en caso dado la contra-superficie 
es una superficie dentada que está provista de dientes 
de curso radial respecto al eje de giro, donde, además, 
las superficies de fricción y/o de engrana asi como en 
caso dado la contra-superficie está prevista alrededor 
de los gorrones y/o los escotes adjudicados a éstos.

IO3.- Perfeccionamientos según una de las rei­
vindicaciones 101 - 104, caracterizados porque en la zo­
na dellescote que se ha previsto para hundir el soporte 
en la pared trasera se ha previsto una placa de cober­
tura opaca que como mínimo entre una primera posición 
en la que deja libre una parte del dorso de la foto­
grafía para el ataque directo al mismo o para su agarre 
mediante el rodillo o cilindro de transporte, y una se­
gunda posición en la que cubre totalmente la parte del 
dorso de la fotografía que es dejado libre por el esco­
te y se encuentre fuera del lado trasero del marco, tiene 
un recorrido de desplazamiento , habiéndose dispuesto 
la placa de cobertura opaca preferentemente en una pro- 
fundización en el lado delantero de la pared trasera.

106.- Perfeccionamientos según la reivindicación 
101, 103 ó 104, caracterizados porque la corredera de 
transporte se ha desarrollado como placa de cobertura 0- 
Paca en la zona del escote para el soporte y como míni­
mo en una de sus posiciones cubre totalmente el dorso de
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la fotografía que es dejado libre por el escote y que se 
encuentra fuera del lado trasero del marco.

vindicaciones 101 - 106, caracterizados porque sotre el 
lado trasero del porta-fotografias se ha dispuesto un re 
cipiente para ulteriores fotografías o el lado trasero 
del porta-fotografias está desarrollado como recipiente 
para ulteriores fotografías.

108+- Perfeccionamientos según la reivindicación
101, 103*, 104 ó 107, caracterizados porque toda la pared 
trasera del porta -fotografías se ha desarrollado como 
corredera de transporte habiéndose desarrollado prefe­

rentemente en el marco guias para la pared trasera.
109.- Perfeccionamientos en aparatos para la ob­

servación de fotografías, tal y como queda sustancialmen­
te descrito en la presente Memoria, y en los dibujos ad­
juntos .

Esta Memoria consta de ciento cuarenta y dos 
hojas, escritas a máquina por una sola cara.

107.- Perfeccionamientos según una de las rei­
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