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La presente invencifn se refiere a tabiques plega
bles accicnados elfctricamente. L-s tahigues plegables sostenidos de
carriles longitudinales con los paneles unidos de una forma articulada
contfinua para efectuar un movimiento de plegado en acordedén en las posji|
éiones abierta y cerrada, se han conocido desde hace muchos afies. Corn
el empleo de paneles relativamente grandes, v.g.,'hasta dos netros de
anchura vy 15 cm de espesor y hasta 10 metros de altura, se necesita un
esfuerzo manua; considerable para abrir y cerrar estos tabiques diviso=

rios, lo cual ha dado lugar al desarrollc de accionadores motorizados

1
H

para mover los tabiques divisorios entre las posiciones totalmente abiei
ta y totalmente cerrada. No obstante, aun con dichos tabiques diviso- ;
rios motorizados ha gido necesario mover los paneleg adyacentes a mano
llevéindolos a su posicién totalmente cerrada final en linea recta y sa-
carlo de su posicibn plana totalmente cerrada en linea recta antes o
después del funcionamiento del acciocnador debido a querlos ejes de ar-
ticulacifn, situados en superficies opuestas del tabique difisorio tie-
nen que pasar a través de una posicidn de lfnea recta.

La presente invencién busca automatizar los proce-|
sos de apertura y/o cierre de modo que Se evite la operacifn nicial ma-
nual de sacar los paneles de su estado en lfnea recta al comienzo del
proceso de apertura antes de la activacibn del accionador y/o la ope-
racibn manual fingl de llevar los paneles al estado en linea recta al
final de proceso de cierre. Esto se consigue, segfin el concepto de la
invencidn utilizando las fuerzas de inercia generadas en los paneles
durante los estadios inXxiales del proceso de apertura, o durante las
fases finales del procesc de cierrey para llevar las conexiénes de ar-
ticulacidn a través de la linea central de los paneles mientras se in-
terrumpe momentineamente la transmisién del accionador.

Por lo tanto, segin la invencidn, se proporciona

un tabique plegable accionado elé&ctricamente, que comprende una plura-




10

15

20

25

30

- conexiones de articulacifin se aproximan a la lfnea central, por lo que

[xh]

lidad de paneles rfgidos unidos articuladamente entre s{ y méviles des-
de una primera posicibn extendida, en la cual los paneles se situan uni
dos a itope por los cantos, en un estado en lfnea recta, hasta una segun
da posicién plegada en la cual los paneles se plegan unos contra otros,|
situandose las conexiones de articulacién entre naneles adyacentes,

cuando los paneles se encuentran en posicibn extendida, en lados alter-
nos de la lfnea central de los paneles: un accionador de funcionamien-

to eléctrico para llevar los paneles entre las posiciones extendidas y

plegadas, y un medio de mando para gobernar el accionador en el cual,
durante el proceso de apertura o cierre en el gue se mueven los panelesL
respectivamente, desde la poéici@n extendida hasta la nosicibn plegada
o desde la posicibn plegada hasta la nosicibn extendida, los medios de |
mando funcionan autom&ticamente para mover el accionador en uﬁa primera’
direccifn eficaz para mover las conexiones de articulacidn entre paneles
adyacentes, o al menos uno de los mismos, hacia dicha li{nea central,

para interrumpir al accionador momentaneamente cuando la conexidn o

la conexién o conexiones de articulacién pasan a través de la linea cen
tral por la inercia del panel o paneles respectivos y despues, se pone
en marcha al accionador en direccién opuesta, para completar por lo tan|

to, el proceso de apertura o cierre.

En la modalidad preferible de la invencién, los me
diog de mando funcionan, durante el proceso de apertura, para iniciar
automiticamente el movimiento de los paneles desde la posicibn extendidh
hasta la posicién plegada haciendo funcionar dnicialmente el acciona-
dor para mover los paneles desde su posicidn extendida hasta una posi-
cién superextendida en la cual las conexiones de articulacibn, o al re-
nos una de ellas, se mueve hacia la linea central, y despﬁés de tener

momentaneamente el accionador, mientras que la conexibn o conexiones

de articulacidn pasa a través de la lf{nea central nar la inercia del
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nanel o paneles respectivos, y después se pone en marcha el acciona-
dor en direccidn opuesta para mover de este modo losg paneleé desde

la posicibn superextendida hasta la posicibn plegada. Durante el procef
so de cierre, en la modalidad preferible, los medios de mando son efi

caces para terminar automiticamente el movimiento de s paneles desde

la posicién plegada haéta la posicifn extendida interrumpiendc momenta
neamente el accionador cuando los paneles se aproximan a una posicifén
superextendida, para permitir de este modo qﬁe las conexiones de arti-
culacién pasen a través de 1la lfnea osntral por la inercia de los pane-i
]
les, y despues se vuelven a poner en marcha el accionador en la direc-

cidn opuesta para llevar los paneles de nuevo desde la posicibn super-~

extendida a la posicién <tendida. I

Un tabique divisorio preferihle segfn larinvenciﬁu(
¥y su funcionamiento, se ilustran esquemiticamente en los dibujos adqul
tos en los que:

Las figuras la-'ld ilustran esquemiticamente el
movimiento de los paneles desde su posicibn totalmente extendida a su
posicibn toﬁﬁlmente plegada.

Las figuras 2a- 2d ilustran esquematicamente el
movimiento de los paneles desde su posicién prlegada hasta su posicién
totalmente extendida.

La figura 3 es una vista fragmentadaren seccibn
de una conexién de articulacién entre paneles adyacentes.

La figura & es una vista esquemitica del sistema
de mando del tabique plegable.

Refiri&ndonos a los dibujos, el tabique plegable,
indicado por el nfimero 10, comprende una pluralidad de paneles rigidos
unidos pivotalmente 12 siendo uno de los paneles un nedio panel 18! co

nectado pivotalmente a una jamba 14 que define un lade de un hueco que

se desea cerrar con el tabique plegable 10. El canto opuesto de la abe:

"3
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para adaptarlos a los huecos particulares. Los paneles se suspenden

central del tabique divisorio y la lfnea central del movimiento de los

tura esté definido por una jamba 16. L:s paneles 12 son de construce

cibén tradicional y se pueden fabricar de diversos materiales y tamafios

de un ;arr{l de sustentacién &ereo (no ilustrado) que se acopla por ca-
rros de sustentacibn 18 de una forma tradicional perfectamente conoci-
da. Los paneles 12 tienen montantes verticales laterales de acoplamien
to mfituo 20, v.g., de aluminio, de configuracibn doble acanalada segln
se ilusira en la figura 3, que da estabilidad y rigidez a los paneles
adyacentes cuando se encuentiran en su posicibn totalmente cerrada. Los
montantes verticales se unen articuladamente en superficies opuestas
de los paneles por articulacibn o bisagras 22 cuyos ejes son paralelos
a los paneles 12, y una articulacfdn o bisagra similar 24 une entre

8f el medio panel 12' a la jamba li4., Log ejes de artiéulacién se situan
todos lateralmente de la lfnea central del cerril de sustentacién en
una distancia equivalente aproximadamente a la mitad del espesor de los
paneles, de modo que la linea ceniral del medio panel 12' se ponga en
lfnea con la 1lf{nea central de movimiento de los carros 18 y en linea
con el centro del t;bique divisorio cuando se encuentra en posicidn ox

tendida totalmente cerrada seglin se ilustra en la figura la. La linea

carrog 18 y la 1fnea central del carril se ilustra esquemiticamente
por una linea de rayas indicada por el nfinero de referencia 26. Unos
carriles de gufa discrecionales separados28, que tienen extremos libre
curvados hacia afuera o acampanados 30, siendo una placa de guia 28 1i4
geramente mis larga que la otra, estén nrevistos en la parte siperior
del hueco a partir de la jamba 16, Los carriles de gufa 28 pueden va-
riar en longitud pero en general se extienden hasta una pnosicibn en
la cual el panel extremo 12 se acopla al extrenmo acampanado 30 cuando

sale de la posicién plegada apilada y se mueve hacia la posicidn de

la figura 2a. Un interruptor sensor 32 se monta sobre la jamba 16 de
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gugléuiggmanera apropiada con una ufieta sensora 34 que se extiende en
el trayecto de movimiento dd panel extremo 12. Un interruptor sensor

36 que tiene una ufieta 38 se situa ¥ se sostiene de cualquier manera

apropiada adyacente a la jamba 14, pero en una posgicidn de acoplamien-l
to por un saliente 40 en el panel extremo 12, para detener al tabique !
piegable en su posicifn totalmente plegada. El sensor 36 repone tambiédr
los medios de control para el ciclo de cierre siguiente. A pesar de
que se ilustra un dispositivo lateral de cierre, se podria utilizar con
esta invencién un tabique divisorio de cierre central o cualquier otra
disposicibn de paneles.

La figura la ilustra el tabique divisorio 10 en
posicidn totalmente extendida en la cual los paneles 12 sé situan en
una posicidn nlana, alineados v cerradosy coincidiendo el centro de lod
paneles con la li{nea central del carril. En esta posicibn, el tabique
proporciona una pared plana entre las jambas 14 y716. Se pueden habili-
tar puertas o ventanas en los paneles dependiend§ de las exigencias de
cada instalacifn. la figura id ilustra la posicibn totalmente plegada
del tabique divisorio 10 en la cual los paneles se apilan centrados en
un estado compacto y atractivo. A pesar de que se ilustra una modali-
dad apilada en el centro, los paneles se pueden apilar lateralmente,
en Sngulo o en cualquier otra orientacidn apropiada.

El panel extremo 12, o cualquiera de los demis
paneles, se une por cualquier dispositivo apropiado, por ejemplo una
transmisibén de cable al carro 18, a un motor reversibler(no ilustrado)
Suponiendo que el tabique divisorio 10 se encuentre en pogicidn total=~
mente extendida con los paneles 12 planos y alineados entre sf segun
se ilustra en la figura lay al entrar en accifn un interruptor de cnn-~
trol poniendose en posicibn'de apertura’, al motor se pone ircialmente

en marcha en direccifn de "cierre" por lo que el panel extremo 12 se

movera hacia la jamba 16 con lo que adoptarf una posicidn ilustrada en
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la figura lb. Este alargamiento de la longitud efectiva del tabique did
visorio ﬁaré que los ejes de la articulacién definidos por las bisagras
22 v superficies opuestas del tabique 10 se muevan hacia la lf{nea cen-
tral 26, puesto que se ejerce una fuerza de tensidn o de fraccibn su- |
bre el panel extremo 12. Esta accién saca los paneles 12 de su posici&%
de linea recta poniendolos en una posicibén de acordeén poco pronuncga-
da. Cuando el panel extremo 12 se mueve a la posicibén superextendida,
o sea, hacia la posicifn de la figura lb, un relé de retardo activado
previamente por un interruptor de control "de apertura despues de un
periodo de tiempo corto predeterminado, desactiva el motor e invierte
la marcha del motor exactamente en el momento preciso, haciendo que el
motor marche en la direccidén "de apertiura", y continue moviendo los
paneles 12 hacia su posiceién plegada. El movimiento inicial de los pa=~|
neles 12 desde su pogicibn extendida hacia la posicifn superextendida
ilustrada en la figura 1b, pondra los ejes de articulacibén 22 inicial-
mente hacia la lfneca ceﬁtral 26 y la inercia de los paneles en movimien
to llevara los ejes de articulacidn 22 a los lados opuestos de la line%
central 26 cuando el motor se invierte de un modo practicamente instan
taneo. Con esta inversifn del motor, los ejes de articulacién 22 cone-
tinuaran moviendose en esa direccidn, seglin se ilustra en la figura lc
cuando el motor se pone en marcha par; funcionar en la dirgcciSn Yde
apertura". Cuando el tabique divisoric alcanza la posicibn totalmente
blegada, el saliente 40 hara contacto con la uileta 38 del sensor 36
que desactiva el motor, deteniendo de este modo la posicién de plega-
miendo en la posicifn plegada y reponiendo el interruptor de modo que
el tabique divisorio quede dispuesio para el ciclo de cierre siguien-
te:

Las figuras Za~-2d ilustran la operacibn de cierre

del tabique divisorio. Al activarse el interruptor de control a la

posicibn'de cierre", el motor se activa en la direccibn "de cierre'.
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Cuando los paneles se aproximan a una posicibn de acordedn poco pronun
ciada los ejes de articulacibdn 22 se aproximan a la lfnea central 26 por
lo que.cuando el canto extremo del panel extremo se pone en contacto

con la ufieta 34 del sensor 32, se desactiva momentaneamente el métor Y
entonces invierte su marcha para funcionar en la direccifn "de aperturaft
durante un perfodo de tiempo corto predeterminade establecido por el
relé de retardo. Durante la desactivacién momentanea del motor, los

ejes de articulacién 22 cruzan la 1fnea central 26 debido a las fuerzas

de inercia. La longitud general del tabique divisorio se reduce enton-
ces poniendo en marcha el motor durante un periodo de tiempo muy corto %n
la direccién "de apertural. De este modo se mueven los paneles una
corta distancia en la direcci6n abierta y se mueven los ejes de articu~I
lacibn 22 completamente a la posicisn ilustrada en la figura 2d, coincif-
diendo la linea central de los paneles 12 con la lf{nea central 26.

Por lo tanto, segfin se vera, en ambas direcciones,
los ejes de articulacién pasan é través de la lfnea central de losrpa-
neles por inercia, durante la interrupcién momeﬁténea de inversibn de
la marcha.

Segfin se ilustra en la figura 4, se suministra
energfa al sistema a través de un transformador. tradicional 42 por un
interruptor de parada de emergencia k4 a un interruptor selector accio-
nado por llave 46, que puede girar a izquierda a una posicién "de aper-
tura? o a derechas a una posicibdn "de cierrel. Llevaﬁdo el selector ac;
cionado por llave 46 a izquierda a la posicién hde apertura' se activa
el ¥elé "OR" y el reld de retardo "Ta", fijéndose el relé abierto "ORM
al cerfarse el contacto "OR-1". El contactor de "de cierre" se activa
con el cierre del contacto "OR-2" 2 través de los contactos normalmente

cerrados, temporizados para abrirse "Peg-11 y "LR-2" y a través del en-

clavamiento normalmente cerrado ¥ el motor funcionara en la direccidn

de "ecierre". Al final del tiempo establecido por el relé de retardo "Tzi
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el contacto temporizado para abrirse "T2-1" cerrado normalmente, se
abre interrumpiendo el circuito al contactor de "de cierre y desacti-
vando el motor. Al mismo tiempo, el contacto temnorizado para abrise
"Ta-aly, normalmente abierto, se cierra, completando el circuito al con-
tactor de "apertura', a través del enclavamiento normalmente cerrado y'
el motor invierte su marcha y funciona en la direccidn de M"apertura'
Cuando el tabique alcanza el final de su recorrido, el interruptor de |
fin de carrera "apertura®" 36, que se encuentra normalmente cerrado, se
abre interrumpiendo el circuito y desactivando el welé abierto WOR", el
relé de retardo "T2" y el contacto "de apertﬁra". Ll motor se detiene ¥y
el tabique divisorio se encuentra en la posicién totalmente plegada.
Por lo tanto, el funcionar el interruptor a la
posicibn deapertura , el tabique divisorio se activa en la direccién
de "cierre" desde la posgicién de la figura la duranie un periodo prede-
terminado de tiempo que hace que los paneles del tabique divisorio se
muevan de su posicién en lfnea recta ilustrada en la figura la, cruzan-
do los ejes de articulacibn por la linea central por inercia cuando loﬁ
ejes de articulacidnse nueven desde su posicién ilustrada en la figura
la hacia la lfnea central seglin se extiende el tabique divisorio desde
la posicifn entre los paneles se encuentran er posicién plana en linea

recta hacia la posicibn extendida, moviendose el panel extremo 12 a iz

quierda. Cuando los ejes de articulacibén se mueven a través de la lineJ
central, inviftiendo la direccidn del panel extremo 12, se consigue el
novimiento inverso del panel extremo 12 continuando el movimiento de las
paneles hacia la posicifn abierta plegada en acordedn.

Estando el tabique divisorio en posicibn abierta y
llevando el interruptor selector de llave 46 a la posicibn de "eierre"
el relé de cierre "CR" se activari, bloqueandose este relé por cierre

del contacto "CR-1Y", El contactor de 'cierre" se activa con el cierre

del contacto "CR-2" a través del contacto normalmente cerrado "LR-2!
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y a través del enclavamiento normalmente cerrado que pone en marcha
el motor en la direccifn de cierre del tabique divisorio. Cuando el tabi
que divisorio alcanza el final del recorrido, el interruptor de fin de
carrera cerrado" que esta normalmente abierto, se cierra y se activan
el relé de retardo "T1" y el relé de bloqueo "LR". El contacto "LR-2"

se abre, desactivando de este m§do el contactor de "cierre" y se cierra
el contacto "LR-1", activando el contactor "de apertura', por lo que el
motor invierte su marcha y funciona en la direccibn de "apertural., Al

final del tiempo establecido por el reld de retardo NT1M, el contacto

. {
i
temporizado para abrirse, normalmente cerrado "T1-1" se abrey interrum .4

piendo el circuito y desactivando el reld de cierre PCR", el reléd de
bloques "LR", el relé de retardo "T1" y el contactor de "apertura", por
lo que el motor se detiene y el taﬁique divisorio queda en la posicibn
extendida.

Segln se vera, el dispositivo de la invencifn ali-
mina la necesidad de inducir fuerza lateral, bien a mano o mediante un
aparato secundario, a los paneles, cuando se mueven desde la posicién
totalmente extendida hasta la posiéi6n totalmente plegada y viceversa.

Dgscrita suficientemente la naturaleza del inven=-
to, asf como la manera de realizarse en la préctica, debe hacerse cons

tar que las disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de

tal.
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‘cibén plegada hasta la posicibn extendida, el disposilivo de mando fun-

10

REIVINDICACIONES

l.~ Perfeccionamientos en tabiques divisorios ple
gables accionados eléctricamente, del tipo que cotprenden, una nluralidad
de paneles rfgidos unidos articuladamente entre sf y méviles desde una
primera posicibn extendida, en la cual los paneles se situan unidosva
tove por los cantos, en posicién de linea recta hasta una segunda posi-
cibén plegada, en la cual los paneles se pliegan unos contra otros,
situandose las conexiones de articulacién entre los paneles adyacentes
cuando los paneles se encuentran en la posicién extendida, en lados ald
ternos de la linea central de los paneles, un accionador de funciona-
miento eléctrico para mover los paneles con movimiento de vaivén entre
las posiciones extendidas y plegada, y un dispositivo de mando para
controlar al accionador, caracterizados porque durante el proceso de
apertura o cierre en el cual se mueven los paneles, respectivamente,

desde la posicién extendida hasta la posicibn plegada o desde la nosi-

ciona automfticamente para mover el accionador en um primera direcciédn
eficaz para mover las conexiones de articulacidn entre paneles adya-
centes o al menos una de ellas, hacia la lfnea central, para interrum-
pir'el accionador moment&neamente cuando la conexidén o conexiones de
articulacibn alcanzan la lfnea central, por lo que la conexién o
conexiones de articulacién pasan a través de la 1lf{nea central por la
inercia del panel o paneles respectivos, y vuelven a poner en marcha
al accionador en direccidn opuesta para completar de este modo el pPro-
ceso de apertura o cierre.

2.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacidn
1, caracterizados porque, durante el proceso de apertura, el dispositi-
vo de mando funciona para iniciar automfticamente el movimiento de

los paneles desde la posicibn extendida hasta la posicién rlegada ha-

ciendo funcionar inicialmente al accionador para mover los paneles des
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de su posicibn extendida hasta una posicibn superextendida en la cual
las conexiones de articulacifn, o por lo menos una de ella, se mueve
hacia la lfnea central, y para detener despues momentaneamente el accip
nador, mientras la conexién o conexiones de articulacidn pasan a tra-
vés de la linea central por la inercia del panel o paneles respecti~
vos, poniendo en marcha despues el accionador en direccifn opuesta
para mover de este modo los paneles desde la posicibn superextendida
hasta la posicidn plegada.

j.-Perfeccionamientos segln la reivindicacién 2,
caracterizados porgue el dispositivo de mando comprende un dispositi&o
temporizador que funciona para hacer funcionar al accionador, durante .
el movimiento inicial de los paneles desde su posicidn extendida hasta
su posicidn superextendida, durante un periodo de tiempo predetermina-~
do antes de detener y volver a poner en marcha el accionador en la di-
reccibn opuesta.

k.~ Perfeccionamientos segfin las reivindicaciones
142 6 3, caracterizados porque el dispositive de mando es eficaz, du-

rante el proceso de cierre, para determinar automiticamente el movimie]

|

to de los paneles desde la posicidn plegada hasta la posicisn extendi-
da interrumpiendo momentaneamente el accionador cuando los paneles se
aproximan a la posicién superextendida, para permitir de este modo @ue
las conexiones de articulacifn pasen a través de la linea central por
la inercia de los paneles, volviendo a poner en marcha entonces el ac-
cionador en la direccién opuesta para mover losg paneles de nuevo des-
de la posicidn superextendida hasta la posicidn extendida.

5+~ Perfeccionadentos segln la reivindicacién &4,
caracterizados porque el dispositivo de mando comprende un dispositivo
sensor situado para detectar la aproximacidén de los paneles, durante
el movimiento desde la posicibn plegada hasta la posicibn extendida,

a una posicidn superextendida en la cual las conexiones de articula -
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cibén quedan sobre la 1lfnea central, funcionando por lo tanto el dis-
pogitivo sensor para interrumpir al accionador mnomentaneanmnente mientras
las conexiones de articulacibn cruzan la linea central por inercia.
6.~ Perfeccionamientos segfin las reivindicaciones
4 6 5, caracterizados porque el dispositivo de mando comprende un dis-
positivo temporizador gue funciona para mover el accionador en direc-
¢idn opuesta durante un periodo de tiempo predetermina o para mover de

este modo los paneles de nuevo desde su posicién superextendida a su

posicibn extendida.
i
i

7«=Perfeccionamientos en tabiques divisorios ple-
gables accionados eléctricamente, tal y como queda sustancialmente desf
crito en la presente Memoria, e ilustrado en los dibujos adjuntes.

Esta Memoria consta de 12 hojas escritas a miqui-

na por una sola cara.

20 SET. 1979

Madrid,

PANELFO
5 M. GOREZ AB:D
Pope Firmedo: J. Suarez Diad
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