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{ de los mismos, para prensar alambres que se extienden eptrr

la sunerficie soportadora y el miembro prensador hacia daa

. sentando el miembro controlador une superficie desviadora

Lhogn ntun .L

6T Sna

Este invento se refiere a aparatos desplegado
res de alambre. _

De acuerdo con el invento, aparatos desplega-
dores de alambre que comprenden una plantille que tiene- -
una superficie de trabajo soportadora de alambre en 1a‘éﬁ§
éstén formados una pluralidad de rebajos desplegadores de
alambre alargados y yuxtapuestos, y un miembro prensadoﬁ
de alambre dispuesto vara ser movido en una direccién esté
blecida a través de la superficie soportadora de alambre

en sentido longitudinal de los rebajos y hacia un extremo

tro de los rebajos, estdn caracterizados por un miembro
controlador de alambre susceptible de moverse a través de
la cuperficie soportadora, en 1a direccidn establecida, éi
unisono con el miembro prensador y delante del mismo en re

lacidn yuxtapuesta pero distenciada respecto de éste, pre-

de alambre colocada por encime de la superficie soportade-
ra de alambre, para desviar partes de los alambres, que es
tdn adyacentes 2l miembro prensador, divergentemente de la
sunerficie de soporte para alinear a cade una de dichas
partes con un rebajo. :

Dicho aparato puede ser adentado con facili-
dad pars utilizarse con pares retorcidosg de alambres, tal’
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como se utilizan, por ejemplé, en la industria telefdnica.
En este caso, cada rebajo itiene una porcidn que estd dimen
sionada para recibir un par retoreido de alambres y otra
poreidn que consiste en un par de ranuras yuxtapuestas que
divergen una de otra en una direceidn establecida desde
uno de los extremos de una de las porciones del rebajo, -es
tando dimensioneda cada renura pars recibir sdlo un unice
alambre del par retorcido; estando dispuestos unos miembcrop
posicionadores para mantener al miembro premsador y al‘“ :
miembro controlador separados en una distancia mayor que
la dimensidn trensversal del par retorcido de alambresal
tiempo que el miembro prensador est4 pasando sobre una ds
las porciones del rebajo, y para mantener al miembro pren
sador y al miembro controlador separados en una distancia‘
sustancialmente igual al didmetro de un dnico alambre del
par al tiempo que el miembro prensador estd pasando sobre
las ranuras, con lo cual porciones de los alambres del pan
retorcido son destorcidos entre el miembro prensador y el
miembro controlador para permitir que cada porcidn de alam
bre destorcida sea prensada dentro de una de las ranures
por el mienbro prensador. |

Para una me jor comp:ensidn del invento se ded
cribirdn ahora dos formas de rgalizaci6n del @ismo a titud
lo de ejemplo, con referencia a ;ps dibujos anejos, en

los cuales:
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B 1:1 provisto con medios paré insertar los alambres desple=
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la figura 1 es una vista en perspectlva de un
aparato, de acuerdo con une primera forma de reallzac16n

del }nvento, para desplegar alambres eléetrlcos, Y que es

gados dentro de porciones receptoras de alambre‘de termi-
nales eléctr;cos de un conectador eldctrico, mostrdndose
las partes’ del aparato tal como estén colocadas al comlen
zo de un ciclo de funcionamiento del aparato; T

. la figura 2 es una vista en perspectiva d;;“
un éonectaﬁor eldctrico para utilizarse con el.aparato;;.

) la figura 3 es una‘vista en plante de una -
plantilla desplegadora de alambre del aparato; . o
. la figurs 4 es una vista en seccién tomada-a
1o largo de las lineas IV-IV de la figura 3;
: las figures 5 y 6 son vistas simileres a la
figura 4 pero que muestran las posiciones de las partea
durante respectivas y sucesivas etapaS’durante;el ciclo
de funcionamiento; r o

le figura 7 es una vista en perspectiva,
fragmentaria, despiezada, que muestra una porcidn de la
plantilla y un miembro controlador de alambre del apara-
to3
la figura 8 es una seccidn vertical fragmen-

taria, mostréhdose algunas partes en forma de'silugta,
due ilustra el utillaje para insercidn de alambre del apa

rato, y medios de accionamiento pare dicho utillaje;

i
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la figura 9 es una vista en perspectlva de
un aparato deaplegador de alambre, de acuerdo con una se-
gunda forms de realizacién del invento, mostréndose las ]
partes del aparato en sus posiciones al comienzo de un Ci-
¢lo de funcionamiento del aparato; ' e

la figura 10 es una vista similar a la de la
figura 9, pero que muestra las'posiciones de las partes“"‘
en una etapa subsiguiente del ciclo de funeionamiento; ‘

la figuras 11 es una vista lateral esquemétlca
que muestra las posiciones de las princzpales nartes del
aparato de las figuras 9 y 10 al comienzo del 01010 de -fun
cionamientoy > -

las‘figuras 12 y 13 son vistas similares & ]
la de la figura 11, pero que muestran las positiones de.
las partes en respectivas  etapas sucesxvas del ciclo de "
fun01onam1ento Y o

la figura 14 es una‘vista en perspectiva de
una poreidn extrema de un cable eléctrico que comprende
cuatro pares retorcidos de alambreé para su despliegue por
medio del aparato de las figuras 9 a 14.

Un aparato de acuerdo con la primera forme
de realizacidn del invento serd descrito ahora con referen
cia a las figuras 1 a 8. El aparato estd dispuesto para
desplegar, disemindndolos, una pluralidad de alambres, y

estd provisto con medios para colocar porciones extremas

.

e e s
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de los alambres en alineacidén con porciones recéptoras de
aiambre de terminales eléctricos de un conectador eléctri-
cé'que es citado generalmente por la referencia 6, y el
c&al se ve del mejor de los modos en la figura'2' Dado
que el conectador 6 estd descrito con detalle en la mems<
ria de patente de los Estados Unidos 3.760.335 de 1a SOll
cltante, se describird agul s0lo en una extensidn necesa~:
ria' para obtener una comprensidén del aparato. Ias porc1c~
nes receptoras de alambre de los terminales (no mostrados)
se’ encuentran en la forma de placas ranureadas dentro de cu
yas ranuras pueden ser introducidos imperativamente alam--y
brés aislados 2, vars conectér & los termiﬁalesrlos ndcleoy
conductores de la electricidad de los alambres. Los termi-
nales estdn dispuestos en una fila en compartimientos d;sqi
tanciados 4, en un alojamiento aislante 3 del gonectadof;
6, éxtendiéndose la fila en sentido transversai entre los
extremos del alojamiento 3 y estando definidos los compay
tlmlentos 4 por paredes de barrera 7T dlstan01adas de un
reborde periférico 9 que se extiende alrededor del aloja-
Tlenho 3 entre su cara delantera ll y su cara trasera 13,
tenlendo la cara 1l un canal 5 para recibir una norcidn de
clav;ga de un conectador eldetrico por acoplamiento (no mopg
trado) El conectador 6 tiene wna file adicional y 31m11ar
de comaartlmlentos que contienen terminales, opuesta a la

arrlba descrita, y gue no se muestra,




10

15

20

25

08098

Tlojn nvum. 6

§ggﬁn se muestra en la figura 1, el aparato
comprende una?prensa de bénco accionada manuslmente que
posee un bastidor de prenéa que consiste en una poreidn
de ‘cuello vertical 10, en un brazo horigzontal 12 y en una
bagse 14. Un pistdén 16 aldjado deélizablemente en el bfé;
20 12 puede moverse convergente y divergentemente respacto
de la base 14 por medio de una manivela 18 acoplada a Un
érbol 20 que se extiende transversalmente a través del ‘bag
tldor, y del cual se muestra en la figura 1 una porcidn
extrema. Cuando la manivela 18 es hecha oscilar a lo lar-
&0 de un arco dextrorso (seglin se ve en la figura 1), el 1
ﬁrbol 20 es hecho girar en un sentido dextrorso (segin se :
ve en la figura 1) de manera que una rueda de engranaje
(no mostrada) enchavetdda al drbol 20 y contenida en el .}
brazo 12 engrana con una barra de cremallera (no mostrad;)
sobre el pistdn 16 para déprimir el pistén 16 a lo largo
de una carrera de trabajo. Una prensa de banco de este ti
po general se describe con detallé en la memoria de paten-
te de los Estados Unidos mimero 4.013.017 de la solicitan-
te.

Una placa de montaje rectangular él sujeta a
la base 14 mediante bloqués de sujecidn 22 sopdérta de mang|
ra deslizable un bloque de soporte 14, el cual & su vez 80
porta una olantilla 26 con la forma de una placa plana que
tiene una superficie de trabajo 27 éoportadora de alambre

b

[T S NS
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enfrentada &l brazo 12. La plantilla 26 tiene, segiin se
ve del mejor de los modos en la figura 3, uwna pluralidad

de rebeajos alargados, receptores de alambre, formados en

la sunerficie de trabajo 27 y que tienen porciones parale-l,
las 28 que se extienden desde el extremo exterior 30 de loj;
plantilla 26 hacia su extremo interior 32, y porciones 541 ’
gue divergen, entre los extremos 30 y 32, hacia el extreﬁéz
J2. Las porciones 34 estdn separasdas una de otra junto'élf

extremo 32 en distancias gue corresponden a la separacidn |

entre los compartimientos 4 del alojamiento 3 de conecta-

dor, es decir & la separacifn entre terminales. Tal como

P 8

se ve del mejor de los modos en le figura 4, el extremo in

terior 32 de la plantilla 26 estd separado de la cara extrg’

ma interior 39 del blogue 24 de soporte de plantilla, ex—

tendiéndose una file de barreras sevaradas 40 (véase figﬁfif

ra 1) desde una superficie biselada 38 del bloque 24 y te-
niendo partes 42 que sobresalen hacia. dentro mds allé de

la cara extrema 39. Cada barrera 40 tieng un borde 41 pro
visto de muescas, enfrentado al extremo 32 de la plantilla
26, para definir, en cooperacidn con ella, una ranura 36.

La separacidén entre barrerss sdyacentes 40 es la misma que
la méxiwna separacidn entre las porciones 34 .de los rebajos
receptores de alambre de la plantilla 26, junto al extremo

32 de la misma, de manera tal‘qne partes de alambres dis-

_puestas dentro de las porciones 34 serdnmcibidas también
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entre barreras adyeacentes 40.

Los alanbres individuales 2 son dispuestos
para ser prensados dentro de las porciones 28 y 34 de los
rebajos en la plantilla 26 medisnte un miembro prensadox- -|-
de alambre en la forma de un rodillo 44 con configuaciér |
de barra, que en su posicidn segin la figura 4 estd distan
ciado por encima de lag porciones 28. BEl rodillo 44 tiepél
extrenos 48 de didmetro reducido, alojados dentro de los i
brazos 46 de una horquille 50 sobre el extremo inferior |-
(visto en la figura 1) de una palance 52 gue se extiende
desde el interior del brazo 12 del bastidor de la prensa. | .
El extremo sunerior de la nalanca 52 estd acoplado (por me|
dios que no se muestran) con el extremo inferior del pis; a
tén 16 de una manera descrita en la memoria de patente de v
los Estados Unidos nimero 4,043.017, efectudndose el aco~ =
plamiento de manera tal que cuando el pistdn 16 és depri~
mido desde 12 posicidn de la figura 1, el rodillo 44 des~
ciende hasta topar con la plantilla 26, mientras que des-
pués de movimiento descendente adicional del pistdn 16 la
palanca oscila a lo largo de un arco dextrorso (segin se
ve en la fisrs 1) de manera que el rodillo 44 se desliza
répidamente a2 lo largo de la superficie de la plantilla
26 segin se muestra en las figuras 5 y 6 en la direccidn
longitudinal de los rebajos 28, 34, Estos movimientos del
rodillo 44 durante la carrera de trabajo del pistén se lo-
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gran medicnte un acoplamiento del tipo de levas (no mos-
trado) entre el extremo superior de la palanca 52 y el pig
t6n 16.

Un conjunto controlador de alambre 53 compren

wuw b

de, segin se muestra en la figura 7, un miembro controla- ...
dor de 2lambre en la forma de unz barra cilindrica 54 dé';
seccidn transversal circular con un didmetro mucho menor * /|
gue el del rodillo 54. La barra 54 estd dispuesta para~{;::
deslizarse rdpidamente a lo largo de la superficie dé la. I
plantilla 26 con entelacidn al rodillo 44, es decir entre“ ’
el rodillo 44 y el extremo interior.32 de la plantilla 26,
¥y en la direceidn longitudinel de los rebajos 28, 34. Losl|-
extremos de la barra 54 estdn montados (preferiblemente dei}
manera rdtatdria) en un soporte con la forma de blogues
de carro 56 distanciados, cue estdn dispuestos hacia los - _
lados del bloque 24, t2l come se ve.del mejor de los modéé:w
en la fiéura 1. ILa barra 54 presenta uns superficie 54’
degsviadora de alambre, la cuel estd colocada por encima de
la: guperficie de trsbajo 27. Unas raznuras 58 en las su-
perficieé de los bloques 56 que estdn orientadas hacia
arriba se encuentran dimensionadas para alojar porciones
extremas del rodillo 44 seglin se muestra en la figura 5,
de msnera que el conjunto 53 es transportado junto coh el
rodillo 44. Unes espigas de pivotamiento 60 sobre las ca

ras interiores 59 de los blogues 56 son recibidas en cana
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les de gufa 62 definidos entre porciones 61 de bordes late
rales en voladizo de la plantilla 26, y salientes 63 sobre
los la.os del blogue 24, tal como se muestra en la figura

7. Los cannles 62 tienen extremos interiores 64 distencis].
dos de la cara extrema interior 39 del bloque 24 para limi ;”

tar el desplazaniento hacia la izquierds (segin se ve en

las figuras 4 hasta 6) de las espigas 60 y por consiguien-|

te de la barra 54, Tal como ge muestra en la figura 5,

cuando las porciones exiremas del rodillo 44 estén aloja-- {‘

das dentro de las renuras 58, dichas porciones extremas se

apoyan contra los bordes izquierdos de las ranuras 58 de mp
nera que el conjunto controlador 53 es movido por el rodi-|.

1llo 44 desde la posicidn de la figura 5 hacia la posicidn

de la figura 6, Cuando las espigas 60 llegan a los extre-| '

mos 64 de los canales 62, la continmacidn del movimiento
del rodillo 44 confiere un momento al conjunto controlador
53 de manera tal que todo el conjunto 53 oscila en un sen-
tido sinistrorso (segin se ve en las figuras 5 y 6) alrede
dor de las espigas de pivotamiento 60, con lo cual la ba-
rra 54 cae dentro de las ranuras 36 y el rodillo 44 conti-
nda su movimiento hacia la izquierda, segin se muestira en
la figura 6, .

El funcionamiento de las partes descritas an
teriormente serd descrito ahora con detalle haciendo refe-

rencia particular a las figuras 4 hasta 6. Al comienzo

e L L T,
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| de un ciclo de funcionamiento del aparato, las oartes del

~de hacer descender al rodillo 44 a su posicidn vertical de

- miento descendente adicional del pistén 16 de prensa, el

Hojn nvim. 11.

mismo estdn colocadas tal como se muestra en las figuras
1y 4. El operario coloca los alambres 2, segin se mues-
tra en la figura 4, de manera que se extiendan entre le su
perficie de trabajo 27 de la plantilla 26 y el rodillo 44y
sobresaliendo los alanbres mds alld del extremo interior )
32 de la plantilla 26 y hasta un conectador 6 colocado eni_j
medios colocadores de conectadores, abajo descritos. El {‘ ‘
overario hace oscilar la manivela 18 a lo largo de su arco| .

dextrorso para hacer gue descienda el pistdn 16 con el fin

la figura 5 a tope con la superficie de trabajo 27 de la i )
plantilla 26, con lo cual los 2lambres 2 son prensados cop; -

tra dicha. superficie y las porciones extremas del rodillo

44 se aplican dentro de las ranuras 58. Después de movi- |. -

rodillo 44 es hecho avanzar desde la posicidn de la figura
5 & la de la figura 6, arrastrando consigo el rodillo A4
durante pérte de su movimiento de avance, &l conjunto 53.
El conjunto 53 avanze a lo largo de la plantilla 26 y del
bloque de soporte 24 hasta gque las eépigas 60 topan con
los extremos interiores 64 de los canales 62, en cuyo mo-
mento la barra 54 cae dentro de las ranuras 36 tal como
arriba se describé, v el rodilio 44 continda su avance hag'

ta que se superpone con los bordes superiores de las barre
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ras 40 segin se muestra en la figura 6. Durante dicho mo-
vimiento de los rodillos 44, los alambres 2 son prensados
dentro de los rebajos 28, 34 de acuerdo con las enseflanzag
de la memoria de natente de los Estados Unidos nimero
3.891.013 de la solicitante.

Durante dicha parte del avanee del rodillo 4@: \

desde la posicidn de la figura 5 hacia la posicidn de la

figura 6, los alambres se extienden desde por debajo del I -
rodillo 44 sobre la superficie 54’ desviadora de alambre -|

de la barra 54, siendo levantedas las partes 2’ de cada

alambre 2, que se encuentran entre la barra 54 y el rodi-

~

110 44, nor la superficie 54', tal como se muestra en la

figura 5, por encima de la superficie de trabajo 27 de la |

plentilla 26. Durante el avance del conjunto 53, la ba-

rra 54 santiene a las nartes 2' de los alambres 2 por en- | -

cima de la superficie de trabajo 27 y alinea aproximadamen
te a cada »arte 2’ con el rebajo existente en la plantilla
26, heacis dentro del cual ha de ser prensa&a por el rodi-
1llo 44. Esvecificamente, la barra 54, al levantar los ala
bres 2, tiende a flexioner las partes 2' de los alambres
2 de manera que las partes 2’ son tensadas algo, y tienen
una tendencia a volver hacia la superficie de trabajo 27.
En otras palabras, las oartes 2' son empujedas eldsticamen
te hacia sbajo, seglin se ve enila figura 5. También, los

alarbres tienden ¢ colocarse por si mismos en relacidn yux

=5

T
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- lo largo de la superficie de trabajo 27 de la plantille

Hoin nam. 13

tapuesta en la proximidad de la berra 54 y del rodillo 44

de mznera que queden en alineecidn agroximada con los re-
bajos de la plentilla 26, particularmente mientras que el |
rodillo 44 y la barra 54 se estdn moviendo a través de lss

porciones paralelas 28 de esos rebajos, contimiando dicho’

efecto mientras se estdn moviendo el rodillo 44 y la barr%
54 a través de las porciones divergentes 34 de los rebajos} ’

Pl N . Kl
De este modo se evita una colocacidn errdnea de los alem- { -

bres.

Cuando los alambres 2 estén inici2lmente en

relacidn mutua ordenada, el rodillo 44 sirve para aseguréi:

una apropniada colocacidn de los alambres 2 dentro de los -

rebajos 28, 34. En ciertas circunstencias (por ejemplo

cuando el cable ha sido doblado o cuando los alambres soq“f

muy finos o muy rigidos), los alambres 2 pueden estar de-
sordensdos o puelen extenderse lateralmente en frente del
rodillo 44 y en tales circunstencias la barra 54 impide

una colocacidn errdnea de los alambres dentro de los reba-
jos 28, 34. Mien%ras desliza répidamente el rodillo 44 a

26, el mero hecho'de que las partes 2’ de los alambres 2
sean leventadas por la barra 54 las llevard, en parte, a
alineacidn con los rebajos de la plantilla y la barra 54

sirve en efecto adicionalmente para aislar la parte 2’ de

-
=

s1°

'S}

~
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cada alambre, que se encuentra entre la barra 54 y el ro-
dillo 44, de manera gque ésta quedard sometida,a la deseads
influencis del rodillo 44. '
Los medios posicionadores arriba mencionadcs,|
para el conectador 6 comprenden, tal como se muestra en |
las figuras 4 a 6, un bloque posicionador 66 montado 80
bre el extremo interior de la placa 20, y que tiene un&aﬂ
cara T0 que estéd distanciade de la cara extrema 39°del \*:{
bloque 24, y dirigida hacia ella, siendo la separacidn égm._‘,‘.‘
tre las caras 70 y 39 tal que el conectador 6 puede ser
colocado entre ellas segin se muestra en las figuras 4 .
hasta 6. Los extremos superiores (segin se ve en las figy.
ras 4 hesta 6) de las paredes de barrera 7 del alo jamien~ 3

to 3 de conectedor estdn colocados hacia las superficies‘

orientadas hacia abajo (segin se ve en las figuras 4 haé%d‘"
6) de las nartes salientes 42 de las barreras 40. Ei conef:
tador 6 esté colocado también por medio de una placa 68

fijada 2 la sunerficie superior (segin se ve en las figu-
ras 4 hacta 6) del bloque 66. La placa 68 se extiende ha-
cia la derecha (seglin se ve en las figuras 4 hasta 6) so=
bre la porcidn frontel del conectedor y tiene un reborde

colgante T2 dispuesto entre la superficie orientada hacia
atrds del reborde 9 del conectador 6 y las paredes de ba-
rrera 7 del mismo. Unas rendijas T4 (figura 1), existen-

tes en la pluca 68, se extienden a través del reborde T2
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terminales mediante los punzones 76. Estos punzones 76 se

lojn nam., _L5

de la misma en @lineacidn con los espacios entre las barre
ras 40, sirviendo los extremos interiores de las rendijas

74 como filos cortadores de alambre fijos para cooperacidn
con filos cortaiores de alambre movibles 75 sobre una fila

de punzones 76 de cizallamiento e insercidn de alambre

(que se ven del mejor de los modos en la figura 1), abajo:[
A

descritos. En general, los medios de insercidn de alambrey -
los medios posicionadores de conectadores, y los medios 1™

de cizallamiento de alambre (para arreglar los elambres 2);

de la memoria de patente de los Estados Unidés mimero.

3.760.335 de 1la solicitante.

Después de que los alambres 2 han sido desplgfd
gados por el rodillo 44 y la barra 54, tal como se deseri-|
be arriba, extendiéndose los extremos libres de los alam~ -{

bres 2, tBl como se muestra en la figura 6, sobre la supég‘

ficie superior de la placa 68, estando cada alambre indi-
vidual 2 en alineacidn con un terminal dei conectador 6,

los alambres 2 son arreglados e insertados dentro de los

extienden desde un blogue 78 fijado & un portwitil 79 (figu
ras 1 y 8) fijado'a su vez a una cruceta 80 ﬁontada de ma-
nera capaz de deslizar sobre postes 81 que se extienden

desde el bloque 66. la cruceta 80 es empujada eldsticamen

te hacia arriba a la posicidén de las figuras 1 y 8 por re-

-
]

- o v

2 3
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sortes 83 que actian entre el bloque 66 y la cruceta 80.
La cruceta 80 y los punzones 76 son deprimi-
dos a lo lergo de una carrera de trabajo durante la por-
cién final de la carrera de trzbajo del pistdén 16, median-| ..
te una palanca 82 (figura 8) la cual tiene una porcidn ex~| .
trema que se extiende dentro de un rebvajo 84’ en la cruce;?
ta 80 y vuede ser alojada en un rebajo 85 alineado en el fi:
portaitil 79, La palenca 82 es fijada mediante una espi- |-
ga 87 a un 4rbol 84 apoyado pivoitablemente en un apoyo (no ll
mostrado) que estd fijado 2l bastidor de la prensa. El ér
bol 84 se extiende desde la porcidn de cuello 10 del basti)
dor de prensa segun se muestra en le figura 1, estando un:.
extremo de una articulacidn 88 articulado al drbol 84 (fi :
gura 1). El otro extremo de la articulacidn 88 es pivota

do con respecto a un extremo de una articulacidn 90 de lom| -

gitud.ajustable, éuyo otro extremo estd pivotado con reg-
pecto 2 un brazo 92 que se extiende desde un blogue de apg|
yo 94, & travds del cual se extiende el &rbol 20. E1 dr-
bol 20 eg capaz de girar libremente en el bloque 94 de ma
nera que este Hltimo no es hecho girer ni movido de otro
modo cuando gira el drbol 20. Un disco 96 estd enchavetz
do al drbol 2C ad&acentemente el blogue 94, extendidndose
una espiga 98 desde el disco 96 vark aplicarse al brazo 92,
Durante las etapas finales de la carrera de trabajo del

pistdn 16, la espiga 98 se aplica al brazo 92 y lo hace
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oscilar a lo largo de un corto arco dextrorso (segin se ve
en la figura 1). ﬁste movimiento dextrorso del brazo 92
es convertido en movimiento dextrorso de la articulacidn
88 la cusl, a su vez, hace que el 4rbol 84 gire en una d4i-

reccidn dextrorsa, haciendo oscilar de este modo al brazo.

De este modo, resultard evidente que después |

de que los alambres 2 han sido desplegados sobre 1a'p1an-{"i

tilla 26 y alineados con los terminales del conectador 6}‘;

los punzones de insercidn 76 serdn movidos a trevés de su

de trabajé del pistén 16 de manera tal que los alambres

2 son arreglados e insertados dentro de los terminales~de1f
)

conectador 6.

Iuego, el pistdn 16 puede ser devuelto a su .

posicidu levantada devolviendo la palanca 18 a la posicién|

de la figura 1. Después de que el conectador 6 ha sido re!
tirado de los medios posicionadores, el cohjunto 53. contro
lador de alambre phede ser devuelto a su posicidn de parti
da y el aparato puede ser preparado nara un ciclo ulterior
de la operacidn. La retirada del conectador 6 con los alap
bres 2 qué se extienden desde él es lograda haciendo desli
zar el bloque 24 fﬁera del blogue 66 para proporcionar es-
pacio libre a los alaabres 2 (que ahora estdn fijados al

conectador 6), de modo a2l cue el conectador 6 puede ser

“w ws

- a

82 hacia sbajo desde la posicidn de la figura 8. e

C ]
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deslizado hacia fuera lateralmente desde sus medios posi-
cionadores (es decir en una direccién que forma dngulo rec
%o con el plano de las figuras 4 hasta 6 y 8). El conecta
dor 6 puede ser insertado deniro de sus medios posicionado| .
res invirtiendo este proceso. } Lu

Aunque, tal como se ha mencionado arribda, ef‘fﬁi
conectador 6 tiene dos filas de terminales, sdlo una de dif’
chas filas es conectads a alambres por medio del aparatof:“
Los terminales de la otra fila pueden ser conectados a
alambres por redio de otro utillaje, nor ejemnlo un dtil
manual. ‘

El aparato puede ser adaptado para utilizarse)

por ejemplo, con conectadores del tipo descrito en la memof °

ria de patente de los Estados Unidos mimero 4.043.017 de
la solicitante, qﬁe tienen solamente una Unica fila de tex
minAales.

El aparato de acuerdo con le segunde forma de
realizacion del invento serd descrito ahora con referencia
e lag figurass 9 hasta 14.

El aparato sirve para desplegar cuatro psares
retorcidos 102 de sla bres eléctricos aislados de un cable
eléctrico 108 que tiene unae camisa envolvente aislante 110
en gue los alambres estdn dispuestos en relacidén yuxtapues
te coplanar, trl como se ve dél me jor de los modos en la

figura 14. Segin se muestra en las figuras 9 y 10, el apa
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rato comprende una placa de base 114 gue tiene unas patas
116 que se extienden desde su lado inferior pare soportar
a la placa 114 por encima de la superficie de un banco de
trabajo (no mostrado). Un blogue de bastidor 118 general-

mente rectangular, fijado a la suoerficie superior 120

(segln se ve en las figurass 9 y 10) de la placa 114, poseé':

un var de.nervios opuestos 122 que se extienden desde sus

superficies laterales 124 por la plena longitud del mismo;/

El bloque 118 tiene una superficie plana 126 :orientade
divergentemente de la placa de base 114. Una barra 128
de guia por leva que ‘tiene una superficie superior plana

129 estd montada sobre la superficie 132 orienteda hacia

arriba (segin se ve en las figuras 9 y 10) de cada nervio |

122 y se uxtiende:desde el extremo izquierdo (segin se ve

en la figura 9) del bloque 118 a una posicién situads en-

tre los extremos del mismo, en cuya posicidn el nervio 128

tiene una rampa extrema 130 que estd inclinada hacia la
superficie adyacente 132 para nroporéionaf una rampa de
guia por ieva, para una finalidad que se va a expliecar se
guidamente mds abajo.

Une plantilla rectangular 134, con la forma
de una placa plana, montada fijamente sobre la supefficie
126, tiene un extremo delantero 136 que estd adyacente a
las ramoas 130, y-estd colocadb ligeramente mds allé de
ellas. El extremo trasero 138 de la plantilla 134 estd

.0y
} .




10

15

20

25

08098

1Hojn nam. 20

colocado cerca del extremo trasero del blogue de bastidor

118. Una sunerficie de trabajo 140, soportadora de alam-

bre, de la plantilla 134, orientada divergentemente respec
to de la superficie 126, estd formada con cuatro rebajos -
139, poco profundos, que se extienden entre los extremosfﬂf’
136 y 138, estando dimensionndo cada rebajo 139 para reci-:~‘
bir un par retorcido 102 de alambres a lo large de la mayéi_
varte de su longitud y para fecibir los dos alambres indiblf
viduales 104 y 106 del par 102 a lo largo de une varte de |
su longitud adyacentemente al extremo 136 de la plantilla
134, Tal como se ve del mejor de 1os modos en 1é figura |
9, cada rebajo 139 tiene una primera poreidn rectilines: j.
142 que se extiende desde el extremo 138 de la plantilla -
134 = una posicidn situada entre los extremos 136 y 138 de|-
la misma, estando dispuestas las porciones 142 de los rebél;}
Jos 139 en relacidn yuxtapuesta paralela, una segunda por-
cidn intermedia 144 que diverge desde la porcidn 142 hacia
el extrewo 136 de la plantilla 134, y una tercera poreidn

extrema, delantera, .ue comprende un var de ranuras 146 y

148 distanciadas, individuales, que se extienden desde la

porcidn 144 hasta el extremo 136 de la plantilla 134. Cadd
una de las ranuras 146 y 148 estd dimensionada para recibiy
un Unico zlambre individual 104 & 106, en lugar de un par
retorcido 102,

Los nares retorcidos 102 de alambres son pren

i
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sados dentro de los rebajos 139 por medio de un miembro

prensador de alambre en la form2 de un primer rodille 150

los Estados Unidos némero 3.891.013 de la solicitente. E1’’

los extremos superiores de brazos 154 de una horguilla que!
tiene un miembro trensversal 156 provisto con una maniVelgﬂ‘

de accionamiento 158, el cuzl miembro 156 franquea el blo-|

que de bastidor 118 y la superficie de trabajo 140 de la

plantilla 134. Los exitremos inferiores de los brazos 154

estdn montados de manera capaz de oscilar sobre eépigas de
pivotamiento 160 gque a su vez estdn montados en rebordes

verticales 162 de miembros de accionamiento en la forma

de un cursor 163. Los rebordes 162 se extienden desde plaj.

cag laterales 164 del cursor 163 las cuales placas estén o

colocadas a cada lado del miembro de bastidor 118 y se ex-
tienden por debajo de la placa de base 114, ‘Una placa de
fondo 166 se exti@nde por debajo de la placa de base 114
y estd fijada a las placas laterales 164 ﬁediante elemento
sujetadores 167. Las placas 164 son guiadas'para movimien
1llos 168 gue estén alojados entre los lados inferiores de
los nervios 122 y ia superficie 120 de la placa de base
114, Los rodillos 168 estdn montados de manera capaz de

girar sobre espigas 170 que se extienden hacia dentro des-
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de las placas laterales 164,
Un miembro controlador de alambre en la forme

de un segundo rodillo 152 que tiene una superficie 152’

desviadora de alambre, estd dispuesto nara facilitar la ¢o!

locacidn de unos pares retorcidos individuales 102 de alem|

bres en las porciones 142 y 144 de los rebajos 139 y para
destorcer la porcidn extrema de cada par retoreido 102

tal como abajo se deseribe. El rodillo 152 comprende, en\

el presente ejemplo, una barra cilindrica colocade con an !.. -

telacidn al rodillo 150 y cuyos extremos estédn montados

de manera cenaz de girer en soportes con la forma de pla- N

cas de nalanca acodada 172, disnuestos a cada lado del
bloque de bastidor 118 y entre el blogue de bastidor 118

¥ las placas lateralec 164 del cursor 163. Cada placa 72-.

estd aontada sobre una espiga de vivotamiento 174 que pa-\if?

sa a través de la respectiva placa lateral 164 y estd pro
vista con un tercer rodillo 176, seguidor de leva, en su
porcidn extrema izquierda (segin se ve en las figuras 9

y 10) o delantera, apoyBndose dicho rodillo 176 contre la
superficie 132 orientada hacia arriba (segﬁn‘se ve en la
figura 10) del nervio 122 adyacente. Las placas 172 son el
pujadas hacia abajo (segin se ve en las figuras 9 y 10)
por resortes 178, cada uno de los cuales estd fijado & una
esoiga 180 en la placa lateral asociada 164 junto a un ex-

tremo y & una espiga 182 que se extiende desde la superfi-

=
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cie exterior de la placa adyacente 172 junto al otro'extpg
mo. Esta disposicidn permite que las placas 172 sean le-
vantadas a lo largo de un ligero arco dextrorso (segin se

ve en las figuras 9 y 10) durante el funcionamiento, tal

como se describird mds abajo, contra la accidén de los re~ | .

sortes 178.
El funcionamiento del aparato de la segunda.
forma de realizacidn serd descrito ahora con detalle haciq

do referencia particular a lasg figuras 10 & 13,

Cuando se desea separar los custro pares re-,|.
torcidos 102 del cable 108 y destorcer una porcidn extrems|

de cada par retorcido 102, la camisa envolvente 110 de ca-|-

ble es cortada y suprimida para exponer los pares retofci;
dos 102 de alambres tal como se muestra en la figura 14.
El cursor 163 del aparato es movido entonces a su posicidn
trasera (figura 9) hasta el extremo 138 de lz plantille

134 y le horquilla 154, 156 es hecha oscilar deprimiendo

la manivela 158, para levantar el rodillo 150 por encima

de la superficie 140 (figura 11). Ios cuatro pares retor

| cidos 102 de alambres son luego ensartados a través del

especio entre el rodillo 140 y la superficie superior del
rodille 152 (figura 11), y el borde delantero 184 de la eca
misa envolvente 110 de cable es colocado hacia el extremo
138 de la plantilla 134. Luego la horquilla 154, 156 es

hecha oscilar, levantando la manivela 158, parae mover el

L 1=
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rodillo 150 sobre la superficie 140 de la plantilla 134 pa
ra prensar de esta manera porciones de los pares retorci-

dos individusles 102 dentro de las porciones 142 de los re|
bajos 139, adyacentemente al extremo 138. Ios pares retor| -
cidos individuales 102 se extienden entonces desde por de-

bajo del rodillo 150 y por encima de la superficie 152’

del rodillo 152. Iuego el cursor 163 es hecho avanzar des|

de la posicidn de la figura 9 hacia la de la figura 10 por
medio de la manivela 158, que es utilizada también para
mantener el rodillo 150 contra la superficie de trabajo
140 de la plantilla 134 durante dicho movimiento del cur--
sor 163. Durante esta etapa del ciclo de funcionamiento
del aparato (véase figura 12) el rodillo 152 estd separa¥"
do del rodille 150 por una distencia que sobrepase la di-
mensidn trensversal de un par retoreido individusl 102

(la suma de los didmetros de los dos alambres 104 y 106

de un par retorcido 102)., También durante este movimiento
del cursor 163, los rodillos 176 se desplazan & lo largo
de la superficie 132 de los nervios 122. El rodillo 152
sirve, durante su avance duranie esta porcidn del ciclo de
funcionamiento del aparato, para la finalidad de alinear de
modo aproximado cada par retoreido 102 con las porciones
142 y 144 de uno de los rebajos 139, dentro de las cuales
porciones ha de ser colocado dicho par retoreido. Si los

pares retorcidos 102 se extendiesen lateralmente, por ejey
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plo por causa de una curvatura en el cable 108, el rodillo
152 servird, por su desviacidn de una parte 102’ del par
retorcido 102 divergentemente desde la superficie 140, pa

ra colocar a esa parte de cada par retorcido 102, la cual

parte estd edyacente al rodillo 150, en alineacidn con di-|---

chas porciones 142 y 144 de los rebajos 139 y evitard de

este modo una colocacidn errdnea de los pares retorcidos

individuales 102.

La accidn del miembro controlador de slambre | ..

152 es 1la misma que la del miembro controlador de alambre | .~

54 arriba descrito.

Cuando los rodillos 176 situados sobre lag

placas 172 del cursor 163 llegan a las rampas 130 y son 1§

vantados de este modo cuando el cursor 163 es hecho avan-
zar, las placas 172 son hechas oscilar en un sentido dex-
trorso (segin se ve en las figuras 9-y 10) alrededor de

sus esnigaés de pivotamiento 174 y en contra de la accidn

de los resortes 178, para mover a los rodiilos 152 relati-

vamente hacia el fodillo 150, es decir para retardar el

avance del rodillo 152. De este modo, cuando los rodillos

- 176 se mueven hacia arriba por lag rampas 130, la separa-

cidn entre los rodillos 150 y 152 es reducida tal como se
muestra en la figura 13. la sgparacidn entre los rodillos
150 y 152 que queda después de que los rodillos 176 se hen

movido sobre las superficies 129 de las barras 128 de guie
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por leva es sustancialmente igual al didmetro de un alam-

bre individual 104 8 106 de un par retorcido 102, de mane | .

ra gue los pares retorcidos no pueden pasar entre las su- |-

perficies adyacentes de los rodillos 150 y 152 cuando es-

tos rodillos se mueven al unfsono hacia el extremo 136 de. :

la plentilla 134. Las porciones extremas de los pares re-| -

forcidos 102 son de este modo destorcidas una con respectéﬁv
de otra y una de éstas porciones extremas es colocada en
cada una de les rﬁnuras 146 y 148 por los rodillos 150,
cayendo finalmente el rodillo 152 desde el extremo 136 dé;‘:
la plentilla 134 hacia @bajo sobre las superficieé 129 de .
las barres 128. Ia figura 10 ilustra las posiciones de -
las partes del aphrato inmediatamente antes de la llegada |
del rodillo 152 jhnto al extremo 136 de la plantilla 134
y correspondienteﬁente muestra los dos alambres 104 y 106
de cada per colocados en relacidn separada de manera late~
ralmente yuxtapue%ta. Resultard evidente que las barras
128 de guia oor leva, las barres de palanca acodada 172,
¥ los rodillos 176 funcionan como unos medios posicionado
res nara cambiar & controlar la distancia entre los rodi-
1llos 150 y 152,

Cuanao las porciones extremas de alambre han
sido destorcidas fal como arriba se describe, el rodillo
150 es levantado de nuevo y el cursor 163 es devuelto a2 su

posicidn de partida, como preparacidn vara un ciclo ulte-
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rior de funcionamiento del aparato.
El principio, gque es aplicado en el aparato, ;

de destorcer los pares de alambres, puede ser ilustredo

a su extremo entre el dedo pulger y el dedo indice (que

representan a los rodillos 150 y 152) y empujando luego.

los pares de slambre en sentido axial. Dicho confinamien'|

t0 y dicho emouje de los pares de alambres hacen que los

alambres se destuerzan con el fin de permitir su paso a N

través de la estructura formada por el dedo pulgar y el de -

do indice.

Resultard evidente también que el rodillo 15255

sirve para una doble finalidad, toda vez que durante la’ |-

primera parte del ciclo de funcionamiento y mientras que

dos en las porciohes 142 y 144 de los rebajos 139, el ro-
dillo 152 alinea de modo aproximado a cada par retorcido
102 con la porcidn de rebajo dentro de 1a'cua1 ha de ser
colocado, mientras que durante la vorcidn final del ciclo
de funcidnamiento; el rodillo 152 coopera con el rodillo
150 para llevar ai cabo la destorsidn de las porciones ex-
tremas dé los alambres 104 y 106 de cada par 102 de maners
que el rodillo 150 pueda hacer rodar & las porciones extre
mas destorcidas de los alambres dentro de las renuras 146
v 148. Esta doble funcidn del rodillo 152 requiere que su
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posicidn con relacidn al rodillo 150 cambie durante la por|
cidn final del ciclo de funcionamiento de modo tal que el |. o
rodillo 152 sea movido entonces a una situacidn relativa- A
mente més prdxima al rodillo 150, tal como se ilustra en ‘
la figura 13. .

El aparato de la segunda forma de realizacidmi.
sirve para desplegar y coloc&r los diversos pares retorci~."‘
dos de alambres y, nara destorcer las porciones extremas
de los alambres d§ cada par, y por lo tanto puede ser uti~
lizado para preparar los extremos de alambres para operaé,‘
cioneg ulteriores que pueden ser llevadag a cabo subsiguish
temente a las operaciones de desvliegue y destorsiédn. E}"-
apareto suede ser incorporado, vor ejemplo, en uma méquiné “
de fabricacidn de conductores (no mostrada) para instalar
terminales eléetricos sobre los extremos de los cables.
En dicho caso, el-aparato seria empleado nara desplegar y
destorcer los pares de alambres como arriba se describe,
inmediatarente antes de le formacidn nor oapte de la mé-
quina de conexiones eléctricas entre los slambres y los
terminales, siendo éstos narte de un conectador eléctrico,
por ejemplo.

Tal como se deseribe con referencia & las fi-
guras 9 a 14, el cable 108 contiene solo cuatro pares reto

A

cidos 102 de alaubres, estando dissuestos éstos en relacidp
coplanar yuxtapuests 2n la camisa envolvente 110 de cable

tal como arriba se menciona. No obstante, el aparato pue
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de ser utilizado para desplegar y destorcer pares retorci-

dos de alambres en un cable (no mostrado) que contenga un

numero mayor que el de cuatro pares retorcidos de alambres|

con los pares de alambres reunidos =n haz en la camisa en-|’

volvente de cable, de manera tal que el cable tiene una se

cidn transversal circular en lugar de una seccidn transver|

sal plana. BEn dicho caso el haz de vsres de alambres: serd

aplanado cuando el rodillo 150 sea movido hacia abajo y

contra los alambres (figuras 11 y 12) y los pares indivi- [~
duales de alambres serdn colocados dentro de los rebajos 1;‘3

en la plantilla, estando éstos en el mismo mimero gue el 4.

Al

de log pares retorcidos del cable.
El miembro prensador de alambre (rodillo 150)
v el miembro controlador de alambre (rodillo 152¥ no nece-
sita tener esencialmente la formz de rodillos. No obstan-
te, estos miembros estdn montados ventajosamente de manera
capaz de giraf con el fin de reducir la fricecidn y hacer
minima la cantidad de fuerza requerida para lograr las

operaciones de despliegue y destorsidn.

"~
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REIVINDICACIONES

l2.- Aparato perfeccionzdo desplegador de
alanbre que comorende una plantilla que tiene una superfi-| -
cie de trabajo soportadora de alambre en la cual se forAg:'
man una pluralidad de rebajos desplegadores de alambre, .
elargados yuxtapuestos, y un miembro prensador de alambre |
dispuesto para ser movido en una direccidn establecida a |
lo largo de la superficie soportadora de alambre, longitu
dinalmente resnecto de los rebajos y hacia un extremo de
los mismos, n»ara prensar alambres que se extienden entre
la sunerficie de soporte y el miembro prensador dentro de
los rebajos, caracterizado por un miembro controlador de
alambre movible a lo largo de la superficie soportadora en
le direccidn establecida al unfsono con el miembro prensa
dor, y con antelacidn al mismo, en relacidn yuxtapuesta
pero distanciada con reswecto a él, nresentando el miem-
bro controlador una superficie desvizdora de alambre colo-
cada por encima de la sunerficie soportadora de alambre,

para desviar a nartes de log alambres, las cuales vnartes
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estdn adyacentes al miembro prensador, divergentemente res

pecto de 1la superficie soportadora vara alinear a cada uns|’

2§.~'Aparato de acuerdo con la reivindicacidén

18, caracterizado porgue el miembro premsador y el miembrg) - -

-

controlador tienend la forma de barras paralelas. i
38,~ Aparato de acuerdo con la reivindicacidﬁ:
28, caracterizado ‘porque cada una de las barras tiene la
forma de un rodillo que posee un eje de rotacidn que se .
extiende paralelamente a la superficie soportadora.

48,~ Aparato de acuerdo con lag reivindica-

ciones 18, 28, ¢ 38, caracterizado porque el miembro conirp

lador es desplaza&o por debajo de la superficie soportado;
ra después.de que el miembro controlador ha llegado & uno
58.- Aparato de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones 12 a 48, caracterizado porque el mieJ
bro controlador egté montado sobre un soporte movible en
la direccidn.estaﬁlecida, aplicéndose y propulsando el
miembro prensador.al soporte en una distancia previamente
determinada en sentido longitudinal de los rebajos y des-
pués de ello desgiazando al soporte con respecto a la su- |
perficie SOportadéra; ¥ porque el sonorte es pivotable al-
rededor de un ejeique se extiende.paralelamente a la supex

ficie soportadora'y transversalmente respecto del rebajo,

o
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sirviendo el miembro prensador para inclinar el soporte al
rededor de dicho eje cuando el soporte ha-atravesado la
distancia nreviamente determinada, con el fin de liberar
al mieabro prensador respecto del soporte y de desvlazar

al miembro controlador desde la traycctoria del miembro

prensador,

68.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacidn| -

58, caracterizado porque el miembro prensador es propulsa~

do por un pistdn de nrensa para accionar el utillaje con

el fin de conectar los alambres & terminales eléctricos,

siendo descendido el miembro prensador desde una ﬁosicidn‘\”

por encima de la superficie de trabajo nara aplicarse al

gsoporte durante la porcidn inicial de la carrera de traba- .

jo del pistdén y siendo propulsado desnués de ello en sen-
tido longitudinal de los rebajos segin avanza la carrera
de trabajo del pistdn.

+

78.- Aparato de acuerdo con una cualquiera

de las reivindicaciones 18 a 4&, caracterizado porque ca- |

da rebajo tiene una porcidn gue esté dimensionads nara re
cibir un par retorcido de alambres, y otra porecidn que
consiste en un par de ranuras yuxtapuestas que divergen
una de otra en la direccidn establecida desde uno de los
extremos de una de las porciones del rebajo, estando dimen
sionada cada ranura para recibir sdlo un tnico alambre del]

var retorcido; medios posicionadores que estdn dispuestos

o T T DAL
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para mantener al miembro prensador y &l miembro controla- |

dor separados por une distancia mayor que 1a,dimensi&n

transversal del nar retorcido de alambres miehtras que el |

mienmbro onrensador estd vasando sobre una de las porciones

del rebajo y para mantener al miembro prensador y =2l mieg,_i

bro controlador separados por una distancia susfancialmen-

te igual =al &iémetrp de un Yni¢o alambre del oar mientraé;:;

que el miembro prensador estd pasando sobre las ranuras,
con lo cual porciones de los alambres del nar retorcidos
son destorcidas entre el miembro prensador y el miembro |

controledor para »ermitir que cada porcidn de alembre deg

torcido sea prensada dentro de una de las ranuras por el |

a4

miembro nrensadoxr.
8,~ Aparato de acuerdo con la reivindicacidn
78, caracterizado por un cursor que es movible con relé-
cidn a 1a nlantilla, en la direccidn longitudinal de los
rebajos, estando montado el miembro prensador sobre el cur
sor para mnovimiento convefgente y divergente respecto de
la sunerficie soportadora y estando montado el miembro con
trolador sobre el cursor para movimiento relativemente he
cia el miembro prensasdor durante el movimiento del cursor
en la direccidn establecida.
9e.- Aparato de acuerdo con la reivindicacién
78, caracterizado’ porque los medios posicionadores compren

den superficies de leva fijadas con relacidn a la nlanti-
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miembro controlador, estando soportado el miembro controls| .
dor por un soporte que estd monteado para movimiento pivofag :
te excdntrico sobre el curgor, estando dispuesto el seguiLL
dor de leva sobre el soporte que estd empujado elésticamég.ﬂ
te para empujar al seguidor de leva hacia las superficies_r
de leva.

108,- Aparato de acuerdo con la reivindicacidL
78, carscterizado porque una superficie de leva detrds dell
rebajo y en alineascidn con uno de los extremos de una de -1
las porciones del rebajo se encuentra en la trayeétoria“'
de movimiento de un seguidor de leva conectado con el miem
bro controlador, siendo la superficie de leva susceptible
de ser remontada por el seguidor de leva para retardar el
movimiento del miembro controlador en la direccidn establg

cida.

112.~ Aparato perfeccionado desplegador de
alambre. |

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian
¥y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de treinta y cuatro hojag

escritas a méquina Por una sola cara.
PnA-
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