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Este invento se refiere a mejoras en los áisposi-. 
tivos para orientar un elemento Ae posición variable como 
puede sor el espejo retrovisor de los vehículos de motor, 
siendo tomada como baso del invento una realización que com 
prende un mecanismo de rueda helicoidal y husillo fijaren te 
montado y un miembro de ajuste que engrana con dicho husl-̂ . 
lio y está acoplado ál elemento orientablc.

En un dispositivo ya conocido para la orientación !
''-"i"

con motor del espejo de los vehículos automóviles se mué?-./! 
ve con un motor eléctrico y rueda helicoidal un husillo en 
el que hay tina tuerca desplazable que constituye el miem­
bro de ajuste y el cual tiene una elasticidad radial que  ̂
hace que su diámetro sea variable de tal modo que, cuando _ 
la fuerza empleada para el elemento de orientación sube 
a un' determinado valor, se desacoplan el husillo y la rue­
da helicoidal.t . . .

Con esta realización la rueda helicoidal y el hu­
sillo pueden seguir su funcionamiento, cuando el miembro 
de ajuste, llega a un límite de tope, por un aumento del diá 
metro de la tuerca desplazable. Además, el elemento ajus- 
table puede ser orientado a mano cuando el husillo se blo­
quea ya que la tuerca desplazable, con su elasticidad, pue­
de saltarse algunos hilos. . ' .

Un inconveniente de esta realización es el de que 
la orientación manual del elemento ajustable no puede ser 
hecha con la necesaria precisión; en realidad solamente se - 
puede efectuar el bloqueo en ciertas posiciones de la tuer­
ca.desplazable, por lo que la distancia entre dos posicio­
nes de bloqueo dependen del peso de la*rosca del husillo.
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1 Además, con esta realización, la fuerza que se necesita pa­

ra la orientación a Ktano es relativamente grande y, sobre 
todo, muy variable, ocurriendo en la práctica que con fre­
cuencia la tuerca desplazable salta más allá de la posición

5 de bloqueo que se desea. Por último incluso es un inconve-i 
niente tambión, sobre todo cuando la tuerca desplazable'se. 
mueve durante una detención del vehículo, el castañeteo.por 
ella producido.

10
El invento tiene por objeto resolver el problema.'i 

de crear un dispositivo de.orientación que, en lo que con­
cierne-a su diseño, sea de fabricación sencilla, está pro­
visto de protección contra las sobrecargas y permita la . '' 
orientación a mano, mientras que con ún pequeño consumo de 
energía pueda ser llevado a cualquier posición que se desee.

15 Por otra parte deberá asegurarse, por supuesto, que el ele­
mento* desplazable se mantenga firmemente en la posición en 
que se ajustó.

20

Este problema se resuelve con el invento porque 
al miembro de orientación va fijo de modo que puede girar 
una rueda helicoidal que engrana con el husillo sin fin,- 
pudiendo el giro de esta rueda helicoidal ser bloqueado por 
un freno.

25

El invento se basa, por tanto, en el principio de 
que una rueda dentada que engrana con un husillo que puede 
girar libremente puede tambión girar sobre el husillo cuan­
do óste se encuentra bloqueado. Sí, por otra parte, tambión 
es bloqueado el giro de la rueda dentada, ósta se ajusta 
por el husillo paralelamente a su eje de rotación.

Do este modo, cuando la orientación se hace con
30  ̂
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motor, el frenado sirve para bloquear la rueda, estando
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1 ajustada la fuerza de frenado de modo que, cuando el ele-
men.hO orí entable gire ya a tope, ya no baste para bloauear

5

la rueda dentada* Cuando el elemento oriontable debe poder 
ser ajustado amano ejerciéndo fuerza sobre el mismo, la 
fuerza de frenado deberá no ser tan grande que bloquéenlas
rueda dentada.

Todas estas condiciones se cumplen si el freno 
funciona con dependencia del par, lo cual puede material!-', 
zarse mediante bloqueo de fuerza o bien con bloqueo de fon—.

10 ma.

.

Una realización de bloqueo de fuerza es, por ejem­
plo, la caracterizada porque un elemento elástico, p.e. un,- 
muelle cónico, oprima a una superficie frontal de la rueda
dentada contra una superficie de fricción del miembro de

15 ajuste* Con una realización de bloqueo de forma una cara
frontal de la rueda dentada puede tener unos dientes que
engranen con otros correspondientes del miembro de ajuste.

20

Un ajuste normal del elemento orientable no es realmente 
así posible pero en comparación con las realizaciones co­
nocidas los pasos intermedios se reducen mucho.

En la realización del invento, tSl^mo**se indica
en las reivindicaciones 4 y 5 del mismo, la rueda dentada
es oprimida elásticamente contra el husillo,.pudiéndo ob-
tenerse este efecto elástico también con un adecuado di—

25 seño del brazo basculante. Dependiendo del paso del husi-
lio la presión del resorte puede disponerse todo lo fuerte 
que sea necesario para conseguir un acoplamiento seguro de

30

la rueda dentada con el husillo.
También cabe hacer una realización en la que el 

elemento desplazable con la rueda dentada sean llevados
120978
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a su acoplamiento con el husillo paralelamente al eje de 
dste. Con ello se requerirán unas tolerancias de fabrica­
ción muy pequeñas.

En las reivindicaciones 6 a 9 se establecen las 
características de un mecanismo económico y sin ruido y---- 
cuyo funcionamiento se hace sin gran pérdida de la eficien­
cia. En esta realización las patillas del brazo basculante- 
no pueden abrirse elásticamente al someterse a una carga 
fuerte, lo cual haría que el frenado fuese imperfecto; ade­
más, el extremo del brazo basculante es mantenido en su po- 
sición-^correcta por una ranura guia, impidiéndose.de ese 
modo el contacto de las patillas con el husillo. .

En la descripción que sigue, en que se muestran 
unos cuantos ejemplos de realización, pueden verse otras r . 
innovaciones ventajosas del invento. Esta descripción se - 
hace en relación con los dibujos que se acompañan, en los

tque
- la Pig. 1 muestra tina vista esquemática en pers­

pectiva de una primera realización;
- la Fig. 2 muestra en sección un espejo retrovi­

sor;
- la Fig. 3 es una vista en conjunto de un dispo­

sitivo de orientación; . .
- la Fig. 4 muestra una segunda realización que 

modifica la correspondiente a la Fig. 1;
- la Fig. 5 es una representación esquemática de 

otra realización;
- la Fig. 6 muestra un dispositivo de orientación 

de acuerdo con la Fig. 5;
- las Figs. 7 a 9 son secciones del dispositivo de
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orientación de acuerdo con la Fig. 6, y
- la Fig. 10 es una sección parcial por la linea 

X-X de la Fig. 9.
En la Fig. 1 vemos que el elemento orientable, que 

es un espejo retrovisor, es designado por 10. El eje motriz 
11 de un motor eléctrico 12 mueve una rueda helicoidal 13^ 
que tiene rígidamente acoplado un husillo 14. Dicha rueda:, 
helicoidal 13 está también acoplada rígidamente a otra rué-, 
da helicoidal 15,.la cual puede engranar con otra rueda, 
helicoidal 16 que acciona a la segunda rueda helicoidal 17 
montada en el segundo husillo 18. La rueda helicoidal 16 es 
tá montada en una palanca 19 qu.e puede ser desplazada por „ 
un electroimán 20. De este modo el motor eléctrico acciona . 
únicamente al husillo 14 o bien a dicho husillo y también 
al husillo 18.

" En la realización de acuerdo con la Fig. 1 el miem 
bro de orientación, que en conjunto está designado por 30, 
es un brazo basculante que está montado en el pivote 31 
perpendicularmente al eje del husillo y que puede tener un 
movimiento oscilante. Dicho brazo oscilante está constitui­
do por dos palancas 32 y 33 guiadas telescópicamente. La 
palanca 32 tiene una forma de horquilla, con sus patillas 
paralelas 34 y 35. Entre ambas patillas 34 y 35 puede .girar 
una rueda helicoidal 36. Un muelle cónico 37 soportado por - 
la patilla 35 oprime a la rueda helicoidal 36 con una de sué 
superficies frontales contra la otra patilla 34 qu.e hace 
de superficie de fricción. La palanca con forma de horqui­
lla 32 está montada en la otra palanca 33 con un muelle de 
presión 38, con lo que la rueda helicoidal es presionada
elásticamente contra el husillo 14 (o el husillo 18).
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El dispositivo de orientación descrito funciona 
del simiente modo. Cuando el husillo 14 (o el 18) gira, 
el brazo basculante 30 oscila alrededor del punto de rota­
ción 31 y el Muelle cónico 37 oprime a la rueda helicoidal 
36 tan fuertemente contra la superficie de fricción de -lar ̂  
patilla 34 de la horquilla que dicha rueda helicoidal 3$l''' 
queda bloqueada.. ' -

Sin embargo, tan pronto como el elemento orienta- i 
ble queda bloqueado, es decir, sigue girando contra una li-; 
miración de carrera, la rueda helicoidal 36 continúa en 
su giro-porqué el acoplamiento a fricción del-bloqueo de 
fuerza no puede con el par incrementado. A pesar del blo—  ' 
queo del elemento orientable el husillo 14 (o el 18) puede- 1 
continuar en su giro, pudióndo ser observado solo un lige-"."."- 
ro aumento en el consumo de corriente.

, Por otra parte se tiene que cuando una fuerza ac­
túa sobre el elemento orientable 10 (o el brazo basculan­
te 30) la rueda helicoidal 36 puede girar sobre el husillo 
detenido 14 (o bien el 18).

El dispositivo de orientación puede asi ser ac­
cionado a mano aún cuando el motor 12 sufra una averia, lo 
cual hace que sea de gran interés que se puede hacer la 
orientación continuada con un consumo, de energía constante.
Por otra parte se tiene que el motor queda muy eficazmente 
protegido contra las sobrecargas, incluso en las posiciones 
extremas oel ciernenco orientable, lo cual hace innecesarios 
los disyuntores de protección. Además, la orientación con 
el motor sigue siendo posible aún teniendo bien inmovilizado 
el elemento ajustable por los engranajes con bloqueo auto­
mático.
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1 El elemento esencial para que se cumplan todos es-
"tos requerimientos es un frenado por bloqueo de fuerza.efec 
tuado por el elemento 37 junto con la, fuerza de fricción en 
tre la cara frontal de la rueda helicoidal 36 y una de las

5 patillas 34* Este freno asi formado puede bloquear a la„pu.e, 
da helicoidal 36 si se quiere hacer la orientación con má-,„ 
tor. Por otra parte, este freno permite el giro de la rueda,
helicoidal 36 cuando actúa sobre el elemento orientable 10''
desde el exterior. Finalmente, el mencionado elemento elás­

10 tico 37 -tiene además la finalidad de mantener al elemento 
orientable en la posición correspondiente.

El elemento orientable 10 está montado con posi­
bilidad de movimiento en un bastidor 40 por medio de una 
junta de chámela 41. La fuerza para la orientación es trans,

15 mitida al elemento 10 por la palanca 33 a través de una ar­
ticulación de rótula 42 (o bien la 43). En la Fig. 1 puede 
verse que la articulación de rótula 42 actúa sobre el ele­
mento orientable 10 en el eje X de rotación. Sin embargo, 
la otra articulación de rótula 43 está acopiada lateralmen­

20 te al- elemento 10 de modo que la recta G que une los dos.
j puntos''de aplicación es perpendicular *al éj*e*X"y'por tanto

paralela al eje Y.- Con la actuación de uno solo de los miem
bros de orientación, la articulación de rótula 43, el .ele­
mento orientable 10 basculará sobre el eje X mientras que,

25 si son los dos miembros de orientación los que actúan, di­
< cho elemento basculará sobre el eje Y.

En la realización de acuerdo con la Fig. 4 ambos
husillos 14 y 18 son accionados separadamente por dos moto­
res eléctricos 12a y 12b. Con objeto de economizar espacio,

30 estas unidades de accionamiento estén dispuestas paralelas
j 120978
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entre sí pero con sus ejes dispuestos de tal modo que cada 
uno de los motores queda al lado del miembro de orientación 
del otro. Además, en esta realización la transmisión de 
energía entre el brazo basculante 30 y el* elemento Orienta- 
ble 10 es de un diseño más sencillo, El espejo retrovisor-'- 
está adherido a la placa de montaje 50 de material plásti-?-, 
co que, por supuesto, puede necesitar una chapa de refuerzo-* 
En esta placa de montaje hay formada una bola de plástico' - 
51 que es abrzada con ajuste fuerte por una parte en formal' 
de horquilla 52 de tina pieza con el brazo basculante 30. Es-
tas bolas de plástico están dispuestas en la. placa de monta— ,

............
je 50 de tal modo que cada una está en uno de los ejes de , ^
rotación, ya que en esta realización cada vez es uno de los

. ' ' ' * ' ' husillos el que actúa.
Finalmente se destacarán de un modo adicional unos 

cuantos detalles de diseño.
En la realización de acuerdo con la Fig. 2 hay 

montada una membrana de seguridad 60 que tiene por objeto 
impedir que la rueda helicoidal 36 -se. salte dientes en su 
engrane con el husillo. Esta membrana de seguridad 60 está 
nispuesca de ual modo que la palanca 32 del brazo basculan­
te 30 Unicamente pueda volver elásticamente hacia atrás en 
la dirección de su eje de giro una distancia menor que la 
profundidad de los dientes de la rueda helicoidal o del hu­
sillo.

El dispositivo de orientación es insertado en el 
bastidor del espejo retrovisor como unidad preensamblada y 
mediante una tapa 70 es asegurado a un nervio periférico 72 
de una pieza con el bastidor. Como se ve en la Fig. 2, en
la placa de montaje 50 hay moldeados con ella varios elo-
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mentós de material plástico como son los elementos de la 
rótula y unos nervios de sujeción 73 para la junta de fue­
lle. ;

En la Fig. 2 se ve también que por medio de un re­
sorte 74 se puede compensar una cierta Holgura del disposi­
tivo de orientación. Este resorte puede ser un resorte (%"*- 
lámina fijo en la placa de montaje y apoyado lateralmente 
contra una pieza de soporte fija. De este modo se puede L ; 
evitar el movimiento del elemento móvil al quedar algo sucl 
to.

En la realización de acuerdo con las Figs. 5 a 10,,
son empleados dos motores de gran velocidad de tal modo queJ
se necesita la correspondiente reducción de velocidad. En^
esta realización los miembros de a.juste 30 están diseñados/"
en 'forma de un brazo oscilante integral. Los ejes 80 de la
rueda Helicoidal 3.6 están guiados en unos agujeros oblongos 

[ '81 de las patillas 34 y 35 de tal modo que la rueda helicoi 
dal 36 y el elemento helástico 37 pueden ser ajustados en 
la dirección longitudinal del brazo basculante. Esta ajus- 
tabilidad axial es importante ya que con el ajuste del bra­
zo basculante la rueda helicoidal 36 queda engranada con el 
husillo 14- (o 18). Mediante un ajuste del -brazo oscilante 
los ejes 80 que sobresalen de las patillas efectúan su* giro 
entre las membranas de seguridad 60 que se extienden para­
lelas al husillo 14, 18.

Las dos patillas 34 y 35 se juntan al final en una 
unión 82, con lo que la estabilidad del brazo oscilante 
aumenta. Puede además* verse en la Fig. 5 que dicha unión 
está guiada por una ranura 83, que impide* totalmente la 
flexión del conjunto de brazo basculante.
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Hoja rtúm. ̂*0

En la realización de acuerdo con las Figs. 5 a 10 
^junto al elemento orientable 10 hay una hola 84 que está 
montada entre dos alojamientos de bola 85 y 86 de modo que 
puede girar en ellos. Uno de estos alojamientos de bola 85 
está fonaado en la tapa 87 y el otro 86 está soportado como- 
pieza independiente, a través de un resorte laminar 88, Jn-- 
una placa de montaje 89. Un tetón 90 de dicho segundo a l e ­
jamiento de bola 86 se proyecta dentro de un rebajé del re^l'
sorte laminar casi rectangular 88, el cual está fijo a la, f ̂ 
placa de montaje por unas aletas laterales y se apoya en 
el fondo de dicha placa de montaje. ....' ......... *  ̂-S s ! T

En la bola hay formados, de una pieza con ella, , 
dos brazos 92 y 93 que forman entre si un ángulo de 908 y ^ ; 
que, por tanto, definen también el eje de ajuste del elemeg 
to. El extremo abultado 94 de ambos brazos 92 y 93 está en 
el interior de una ranura longitudinal 95 de cada unión 82.
Las ranuras longitudinales 95 están ajustadas transversal­
mente al eje de rotación de cada brazo basculante en la di­
rección longitudinal de estos. La anchura de las ranuras 
95 se corresponde con el tamaño del extremo abultado 94 de 
los brazos 92 y 93 de modo que estos son guiados sin hol­
gura perpendiculamnente a la dirección longitudinal de las 
ranuras.

Las ranuras 9 y 10 muestran que los brazos 92 y 93 
están adicionalmente guiados en las ranuras 97 de los alo­
jamientos de bola 85. La Fig. 10 muestra el contorno de es­
tas ranuras 97, la anchura de las cuales empieza por decre­
cer desde el borde y en la posición central de ajuste es 
la que corresponde al diámetro de los brazos 92 y 93 para 
aumentar de nuevo. De este modo la holgura se reduce. En
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1&6* los posiciones extremas leí elemento oriontablo el bra­
zo toca uno u otro lado de la ranura 97. En la Pig. 10-se 
muestran con lineas a trazos dos posiciones posibles de 
ajuste. Los rebajes 98 son necesarios para poder hacer el 
desmoldeo del alojamiento de bola y la ranura sin dificRl-*' 
tales. , * /**.

En las Figs. 5 a 10 vemos que el conjunto del dlsr" 
positivo de orientación se encuentra en un alojamiento cops. - 
tituido por una placa de montaje 89 y una tapa 87. Esta uh i /' 
dad puede ser fácilmente insertada en el bastidor del espe­
jo retrovisor, que en los dibujos no se muestra en detalle.,/. 
En este caso, en contraste con los otros ejemplos, no se - ^  
requieren medidas especiales para el sellado. . ^

También es esencial que el resorte de amortigua- /'/b 
ción 74 esté fijado directamente entre el elemento orienta- 
ble 10' y el alojamiento, con lo que el elemento orientable 
puede ser insertado en diferentes tipos de alojamiento de 
espejo retrovisor sin cambio alguno. Respecto a esto debe 
ser especialmente indicado que con la inserción elástica 
de la bola 84 entre los alojamientos de bola 85 y 86 ya - 
se tiene una amortiguación muy buena, con la reducción a 
valores insignificantes del movimiento del elemento orienta- 
ble, pudiéndose asi en muchos casos prescindir de otros ele 
mentos adicionales de amortiguación.*
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REIVINDICACIONES-

Los puntos de invención propia y nueva que se pre­
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente -de* 
Invención en España, por VEINTE años, son los que se reco^ 
gen en las reivindicaciones siguientes:

la.- Mejoras en los dispositivos para orientar un 
elemento., de posición variable como,.puede,.ser el espejo re­
trovisor de los vehículos de motor, siendo tomada como bas-e
del invento una realización que comprende un mecanismo de ! ' * 
rueda helicoidal y husillo fijamente montado y un miembro
de ajuste que engrana con dicho husillo y está acoplado al 
elemento orientable, caracterizadas porque al miembro de 
orientación va fija de modo que pueda girar una rueda heli­
coidal que engrana con el husillo sin-fin pudióndo el giro 
de esta rueda helicoidal ser bloqueado por un freno.

2S.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación la, 
caracterizadas porque el freno está diseñado para efectuar 
el bloqueo de fuerza o el bloqueo de forma y actúa en de­
pendencia del par.

3^.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación 23, 
caracterizadas porque el freno está provisto de un elemento 
elástico que oprime una*superficie frontal de la rueda he­
licoidal contra una superficie de fricción del miembro de 
orientación.

43.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación 3a, 
caracterizadas porque el miembro de orientación es un bra-
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zo basculante que está montado de modo que pueda oscilar 
pcrpendicularmente al eje de rotación del husillo y tiene 
dos patillas con cierta separación entre si y entre las 
cuales están situados la rueda helicoidal* y el elemento 
elástico. * ,..!

5-.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación 43;,*'* 
caracterizadas porque el brazo basculante está constituido^* 
por dos palancas acopladas elásticamente entre sí, de la*** * 
que una de ellas tiene forma de horquilla de dos patillas*. *" ̂  
y estando la rueda helicoidal y el elemento elástico monta­
dos sin posibilidad de desplazamiento en dicha, palanca en 
dirección longitudinal de la, misma.. * * ; ",

6a.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación 43,*, ;
caracterizadas porque la rueda helicoidal y el elemento /- 
elástico están montados en el brazo basculante de una pie­
za con-posibilidad de desplazamiento en la dirección longi- 
tuáinal del mismo, estando los ejes de la rueda helicoidal 
dispuestos en unos orificios oblongos de las patillas la­
terales.

73.- Mejoras de acnerdo con las precedentes reivin 
dicaciones, caracterizadas porque hay por lo menos una mem­
brana de seguridad dispuesta paralelamente al husillo de 
modo que se asegure el acoplamiento de la rueda helicoidal 
con el husillo.

8s.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación 73, 
caracterizadas porque el eje de la rueda dentada hace tam­
bién su giro en las membranas de seguridad por fuera de las 
patillas del brazo basculante.

93.- Mejoras de acuerdo con las reivindicaciones 

6a a 8a, caracterizadas porque las dos.patillas del brazo
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basculante por el lado de loa husillos opuesto al eje de 
rotación del brazo basculante terminan en una unión que por 
su extremo frontal se introduce en una ranura guía estacio­
naria.

10-.- Lie joras de acuerdo con las precedentes reivin­
dicaciones, caracterizadas porque el elemento orientable 
es&á rígidamente conectado a una bola que está montada en— ' - 
tre dos alojamientos de bola de modo que puede girar; poní" - 
que desde dicha bola se proyectan dos brazos perpendicular f * 
res entre si, estando acoplados dichos brazos con su extre­
mo abultado en una ranura longitudinal de las uniones, es-.. * '
tando ajustados transversalmente al eje de rotación del brajl
so basculante, con lo que los extremos abultados de dichos^ - 

! * ''' 
brazos son guiados sin holgura transversalmente a la dircc-.--'\
ción longitudinal de las ranuras.

- 113.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación 103, 
caracterizadas porque uno por lo menos de los alojamientos 
de bola está sujeto a una pieza fija, como por,ejemplo a una 
placa de montaje, con un elemento elástico de tal modo que 
es presionado contra el otro alojamiento de bola.

128.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación lia, 
caracterizadas porque un resorte laminar con un rebaje cen­
tral sirve de elemento elástico en el que se acopla el. te­
tón de un alojamiento de bola estando el resorte laminar 
soportado por una pieza fija.

133.- Mejoras de acuerdo con las reivindicaciones 
103 a 123, caracterizadas porque dos brazos formados de 
una pieza con la bola son guiados en unas ranuras de uno 
de los alojamientos de bola disminuyendo la anchura de es­
tas ranuras desde el borde, siendo en el centro la que co-
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rresponde al dié:netro de los brazos y aumentando desde allí 
de nuevo.

142.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación 13S, 
caracterizadas porque al lado de las ranuras de alojamien­
to de bolas y paralelamente a ellas hay provistos unos re- 
bajes. , ' .

153.- Mejoras de acuerdo con las roivindicacioneát* * -
12 a 93,.caracterizadas porque el' elemento orientable está^. 
montado en un bastidor por intermedio de una articulación^.; 
de rótula, estando provisto de dos miembros de orientación 
de rueda helicoidal y husillo para inclinarle alrededor de., 
dos ejes (X e Y) perpendiculares entre sí.

165.- Mejoras de. acuerdo con la reivindicación 155,. 
caracterizadas porque los dos husillos están acoplados en- 
tre sí con un elemento de acoplamiento intermedio que se 
prefiere que pueda ser desacoplado electromagnéticamente.

173.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación l6s, 
caracterizadas porque los brazos oscilantes ajustados por 
medio de los dos husillos están unidos con una articulación 
al elemento orientable, estando situado uno de los puntos 
de pivotación sobre el eje (X) de rotación y estando situa­
do el otro punto de pivotación lateralmente a éste en una 
recta (G) perpendicular a dicho eje de rotación.

18a.- Mejoras de acuerdo con las reivindicaciones' 
la a 15a, caracterizadas porque los dos husillos pueden ser 
conducidos independientemente uno de otro y los brazos os­
cilantes ajustables están aplicados a dos ejes de pivota­
ción del elemento que están situados en los dos ejes de ro­
tación.

192.- Mejoras de acuerdo con la reivindicación 18a,
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caracterizadas porque cada uno de los dos husillos es ac­
cionado por un motor eléctrico, estando dichos dos motores 
dispuestos con sus ejes paralelos de tal modo que el dis­
positivo de orientación accionado por uno*de los motores 
eléctricos está al lado del otro motor eléctrico.

203.- Mejoras de acuerdo con las precedentes reil*''* 
vindicaciones, caracterizadas porque el elemento orienta-"!' 
ble está adicionalmente soportado por un miembro de apoyo*^/ 
montado con intermedio de un elemento elástico, como por j 
ejemplo un resorte laminar.

..*...-.318,-,Mejoras de acuerdo,con,una..al.menos de las 
precedentes reivindicaciones, caracterizadas porque los mo-s¡ - ** 
tores y los elementos de transmisión incluida la bola co-  ̂
nectada con el espejo están dispuestos de,modo que queden 
protegidos por un alojamiento constituido por dos piezas, 
teniéndose cada una de estas piezas unos apoyos para las 
partes móviles y porque el elemento elástico constituye un 
elemento de amortiguación eficaz entre el elemento orienta- 
ble y el alojamiento.

228.- Mejoras de acuerdo con una de las preceden­
tes reivindicaciones, caracterizadas porque en el elemento 
oricntable hay formada una bola que está abrazada sin hol­
guras por una horquilla conectada al miembro de orienta­
ción.

238.- Mejoras en los dispositivos para orientar un 
elemento de posición variable.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece 
de, representado en los dibujos que se acompañan y con los 
fines que se han especificado.

Uojanftm. 1^
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