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Eome invento se refiere & mejoras on los dispogi-.

tivos para orientor un elemento de posicidn varisble como

puede ser ol cupejo retrovisor de los vehfowlos de motdor,

| 8ilendo lomada como bosc del invenbto wne realizacidn que co

prende un mecenismo de rueda helicoidal y husillo i jamente

montado y un miembro de ajuste que engrona con dicho husisi,

we 3

1lo y estd acoplado al elemento orientable. e

Bn un dispositivo ya conocido para la orien"aaci,éii %
~con motor del espejo de los vehlculos automéviles se e~

a
Tiss

ve con moi,or eléc«;rlco ¥y rueds helicoidal un husillo en

el que hay une tuerca desplazable que cons bl tuye el nlem-

PR

hro de aav.sve ¥ el cual tilene una elasticidad radial que | -4

-
-
RS

hace que su digdmetro sea variable de tal modo que, cuando

la i‘uerz'x emnleada para el clemento de orientacibn sube

a w det ernmado v.,lor, se de.;acoplan el hu..»ll"o ¥ la rue-

da hellco:s.dal.
Con esta realizacién la rueda helicoidal y el hu-
sillo pueden semir su funcionarm‘.en*bo, cuando el miembro

de a'u“"e 11e 2 o un 1im1'Le de ‘bove o vl awmento del did
: r BC /

——

metro de la tu.eroa uesplazaole. hdends, el elemenio ajus-

VRN

talile puede ser orientado a mano cuando el husillo se blo-

1quea ya que la tuerca Gesplazable, con su elasticidad, pue-

de saltarse alg,uhos hilos.,

Un :mconvenlenbe de esta J"BC‘J.J.Z:&CI(SYI es el de que
.La orlemacn.én malmal del elemcnuo a;ju table ne puede sc;r
hecha con la necesaria precisidén; en re'alidad solenente se -
puede ef ecmuar el bloqueo en c:Ler“Lsp povlclones de la tuer-

ca desplaza ble, por lo que la~ald bancia entre dos posicio-

nes de bloqueo. dependen del peso de la roseca del husillo.
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Aderéds, con esta realizacidn, la fuerza que se necesita Dam
ra la orientacién a mano es relativamente grande y, sobre
todo, muy variable, ocurriendo en la préctica que con fre-
cuenciz la tuerca desplazable salta més a114 de ia posicidn
de bloqueo que se desea., Por tltimo incluso es wn incomves
niente también, sobre todo cuando la tuerca despldzablq}$e\
mueve durante una detencidn del vehiculo, el castafieteo .por
ella producido, N , 2

)

El invento tiene por objeto resolver el problema.
de crear un dispositivo de.orientacién que, en lo que con-
cierne.g-su disciio, sea de fabricacién sencilla; esté. pro~ .

ans

visto de proteceidn contra las sobrecargas ¥ permita la |

orientacidn a mano, mientras que con un requeilo consumo dév
encfgia pueda ser llevado a cualguier posicidn que se deseefi
Por otra parte deberd asegurarse; por supuesto, que el elé: \
mehto'desplazable se mantengavfirmemente en la pdsiéién en
gue se ajustd.

Este problema se resuelve con el inventb porque
al miembro de orientacidn vé fijo de modo gue puede girar
una rueda heliooidal que engrana con ei husillo sin fin,-
pudiendo el giro de esta rueda helicoidal ser bloqueado por
un freno. A

El invento se basa, por taﬁto, cen el prineipio de
que una rueda dentada que engrans con un husillo que puede
girar libremente puede también girar sobre el husillo cuan-—
do éste se encuentra bloqueado. SI, por otra parte, también
es bloqueado el giro de la rueda dentada, ésta se ajusta
por el husgille paralelamente a su eje de rotacidn.

De este modo, cuando la orientacién se hace con

motor, el frenado sirve para blogquear la rucda, estando
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ajustada la fuerza de frenado de modo gua

¢

| mento orientable gire ya a tope, ya no bhaste para bloquear

2, cuando el ele~

la rueda dentada. Cuando el elemento orientable debe poder
ser. aguytado 2 mano eaer61éndo fuerza sobre eJ mismo, la

fuerza de frenado debera no ser tan grande que bloguee,l

rueda dentada. , ' -

Todas estas condiciones se cumplen si el freno

v

funciona con dependencia del par, 1o cual puede materisliz’

K

.
TR

zaroe medlanue bloqueo de fuerza o bien con Tlogueo de £or‘

J_,_,

mele

Unsa realizacidn de Ploqueo de fuerze es, por ejem—,

plo, la caracteflzada porque un elemento eléstico, p.e. un. -

rmuelle cnico, oprima a una superficie Frontal de la rueda

denbtada contra una superficie de friccidn del miembro de ..

.

ajusté. Con una,realizacidn de bloqueo de forma una cara
frontal de la rueda dentada puede tener wnos dientes que
engranen con ocrco corresPondlente del miembro de ajuste.
Tn aauste normal del elemento orientable no es realmente
asl posible pero en comparacién con las realizadiones co—
nocidas los paéos intermedios se reducen mucho.

" En la realizacién del invernto, 4al coo se indica
en las reivindicaciones 4y 5 ael mismo; la ruede dentada
es 0pr1m1da elésticamente contra el husillo, pudiéndo ob-
tenerse este efecto eléstico también con un adecuado di-
sefio del brazo basculante. Dependiendo del paso del husi-
1lo la presidén del resorte puede disponerse todo 1o Fuerte
que Sea necesario pars conseguir ua acoplaﬁlCﬁbO seguro de
la rueda dentads con el hv51110.

Tambidén cabe hacer vna realizacibn en 1la que el

elemento desplazable con 1s rusda dent ada sean llevados

;Y a

Y
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a gu acoplamiento con el hugillo parelelamente al eje de

{ éste, Con ello se requeririn wnes tolerancias de fabrica-

cifn wmuy pequefias,

M las reivindicaciones 6 a § se establecen las
caracteristicas de un mecanismo ecoadmico y sin ruido AR
cuyo'funcionamiento se hace sin gran pérdida de la eficiﬁnu
cia, B esta reslizacidn las patillas Gel brazo basculanﬁp

SN

no pueden abrirse elésticamente al someterse a una cargs

Tuerte, lo cual harla que el frenado fuese imperfecto; a\@f;
més, el extremo del brazo bascwlante es manbenido en su po-
sieidn.-correcta por una ranura guia, impidiéndosé.de ese -
modo el contacto de las patillas con ol husillo. - AR
| En la descripcibn que sigue, en que Se muestran -,
unos cuantoé ejemplos de realizacidn, pueden verse otras -
‘ .
immovaciones ventsjosas del invento. Bsta descripeidn se
hace en relacién con los dibujos que se acompaiian, en los
qué
- la Fig, 1 muestra wna vista esquemdtica en pers-
pectiva de una primera realizacidn;
- la Fig., 2 muestra en seccién um espejo retrovi-
sor;
-~ la Pig,. 3‘es ua, #ista en conjuto de un dispo-
sitivo de orientacidng
-~ la Fig., 4 muestra wma segﬁnda realizacién que
modifica la correspondiente a la Fig., 13 |
- la Fig. 5 es ma representacién.esquemética de
otra realizacin; '
- la Pig. 6 muestra vn dispositivo ge orientacidn
de acuerdo con la Fig, 5; (

- las Figas. 7 2 9 son secciones del dispositivo de
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orientacidn de acuerdo con la Fig. &, ¥

-

- la Pig. 10 es wa seccidn pavcial npor la lincs
X~¥ de la Fig. 9.

1h la PFig, 1 vemos cue el elemerdto o-rleni.able, que
es un esPe;;o ‘retrovisor, es des:.gﬁado por 1C. El eje moyriz

11 de motor eléctrico 12 mueve tma rueda nellco:.cd. I3,

o 2

que tiene rlgldamen'be acoplado wn husillo 14. Dicha rueds ,

helicoidel 13 est4 también acoplada rigidamente a otra rue-

<
o=

da helicoidal 15,. la cual puede engranar con otra rueda , -

-
o, et

-

4

helicoidal 16 que acc:.ona ala serrunda rveda helicoidal 17

”

montads en el ;eglmdo hugillo 18, TLa ruede holicoidal 16 es

4 mon":;ada en una baJ.anca 19 que puede ser aesplazada pox; .
wn electroimdn 20. De este modo el mobor eléetrico accioné“
unlca.u.ente al hu.,ll'lo 14 o0 bien a dicho husillo y bamb.Lén
01 husillo 18, , o -l
~  ¥n la realizacién de acuerdo coun la Fig. 1 cl miem
bro de brien’uacién, que en conjun‘l:_o_ esté desi'gnado por 30,
es .un' brazo bésculan‘be que esfé mon‘hfé,do en el pivote 31
perpendicuvlormente al eje del husillo y que puede tener wn
movimiento Qscilan*‘ae. :Diého brazo oscilante estd constitui-
do por dos paladcas 32 y 33 gwiadas ';;seléégggi‘.éaiﬁ'énte. La
paianca 32 tiene"u_na Torma de horquilla, con sus patillas
paralelas 34.y 35.:E.n’bre ambaé patillas 34 y 35 puede girar
u.ua rueda hél‘icoiél.a,l :36; Un muelle cdénico 37 soportado por -
la pafilla '35 'oprime a la rﬁeda helicoidal 36 con wa de suf
superiicies .Lronuales contra la otra patilla 34 que hace
de supex ;1019 de friccidn. La palanca con l‘or‘na de horgui-
1lla 32 esté montada en la otra pala:qca 33 coi wn muelle de

resién 38, con lo gue la ruedz helicobidal es presionads
H 4 -

_elésticamente contra el husillo 14 (o el husillo 18).
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El dispositivo de orienbacién deserito funciona

del siguiente modo. Cuando ¢l husillo 14 (o el 18) gira,

cl brazo basculante 30 oscils alradedor del puant to de rota~
cidn 31 7 ¢l muelle cénico 37 oprime a la rueda helicoidal
36 tan fuertemente contra la superficie de friceién de Ta

patilla 34 de 1la horquilla que dicha rueda helicoidal 365:‘~

-

NS

queda bloqueada.
| Sin embargo, ten pronto como el elemonto orlmnuisf

b1e queda bloqueado, es decir, sigue girando cantra umeg, 11-

mitacién de carrera, la rueda helicoidal 36 continda en

su gire-porgue el-acoplamiento g friccidn“del-bloqueo'de~ﬂ;:

fuerza no puede con ¢l par incrementado. A pesar del blo— .

-

queo del elemento orientable el husillo 14 {o el 18) puede..

continuar en su giro, pudiéndo ser observado s0lo wn lige-"

1,

ro eumento en el consumo de corriente.
, Por ofra parte se tiene que cuando una fuerza ac-

tﬁé gobre el elemento orientable 10 (o el brazo basculan-

te 30) la rueda helicoidal 36 puede glrar sobre el husillo

detenido 14 (o bien el 18).

El dispositivo de orientacibén puede asi ser ac-
cionado a mano afin cuando el motor 12 sufra wna averfa, lo
cual hace que sea de gran interés que se puede hacer la
orientacién continuada con wn consumo de energla constante.
Por otra parte se tiene que el motor queda muy eficazmente
protegido contra 1as sobrecarg gas, incluso en las posiciones
extremas Gel elemento orientable, lo cual hace innecesafios
los disyuntores de proteccién. Ademds, la orientacién con
el motor sigue siocmdo posivle atin teniendo bien inmovilizado
el elemento ajustable por los engranajes con bloqueo aulbo-

mético.

g
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El clemento egencial para que se cumplan todos es—
oS requerlmlen tos es un frenado por bloqueo de fuerza.efec

Luado por el elemento 37 junto con la fuerza de friccidn en

tre la cara frontal de la rueda helicoidal 36 y wna de las

patillas 34. Este freno asl formado puede bloqﬁea:e a 13,‘3:1,15.3,

da helicoidal 36 si se quiere hacer la orienbacién con md~.,

- o

tor. Por otra pax"ce, este freno permite el giro de la rucdp

helicoidal 36 cuando achls sobre el elemento orientable 167

TN

desde el exterior. Finalmente, el mencionado elemento 'el{',s~«

-2

tico 37 biene ademds la finglidad de ma.n'téne'r 2l elemento

orlen'l;able en la posicidn corz-oupondlcnl,o.

FER

EL elemento orientable 10 estd montado con pom»—

:

bilidad de wmovimiento en un baatidor 40 por medio de una

.' ) 3 ) . . U
“junta de chamnela 4l. La fuerza para la orientacidn es frang

nitids al elemento 10 por la palanca 33 a través de wna ar |

tlcv.’l.ac:.dn de ré'l,ula 42 (o bien la 43). En 1la I‘:L g« 1 puede
verse que 1a al*LlC’Lﬂ.aCldn de rétula 42 ac! tla sobre el ele-
men’ao orientable 10 en el eje X de rovacidn., Sin embargo,

la otra arti_culé.cién de rétula 43 esth aco;_aiada -1;.1:era1men—
‘be'é.i. eieineﬁto 1br-dle modo que la re';:;_i;a G_que tme los dos.
pvn”ﬁé“é"'&é “splicacién es perpendicuiér’ al €56 Xy por tanto

paralela al eje Y.. Con la achuacién de wio solo de los miem

bros de orientacién, la arficulacién de rdtula 43, el ele-

mento orienﬁable' :1(5 ﬁésculéré, sobre el eje X nientras que,
si son los dos mlembros de orientacién los que actlan, §i-
cho elemento bascularé. sobre el eje Y.

En la realizacién de 'acuerdo con la Fig. 4 ambos
husillos 14 y 18 son accionados sebaradamen"se por dos moto-

res eléctricos 1l2a y 12b. Con objeto de economizar espacio,

." K] ) . ) ) .
estzs wmidades de accionamiento estén dispuesias paralelas
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uno de los movores queda al lado del miembro de orientacidén
del otro. Ademds, en esta realizacién la transmisidn de

energla entre el brazo basculante 30 y el’ elemento orienta-
ble 10 es de un disefio més sencillo, EL esPejo'retrovisar.3~
estd adherido a la placa de montaje 50 de material pléstm-«.
co gue, por supueubo, puede neceg¢twr una chapa de refuerzon

In esta placa de montaje hay formada une bhola de pléstlcq "

s
LR

51 que es abrzada con a;usbo Tuerte por wa parte en forma -
de horquilla 52 de una p;eza con e] ‘brazo basculante 30, Es-
tasmbq§g§:de pléstico estén dispuegtas en la placa de monta-/.

E e lal

je 50 de tal modo que cada wa es té en wno de 1os ejes de ., -,

‘l I

rofacidn, ya que en esta realizacidn cada vez es uno de 1os, :

husillos el que actia. - A RS
Finalmente se destacardn de un modo adicional uno£~
cuantos detalles de discfio.

En 1la rcalizacidén de acuerdo conn la Fig. 2 hay'
montada wna wembrena de seguridad 60 que tiene por objeto
impedir que la rueda helicoidal 36'se salte dientes en su
enfrane con el husillo, Bsta membrana de segurldad 60 esté
dispuesta de tal modo que la palancé 32 del brazo basculan—
te 30 unicamente vueda volver ell utlcanente hacia atrés en
la direccidn de su eje de giro una distoncia menor gue la
profundidad de los dienfes de la rueda helicoidal o del hu~
sillo,

EL dispositivo de orientacidn es 1nsertado en el
bastidor del espejo retrovisor como uwnidad preensamblada ¥
mediante wa tapa T0 es asegurado a un.nervio periférico T2

de vna pieza con el bastidor. Como se ve en la Fige 2, en

la placa de montaje 50 hay moldeados con ells varios elo-
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mensos ds mgterial pléstico como son los elementos de la
rétulsa y mos nervios de sujecidén 73 para la junta de fue-

lle. ‘

En la Fig. 2 se ve también que por medio de un re-

sorte T4 se puede compensar wa cierta holgura del dispogix

tivo de orientacién. Este resorte puede ser w rTesorte dé. -
1ém1na wao en 1a placa de montaje ¥ apoysdo lateralnm ente’“

g

contra ung piega de aOUOf e flaa De este modo se puede -

2
L

evitar el movimiento del elemento m¢vil al quedar algo sﬁgi:
GO o )

En la realizacidn de-acuefdo con lag Figs 5 a 10,
sonremnleados dds motores de gran velocidad de tal modo qgeff«
se necesita la correspondiente redvccién de velocidad. En -, |

esta realizdcidn'los miembros Ge ajuste 30 estén disefiados. -~

t

en ‘Torma de wa brazo oscilante integral. Tos ejeé 80 de la
1ados e uaos agu geros oblongos
81 de las paulllau 34 y 35 de tel modo que la rueda helicoi
dal 36_y el elemenuo heléstico 37 pueden ser ajustados en
la direéciéﬁ 1dhgitudinal del brazo'basculanfe.'fsta ajus-

tabilidad ax1al es importante ya que con el aJuobe del bra-

,._.—x"‘h N P »-:--..nc«n_«, i

%0 basculaa e la rueda helicoidal 36 queda engrenada con el
husillo 14 (o 18).. hedlanse un agubte del ‘brazo oucllanre
aulllas efectlan su giro
entre las membranas de seguridad 60 gue se exlbienden para-
1elas al nuslllo 14, 18. .

Las dOo patlllas 34 y 35 se juntan al flnal en una
un16n782, con lo que'la estabilidad del brazo oscilante
aumenta. Puede a&emés’verse en la Fig. 5 que dicha unidn
estd guiada pof une, repura 83, que impide totalmente la

flexidn del canjun%o de brazo basculanﬁe.:
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En lo reslizacidn de acuerdo con las Figs., 5 a 10

montada entre dos alojamientos de hola 85 y 86 de modo que
puede girar en ellos., Uno de estos alojamientbs de bola 85
estd formado en la tapa 87 y el otro 86 estéd séportado SOHO
picza independiente, a través de un resorte laminar 88, éi--
una place de montaje 89. Un %etén 90 de dicho segmdo alom-
jamiento de bola 86 se proyecta dentro de un rebaje del éé{]
gsorte laminar casi rechangular 88, el cual estd fijo a 1au{&
placa de nontaje por uﬁas aletas iéterales»y se apoya en
el fondo de dicha placa de montaje. . .. .

ah

In la bola hay formados, de wa pieza con ellé, .

¥y

N
~ o~

dos brazos 92 y 93 que formen entre si wn dngulo de 902 ¥l
I ~ ' : ] )
que, por fanto, definen también el eje de ajuste del elemep {°

to. El extremo  abultado 94 de ambos brazos.92 ¥y 93 estd en 1

el interior de una ranura longitudinal 95 de cada wnidn 82,
Las ranurag longitudinéles 95 estén gjustadas transversal-
mente al eje de rotacibn de cadarbrazo basculante en la di-
receifn longitudinal de estos. La anchura de las fénuras
935 se corresponde con el tamafio del extremo abultado 94 dg
los brazos 92 y 93 dé modo que estos son guiados sin hol-
gura perpendicularmente a lg direccidn 1oggitudinal de las
ronuras, |

Tos raﬁuraa 9 v 10 muestran que log brazos 92 y 93
estén adicionalmente guiados en las ranuras 97 de los alow-
jamientos de bola 85, Ia Fig. 10 muestra el contorno de es-
tas ranures 97, la anchura de las cuales empieza por decre-
cer desde el borde y en la posicidn central de ajuste es

la que corresponde al didmetro de los brazos 92 y 93 para

aumentar de nuevo. De este modo la holgura se reduce. Fn
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las dos posiciones extremas del elemento orient le el bra-—

miestran con 1ineas a ftrazos dos posiciones vogibles de

a,juste.r Los rebajes 98 son necesarios pare, poder hacer el |

deumoldeo del alojamiento de oola ¥ la ranurs sin cli‘lcﬁl"'

tades, | . ’ '

LR

En las TFigs. 5 a 10 vemos que el conjunbo del dls’"

posn:lvo de orlen’bacmn se c_lcuenbra en un aloagmlenco ca}::
titufdo por ung, nln,ca de montaje 89 y wa tapa 87. Esta uﬂl
dad puede ser xécn.lmen e insertada eﬂ el bastidor del espe-
j'o.re'brovisor, que en los dibujos no se mucsw.ra en detﬂll g.
En este caso, en contrau'be con log otros ejemplos, no se “,,{5

requieren medidas eSneciales para el selledo, - o s

Tamblén es esencial que el resorie de amortigva- .-

“
-

cibn. 74 esté Ilaado directamente entre el elemento orienta-
ble 107y el alojamiento, con lo que el elemen'bo orientable
puede ser :ltnser‘a?,do' en diferentes tipos. de alojamiento de
espejo retrovisor sin cambio alguno. Respecto a esto debe
ser Ves;pec_ia;ﬁeni;e indicado que con la insercién eléstica

de la bola 84 entre los alojamientos'de bola 85 y 86 ya

- - e iy ar o, R

ge 't;lene e amoﬂlgmcldn nuy buena, con 1a reduccién a

valores insignificantes del movimien'to del elemento orienta-

mentos adicionales de amoru ac:én.
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REIVINDICACIONES

oA AN

Los puntos de invencidén propia y nueva que se prEs-

sentan para que sean objeto de esta solici’aud de Patente ﬂ:e“

PR

Invencién en Espafia, por VEINTE 8110-;, son los que se rece-—

»

gen en las ro:Lv:md:Lcacmneo s:.gnlen'bes' S

A

8.~ Hejoras en los dispositivos para orientar wa
elemento, de. pOglCldn variable como,. pveae ser el . espeao re-,

a

trovisor de los vehiculos de motor, szendo 'Lomada como bage.

-

del invento uns realuacldn gue comprende m mecanlsmo de «.

{

rueda helicoidal y husillo fijamente montado ¥ wr miembro .~

N
-

de ajuste que engrana con dicho husn.llo vy estéd acoplado al
elemento orientable, caracterizadas porque al miembro de
orientacidén va i‘ija de modo que pueda girar una rueda heli-
coidal que engranz con el husillo sin_v-fin pudiéndo el giro
de esta rueda helicoidal ser bloqueado por un freno.

2%,- Hejoras de acuerdo con la reivindicacidén 18, |
caracterizadas porque el freno eatd disefiado para efectuar
el blogueo de fuerza o el bloqueo de forma y actfa en de- |
pendencia del pax. ‘

38,- I:Iejoi‘as de acuerdo con la reivindicacién o8,
cargcterizadas porque gal freno esté provisto de un elemento
eléstico que oprime una'superficie_front'al de la rueda he-
licoidal contrs una superficie de friccidn del miembro de
orientacidn.

48~ Hejoras de acuerdo con la reivindicacién 3a,

caracterizadas porque el miembro de orientacién es wn bra-

N

3

v,

-
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eldgtico estén montados en el brazo basculante de una pie~

Hoju ntun, 1'3

zo basculante que estd montade de modo que pueda oscilar

Tperpendicularmente al eje de rotacidn del husillo y tieme

dos paﬁillas con cierta separacidn entre sl y enitre 1as

cuales estdn situzdos la rueds helicoidal y el elcmenvo

-
PO 14

eléstico.,
58,~ Mejoras de acuerdo con la reivindicacién 48, --
V i ’

caracterizaedas porque el brazo basculante esti constituldo: -

por dos palancas acopladas elisticamente entre sf, de la-

e

que una de ellas tiene forma de horquilla de dos patillas, . |

¥y estando la -rueda helicoidal y el elementbo eléstico monta-~

dos sin pOolbllldaQ de desplazamlento en dicha palanca en

d1r60016n long tu inal de la mlsma.. . .

68,~ Megoras de acuerdo con la reivindica cién 4z,

carac%eriaadas porgue la rueda helicoidal y el elemento a2 h

+
-

£

za con- posibilidad de desplazamiento en la direccidén longi- |

! ) .
tudinal del mismp; estando los ejes de la rueda helicoidal

dispuestos en unos orificios oblongos de las patillas la-

Vtcrales.

- T8e- Megorao de acuerdo con las precedenteg reivin

ca31ohe caracterlzadas porgue hay por 1o menos una mem-
brana de segurluad dlspuesba para¢elamenbe a2l hugillo de
mouo que se asevure el acoplamiento de 1a rueda helicoidel
con el husmlWo.r
88 4. Hejoras de acuerdo con 1a reivindicacidn T8,

caracterlzadas porque el eae de 1a rueda dentama hace tamr_
bidn su giro en 1as membranas de segurldad por *Uera de las
patlllas del brazo basculunte.

'9; - Meaoras de acuverdo con las eivindicaciqnes'
gf8é,

62 caraoievlzadas porgue las dos. paoL L.las del brazo

P R
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[ rotacién del brazo basculante terminan en una wnidn que por

-de bola~estéhsujetova wmea plieza fija; como poxr ejemplo a ung

Hojn nam, 14

bascvlente por el lado de log husillos opuesto 2l eje de

su extremo frontal se introduce en una renura gula eabacio-

naric.

102, Hejoras de acuerdo con.lag precedentes reiv#é*

dicaciones, caracterizadas porque el elemento orientable 7~
estéd rigidamente conectado a wna bola que est4 montada en—z’

tre dos slojamientos de bola de modo que puede glrar; non:‘

-

que desde dicha bola se proyectan dos brazos perpendiculas - J

res entre si, estendo acop]ados dichos brazos con su extre-

mo abultadc ‘en una renura 1ongltudxna1 de las unlones, es-

tando agu»tadoa transverpalmente al eje de rota016n del brg )

fu

20 basculante, con 1o quo los extremos abultados de dichos.,
brqzos son gulados sin hélgura transversalmente a la direc—:
cién longitudinal ﬂe las TENUTas. |

~ 112, Mejoras de acuerdo con la reivindicacidn 108,

caracterizadas porque uno por lo menos de los alojamientos

placa de montaje, con wn elemento eldstico de tal modo que
es presionado contra el otro alojamiento de bola.

128,.- licjoras de acuerdo con la reivindicacidn 1lg,
caracterizadas porque wr resorte Llaminar con wn rebaje cen-
tral sirve de elemento eléstico én el que‘se acopla el te-
t6n de un alojamiento de bola estando el resorte Lleminar
soportado por wa pieza fija.

138, liejoras de acuerdo con las reivindicaciones
102 a 128, caracterizadas porque dos brazos formados de
una pieza con la bola son guiados en wmas ranuras de uno
de los alojamientos de bola disminuyendo la anchura de es—

tas ranuras desde el borde, siendo en el centro la que co-

o]

*b
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Hojan ndun. ‘LS

rrésPonde al didmetro de los brazos y eswmentando degde zlli

"de nuevo.

l42,- Xejoras de acuerdo con la reivindiemcién 138,

'caracterizadas"poroue al lado de las ranuras de zlojamicn-

e v

to de bolas ¥ paraﬂelamente a ellas hay provistos unos ré-" -

baaes. . : 2

. . . . e
. bl
158,~ liejoras de acuerdo con las reLrlndlca01ones“
12 g 9§,,caracterizadas porque el elemento orientable estﬁ,,
) *
montado en un bastidor por intermedio de una articulacidn’.’

de r6éiula, estando provisto de dos miembros de orientacidén

de rueda helicoidel y husillo para inclinarle slvededor de...

3

dos eges X e Y) perpendiculares entre si.

168,~ Degoras de. acuerdo con la re1v1na¢cm016n 15&,

caracterlzadas porgue los dOu husillos estén acoplados en~ 1

tre si con un elemento -de acoplamiento 1ntermed10 gque se
nreLlere oue nueda ser desacoplado electromagn ticamente,

178.— hegoras de acuerdo con la reivindicacién 16”

_caracberlzadas porque los Dbrazos ogcllantes agvs dos pox

medmo de los dos hu»lllos estén unlaos con una ard 1cula316n
al elemento orlentable, estando situado wno de 1os puntos

de prOuaClén sobre el eje (X) ae rotacién y estando sltua—

do el otro punto de pivotacién lateralmente & éste en uma

,recta (G) perpendlcular a dicho eje de rotacidn.

182,- MGaoras de acuerdo con las reivindicaciones’
12 a 158, caracterlzadas porque lcs doss hus1llos pueden ser
conducldos mndependlenteme e uno de otro ¥ los brazos Oo-f
c11antes aaus ables estan amllcaaos a dos ejes de nivota
016n uel elemento que estén situados en 10u dos ejes de ro-

ta016n.

~ 192.- Hejoras de acverdo con la reivindicacidén 182

» a
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cionado por wn motor eléctrico, estando dichos dos motores

| guras por wna horquilla conectada al miembro de orienta-

Hojn nfim, 16

7

caracterizadas porque cada uno de los dos husillos €3 ac-

dispuestos con sus ejes paralelos de tal mo do gue el dis-~

positivo de orientacidn accionado por uno’ de los motores

eléclricos estd al lado del otro motor eléctrico,. R
. ) :ﬁ.
208, Nejoras de acuerdo con las precedentes redim.

vindicaciones, caracterizadas porque el elemento orienta-*:"
. ' CatT
ble estd adicilonalmente soportado por wn miembro de apoyo*, .

£

montado con intermedio de un elemento eléstico, como por .\

P

ejemplo un resorde laminar,

men 21B - Mejoras de acuerdowcohhunawalﬂmenbs de las ,..|-
precedentes reivindicaciones, carécterizadas porque los mox 4
tores y los elementos de tfansﬁisidn incluida.la bola co= *s|
nectada con el espejo estén dispuesfos de modo que'queden o
pro%egidos por un alojamiento constituldo por dos piezés,
teniéndose cada wa de estas piezas unos apéyos para las

i : .
partes méviles y porque el elemento eldstico constituye wn
elemento de amortilguacidn eficaﬁ entre el elemento orienta~
ble y el alojamiento. |
228.- llejoras de acuerdo con wna de las preceden-

tes reivindicaciones, caracterizadas porgque en el elemento
; ?

oricntable hay formada una bola que estd abrazada sin hol-

cién.

238,~ lejoras en los dispositivos para orientar wn
elemento de posicidn variable. ‘ |

Tal y como se ha deserito en la Hemoris, que'antecg
de, representado en los dibujos qué se acompaﬁah ¥y con'loé

fines gue se ham -especificado.
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Esta Hemorlm consta de DIECISIETE hojas escritas o
méqulna por una sola cara.
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