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sicién de carga adyacente a una caje portacanilla deptno

_niila, el dispositivo de carga es retraido y el hilo es.co

- Licitud incorporé me joras respedto_al de la estructura ?au

nillg que'tiene medios de traccibén me jorados para arrastray

Hofa nGin. 1

ANTECEDENTES DEL INVENTO

En la patente norteamericana 3.509.840, de Rovin,

i I
del 5 de Mayo de 1970, se muestra un gparato de carga de
canillas en el que un dispositivo de carga retira hilo de

un Paquete de hilo;,entréga el extremo delantero g uia,po-

o« N

de le'cual hay una canilia,'y proyecta el extremo delanter

dentro de lg caja colocdndolo sobre la canilla para erro=

llarlo en torno a la misma. La canille es hecha girar a un

44444

elevado régimen de velocidad por un chorro de aire y @iene
en su cubo unos alambres delgados dispuestos paralelamente

a su ejo de rotacién para aprisionar el exiremo delantéro |

del hilo, Hay un dlspositivo de medida de hilo para Gedir |

el hilo o medida que éste es tomado por la canilla y;”euag

R

do;se»ha arroliado una longitud predeterminada sobre?lé7cg

gido con un dedo tensor dispuesto en la caja poftacanilla

¥ es cortado. E1 aparato de'carga de canillas de esta so-

tentada antes citada en el diépositivo de carga y medios pd

reo efectuar su movimiento de vaivén; de los cuales hay dos

formas; wn dispositivo de ﬁedida de hilo que proporciona un

control mis exscto de la longitud del hilo; un carrete ca~

el extremo delantero del hiloj ¥y especialmeﬂte en unos me~

o

E 2 nd B

dios productores de flojedad disefiados para tirar de un trg-

mo flojo de hilo separandolo del paqueté de hilo como pre-
paracibn para cada operacién de carga sucesiva.
B A 1

RESUMEN DEL, INVENTO

De acuerdo con este invento en- sus diversos aspec
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1 L tos, se proporcionan, en combinacién con unos medios de
carge de movimiento en vaivén perg recibir y transporiar
hilo|a uns canilla en répida rotecién para arrollar una
long th predetermingda de hilo sobre la canilla, unos me«
5 | alos productores de flojedad para retirar un tramo £1ojo
de hilo desde el paquete de hilo antes de cada operscién
e carga. En uns fbrma; é). funcionamiento de los medi§§
productores de flojedad se efectia mediante el movimiento
en vaivén de los medios de carga de hilo debido al movie
10 niento relativo de una parte que es estacionaria con.res-
pecto a los medios de carga de hilo dotados de movimiento
dor de la cual el hilo es arrastrado en su camino degae.
‘ el paquete de hilo al dispositivo de carga de hilo. Para
15 | asegurar que el hilo sea gsacado del paquete de hilo ¥ ao
del digpositivo de carga de hilo, esta rrevista una abra~
zadere para sujetar el hilo gl dispositivo de carga de hi-
lo durante la retraceién de este ¥ltimo. Alternativamente;
) la flojedad puede venir proporciohada por una sola parite
20 | fija con relseién sl dispositivo de carga dotado de movi-
_miento alternative, sobre la oﬁal se conduce elihilo has-
ta el dispositivo de carga. Como alternativa adicional, el
digpositivo productor de flojedad puedé ger independiente
del movimiento en vaivén del dispositivo de carga de hilo
25 ¥ en una forma puede ser un glambre mantenido junto a la

trayectoria del hilo desde el pagquete de hilo hasta el dis

positivo de carga y medios pera moverlo transversalmente
con respecto a la trayectoria a la terminacién de cualguier

operacidén de carga para retirar el hilo mientras este Wltij

30 mo estd sujeto por el extremo citado al.dispositivo de car
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. /
cual es hecha girar por el movimiento del hilo a medida

lo sacada del paguete para arrollarlo sobre el carrete’y

" rarte la parte inicial de la retraccién del dispositive dg

‘puesto en la caja portacenilla por medio del dispositivo

_ se suelta la abrazadera, para proyectar el extremo delan-

‘_répidarrqtacién. En wa forma, el tubo de alimentacidn es

Hojn nGm. 3

ga de hilo, B1 digpositivo de medida comprende una rueda

de medida alrededor @e la cual es arrastrado el hilo, la

que éste es saéado del paquete de hilo por el dispositivo

de cargg de hilo, y la cual mide la longitud exacta de hi+

- -

3":5

aplica un freno al hilo para impedir que siga deserrolldni
dose méé hilo, Simultdneamente, inicia la retraccidn del
dispositivo de cargs de hilo de modo que entrard en-aceidy
el'dispoéitivo productor de flojedad, y libera pércialmen»
te el freno para permitir que el hilo ses sacado del:paqué

te de hilo. Ia liberacién parcial del freno se efectis du-

carga de hilo. Cerca del final de cada operacibn de’carga,

el hilo es cogido por friceidn con un dedo de muelle dis-

de manipulacién de hilo, y mientras se le mantiene sujeto
al dispositivo de carga de hilo en el extremo cibado y'én
la caja portacanilla en el oiro extremo, es’cortédo en po=
sicién préxima al dispositivo de carga. Bl dispositivo de
carge es un tubo alargedo 2 trévés del cual pasa el hilo

suministrado por una corriente de sire que sirve, cuando

tero del hilo desde el extremo delantero del tubo a través

de un agujero en la caje portacanills sobre la canilla en

movido en vaivén segdn un arco alrededor de un centro fijo
con relacidén g la cajé pqrtacanilla ¥, en otra forma, es

. _
mévil rectilinesmente con relacidn a la caja portaecanilla,

Ia canilla en une forma tiene periféricamente respecto de
. . N I!‘
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S ] -su cub0 una pieza de material cuya superficie es de contexs

tura velluda, tal como Velero. En una forma preferida, hay

montados sobre el cubo unqé dedos flexibles périféricamentI
*-espaciaGOS que se extienden radialmente desde extremos opugs—
5 | tos del cubo uno hacia otro.

- ~,

Bl invento se describird a continuacién hacfggdo
referencia a las figuras que se acompafian, en las qu;;;

la figura.l ¢g una vista en algzado lateral, con
partes desprendidas, de una forma de mecanismo de carga de
10 canillas in situ de acuerdo con el presente invento*~-*
la figura 2 es una v1sta en alzado del mecearismo
| de la figura 1, tomada desde el lado opuesto del mismos.

la figura 3 es una vista en alzado desde'uhféx-
tremo del mecanismo de la figura i; | L
15 - la figura 4 es una vista en perspectiva y en des-
piece ordenado de un mecanismo de funcionamiento secuengial
que forma un subconjunto del mecgnismo de la figura 1;

la figura 5 es una vista en alzado, similar a la

« | figura 1, con pertes del mecanismo mostradas en posicién

20 para carger hilo sobre un carrete‘canilla°

la flgura 6 es una vista en alzado, simllar a lag
flguras 1y 5, que ilustra ‘el mecanismo inmediatamente des
pués de cargar hilo sobre wn carrete canilla, habiéndose
manipulado el hile para llevarlo é su posicidn bajo el mue
25 | 1le de tensién; ) | _

la figura a es una vista fragnentaria en alzado
desde un extremo del mecanismo en la posiéi6n mogtrada en
la figura 6;

lg figura 8 es ofra vista secuencial del mecanis-

30 mo, mostrado en alzade lateral, inmediatamente después de

09108 .
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Hoja ntm. 5

_.corbar el hilo & continuacibn de wna operacldn de cargas

tremd del mecenismo en la pogicidn mostrads en la figura

{- 83 /

-
‘s +

\:"J

tivo de frenado y una rueda de medida para controlar la

3

1on°1tud del hilo suministrado; ‘ vaava

un tramo flojo de hilo en el mecanismo de’ carga de h*lo-

desde-un exmremo que muesira otra forma del dispositi?oﬁ

productor de flojedad;

gltud del h110°'

bastidor de la maquina de cogers

de carrete canllla,

: 1a flgura 9 es una vista en alzado desde un ex-

~ las figuras 10 y 11 son ilustraciones esqueméti-
cas que muestran 1a dlsp051clén para el sumlnlstro de Wilo

al mecanismo de carga de canlllas, a través de un disposi-

1, fmgura 12 es una vista en alzado lateral’ wimi
lar a la figura 1, que muestra la habilitacidn de una.;or—

' ma do dispositivo productor de flojedad para proparcxunar

1la flgura 13 es una vista fragmentarla en a;zado

1a figura 14 es una representacidn esquemstica,
31mp11;1cada de una forma nueva y ventajosa de un clrculfo

de control utilizado para controler con precisibn la lon~ |

1a figura 15 es'un alzado de una forma altérna—

tive de miquina de carga, tal como se ve desde un lado cdn
relacldn al bastidor de una maqulna de coser convenclonal,
_ la flgura 16 es un alzado de la magumna de carga

de la figura 15, tal como se ve desde el lado izquierdo de
1a misna, ladeada hacia delante y nacia abajo respecto del

 1a figura 17 e$ wn ‘alzado de una forma preferida

1a flgura 18 es una seccidn tomada por la linea

!
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~ 18-18 de la figura 17;

‘ /
de traccidn que se eplica al cubo de la canillaj .

. tra uwna e%apa intermedia en el funcionamiento, en la que.

- hilos

Hoja nam. 6

1s figure 19 es una vista en planta del elementq

la figufa 20 es un alzado frontal a’mayor eacge
la con 1a miquina de carga en posicién de funcionamiento;

1a figura 21 es una vista tomada por la Thea
21-21° de la figura 15, que muestra los medios de acéibﬁa-
miento en una etapa de funcionamlcnto intermedia entre su
posicidn de carga y su posicidn retraida; ' LR

la figura 22 es una vista correspondlente"a 1a

figura 21, que muestra los medios de accionamiento er PO~

sicidn de carge; z RPN

' la figura 23 s una viste lateral a mayorléébals

similar & 1a mostrada en la figura 15, con partes ehusécn
cibn y que muestra en particular el carrete cenilla de -las
figuras 17 y 18 en la caja portacaﬁilla;

la figura 24 es una visba en planta que muestga
el mecenismo en su posicién de retraccidn preparado“pafa
comengar un ¢iclo de funcionamientoj

1a figura 25 es una vista similar a la flgura 24

que muestra el mecanismo en su posicidn de carga;
L £a3

-

1a figura 26 es un alzado fragmentario que ilus-

el hilo ha sido introducido en la caja portvacanilla y el

tubo de carga ha sido retirado para permitir el corte del

la figura 27 es una vista tomada por le 1inea

27-27 de la figura 26; .
la figura 28 es uwna visfa correspondiente a ls

figura 26, quo muestra el mecanismo en la etapa intermedig
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" 29-29 de la figura 28; | =

A 31, que muestra la liberacidn del mecanismo de manipula~-

.-31, que ﬁuestra el retorno del mecanismo de manipulacién
4. 20,

) modo general uwna miquina de coser del tipo de doble. pes—~

_epropiados pera monter una caja de canilla 1l que contie-

'nely soporté.dé’forma giratofia un carrete canilla 12 (fi

09108

Hoja nam. :i

de su funcionamiento, en la que el tubo de carga ha sido
retirado y el mecanismo de manipulacién de hilo ha sido

novigdo a une posgicidn adecuada pars insertar el hilo de=-
bajo del dedo de ten316n de la caja de la lanzadera,

ls, figura 29 es una vista tomada por la linea

a""o

la figura 30 es uns vista tomada por la iinda
30—30 de la figura 26, que muestra la pOSIOldn retralda
del mecanismo de menipulacién de hilo; s
' la figura 31 es una vista tomada por la 1ines
31-31 de la figura 28, que muestra el mecanismo de mani-
pulaclén de hilo aplicado al hilo; |
_ la flgura 32 es una vista similar a la flgpla
pléq_de hilo & continuacién del movimiento del h110~baao
el dedo tensor de la caja de la canillas y o

la figura 33 es un alzado similar a la figura -
de hilo a su posicidn inicial,

: Haclendo referencia a los dibujos, e inicialmen
te a 1a flgura 1, el nimero de referencia 10 desmgna de
punte, ‘de una clase generalmenue convencional y dlspon;—
ble en el comercio. Ia mdguina de coser 10 incluye medios
gura 12). Aparte .de su funcién convencional de retener wn

pequefio suministro de hilo de canilla, el carrete 12 estd

teamericana 3.509.840 de Rovin, incluyehdo una estructura

. N N \]
construido de acuerdo con las ensefianzas de la patente nop-
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| superficial extrema que forma 4labes de turbina que permi,

miento con el extremo delantero de un hilo inyectado, ha-

. tical, el mecanismo de carga puede reorientarse de modo

) por medio de una ménsula 14 en el bastidor de la midquina

Hoja nam. 8

11

ten que la canilla sea hecha girar a alta velocidad duran:
te las operaciones de recargs de la cenilla, por la des- r

carg Fe aire a alta velocidad contra la cara extrema del

carrete, a travds de un conducto 13. En el cubo del carre:

te estén previstos medios pera el acoplamiento de erieda~

cia el cubo del carrete en rotacidn. Esto puede conseguird
se de forma ventsjosa dlsponiendo en gl cubo una Qapawﬁg
un material "velludo" 13a (figura T). Puede ser apropiada
para este fin una pequefia pieza?de material de sujecién
de la marca Velero. .' ‘ i
En lg forma del dlspositlvo ilustrada en la, figy~

[Y

ra 1, la caja 1l de la canilla estd montada para rotacidén

-
4

segin un eje horizontal. Sin embargo, en mdguinas en* lus

gque la canilla estd montada para'rétacién segin un eje vex

gue siga siendo gensralmente la misma la relacidn del me =

canismo con el eje de la canilla.

El mecanismo de carga en una forma estd montado

de coger con la ayuda de medios de montaje apropiados (no
nosgtrados) y tiene ung capacidad de ajuste limitads a tra-
vés de tornillos 15 para conseguir una alineacidn apropia-
da con respecto a la caja 1l de la canilla. Ia ménsula 14
lleva montado un cilindro de aire 16, retraido por muelle,
que puede ser.de un tipo éonvencional disponible eh el co-
mercio, provisto de una vélvula de sire incorporada que

puede hacerse funcionar autométicamente al comienzo de su

carrera de retraccién para admitir el flujo de aire a tra-
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- vég de un tubo de descarge 16, pars los fines que se des~

I w ooalneue de desllzamlento 20 y estd dispuesta para &n-

,granar con una rueda dentada de accionamiento 21. Coumo Jse

lmanguito 22 montado rigidamente en la ménsula 14 y que’se

do primordialmente por la cremallera 19 en unidén de wn
‘muelle de retorno. Asi,'una espiga 25 prevista en el discq

-de ‘temporizacidn estd recibida en una ranura arqueada 26

una espiga 27 que estd recibida dentro de una ranura ar-

Hoja nGm. 9

i

eribirdn. Sste flujo de aire se termina subsiguientemente
/

al final de la carrera de' extensidn del cilindro.
En el extremo del vistago 18 del accionador es-

4 montada une cremallera 19 que va guiada ¥y soportada en

refleja del mejor modo en la figura 4, la ruede dentada

de accionamiento 21 estd montada para rotacién sobre.un.

extiende a través de ella. EL manguito 22 lleva montados,

ademds de la rueda dentada de accionamiento 21, un disso

de @empdfizacién 23y un brazo de carga 24. La ruedazéép-_

tada, él disco y el’brazo‘giran todos libremente sobre el

manguito 22 y el funcionamiento de los mismos es controlart

de la rueda dentada de accionamiento, permitiendo que el
disco sea accionado por la rueda dentada, con sujecidn a

1a.aoc16n dq moviriento perdido proporcionada por, la ra-

nursa alargada 26. Anélogaﬁente, el brazo de carga 24 lleva

queada alargada 28 pracolcada en el dlSCO de temporizacién
Dentro del mangulto 22 estd apoyado para rota—
cidn un eje oscilante 29 que lleva montada una placa de -
balancin 30 en su exiremo exterior. Bl eje oscilamte 29
se extiende a travds del manggito,;hasta el lado opuesto
de la ménsula de montaje 14, y estd enchavetado a un braz

de palanca 31, cuys funcidn se describirsd més adelente.

T,

L3
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"en la cual estd montada una ufia de accionamiento 33. Un

- va de control 37 tiene ung superficie elevadora 40 (figu~

Hojn ntm. 10

Como ge muegtra del mejor modo en la figura 4,

1z ruefa dentada de accionamiento 21 lleva una espiga 32

rmuelle de torgidén (no mostfado) empujé a la ufia 33 para
que gire en sentido contrario al de las agujas de reloj,
tendiendo a hacer que el brazo de accionamiento 34 de~xa
uffa se gpoye contra el borde la placa de balancin 30¢«Asi
cuando la rueda dentada de accionamiento 21 es hecha girax
primero en sentido dextrdgiro y luego en sentido levﬁg}rol
el brazo de accionamiento 34 de la ufa es llevado mgs ‘allg
de un resalto 35 de la placa de balancin y cae sobre I
superficie inferior 36 de la misma. Durante el moyvimiento
rotativo de retorno dé la rueds dentada dé accionamieﬁ%o
21, en sentido lévégiro, laAplaca de balancin es cogida y
accionada por la ufia 33, ) . D
Como se muegtra de mejor.modo en la figura 3,
1g ufia 33 estd situads pare quedar superpuesta a la placa
de balancin 30 y tembién a una leva de control 37. La le-
va 3% estd asegureda de forma rigida, pero ajustable a un
brazo de ménsula 38, por medio de un tornillo 39, de tal
manera que la leva de control 37 quedaAsituada girectamen»

te enfrente del extremo de la placa de balancin 30. Ia led

ra 4), que funciona para levanbtar progresivamente el braz&
34 de la uiia a medida que éate es llevade en sentido levé-
giro por la rueda dentada de acclonamiento, de modo que
finalmente la placa de balancin 30 es soltada después de
ser gcclonada una corta dista?cia por la u%a. ’

A la iniciacién de una secuencia de qarga de

canilla, el accidnadar 16 es excitado para retraer el vis-

]
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™ tago 18, haciendo girar la rueda dentada de accionamiento

,(flgura 2) situado en el lado posterior de la ménsula do

~ rrera de retraccién del vdstago del cilindro. Cuando el

. accionador ha completado su carrera de retraccién, el brad

'do por el brazo de carga, penetrs en ung aberitura recorta-
" da (no mostrada) en el cogtado de la caja 11 de la cénill%
| Ia extremidad alejada 45, doblada ‘en torno a si misma, del]

tubo de carga se encuentra entonces mirando hacia el drea

|. 45 del brazo de garga y'esté dispuesto para recibir un hi-

"lo T que se extiende 6esde-una fuente deé suministro'masivo

llojn atm. L1

21 a trevés de un dngulo predeterminado en sentido dextré-

girodJ Al comienzo de este movimiento, el brazo de carga

l

24 es iantenido iﬁicialmente-en una posicidn retraida en

sentido levégiro, por medio de un muelle de retorno 41
montaje 14 y que se apllca a una espiga 42 dlspuesta;e£ el
brazo de carga y que se extiende a través de una rsnura
43 de la ménsuls. Cuando es accionada en sentido dextrgi-
70, lé rueda dentada de accionamiento’ZI gira una corsa
distencia hesta que es cogido el disco de temporluacxén
23, ¥ la rueda dentada 21 y el disco 23 giran entoncea jun
tos una corta dlstancia adicional hasta que es cogido:el
brazo de carga. A continuacién, la rueda dentada, el?di%—

co y el brazo giran juntos a lo largo del resto de la.ca~-

70 do carga 24'habré’sido pivotado a una posicidén mostra~

da en la figura 5, en la que un tubo.de carga 44, soporia-

del cubo del carrete canilla, en posicién para descargar
hilo directamente en el carrete canilla.paré su acoplamien
to de enredamiento con el cubo del carrete.

Como se muestra en particular en la flgura 1, el

tubo de carga 44 estd asentado dentro de un pasaje tubular
. - : 1
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* movimiento del hilo a través del tubo de carga durante es+

‘de carga por medioc de una pelanca de sujecién 49 pivotada

Hoin nom. 12

(no mpstrada) a través de un guiahilos 46; pénetrando en
el pasaje 45 y crﬁzando é través del tubo de carga, El
tub% de carge es lo suficientemente grande en su extremo
de %n?rada para re?ibir con holgurs un pequefio tubo de
descarga de sire 47. EL tubo 47 comunica a través de'una

-

tuberla flexible 48 y una védlvula reductora de presién

(no mostrada) con la tuberis de suministro de aire’ 17 ~gon
trolada por la vdlvula del accicnador. Le disposicidn es
tal que, al iniciarse el movimiento de retraccién dam*vésr

tago del aocmonador, ge suminlstra aire a baja pre316ﬂ a

través del tubo de carga, empujando al hllO para qué avan
ce a travéds del tubo, Al mismo tiempo, se dirige aire’a

alte presién a través del tubo 13 para accioner el*carre—

-~

4 ~

te cenilla a alta velocidad. _
Ia posicidn totalmente extendide del vdsfago 18
del accionador es en general como.ée indica en lineas de
trazogs en la figura 1. Durante el movimiento de refracciém
inicial del vésfago del. accionador hasta la posicién mos=-
trada en lfneas de trazo continuo en la figura 1, el bra-|

zo de carga 24 permanece en posicidn estacionaria.- No hay
te ihfervalo, puesto que el hilo estd sujeto en el brazo

en 50 sobre el brazo de carga y presionada contra el hile
por una patilla de tope 51 soportada por la ménsula de moy
taje. A medida que el véstago del accionador se mueve has+
4g su posicidn totalmente retraida, mostrada en la figura

5, el brazo de carga 24 @s llgvédo répidamente a una posi-
cidn de carga; en la que el extremo del hilo es dirigido

por el flujo de aire desde el tubo de carga 44 hasia que-
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_ dar encima del cubo del carrete camilla, el cual estd giran

~do por el material velludo dispuesto en la canilla o es en

" arpollar hilo sobre el carrete en un tiempo extremadamenie

Ho:[f\ nGm. l3

do a alta velocidad. Cuando el brazo de carga 24 estd en
su posicidn activa o de cagga, indicada en la figura 5, lal
palanca de freno 49 es preéionada pasando a una posicidn
de liberacidén de hilo por ‘medio de una segunda patilla de |
tope 52 montada en la ménsula. Una vez que el extreno-del

P

hilo que se extiende desde el tubo de carga 44 es arrasira

LK

redado por el material velludo dispuesto en el cubo, la.¥o

teeidn a alta velocidad (por ejemplo, verios millares-de™

revoluciones por minutq) del carrete canills sirve pana}

corto, Por medio de disposiciones de circuito de contrel
a describir mds adelante, el suministro de una longitud °

predeterminada de hilo T al carrete canilla ejecuta wila. -

funcibn de contfol que girve pars detener el hilo T por me:
dio de ﬁnvfreno gccionado por solenoide, e inicia un movi-}.
miento inverso del vdstago 18 del accionador, a
» Durante el movimiento inverso o de extensidn del
vistago 18 dél-accioﬁador, se realizan las funciones si-
guientes en sgcﬁencia. El bragzo y el tubo de cafga son re-
tirados de la caja de la qahilla, el hilo es sujetado de
nuevo en.el brazo de carga, el hilo intacto que se extien-
de desde el tubo de carga hasta el carrete canilla es ma- '
nipulédo para poner el hilo baso un muelle de tengidn en
la cajg de la canilla, y el hilo es cortédo‘después entre
el tubo de carga y la canilla, para permitir que comience
una nueva secuencia de cosido. peberé entenderse, a este
respectd, que la serie completa de accioneg gre intervienen

en la retraccién y extensidn del vdstago 18 del aécionador,
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— ¥ el desarrollo de todas las operaciones gue intervienen

‘tiempo’muy breve, de menos de un segundo en la mayoria de

. de carge alcangza su posicién de partida, el brazo de aced

l‘lo}a natm, 14

en la recarga de la canilla, tienen lugar dentro de un

10s casos.

Cuandb se comienza el movimlento de extensién
del vdstago del accionador; la rueda dentade de acéibﬁé—
miento %1 es hechs girar en sentido levégiro. Aunqué:ié
relacidn de las espigas 25, 97 con sus respectivas ranu-
ras arqueadas 26, 28 de la rueds dentada de accilonamisnto
y del disco de temporizacidn no da como resultado un-acei,
namiento imperativo del brazo de darga 24, este dltimo es

hecho volver, no obstante, a su posicién inicial pom.la

gecién del muells de retorno 41, EL hilo T peimanecbfﬁajo‘

tensidn, siendo agerrado por un solenoide en el exiremo
de suministro masivo y siendo retenido bajo el par gipite
de parade del carrete canilla, que'se encuentré influen=
cigdo todavia por la descarga de aire de la turbina. Cuan
do el brazo de carga 24 alcanza su posioidn de paftidé,'
la palanca de sujecién 49 se aplica a la patilla de tope
51, y el hilo queda firmemente sujeto en el brazo de car-
g2 |

Aproximadamente en el momento en que el brazo

namiento de la palancg de ufia 33 se asplica al resalto 35
de la placa de balancin. La rotacidn contiﬁuada en senti-
do levégiro de la rueda dentada de accionamiento 21 pro-
duce despuds una rotacibn en sentido levégiro del eje os-
cilante 29 y un pivotamiento del brazo de balancin 31. Es
to continda durante quizé 102 o asf de rotacién de la le~

va de gcclonamiento hasta que la superficie agscendente 40
|

L A4

TV

E)
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ca de elevacién 54 lleve en su extremo exterior una espigs

- brazo de balancin 3L es hecho pivdtar a través de su arco

| En esté¢ocasién,‘el hilo estd sujé%o en el brazo de carga

Hoja nGm, 15

t

35. Bl brazo de balaneln 31y el eje 29 son entonces de~

vueldos a sus pogiciones iniciales por el muelle de retor-

no 4},[ta1 COMO 56 Verd.
Conectado al brazo de balancin 31, por medio de
una blela 53, hay una palanca de elevacidn 54 que estd pi-

oAy 4

votada en 55 sobre 1a plecs de montaje primaria. La«nalan-

56 que .estd asociada de forma deslizable con un 03jo,alar-
gado 5% formado en un. slambre 58 de manipulacidn ge.hilo,
disbuesto en general verticalmente. Bl alambre 58 és*éogui
do, de forma desllzable en un bloque de sOporte 59 yvt;epe
una parte de gancho 60 que se abre hacia arriba en su,e
tremo superior, '1la cual queda debajo de la trayecborm@ygel
hilo que se extiende entre la caja 1l de la cénilla;y;ei
tubo de alimentacibn retraido 44. Como se refleja endi;s
figqbas 2, 3y 6, por ejemplo, la posicidn inicisl del ex~
tremo superior .del alambre de manipulscidn estd ihicialmén

te por debajo de la caja 11 de la canilla. Durante la ca-

de ro%aci6h, la palancs de elevacién 54 es pivotado hacia
arfiba, lievando él extremo superior 60 a manera de gan-

cho del alambre de manipulacidn hacia arriba para ponerlo
en contacto con el hilo T y desde .allf mds hacia arriba en

ung corta dis#ancia yara desplazér el hilo hacia'arriba.

y esté siendo'rétenido'ﬁar'el carrete canilla parado, de
tal. manera gue el hllO 8@ mantlene bajo una tensidén al me-

nos llmlbada. Por con51gu1ente, cuando el hllo se desplaza

—-eleve’el brazo de accionamiento 34 separdndolo del resalto

|19

| ‘rrera de extensidn del véétago 18 de éccionador, cuando el ,
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~ hacia arribva por efecto del alambre de maenipulacién 58,

) [. .
11 de la canilla es llevada por debajo de un dedo de pre-|

, del muelle de retorno 41 al extremo interior de la palencal

'Hojn nam, 16

1a'porcién 61 del hilo que gse encuentra junto a la caja

sién 62 formado en un muelle de tensidn 63 del hilo de la
canilla. Enfrenﬁe del dedo de presién 62 hay un apéndice
de limitacidn 64 que penetra en una aberturs 65 de %lféjﬁa-
red lateral de la caja de lg canilla y que sirve coﬁ;:%ope
imperat{vo contra el ulterior movi@iehto hacig arriba del
hilo de'la canilla. Despuds de qué el hilo de la canifis
se ha desplazade por encima del dedo de presi§g 62,y *ha
sido luego liberado por el sﬁbsiguiente mbvimiento hébia
abajo del alambre de manipulacién 58, el hilo es confihado
a Una muesca estrechg 66 en el extremo del.mueile.déffén— '
sidn 63, siendo presionado contra la pared lateral aa~ia
caja de la caniiia por la presidén del muelle, con ei}fin
de proporcionar la tensidn deseada.del hilo de la canillal
Como se aprecisrd por la descriﬁcidn precedente;

el brazo de balancin 31 es tanto deéplazado como liberado

subsiguientemente parg el movimiento de retorno, mientras

i

que la rueda dentada de accionamiento continda girendo uni
direccionalmente en sentido levdgiro. Bl movimiento de re-

torno del brazo de balancin se consigue por la splicacidn

de elevacién 54 (figura 2).

Después de la manipulacidn del nilo llevéndolo
ﬁ'su posicién operativa bajo el muelle de tensidn 63, se
corta el hilo entre el tubo de carga 44 y la caja 1l de lg
canilla., En el aparato ilustrﬁdo, esto se ansigue por me -
dio de una cuchilla de corte 6% due COopera con un filo 68

que lleva la ménsula de montaje 14. Comd se ilustra parti-

J.
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| delvvéstago del accionador, lg espiga 75 se Gesplaza prime«

Hojn nam. J—‘I’

| culormente en la figura 3, la ménsula de montaje 14 tiene
‘una abertura 69 que recibe el tubo de carga 44 ¥y @ fravés
de la cual pasa el hilo T;%l.extenderse desde’ el tubo de
.éé:ga hasta el carrete eaﬁilla.,La hoja de corte 67 estd
montada en el extremo de un brazo de cérte 70 que, a su
vez, estd pivotado sobre ls ménsula de montaje 14 pof?méﬂi

™y

de wn -tornillo de montaae 71. ' ey

.»“43

Como se refleja en particular en la figura 9, el
extremo_inferibr del brazo de corte 70 estd provisto des,
une renurag de leve glsrgads 72 que incluye unsg porciénpin»
ferior vertical 73 y una porcidén superior angularmente;@is-
puesta 74. La ramura de leve es de un bamafio apropladg pa-
ra rgoibir ajustadamente una espiga 75 de aécidn ée lqu:
que’ée extiende radialmente a través del disco de temp&;i—
zaolén 23. La dlspOslolén es tal que el movimiento de, la
hoja de corte 67 es controlado por 1ls rotaclén del dlééo
de temporigzacidn 23. '

Durante la ca;rera de retraccidn del vdstago 18
del accionadpr, la rotacién en sentido levégiro del disco

de temporizacidén 23, sin movimiento del trazo cortador 70,

Ve En otras palabras, el movimiento de rotacidn de la es-
plga 75 no efectis un desplazamiento lateral-del trazo de

corte., A cqntanuacldn, durante el movimiento de extensidn-

ro hacia arriba en la porcidnlinférior 73 de la ranura de
leve. Durente este 1ntervalo, la palenca de carga 24 estd
»sienuo retrafda y el alambre 58 de manipulacidén de hilo es~
b4, 31endo accionado para colocar el hilo 1ntacto debajo del

.muelle de ten316n 63 de la canllla. Seguldamente, durante

(&)

es acomodada por la porcidn’vertical 73 de la ranura de let

L 3
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como se refleja en la figura 9. Esto pone la hojg dbnﬁor-

‘unidad de trabajo dada, a fin de evitar un producto de

: Hojn ntim, 18

la rotacién continuads en sentido levégiro de la rueds
dentada de accionamiento y del disco de temporizacidn, ld
esp#ga %5 de accidn de leva entra en la porcidn superior
angﬁlarmente digpuesta T4 de la ranura de leva y despla-

za lateralmente la parte inferior del brazo de corte 70,

te 67 en relacién de cizalladura con la barra de céﬁ%é
68 para cortar el hilo.

~ 1ds o menos simulténeamente con el corte,dal
hilo, el vdstago 18 del aecionador elcanza el 1imite Ae
su movimiento de extensidn, cerrando la vélvula de ahre
contenida en el cilindro y berminando el flujo de ajrs
al tubo de boquilla de turbina 13 ¥y al tubo de allmen%a-
cldn 44. Bl mecanismo se mantiene en la posicidn que, ge
acaba de describlr a medida que. pr091gue 1a operaciéﬁ‘de
coser, y es reactivado al final de 1a operacidén de coser
de la unidad de trabajo 51vuiente, Seg, autométlcamente,
geg nediante la sefial manual del operador de la méquina,

mds tipicamente lo primero.

En la carga del carrete canilla 12 es de impor-

tancia critica aségurar la carga de una longitud suficien

te de hiio para permitir que se complete el cosido de ung

gegunda calidad o, en algunos casos, la necesidad de re-
tirar el cogido parcialmente completado ¥y Qolver'a efec-
tuar la $peracidn de cosido. Aun cuando esto puede conse-
guifse eficaémenmadisponiendo un exceso sustancial, esto
ha dé evitarse taubidn, puesﬁo que puede represeniar una

péraida econdmics sorprendentemente grgnde en unhg Operas-

—p—

cilén altamente repetitiva. A este fin, el sigtema del pre
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— sente invento imcluye una disposicidén de circuito simpli-
ficada y econdmica, pero, no obstante, alfamente precisa
y eficaz para la mediciénfde la longitud del-hilo al ser
éste alimentado sobre el.barretg'Qurante una, operacidn de
carga. Eh eéte aspecto, lag disposiclones de control del

s presente invento difieren de las de la patente de hav;n

trado prefellblc medir la longitud del hllO a nedides. que
ve siendo entregado sobre el carrete canilla, con elizln.
de evitar une acumulacl6n de hllO flojo en el sistema de
suministro. N | S

- EL sistema de control del invento estd refleja-
do en las flguras 10 g 12 de los dibujos. En la flgufa 10

un suministro masivo de hilo estd designado por ol nﬁmero

de referen01a 90, y este suminlstro puede tener ls formg

de un freno 91 acclionado por solenoide y da luego una vue

“ta completa.en torno a una-rueda de medida 92, después de

'i da 92 es hecha girar, naturalmenbe, en propor016n al avans

-

co llneal del hllo.

truceidn de poco peso a fin de que esté tan exenta de
inercia como ses practlcable. La rueda esta montada en un

e;e 93, que 1leva tamblén un dlsco unlformemente ranurado

94, cuyo borde ranurano opera en un area comprendlda en~

3.509.840 antes mencionada, en donde una 1ongiﬁud'd§¢pjlo
a cargar sobre un carrete es medida previamente con antici

pacidn g la operacidn de carga. Ila golicitante ha engom~ |

de un cono normal, por ejemplo. El hilo es guiado a travé?

lo cual el hilo es guiado apropiademente al brazo de car-
ga 24 del dispositivo de alimentacibn. Cuando se estd arrg

.llaﬂdo hilo sobre el carrete caﬁilla 12, la'rueda de medii

Ta rucda de medida 92 es deseéblemente de cons—|

L-
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- tre una fuente de luz 95 y un dispositivo receptor foto—
eléétrico.96. Por consiguiente, el dispositivo recepior
'fptoeléctrico eg activado por impulsoé de acuerdo con el
mimero de ranuras que pasan por la fuente de luz; el cual,
a su vez, es una funcidn directa del avance lineal del hid
lo, Mediante una medicidn gpropiada del mimero de taf@biiy
pulsos, pe pueden medir y controlar con exactitud lo§:££;
crementoé de hilo alimentados al carrete canilla durante
una operacidén de carge. . | ' L maaa
~ Aun cuando, tedricemente, se puede conssguir-una
medicién precisa del incremento de hilo contando simploe
mente el nimero de impulsos generados pof elvd'ispositivc~
perseptor fotoeldotrico 96, los circuitos de edmpﬁto %§?? .
males adecuados paras este fin, y que incluyén medios:payé
proporcionar un amplio margen de gjuste del incrementp}pp
hilo, son mds costogos de lo que_ﬁubdg justificar la ;pli-

cacidén contemplada. Ha de entendérse a este respecto que

el sistema del invento, como cualquier sistems de automati
zvacibn, es ventajoso comerciglmente solo en la medida en
que los ghorros de material y de tiempo exceden adecuada~

mente de los costes de éapital ¥ de mantenimiento, cons~

3

tituﬁendo ol incremento de coste en la fabricacidn del sis
. tema una cuestidn vital en lo qué respecta & la utilidad.
comerclal del mismo., Por consiguiente, conforme al presen-
te invento; se proporciona una disposicidn de cireuito
nueve y ventajosa, cono se ilustra en 1a figura 14, que es
ventajosamente eficaz en cuanto a cogste y que proporciona

3 .
‘un control exacto y ajustable de la longitud del hilo en.
\ .

la operacidn de carga. "

Con referencis particular ghora é 1a figura 14,
) ,
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impulsos suce51vos de luz, es unidireccional, varlandw

-oscilando de neoatlva a. poslﬁlva cada vez que el disposi-

" en parte al hecho de¢ que la rueda de medida ha de pasar °

'1mpulsos, la 6159051016n de circuito ‘del 1nvento propor-

impulsos de forma, anchura y amplitud compatlble g, los

- que se aproxlma a 1a de una onda cuadrada. Ta salida del

Ho:ln néim, 21

el dispositivo perceptor fotoeldetrico 96 estd conectado
en un lado g una_fuen%é de tensidn de control positiva &

i : . ) .
V y kn su otro lado a una unién sumadora de tensién 101,

a t%a#és de una resistencia 100. Ia tensidn gonerada por
el dlsp031t1vo fotoeléctrlco 96, cuando se expone éste a

PR

entre una tensién pOSltlva minima cuando no incide-luz’ so

q

bre el dispositivo y wna tensidn positiva mas alfa cuando|

L

el dispositivo es excitado por un impulso de luz. Por’con
siguiente, una fuente de tensidn negativa =V estd conic-

tada a la wnién sumadora 101 a través de una resisteacia
102. Ie disposicién es tal que la tensién en la unida-su-
madors pasars por una carga de polaridad con cada im@ﬁiso,
tivo-96 es excltado por un impulso de lug. =

' En el curso de una operacidén de carga de hilo,

el disco ranurado 94 gira a velocidades variables, debido

por una fase de aceleracién cuando comienza el movimiento ,
del hilo;'Por éoﬁsiguiente, los impulsos de éeﬁal genera-
dos en 1a unibn’ sumadora 101 varlarén tanto en amplitud

como’ en anchura de impulso. Para una medicién exacta por
ciona medi.os paca convertlr estos 1mpuls0s varldbles en

cuaies pueden.integﬁafse convenientenente y de forma pre-
cisa. Para este fin, la entrada de sefial en la unidén 101
ostd dirigida a tfavés ae'un amplificador de ganancia re-

1at1vamente alta, el cual lleva el impulso a wa forma
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- amplificador 103 de primera etapa es una seiial de polari-

Hoja nom, 22

dad inversa, y esta seflfal se hace pasar por un diodo de
blogueo 104 y luego se 1;éva a un segundo amplificador 10%
de alta ganancia. E1 amplificador de segunda etapa pone
ademds los impulsos unidirecciongles en maycr conformidad
con la forma de onda cuadrads, proporcionando seﬁaléé@ﬁon
frentes nitidos bien definidos. La salida de impulsaéﬁhel
amplificador 105 de segunda etapa tiene aei un factor de
forma sustancialmente constante y unaamplifud constanto,
pero puedé varier en enchura en funcién de la velocidad
de rotacién del disco ramurado 94. e
Ta salida del amplificador 105 de -segunda--ethpa
que esti constituida por impulsos unidireccionales 3¢ .an-
chura variable, es alimentada a otro circuito 106 fBrmédoj
de impulsos, que comprende un condensador 107, un chdo
108 y una resistencia 109 conectados en gerie, estando
conectada una resistnnela 110 a masa desde la unién entre
el condensador 107 y el diodo 108. Bste circuito formador
de impulsos sirve para crear un impulso cuya anchura es
sustancialmente constante sobre la gama de fre@uencias en-
contradas como resultado de la variacién de la velocidad
on el disco ranurado 94. Ia salide del circuito formador
de impulgsos 106 es asi un impulso}unidireccional de forma
cuadrada que tiene una amplitud y una anchure wniformes.
Este impulso es alimentado lnegé a través de otro amplifi-
cador 111 para aumenta£ su contenido de energia y luego eo
hecho pasar a fravés de un potencidmetro calilbrador 1l2.
Te sefial ajustada procedente del potencidmetro

calibrador 112 es suministrada a un circuito. integrador
113 que acumula log impulsos de sefial, aesarrol;ando una

KA
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. directa del ndmero de impulsos de entrada. EL integrador |

,‘gradqr‘ll3 es alimentada a través de un diodo de bléaueo

wne sefial de tensién positiva a la unidén sumadors 116 _des

" resisfencia de linea 119, Bl potenciémetro 118 proporciona

N girviendo el amplificador para invertir la polaridad de

- la tensidén. Durante una operacién de carga de hilo, la en

progresivamente menos positiva, ya que se afiaden increment

. tiva a claremente positiva, llegando a ser estable en la

tioja ntm. 23

tengibn de salida incrementalmente creciente en funcidn

113 Esté dispuesto de formg convencional, incluyendo un
amp%iﬁicador operacional de corriente coniinua con rea-
!

limentacién por condensador. La salida del cirecuito inte-

[hp

114 y una resistencia 115 a una unién sumadora 116 que: fo
ma la entrada & un amplificador 117 de ganancia extrema-
damente alta. Ia sefial de tensién integrads suministruda

- s e P

de este modo es de polaridad negativa. Se aplica también

1

de una fuente de tensidn 4V, un potencidmetro 118 y ura

.....

-2

une tensidn de comparacidn positiva, que ha de ser -¢ompa~| -
rada_con la salida de tensién negativa del integrados -113h

" Imicislmente, la salide del anplificador. de ga-
nancia alta 117 es glbtamente negativa, por cuanto que la
tensidn de enfraéa es primordialmente 1a tensidn posifi%a

procedente del potencidmetro de control ajustable 118,

¥

trada de tensién a través del amplificador 117 se hace

tos sucesivos de tensién negativa a la salida del circuit?

integrador 113, En un punto predeterminado, correspondien
te a la carga édbre el carrete canille del ndmero deseado

de incrementos lineales de hilo, la tensidn en la unién

sumadora 116 se haée 1igeramepte negativa, y la salida de]

1)

amplificador de alta ganancia 117 conmuta pasando de nega;
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- condicién positiva.

nicos de la operacidn de carga. Simulténeamente, por la

" trola el freno de hilo 91, es degexcitado para soltar el

Hoja nam. 24-

A1 comienzo de una operacién de carga de hllO,

un iﬁterruptor de errangue 122 estd momenténeamente cerrad
do, ;ea manualmente; sea por medio de una funcidn de con-
trol automdtica apronlada existente en la mdquina de cosern.
A través de la bobina 123 de un relé de control y a vwavé;
de un’ transistor 124 se complets un circuito de excl@é—
cién a masa., E1l transistor 124 es conductor en este momens
to en ravén de 1a tensién de salida negativa del amp’~*
cador 117, aplicada a través de un diodo de blogue o325
al electrodo base del transistor. Al ser excitado el veld
123; los contactos de rotencién 123a del migsmo se cierian,
ponlendo en derivacién al interruptor de arrangue 1h4;ﬂy
los contactos normslmente cerrados 123b y 123¢ se abrer,
E1 cierre de interruptor de arranque 122 excita
tambidn el solenoide 126 de una vdlvula de aire 128, que
suninistra aire de accionamiento.al extremo del vistago

del accionador de aire 16 para comenzar 1os‘aspectos'meééw
apertura de los contactos 123b, un solenoide 127, que cond

hilo.

Después de su comienzo, una operacidn de carga
de hilo continuard hasta que la salida de tensidn acumu-
lada procedente del circuito integrador 113 se iguale a la‘
tensiéh ajuatada procedente del potencidmetro de control
118, el cual ha sido ajustado previemente de acuerdo con
une longitud de hilo deseada. Cuando la tensidn en la unidn

sumadora 116mse vuelve negativa, el amplificador de alta
ganancia 117 se hace claramente positi%o, dando lugar a
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L quue el transisfor 124 pase a ser'no conductor y desexcitan
do asi el.rélé de control 123. Tienen lugar entonces las
._’ééeionés siguientes: Los contactos 123a del relé se abren,
desexcitando el solenoide 126 de la vélvula de aire y efecj-
"5 .| tuando una invefsiénfdel flujo de aire hacia el accionadox
16 de tal maﬁera que se aplica preéién al extremo de <Cabé~
za, del af01onador para extender el vistago 18, Los ccnuéb
tog 123b del reld se cierran, excitando el solenoide 127
del freno y deteniendo iﬁstaﬁtéﬂeamente el movimiento . del
10 hilo procedente del suministro mésivo. Continda suminiéﬁrén—
dose presidén de aire a la boquilla 113 de la turbina del
carrete y al tubo de carga 44, a través de la vdlvula dc
aire contenido en el accionador, designada por 129 en’yg.
figura 12. Se clerra la vélvula 129 cuando el vdstage . 18:
,15 ' del acclonador ‘ha completado su carrera de exten516n< L
| Simnlténeamente con la excitacién del reld de.
control 123 se clerra un juego de conbactos 123c poniendo
fuera de servicio al coﬁdensador 130 del circuito'integfé-
. dor. Bl inﬁegraddr se descarga asi de su tensién acunulada
20 . ¥ queda preparado,ﬁara'un ciclo de carge subsiguiente. |
7 En la mayorla de los casos, un hilo blando hlla—
-do de forma suelta serd sacado del paguete de hllo, movido
., hasta la posicién de carga, proyectado sobre ls canilla en
rdpide rotacidn y_ai:pilado sobre- la canilla por medio del

25 .| tubo de carga entes citado. Sin embargo, si el hilo es dur

L)

4

.rigido'o»lustroso, tal como son muchos hilos hechos de fi-
bras artlflclales, el flnjo de aire a través del tubo de
‘ carga puede no. ser suficiente para vencer la res1stencia
de 1nerc1a del mov1mlento del hilo y, por tanto, puede de~
30 .| jer de proyectar é1 extremo delantero dél hilo a través

09108 S -
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tramo flojo de hilo es -la del paquete de hilo. Alternati-

" en su pOSICién retraida; de modo que el movimiento alter—-

Hoja nam, 2 6

de la abertura de la caja de la canilla hacia el interior
de 1a canilla para su arrollamiento sobre ella. Por con-

sig#iente, es deseable disponer un mecanismo productor

i

de flojedad para retirar un tramo £Iojo de hilo del paquer.

te de hllo de modo que no haya sustancialmente reslstenr
cia de inercia sobre el hilo a medida que el tubo de car~
ga es hecho avanzar hacia la posicién de carga, 1o 1ue,
tenderia a interferir con la presentacién del extremo de-—
lantero al carrete. Esto se proporciona eﬁ uns forma, <O~
1m0 se muestra en la figura 12, gonduciendo,ethilo‘T*ées~
de el paquete de hilo al extremo de entrada del tubo-de
carga; a través de'un ojo 150 en el extremo de un empuja~
dor 152 montado con movimiento alternativo en un ciiigﬁro
de aire 154 qué\es accionado degpués de que el tubduﬁe:
carga es devuelto a su posicidn retraida para movéféé"
transvefsalmente con respecto a la trayectoria del hilo a
f£in de sacar un tramo de hilo del paguete de hilo. Esto.
ge hace posible por ol hecho de que el hilo dentro del tut
bo de carga estd sujeto en el miomo cuando vuelve a su

posicidn retraida, de modo que lg dnica fuente paréAﬁn

vameﬁte, como se muestra en la figura 13 y dado gque el tu
de carga estéd pivotado con movimiento'alfernativo, es Do~
sible producir un tramo flojo suficiente de hilo fijando
una, espiga 158 en relacidén espaciada con el curso normal

del hilo en su ausencia desde el paquete al tubo de carga

nativo gel tubo de carga extraers un.tramo flojo de hilo
dellpaquete de lilo. En este caso también, el trano flojo

es sacade del paquete y no del tubo de carga, puesto que

o]
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- ¢idn de la cual estd indicada en 166, en donde la canllla

“ne en su par%e de cubo 170 entre sus pesiafias 172, 174

Hoju nlini. 27

el hilo se sujeta precozmente al tubo de carga en el movip

miento de retraccidn del tubo de carga hacia su posicidn

/

i ;

retralda.
Debido a; brusco movimiento del empujador 152,
por una perte, y del tubo de cargas, por otra parte, puede
sacarse demasiado hilo. del paquete de hilo por efec%élée
log medios productores de flojedad y, para evitar egﬁéi
estdn previstOS en el circuito de control unos medios pa~

ra soltar parcialménte el freno 91 que ests aplicadn. 2l

hilo para limiter la longitud de hilo arrollada sobre ila

canilla a una longitud predeterminada, de modo que el fre
no resista iigerémente la retirada del hilo desde el pa-
quete de hilo. Tos medios empleados para este fin'égp'gna
resistencia R que se inserts en la bobina del solenoiée
que activa el freno por medio de un interruptor S ds’ an-
ble accidn. )

Un mecanismo de carga alternativo estd ilustra-

do en,las figuras 15 a 33 inclusive, en donde el hllo T

es retirado de un paguete de hilo 158 soportado, por ejem
plo, sobre tn husillo 160 y tranSPOrﬁado por’up mecanismnoyf
de. carga 162 hasta ung posicidn de cdrga adyacente a ua

caja 168 de la cenilla de una mdquina de coser, una DOT-

estéd soportada en una caga 168 de ca:allla, figuras 15 y .
23y Para'rotagién alrededor de ﬁd ejo horizontal. La ca-
nille puede ser del tipo anteriormente descrito, provisto
de una pieza de Velcro para coger el extremo del hilo.

Preferiblemente, se wtiliza una canilla tal como la %lus-

trada en las figuras 17 y 18, en donde 1a, caallla 164 tiew
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‘riores de las pestatias ¥y se inclinan hacia dentro ‘desde

- Ta boquilla 185 estd conectads por medio de un tubo flexi-

193 que recibe el extremo delantero del hilo, y los mediosg

- Ho:h\ ntm. 28

unos dedos flexibles periféricamente espaciados 176 que

suben fadialmente desgde el cubo junto a logs lados inte-

los mismos uno hacia otro. Los medios de engendrar fric-

cidn se producen hendiendo longitudinalmente un tramo-dar
to de tubo de cauwcho vulcanizado pars formar una tlra 478,
Tigura 19, entallando 1o tira 178 ad 1argo de sus ladoa
espaciados que comprenden dedos 176~176 en lados opqestos

y srrollando y asegurando la tira alrededor del cubo 270

de la canilla. Debido al hecho de que la tira 178 era orij
ginalmente un tubo, losg extremos dis%antes de los de@qs}
17é en extremos opuestos del cubo tienden a volver a :d~
forma tubular inicial y, por tanto, a enrollarse ale dOm
ge de¢ las pestatias uno hacia OLPO..LOS dedos asi formados
errastran efectivamente el extremo delantero del hilo cuan-
do éste es proyectado contra la canilla en répida rotacidn,

Ia rotacidn de la canilla 164 se consigue; como
tembién se ha descrito en la patente antes citada; por me-

dio de los dlabes de turbina 183 formados en la pestafia

174 de la canilla y una boguilla 185 dispueste para proyeg

tar una corriente de aire 187 contra los dlabes de turbing.

ble 189 a una fuente de presién, no mostrada.

La caja 168 de la canilla contiene una abertura.

de carga 173 para transportar el hilo a la faja de la ca~

nilla y para proyectar su extremo delantero a través de
la abertura 193 sobre la canille en répida rotacldn son

un conjunto de tubos de alimentacidn 195 montado para mo~
]
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,cldn de carga adyvacente a lg caja de la canllla, la flgu-

" la'canilla y una rueda dentada 205 s0portada para rotacié

fdro 205.0 montado para novimiento alternativo en un plano

de 1o canills sobre un vastago 207 fijado en sus extremos

“de la maqulna de coser, como se describird mas adelante.

~ mentado en sus exlremos opuestos a través de conductos

Hojn afun., 29

vimiento alﬁerﬁativo con relacidg'a 1la caja de la canills
pasando de ung posicidn de carga adyacente a la 6aja.de
la canille, figure 25, a:una posicidn retraida, figura
24. E1 conjunto de tubos de alimentacidn 195‘comprende
un tubo esbelto 19; que define un paso de hilo alapgado

200 fijado, tal como, por egemplo, por soldadura, a-ung

Ve

barra de cremallera 201, figura 22, soportada para movi-

miento en un plano horizontal paralelo al eje de rotaciény

R

de la canilla. Bl movmmlpnto alternativo de la barra de

JJJJJ

cremgllers 201 proporciona el movimiento del extremo de-

lentero del tubo de alimentacidn 197 pasando de una p051a

ra 25, a una p0s101on retraida en reposo, figura 24, en-
tre operaciones de cos1do. El movmmlento alternatlvo dé
la barra de cremallera 201 se consigue por medio de ‘Uha

barra de cremallera 203 soportada en una posicidn hori-

zontal trensversalmente respecto del éje'de-rqtacidn de

alrededor de un eje en angulo recto con lag barras de cre
malleéra 20X y 203 y en engrane con cada una de las barrasg
de cremallera 201 ¥ 203. Bl movimiento al% ernatlvo de la

barra de cremallera 203 v1ene proporcionadoe por un clllnn
horizontal transversalmente respecto del eje de rotacidn

opusstos a una ménsuls de montaje 209 por medio de la cua

el mecanismo'de carga completo estd montado en el frente

El vastago 207 tiene fijado a é1, en’ el 1nter10r del ci-

11ndro,,un elemento de pisgtén 211, y el Olllner es ali~

in}
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'bllmta el sumlniotro de aire al cilindro para efectuar

204 rigidamente fijados en sus extremos inferiores al

. cilindro y que se extienden hacia arriba desde el mismo a

 mite un movimiento relativo entre los dos. Un muelle heli

llo:yn nGm. 30

flexibles 213 ¥ 215 conectadog por una vdlvula V accionas

da por golenoide a una fuente de presién de aire que haw-

el #0Y1m16nﬁ0 alternativo delmmlsmo.

Bl tubo de carge 197 define un paso de hi;onOO
Que se extiende de exiremo g extremo del mismo para.iééiw
bir el hilo y transportarlo a la caja de la canilla, y

para ayudar g tal transporte ¥ para expulsar el extremo

delantero del hilo desde el extremo del tubo de carga lle
véndolo a la abertura de la caja de la canllla hasta que

An A

gquede sobre la canilla, estd prev1sto dentro del tubo de
carga un tubo de gire 202 que est] conectado en el E;f;e-
mo trasero de la barra de cremallera 201 por medlo de un
acoplamiento 204 y un conducto flexible 204. 0 a una le-
vule. V accionada por solenoide, por medio de la cual’ pue~
de suministrerse airve sl tubo de carga durante su movi-
miento hacia el puesto de carga. )
Bl movimiento del cilindro 205.0 se transmite -

a la barra de cremsllers 203 por medio de montantes 204-

través de una ranura 206 que se extiende en el sentido de
la longitud de la barra de cremallere 203, siendo la lon~

gitud de la ranura mayor que la distencia entre 1los mon-

tantes, proporcionando asi una conexidn de movimiento pex

dido entre el cilindro y la barra de c¢remallers que per-

coidal 208 conectado por un extremo al montante 204 en el
extreno 1zqu1erdo del clllndro, figura 21, y por su otro

extremo gl vastago 207 en el lado inferior de 1a barra de
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'reohovdel cilindro. Un fope 210 fijado a la ménsula de

. de cremallera sobre un pasador<ge'pivote 218, con su éx~

‘de abrazadera 216 sujeta con efecto de pinza el hilo en-

Hoje nam. 3.1.

cremallera 203, mantiene la barra de cremallers despla~
zada con.respecto al c¢ilindro, con el extfemo derecho de

la rgnura 206 aplicado al montante 204 en el extremo de-

montaje en alineacién'con el extremo izquierdo de,}aﬂba-'
rra de cremallera 203 limita su retraccidn, de moéﬁigue

el cilindro 205.0, debido al movimiento perdido antes ci
tado, éontinﬁa desplazénGOSe hacia la izquierds una ?is- ,

RN

tancia "at después de que la harra de cremallers es pues!

ta en reposo por el tope 210. Esbe movimiento perdiééase

aprovecha para permitir que sea entregado aire a la canid
lla para sumentar su velocidad antes de que el tubo’de

carga se mueva pasando a su posicidn de carga. Bl movi-

miento perdido se aprovecha también para efectuar éﬁ:tén-
sadg del hilo &_el corte del mismo después de que ﬁé:éido
retrafdo el tubo de carga.

E1l hilo procedente del paquete de hilo es coﬁ-
ducido al extremo trasero.del tubo de.carga 197 a.$ra§és
de una abertura‘2l4 de la harra de cremallera 201, figu-|
ras 26 y. 28, detrds de un niembro de abrazadera 216 car-

gado por mielle, montado de forma pivotante en la barra

tremo distante 220 -aplicado al fondo de uns muesca 222
formada a 1o largo de un lado de la barra de cremallera,

de modo que, a menos que se mantengs retraido, el miembré

tre é1 y el dorso de la parte doteda.de muesca de la ba-
rra de cremallera, impidiendo asi el moviﬂiento‘del hilo|
dentro del tubo de carga. Por consiguieﬁte; durante el
movimiento‘iniciél del tubo de carge hacia 'la posicidn dd

I
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Hojn ntim. 32

carga, ¢l hilo es obligado & moverse con el tubo de cargs
debido & la accidn de sujecidn del miembfo de abraszadera
A medida que el tubo de carga se aproxima a -su posicidn

de carga, el miembro de ;brazadera 216 se mueve alejdndo-
se del fondo de la muesca por efecto de un elemento de le-
va 224, figura 25, soportado de forma ajustable sobré:ﬁna
placa de cublierta 226 dentro de una renura 228 que ﬁéfmi—
te ajustar la posicidn en la que el miembro de abrazaderd
serd inhabilitsdo al moverse el tubo de cargs hacia“i;\po~
gicidn de carga y serd habilitado al ser retraido eijﬁﬁbo
@6 cargd. La liberacidén del hilo a medida que el tubo: de

carge se aproxima & la posicién de carga permite qué'el

hilo sea proyectado, por el chorro de aire que f;ﬁye:a:ﬁfa
vés del tubo de carga desde el extremo delantero dei*miémo
a través de la abertura de la caja de la lanzadera sobre
le. canilla en rdpida rotacidn.

Log medios de medida bara asegurar que ée suﬁi~
nistre un tramo de hilo de longitud predeterminada y qué
se arrolle este tramo de hilo sobre la canilla para una

operacibn de coser predeterminada, son similares a los

1

descritos en relacidén con la forma del dispositiYo de car
gé mostrada‘en lag figures 1 a 13 inclusive y comprenden,
como seé muestra en unidn de su forma alternativa de meca-
nismo de carga, figuras 20 y 23, un disco de medida 230

montado para rotacidn sobre un eje horizonfél 232 que go-

bresale de una caja de control 234 montada en el costado

de la ménsuls de momtaje 209, cuya rotacidn efectia la ro
tacidén del disco ranurado en el interior de la caja 234,
no mostrado, el cual, al permhtir y bloquear alternativae-

mente el paso de un haz de luz, genera ure serie de sefia—
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-alreaedor de un disco de medida 230 y desde un dlsFO de

~sefiales generadas por rotacidn del disco ranurado deutro

“trafda del .tubo de carga.

Flojn niim. .j.j

les, F1 hilo T es conducido desde el paquete al disco de

medida 230 a través de un 0jo 236 en el lado inferior de

la mégsula de montaje, alrededor de un freno 238 acclonasr

do por SOlenoide y sobre un rodillo de gula 240 hasta y

u

medlda 230 hasta unos medios productores de flogedau. Un

rodillo 242 montado de forma giratoria en el extremo dlS“
] _

tante del brazo 24-4 cargado por nuelle, soportado en la

S ramd

caja 234, mentiene de forme flexible al hilo aplicado al

vvvvv

disco de medida, de modo que el movimiento lineal del hi-

PRV

1o hace girsr por friccidn al disco de medida. Cuando lag
de la caja 234 indican que se ha sacado del naquete de
hilo un tramo de hilo de longitud predeterminada, la val-
vula de aire V operada por solenoide dispuesta en el cird
cuito de control invierte flujo de aire al cilindro 205vA
para hacer que el cilindro retraiga el tubo de carga. Si-
multéneamente;_se‘ciepran’los coﬁtactﬁs en el ciréhito del
control para excitar el solenoide del fréno'238 operado
por soléhoide a fin dé hacer que este ¥1%imo agarre por
frigcién el hi;o y detenga el movimiento ulterior del mis
mb. Durante el mpvimiento de retraccién inicial del’tuﬁo
de carga; 1a sbrazedera 216 se suelba de la leva 224 g
fin de sujetar el hilo contré el tubo de carga. Por consi
guiente, el movimiento de retraccidn del tubo de carga re
tira realmente dna pequefia cantidad de hilo de la canillal
Dado -que. la canilla continda siendo obligaFa a girar, el
hilo se mantiene tirente entre la cenilla y la parte suje

ta del hilo dentro del tubo de carga en la p051016n re~

{
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¥, lo que es deseable, tan cerca como sea posible del ex-

+ 33, Bl gancho 246 tiene montado de forme pivotable en é1:

en las figuras 30 a 33 inclusive, pasendo a una posicidn

Hoju nam, 34‘

El hilo estd ahora preparado pars ser cortado

enfre el extremo delantero del tubo de carga y la canilla

4

tremo delantero del tubo de carga. Antes del corte, es ne

cesario asegurar por friccidn el hilo en la caja de:;axca
nilla y esto viene proporcionado por unos medios de.mdéi-

pulacibn de hilo que, en esta forma de dispositivo,fééh

un gancho que inserta el hilo que se extiende desde el ex:

amna

tremo delantero del tubo de cargae & través de la abertura

de la caja de la canilla, debajo del dedo de presidn 62

'

dispuesto en le caja de la canilla para refrenar por f%icu
cién el hilo. E1 gencho 246 estd montado de forma giféXo—
ria en un extremo de un eje horizontal 248, figura QB;"Qog
tado de forma giratoria en un blogue de soporte ZSO‘éijé_
d0 a-la ménsula de moniaje 209 para rotacidén alrededor de
un eje que coincide con el eje de fotacidn de la canilla.
El eje 248 tiene en sus exbtremos opuestos una rueda denf

tada 252 que engrana con uha ciemallers 254 fijada & los

extremos superiores de los montantes 204~-204, para ser mo-
vida en vaivén con el 0ilindro 205.0. Un miembtro de acciod
namignto 256 esﬁé enchavetado al eje 248 para ser hecho

girer ¥ tiene en su periferia una muesca 258, figuras 30~

un pestillo 260 orientado con respecto al miembro de accig-
namiento 256 de modo que la rotacidn de este Ultimo pondrd
la muesca en aplicacién con el pestillo y hard que el gand

cho sea hecho girar en sentido dextrégiro, como se muestra

adecuada para aplicarse al hilo T y tirar de €1 llevdndo-

lo de la posicidén mostrada en la figura 26 a lao posicidn

I

¢
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mostrada en la figura 28, el efecto de 1o cual es hacer
que sea srrastrado debajo del dedo de presibn 62 sobre

[ .
1g caja de la canilla y agarrado por el dedo de presiln,

pare impedir asi que el hilo sea retirado de la canilla

por.la gcéién'de corte del cortador. Bl ganchd 246“pgsa
nds 21ld de la poéicién necesaria para aplicar ellﬁiio
al dedo de presibn y, ol hacer esto, el pestillo 260°es
solﬁadé de 1a muesca 258 por un dedo de leva 262 monbado
de formé pivotante en el eje 248, La sepsracibn dél?ﬁes-
t11lo 260 respecto de la muesca 258 libera el gandhkﬁy

este Ultimo es devuelto en sentido levégiro a su posicid

_orlglnal por un muelle helicoidal 264 arrollado amrﬂde—
dor del eje 248 dentro del miembro de accionamiento. 956.‘

Bl punto en el que el gancho serd liberado es ajustable

popkmedio de ‘una biela 266 conectada Por un extremg}ﬁl
extremo dé cola’268 del dedo de leva y por su otro ex-
tremo a‘un montante 270 por medio de un tornillo de fi-
jacién agustable 272.

Inmediatamente después de la 11berac16n del -
gancho 246, los medlos de corte, que comprenden partes

fija y mévil 274 y 276, ;1guras 26 y 28, son accionados

para cortar el hilo junto al extremo delantero_del_tubo

~ de carga. La parte.fija 274 es-una placa plana de acero |

para herramientas fijada a la ménsuls de montaje 209 en

un plano'perpendicular al eje geométrico.del eje 248 Y

‘la parte mévil 276 es una placa plena de acero para he-

rranientas montada de forma giratoria en el eje 248 con-
tra la parte fija 274 para rotacién en reflzcidn de ci-
walladura con ella. Ta retrdecidén de la parte mévil 274

es efectuada por medio de un perrillo 278 que se extien-

)

(1
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- de radialmente desde el miembro de accionamiento 256, fi=

.table el tope 210,

1 lojn afim. 3 6

guras 26 y 28, el éual ge aplica a una espiga 280 que se
exti%nde axialmente desde la parte mévil 276, La espiga
280 %s#é situada g une dlstancia angular de la muesca 258
en la dlrecclén de rotacién, de moda que, inmedlatamante
después de 1la 1iberaci6n del gancho respecto de ls muos—
ca, ¢l cortador se moverd poniéndose en relacidn de ol zam
1lladura con‘el hilo. La rotacibn en sentido‘contrario del

ama 4

eje 248 tiene lugar con el movimlento de retraccidn de la

AN

barra de cremallera 254. - . )

PP R P

Bs deseable que el hilo sea cortado en nosicldn
lo mds adyacente posible al extremo delantero del tubofée
cerga, por ejemplo, para dejar no mis de aproximaéaméﬁfé
0,80 mm del extremo cortado sobresaliendo del tubo a-‘_ﬁni
de evitar la posibilidad de que el oxtremo cortado del hi-
lo se doble sobre si mismo al ser proyectado ai interior
de la caja de la canilla, ya que el doblado sobre si mis-
mo puede impedir que entre en la aberturs y puede impedir.
asi que gea arrastrado alrededor de ia canilla en répida

rotacidn. Es por este razén por lo que se ha hecho ajup-

. Ta vetraceidn de la barra de cremallera 203 es.
efectuada por el mnelle 208 a medida que el cilindro 205.0
retrocede volviendo a su posicidn de limitacién contra el
tope 210. El movimiento del cilindro después de que la ba-
rra de cremal;era 203 ha alecanzado su posicibn de limite~
¢idén con relacidn a la barra de cremallere 203, efectda
la rotacién del eje 248 y, por tanto, el funcionamiento
del,géncho ¥y del cortador, tai como se ha referido ante-

riormente.,
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| wn tramo flojo de hilo a la entrada del tubo de cargas al

‘ comieﬂzo de cada operacién de carga. Los medios productio-

. racibn parcial,dél freno 238, que estaba accignaéo para.

midid la longitud de hilo a arrollar sobre la canilla, es

~efectuada por un iniefruptor S en el circuito de control

Hoja nam, 3'{

Como se ha descrito antes, es deseable que hays

res de flojedad empleados en relacién con esta forma al-
ternativa del mecanismo de carga comprenden, en una formg

una barra fija 282 y una barra mévil 284, figuras 263;&6_
y 28, sobre y bajo lasrguales es arrastrado el hilo:m-él
abandonér ei disco de medida 230 y entraf en el extremo

trasefo del tubo de carga. Ia barra fija 282 es un bucle
de forme de U, figura 2, de alambre asegurado DOT SUS “ex-
tremos a lg ménsula de montaje de modo que una parte‘éBG

es horizontal y transversal al movimiento del tubo de.car

gas La barra mévil 284 es un bucle ;ectangulér de aiaﬁ%re;

fijado al extremo trasero de la barre de cremallera 201
de modo que una parbe 288 del mismo es paralela a lo par-
te 256. Ia perte 288 es movida en vaivén con relacién a
la parte 286 y a medida que se retrae el tubo dé carga,
el freno 238 es iiberado al menos parcialmente pera per=

mitir gque sea sacado hilo del paquete de hilo. Léhlibe~

sujetar el-hilo cuando el dispositivo de medida de hilo

montado sobre la ménsula de montaje 209, que tiene un brd-

70 290 de accionamiento de interruptor en un extremo del
cual-hay un rodillo 292 soportado poﬁ el vrazo en la tra-
yectoria de movimiento de 15 barrg de q;emailera 203 pa-
ra ser sccionado por el movimiento de la darra de crema-
llera con réiéciég.al mismo. 'El brago de interruptor esti

situado de modo que es accionado precozmente en el movi-

|
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~miento retraide del tubo de carga pare introducir la resig

no y’pqrmitlr as{ que el hilo resbale 1o suficiente pare

.1indro 205.0 en ung direccién aproplada pera hacer que el

Hojn nam. 38

tencia R en la bobina del freno operado por solenoide, a
|
fin db reduecir de este modo la fuersza de retencién del fre¢|

il
permitlr que los medios productores de flowedad saquen«el

hllO del paguete de hilo., Como se ilustra, figura 2,w€l

I

freno 238 operado pOr solenoide comprende superficies para
lelas espaciadas 294 y 296, entre las cuales se desplaza

el hilo, y una pieza de micleo 298 fijada a la parte 296

ﬂﬂﬂﬂﬂ

para llevar ests Ultima a una p051c16n de aplicacldn de

-

friceidn con el hilo entre ells y 1a parte 298 cuando so

~.,,1.,

excita el solenolde. ‘ ‘ .-

£y
o

La secuencia de funcionamiento para los mediés

-
-
-

de carga para un solo ciclo tiene lngar como sigue cqg:gyu

da de_un circuito de control tal como el descrito anterior

mento en esta solicitud y que, por esta razén, no requiere

mds deseripeién. Ia iniciacidn de un ciclo de funcionamien
t0 se efectia accionsando vn interruptor 122 de arranque; 
el efecto del cual es excitar una védlvula V controlada por

solenoide a fin de suministrar aire a un extremo del ci-

cilindro mueva el tubo de carga hacia la posicién de cargal
Simulﬁéneamente, se guministra éire a través del conducto
204.0 al tubo de aire 202 en el tubo de alimentacidn y se

suelta el freno operado por splenoide. Cugndo el cilindro

¥

205.0 comienza a moverse apartindose de su posicién retrai,
da; lipera uné parte pinzada 300 del tubo de aire 189 que
estd soportada por una placa de ménsula 304 en el extremo
trasero del cilindro 205.0 parh permitir que fluya aire g

travds del tubo flexible 189 hagta la turbina de la canilld
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‘rente el movimiento hacia delante del tubo de carga pasand

‘mente espaciados 176 que sobresalen hacla dentro desde Suo

control interpreta de tal manera que se produzca una me—

Hojr nfim. 39

—~y llevar asi la canills hasta la velocidad de régimen du— |

a la posicidn de carga. A!medida que el cilindro 205.0 con

tinda moviendo el tubo deAOarga hacis la posicidn de carga
la abrazadera 216 es separada del hilo por la leva, gg4hy
se suministra aire por medio de la vdlvula V a trav%éﬁ@el
conduoto-flexible 204.0’31 tubo de carga, de modo q&e;:
cuando el tubo de carga alcanza la abertura de la caja de
la canills, el hilo ha sido ya soltado y el aire qué“éircu
la por el tubo de carga proyecta el extremo delanters del
hilo a través de la abertura de la caja de la caniila:pe—
netrando en lg trayectoria de rotacidn de la canilla.’ Ta
canilla en rdpids rotadién, como se ha explicado énfeinr—

men%e, tiene una plnralmdad de dedos flexibles perlfermva—

lados Opuestos, los cuales atrapan y arrastran los extre-
mos del hilo para bobinar el hilo sobre la canllla. A me-
dlda gque el hilo es boblnaao sobre la canilla, el tramo-
flojo que se produgo al final del ciclo preceaente es

errastrado a través del tubo .de carga. El movimiento li-

neal del hilo o medida que es arrastrado a través del tubo| -

de carga efectia la rotacidén del dlsco de medida 230 y,

al girar este dltimo, produce senales que el circuito de

dicién muy exscta de la longitud del hilo y, cuando se ha
medido_asi una longitud preaeterminada, aplica el freno
238, el cual detiene la retirada adiclonal del hiio desde
el paquete del hllD. La seiial inlcla simultdneamente la
retraceidn del tubo de carga acclonando la vdlvula V ope—

rada por solenoide para suministrar pres1§n al extremo

[=]

¥
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/
" 224, la cual la mantenfa apartada del hilo, a fin de per-

mueve entrando en aplicacidén con el tope 210 que limita

~ 205.0 continda moviéndose con relacidén a la barra de cre-

Ho,;n nfim, 4-0

opuesto del cilindro 205.0. El movimiento del cilindro

205.0 en retraccidn separa la abrazadera 216 de la leva

nitir que se aplique de nuevo al hilo y lo sujete al tu~
bo de carga. Dé este modo, durante un corto périodq\da
tiempo, el hilo es arrastrado hacia atrds y se saca“éa
1z canilla una pequefia cantidad. Sin embargo, la aAE{&n
de sujeéidn’detiene el hilo entre el extremo de entroga

B |

del tubo de carga y la canills dentro de la caja de la

canilla, de modo que el hilo es mantenido bajo cierta ten

. or AU AR | o €nn
e ey - - N N

sién. Inmediatamente despuds deIIQUSujecién EZI hilaf‘el
freno 238 operado por solenoide es soltado parcialﬁéﬁ?é
mediante la introduceidén de la resistencia R en su %ébi— .
na, con lo que el hilo puede ser sacado del'paquete?&e;
hilo“bajo cierts coacci&n por el movimiento de lg béééé
288 con relacidén a la berra 286. Ia rdzén, comb'se ha se=
ﬁélado anteriormente; de no permitir que el freno sea sol
tado por completo es impedir que un exceso de hilq.sea ‘
sacado del paquete de hilo. El hilo sacado 'de esta maners

es entregado a medida que el tubo de carga me mueve hacia

p—

delante en el ciclo sucesivo. Al moverse el cilindro 205.

hacia su posicién retraida, la berra de cremallera 203 se

su retraccidn. Sin embargo, después de la aplicacién de

la barra de cremallera 203 con el toPé 210; el eilindro

mallera pars ponerse en aplicacidén con la placa de ménsu-
l1a 304 a fin de sujetar con efecto de pinzd la parte de
tubo 300 cortando de este modb el suministro del aire a

la turbina. Durante el movimiento hacia atrds del cilindry

5

I
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~ 205.0, le, barra de cremallera 201, por medio de la rueda

entre la caja de la lanzadera y el extremo de entrega«del

. clusive estd fijado al bastidor de la mdquina de coser POT

- sustancialmente fectangular dentro del cual estdn monta-

‘estan SOPortados en placas de apoyo transversalmente es-

Hojn n@im. 4-1

dentada 205, hace que gire el eje 248 y éste hace que gi-
i1 gancho 246 para arrastrar el hilo en-la abertura
de }a]caja de la ‘langzadera bajo el dedo de presidn 62 a

fln de mantener sujeto por friccidn el hilo en este-@unto

s*

tubo - de carga, tras lo cual el gancho es retraido y 1a

parte mévil 286 del cortador gira y corta el hilo mientras

trw e

se le mantiene tirante. E1l movimiento findl del cilindro

4.,«.:.‘

205-0 a la posicién de aplicacidén con la placa de ménsuls
304 sujeta con efecto de pinza la parte de tubo 300 pafa

detener la entrega de aire a la canilla, terminando a51

v

el ciclo, de modo que el aparato estd en condlclones pa¢a'

”»

iniciar el ciclo siguiente de funcionamiento. _"jf

. Aun’ cuando se prefiere el dispositivo proéﬁotbr
de flojedad que se acabg de describir, puede wtilizarse
un dispositivo productor de flojedad~neuméticamente ope~-
rado, ¥al-como el descrito anteriormente en relacién con

la fopma del mecanismo de carga ilustrada en la figura 12.

Bl mecanismo de carga de las figuras 15 a 33 in
medio de un conjunto_dé ménsula 209 que es un bastidor
das las partes antes mencionadas. En el lado trasero del
bastidor hay unos dedos de articulacién transversalmente

espaéiados 306;306 figura 15, que estén montados de for-

ma. plvotante sobre un eje. 308, cuyos extremos opuestos

paciadas 310—310 que sobresalen hacia atrds desde una plsg

ca de ménsula 311 empernada al bagtidor de la maqulna de




10

15

20

25

30

09108

—~ cogser. La placa de ménsula 311 estd provista de aberturas

«lza los principios importantes y fundamentales de la pé~

- porcionar un dispositivo meednico robpgto,‘comﬁacto y muy

RS

7 Hojn atm. 4'2

agrandadas pare permitir ?l ajuste de todo el dispositivo
de carza en sentidosvertiﬁal y horigzontal para alinear el
fubo de carga con las aberturas de la caja de la canilla.
Io estructura de ménsula es mévil asi de forma pivotante

va

apertdndose del bastidor de la mdquina de coser alrededor
del eje geométrico del husillo 308 para proporcionarAéEcem
50 a la caje de la lanzadera y acceso al propio mecanismo

pare inspeccién y ajuste. La ménsula de'mohtaje se mantie-

».1'9-\~

ne en una posicidén adecuade para soportar el dlsp031t1vo

PIENE

de carga en su posicidn de trabago por medlo de un miembrd
de pestillo 312 gue estad montado de forma desllzablevéén-
tro de pestafias transversalmente espaciadas 314-314, que

se extienden hacia atrds y que sobresalen hacia atras des—
de el conjunto de ménsula, y una pestafia 316 que se exulen—
de hacia atrds desde la placa de ménsula 31l.

El gistems del presente invento, aun cuando uti-

tente norteamericana 3.509.840 dé Rovin., constituye una

me jora importante respecto.a la misma en términos de pro-

versdtil que es fdcilmente adeptable a las diversas formag
comunes’ comercialmente disponibles de mdquinas de coser del

tipo de doble pespunte actualmente puestas en el mercado.

Esto incluye mdquinas con canillas horizontalmente dispues
tas y con canillas verticalmente dispuestas, y mdquinas
con agujaé sencillas y dobles.

En unidn de las importanfes me joras mecénicas,
el sistema incorpora un nuevo‘y ventajoso circuito de cone

trol de estado sbélido que, al tiempo que proborciona un
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10

alto grado de exactitud y fiabilidad, es susceptible de

: quisiéos.eéonémicos del sistema en conjunto.

1oJun nham, 43

fabricascibn sobre una base enteramente dentro de los re-

"~ Por supuesto, deberd entenderse que la forma
especifica del invento ilustrada y descrita en esta memo-
ria estd destinada a ser representativa solamente,i&éfque
pueden ﬁacerse en ells ciertos cambios sin apartaréé’ae

|
la clars ensefianza de la descripecidn, Por consiguiente,

£
v

deberd hacerse referencia a las reivindicaciones adjuntas
siguientes para determinar el completo alcance del

0.
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-jo se crea entre el paquete ¥y los medios de alimentacidn

' que el hllO es presenoado a un carrete canllla en répida

Hojn ntm, 44

REIVINDICACIONES

——————— e
cm—

Los puntos de invencidn propia y nueva que. se,

~'l .\

presertan para que sgean obgeto de esta solicitud de Pa$en~
te de Invenczén en Espana, por VEINTE aﬁos, son los que ae

recogen en las reivindicaciones 51guientes.
avann

18, Aparato para suministrar una longltud pre-

determinada de hilo a un equipo dlseﬁado para gastar dicha

had X S5 N A s

longitud predeterminada, que comprende medlos de alimehta~

-
~an 7

¢ién dotados de movimiento alternativo para uransportar
hilo haste una posicién adecuada para que sea rGClbldO por

dicho equipo y medios productores de flojedad susceptlbles

(3]

de funcionar para presentar un tramo flojo de hilo a:diﬁhq
medios de alimentacién dotados de movimiento alternati&o
en la posicidn retraida de los medios de alimentacidn do-
tados de mov1mmento alternativo, .

28,~ Aparato segin laAreivindicacién 12, en el

&

que el hilo es sacado de un paguete de hilo y el tramo flo

dotados de movimiento alternativo.

32,- Aparato segin la re1v1rdica016n 12, en el
que el hilo es presentado a un carrete canilla para arro-
llamiento sobre el mismo y el framo flojovdé hilo se crea
entre el paquete y la posicidn retraida de los medios de
alimegtacidn dotados de hovimiento alternativo.

48,~ Aparato segin la reivindicacidn 12, en sl

rota016n para arrollar sobre el mismo una 1on51tud prede~
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, L
que el funcionamiento de dichos medios productores de flo

”taclén dotados de movimiento dlternativo.

. corrido desde el paguete a los medios de alimentscidén do=

retrafda de 10s medios ae allmenta016n con mov1m1enbo al—

Hoja ndém. 4_5

terminada.

© 58,. pparato segin la reivindicacidn 12, en el

jedad se efectda por retraccién de los medios de alimen~

tacidn dotados de movimiento slternativo. S

w ¥
o
4y

68 o Aparato segun la reivindicacidn 18, qusuz
compren%e medios susceptibles de funcioner en la posmcldn
retraida de los modios de alimentacién dotados de movimieﬂ-

avwd

to alternativo para efcctuar el funolonamlento de dlchos
medios productores de £lojedad. L

7 78.- Aparato segun la reivindicacidn 18, eﬁ:él
que los medlos productores de f£lojedad comprenaen pd?léé
flja y mévil alrededor de las cuales es arrastrado el h1—'
lo, y dicha parte mévil es susceptible de realizar un mo~
viniento alternatmvo junto con los medios de allmentaclén'
dotados de movimiento alternatlvo.

82.- Aparato segin la re1v1ndlcacldn 12, en el
que 1los medios productores-de flojedad ‘comprenden una pér?
te fija con respecio g los medios de alimentaciﬁn.dotados
de mbvihiénfo alternativo, sobre la cual es arrastrado el

hilo en su camlno desde el paquete a los medmos de alimen-
98,~ Aparato segin la reivindicacién 12, en el
qué dichos medios productores de £lojedad comprenden una

parte alrededor de la cual es srrastrado el hilo en su re-

tados_de movimientO‘alternakivo y medios para mover dicha

parte transversalmente a dlcho recorrido en la p0s1016n

ternatlvoo_
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'del hilo desde el paguete.

" que hay medios pars medir el hilo entregado al equipo y

H’ojn nam, 46

. 108 .~ Aparato segin la reivindicacidn 12, que
comprende medios én la posicidn retraida de los medios de
ali@entacién dotados de movimiento alternativo para suje-
tar}e; hilo, y en el que los medios productores de floje~
dad fﬁncionan pera crear un tramo flojo de hilo éntpg«gl

¥oa

hilo sujeto y el paquete en la posicién retrafda de-lvs

T’

medios de alimentacién dotados- de movimiento alternativo.

112,~ Apareto segin la reivindicacién 102, en

LEE I I

LR I B

el que hay medios para retardar por fricecidn la retirada

.~

- 1

128,~ Aparsto segin 13 reivindicacidn 102, ﬁqe

Aaan s

comprende medios para retraer los medios de sujecidn a.mex
dida gue los medios de alimentacidn dotados de moviﬁ%éﬁfo
alternativo se mueven hacia dicha posicién retraida;,‘;;

138.~ Aparato segin la reivindicacién 1le, que
comprende medios para volver a aplioar dichos medios de
sujecién a medida que log medios de alimentacidén dotados
de movimiento alternativo se mueven spartindoge de dicha’
posicidén retraida.

148,~ Aperato segin la reivindicacidén 12, en el

medibs susceptibles de hacerse funcionar por entregd de uy
tramo de hilo de longitud predeterminada pars iniciar la

retraceidn de los medios de alimentacidn dotados de movi-
miento alternabivo.

155;— Aparato segin la reivindicacién 12, en

el que hay medios para medir el hilo entregado al equipo,
y un freno susceptible de hacgrse funcionar en respuesta

a dichos medios al ser entregade un tramo de hilo de lon-

gitud predeterminada para aplicar el freno al hilo e ini-
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~eoiar simultdnegmente la retraccién de los medios de alimen

de que enfren en funcionamiento dichos medios produciores

| que los medios de medida comprenden un rodillo sobre el,

ternativo comprenden un tubo de alimentacidn para transpor-

"gar ‘el hilo desde el paquete a la canilla, medios qﬁe lle~

rativa con .dicha rueda dentada de accionamiento para hacer

Hoj‘n nhim, 4.7

tacién dotados de movimienﬁo alternativo.
168.~ Aparato segin la reivindicacién 158, que

comprendle medios susceptibles de hacerse funcionar antes

de flojedad para soltar parcialmente el freno, v

v

3,9

178 .~ Aparato ségdn la reivindicacién 148, en el

ER

cnal es arrastrado el hilo y que puede ser hecho girar vor
desplazamiento del hilo sobre €1 para producir una sefial

cuando una longitud de hilo predeterminada se ha despléza—

_.,,.._.-

do sobre el rodillo, ki medios suscep'b:.bleo de ser hechos

funcionar por la gedal para aplicar el freno e ¢n101ar la

-

retraccidn de 10s ‘medios de alimentzcidn.

- ta

- 189.- Aparato segin la reivindicacién 18, en’ ol

que dichos medios de alimentacibn dotados de movimiento gl

»

van montedo el tubo de alimentacién para movimiento alter-|
nafivduhé3i55&“éé§ae la posicidn de Qérgé sunto al equipo,
éomprendiendq un.manguiﬁo de soporte, un brazo ée cargs még
tado en el manguito paré mévimiento pivdtante, uns, rueéa

dentada de accionamiento monﬁada-gn dicho mangnito y que

tiene un engrane de accionamiento de movimiento perdido céI

dicho brazo de carga, y un accionador asociado de forma opg

girar el brazo o fin de efectuar un conirol del movimientbo
pivotante del brazo de carga hacia y desde la posicién de

. . ° . T . .
carga.e

. 198,- Aparato segdn la reivindicacién 182, que
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extiende en una trayectoria predeterminada desde el carref

* el que dicho elemento de accionamiento comprende una ufig

~eje oscilante, y medios similares a levas para desgplicar

Hoja nam, 48

comprende un elemento montado para movimiento a través de

1a carp de la canilla a fin de aplioarse'a wn hilo que se

te canilla en una direccidn generalmente paralela al eje
geométrico del carrete canilla, soportando dicho brzzo;
de carga, cuando estd en una p031016n ratralda, a dlchh
hilo en:dicha trayectorla predeterninada, y unos medlos
de accionamiento que conectan dicho manipulador de hilo
g dicha rueda dentada de accionamiento, con lo que dicho
manipuledor es maniobrado momentdneamente.al.ser retfpido
dicho brazo de carga.

-
a AN

208 ,~ Aparato segin la reivindicacidn 198, en

AA,"‘

el que dichosz medios de maniobra comprenden un eje oscl~

lante soportado de forma giratoria dentro de dicho manaui
to, medios de muelle gue empujan el eje oscilante- en una
direccidn retraida y medios para mover el eje oscilante
en una dirececidn de maniobra y queé incluyen un elemento
de accionamiento acoionado por dicha rueda dentada de |
accionamiento y medios para desaplicar eficazmente dicho
elemento de accionamiento tras una rotacidn predetefmina—
de de dicho eje oscilante. .

218, Aperato segin la reivindicacidn 208, en

montada en dicha rueda dentada de accionamiento y suscep-

tible de aplicarse a un resalto de accionamiento de dicho

dicha ufia de dicho resglto de accionamient% después de una
rotacidn parcial de dicho eje oscilante y durente una ro-
tacibn unidireccional de dicha rueda deptada de acciona~

miento.
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de tope aplicable a dichos medios @e sujecidn en la posi-

Ho}a nim, 49

229.—'Aparé$o segin la reivindicacidén 182, que
va, moFtados dlchos medios seccionadores en dicha ménsula

yectoria predetermlnada, y medios de leva en dicho brazo
de corte que cooperan con 1os medios de leva montadosvgg
'dicho manguito paré'efectuar un movimiento sinoronizé&d;he
dicho brazo-de corte,
238.~ Apsrato segfn la reivindiczcién 228, o el

que los medios de leva montados en dlChO brazo de corte

comprenden una ranura de 1eva yrlos medios de leva sopurta

dos por dicho manguito comprenden un miembro monvado 6e fou

ma glratoria en dicho mangulto ¥ que tiene un engrane*ﬁe

-

accionamlento por movimiento perdido con dicha rueda. denn
tede de aocionauiento. ' S
248 .~ Aparato segin la'reivindicacién 238, en el

que dicho miembro monﬁado de forma glratorla tiene un azco~

' plamlento de ancionamlento por movimiento perdido con- dlchm

nado por~dlcha rueda dentada de accionamiento & través de
.dlcho miembro montado de forma giratoria. '
. 255.- Aparato segﬁn la reivindicacidn 183 que

comprénde medios de sugeclén de hilo soportados por dicho
cia y desde dicha posicién de sujecién, un primer miembro

cién'retraida del'brazo de carga para mover y retener di-
chos medios de sujecién en una posicidn de sujecidn, y un
»segundo mlembro de tope apllcable a dichos medios de suje-

¢ibn en 1a pos;cldn de carga de dlcho brazo de carga para

comprende medios seccionadores, un ‘brazo de corte que lle-

de moFtaJe para m0v1mlento pivotente a través de dicha trat

brazo de cargay. ¥y en el que dicho brazo de carga es acclo-‘

brazo de cargs y,destinados'a moverse de forma pivotante hg

L]
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- L abrir los medios de sujecidn.
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268,~ Aparato segin la reivindicacidn 192, en el
que la canilla estd soporﬁgda con su eje geométrico gene-
ralmente en dngulo recto éon la direccidén primaria de mo~
vimiento del magnipulador de hilo de tal manera que e%ihilc
se extiende desde una abertura del cogtado de la cajaﬁéé
la canilla, y en el que dicha caja de la canilla tiegﬁﬂﬁn
muelle tensor de hilo que se éxtiende a lo largo de una

AN

parte de la pared de la caja de la canilla y que abarca

vne parte de dicha abertura, y dicho muelle tensor de hil

tiene una parte de muesca en su extremo libre para la Te-

cepeibn de dicho hilo gl ser desplazado el hilo por éiéhb

. B
. ~a s

manlpulaaor.

Y

278~ Aparato segﬁn la reivindicacién 268, qgve%
que la parte de muesca de dicho muslle de tensién de'hi+o
se guperpone directamente g una parte de dicha pared de
la caja de lg canllla e incorpora un par de parteg de mue
lle espaciadas, y una de dichas partes de muelle presiona
eldsticamente contra la pared de la caja de la canilla pa-t
ra absorber el desplazamienté.del hilo debajo de ella por
efecto de dicho manipulador, . : ‘ .

288 .- Aparato seédn la reivindicacidn 273,-én el
que lg étra de dichas partes de mﬁelle estd recibide sl
menos parcialmente en un rebaao de dicha pared de la cajla

"de la canilla para excluir el paso del hilo debajo de ellg.
298,~ Aparato segin la reivindicacidn 18, en el

que ios medios de alimentacibén dotados de movimiento al-
ternativo compreﬁden un tubd Qe alimentacidn para recibir

y trensportar el hilo desde el paquete hasta la canilla,

medios que llevan montado el tubo de alimentacién para mog
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un acc1onador asoclado de forma operaulva con la rueds-dey

de acclonamlento g fin de eIectuar wn movimiento rectlll—

.el que hay medios para efectuar un mov1m1ento del cilindrol-

con relacldn a la segunda cremallera.

que hay medios de corte para.§eccionar el hilo que se ex~

Hojﬂ nam. 51

vimiento alternativo hacia y desde la pogicién de carga
con relacién a la éanillé que comprenden una cremallera dd
soporte montada para movimiento lineal paralelamente al
eje $eémétrico de‘rotacién de la canilla, una rueda denta-

da de acc1onam1ento que engrana con dicha cremallerd; &

—o,

nv,;i

‘tada de acclonamlento para hacer girar la rueda dentada

v<'.'é¢

neo de giche cremallera y del tubo de alimentacién monta-
do en ella hacia y desde la posicidn de carga.
302.~ Aperato segin la reivindicacidn 292, en

[T

el que dicho asoionador comprende un ¢ilindro monuado eon

-

movimiento aliernatlvo y los medlos que lo conectan opera-
tivamente a dicha rueda dentada comprenden una segunda 7
cremallera montada en la ménsula en dngulo recto con 14
primefa cremallera y que engranahcdn dicha rueda dentada,
y medios para mover la segunda cremallera en movimientou
alternativeé junto cox el eilindro. '

318,~ Aparato segin la reivindicacidén 302, en

32« - Aparato segin la feivindicacidn 302, -en el
que hey un véstago fijado en sus extrémos a la ménsula que
lleva montado el cilindro para movimiento alternativo, ¥y

hay medios para sumlnlstrar preglén,a los extremos opues-

tos del c¢ilindro.

- 33“.— Aparato segdn hE:) re1v1ndlca016n 29e, eh(ey

tiende entre la canilla y el tubo de alimentacidn en la

posicidn retraidé.da‘éste Ultimo y medios susceptibles de
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ser hechos funcionar por el movimiento del cilindro con

relacidén a dicha cremallera para efeciuar un acci.onamiend

" %o de los medios de corte degpués de la retraccidén del

tubo de alimentacidn.

348,~ Aparato segin la reivindicacidn 308, en
el que la segunda cremallera estd montada en la ménsﬁig
de montaje para movimiento lineal con relacidn al eje
longitudinal del cilindro hacia y desde la pogicién de cg

ga, medios para limitar el movimiento de retra0016n de 14

unda cremallera al tiempo que se permite que el cillnm

dro se mueva con relaclén a ella una distancia predé%ér—
minada, y un mecanismo susceptible de ger hecho fuﬁ?iaﬁax
por dicho movimiento del cilindro con relacidn a léFée;
gunda cremallera para hacer que el hilo sea coaccioé£¢§
por ‘friccidn en la canilla y seccionado entre'dicho{éRQ
tremo coaccionado por friccién y élltubo de glimentacién
retraido. o
358,~ Aparato ségin la reivindicacién 348, en
el que dicho mecanismo comprende un eje montado de forma
giratoria en la nénsula de montaje con su'eje geométrico
parglelo a la primera cremallera, y con un extpemo adya~
cente g laAtrayectoria de desplgzamiento del hilo desde
el tubo de alimentacién a la canilla, un gancho en dicho

extremo dispueste por rotacién del eje para aplicarse

con friceldn zl hilo en el extremo adyacente al carrete

canilla, y medios en el otro extremo del eje para efec-

tuar: la rotacidn del eje durante el moﬁim%ento del ci~

lindro con relacidén a dicha gegunda cremallera, -
368,~ Aparato segin la reivindicacidn 359, en

el que dichos Yltimos medios son una rueda dentada fija-

r

L
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da al otro extremo del eje, una tercera cremallera con la

‘cual engrana la rueda dentada, y medios para mover la ruedd

- | por friccién,del’hilo.y el tubo de alimentacidn retraido,

uno en dlrec01on a otro.

‘do. *

Hoja nam. 53

dentada en movimiento altermativo junto con el cilindro.
V 378, Aparato segin la reivindicacidén 352, en el
que hay u? cortador susceptible de ser hecho girar por di-

cho eje para seccionar el hilo entre el extremo aplicado

¥ medios péra conectar el cortador al eje para rotaciénggon
él a gontinﬁacién del funcionamiento del ganchoﬂ: ,‘

7 355;— Aparato segiin 14 reivindicacién %2, en el
que hay'medios en el cubo de la canilla para arrastrar el
extremo delantero del hilo proyectado sobre ella, los -
cuales ééﬁpréndehﬁuna pluralidad ae dedos flexibles que se
extlenden en general radlalmente, espaclados alrededor del
cubo. '

%08, Aparato seghn la re1v1nd1ca01on 582, en
el que dlchos dedos parten de los extremos del cubo aunto
a las pestanas ¥ se 1ncllnan desde el mismo hacia dentro

ST 40§ - Aparato segfn la reivindicacién %88, en

el que dlChOS dedos estén compuestos de caucho vulcaniza~-

'4i§.; Aﬁafato péra suministrar una iongitud pre-
determinada de hllo a un equlpo disefiado ‘para gastar dicha
longltud predetermlnada. _ ‘

. Tal y como se ha descrito en la Memoria que an~-
tecede, representado en los dlbUJOS que se acompaflan y con_'

1os fines que ‘se han especlflcado. f'f
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-escritas a midquina por una sola cara. 3 o
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Esta Memoria consta de cincuenta y cuatro hojas
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