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A "'}3_1 6bj'_qfo de la 'prém_antc;- 'sc@ficitud de Patente de Invencién,

.completamen’ée nueva en Espéha y en‘el‘-extranjero , consiste en un
- SISTEMA DE NAVEGACION VERTEBRADA CON ACCIONAMIENTO

CONTINUO" y cuyas caracteristicas de novedad le confieren la cuali-

dad de aportar a lo ya conocido las- siguientes ventajas:

8) No necesita enérgia éxterior.

b) Aprovecha la enexgia; del oleaje,

_¢) Puede agrupar varias unidades entre si en numero teori-
camente ilimitado. - ‘ o

d) Su construccion es sencilla y puede realizarse por modu-
los répetitivos.’ .

e) Es facilmente manejable, pﬁes cada unidad lleva su pro -

pio elemento de accionamiento.

En los.‘presentes planos, para facilidad de la descripcidn a
titulo de ejemplo y sincaracter limitativo alguno, por lo tanto, se ha

representado una forma caracteristica de la patente que se preconiza.

"Enla figﬁra 1 se representa una vista lateral del conjunto

~ completamente - horizontal, como si-el mar no tuviera oleaje.

La figura 2 es una vista andloga a la anterior con el mar agi

tado por el oleaje,

‘La figura 3 es una vista desde la parte de arriba del tren de
barcazas, . '
_ La figura 4 es una vista lateral del trer de engranajes mo=~
triz. e - o

La f_igur.a 5 es una vista en planta del mismo tren de engra -
najes. i

La''Navegacién vertebrada con acci.onamiento conti'imb", con-
siste en una forma de navegacion que aprovecha como fuerza motriz el

movimiento continuo que produce el oleaje del mar,

E1 invento estd constituido por un barco (1) vertebrado forfng;
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do por varias unidades flotantes que irdn unidas entre si mediante unos

ejes (2), desde popa de la unidad anteriqr (3) a proa de la posterior y ™ .

asf sucesivamente, tal como figura en los planos 1.

Como consecuencia del movimiento oscilante y continuo que
experimenta el agua del mar (4), cada una de las unidades que f'oxjma
el barco oscilaré independientemente de las otras, y la posicién :adop-
tada por el barco vertebrado, mientras navegue, sera la representada

en la figura 2,

Las diversas unidades estarin unidas entre sf mediante unos

ejes de hierro (2) que adoptarén la forma de unas tijer#s; habré dos ba- |

rras, una que estari fija a la unidad anterior Y otra fija a la unidad pos
terior, las cuales estardan unidas por el centro como unas tijeras, y al
final de cada una de ellas habri un engranaje que transmitird el movi-
miento oscilante de la barra, producido por el oleaje, a un mecanismo

que lo convertird en movimiento de rotacidn.

La barra de la unidad an;cerior (5) seré la que al oscilar ya
través del engranaje de su final, pondréd en movimiento el mecanismo
sitiado en la unidad posterior, y a 1a barra de la unidad posterior serl

la que hard funcionar el mecanismo de la unidad anterior,

El mecanismo de la transformacion del movimieﬁto oscilante
en movimiento de rotacion estard constituido por un eje horizontal (¥),
en el que hebrd un pifidn libre igual que el de las bicicletas, que sdlo
produciré rotécién en el eje hori'zonta.l en un sen;tido, este pindn libre(8)
engranaréd con la cremallera vertical (9) que hay al final de 1la barra -

unida a la otra unidad flotante, mediante una biela (14),

La barra oscilara de arriba abajo, y hard girar el pifion li-

bre, produciendo un movimiento de rotacion en el mismo sentido.

En el eje horizontal de rotacién, habré otro pinén (10) que e}_i_
grabard asimismo con una cremallera vertical (11) recta opuesta a la pri|

mera, con lo que se produciréd un movimiento de rotacion continuo.
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“ducir energia eléetrica.

65 .

| las unidades vertebradas oscilardn segin el vaiven del oleaje, al estar

- tener doble mecanismo de traccion, uno en la parte anterior y otro en

- ducido en la parte anterior de las unidades se destine a 1a produccién

" Este movimiento rotatoric y éontinuo puede transmitirse al
eje 15 de 1a hélice (12) de la unidad y a una rueda excentrica (16) y ser-

vir como fuerza de traccién o transmitirse 2 un mecanismo para pro -

_ El mecanismo de transmismn figura dibujado en la hoja (2) ,
en alzado y en perfil,

En definitivé y a consecuencia del movimiento de las olas,

unidas por unos ejes formados por dos barras de hierro que forman
unas tijeras, el finél de-cada barra también oscilard segin el movimien
to de tijeras y a través de la eremallera vertical o én'granajé(la) se pon
dra en funcionamiento el pifion libre que transmitira el movimiento al |
¢je de pifiones horizontal, y a través del otro pifion y de la cremallera

opuesta se producird un movimiento de rotacién continuo.

La'fuerza que se puede desarrollar depende de las dimensio-

nes y del peso de las unidades.

* Excepto la primera y la dltima unidad todas las deméas podréin

la posterior, o bien se puede adaptar de forma que el movimiento pro-

de energm eléctrica y el producido en 1a parte postenor se destme a

fuerza de traccion,

Este procedimiento es realizable en cualesquiera de tamafios
y materiales adecuados siendo susceptible de toda clase de modificacio

nes de detalle en tanto fque estas no alteren su fundamento.

- NOTA- .
Los puntos de invencion propios y nuevos que son objeto de 1a
presente solicitud de Patente de Invencion en Espaiia por veinte afios

son los siguientes:

REIVIND ICACIONES
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12 SISTEMA DE NAVEGACION VERTEBRADA CON ACCIO-
NAMIENTO CONTINUO, caracteriz‘ado porque puede estar constiuido
por 1# conexion elastica de distintas barcazas, formando un Barco ver-
tebrado constituido por varias unidades fiotantes que irén unidas entre
si mediante unos ejes desde la popa de la unidac; anterior é la proa de

la posterior, y asi sucesivamente.

22 SISTEMA DE NAVEGACION VERTEBRADA CON ACCIO-
NAMIENTO CONTINUC, segin reivindicacion anterior, car’acterizado
porque aprovecha el movimiento oscilante y continuo del agua del mar,
oscilando a su vez cada unidad de forma independiente unas de otras,

y estando unidas las unidades entre si, dos a dos, mediante unos ejes
robustos que adoptaran la forma de tijeras, con una barra fija a la uni-
dad anterior y otra fija a2 la posterior, 1as cuales se articularan por el
centro como unas tijeras y al exiremo de las mismas existird un en -
granajé qué transmitird el movimiento oscilante de la barra a un meca

nismo que lo convertird en movimiento de rotacidn.

32SISTEMA DE NAVEGACION VERTEBRADA CON ACCIO -
NAMIENTO CONTINUO; segin reivindicaciones anteriores, caracteri-

zado porque la barra de cada unidad anterior al oscilar y median’ce su

.engranaje en s extremo, pondra en movimiento un mecanismo situado

en launidad posterior, y a su vez la barra de la'upidad posterior seré

la que haga funcionar el mecanismo de 1a unidad anterior,

4¢ SISTEMA DE NAVEGACION VERTEBRADA CON ACCIO-
NAMIENTO CONTINUO, segin reivindicaciones anteriores, caracteri-
zado porque el mecanismo de transformacion del movimiento oscilante
en movimiento de rotacién puede estar constituido por un eje horizontal
con un pifidn libre que solo producira rotacion en un sentido del eje ho-
rizontal, engranando este pifion libre con una cremallera vertical que
existird al final de la barra unida & 1a unidad flotante, oscilando 12 -

barra de arriba a abajo, haciendo girar el pifion libre y produciendo un

A\




Wit e T .
hd 0 e .
v

-

movimiento-de rotacién en el fm_iéxr':p’é;entido.

52 SISTEMA DE NAVEGACION VERTEBRADA CON ACCIO-
NAMIENTO CONTINUO, segfin reivindicaciones anteriores, caracteri-

i N . -“ zado porque en el eje de rotacion hay otro pifidn que engranaré en otra
vy . S - . . .

. 125 cremallera vertical recta opuesta a la primera, produciendose con ello
s S un movimiento continuo de rotacién que puede transmitirse a una hélice

de cada unidad o a un generador electrico.

oS f Lo

L : ' 62 SISTEMA DE NAVEGACION VERTEBRADA CON ACCIO-
' NAMIENTO CONTINUO. '

s - 130 : Tal y como se ha descrito en la memoria que antecede y pa-
' ra los fines en ellg especificados. Consta la presente memoria de cin-

L co folios escritos a méquina por una sola cara,
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