
RMHKNO DE tMDUSIMA Y EMERGÍA
Regido da ta Propiedad induitria!

OES§O@
473322

FECHA OH FHESEMTAOOW

ESPA Ñ A

Concedido e! Registro de aotterdo 
con tos dit03 que ftgaran en ta pre­
sente dase: pción y eegOn et con­
tenido de ta Memoria adjunta.

PATENTE DE tNVENCtON

@A!

AA 4?3  32.2. ? 9o5olL A 2.2 C. d S /o o^  RMCMOABES. (?)wUMtAO ^  FECHA @ FAtS
y yy 4$ ^ 1et0.t977 ABHMMIACXMBNBMAL

^  FACHA CE FUSLtCtOAC )̂cLASMOCACtCH MTESMACtONAL R̂ATEHTE CE LA QUE ES OtVtS<ONAR.A

@T!TMLO BE LA WVEWOCM
"DISPOSITIVO PAR*. SUSPBSSIOR DE RISTRAS DB EMBUTIDO, 

EKlMBaMMOS"

e WOLMtTAWTK
VHMMrWNMaHNB3KSaMHMK*INNUUaMaMHHMn%hKK

OOMMA-W ML SOLMtTAHTE
28^0 (AY^^A OvcldtMtal)

@WVUÂOMM
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EL inventa se yaciere a  un dispositivo de suspen-* 
sida pam ris tra s  de embutido porcionadas, esa ana cadena ** 
de rodillos pin f in , g ira to ria , de l a  que sobresalen, a  dis 
tancias regulares ana se rie  de ganchos, de la s  que se ouéi- 

5. gen las ris tra s  do embutidos, con ayuda de un diaposltivo ** 
de alimentación, y efectuándose e l colgado del embutido en 
lo s pantos de anudado previamente fijados, Rumando un lazo 
que cuelga Mola abajo*

Sí los embutidos ñamados-#- so suelen faBzSety los 
ÍO* embutidos normalmente, por lee máquinas de fabricación de ^  

abatidos en forma de' ris tre s  de embutido porclonadas, y e  
continuación se colocan en sartas* A continuación se iatro^ 
duoe a manĉ  a travós de varias sartas de embutido  ̂un 
tago paya s i  abanado, y de este modo sé depos&an lea sagRae 

15* de embutidos sobre un carro de ahumado, Mate que a# iatRa* 
ducen en le  Ornare, de ahusado^

Be la  p e ta te  DM5 1 432 363 se conoce ya e l d3&*- 
posltivo citado inicielmentc, con cuya ayuda, íes ris tra s  ^  
de embutidos porcionadaa, ana vez que abandonan la  máqydna 

SO*, de ilezado se cuelgan automáticamente en ris tra s  #  sarjÉMŝ  
El dispositivo conocido r e c ita  raiativecíente costoso la  
construcción y tamblón en su funcionamiento, ya qp& tma&Kga 
conjuntamente oon un diapositiva alimentaáor totalmente ce-. 
rrado, y sólo puede adecuarse a d iferen te  largos del ea&a* 

25* tido con gestee considerares,, y posiblemente as es
en absoluto para adecuarse a  diferentes temados de la s  car-, 
tas^

Por e lla , la  t^?aa d d  invento consiste en cense-*- 
guir un dispositivo suspensor, d d  tipo citado Íntcíalaente, 

30  ̂ que, presentando una construcción sencilla y  barata, peám&*

i*'



** odaptarae A todo# loo. largo# diferente# eriatenta# pava 
aabgt&doe, q#e sea da fácil manejo, y que ee pueda limpiar 
fdo.ilmente#

^ota tarea ae aolaoiona, aagdn el invento, hacían­
la''. do toe el plano de circulación de la  cadena de rodillo# y 

da loa ganaba* aaa un plano horizontal, badendo taaibidn -  
W  ai diapoeltlvo alimentadcr eat$ provlato de un orificio 

. da- calid a fijado, que deaaabooa por encima dd  capado que -  
ad a te  encima del plano horiaontal y lo  baga verdodmente 

^  aobre d  tramo que está equipado con loa ganchoe, haciendo, 
aalmiamo* que loa extremo# final## librea de loa gancho# eg 
tán oonfigarado# en do# plano# en forma de -V- o de -&*, y 
heded# que a# eaosaRtre ana monda palpadova de la# detrae 
da embutido en d  aeotor d d  movimiento de dicha# ristra# , 
y eatando alteada dicha aojada delenta d d  plano horizontal, 
afead# la  miaidn de la  aonda d  arplorar loa pantos de ano- 
dedo de la# detrae  de m^ntidoa^ ha aonde está taabidn 
4* * 9R diapoaltivo de eccicnamiento y de mando pare d  aw  
violo de la  sedeña de rodillo# o para d  diapositiva de aljL 

NO,. mentación.
Na la  forma preferida de ejecución dd  invento, ee 

be previsto que d  diapoeitivo de alimentación caté caspas# 
to  por ene ruada propulsada, giratoria, eaencialmente, aire 
dador de un eje horiaontal, y presentando a lo  largo de to- 
d# en perímetro une recerca para depoeitar en d ía  lea ria— 
trae de embutido, y a  le  que ae encuentra aabordlnada une 
d a te  o tanda, guiada acbre rodillos, ala f ia , y que compré 
m# la  r is tra  de embutido aobre una parte d d  perimetro de «* 
la  pueda en la  hendidura que ariete en la  miaaa^

^  ^tra olí# a# prefiere, que la  rueda esté ooapaeeta

2*



de dos dieoos de moda ooBQplementarlos, mojados a  dis-^n*. 
cid axial entra s í  y accionados# dejando entra aribes -<<* 
hendidura, y Melando que la  sonda eat$ montada f i ja  dentro 
de la  rueda y que se introducá ^  la  hendidura gp* presen^

5 # tan los dos discos*
Resulta muy ventajoso y cadente oompletameate de ^  

problemas* e l servicio- dm dispositivo#- cuando so subordina 
a l mismo dispositiva de control un contador de izpalsos ** 
ajustable, y cuando se prwg tembidn la  existencia de un s i  

10* mulador de porciones que traduje en dependencia dm tiempo 
o del recorrido, y cuyes sueles de salida se proporcionan 
a i dispositivo contador de impulsos* Rn este cana# <& t r a ^  
jo del diapositiva de auspaneidn, n i siquiera guada integre 
rido en e l caso de que uno de los puntos de anudado dé l a  *. 

15* r is tra  Mya guedado insuficientemente, mamado*! Badiacnte*l 
simulador de porciones se consigue# preoisamente# quo#l'.'.% 
maao de las sartas quede invariable* .Rato es osénoial" pajea. 
un perfecto' abasado de los productos #  -evita, totalmente# e l 
tener que colgar a  vacas a  mano# las sartas que se Marooa- 

20* formado mal* *' "1
A continuación se describe: -con $ás detalle el 

vonto* a base de- los dibujos y sobre un ejemplo &oejaeuoi&*
loe dibujos reprssantaag
Figura t* - una vista la tera l de un dispositivo é^e

25* pensor*
Figura 2*  ̂n . dispositivo de la  figura i  en v ista

frontal*
Figura 3*** El dispositivo alimenMdor en represen* 

tacidn ampliada y en parte esquematisadS*
30* Figura 4*- otra sección, igualmente '.ampiada# a  lo

3* '



4*
3*33* 4# la  línea XZ-XX de Xa figura 3,

figura. 5 ^  DOS- repreeeataoidn en perspectiva de un
gaaoho*

Mgura 6,— Una vista desde arriba sobre un ganaba,
5e y

^gura ?#- Cus vista la tera l del ganobo,
EX diepeeitivo, eegdn Xa ejeoueidn representada en 

loadibugoe, as un dispositivo suspensor mdvil, que presenta 
un bastidcr Inferior 44* moviba.e sobre ruedas $1, que sopean 

tQy , % asa eedaoa de rodilloe #  gante ooa a l correspondiente ag 
oiOHaaiento* y tambidn ex dispositivo de aXi&entaoidn monta­
do sobre un soporte adioioaal 50* para Xas ristras de oobntl 
do (figura 3)i

A  dispositivo de suspwidn puede oolooaree a Xa -  
15*, salida de cualquier máquina de llenado oonvenoional* y puede 

elaborar la# sedeñas de embutidos* que de e lla  procedan, en 
2* forma que a oontiaaaoidn ae desoribird*

La oadana de rodiiioe 40 montada sobre el bastidor 
inferior 44# oírosla su un piano horizontal 45 alrededor de 

30+ dos ajee verticales 38* 39* A distancia entre s í ,  se han fu ­
gado alrededor de la  cadena de rodillos 40* un adeero deter­
minado de asneaos 43* que en la  forma de ejeouoidn preferen­
te  asada las figúrete t  y 3 beata 7 se entienden horizontal— 
aaate en toda eu longitud, que ea el doble de grande que SI 

&5+ diámetro de la  rueda dentada para la  cadena da rodillas 40, 
dada uno de loa gauchos 43 eetd provisto de un d e ­

mento de oonexida 80 para su unido a la  cadena de rodillos, 
Desde el elemento de oonexidn 60 ee entiende una secoidn ho- 
rieontal 61* que termina en un tremo direooional 62. Bote -  

ge* tramo direooional está doblado en forma de ángulo, en la  d i-



reccidn d d  movimiento Re la  cadena da rodillos, hacia. aba-̂  
ja 'y  Mala detrás, es dedr*. que está' doblado es Res idanos 
diferentes^ y termina en tm. trame de soporte 63, qae e s #  ^  
situado en la  parte inferior del gancho 42 y que -discurre ̂  

5.- aproximadamente *.- con en libero #¡gdO' de desviación -pá̂ a. 
lelo a l eje longitudinal de la  cadena de .rodillos 49* Bate 
tramo de soporte termina,- finamente, en ana sección final 

. 64 d d  gancho- 43* Sota seodóh final se -extiende,, en la  d&* 
reooidn de su extremo libre, desde el tramo de soporte 63, -* 

10* tanto bada arriba (figura 7), como taabi&t *. yv isto  on la  
dirección de transporto de- la  cadena de rodillos ^  bada- dg* 
lente (figura 6). ^

Si sentido del movimiento se ha morcado- en Isa  
guras § y 6 por medio de una flecha* For lo  'tanto, la s  a*a- 

1$. dones 62 'basta 64 de los ganchos 42 ^  considerados desde, 
arriba y ^  la  dirección d d  movimiento ** estás doblados -  
dos veces en forma de -*V-; esta forma permite un máximo lie 
seguridad en d  servido del dispositivo* y durante &# l a  
forma repreeednda del tramo de soporté 63* cuidé qie la s  ^  

20. sartas 6 de la  cadena de embutidos i  * se cuelguen de léñ ^  
ganchos de ta l manera* que, mediante un movimiento re c tü i- ' 
neo del váatago de ahumado ^  no r^pra&aatado no las figuras 
^  todas íe s  sartas queden colgadas en la  d irecci^  dé traas 
porte de la  cadena de rediHoa*

25. BL diBpodtivo alimentador 19, aa la  forma de aga*
cuoidn del invento preferida* tiene forma dé ume rueda, que 
por su parte se compone de .dos discos- de rueda 19a, f-Ob# 
que delimitan con sus perímetros extéricrcs una .ranura $4$ 
$1 eje de rotación com&n 1f de ambos discos de ruedé_ "#9a, *+ 

30. 10b* discurre horizontalmentc* Bt. ángulo que forman; e l eje

 ̂ .5*



6*
da ru^oiAu 11 con si sja longitudinal dal diapositiva aa- 
d?!n 3Ls figuta 1, as ajuatabla, y raprecanta prafarentanan- 
** un ángulo da 4?t* para variar asta Angulo, todo al d is ^  

 ̂ altiva alinaatador 10, pasé* hacersa bascular alrededor dal 
-'$* aja hovinontal sobra su soporta an al apoyo saplemanta- 

r i o 30*
21 disco da ruada 10b as accionado por medio da un 

. motorno raprasantado an al dibujo,, y gira alradador da un 
ai# l i jo , que no aa pueda raoo^car an los dibujos, cuyo -  

10  ̂ aja da rotación as al aja da rotación 11* A asta aja sa ha 
üjado* parálalo a l aja da rotación 11 y mantaaido a dista^ 
Oid,' an pisón 12 da giro lib ra , y sólo insinuado an la  f i ^  
ra  3# tas aagraaa son su extremo final axial an un engrasa- 
ja  in tarior 31 dal disco da ruada 10b, y con su otro extra- 

13*! no final axia l an na engranaje intarior 32 dal disco da rae 
da 10a,

Da asta forma, sa transmita, an arrastra da forma, 
a l Moviaianto da giro dal disco da ruada propulsado 10b so­
bra *1 disco da ruada 10a, vaaultando poaibla el variar Id' 

20, distancia axial asistenta antro loa dos discos da ruadas, -  
.quedando aiespra disponibla una hendidura 20 entra loa dos 
diseca da ruada y an al pió da la  ranura 14* Además dalo  -  
dicho, a l disco da ruada 10a, pueda dasmontarse sin ninguna 
dificultad, para p a n a i t i r  an f á c i l  aocaso a i intarior da l a  

3&* ruada,
Zn a i espacio intarior delimitado por ambos discos 

da rueda 10a y 10b, da la  ruada, sa ha ¡montado una sonda, -  
qpa en ai ajesgdo da ajaouoidn rapresantado, aa coâ pons da 
un aicrointtrraptor 24 con un braso palpador 22* Bata sonda 

30* aqaf a s í repraaentada, pueda austituiraa tambióa por una *.



- .
sonda neumática, que trabajo p+ ej* ooa inf represión 3  Mam 
por una barrara 'do las* $i microinterruptor*- o Man otra 
sonda que trabajo 3a otro modo, está fijada sobro un sopcrs- 
to a§, que por su parto# estd unido a l ojo ya citado# aun— 

5. que no representado, y que os giratoria y ajustaba* alrode* 
dor del ojo do rotación 1t# faro. Si ajuste de la  sonda y 40 
su posición, so Mee bascular M pCrtasondas g$* alrededor 
del eje de rotación t í ,  quedando finalmente asegurado yom^ 
mediO' do un tom illo# que no se, ba representado en loa Hb^ 

Í8# jos# M ien te  esta asida eos el ojo, so ropmsomtado# -sé 0% 
sigua que a i portasondaa, una toa ajustada la  posición del 
mismo# se mantenga su posición absoluta es .s& eapaciO*-SÍ^, 
que g iré conjuntamente son los discos do ruedas 13a y

^  brazo psiysdor 22 del micrcintorraptor 24 '*#!^ 
1$* viesa y sobresale de la  hendidura 23*'qué '^eiete entreoído 

dos discos de ruedas# en posición de vacio- penetra# -
.medida suficiente en. la  ranura tt#  que .estd delimitadá la^a 
raímente por un reborde del perpetro- %& de los dos diSOOS 
de ruedas 10a y iOb# y en su fondo por dos eápaldiHaa tá - 

20#, de los discos de ruedas*. J"'"
Sobre una parte dd  perímetro c rte rio rd e ia  rR t-- 

ra  14, discurro' una. banda continuo 34# guiada sobro tra ¿ " ^  
d illes 3?. Uno de io s rodillos !&# descansa sobre om-porta^ 
rodillos 37# que es-M fijado* 'basculante a. un eje Mrismtdl# 

25# & el ejemplo de- ejecución, prepuesto* aproximada­
mente un sector de tW  de-: la  ranura- 14* queda C ie r to  por* 
la  banda -34* El objetivo de esta banda es# comprMr en la  
ranura T4 de la  rueda iüa* 70b una cadena de embutido 7* 
precedíate en la  figura 3* de una máquina de Heñido de aa- 

33# batidos* situada a  la  derecha en e l dibujo*



$*
Hediente el correspondiente pretemasdo da la  banda 

34$ W* na mnsve, libremente sobre los rodillos 36, as oonsl 
W  ^na, la  cadena do embutido i ,  so fijo  eaaotamente sobro 
3A moda qp* giim alrededor do s i  misma 1úa, 10b, y qpa sea 

^  arrastrada por dicha moda#
61 poner en Marcha s i dispositivo, ss introdaoe AL 

comienso da mas maesa ris tra  o oadosa do embalados 1# antro 
1* banda $4 y la  ¡moda loa, 10b, en la  .ranura, 14 sxiatente

 ̂ Ibera, la  moda movida por so propio accionamiento, 
arrastra consiga la  cadena do ombatidost* 41 pasar por la  — 
*9*6*3 todos la s  pastos dé snodado 4, situados antro dop ag 
batidos porcionadoe ooneeootivos 2 , pasan por AL bramo .pp^- 
P*ddp da la  sonda 22, 41 pasar cada ana ds las poroionos da 

!?# 1* ris tra  da mebntidos, el braao palpadoy 33 os presionad# 
dentro da la  bMüdidow 20 asistente entre las dos espaidi— 
Usa 10 da la  ronda, Manteniéndose en asta poelelán* Tan -  
pronto- coso so acerqne nn ponto da anadado 4, puede saltar 
m  bras# palpadas 22, y ratrooeder hacia arriba, con lo  que 

33? ' aooiaaa el aior%ntarr#ptor 34# Hete, por cada ponto dasqa 
dada. 4 , proporciona, a trsvds da na calis da opnexián 36, -  
an inpoleo a  on dispositivo contador da iag)Hlsos, qaeouha 

' montado en- AL bastidor inferior 44 del dispositivo, 21 ndag, 
r# da iapnlsos oonoasrda oon AL ndmeaeo da poroionea del em- 

3^ , batido 3, han pasado por la  senda#, En el dispositivo oo& 
t* W  da impolsos puedo agnetars* prevismente an determina­
do. adaaro da inpolsos, as dsoir un determinad# adaero de pqg 
Cipa*** Esta Ügacidn previa se eliaa, teniendo en cuenta ^  
e l lava* del embutido, da ta l manera, qae se obtenga en AL 

3Q* dispoeitivo e l largo deseado de ana sarta 6^



l s  forascidn de las sartas- de embutido' 6+ se Mea *- 
como eiguei

La salida gal dispositivo da alimentañldn 46* qcw ̂ . 
concuerda con el extremo del casal formado por la  rasara 34

9*

5. y la  Canda 34* se encuentra situada verticalmente sobre la  ** 
sosa barrida por ios ganchos 42+ y de preferencia por enoi!M 
del s itio  en que- la  cadena de rodillos conmuta su movimien^- 
ds manera que en este ponto- los ganchos 42' presentan la  md% 
ma distancia poalM.e en-{aM ellos^ tediante el cerrespondiea* 

40, te  agoste del portasondas 26+ se pueda ooBaegRtr -da forma - 
Roy sencills*. que el punto de anudado 4 del embatidó+ ss  .as* 
cuentra exactamente a  la  a ltara  del gancho 43 cuando e3Ug%** 
crointerrnptor proporciona un ^^dao#  Esa pronto dama 
mero fijado da impulsos* coincida con -el, numero da impulsos 

15* previamente agastado* ai diapositiva contada y  da tK&e36a%&. 
da impulsos* acciona el dispositivo -de accion^aiento pesaba 
cadena de rodillos 40+. con lo que sata se pone en imhrObay*- 
avanza en oca medida deteminada* Parante este movimieutô  
uno de los tramos d d  .gancho- 42 se- aa&M*-- sobre d  .pun^^d# - 

26^ anudado 4 del embutido- mda prdximo a  #1+, y -arrastre, tatpodo-- . 
la  -cadena- de embutidos. Lnrante -este movimimto de Srreatre* 
el dispositivo alimentados 40+ siga# aumentando con 
dos 01 dispositivo, de- manera que .detrás d d  gancho -ocupadô  
ya- por una porcidn de embutida* 42* se sitda ya una Uaaya --  ̂. 

25. ssccidn de embutido, como fácilmente puede deduoirse de ln 
figura 3. Tan pronto como se b¡w  vuelta a  alcanzar e l 3á&a* 
ra de impulsos previemonte fijado* y por l a  tánfo se eaau*&* 
tro  d  n&sero correspondiente de presionas da embutido sobra 
la  zona barrida por los ganchos 42+ el contador de &3pt&soa 

30* da lugar a- un .nuevo taoto de movimiento, do la  cadena a*



33-0* 40* 4# ata*** que entonces el siguiente gancho 42, aggt 
*3* * 3* cadena 6* embutido t  en otro ponto diferente de ano, 
dedo* aigaiaate a l anterior 4. De- seta forma se consigue -  
%6sa*r sartas de una determinad largura, siendo daro  que 

% por cada sarta puede conseguirse un a&tero cualquiera, per 
o impar da papoiaaes de embutido  ̂ En la  rapresaataeida aer­
ada la  figura 3, se encuentran 12 porciones de embutid en 

' M oadaaarta* At se elige una cifra ispav, on dicho caso, en 
3a P trte inferior de la  sarta se enoontraria una poroidn s& 

Id* la , puMta aproximadamente atravesada, que contribuye a ha­
cer wde suplió el orificio de abertura de la  aarta^ El u n ­
zo objetivo lo  persigue también una chapa de apoyo 46, ori­
fic ia  de entrada inclinado, que se encuentra situada en al 
bastidor 44* y qp* se ajuotabl* en altu ra, y que se eactiea- 
de a  todo lo  largo de un renal de la  cadena de rodillos 40, 
en su sentido langitadiael por d^Aajo de la  misma.

El concepto que acabamos de aclarar, de un diapeqi 
Mam da suspeaai^ con palpado individual de ceda ano de -  
los- pantos de anudado 4* por medio de una sonda, permite, -  

'$3<r adeude* d  disponer le  erdatanoia de un simulador de poreSg 
meâ ''< -

- Neto simulador tiene como tarea, el proporcionar--  
un i^aP^eo sustitutorio, en el oeso de que alguna voz la  -  
sonda no pediera proporcionar aingdn impulso, en el momento 

*33+ en que una poroidn de la  oadena de embutidos no ha sido 13& 
nada en ehednto o no lo  ha sido suficientemente para pro— 
pwoionar un impulso^ Hatos puntos de sacar no suelen pre­
sentarse con frecuencia, pero son eieegrs posibles, y la  -  
ooaeeeaeaoia seria , de no estar previsto el simulador de -  

39* porciones* que la  largura de la  sarta 6 se alargarás, dea—



t t .  , ?'1 *tro  de la  ris tra  de embutido, en una cantidad igual a- 'la <*. 
del Meco existente. Sata alargamiento da las sartas son -% 
aolutamentc indeBeados.

El 'Cimalador de porciones trabaja en. dependencia ̂
5.. d d  tiempo o del recorrido# y proporciona un impoleo cuatis 

tutorio a l dispositivo contador de ^palsoa casado la  cade., 
na de embatido t ,  desde el Último impulso prOporoionadó par 
la  sonda, ha recorrido un camino i r  oviamente fijado# que <* 
siempre es mayor que une y menor que dos porciones de ombu* 

19* tido # $  bien cuando desde d  Último í^pdlso proporcionada <*- 
por la  sonda ha transcurrido un tiempo, previamente fijado, 
que en cualquier caso se mayor que e l tiempo que transcurre 
entre dos impulsos de la  sonda, y menor q u e d  tiempo 
transcurre en^e tres impeleos ce la  sonda en servicio na&* 

15. mal.
Todo el mecanismo oloctrdnico y de 'accionamiento^ 

necesario para e l accionamiento y valoración do la  tet^idad 
de los impulsos, está situado- en e l bastidor 44#

n . . A . x - á
20. la  latente de. Bmraaog&a que ce M lioita por -vci$Áe^ -aHos, para EepaM, de acuerdo con la  vigente Degislacidn.$^ '.- # ^deberá recaer sobre: "DISPOSITIVO PARA. SUSPENSION DE REIRAS 

BE. nmUTIBOS, ANUBADAS EN PORCIONES", con Prioridad d e .ia ^  
Demanda de Patente en Alemania Occidental número P 2? 4#- 3%̂ : - 

23. 1 de fecha 1 de Octubre do tp?7* según la s  caraotevletlcas
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Dispositivo pare suspensldn de ristres de embu­

tido, enudedes en parcionce, non ana cadena, de rodillas sin 
%Ka# giratoria de le  que sobreseían, s  distancies regaleras, 

5^ nao* genahos de las que se cuelga le  r is tra  da oabutido, con 
eprt#. de un dispositivo elimentedor, en pontos previamente -  
lig ado* farseado lesee eolgentes hacia ebeje, oerecterisedo 

..  ̂pey #haaho de que al pleno de oirculaoidn da le  cadena da 
Kdállle* (40) y de lee ganchos (42) ee on plano horizontal -  

10  ̂-, (4$)$:^oeveoterizedo también parque d  dispositivo alimente—, 
doy ($0) esté provisto de ana salida f ija , que desemboce en 
di eapaoio sitando por encime del pleno horicontel (45) y as 

, : vertical e l tremo, recorrido por los ganchos (42); también , * 
por al hecho de que los extremos finales lib res de los gen— 

13  ̂ oboe (42) están oonilgorado* an dos plenos en forme de -Y  ̂d 
,: áe y finalmente per* d  heOho de que en le  soné de moé%- 
--miento de le  r is tre  .de. embutidos (1), per delenta dd  

- ' hwtzontel (45), se encuentra une sonde (22, 24) ase esglora 
los pontos de anudado (4) de le  ris tre  de embutido (1), es— 

20  ̂ teado naide dicha sonde a. nn dispositivo de mando pera *&.q& 
eionamiento de le  oedeae de rodillos (40) , o para el Rispos^

 ̂ tive elimantedor (10)^
2^. mspositivo. pera saspansidn de ristres de eebu- 

tido, aandedss en porciones, segdn reiviadicecidn i ,  cercote 
2$  ̂ rizedo ^ r  e l hecho de que d  dispositivo mi imantado?* (io) 

está oompoesto por une ruede ecoionede por separado (toe,
!8b) que gira al rededor de un eje dispuesto esencialmente de 
forme horizonte!, y que a todo lo largo de su perímetro pre­
sente une hendidura (14) destinada e le  oolooeoidn de la  rig  
tra  -de embutido ( l) ,  y a le  que está euhordinade une banda -
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(34) sin  fin? guiada sobre rodillos? que comprime el emba--- 
tido sobre asa- parte d d  periaetro- de 3a ruada- ea diaba 
hendidura.

3. *-- Dispositivo para suspensión de ristras da --00̂  
5. batida,- anudadas en porciones, segda reivindloacidn 2? .*a^

raoterizado por ai hecho de que Ba rueda, (loa# USb)? as 
compone de dos discos de rueda ocmplementarics, alegadas, y 
accionados, con una distancia. axial. entre arhoe determina^ 
da, que daga entre emboa aa hueco (20)? y caractespiaado - 

10. también por e3 hecho de que la  sonda (22? # )  eotd diapuéa 
ta  f ija  dentro, de 3a rueda? y penetra en e l hueco iormado- 
por loe dos discos*

4. -  Dispositivo para suspensión de ristra*  dO'.ea  ̂
butido? anudadas en porciones? segdn reivindicacidn 3# as^

15* raaterisado por e l hecho de que 3^ sonda (22? 24) astÉ^ j^  
teda f ija  sobre un soporte (28), y que es ajustaba*#, justa 
mente con dicho soparte alrededor del eje de rotación (ig ) 
de la  í^ieda (Ida? 10b).

5*^ Dispositivo .para suspensión de dd'h&*
20. batido, anudadas en porciones, e*g&t alguna de la s  reisán*. 

aleaciones 1 hasta 4? caracterizado porque la  sonda 
formada por un microinterruptcr (24) con. brazo pdpad&p^. 
(22)*

6 ^  rnsposltivo para suspensión d* ristras, g*
25* batido? anudadas en porciones? aegáa alguna da la*  reivin* 

dloaciones 2 hasta 5, caracterizado por d  hecho de w - le  
distancia m&tua de les discos de la  rueda, es ajustald.# $n 
sentido axial.

Dispositivo para suspensión de rie lare  de ^  
30. butido, anudadas en porciones? segdn a igMwA de íe s  rei*i&*



di^Micnee % hasta ó. caracterizado por e l hacho da que 1$ -  
. cadena da rodillas (40) w  acoicaada par loa lapalaos intar- 

 ̂ altaataa qae llagan hasta al dispositivo da control intazml^ 
tentewMnte. proaadsotaa da la  sonda (2%. 24)..

$#- 8#^ üspoeitivo para suspensión da ría  trae da embu­
tida* anudada# an paroiansa. segón reivindicación ? , caréala 
rizado por al hacha da que a l diapoaitivo da mando, porteño-* 
aa tsahlÓn un dispositivo contador da impeleos regulable y -  

. .agwwff&la#

14.

40# 9*^ Dispositiva para suspensión de ristras da taba*
tido^enadedea en peraionesy aagda reivindicación 8. caraot& 
rienda par aatar previa^ asiatasoy un sizalador de porcia*— 
nss depasd^nta del t&aapa a dA raoorridcy y cuyas lapt&eca 
da salida llegan hasta el contador da impulsos*

13* 10*^*3K S W I$ X y a  PARA SUSPENSION DE B3STRM DE %E&-
CEDO. ASUMhih 33f POB3EONBS*

Segdn qaada euatanoialsanta descrito en la  pra-̂ *
santa Neaor&a que enasta da casarca hojas escritas a sdquiaa 

- par ana *da cara y aoooq̂ aaads da dibujes#
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