i- I

AINISTERIO DE INDUSTRIA ¥ ENERGIA e @ i 739 3 l@ar
Registro de la Propiedad Industrial Concedido el Raqlstro de acuerd?g _5 - o

con los drtos que figuran en la pre )
~ sente deszrinc!dn y segfin el con- | ll~Septiembre-78
¢ tenido de la Memorla acjunta,

| 63,1978
/ PATENTE DE LIN&&NCION '

ESPARNA ]
@ 'é:o::l:l:::a . @ FECHA . B . ‘ PAIS
P 28 02 925.6-32 U178 ~ R,F.A,
@Ftﬂﬁﬂ DE PUBLICIDAD : CLASIFICACION INTERNAGIONAL @PAT!NT! DE LA QUE &3 DIVISIONARIA
HOAH

A @ﬂ"muo DE LA INVENGION
. - LI

Uit MECANISHO DE MANIOBRA PARA INTERRUPTORES DE PROTECCION DE LINEAS
ELECIRICAS EN FORMA CONSTRUCTIVA FLANA™ :

@ SOLICITANYE (8)

FHLAEN & GUILLEAUME CARLSWERK AKTIENGESELLSCHAPT (FL 4433 ES)

DOMICILIO DEL SOLICITANTE

Schanzenstrasse, 5000 X6ln 80, Repblica Federal Alemana

@ INVENYOR (£3)

August Rosse y Norbert Schulsz.,

@ TITULAR (ES)

@ REPRESENTANTE

DON ALBERTO DE ELZABURU MARQUEZ (P.~69.765)

UNE Acd Moo 3tos ) UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA

HCS/.



000

10

20

25

.30
27098

o b .. El invento se refiere-a un mecanismo
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para interruptores-de’ proteseibh de.lineas eléctricas en
forma constructiva plana, con sistema de disparo electro-
magnético, térmico y manual, con una palanca de conexidn

que hace girar por medio de un miembro intermedio un con-

tacto movible respecto de un contacto fijo, cén una palanci

de enclavamiento y una palanca de disparo que en el caso

de disparo es girada alrededor de su eje de sujecibén por

un miembro bimet&lico o por la espiga de disparo de un elef-

troimin, asi como con una caja que aloja todas las piezas
del interruptor. '

. Tos interruptores.de proteccibén de lineas eléc-
tricas,'también.llamados autométicos de seguridad.b inte-
rruptores éutométiéos, se'aplican en instalaciones de’baja
tensién para la proteccidén contra excesos de carga y cortoj

.eircuitos, Para éllo'poseen los interruptores de proteccid

de lineas eléctricas una. banda bimet&lica para la protec-

cidn té&rmica y un electroimén para el disparo en. el caso de

.

un cortocircuito.

Los interruptores de proteccién de lineas eléctri -

cas de este tipo'son conocidos en diversas formas de reali
zacién desde hace mucho tiempo. La forma constructiva plang
de eséos intérruptdresvconcebida ahora hace necesario'el._
aprovechar el espapio disponible de una forma bptima sin
disminuir con ello él rendimiento. :

Una solucién a esto viene dada por un interrupto:
de proteccidén para lineas eléétricas; cuyo cerrojo de manig
bra muestra un gatillb con el cual coopera un 6rgéno de acq

‘namiento manual con una palanca de enclavamiento, que coo-

pera con una guia de corredera, asi como’ un miembro de blo~

de maniobrh
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. L@leo p?pvgatillp,.y,qqp aqﬁﬁ&;sdbpe:qp brazo de contacto

do que la palanca de conexidn esté unida mediante un estribg
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(memqria:de patén%e‘albmaﬂh:3“54? 8%15._En primer.lugar, el
espacio en la caja del int%rruptor se aprovedha mejor por
el hecho de que se prescinae de cualgquier articulacién de
rodilla. De todas formas, ‘este interruptor necesita todavia
numerosas y costosas. piezas sueltas.

También es conocido un mecanismo para interrupto-
res autoﬁéticoé en forma plana cuya construcci§n esté hecha
de tallhanera que resulta una limpieZa suficiente dé los
cbntacéos (DE-0S alemana 25 44 470). Esto se logra nediante
el fro}amiento sobre la superficie de apoyo del contacto.

Para él aprovechemiento éptimo de las fuerzas magnéticas del

elect%oimén se han dispuesto, en la posicién de conexién,

el brazo de la palanca de enclavamiento para el disparo mag
nético\paralelamente al brazo de contacto de la palanca de
contacto y el véstago del electroiméh perpendicularmente a
ellos en su direccidén de funcionamiento. En base al tipo de
construccibén de este mecan§smo son necesarios de todas for-
mas unos movimientos de oscilacidén relativamente granaes.
Esto significa en 0ltimo término que el espacio de la caja
no se puede utilizar de una manera dptima. -

Partiendo del objeto devla DE-0S alemana 25 44 47(
lo que se propdne el invénto es alojar en un interruptor de
proteccibn de lineas eléctricas en forma constructiva plana
un mecanismo de maniébra que, trabajando en €l espacio més
reducido posible, realice las funciones exigidas con pocas
piezas y con unos movimientos esencialmente simplificados.

Este problema se resuelve segfiin el invento haciend

en forma de U conjuntamente con los extremos del miembro in-




P

10

A

30
05098

'en 1a caJa Yy que en estado extenaldo esté blogueado por una

_altura pafa los'electroimanes'y la cédmara de maniobra con

'tas de potencma provocan esta preszén real. Ademds, el meca

poco desgaste. El enclavamienﬁo se verifica tanto en la fa-
se de conexlén como en la fase de desconexidn en forma exten

, dlda. Para ello la palanca de conexién efectda unicamente
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termedlo y de la palanca de enclavamiento, haciendo que el
otpg extreyo_del»m;embro intermedic esté fijado con el con-
taé%o mSvﬁf mediante-un eje enchufable situado en la caja
¥y haclendo que: el extremo libre de la palanca de enclava-
miento se’ apoye 1gualmente sobre un eae enchufable situade

'
superflcle de apoyo de la palanca de disparo.

La ventaja que se consigue con ello eshque el meca
nlsmo de. manlobra segﬁn el invento se compone de pocas ple-
zas solamenie y en.base a sus mlembros de maniobra que tra-
baaan segdn la dmrecclén de exten516n realiza sus funciones
en un espaclo muy pequefio. Con ello puede ser aprovechado
de una manera més 6pt1ma el espaclo sobrante que se tiene a
dlSpOSlcién en los interruptores para la protecclén.de 1i-

neas gléctrlqas con la forma de construccién actual de poca |
las chapas de extlnclén, toda vez que las ex1gen01as més al

nismo de manlobra segun el invento estd orzentado en lo que
se reflere al enelavamlento y al dlsparo hacia un eje enchu
fable vy actﬁa en esta zonz sin un mov1m1ento 1mportante de

OScilacién. Fsto ‘conduce a una realizacidén con especialmente

.....

un movmmlento de oscmlacién para alcanzar medlante el estri
bo en forma de U la p051016n por encima del punto muerto pa
ra los miembros de maniobra que actidan en p031016n extendida

Reallzaclones Yy desarrollos ulteriores ventaaosos

del obgeto segdn 1a relv1nd1cac16n prlnelpal eetan contenl-
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1 _dos en las reivindicaciones éubordinédas. i
' . Bl invento se representé con ayude de unos dibujos
y se describe mis detalladamente a contimuacién.

R La figura 1 muestra el mecénismp de mahiobré para
5 . interruptores de proteccién de lineas éléctricas en la péqi
cidén de maniobra de conexién. la pdsicidﬁ de maniobra de ded
conexién estd representada a trazos. .

| la figura 2 muestra la coopéraci6n de dos'palancas

del mecanismo de maniobra segin una represenﬁaci&n en persge
10 - | pectiva, | o
sl v_ Ia figura 3 muestra la refresen%acién esquemdtica
e de la posicidén de maniobra de desconexidﬁ.
e ‘; '~ la figura 4 muestra la représeqtacién esquemdtica
i de ia posicibn de maniobra de conexién,’
15 ‘;”‘ . _ Ia figura 5 muestra la repreéeﬁtaoién‘esqﬁemétiea
ﬂﬂiz' del proceso de haniobré de deéconeki6ﬁ.‘ -
En la figura 1 se ha répreséntado el mecanismo de
. . | maniobra paré interruptores de proteccién de lineas eléetri
. |ces. Ia palanca de conexién 1 se ha dispuesto en el inte;ior
20 de la caja con posibiiidad de giro y dispone de una piezax.
suplementaria formadsa en ella. En eéta pleza suplementaria
formada sobre la palanca se encuentré un teladro para un qg
1 tribo 2 en forma de U que establece la unién tants,con el
miembro intermedio 3 como también con una palanca de enclan
25 miento 8. El miembro intermedio 3 estd uﬁido qireétamente’
con un contacto mévil 4 que muestira un brazo 4a Qe,contacto.
y dos alas dobladas 4b. El miembro intermedio 3 y el brazo 4
de cohtécto estdn unidos uno a otro mediantg un eje enchufa-
ble 5. Los extremos de las alas dobladas 4b poseen un tala-

30 dro para un eje enchufable 6 que estd dispuesto en un aguje-
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A. diépuestb un ejerenchufable 10 (representado unicamente en
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_r0 alargado respectivo de la caja. El brazo 4a de contacto
estd configﬁrado en forma de gancho en uno de sus extrémos
-y el otro extremo hace las veces de lecho de apoyo para un
muellé T de compreslén de contacto. . )
Segﬁn la figura, la palanca de enclavamlento 8 ya
menclonadd posee una escotadura 8a alargada en la que se in
troduce un brazo.de una palanca 9 de dlsparg. Esta palanca

de disparo posee a su vez una escotadura Qa,_eﬁ la que estd

la figura i)'"Adémés, en la zona de esté escotadura %a se
encuenxra el extremo de la palanca de enclavamiento 8, que
se apoya sobre una superficie S9b de apoyo de la palanca de
dlsparo. En el caso de disparo la palanca 9 de dlsparo se  gi
ra un poco en el sentido de las manecillas del reloj de ma~
nera que se anula el bloqueo, en forma de la superficie de
apoy$ 9b, para 1a palanca de enclavamiento 8 y se lleva aho '
ra la palanca de’ enclavamlento desde su posicidn anterlor
por las supe;flcles biseladas 9c de resbalamlento y ‘econ ello
se provoca 1a apertura de los contactos. o o
Bn las figuras 3 a 5 puede verse que el enclavamlen
%o se realiza en la fase de.conexién y en la fase de desco-
nexién en f§rméiextenﬂida: Aqui son vé;idos.los mismos.sig~

nos de referencia que en las figuras 1y 2.
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REIVINDICACIONES

Tos puntos de invenciédn prdpia y hueva que se p?e- _
gentan para. que sean objeto de esta soliéitud de Patente de
Invencién en Espafia, por VEINTE afios, sdn los que se Tecogen
en las reivindicaciones siguientes: e

18,- Un mecanismo de maniobra para inféffuptores
de proteccidén de lineas eléctricas eﬁ‘forma constructiva
plana, con sistema de disparo eieétrbm@gﬁéﬁico;:térmico y
manual; con una palancs de conexidén que hace girar mediante
un m&émbro intermedio un.contacfo mévil respecto de un con~
tacto fijo,}con una palanca dg egclavamiento ¥y una palanca
de dispéro_que en el caso de disparo es girada élfededor de
su eje de sujeci&n por un miembro bimetdlico o por la espiga
de disparo de un electroimén, ési como con une caj@ que alg'
Ja todas las piezas del interruptor, caracterizado porque
la palanca de conexidn'esté unida conjuntamente mediante un
estribo en forma de U con los extremos del miembro interme-
dio y de la paianca de énciava@ienfo, porque el otro extremo
del miembro intermedio estd fijado al éontaéto mévil median
te un eje enchufable situado en la caja y porque'el extremo
libre de la palance dé‘enélavamienfo gse apoya iguglmenfe so
vre un eje enchufable situado en la caja y en estado exten~
dido estd bloqueado por una superficié de apoyo de la palag.
ca de‘disparo. .

28 ,~ Un mecanismo dé-maniobra segin la :éivindica-
cién le, caracterizado porqﬁe el miembro intermedio se compo

ne de dos partes laterales planas paralelas y & cierta dis-
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'de unos taladros respectivos.

eatdn dlspuestas a ambos lados unas superflcles b1se1adas

‘de resbalamiento para la palanca dc enclavamiento.

) clones la a 4“, caracterizado porque el contaeto m6v1l estd
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tancla una de otra, unldas en forma de estribo y con sus

extremos redondeados, cuyas zonas extremas estdn prOVlSuas

3ﬁ.- Un mecanismo de manlobra segin lasreivindica-
clones 1a Yy 23, caracterizado porque la palanca de enelava-
mlento presenta una escotadura alargada en 1¢ que se 1niro—
duge un b az0 de 1a palanca de -disparo y porque el extremo
1i£re de‘la.palanca de enclavamiento posee en el lado diri-
gldo hacia la palanca de dlsparo una formaelén que rodea al .
eae endhufable smtuado en 1a caja.

45.— Un mecanismo de maniobra segin las reivindica
clones 19 & 3Q caraeterlzado porque la palanca de disparo
mues%ra en la zona del eje enchufable una escotadurs, ablertﬂ
por un solo lado, cuya zona, inferior esté 1im1tada por la

superficme de apoyo y porque por: debago de esta escotadura

:g” 55 - Un mecanlsmo de manlobra segﬁn las reivindica

formado de uha sola pieza y se compone de un brazo de contac
to, uno de cuyos extremos estd configurado en forma de gan~
cho ¥ cuyo otro extremo forma a un lado el lecho de apoyo
para un muelle de compre316n de contacto, ¥ porque el otro
lado se apoya sobre un eje -enchufable dlSpuesto en un aguje
ro alargado de 1a caja.

 62,~ Un mecanl smo de maniobra segin la reivindica~
¢ién 5a cg:acterlzadq porque el contacto mévil presenta dos
alas-dobladas'aproximadamenfe en dngulo recto con respecto

al brazo de contacto las cuales estdn prov1stas cada una

con dos taladros para los eaes enchufables, que se pueden moj
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_ver limitadamente en dos agujeros alérgados de la caja.

7“.- "UN MECANISMO DE MANIOBRA PARA INTERRUPTORES
DE PROTECCION DE LINEAS ELECTRICAS EN FORMA CONSTRUCTIVA

PLANA",
/I

de representado en los dibujos que se ag ompaﬁan»y-con los

fines que se han especificado.

Esta Memoria conste de ocho hojas escritas a méqui

ha por una sola cara.

Madrid, 11._55-157?_;_ |

&al ¥y como se ha descrito en la Memorla que antece |
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